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IBMORTA DESCRIPTIVA
gue se presenta para wir a ls solicitud
doe
PATENTYE DE INVENCION
formulada el 9 de Septiembre de 1966, con el nim, 331.032
en
ESPAHA
rpor VEINTE afios
a nombre de ANP INCORPORATED, entidad norteamericana, es—
tablecida en Eisenhower Boulevard, Harrisburg, Pensilva-
nia, Estados Unidos de América, por:
"UN DISPOSITIVO DOTADO LE UN PISTON MOVIBLE LN VAIVEN"

Este invento se refiere a herramientas que tienen
pistones movibles en vaivén para efectuar operaciones de
trabajo e impulsados en sus carreras hacia adelante por
medios de aplicacidén de fuerzas a través de acoplamientos
operables al menog sobre las partes finales de las carre-
ras hacia adelante como acoplamientos de liheracidn de so-
brecargas.

El acoplamiento de liberacidén de sobrecargas fun-

ciona pars impedir que sean aplicadas fuerzas excesivas
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a través del pistdn al miembro de trabajo y es particu-

> P

larmente Qtil, cuando sl miembro de trabajo estd sielr’;éljo
impulsado a un estado montedo en relacidn con un soi:gri-
te ¥y un movimiento mds alla de una posicidn preci'sg- é;t;ez—
de efectuar una interferencia y aumentar sxibitamen'!'fe"“ia

resistencia al movimiento relativo.

para efectuar conexiones eléctricas. del tipo de grapa de

la clase descrite en nuestra patente nimero 284.826° don—

2

de un pistén de herramienta impulsa una grapa con.un a-
lambre conductor telescépicamente sobre un terminal. Pue-
den formarse varias de estas cdnexiones en sucesidén sobre
un terminal, como una pila, y ésto requiere un cuidadoso
espaciamiento y colocacién de las conexiones para evitar
tal interferencia durante su formacidn, que podria dar
ocasién a averias.

En una herramienta de esta clase, de conformidad
con el presente invento, el pistdén se monta en medios de
gula rectilineos de la herramienta, estando colocados
unos medios selectivos de 1;0p_e- en los medios de gula y
comprendiendo al menos dos miembros de tope en posicio-
nes esgpaciadas a lo largo de los medios de guia, siendo
movible cada miembro de tope entre un primer estado que:
interfiere con un movimiento hr;lcia adelante del pistén
y una segunda posicidén de despeje del movimiento hacia
adelante del pistén, »éfectuando 1z interferencia de un
miembro de tope en su primera posicidn con el pistén la
liberacidén del acoplamiento de liberacidén de sobrecargas

e impidiendo que siga moviéndose hacia adelante el pis-

tn.
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El invento se describiré ahora a modo de ejemplo
con referencia a los dibujos parcialmente diagramdticos
gue se acompafian,en 1los que: -

Ia figura 1 es una vista lateral parcialmenﬁé}en
seccilén de una herramienta de mano para formar conééib—
nes eléctricas del tipo de grapa. :

Ia figura 2 es una vista en despiece ordenado de
un empujador de grapas, un yunque, miembros de basﬁidor
¥y una estructura asociada de un extremo delantero_@ella
herremienta de la figura 1.

Ia figura 3 es una seccidn transversal de una par—
te delantera de la herramienta de la figura 1 tomada a lo
largo de la linea 3-3 de la figura 6 con las partes al co-
mienzo de un ciclo de trabajo.

Ie figura 4 es una vista similar a la figura 3,
vero con las partes a medio camino @ través del ciclo de
trabajo.

Ia figura 5 es una vista tomada a lo largo de: la
linea 5-5 de la figura 2 y mostrando el mecanismo de to-
pe para controlar la alimentacidn de la +tira de grapas.

Ia figura 6 eg una vista tomada a lo largo de la
linea 6~6 de la figura 1, descubriendo log medios de to-
pe selectivos para el empujador de grapas de la herramien-
ta.

Ia figura 7 es una vistatomada a lo largo de la
linea 7-7 de la figura 3. y

Ia figura 8 es una vista en perspectiva de tres
conexiones eléetricas del tipo de grapa apiladas sobre un
terminal,

Una conexidén eléctrica: del tipo de grapa, como se

-3 -
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muestra en la figura 8, comprende un terminal 178 monta-
do sobre una base y una grapa 183 generalmente en f9;ya
de canal montada en relacidén de abrazo telescdpico cpﬂ
el terminal 178. El alma de la grape estd dispuestéf§§ﬁ~
tra un lado del terminal extendiéndose las paredes ‘iate~
rales de la grapa mds alla de los bordes del terminal y
estando los extremos enroscados 188 de las paredeS'léﬁe—
rales dispuestos contra el lado opuesto del termiﬁai; El
extremo desprovisitio de aislamiento 182 de un alaméﬁé*oon—
ductor 184 estd confinado entre el alma de la gxaﬁély°un
lado del terminal y la parte aislada del alambre sale de

la relacidén confinada en el extremo inferior de la grapa

en un resorte 190 ahuecadn hacia afuera de aislamiento y

de alivio de esfuerzos formado en el extremo inferior del

alma de la grapa. Conexiones eléctricas del tipo de gra-
pa de esta clase y su método de formacidn se exponen y
describen totalmente en nuestra patente numero 284,826.

Cuando se hacen varias conexiones eléetricas del
tipo de grapa @ un solo terminel, como se muestra en la
figura 8, es importanie gue las grapas no sean forzadas
una contra otra durante un movimiento sobre el terminal,
puesto que ésto podria dar por resultado averias en las
grapas y posiblemente roturas de los alambres gue salen
de las conexiones.

Ia herramienta 2 de la figura 1 estd destinada a

formar conexiones del tipo de grapa y tiene un cilindro

meumdtico 4 para accionar un vdstago 6 de émbolo soporta-

do sobre una empufiadura 8 del tipo de culata de pistola
con un g2tillo 10 para controlar el funcionamiento del
cilindro 4. Ia culata delantera 12 del cilindro 4 tiene

-4 -

—



10

15

20

25

30

protuberancias integrales 14,16 que soportan una estruc-
tura de bastidor mostrada en la figura 2. Ia estructura
de bastidor de la figura 2 comprende una barra de béSti—
dor superior 24 gue se extiende hacia adelante en dlrec—
cidn a la parte de apéndice de la herramienta, un miém-
bro de bastidor 26 separado que se extiende hacia abajo
y hacia atrds en la parte de apéndice de la herramienta
y una placa de soporte 28 que se extiende horizontaimen~
te y sobresale hacia atrds desde la seccibén de: bagtidor
26, El extremo de la derecha o trasero del miembro-de
bastidor 24 estd soportado sobre la protuberancia 14 y
unos sujetadores 30 se extienden a través de 1la estructﬁ—
ra de bastidor hasta las placas laterales 18,20 de la her-
ramienta. Ia placa lateral 20 tiene una pestafia superior
22 gue cubre el lado superior de la estructura de basti-
dor gque estd soportada entre las placas laterales, como
gse muestra en la figura 3.

El extremo delantero 32 del miembro de bastidor
24 estd ensanchado yitiene un rebajo 34 dentro del cual
estd montado un blogque 36 de mandril, EL rebajo 34 tiene
aberturas laterales opuestas 196 hasta las que se extien-
den unas tuberias 192,194 de aire comprimido. Una de es-
tas tuberias lleva aire comprimido de un mecanismo de vdl-
vula controlado por el gatillo y estd dispuesto para diri-
gir un chorro de aire a través del blogue 32 hacia la o-
tra tuberia que se extiende hesta la empufiadura de la he-
rramienta. Bl fin de esta disposicidén es retirar secciones
del aislemiento arrancadas del alambre conductor y que per-
manecen en la herramienta depués de cada ciclo de trabajo.

Un mandril de seccidén en T gue comprende un nervio

-5«
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38 y una parte de cabeza 40 se extiende desde el lado su-

perior del bloque: de mandwil 36 y una aterture receptors

de: alambre 42 estd prevista en el mandril entire sus extre-
mos. Una ranura estrecha 44 se extiende hacia atrds en el

miembro de bastidor 24 desde el extremo posterior del: re-

bajo 34 y contiene una placa delgada 46 que sobresale por
encima del miembro de bastidor 24. Ia parte salients de
esta placa constituye: un nervio de guia para una tlm de
grapas fterminales que son alimentadas sobre la sui;;ai"ficaie
superior del miembro de bastidor 24 de una manera‘i‘,ri"e'scri-
ta seguidamente. El extremo delantero de la tira 46 nor-
melmente estard dispuesto contrz un miembro de tope des-
plazable 52, visto mds claramente en la figura 5, que es
integral con un par de palancas. paralelas 54 montadasg pi-
votadamente sobre un eje comin 56 y dispuestas en ranuras
respectivas 58 sobre lados opuestos del nerwio 46. Ia pa-
lancas 54 estdn provistes de unas orejas 59 que se extien-
den hacia arriba conectadas poxr una barra transversal 55
dispuesta en una muesca transversal 57 en el miembro de:
bastidor 24. las orejas 59 normalmente sobresalen por en=-
cima de la superficie superior del miembro de. bastidor 24.
Ie disposicidén de las palancas 54 y de las orejas 59 es
tal que al moverse hacia adelante. el empujador de grapas:
33, las palancas 54 y el miembro de tope 52 son llevados
por accidn de leva hacia abajo para permitir la alimenta-
cidn de la tira de grapas hacia adelante mds alld del to-
pe. Una lenglieta 60 que se extiende oblicuamente estd i’or—-
mada sobre el extremo delantero de la placa 46 para impe-
dir el movimiento retrdectil de la tira de grapas durante
el funcionamiento de la herramienta.

-6 -
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Ta tira de grapas es alimentada por medio de un
empujador 38 de grapas generalmente de formz de oanél
que; descanda, y es movible en vaivén, sobre la supéi&fi-
cie superior del miembro de bastidor 24, EL empujaqtic;‘:‘-; 38
de grapas tiene lenglietas integrales 50 dirigidas hégc‘ia
adentro en su extremo delantero, que estén desﬁinadés-a
alojarse entre la grapa delanters de la tira y la giépa
adyacente siguiente, estando el empujador de grap.es“r;ie
forma de U montado a caballo sobre la tira que es.sacada
de un carrete adecuado de suministro montado, comofse_
miestra en la figura 1, sobre el lado trasero superior
de la herramienta. El empujador de grapas estd provisto
de un forro 51 de forma de canal que se extiende por to-
da su longitud y oue tiene pestafias 53 gque se exfienden
lateralmente en su extremo derecho o trasero, como se:
muestrs en la figura 2. Ias pestafias 53 estdn soldadas a
un miembro de yugo 64 gque tiene lados colgantes 66 que:
estdn montedos a caballo sobre el miembro de bastidor 24
y un blogue 68 de acoplamiento de forma de L movible en
vaivén montado sobre el extremo delantero del vdstago 6
del émbolo. Una ranura transversal 70 estd formada en la
base del bloque 68 y una espiga 72 se extiende a través
de esgta ranura. Logs extremos salientes de: la espiga 72
tienen secciones de: cuello de didmetro reducido que: son
recibidos en unas muescas T4 que se extienden hacia arri-
ba en los bordes inferiores de las paredes laterales 66
del miembro de yugo. Ia espiga 72 resiste la flexidén ha-
cia afugra de las paredes laterales 66 durante el funcio-
namiento de la herramiente,

El.vésfagb 6 del émbolo estd conectado a través

-7 -
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del yugo 54 al empujador 38 de grapas por un acoPIa?ienr
to de liberacién de sobrecargas y un acoplemiento rigigo
separable dispuesto de manera que el empuje pueda ﬁaxfé»-
mitirse desde el véstago 6 del émbolo al empujadoriaé:gra-

r

pas 38 a través de cualquier acoplamiento. e
Une palanca 76 estd montada pivotadamente sobre
un pivote 77 entre las paredes laterales de un rebajo 78

sobre el extremo superior del blogue de acoplamierto.'68.

v

Ta palanca 76 estd cargada eldsticamente hacia ar%ii& en
la direccién de giro de las agujas del reloj, coméféé ve
en la figura 2, por un resorte 80 y tiene umna protuberan~
cia cilidrice transversal 82 en su extremo delantero, Une
espiga se extiende a través de la protuberancia 82 y sus
extremos salientes estédn destinados a ser recibidos en u-
nas muescas 86 en las paredes laterales 66 del yugo 64.
las muescas 86 se extienden hacia~adentro desde los bor-
des frontales de las paredes laterales y ﬁacia.arniba de
manera que. 1os extremos de la espigz 84 se apoyan contra
las superficies verticales 88 dirigidas hacia atrds para
constituir un acoplamiento rigido entre el vistago 66 del
émbolo y el yugo. Este acoplamiento puede soltarse median—
te una oscilacidn de la palanca 76 hac:.a abajo, en contra
del sentido de giro del reloj, como se ve en la figuwa 2,
hasta que los extremos de la espiga 84 se separan de las
superficieé. Ios lados 90,92 de las muescas son conver-
gentes para guiar los extremOS-de la espiga hacia la mues-
ca cuando los dos miembros se acoplan. Ila sepafécién del
acoplamiento rigido tiene iugar durante un movimiento ha-
cia adelante del vdstago del émbolo y el blogue de acopla-

miento y se obtiene por una superficie 94 de leva sobre:

-8 -
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el lado inferior del miembro de bastidor 24. Cuandd e1
blogue de acoplamiento 68 se mueve mds alld de esta'gpperh
ficie de leva, la palanca 76 es hecha oscilar hacia akajo.
El acoplamiento obtenido por la palanca 76 es un accpla-
miento rigido separable gue se rompe durante. el moﬁiﬁien—
t0 hacia adelante del empujador 38 de grapas. :

Bl acoplamiento de liberacién de sobrecargas entre
el blogue de acoplamiento 68 y el yugo 64 comprendgiﬁn
par de brazos paralelos 96 montados pivotadamenﬁe;én sus
extremos delanteros sobre un pivote vertical comﬁ@é@ que
sobresale del blogue de acoplamiento. Unos rodillos eilin-
dricos 100 estédn montados en unas muescas en los extremos
traseros de los braros 96 y sobresalen lateralmente des-
de los brazos 96, Los brazos 96 son cargados eldstica—-
mente por un resorte helicoidal 102, visto en la figura
7, ¥ un tornillo prisionero 104 estd previsto en el lado
de un brazo para permitir el ajuste de la compresidén del
resorte.

Ias paredes laterales 66 del yugo estédn provistas
de aberturas rectangulares 99 en las que: prenetran los ro-
dillos 100 cuando se aplica el acoplamiento de liberacidn
de sobrecargas entre el vdstago 6 del émbolo y el empuja-
dor 38 de grapas. Cuando el empujador de grapas. encuen-
tra una resistencia al movimiento hacia adelante deter—
minada por el grado de compresidn delrresorte 102, los
brazos 96 pivotan uno hacia el otro y los rodillos 100
se salen de las aberturas 99 de la pared lateral 66 del
yugo.

El acoplamiento rigido separable 84,88 estd yre-
visto de manera que un empuje relativamente grande pue-

-9 -
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de aplicarse a la grepa terminal durante una parte inicial -
de su movimiento y el acoplamiento de liberacidn de::'sé'kire—
cargas opera durante una parte subsiguiente del movén}i:ém-
to0 de la grapa en que no se reguieren tan grondes fusrzas.
Cuandd la resistencia al movimiento hacia adelan‘he“-c’iéii em~
pujador 38 de grapas excede de la fuerza de aeoPJ.am'ijén'bo

el acoplamiento de liberacidn de sobrecargas se suelta y

el vdstago 6 del émbolo completa su carrers hacia 3ﬂa‘ei‘élan-
te sin un movimiento acompafiante del empujador 38-de’gra-
pas. f'f‘

El limite de movimiento hacia adelante: del empuja-
dor de grapas viene ddterminado por el ajuste de un dispo-
sitivo de tope selectivo mostrado en las figuras 3 y 6.

Bl dispositivo de tope comprende tres barras de tope 144,
146,148 y uda barra de control 150 dispuesta en relacidn
paralela lado a lado junfo a la trayectoria de movimien-
to del empujador de grapas y del yugo 64. Ias barras 144,
146,148 y 150 estin montadas en aberturas de un blogue: de
gula 140 asegurado a la placa lateral 18 por unos sujeta-
dores 142, y un alojamiento 152 estd montado contra: la pla-
ca 140 para encerrar unos mecanismos de control para dis-
positivo de tope descrito seguida'ment‘e;. Cada uno de log
topes 144, 146,148 estd provisto de un par de muescas 154,
156 paralelas espaciadas que se extienden iransversalmen-
te sobre sus lados superiores. ITa barra de control 150
tiene una sola muesca 155 en una posicidn correspondiente
a la posicidn de las muescas 154 en las barras de tope.
Una barra de cerrojo 160 se extiende mds alld de las ba-
rras 144 a 150 y tiene sus extremos 162 colocados lateral-
mente y montados pivotadamente en unos agujeros de lso ex-

- 10 -
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tremos del alojamiento 152, Un rasonﬁe-dertorsién 164
carga la barra de cerrojo 160 en la' direccidn del re-
loj, como se ve en la figura 3, pero permife un mofimién~
to hacia arriba en sentido contrario al reloj de lé,ﬁé-
rra 160 contra la fuerzzx de carga del resorte. Guaiﬁuie-
ra de las barras 144-150 puedezmoverﬁeahaeiaﬁadenﬁfd; la
derecha como se ve en la figurs 3, desde su posicidn nor-
mal y la barra de cerrojo es expulsada de la- mueﬁéﬁ;l54
¥ se situa en la muesca 156. Asi, en la figura 6, la ba-
rre 148 se ha movido hacia adentro, hasta que su extremo
se encuentra en la trayectoria de movimiento del.yugo 64,
y el encaje de la barra de cerrojo 160 en la muesca 156
mantiene la barra de tope 148 en esta posicidén., Estdn
previstos unos apéndices 158 sobre los extremos de las
barras para facilitar su movimiento hacia adentro por la
presiln del pulgar.

Ias barras 144-150 normalmente estdn cargadas ha-
cia afuera, a la izquierda como se: ve en la figura 3, has-
ta lag posiciones de las barras 144, 146,150 en la figu-
ra 6 por unos resortes 166 de recuperacidén por torsidn,
montados sobre un vagtago 168. Cada resorte tiene un ex-

tremo 170 que se: apoya contra el blogquer 140 y otro extre-

' mo recibido,en una muesca de la barra con que estd aso-

ciado el resorte. Los resortes de recuperacidén 166 son
sometidos a esfuerzos cuando una respectiva de las barras
de tope se mueve hacim adentro.

Ia barra 150 no fun01ona como tope, puesto que
la ﬁnicg muesea 155 prevista en esta barra la engancha
en su posicién retraida o "desconeetada" y en ausencia
de una muesce en la posicidén 156 no puede ser engencha-

- 11 -~
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da en una posicidn hacia adentro. Gomo el movimientq ha-
cia adentro de una cualquiera de la- s Earfas efectﬁé'i;
elevacién del brazo de cerrojo 160, toda la bverra queda
suelta ya en la posicidn "conectada" de l= barra 148 en
la figura 6 y su resorte de carga 166 la meve al es'tado
desconectado. Ia barra 150 estd prevista para mpedlr el
atascamlento del mecanismo pox depre510n sxmultanea de
todas las barras. En otras palabras, si las placas "58
sobre las tres barras 144,146,148 fuesen oPrmldaS‘. s:.mul-
tdneamente, 1las tres barras serian movidas a sus posicio-
nes "“conectadag" y podrian ser devueltas a sus posiciones
normales, oprimiendo la placs sobre la barra 150.

El yugo 64 puede ser blogueado en su movimiento
hacia adelante por uno cualquiera de los miembros de to-
pe. 144,146,148, Asi,psi han de hacerse cuatro conexiones
eléctricas a un.solo férminal, la primera conexién se ha-
ria con todos los topes en sus posicioﬁes “descouecﬂadas".
Ia segunéa conexidn se haria con el tope 148 en su posi-
cién “conectada" y la segunda grapa terminal se situarias
a una distancia predeterminada de la primera grapa. De
maneta similar das barras 146 y 144 se utilizarian para
las conexiones tercera y cuarta. |

‘ Esta golicitud que corresponde a la presentada
en Estados Unidos de America ei 10 de Septiembre: de 1.965,
bajo el nmimero 486.504, sé acoge: a los beneficios' del ar-

ticulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.
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Los puntos de invencidén propia y nueva que Se pre-
gentan pars que sean objeto de esta solicitud de Paténte

LRIEY

de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son los siguien-

tes:

; e

1.~ Un dispositivo dotado de un pistdén movihle

en vaivén para efectuar una operacidn de trabajo e impul-

DR

gado en una carrera hacia adelante por unos medios-de a-
plicacidn de fuerza a través de un acoplamiento operable
al menos sobre una parte finasl de la carrera hacia ade~
lante para actuar como acoplamiento de liberacidn de so-
brecargas, estando el pistdn montado en unos medios de
gulae rectilineos de la herramienta, caracterizado por u-
nos medios de tope selectivos que estdn situados en los
medios de guia y comprenden al menos dos miembros de to-
pe en pogiciones cspacladas a lo largo de los medios de
gufa, siendo cada miembro de tope movible entre una pri-
mera condicidn de interferencia con el movimiento hacia

adelante del pistdén y una segunda posicidn de despeje del

movimiento hacia adelante del pistdn, efectuando la inter-

ferencia de un miembro de tope en su primera posicidn con
el pistdén Za liberacidn del acoplamiento de liberacidn de
sobrecargas e impidiendo que se siga moviendo hacia ade-
lante el pistdn,

2.- Bl dispositivo de la reivindicacidn 1, carac=-

terizado porgue los miembros de tope estan cargados elas-

‘ticamente hacia sus segundas posiciones y porque estdn

- 13 =
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previstos unos medios de cerrojos soltebles para mante-
ner uno cualquiera de los miembros de tope en su pf%@é;
ra posicidn. ‘.

3.~ Bl dispositivo de la reivindicacidn 2, carac-
terizado porque losmedios de tope comprenden una ﬁlﬁéa—
lidad de miembros de tope dispuestos lado a lado, sﬁen—
do los medios de cerrojo soltables comunes a todog los
miembros de tope y comprendiendo uns harra de cerrgjo
cargada hacia el interior de unas muescas formad@é?én
los miembros de tope, teniendo cadae miembro de tpﬁé.un
per de muescas transverssles espaciadas en una distancia
correspondiente al desplazamiénto de los miembros de to-
pe entre las posiciones primera y segunda.

4.~ Bl dispositivo de la reivindicacidén 3, carac-
terizado porgue estdn dispuestos unos medios de leva so-
bre cade miembro de tope para aplicarse a la barra de ce-
rrojo, le%anténdola, al moverse hacia adelante el miembro
de tope hasta la primera posicidn, soltando el levanta~
miento de la barra de cerrojo otros de los miembros de
tope y permitiendo que unos medios de carga elastica res-
pectivos muevan cualquier miembro de tope en la primera
posicidn hacia la segunda posicidn.

5.~ El dispositivo de la reivindicacidn 3, carac-
terizado por@ug los medios de tope incluyen un miembro
de liberacidn dotado de una sola muesca transversal co-
rrespondiente a la segunda posicidn, teniendo el miem-
bro de liberacidn una superficie de leva para levantar
la barra de cerrojo al moverse hacia adentro en direccidn

a la primera posicidn para permitir la liberacidn de to-

dos los miembros de tope hacia la segunda posicidn bajo

- 14 -
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la influencia de sus respectivos medios de carga.
' 6. Un dispositivo dotado de un pistén movible
en vaivén,
Tal y como se ha descrito en la Memoria que antece-
de, representade en los dibujos que se acompafian yﬂcon
los fines que se han especificado, 4
Bsta Memoria consta de quince hojas esoritaaké
méquina por una sole cara. s
Madrid, 30 SE. m
P.A, ' e
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