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MEMORIA DESCRIPTIVA

Bsta invencidn se refiere a un sistema perfeccio-—

nado para controlar el funcionamiento de una mdquina lavado-—

ra doméstica o similar.

Bn particular, es bien conocido que varias maqui-
nas lavadoras estan provistas con un unico motor eléetrico
que, cuando su eje de salida gira en una direccién, acciona
el agitador de la mdquina lavadora ¥, cuando su eje de sali-

da gira en la direccidn opuesta, gira el compartimento de

lavado de la mdgquina lavadora.

De acuerdo con las ensefianzas de esta invencidn,
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estdn previstos medios de control neumatico perfeccionados
para controlar la velocidad del giro del compartimento la-
vador en relacidn a la magnitud de una seflal neumdtica asi

como también la velocidad de funcionamiento del agitador

en relacidn a la magnitud de una sefial neumatica. .

Bn particular, estan previstos medios para interco=a

t o0

nectar el eje de salida del moftor a los medios de trang-
misidn para girar el compartimento lavador o accionandd el
agitador. Ademds, otros medios controlan la velocidad de

los medios de transmisidn durante la operacidn de gi¥o'o

¢« ¢
" e o

la operacidn de agitacidn. oo

Por consiguiente, es un objeto de esta inﬂ%pcién
proporcionar un sistema de méquina lavadora perfeccionado
Que tiene una o mds de las nuevas caracteristicas expues-

tas anteriormente o mostradas o descritas a continuacidne.

Otro objeto de esta invencidn es proporcionar

partes mejoradas para un %al sistema o similar.

Otros objetos, utilidades y ventajas de esta in-
vencidn serdn evidentes de una lectura de esta descripcidn,
que sigue con referencia a los dibujos que se acompafian,

que forman una parte del mismo y en donde:

La figura 1 es una vista esquemdtica que ilustra

el sistema de control perfeccionado de esta.invencién,

La figura 2 es un diagrama de marcha que ilustra

la secuencia del funcionamiento del sistema ilustrado en
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1la figura 1.

La figura 3 es una vista en seccidn transversal,

fragmentaria, a mayor escala, gue ilustra el miembro prin-
cipal de programa de la figura l. e

.

5 La figura 4 es una vista esquemdtica, parcidl-

. . "o.o
mente en seccidn transversal que ilustra los medios para

controlar la velocidad de los medios de transmisidn®ds:la

maquina lavadora de la figura l.

La figura 5 es una vista en seccidn trangversal
fragmentaria, « mayor escala que ilustra una de 1a$fébsi-

ciones de funcionamiento del regulador de vacio deﬁig fi-

gurs 4. v _ e

La figura 6 es una vista en seccidn transversal

fragmentaria, a mayor escala, ilustrando parte de los me-

15. dios accionadores de la figura 4.

Las figuras 7 y 8 son vistas similares a la fi-
gura 6 e ilustran los medios accionadores en otras posicio-
nes de funcionamiento de los mismos.

La figura 9 es una vista similar a la figura 6

20.

e ilustra otra realizacidn de esta invencidn.

Aunque las varias caracteristicas de esta inven-

cidn se describen e ilusbtran a continuacidn como siendo par-

ticularmente adaptables para proporcionar un sistema de con-



w

o

5e

10.

20.

25.

$rol para una miquina lavadora doméstica o similar, es de
comprender que las varias caracterisficas de esta inven-
cidn pueden utilizarse singularmente o en cualquier combi-

nacidn de lag mismas para proporcionar un sistema de con-

.
A

4rol para otros dispositivos cuando se desee. e

Por consiguiente, esta invencidn no debe limi-

A I TR

tarse solamente a la realizacidn ilustrada en los dibujos,
LIS 4

ya que los dibujos se utilizan meramente para ilustrar una

de las muchas variedades de ubtilidad de esta invencidn.

-
®ve e

Haciendo shora referencia a la figura 1,:el-sis-

‘oo

tema de control perfeccionado de esta invencidn sq»ip@i;

ca en genheral por la referencia numerica 10 e inc%&&g un
motor eléctrico 11 que tiene un eje de salida 12 dﬁé;
cuando gira en una direccidn, accionard, a través de medios
de transmisidn apropiados, el agitador de la méquina lava-
dora 10 y, cuando gira en la direccidn opuesta, girard, a
través del medio de transmisidn apropiado, el compartimen-—

to de lavado de la mdquina lavadora 10.

Bl motor 11 un sasrrollamiento de marcha 13 y un
arrollamiento de arranque 14 teniendo ellarrdllamiento de
maréha,13 un extremo 15 del mismo interconectado a un con~
tacto 16 mediante un conductor 17 y el otro extremo 18 in-
terconectado al conductor de alimentacidn L? mediante un
conductor 19. =Rl arrollamiento de arranque 14 tiene un |
extremq del mismo 20 interconectado a un contacto ZI,median;

te un conductor 22 y el otro extremo 22 del mismo interco-
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neétado a un coﬁtaéto 23 mediante un conductor 24, tenien-
do el conductor 24 un condensador 25 en él, asi como tam-
bién un interruptor centrifugo 25 que abre bajo una veloci-

dad predeterminada de rotacidn del eje de salida 12.

Bstd previsto un primer interruptor-eléctrico
26 que tiene tres cuchillas de interruptor 27, 28 y, ??

interconectadas conjuntamente por medlos 30, estando.lg

cuchilla 27 articulada en el contacto 23 para conectar el

contacto 23 con el contacto 31, estando la cuchilla de-

.
LI I

interruptor 28 articulada en el contacto 21 y siendo apta
para conectar el contacto 21 con un contacto 32, y;égéando
la cuchilla.de interruptor 29 articulada en un con@acto

33 y'alendo apta para conectar el contacto 33 con'un ‘con—

tacto 34.

Loéfmediosv30 del interruptor eléctrico 26 es-
t4n interconectados a un accionador'neumético 35, que, al
recibir condiciones atmosféricas en su cdmara mantiene las
cuchiilas de interruptor 27, 28 y 29 en la posicidn ilus-
trada en la figura 1. Sin embargo, cuando la cémars del
accionador 35 es evacuada por estar interconectada a una
fuente de vacio o similar, en una forma que se describe a
continuaci&n, el accionador~35 empuja a la cuchilla 27 pa=-
ra: conectar el contacto 23 con el contacto 32 ¥y empuja
las cuchillas de interruptor 28 y 29 de forma que las mis-
mas conecten los contactos 21 y 23 con un contacto 36 pa=

ra un propdsito que se describe a continuacidn.
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< Bl contacto 31 se halla en el conductor 17 ante-

riormente descrito y el contacto 32 esta interconectado

al conductor de alimentacidn 12 mediante un conductor 37.

"Bl contacto 33 eatd interconectado al conductor 17 mgdianp

-
]
.

te un conductor 33.

Bl contacto 36 estd interconectado a un qoptec—

to 38 de otro interruptor eléctrico 39 mediante un jeonduc—

. 0 ,°

tor 0. E1 %nterruytor-39 incluye una cuchilla de inte-

rruptor mdvil 41 articulada en un contacto 42 Yy apta para co-

tee oy

nectar los contactos 42 y 38, estando el contactog4g_interco-

¢« o 4

nectado al conductor de alimentacidn Ll mediante dﬁ:éonduc—

tor’ 430 . '9 .

®e
-

La cuchilla de interruptor 41 estd inte;;ohectap
da a un abcionador’neumético 44 que mantiene 1a;cﬁchilla de
interruptor 41 en la posicidn ilustrada en la figura 1 para
conectar los contactos 41 y 38 cuando la cdmara del accio-
nador 44 estd en condiciones atmosféricas. Sin embargo,
cuando la cédmara del accionador 44 es evacuada por estar
inﬁerconeotada a una bomba de vacio o similar, el accionador
44 por unos medios de interconexidn 45 moverd la cuchilla
de interruptor 41 fuera del contacto con el contacto 38

Para un proposito que se describe a continuacidn.

Betd previsto otro interruptor eldctrico 46 que
incluye una cuchilla de interruptor 47 apta para conectar
un contacto 48 en el conductor 43, con el contacto 16. Sin

embargo, la cuchilla de interruptor 47 estd interconectada
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por medios 49 a un accionador 50 actuado neumdticamente,

de forma que cuando el accionador 50 tiene su cdmara en
condicioneé atmosférigas, el accionador 50 mantiene la
cuchilla de interruptor~47 en la posieidn abierta, cbgo .
se ilustra en la figura 1, Sin embargo, cuando la céméfé
del accionador 50 es evacuada, por estar interconecta&g

& una bomba de vacfo o similar, el accionador 50 emﬁﬁﬁg?la
cuchilla de interruptor 47 para conectar los‘contacﬁésj38 ¥y
16 para un propdsito que se describe a continuacidn.

Bl conductor de alimentacidn L° se intergongecta

v e

asfmismo al contacto 38 del interruptor:39 mediantéfgh con-

.

ductor 51, teniendo el conductor 51 un motor tempogizédor

.

52 dispuesto en él para ocasionar el movimiento de‘ﬁﬁ'miem-
bro principal de programa 53, figura 3, sobre una cabeza

lectora 54 para un propdsito que se describe a continuacidn.

Bstd prevista una bomba de vacfo 55 y se sitia
a través de los conductores de alimentacidn 43 y 51 me-
diante un conductor 56, teniéndo la bomba de vacio 55 el lado
de entrada 57 de la misma interconectado a la cabeza lecto-
ra 54 mediante medios de conducto flexiblez 58 en una forma

que se describe a continuacidne

La eabeza lectora 54 tiene una superficie lectora
59 interrumpida por una pluralidad de lumbreras 60, 61, 62,
63, 64, 65, 66, 67, 68, 69? 7 y 71, con las lumbreras 60,
61, 63, 64, 65, 66, 67, 69, 70 y Tl dispuestas en alineacidn

vertical mientras que la lumbrera 62 estd dispuesta en ali-
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neaéién horizontal con la lumbrera 61 y la lumbrera 68 se

dispone en alineacidn horizontal con la lumbrera 67.

El conducto flexible 58 que conduce desde la en-=
trada 57 de la bomba de vacio 55, se interconecﬁa‘a 13'1§m—
brera 66 de la cabeza lectora 54, asi como también a uéa
lumbrera 72. de un dispositivo de controh de nivel de .agpa
73, teniendo asfmismo el dispositivo de control de %iyé} de
agua 73 otras dos lumbrera T4 y T5. Elvdispositivo 73.tie—
ne unos medios de vdalvulas 76 para interconectar fluidamen-—

te las lumbreras 72 y 74 conjuntamente cuando el nivel de
agua en la mdquina lavadora 10 estd por debajo de éﬁ;ﬁivel
predeterminado. Sin embargo, cuando el nivel de Qéq%bde la
méquina lavadora 10 estd por encima de un nivel predetermi-
nado, los medios 76 desconectan la lumbrera 72 de la luumbre-
ra T4 é interconecta la lumbrera 75 a la lumbrera 74, es-
tando la lumbrera 75 interconectada a la atmdsfera.

La 1umbrera>74 del dispositivo de control de ni-

vel de agua 73 estd interconectada a la lumbrera 63 de la

cabeza lectora 54 mediante medios de conducto flexibles 77.

Bl miembro de programa 53 que se mueve sobre la
superficie lectora 59 de la cabeza lectora 54 incluye une
ldmina flexible .78 lectora que tiene una pluralidad de me-
dios de abultamiento 79 formados en ella en una falta pre—
determinada para éonectar varias lumbreras en la cabeza lec-
tora 54 en la forma ilustrada en la figura 2, cuando estos me-~

dios particulares de abultamiento 79 pasan por encima de la
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,cabeza lectora 54. Ademds, la ldmina lectora 78 tiene una

pluralidad de mediosfde abertura 80 que pasan a su través
en una pauta predeterminada para alinearse con varias de
las lumbreras en la cabeza lectora 54 para permitir al gire
entrar en estas lumbréras alineadas en la forma ilustr;éa

..y

en la figura 2. La cabeza lectora 78 esta.lntercoqgctada
a un miembro rigido de soporte 81 en cualquier form;wééro-
piada y estd espaciado de é1 mediante un material pordso
comprimible 82 por lo que el aire es apto para entrar en
unos medios de abertura 83 del miembro de soporte Bi‘y
~filtrarse por un material 82 cuando el mismo pasé;é:tray.
vés de unos medios de abertura 80 de la lémina leéﬁéka

78 en una lumbrera alineada en la cabeza lectorav?@{

El miembro de programa 53 es apto para mover so-—
bre la cabeza lectora 54 en una velocidad constante median-
te el motor temporizador 52 previamente descrito cuando el
motor temporizador es excitado en la forma que se expresa
a continuacidn para producir el ciclo de funcionamiento

ilustrado en la figura 2.

Bstd prevista una segunda cabeza lectora 84 que
tiene la superficie lectora 85 de la misma interrumpida
bor una pluralidad de lumbreras alineadas verticalmente
86, 87, 88 y 89. Un miembro de programa 90 es apto para
moverse selectivamente sobre la superficie lectora 85 de la
cgbeza lectora 84 ¥y tiene medios de abultamiento 91, 92,

93, 94 y 95 formados en ella en la misma manera que los me-



dios de abultamiento T9 previamente descrifios para conec-
tar algunas de las lumbreras en la cabeza lectora 84 cuan-
do se dispone un indicador 96 del miembro del programa S0

en una posicidn particular "WH" y "WW" y “LL", como se .

»
- *

5e iludtran en la figura 1 para seleccionar una.temperatgfa

de agua del agua que se dirige a la méquina lavadora he-

»
LI W

diante una valvula 97 mezcladora de agua.

Ia valvula mezcladora de agua 97 tiene una en-
trada 98 de agua caliente interconectada a un accionador

10. neumdtico 99 por medios 100 por 1o que cuando el acciona-
dor 99 estd en condiciones atmosféricas, el accioé@%?} 99
cierra la entrada de agua caliente 98. 8in embarép;tcuan_
do la odpara del accionador 99 se evacia, la misﬁafé%re

" la entrada 98 para dirigir agus a través de la vdlvula 97

15. mezcladora de agua a la salida 101 de la misma. Similarmente .

la valvula 97 mezcladora de agua tiene una entrada de agua
fria 102 controlada mediante un accionador neumdtico 103
interconectado a ella por medios 104. A4sf, cuando el accio-
nador 103 esta en condiciones atmosféricas, el mismo mantie-

20. ne la entrada de agua fria 102 en su posicidn cerrada, pero

cuando la cdmara del accionador 103 se evacia, la misma

abre la entrada de agua fria 102.

La lumbrera 86 de la cabeza lectora 84, y la
lumbrera 60 de la cabeza lectora 54 estdn interconectadas
25. a la camara del accionador 103 mediante medios de conduc—

tos flexibles 105. La lumbrera 88 de la cabeza lectora
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84 estd interconectada a una cdmara de un accionador de
agua caliente 99 mediante medios de conducto flexibles
106. La lumbrera 61 de la cabeza lectora 54 estd interco-
nectada a la lumbrera 87 de la cabeza lectora 84 medigpf
5. te un conducto flexible 107. La lumbrera 62 de la cabeég

LU 3

lectora 54 estd interconectada a la lumbrera 89 de la'ca—

beza lectora 84 mediante un conducto flexible 108. o ».

.
.

La lupbrera 64 de la cabeza lectora 54 estd in-

terconectada a la cdmara del accionador 44 mediante, uros

10. medios de conducto flexibles 109. Similarmente, lgk;gmp
brera 65 de la cabeza lectora 54 estd interconectads a

la cdmara del accionador 35 mediante unos medios de’, con—
- ducto flexible 110. ILa lumbrera 67 de la cabeza I'dctora
54 estd interconectada a la cdmara del accionador 50 me-

15. diante unos medios de conducto flexibles 111.

La lumbrera 68 de la cabeza lectora 54 estd in-—
terconectada a una cdmara de un accionador 112 mediante
unos medios de conducto flexibles 113, abriendo, cuando se

acciona el accionador 112 una cuchilla de interruptor 114

20. en la 1linea 43 para terminar el ciclo de funcionamiento del
gistema 10. Sin embargo, la cuchilla de interruptor 114
es apta para disponerse en una posicidn cerrada mediante
medios de puesta en marcha apropiados 115 para la puesta
en marcha del ciclo de operacidn seleccionada por el miem-
25.

bro del programa 53.

La lumbrera 69 de la cabeza lectora 54 estd inter-
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‘conectada a una camara 116 de un regulador de vacfo 117

mediénte un conducto flexible 118, teniendo el regulador

" de vacfo la cdmara 116 del mismo asimismo interconectada

a la 1fnea de vacfo principal 58 mediante una 1fned'd§fva—
cid 118. El regulador de vacfo 117 estd controladq,gé;
diante un botdn 119 por lo que la magnitud del vagié;?n la -
céamara 116 puede constrolarse automsticamente de ggrqé que
la magnitud del vacio impuesto sobre la lfnea lngséfg de
acuerdo con el seleccionado por el botdn 119, seleccio=

nando el regulador de vacfo 117 3a velocidad de fundiona-

. »> -0
T v o

miento del agitador de la méquina lavadora 10e ...

. Py
.

La lumbrera 70 de la cabeza léctora-Sqiegfé
interconectada a los medios de camara de unos meagob de
accionador neumatico 120 mediante medios de conducto
flexiblkes 121, confrolando los medios accionadores 120;
la velocidad de log medios de transmisidn tanto del agi-
tador como del compartimento de lavado en relacidn a la

magnitud de vacio impuesta en la cdmara del mismo.

Ia lumbrera 70 de la ambeza lectora 54 estd
interconectada a los medios de cdmara de unos nedios de
accionador neumatico 120 que controlah la velocidad de
los pedios de transmisidn tanto para el agitador como
para el compartimento de lavado en relacidn a la magnitud

de vacfo impuesta en la cdmara del mismo.

La lumbrera 71 de la cabeza lectora 54 estd in-—

terconectada a.una‘cémara 122 de oftro regulador de vacio
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123 mediante unos medios de conducto flexibles 1245 la
cdmara 122 del regulador 123 d&std asimismo interconecta-
da g la lumbrera T4 del dispositivo de control del nivel
de agua 73 por medio de unos medios de conducto flexiﬁlés
124 Que conducen a la lumbrera 63 de la cabeza 1ectoré'54.

H]
* ey

El regulador de vacio 123 tiene un botdn de con-

®

trol 125 que seleccionard la magnitud de vacfo que Se ‘estd
imponiendo sobre la linea 124 para ser utilizado para con-

trolar la velocidad de giro del compartimento de lé%éﬁo de

la mdquina lavadora 10. . *eas

e v,

. L 3

Como se ilustra en las figuras 4 y 6, lqéomedios

. accionadores 120 son llevados por unos medios de bastidor

127 a la mdquina lavadora 10 con los medios de bastidor
120 llevando el mofor eléctrico 11 y los medios de trans-

misidn 127.

Bl eje de salida 12 del motor electrico 11 tiehe
una disposicidn de polea de paso variable 128 y comprende
un par de roldanas de polea 129 ¥ 130. Una banda continua
131 se arrolla en torno de los dispositivos de polea 128
y asimismo se arrolla en torno de una polea impulsada 132
que impulsa los medios de tfansmisién 127. Estdn previstos
unos. medios de resorte 133 que empujan normalmente hacia
afuera sobre la banda 131 para tender a mover la roldana
130 lejos de la roldana fija 129 a su posicidn de separado
médximo de forma que con la:roldana.ljo movida lejos de la

roldana fija 129, en la distancia mdxima, el motor eldctri-
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*co 11 impulsa la banda 131 en su velocidad mds baja.

Cuando los medios de banda 131 se impulsan en
una direccidn por el motor 11, la polea impulsada 132, im-
pulsa los medios de transmisidn 127 en una forma tal que

‘.'

los mismos accionan el agitador de.la.maquina lavadora

00¢.,

10. Sin embargo, cuando los medios de banda 131 se_ ip-
pulsan en la direccidn opuesta por el motor 11, la.ﬁblea
impulsada 132 impulsa los medios de transmisidn 131 en
una forma tal que los mismos giran el compartimenﬁ6‘d€

e 9 &

lavado de la maguina lavadora 10. PR

Te,

AR
» '4.

Bsta prevista una palanca 134 que tiene, un extre-
mo 135 montado pivotablemente a los medios de baé%idbr
126 y el otro, extremo 136 interconectado a los medios
accionadores del control de velocidad 120, estando la
palanca 124 construida y dispuesta de forma que su parte,

intermedia estd interconectada a la polea mévil 130.

De ésta forma, cuando los medios accionadores de
control de velocidad 120 empujan verticalmente sobre el
extremo 136 de la palanca 134 en la forma descrita a con=
tlnuaclon, la palanca 134 mueve la roldana de polea 130
hacia la roldana de polea 129 para tender a ocasionar que
los medios de banda 131 ge muevan hacia la periferia exte-
rior: de los medios de polea 128 de forma que los medios
de motor 11 impulsan la banda 131 en una velocidad mds fuer-
te que antes. Por consiguiente, puede verse que &ependién-

do de la condicidn del extremo 136 de la palance 134 con
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respecto a los medios de bastidor 126, puede variarse ls
velocidad del funcionamiento de los medios de transmisidn
127 de forma que la velocidad de f‘uncionamiento del agita-
dor ze puede variar y la velocidad de giro del compaiiu-

0

mento de lavado puede tambien veriarse. . : .

 ew
<

]:os medios acclonadores de control de velb dad
120 son aptos para posicionar el extremo 136 de la pail,an-
ca 134 en una posicidn seleccionada con respecto a los me—
dios de bastidor 126 en una posicidn ﬁarticﬁlar péra; 2ro-

porcionar una velocidad particular de funcionamiengo del

-
Tee*

agitador de la mdquina lavadora 10 en dependencia de la
gseleccidn manual ‘del ajuste del regulador de vac:m 117.
Similamente, los medios accionadores de control de 1°re—
locidad 120 ‘son aptos para posicionar el extremo 136 de
la palanca 134 en una posicidn seleccionada con respecto
a los medios de bastidor 126 bara proporcionar una velo-.
cid‘ad' s:ele‘ceior;a&a para el funcionamiento de los medios
de giro del compartimento giratotio de la mdquina lava-
dora 10 en relacidn al ajﬁste manusl del regulador de

vacio 123.

Como se ilustra en la figura 6, los medios accio-
nadores de control de velocidad 120 comprenden una unics -
unidad compuesta de dos medios accionadores 137 y 138 in-
terconectados entre sf{. El primer accionador 137 compren-
de una parte de carcasa en forma de taza 1394 interconec—

tada operativamen{:e a un diafragma flexible 140 para de-
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finir uwna cdmara 141 entre ellos.

El segundo acéionador 138 comprénde uha'parte
de carcagsa 139B interconectada operativamente a la parte
de carcasa 139& vy a un dlafragma.flexlble 142 para‘défi-
nir una camara 143 enfire la parte de carcasa 139B ¥ ei

diafragma flexible 142. | vieer
| Como se manifestd previameﬁte, los medios ;bcié-
nadores de control de velocidad 120 se céntrolan medianxé.
la magnltud de la senal de va01o que se dirige a ellos a
través de la 1linea 121, controlandose el grado de ;éghl-
tud de la sefial neumatica en la Ifnea 121 o por el:éegu—
1ador "de vacio 117’0 por’el regulador de vacio 123::3 ‘
Puesto que los reguladores de vacio 117 y 123
son idénticos en estructura, solamente eé ilustra el re-
gulador 123 en detalle en las figuras 4 .y 5 y ahora se
describird, entendiéndose que tales detalles son aplica-

bles asimismo al regulador 117.

- Como se ilustra en la figura 4, el reguiador
123 incluye un par de medios de carcasa 144 y 145 asegura-
dos apropiadamente entre si y que cierran una periferia
exterior 146 de un diafragma flexible 147 entre ellos, di-
vidiéndo el diafragma 147 los miembros de carcasa 144 y
145 en dos camaras 122 y 148. Ia cdmara 148 estd inter-
conecfada a la atmésfera mediante unos medios de abertu- .

ra 149 que pasan a través de los medios de carcasa 1l44.
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bro tubular 151 un extremo abierto 152 apto paré per

El conducto flexible 124 que conduce a la lum-
brera 71 de la cabeza lectora 54 estd interconectado a una
lumbrera 150 de los medios de carcasa 145, estando la

lumbrera 150 interconectada a la camara 122 de la mispag

*
L

Los medios de paso 124 que conducen a la lun-
brera 63 de la cabeza lectora 54 as{ como también &°Mer
lumbrera T4 del dispositivo de control del nivel»déaagua
73 estén interconectados a un miembro tubular 151 que ‘

se proyecta dentro de la camara 122, teniéndo el migm-

e,

abierto y cerrado mediante el diafragma l47. R

st e

Bl diafragma 147 tiene una abertura 153;5&3 pa—
sa a su través y que se va del centro con respecto al es—

tremo 152 del tubo 151.

Esté previsto. un miembro cubridor 154 del orifi-
cio de respiracidn que normelmente es impedido contra el
diafragma 147 mediante un resorte de compresidn 155, te-

niéndo el miembro de tapa 154 una abertura 156 que pasa

a su través ¥y que recibe con juégo al tubo 155.

Bl botdn de confrol 125 tiene una porcidn ros-

cada 157 atornillada an una abertura rgscada 158 de los

medios dé carcasa 144, apoyando el extremo 159 de la por-

cidn roscada 157 contra una placa 160. Se dispone un re—
sorte de compresidn 161 entre la placa 160 y el diafrag-

ma 147 para un propdsito que se describe a continuacidn.



5.

10.

15.

20.

25.

-18 -

. Bl boton de control 125 es apto para ser gira-

do con respecto a la carcasa 144 para seleccionar la magni-
tud deseada de vacio en la cdmara 122 y, asf, dirigiéndo-
se por medios de conducto 124 a los medios accionadd?es

de control de velocidad 120 en una forma que se desqpn-

be a continuacion.

L)
Oo,.‘!

Bn particular, cuando el botdn 125 estd googta—
do en una velocidad seleccionada, y la fuente de vacio se
interconecta al conducto 124 en la forma descrita .5,¢on~
tinuacidn, la fuerza del resorte de dompresi6n 153 &8 ma-
yor que la fuerza del resorte de compresidn 161 ywﬁﬁéve
el miembro de tapa 154 y diafragma 147 hacia arriba.?a-
ra no cubrir el extremo 152 del tubo 151, cerrando.comple-
tamente el miembro de tapa 154 la abertura 153 en el dia-
fragma 147. Cuando se forma un grado de vacio en la cd-
mara 122 el vacfo en la cdmara 122 tiende a empujar el
diafragma 147 hacia abajo y cuando la magnitud del vacio
en la cdmara 122 iguala la regulada por el botdn de con~
trol 125, el grado de vacio en la cdmara 122 y la fuer—
za del resorte de compresion 161 que actia en oposicidn
a la fuerza del resorte de compresidn 155 ocasiona el
que el diafregma 147 cierre el extremo 152 del tubo 151
en la forma ilustrada en la figura 4. EL grado de va<
cio en la cdmara 122 debe ser mayor que el que se regula

medlante el botdn de control 125, el grado incrementado

de vacio en la cdmara 122 empuja.ulteriormente el dia~
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fragma 147 hacia abajo en la forma ilustrada en la fi-
gura 4&,'por lo qne,el'miembr¢ de tapé 154 se mueve
aéimismo hacia abajo para no cubrir la lhmbrera dé.la .

abertura 153 en el diafragma 147 para permltir a la

tmosfera de la cdmara 148 pasar dentro de la cdmara iéz

¥ reducir el grado de vacio en ella hasta que la mil¥E*

it e,
estd en un grado seleccionado por lo que el reguladds:,.

123 asumird entonces la posicidn ilustrada en la figursa .

4. : . . . ' .},,_‘:; .

u» 0-‘1

A51, puede verse que el regulador 123, asf,

,_*‘

como tamblen el regulador 127, son aptos para manﬁaﬁér
una.magnltud seleccionada de vac{o en 1la mlsma daﬁ;;é
en la forma anterlor para imponer. este vacfo sobre los
medloa accionadores de control de velocidad 120 para un

prop051to que se describe a contlnu501on.

Como se ilustra en la figura 6, la parte de car-
casa 1394 de los medios accionadores de control de velow-
cidad 120 tienen una racor 162 interconectado al conduc-—
to flexible 121 por donde unos medios de paso 163 en el
racor 162 interconectan el vacio cohtrolado en la linea

121 a la cdmara 141 del primer accionador 137.

La parte de carcasa 1394, tiene una porcidn tu-
bular 164 que recibe telescdpicamente un miembro tubular
165 que tiene una porcidn 166 en forma de taza empenada

por el diafragma flexible laminar 140, proyectandose el
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Jmiembro tubular 165 a través de una abertura 167 en el diaf.

fragma flexible 140 y pasando a través de un manguito se-
llante 168 dispuesto en una abertura 169 en'la.part% de.
carcasa 139B para proyectarse dentro de la cdmara 143 el

s ey

segundo accionador 138. N

€

Un miembro sellante 170 sella el dlafragma 140
a la porcién en forma de taza 166 del miembro tubuiar 165
por lo que el miembro tubular k65 se mueve al un;sono
con el diafragma 140 para un propdsito que se desciile .a

continuacidn. R

Bl diafragme 140 coopera con la parte §F«carca-
sa 139B para definir una cdmara 171 entre ellos qué';sta
comunicada a la atmdsfera mediante unos medios de paso
172 formados en la parte de carcasa 139B con objeto de
prevénir un efecto amortiguador al movimiento del diafrag-

ma 140 hacia y lejos de la parte de carcasa 139B.

Un resorte de compresidn 173 se dispone en la
cdmara 141 del primer accionador 137 y tiene un extremo
174 que apoya contra la parte de carcasa 1394 y el otro
extremo 175 que apoya contra el miembro 165 pars tender
a mantener el miembro 175 en empefio con el diafragma flexi-
ble 140 y para mover normalmente el miembro 165 y difrag—
ma 140 a la posicidn de lfnea de trazos en la figura 6

cuando existe en la cdmara 141 una condicidn atmosférica.

La parte 165 del primer accionador 137 tiene
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uns muesca 176 en éi para interconectar la cémara 141
del primer accionador 137 a la cdmara interior 177 de-
finida en la porcidn tubular 164 de la parte de carcasa 1394
por donde los medios de paso 178 que pasan a travéé”&gé

5. miembro 165; interconectan efectivamente la.cémara.lgl
del primer accionzdo 137 a la cdmara 143 del segundq
accionador 138 en el extremo 179 de la parte del qﬁe@;
bro 165.

Un miembro rigido 180 se dispone en la ddmara

143 del segundo accionador 138 y eatd interconectals” al

2-"‘ ‘*5‘,

diafragma flexible 142 mediante un retén hacia e} exte-

10.

rior 181. EL movimiento hacia abajo del diafragme ‘Flexi-
ble 142 esta limitado por otro retén 182 llevado por la

parte de carcasa 139B.

15 # extremo 136 de la palanca 134 esta interco-

nectado operativamente al diafragma flexible 142 por me-
dio de una barra de conexidn 183 que tiene un extremo
184 interconectado al miembro 180 y el otro extremc 185
conectado pivotablemente al exbtremo 136 de la palanca

20. 134 mediante una espiga pivote 186.

La parte 180 del segundo accionador 138 tiene
una abertura 187 que pasa a través y de una medida pafa
recibir'telescdpioamente el extremo 179 del miembro 165
para un propdsito que se describe a continuacidn. EI

Qiafragma flexible 142 del segundo accionador 138 tiene
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una porcidn anular gruesa 188 mayor en digmetro que la
abertura 187 y estda provista con una pluralidad de medios
de abertura 189 que pasan a su través. Sin embargd, los
medios de abertura 189 estdn normalmente cerrados por’%q{
parte 180 a causa de la elasticidad nabtural del diafra?ma
flexible 142 y el retén 181 que tiende a mantener ls, par-
te gruesa 188 en empefio sellante con el miembro 180 por,
lo que cuando los medios de actuacidn 120 se disponéﬁ.éﬁ
1a posicidn ilustrada en la figura 6, la parte gruesa 188
del diafragma flexible 142 cierrs completamente,la.;ggg-
tura 187 en la parte 180 y la pamte 180 cierra comﬁ%émé-
mente los mediog de abertura 189 en el diafragma l%gf:por
1o que la cdmara 143 del segundo accionador 138 es-aollada

de la armdsfera.

Cuando una sefiak de vacio de una magnitud selec-
cionada por el regulador de vacio 117 o 123 se interconecta
a los medios de conducto 121, la céamara 141 tiene el aire
evacuado en ella ai grado seleccionado por lo que el dia-
fragnma flexible.l40 del mismo se mueve hacia arriba en la
forma ilustrada en la figura 6 y lleva el miembro k65 con
€l en oposicidn a la fuerza del resorte de compresidn LT3.
Puesto gue la cémara 141 del primer accionador 137 estd
asimismo interconectada a la cdmara 133 del gsegundo acciona-
dor 138, el aire en la cdmara 143 es evacuado subgsiguien-
temente para ocasionar el mdvimiento del diafragma 142

hacia arriba llevando la parte 180 con é1 y, asf, el extre-
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mo 136 de la palanca 134 para disminuir la distancia en-
tre la roldana mévil 130 y la roldana fija 129 de la dis-
poaici6n de polea 128 para incrementar correspondientemen-

te la velocidad de rotacidn de la polea impulsada 132+, -

e

>

Por consiguiente, puede verse que puesto gu v
loa medios de ranura 176 en la parte 165 y los mediom 4t
paso 178 en el miembro 165 del primer accionador 13"{3*;31:‘9-
porcionan una restriccidn para el flujo de aire fuera de
la cemara 143 del segundo accionador 138, el primer acgio=

Iy ax

nador 137 tiene su diafragma flexible 140 movido a ung po-

sicidn predeterminada como se determina por el regéié@gr
particular 117 o 123 y, después de ésto, ocasiona énféovi-
miento retardado del diafragma 142 del segundo acc}ohgdor
138 a una posicidn predeterminada para regular la veloci-
dad de los medios de transmisidn variables 127 para propor-
cionar la velocidad seleccionada de agitacidn de giro‘en
dependencia del ciclo particular de funcionamiento de la
miéquina lavadora 10 en una forma que se igdica a continua-

. 2
clione.

‘Bste movimiento refardado del diafragma flexi-
ble del accionador 138 en relacidn al movimiento del dia-
fragma flexible 140 del. accionador 137 permite un incremen—
gradual y uniforme en la velocidad de los medios de trans—
migidn 127 aun cuando la actuamcidn y regulacidn del accio-
nador 137 es relativamente gegura por el miembro de progra-
na 53
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. - La cémara 143 del segundo accionador 138 es eva-
cuada continuamente por la fuente de vacio 55 hasta que

el diafragma flexible 142 del segundo accionador 138 tie-
ne la parte gruesa 188 del mismo dispuesta contra el extremo
179 del miembro 165 del primer accionador 137 para pfevenir
la ulterior evacuacidn de la cdmara 143 y, as{, para situar

el diafragma flexible 142 del segundo accionador 138 en

.
. o

su posicidn seleccionada. .

Bl grado de evacuacidn de la cdmara 143 &é;.segun—
do accionador 138 debe ser mayor que el deﬁerminaéégié?'la
posicidn del extremo 179 del miembro 165 del primef’hécio-
nador 137, el diafragma flexible 142 del segundo accio-
nador 138 se empujard ulteriormente hacia arriba. 'Sifl em-
bargo, ya qué el extremo 179mdel miembro 165 se maﬁ@iéne

en la posicidn ilustrada en la figura 8 mediante elféésor-

~ te de compresidén 173, que se opone al grado de evacuadidn

en la cémara 141, el extremo 179 del miembro 165 ocasiona
la flexion hacia abajo de la parte gruesa 188 del diafrag-
ma flexible 142 del segundo accionador 138 para mover al
mismo lejos de la parte 180 y abrir los medios de abertura
189 del mismo de forma que el aire pueda pasar dentro de

la édmara 143 para reducir el grado de vacio en ella por

16 gue la fuerza de los medios de resorte 133 que tienden

& separar las roldanas 129 y 130, tenderdn asimismo a pivo-
tar la palanca 134 en una direccidn contraria a las maneci-
llas del reloj en la figura 4 para mover el diafragma flexi-

ble 142 hacia abajo posteriormente a la posicidn seleccio-
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-nada como se ilustra en la figura 7.

Sin embargo, si ei disfragma 142 se empujara
ulteriormente hacia abajo desde la posicidn ilustrada en
la figura 7 a causa de que el grado de vacio en la ca-
mara 133 es menor que el seleccionado por el regulador
117 o 123, el extremo 179 del miembro 165 no estara ahora
cubierto por lo que la fuente de wvacio 55 puede QY?qpar
ulteriormente la cédmara 143 en la manera previamenyé'des-
crita de forma que el regulador de conbrol de velé%idad
120 tenderd a mantener el diafragma flexible 142" en la
posicidn ilustrada en la figura 7 para el ajuste Qartlcur
lar del regulador 117 o 123. De esta forma, la,posicion
de la roldana mdvil 130 con reépecto la roldana_fﬁﬁ33129
la disposicidn de polea de paso variable 128 se an%@aré
en un espaciado seleccionado para impulksar los_med§§slde.

L )

transmisidn 127 a la velocidad seleccionada. P

>
ee °

Otfos meaids accionadores de control de veld-
cidad de esta invencidn se indican generalmente por 1a re-
ferencia numeral 190 y sus partes s1m11ares a los medlos
accionadores 120 descrltos prev1amente, se 1ndlcan medlanr

te iguales referencias numericas seguidas por la ;etra de

"referencig "“"CU.

Como se ilustra en la figura 9, los medios accio=-
nadorés 190 incluyen los dos accionadores 137C y 138C forma-
dos en la misma manera que el accionador 120. Sin embargo,
el retén 181C tiene una porcidn en forma de taza 191 dis-

puesta debajo de la porcidn gruesa 188C del diafragma flexi—
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ble 142C para permitir a un‘resérte de'compresién 192 te-
ner un extremo 193 apoyado contra la porcidn de retén 191
y elfotro extremo 194 apoyado contra la parte gruesa 188C‘de1.
diafragma 142G para mantener el mismo en empeiio sellantg con
la parte 180C adyacente a la abertura 187C en él, )
Unos medios de peso 195 son llevados sobre un;vés-

tago 196 que se proyecta a través de una sbertura 197 gn la

parte de retén 191 y éstdn interconectados a la parte ‘grue—.

sa 188C del diafragma flexible 142C. . e

.
e sea 0

De esta forma,'la'méquina lavadora lO'puede adéio-

.
. "

narse y existe una condlclon no equ;llbrada en el comparti~
mento de lavado glratorlo durante una operaclon del mlsmo ’
a alta ve1001dad de giro, los medios de bastidor 125;‘éhe.

llevan los medios accionadores de control de velocldad 190,

vibraran correspondlentemente y ocasionardn al peso 195 Vi

o"o

bracidn al unisono con ellos. Si la vibracidn de lok Mmé-
dios de peso 195 es bastante grande, la misma ocasionard la
flexidn de la parte 188C*del diafragma flexible 142C y, por
ello, no cubre los medios de abertura 189C en él1 para per-
mitir al aire entrar a la cdmara 143C de forma que el dia-
fragma flexible 142C, y por ello, se destapa los medios de
abertura 189C en é1 para permitir al aire entrar en la cd-
marg 143C de forma que el diafragma flexible 142C se movera
hacia abajo y, asf, se reduce la velbcidad de la transmisidn

127 en la forma precitada.

De esta manera, los medios de control de veloci~
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dad 190 compensan cualquier condicidn desequilibrada en
el compartimento de lavado giratorio para'feducir la ve-
locidad de sw:.giro de forma que no pueda ocurrir dafic a la

maguina lavadora 10.

. . . . . ... . - . .. . . '
Bl funcionamiento del sistema 10 se describira
a continuacidn.

Suponiendo que el operario desee realizar ﬁn:,
ciclo de lavado de tejido regular, como se ilustra érnfre

el incremento de minuto "O" y el incremento de minutv’334“

-~ .\..

de movimiento del mlembro de programa 53 como se ilgstra
en la figura 2, con una temperatura de agua de lavadohca—
liente y una temperatura de agua de enjuagado templada,. el

operario mueve el nﬁmefo de programa 90 de forma que 8%

* oo

1ndlcador 96 apunte a la posicidn "HW" por lo que el: abul~-
tamiegto 91 del mismo conecta las 1umbreras 87 y 88 P%?ﬁ
un propésito que se describe a continuaci&n. Asimisﬁé,yel
operarlo selecclona la veloc;dad de agltador deseada me-‘
dlante el boton 19 y la velocldad de giro deseada medlante

el boton 125.

Con el miembro- de programa 53 dispuesto en la
posicidn "O?; el 6perar10»empuja'sobre lé palanca 115~pa4
ra.cerrér‘l; cuchilla de interriptor 114 por 1o que la -
bomba de vacio 55 y el motor temporizador 52 se situardn
transversales a los conductos de alimentacidn Il y L2 a

causa de que los interruptores 26, 39 y 46 se disponen en
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Ia~posicién'ilustrada'en’la figura 1, por lo que el miem-

bro del programa 59 inicia el movimiento con respesto a

la cabeza lectora 54 bajo la influencia del motor tempo-
rizador 52. Bn el incremento "O" de movimiento del miem-~

bro de programa 53, puede verse &ue un amplio abultamiento 794,
figura 2, conectard simultaneamente las lumbreras 61, 62,

63 vy 64 de la cabeza lectora 59 y, puesto gue el niygl.de

agua en la mdquina lavadora 10 estd por debajo del‘hfiél

009

predeterminado, el dispositivo de control 73 interconecta

("

la linea de vacio 58 con la lumbrera 74 de forma qug egis—
te vacio en la lumbrera 63. Con vacio en la 1umbreﬁ&?é§,
el vacio es alimentado desde la lumbrera 61 a través de -
la linea 105 a la lumbrera 87 de la cabeza lectora 84 .¥-se
interconecta a la lumbrera 88 mediante el abultamienﬁd'gl,
de forme gue el accionador de agua caliente 99 es evachado~
para abrir la entrada de agua caliente 98 para dlrlgrr agua
caliente a través de la salida 101 de la valvula.mezciééora
97 dentro de la maquina lavadora.

. Puesto que el abultamiento TI9A conecta asimismo -
las lumbreras 63 y 64 de la cabeza lectora 54, se impone
vacio sobre el accionador 44 del interruptor 39 para abrir
la euchilla de interruptor 41 de forma que no pueda flulr

corrlente desde 11l al contacto 36 del interruptor 26.

Asimismo,.en el incremento "O' de movimiento del
miembro de programa 53, puede verse que.una Pluralidad de

abultamientos 79B alineados verticalmente conectan serigl-
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. mente las lumbreras 65 y 66 por 1o que el vacio en la
" lumbrera 66 se unterconecta-a la lumbrera 65 y, asi, a

" 1la cdmara del accionador 35 a través de.la linea 110 por

lo quée las cuchillas de interruptor 27, 28 y 29 son empu—

 jadas hacia abajo en la forma previamente descrita, de

forma que la cuchilla de interruptor 27 conecta los con-

tactos 23 y 32 y las cuchillas de interruptor 28 ¥ ,29+inter-

LI

conectan el contacto 36 con los contactos 33 y 21. .

Tan pronto como la cuchilla de interrupton.'dl
es abierta por el accionador 44 actuado, no puede Ei#ﬁular

corriente a través del arrollamiento de arranqﬁe 14 del

- motor 11, de forma que el motor 1l esté’inoperativo.ﬁﬁp .

rante la operacién de llenado de ague hasta que el,nije;

de agua ha alcanzado un nivel predeterminado en la ﬁKQui-

.

na de lavar 10. Tes.

En pérﬁicuiar,.cuando.el nivel de agua en la
mgquina lavadora 10 slcanza un nivel predeterminado, el -
miembro 76 del dispoéitivo devcontrol de nivel de agua
73, descohectakla lumbrera de vacio 72 de la lumbrera{74

e inteérconecta la lumbrera de atmdsfera 75 con la lumbrera

' 74,4por lo qQue es interconecta shora la atmdsfera a la -

lumbrera 63 de la.cabezavlectdra 54 Puesto que‘la atmdg-

fera estd en la lumbrera 63 de la cabeza lectora 54, los

medios de abultamiento 794 interconectan aguella atmésfera

a8 las lumbreras 61 y 64 de forma que los accionadores 99 y
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44 estdn interconectados a la atmosfera. Puesto que el
accionador 99 estd ahora interconectado a la atmdsfera, el
mismo cierra la entrada de agua caliente 98 de forma que’
no se alimenta mds agua dentro de la mdquina lavadora por

la valvula mezcladora 97.

Simiiarmente, el accionador desactivado 44 oca-
siona el que la cuchilla de interru@tof 41 del misﬁa'do-
necte los contactos 42 y 38 de forma que la corriehi?‘de
la linea de alimentacidn Ll fluird a través de la ilinea
40; contacto 36, cuchilla de interruptor 28, contaéﬁql?l -
y linea 22 a través del arrollamiento de arranque 14 del
mofor: 11, contacto 23, cuchilla de interruptor 27;‘qqqf‘

-tacto 32 y linea 27 hacia el conducto de alimentacidm L2

ves'

para ocasionar el que el eje de salida 12 del motor,llﬁ

funciones en la direccidn apropiada para el funciongmign—

-
v ®

to del agitador de la mdquina lavadora 10.

Después que el motor 11 se ha puesto en marcha
mediante la corriente que fluye a través de su arrolla-
miento 14, la corriente que fluye a través del arrolla-..
miento 13 continda el accionado del motor 1l incluso aun—-
que el interruptor centrifugo se abra subsiguientemente
por la velocidad de rotacidn del eje de salida 12. En par<
ticular fluye corriente desde el conducto de alimentacidn
Il a través de la linea 40, contacto 36, cuchilla de inte-

rruptor 29, contacto 33, linea 33, y linea 17 a través del
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s arven O

arrollamiento 13 a la linea 29 que conduce al conducto

de alimentacidn L2.

Puede verse que el motor 11 estd ahora accio-

nado en una forma para ocasionar movimiento del agitador

‘de la mdquina lavadora 10 al propio tiempo que el nivel

de agua en la mdquina lavadora 10 ha aleanzado el nivel

predeterminado, determinado por el control de nivel'db

4

agua 73 hasta el incremento minuto "14" de movimiento del

. &simismo, debe observarse que una serie;dqiébul—
tamientos verticales T79C conectan las lumbreras 69. y TO
para interconectar el vacio controlado en 1a.lineg“;;§

con los medios accionadores de control de velooidad 120

.para ocasionar a los medios de transmisidn que se. impplsen

por el motor 1l para.aocionar el agitador en la velqcldad

.

seleccionada por el boton 119. - T

En particular ya que el boton de control 119
del regulador de vacio 117 ha sido ajustado. a una velo-
cidad seleccionada de funcionamiento -del agitadbr, vy, esta
velocidad debe ser mayor que la velocidad minima proviste

por los medios de transmisidn 127, el gradomde vacio en la

" cdmara 116 del regulador 117 se impone sobre los medios

accionadores 120 parg incrementar el paso_del.disposiﬁivo
de polea 128 de forma que el motor 1l impulsard la cinta -

131 a una velocidad mds rdpida que cuando la misme Se dis-
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pone en la posicidn ilustrada en la figura 6. .

Bn el inoremento de minuto "14" de moviﬁiento
del miembro de programa 53 conzrespsn%o é.la.cabeza lectora
54, puede verse en la figura 2 gue una abertura apropiads
80 de la ldmina lectora 594va en alineacidn con la lum-.
brera 65 de la cabeza lectora 54 para permitir a la atmds<

fera retornar a la cdmara del accionador 35 para moveg{las

‘cuchillas de interruptor 27, 28 y 29 hacia atrds & la, posi-

.

cidn ilustrada en la figura 1 pars parar el motor 11 y ter—

minér la operacidn del agitador. T
Asimismo, en el incremento. de minuto "14" de movi-
miento del miembro de programa 53 con,respecto.; l;‘ggheza
lectora 54, una serie de:abnltamientos,verticales,7?D§QQ-
nectan las lumbreras 66 y 67 para interconectar la b;ﬁ%a de
vacio 55.a la cdmara del accionador 50 de forma queeéi.mis-
mo empuja la cuchilla de interruptor 47 para.cerrar.lgétcon~
tactos 48 y 16 para accionar el motor 1l en una forme para

girar el compartimento de lavado de la méquina lavadora.

En particular, eshora fluye corriente desde el
conductor L1, a la l1linea 43; contacto 48, cuchilla de in-
terruptor 47, contacto, 16, linea 17, contacto 31, cuchi=
lla de interruptor 27, contacto 23, linea 24; condensador
25, interruptor cemtrifugo 25 y arrollamiento de arrangue
14, oonduétor 22, contacto, 21, cuchilla de inferruptor 28,
contacto 32 y 1fnea 37 hacia el conducto de alimentacidn

L2 para ocasionar al arrollamiento de arranque 14 que ac—
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ciona el eje 12 en la proyecciGn opuesta para impulsar me-
dios de transmisidn que giran el compartimiento de lavado,
teniendo el arrollamiento de arrangue 14 la corriente a su
través terminada cuando ei interruptor centrifugo 25 se
abre debido a la velocidad de girqe del eje de saiida 12.
Sin embargo, ahora fluye corriente a través del arrollé—
miento de maroha.l3 del motor ll.por'medlo del conductor
17 desde el conductor de alimentacidn Ll al conductor ‘19
que conduce al conductor de alimentacidn L2, porfloeque
el motor 11 gira el compartimento de lavado mienﬁr&sfﬁue'

.. v
-

el accionador 50 es evacuado. e,

» -

Simulténeamente, puede verse que otros abulta-

‘mientos T9B del miembro de programa 53 estan conectando

las lumbreras‘70 y 71 para interconectar el vacio conﬁyola-
do en la 1{nea 124 a los medios accionadores de vel&ci-
dad 120 para ocasionar el que los medios de transmlaion
para la operacmon de giro, giran el compartimento de la—
vado a la velocidad seleccionada por el botdn de control
125, dirigiéndose vacio a la cdmara 122 cuando el dispo-

gitivo de control de nivel de agua 73 estd en la posicidn

de linea seguida ilustrada en la figura 1 ocasionada por~

el agua en 1a maquina de lavado que se esta bombeando fue-

ra por debaao del nlvel predetermlnado mediante una bomba

1mpulsada por el motor 11 cuando el eje de salida 12 del mige-

mo gira en la dlrecelon para glrar el compartlmlento de

lavado.
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< hsi, puede verse gue los medios reguladores de
velocidad de giro 120 no incrementard la velocidad de giro
del compartimento de lavado por encima de su velocidad
ninima hasta después que el nivel. del agua en el comparti-
mento de lavado ha caido por debajo dei nivel predetermi-
bado regulado por el(diSpositivo de control de nivel de-
agua 73. De ésta forma, no se sitdan fuerzasfindebidgsvso-
bre el motor 11 para girar el compartimento. de lav;adfen
una velocidad relativamente elevada cuando existe d&’ni—
vel de agua elevado en la méquina lavadora. L v

-
-
vo

Sin embargo, una vez que el nivel de agud en
la maqulna lavadora ha cafdo por debaao del n1ve1 prede—
termlnado, el mlembro 76 del dlsp031t1vo de controI de
nivel de agua 73 1nterconecta la lumbrera 72 con 1a lum—
brera 74 por lo que la entrada 57 de la bomba de vaél%
55 se 1nterconecta ahora a la lumbrera 63 de 1la cabezae
1ectora 54 Y, asi, a la linea 124 que conduce a la céma—
ra 122 del regulador de vacio 123. De esta forma, el re-
gulador 123 controla ahora la magnitud de vacio que se esta
imponiéndo sobre los medios accionadores de control de ve-
locidad 120 para ajustar la velocidad deééada de funcioné—g

miento de los medios de transmisidn 127 durante la opera-

ecidn de giro en la forma previamente descrita.

" Por congiguiente, puede verse que la maquina lava-

dora 10 esta controlada por el miembro de programa 53 en
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una forma tal que el mismo proporcionaré, un ciclo de fun—

cionamiento como se ilustra en la figura 2 en la forma an=

‘terior, con los accionadores 35, 50 y 44 controlando el

motor 11 en una forma tal que el motor 1l nd accionard el
5 agitador de la maquina lavadora hasta que el nivel de agua

en la magquina ha alcanzado un nivel predeterminado. TUl=~

teriormente, el sistema de control de éata invencidn oga~

L3

sionaréd el que el motor 11 tenga impulsado su eje de”é;li-
da 12 en la direccidn apropiada para girar el compaf%imen—

lo hd to de lavado. ’ veaae

- -
Ay .
LR SN

Por consiguiente, puede verse que esta invencidn
proporciona un sistema de control mejorado para una méquina

de lavar o similar, as{ como también partes mejoradas para
. un tal sistema de control o similar. Yot

«
P

]
®
{
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Deacrito el objeto del preSente invento Se deelaran '
como nuevas y de propia inveneic{n les siguientes reivindicacio-
nes ocon prj.or:l.dad de 19. solioitud Qe pe.tente eatadmnidanae '
geriel n¢ 486,066 del 9 do Septienbre de 1.965. |

 rr
-

——————— - .

_ - dew Per.feccionamientoa en apararl:os _pare 1ava.r,u Que
tienen una parte m&vil pera el tratamiento de rope a 1avar o
siileres, oarasterizedos porque comprendsn medios de valoot-
ded varieble para mover la citada parté, ¥y medios que vqrj,m
la velocidad de los clitados medios de velocidad varlablq, An-
eluyendo los cit adoe medioa ultimamente ‘mencionados un - primer
2coionador y un segmd scoionalor, mendando el oited primer
acoionador al citado Segndd ecoionador en respuesta & la so-
°lén del cite® primer aocionador, Tegulendo el citad Segindd
accionador 1 velooided de los oitedos medios de velocidad ve-
risble en respuests al grado de actusoidn del citado segin-

G eaoccionador ocmsado por el citado primer accionador.

2.- Perfeocionamientos segin la reivindicacidn 1,
ca.raoterizados ‘porque loa citados aecionadores son mandados
neunéticemente, por una fuente neumdtica y medios que mter-

conecten la citada fuente & 108 citados accionadores.
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_ 3.- Perfeco:l.onamientos, aegxin la reivindioacio’n 2,
oaractenzaaas por comprender un reg.llador dizpueato entre 1a.
Qi’cada fuente y los cit_agos apciongdorga_p?.:a oontmlgr 8elec-
tivemente el lad de sefial neundtice dirigida @ los citados

accionadores.

4.- Perfecoionamientos segin les reivindioaciones
precedentea, caraoterisadoa por comprender mea:l.os ae velocidad
variablea para girar el citado compartimento de lavado &lpara
n;andar e:l.‘ oit.adp agi?adgr_y _mediqs pera yaz;j.g.r :l_.a velotiddd de
108 citedo® medios de velocidad varisble, incluyendo 1&&,,;‘1“.
&8 medios ﬁlt:l.maz_nente_ mencionados un primer accionadr y un
segdo sccionador, mendendo el oitado primer accionador-al
citad @egndo accionador em respuesta a la actuecidn d;el,ci-
tado primer ac.cionadox" ~Tregulendo el Segundo citado aoc;t;f;zzi'adbr

a ®

1a velocidad de 108 oitados medios de velocidad veriebls @

respuesta sl grado de asctuacidn del citado Segando aoclonador

causado por el citado primer accionador.

| 5.- Perfeeoioumientoe aegfn la reivindicaci&n
4, oaracterizadoa parq;ue 1os c:l.tadoe prj.mer y aegundo a.cc:.o-
nadores estén combinadoa dentro de una unided unitaria atd-

noms.e

6o Perfeocionamiantoa segfn la reivindicacidn 4,
caracterizados-porgue estén previstos primeros medios para
seleccionar el grado de setuscidn de los ocitedos primeros ac-
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cionadores para un funcionamiento de giro y en donde estan pre-=
vistos segundos medios para seleccionar el grado de actuacidn

del citado primer accionador para una operacidn de agitacicn.

7.~Perfeccionamientos segin las reivindicaciones
precedentes caracterizados por comprender en combinacién,una
fuente neumatica, un mecanismo a ser situado, un primer accio-
nador mandado neumsticamente, medios para interconectar la ci-
tada fuente al citado primer accionador para mandarigrfcitado
firimer accionador, ¥y un segundo accionador mandado rdengtica—
mente, interconectado el citado primer accionador lacﬁitada
fuente al citado segundo accionador para mandar al é%ﬁ;ho se=
gundo accionador cuando el citado primer accionador és mandado,
estando interconect ado operativemente el citado seggQQQ;acciOa
nador al citado mecanismo para posicionar el mismo %nfrgspues-
ta a la actuacidn del citado segundo accionador. ::i:

[ E IR

e

&
8.~Perfeccionamientos, segin la reivindicacion 7,

caracterizados porque los citados primero y segundo acciona-

dores estdn combinados en wna unidad unitaria autdnoma.

9.~Perfeccionamientos,segin la reivindicacidn 7,
caracterizados porque estd previsto un regulador en los cite-=
dos medios que interconectan la citada fuente al citado pfi—
mer accionador para seleccionar el grado de actuacidn del

citado primer accionador.

10 .—Perfeccionamientos segun la reivindicacidn 9, ca-

racterizados porque el citado primer accionador coopera con el
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citado Segmdo sccionador para conmtrolar el grado de actuacién
del citado segmdo acclonador de' a.ouerdo con el grado de actua-

oidn del citado primer acc:onador.

| 11.- Perfeecionamientos Segfn las reivindicaclones
precedentee, caraoterizadoe por oomprender en oombinaoio’n, una
fuente neumét:l.ea, un mecenismo & eer posicionado un pr:l.mer ’
accionador mandedo neumétioamente que tiene un miembro- mdvil
medios para intemoneota.r la citada fuente al citado prj.mer
accionador para posiomnar el c:l.tad‘a membm ¥ un eegmdg

IR A%

acclonador mandedo neuméticamente, interconectado el citado

- ‘_ )

primer &ccionador & la citada fuente hacia el citado eegmdo

, accionador cuando el e:l.tado primer accionador ee ma.ndado te-

gs*u-t

niendo el citado eegmdo accionador una pa.rte del mismo movide

por la citede fuente hecia una posioidn determineda poi;:l-a

a.?"

posicidn del citado miembro del citado primer accionad&ra s:l.en-

do la citada parte del citado sagundo accionador :Lnteroeneetada

- operativemente al _c:Lt ado mecenismo pers la pqgicidn del mismo

de acuerdo con la posicidn de la primera pert'e.

12.- Perfeccionanientos aegin 1as reivindioaciOnes

preeedentea earaoterizados por comprender en combinaoidn, ‘una

~ fuente net_;,mé_tige:,'un mecenifmo & ser posicionado, un primer

‘sccionador nendad neundticemente que tiene un miembro mdvil,

medios pare interconecter la citade fuente &l citado primer

accionador pere posicionar el citedo mién‘éro del mismo, y un
segnd> soolonsdor mendado neundticmeirte, interconsstend el
citado primer accionador & la citada fuente &l citado Segund
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accionedor cusndo el citado pr;mervaocionado_r es mandado, t_e-
niendo el citado Segmndo @ccionador una parte del miemo movida
por le citada fuente hecia une posicidn determinada por la

'~posic:.d'n del citado miembro del oitedo primer accionador

8iendo la citada perte del citado Segand accionador inter-
conectada operstivamente al citado mecaniemo para situerlo
de acuerdo con la posioicfn de la citade parte, teniendo el
citado primer accionador un diefragne flexible que 1leva. ‘8l

.

citado miembro. * l’

15.- Perfeccmnamientoa, aegin las reivindieacaones

'precedentas oaraeterizadoa por comprender en combinacidn une

fuente neunética, un meceniemo e ser posicionaedo, un primer

A«;.A .

3

accionador operado naumétioamente que tieme un miembro mdvil
medios para interooneota.r la citada mente &l eitado primg’r

accionador pare posicioner el citado miembro del mismo, ;gs‘un
Segindo accionedor operado neumétioamente, mtemoneotanao ®

el citado primer accionador le oitade fuente al citad segmdq
accionador con el citado primer accionador es mandedo, tenien-
‘do el cita@p_geamdplaoc‘i‘.qn_adoz_'“una pq;‘tg del mismo movida por
la citade fuente hacis una posicidn determisnde por la posicidn
del citado miembro del citads primer accionador, siendo la
citadg ‘par!:e___ del citedo seg_mdq a.ccion_adqg ;nte_reorfe‘otada 4
operativemente al citado mecanismo para situarlo de acuerd
con la posicidn de la oitada parte, teniend el oitadd Segindo
accionador un diefragna flexible due lleva le citade pa.rte;
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14.- Perfeccionamientbs; segin les reivind:_léacioﬁea

precedent e8 caracterizados por comprender en combinacidn, una

fuente netiméﬁ:lo&} un mecenismo & @er pogicionado', un primer
acclonedor operado pet_nn’ﬁticamgnte que tiene un miembro mdvil,
medios para interconectar la citade fuente al citedo primer
accionador a ;a' pqu.pild'n del citads miembro del xyismg'! ¥y un
Segmdo eccionador operado neuméticemente, interoonect%izdé
ol citado primer scoionador la citede fuente &l oitedo-Se-
gando acciongdor ocuendo el citado primer _aooiqna@ér 08 -mén-
dado, teniendo el citado Segndo eccionador una parte ;iei
mismo movida pqr__;a citada fuente a une pogiciﬁn determi-
neda por une posiocidn del citado miembro del citado primer
accionado:‘,'a:‘l'ex;do le citada parte del citado segwndo Ao~

E

Soes

clonador interconectada operativeamente al citado mecanis.,

mo hacia l_a posit_a_i_&n del miemo de acuerdo con le posicg.fgg‘_
de la citada pax_'be', teniendo rempectivemente los ci_.tadof )
primero y Segmndo accionadores cdmeres, interconecteando
los citados medios de interconexidn le citada fuente & la
oiteda §émm del citado primer acoionedor, interconectando
el citad miembro del oitadq primer &ccionador la citada
ofnsre del citedo primer scoionador con la citeds ofnara

del citado segund acceionador.
15.- Perfeoeiénanigntoa', Segin la8 reivindicacio-
nes precedentes 6ar§ct9nzadgs por comprender en combinacidn,

une fuente neumdtice, un meceniemo & ger posicionado, un pri-
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mer eccionador maz;dadé neunéticemente que tiene un miembro
ndvil, me«.‘ij‘.oe'pa.ra interconecter la citede fuente 8l citad
primer accionador a la posicidn del citedo miembro del miemo,
y wn segind accionador mandado neuméticement e, interconectendo
el citado primer eccionador y la citeda fuente al citado se-
gndo accionador cuando el citado pﬁmer accioriador es mandado,
teniendo el citado segindo accionador une parte del migmo .
movida por le citeda fuente & une posicidn determinada ;31: la
poaicidn del citedo miembro del citado primer a.cc:l.onado*rpaien-
@ la citade parte del citado segindo acoionador intereonectado
operativemente 8l citedo meceniemo & le posicidn del nd ka0’

de acuerdo con la posicidn de le citeds perte, teniendo el
citad primer aqci@ado?up d:l.a._t’:agna Qegj.blg que 11eﬁa%e§.
oitado miembro y que define percielmente una cénere paﬁa:;qi
citado pﬁme;‘.afgeionadg;‘, interconectendo los citados m;éiﬁ"’os
de interconexidn le citeda fuente a la citada cémara de.? :62.-
tedo primer accionadof, ‘teniendo el oitado segundo accionador
un diaﬁagna ﬂ.ezible gque lleve la citeda parte ¥ que define
parcislmente una oémara para el cit ado Segindo accionador,
interconectando el citado miembro & la citada odaera del

cited primer eccionadr con la citada cdmara del citado

segundo acocionsdor.

| '_236;-‘- Perfeccioneamientos, segin la :e:.l.vindicaoi{cfn‘
15, en donde el citado diafragme del citedo Segndo acciona~
dor es epto para empefier y cerrar el citado miembro para pre-
venir la commicecidn entre las citades clmares.
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17.- Perfeccienanientos segin 1e reivinaicacldn
16, e donde el citado diafragna tiene medios de abertura
que pagmn & través para interconecter la citade cém_ara del
citado segind accionador con la _athsfereQ,‘ teniendo el oi-
tedo Segundo 8coionador un elemento contra el cuel estd nor-
malmente dispuesto el citado diafragma de; mismo pai‘a cerraxr
los citados medios de aberbura; .

heed
L
At-

_ 18.- Perfeccionamientoa segin le reivindicqcidn
17, e donde el citado m:lembm e8 apto para flectar elﬁ cii;a.-
do diafregme del citado segand accionador lejos del c:i;:cado

elemento pare abrir los citados medios de sbertura cuando 1a
citeda parte se he movid a une posioidn, mediente la citeda

b""‘ -(«(

e

fuente, nds a11¢ de 1a posicidn seleccionada por el citado

‘. A d.

mianhm. vt
£C g
e & W

| 19:;. Perfeccionamientos, segin la reivindic%biép ’
18, en donde medios seneitivos de vibreoidn estén int erﬂo;)x:ec-
tados al citedo digﬁagnaQel citado segindo accionador para
flectar el citad diefragme lejos del citado elemento y ab:ir
los citados medios de ebertura en respuesta a las vibracio-

nes detectadsas.

. o 20;- Perfeccionemientos, aegdx'n' las reivindicaciones
precedentes, caracterizados por comprender en combinecidn, |

une fuente neumética, un mecanismo & ser posicionado, un pri-

mer accionador mendado neumétioemente que tiene un miembro

mévil, medios para interconectar lo citade fuente 2l citado
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primer accionador a la posicidn del citado miembro del mismo,

y un segundo accionador mendedo neuméticamente, interconectando

‘el citedo primer accionador le citade fuente el citedo Segind

accionador cusndo el citado primer accionador es mendado, te-

 niendo el citedo segndo accionedor une perte del mismo movida

por la citada fuente hacie une posicidn determinada por 1a po-
sicidn del cited miembro del citedo primer eccionedor, siendo
le citede perte del citado Segmd goeionador int erooﬁ?oti{éda
operativemente al citado mecenismo hacla le poeicidn d%i*
mismo de acuerdo con la pogicio'n de la citade parté. y‘m_:
regilador opersble selectivemente dispuesto entre la qizt;,da
fuente y el citado primer accionador pars oontrolgr el grado
dé sefial nwmética que ge dirige hacié. el citedo primen-.:
accionador para controlar la posicidn del citedd miembra’.

-21'

-4"t

21.- Perfeocionamientoa, segfn la raiv.l.ndiea.eién 19

r-.‘

\

‘s,

carsplierizados po: incluir medios de progrsms pars intemoenec-
tar el citado regulador al citado primer accionador,

22.- Perfeccionemientos em zperatos para lavar,

Segm 8e desicribe y reivindica en la presente memo-
ria qQue conste de 44 hojas foliadas y esorites & wéquina por

una sola de sus cares y de los dibujos reglamentarios.

8 de Septiembre de 1.966

Madrig,
Pe Qs AAME ng&&

Fismodos JOSE RODRIGUEZ
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