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MEMORIA DESCRIPTIVA

Sata invención se r e f ie re  a un sistema perfeccio­

nado para controlar e l funcionamiento de una máquina lavado­

ra doméstica o sim ilar»

En particu lar, es bien conocido que varias máqui­

nas lavadoras están provistas con un único motor e léctrico  

que, cuando su eje de salida g ira  en una dirección, acciona 

e l agitador de la  máquina lavadora y, cuando su eje  de s a li­

da g ira  en la  dirección opuesta, g ira  e l compartimento de 

lavado de la  máquina lavadora.

De acuerdo con las enseñanzas de esta invención,



-  2
5

están previstos medios de control neumático perfeccionados 

para controlar la  velocidad del g iro  del compartimento la ­

vador en relación  a la  magnitud de una señal neumática así

como también la  velocidad de funcionamiento del agitador
• «

en relación  a la  magnitud de una señal neumática.
• • •

2n particu lar, están previstos medios para in terco »
* • •.*.

néctar e l  e je  de salida del motor a los medios de tran$-
• *. •

misión para g ira r e l  compartimento lavador o accionando* e l

agitador. Además, otros medios controlan la  velocidad de

los medios de transmisión durante la  operación de giro**o
• ♦ »

la  operación de agitación .
•  *  *  *

• . .

Por consiguiente, es un objeto de esta invención
* * •

proporcionar un sistema de máquina lavadora perfeccionado 

que tiene una o más de las nuevas características expues­

tas anteriormente o mostradas o descritas a continuación*

Otro objeto de esta invención es proporcionar 

partes mejoradas para un t a l  sistema o sim ilar.

Otros objetos, u tilidades y ventajas de esta in­

vención serán evidentes de una lectura de esta descripción, 

que sigue con referencia  a los dibujos que se acompañan, 

que forman una parte del mismo y en donde %

La figu ra 1 es una v is ta  esquemática que ilu s tra  

e l  sistema de control perfeccionado de esta invención,

La figura 2 es un diagrama de marcha que ilu s tra  

la  secuencia del funcionamiento del sistema ilustrado en
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la  figura 1.

la  figura 3 ea una v is ta  en sección transversal,

fragmentaria, a mayor escala, que ilu stra  e l miembro prin-
• *■

cipa l de programa de la  figura 1. '*.•

o • ♦
5» l a  figura 4 es una v is ta  esquemática, parcia l -

,  • • ».*.
mente en sección transversal que ilu stra  lo s  medios para

controlar la  velocidad de loa  medios de transmisión* db* *la 

máquina lavadora de la  figura 1«
♦

la  figu ra 5 es una v is ta  en sección transversal

* fragmentaria, a mayor escala que ilu stra  una de la?.*posi-
♦ * *

ciones de funcionamiento del regulador de vacio de.’í a  f i -
• * *»

gura 4*

la  figura 6 es una v is ta  en sección transversal 

fragmentaria, a mayor escala, ilustrando parte de los  me- 

15* dios accionadores de la  figura 4*

las figuras 7 y  8 son v is ta s  similares a la. f i ­

gura 6 e ilustran los  medios accionadores en otras posicio­

nes de funcionamiento de los mismos.

la  figu ra 9 es una v is ta  sim ilar a la  figura 6 

20* e ilu stra  otra rea lizac ión  de esta invención.

Aunque las varias características de esta inven­

ción se describen e ilustran a continuación como siendo par­

ticularmente adaptables para proporcionar un sistema de con—



t r o l  para una máquina lavadora domestica o sim ilar, es de 

comprender que las varias caracteristicas de esta inven­

ción pueden u tiliza rs e  singularmente o en cualquier combi­

nación de las mismas para proporcionar un sistema de con-
•. *

• ♦
t r o l  para otros d ispositivos cuando se desee.

* • •

Por consiguiente, esta invención no debe lim i­

tarse solamente a la  rea lizac ión  ilustrada en los dibujos,
• .  ** • .*

ya que lo s  dibujos, se u tilizan  meramente para ilu s tra r  una

de la s  muchas, variedades de u tilidad  de esta invención.
♦........

Haciendo ahora referencia a la  figu ra 1 , : e l is ia -
*  •  *  *

tema de control perfeccionado de esta invención se*Indi-
• ♦ *
» *

ca en general por la  referencia numérica 10 e incluye un
* i *

motor e léctrico  11 que tiene un e je  de salida 12 que/ 

cuando g ira  en una dirección, accionará, a través de medios 

de transmisión apropiados, e l agitador de la  máquina lava­

dora 10 y , cuando g ira  en la  dirección opuesta, g irará, a 

través del medio de transmisión apropiado, e l compartimen­

to  dfe lavado de la  máquina lavadora 10.

E l motor 11 un aíro 11 amiento de marcha 13 y  un 

arrollamiento de arranque 14 teniendo e l arrollamiento de 

marcha 13 un extremo 15 del mismo interconectado a un con­

tacto 16 mediante un conductor 17 y e l otro extremo 18 in­

terconectado a l conductor de alimentación mediante un 

conductor 19. El arrollamiento de arranque 14 tiene un 

extremo del mismo 3D interconectado a un contacto 21 median­

t e  un conductor 22 y  e l otro extremo 22 del mismo in terco-



neceado a un contacto 23 mediante un conductor 24, tenien­

do e l conductor 24 un condensador 25 en é l,  as í como tam­

bién un interruptor centrífugo 25 que abre bajo una v e lo c i­

dad predeterminada de rotación del e je  de salida 1 2 .^
♦ •

Está previsto un primer interruptor e léc tr ico
«

26 que tien e  tres  cuchillas de interruptor 27, 28 y 29.
♦ •  • - » «

interconectadas: conjuntamente por medios 30, estando. I q
* • •*

cuch illa  27 articulada en e l contacto 23 para conectar e l

contacto 23 con e l contacto 31, estando la  cuch illa  de
* ♦ * •«

in terruptor 28 articulada en e l contacto 21 y siendo, apta

para conectar e l  contacto 21 con un contacto 32, y '& 3t ando
♦ ♦ *

la  cu ch illa  de interruptor 29 articu lada en un contacto 

33 y  siendo apta para conectar e l  contacto 33 con *un* con­

tacto  34*

Eos medios 30 del interruptor e léc trico  26 es­

tán interconectados a un aceionador neumático 35, que, a l 

r e c ib ir  condiciones atmosféricas en su cámara mantiene la s  

cuchillas de interruptor 27, 28 y 29 en la  posición ilu s ­

trada en la  figura 1. Sin embargo, cuando la  cámara del 

aceionador 35 es evacuada por estar interconectada a una 

fuente de vacio o s im ilar, en una forma que se describe a 

continuación, e l  aceionador 35 empuja a la  cuch illa  27 pa­

ra  conectar e l  contacto 23 con e l contacto 32 y empuja 

las  cuchillas de in terruptor 28 y  29 de forma que las mis­

mas conecten lo s  contactos 21 y  23 con un contacto 36 pa­

ra. un propósito que se describe a continuación.
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E l contacto 31 se lla lla  en e l conductor 17 ante­

riormente descrito y  e l contacto 32 está interconectado
0 O'

a l conductor de alimentación L mediante un conductor 37 .

Wl contacto 33 eatá interconectado a l conductor 17 Jodian-
•  «

5* te  un conductor 33.

10.

15.

20.

2 5.

El contacto 36 está interconectado a un contac­

to  38 de otro interruptor e lé c tr ico  39 mediante un .‘epíuluc-
* * •*

t o r  40. El in terruptor 39 incluye una cuch illa  de in te­

rruptor móvil 41 articulada en un contacto 42 y apta para co-
♦ * • • ♦

néctar los contactoa 42 y 38, estando e l  contacto , in ter co- 

nectado a l conductor de alimentación Ir- mediante uií *6onduc- 

t o r  43.

üa cuch illa  de interruptor 41 está in ter conecta­

da a un accionador neumático 44 que mantiene l a  cuch illa  de 

in terruptor 41 en la  posición iluatrada en la  figu ra  1  para 

conectar los contactos 41 y 38 cuando la  cámara del accio— 

nador 44 está en condiciones atmosféricas. Sin embargo, 

cuando la  camara del accionador 44 ea evacuada por estar 

interconectada a una bomba de vacío o s im ilar, e l  accionador 

44 por unos medios de interconexión 45 moverá la  cuch illa  

de interruptor 41 fuera del contacto con e l contacto 38 

para un proposito que se describe a continuación.

Está previsto otro interruptor e léc tr ico  46 que 

incluye una cuch illa  de interruptor 47 apta para conectar 

un contacto 48 en e l conductor 43» oon e l  contacto 16. Sin 

embargo, la  cuch illa  de interruptor 47 está interconectada
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por medios 49 a un accionador 50 actuado neumáticamente,

de forma que cuando e l accionador 50 t ien e  su cámara en

condiciones atmosféricas, e l accionador 50 mantiene la

cuch illa  de interruptor 47 en la  posición abierta, copio ...
• • t

se ilu s tra  en la  figu ra  1, Sin embargo, cuando la  cámara♦ * t
del accionador 50 es evacuada, por estar Ínterconectada

a una bomba de vacío o sim ilar, e l accionador 50 empuja* la
*. ** ♦ *cu ch illa  de interruptor 47 para conectar lo s  contactos.*38 y  

16 para un proposito que se describe a continuación.

E l conductor de alimentación L2 ae intercop^cta* • »
asimismo a l contacto 38 del interruptor 39 mediante,"üñ con-•• * «♦ ♦ i,
ductor 51, teniendo e l  conductor 51 un motor tempo£izador 

52 dispuesto en e l para ocasionar e l movimiento de* \ui miem­

bro principar de programa 53 > figu ra 3 , sobre una cabeza 

lec tora  54 para un proposito que ae describe a continuación.

Está prevista  una bomba de vacío 55 y se sitúa 

a través de los  conductores de alimentación 43 y 51 me­

diante un conductor 56, teniendo la  bomba de vacío 55 e l  lado 

de entrada 57 de la  misma interconectado a la  cabeza le c to ­

ra 54 mediante medios dé conducto f le x ib le s  58 en una forma 

que se describe a continuación*

la  eabeza lec tora  54 tien e  una superfic ie lectora  

59 interrumpida por una pluralidad de lumbreras 60, 61, 62, 

63» 64, 65, 66, 67, 68, 69, 70 y 71, con las lumbreras 60,

61, 63, 64, 65, 66, 67, 69, 70 y 71 dispuestas en alineación 

v e r t ic a l mientras que la  lumbrera 62 está dispuesta en a l i ­



neación horizontal con la  lumbrera 61 y la  lumbrera 68 se 

dispone en alineación horizontal con la  lumbrera 67»

El conducto f le x ib le  58 que conduce desde la  en-
• +■

trada 57 de la  bomba de vacío 55, se interconecta a la**lum- 

brera 66 de la  cabeza lectora 54, as í como también a una
ii

lumbrera 72. de un dispositivo de control de n ive l de.agpa 

73, teniendo asimismo e l d ispositivo de control de ni,v&L de 

agua 73 otras dos lumbrera 74 y 75* El d ispositivo 73 t i e ­

ne unos medios de válvulas 76 para interconectar fluidjamen-
*  *  *  •  •

t e  las lumbreras 72 y 74 conjuntamente cuando e l n ive l de
* 4 »

agua en la  máquina lavadora 10 está por debajo de úri; n ive l

predeterminado. Sin embargo, cuando e l n ive l de a£úa de la
/ / ■ ♦ • 

maquina lavadora 10 esta por encima de un n ive l precetermi-

nado, los medios 76 desconectan la  lumbrera 72 de la  lumbre­

ra 74 á interconecta la  lumbrera 75 a la lumbrera 74, es­
tando la  lumbrera 75 Ínterconectada a la  atmósfera.

la  lumbrera 74 del d ispositivo de control de ni­

v e l de agua 73 está Ínterconectada a la  lumbrera 63 de la  

cabeza lectora  54 mediante medios de conducto fle x ib le s  77.

El miembro de programa 53 que se mueve sobre la  

superficie lectora 59 de la  cabeza lectora 54 incluye una 

lámina, f le x ib le  78 lectora que tiene una pluralidad de me­

dios de abultamiento 79 formados en e l la  en una fa lta  pre­

determinada para conectar varias lumbreras en la  cabeza le c ­

tora 54 en la  forma ilustrada en la  figura 2, cuando estos me­

dios particulares de abultamiento 79 pasan por encima de la



cabeza lec to ra  54* Además, la  lámina lectora  78 tiene una

pluralidad de medios de abertura 80 que pasan a su través

en una pauta predeterminada para alinearse con varias de

las  lumbreras en la  cabeza lec tora  54 para perm itir a l a ire
•  •

♦

entrar en estas lumbreras alineadas en la  forma ilustrada

en la  figura. 2. La cabeza leo tora  78 está interconectada

a un miembro r íg id o  de soporte 81 en cualquier forma apro-
* * •

piada y está espaciado de é l mediante un m aterial ifordso

comprimible 82 por lo  que e l a ire  es apto para entrar en
•

unos medios de abertura 83 del miembro de soporte B l*y
• * •*. '.1

- f i l t r a r s e  por un m aterial 82 cuando e l mismo pasa, j^.tra-
, 9 &

ves de unos medios de abertura 80 de la  lámina lec tora* ** • «
78 en una lumbrera alineada en la  cabeza lectora  '74*'í » *

El miembro de programa 53 es apto para mover so­

bre la  cabeza lectora  54 en una velocidad constante median­

te  e l  motor temporizador 52 previamente descrito cuando e l 

motor temporizador es excitado en la  forma que se expresa 

a continuación para producir e l c ic lo  de funcionamiento 

ilustrado en la  figura 2»

Está prevista  una segunda cabeza lec tora  84 que 

tiene la  superfic ie  lectora  85 de la  misma interrumpida 

por una pluralidad de lumbreras alineadas verticalmente 

86, 87, 88 y 89• Un miembro de programa 90 es apto para 

moverse selectivamente sobre la  superfic ie  lec tora  85 de la  

cabeza lec tora  84 y tien e  medios de abultamiento 91» 92,

93» 94 y 95 formados en e lla  en la  misma manera que los  me-
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5.

10.

15.

cfios de acuitamiento 79 previamente descritos para conec­

ta r  algunas de las lumbreras en la  cabeza lectora  84 cuan­

do se dispone un indicador 96 del miembro del programa 90

en una posición particu lar H1H" y "W " y "LL” , como se ...
• «^ - — -v •*'' ^ «

ilustran  en la  figura 1 para seleccionar una temperaturá

de agua del agua que se d ir ige  a la  máquina lavadora Ae'

diante una válvula 97 mezcladora de agua
♦

♦ 1
La válvula mezcladora de agua 97 tiene una en­

trada 98 de agua ca lien te  interconectada a un accionador
•«».

neumático 99 por medios 100 por lo  que cuando e l  acciona-* t •
dor 99 está en condiciones atmosfericas, e l accionefdór 99

’• e. t
c ierra  la  entrada de agua ca lien te 98. Sin embargo ,̂ cuan—

' •
,  * i  •

do la  cáqiara del accionador 99 se evacúa, la  misma* abre 

la  entrada 98 para d ir ig ir  agua a través de la  válvu la 97 

mezcladora de agua a la salida 101 de la  misma. Similarmente 

la  válvula 97 mezcladora de agua tien e  una entrada de agua

fr ía  102 controlada mediante un accionador neumático 103 

interconectado a e l la  por medios 104* Así, cuando e l accio— 

nador 103 está en condiciones atmosféricas, e l  mismo mantie­

ne la  entrada de agua f r ía  102 en su posición cerrada, pero 

cuando la  cámara del accionador 103 se evacúa, la  misma 

abre la  entrada de agua f r ía  102.

la  lumbrera 86 de la  cabeza lectora  84, y la  

lumbrera 60 de la  cabeza lec tora  54 están interconectadas 

25» a la  cámara del accionador 103 mediante medios de conduc­

tos f le x ib le s  105* La lumbrera 88 de la  cabeza lectora



?t? 5
i1

11 - , j
1 S H f
5 Si i , _ * * - . i i

84 está interconectada a una cámara de un accionador de 

agua ca lien te 99 mediante medios de conducto f le x ib le s  

106. La lumbrera 61 de la  cabeza lectora  54 está interco­

nectada a la  lumbrera 87 de la  cabeza lectora  84 median-*• i
t é  un conducto f le x ib le  107» La lumbrera 62 de la  cabeza 

lectora  54 está interconectada a la  lumbrera 89 de la c a -  

beza lec tora  84 mediante un conducto f le x ib le  108. .
5 < * *

La lumbrera 64 de la  cabeza lectora  54 está in­

terconectada a la  cámara del accionador 44 mediante irnos* * > ...
medios de conducto fle x ib le s  109» Similarmente, la. lum-* r ♦
brera 65 de la  cabeza lectora  54 está interconecta.da*fa

^  z t s-

la  camara del accionador 35 mediante unos medios d,V,con-
* t «

ducto f le x ib le  110• La lumbrera 67 de la  cabeza iáctora 

54 está interconectada a la  cámara del accionador 50 me­

diante unos medios de conducto flexibles 111.

La lumbrera 68 de la  cabeza lectora  54 está Ín­

te r  conectada a una cámara de un accionador 112 mediante 

unos medios de conducto fle x ib le s  1 1 3 , abriendo, cuando se 

acciona e l accionador 112 una cuchilla de interruptor 114 

en la  lin ea  43 para terminar e l c ic lo  de funcionamiento del 

sistema 10. Sin embargo, la  cuchilla de interruptor 114 

es apta para disponerse en una posición cerrada mediante 

medios de puesta en marcha apropiados 115 para la  puesta 

en marcha del c ic lo  de operación seleccionada por e l miem­

bro del programa 53.

La lumbrera 69 de la  cabeza lectora  54 está Ín ter-



'conectada a una cámara 116 de un regulador de vacío 117

mediante un conducto f le x ib le  118, teniendo e l regulador

de vacío la  cámara 116 del mismo asimismo interconectada

a la  lín ea  de vacío principa l 58 mediante una línea*’de,"va-
«

ció 118. B1 regulador de vacío 117 está controlados me-

diante un boton 119 por lo  que la  magnitud del vacío en la• « . . . .

cámara 116 puede constrolarse automáticamente de forma que
* * 1

l a  magnitud de l vacío impuesto sobre la  lín ea  118 aera de

acuerdo con e l  seleccionado por e l boton 119, se lecc io -

nando e l  regulador de vacío 117 la  velocidad de funciona-• > *
miento del agitador de la  máquina lavadora 10* *»♦*.*

*•» t t
La lumbrera 70 de la. cabeza lectora  54-4§tá

• # e
interconectada a los medios de cámara de unos medios de 

accionador neumático 120 mediante medios de conducto 

f le x ib le s  121, controlando los  medios accionadores 120, 

la  velocidad de los: medios de transmisión tanto del ag i­

tador como del compartimento de lavado en relación  a la  

magnitud de vacío impuesta en la  cámara del mismo.

La lumbrera 70 de la  osabeza lectora  54 asta 

interconectada a los  medios de cámara de unos medios de 

accionador neumático 120 que controlan la  velocidad de 

los  pedios de transmisión tanto para e l agitador como 

para e l compartimento de lavado en relación  a la  magnitud 

de vacío impuesta en la  cámara del mismo.

La lumbrera 71 de la  cabeza lectora  54 está in­

terconectada a una cámara 122 de otro regulador de vacío



1-23 mediante unos medios de conducto f le x ib le s  124» la  

cámara 122 del regulador 123 ésta asimismo interconecta­

da a la  lumbrera 74 del d ispositivo de control del n ive l• •
de agua 73 por medio de unos medios de conducto flexilfl.es 

124 que conducen a la  lumbrera 63 de la  cabeza lecto?$*54'»

SI regulador de vacío 123 t ien e  un boton de .con­

t r o l  125 que seleccionará, la  magnitud de vacío que W  'está 

imponiendo sobre la  linea  124 para ser u tilizado para con-

t r o la r  la  velocidad de giro del compartimento de lavacto de
* * *

la  máquina lavadora 10. *».•*
•<

* t  t- % t
Como se ilu s tra  en las figuras 4 y 6, loa pedios* * «•• » •

accionadores 120 son llevados por unos medios de bastidor 

127 a la  máquina lavadora 10 con los  medios de bastidor 

120 llevando e l motor e léc trico  11 y loa  medios de trans­

misión 127 •

E l e je  de salida 12 del motor e léc trico  11 tiene 

tana disposición de polea de paso variab le 128 y comprende 

un par de roldanas de polea 129 y  130. Una banda continua 

131 se a rro lla  en torno de lo s  d ispositivos de polea 128 

y asimismo se a rro lla  en torno de una polea impulsada 132 

que impulsa los  medios de transmisión 127* Están previstos 

unos medios de reso rte  133 que empujan normalmente hacia 

afuera sobre la  banda 131 para tender a mover la  roldana 

130 le jo s  de la  roldana f i j a  129 a su posición de separado 

máximo de forma que con la  roldana 130 movida le jo s  de la  

roldana f i j a  129, en la  distancia máxima, e l motor e lé c t r i-



*co IX impulsa la  "banda 131 en su velocidad más baja.

5

10.

15.

20.

2?.

Cuando los  medios de banda 131 se impulsan en

una dirección por e l  motor 11, la  polea impulsada 1 im-
•  *

pulsa los  medios de transmisión 127 en una forma ta l  -quet M
los mismos accionan e l agitador de la  máquina lavadora

10. Sin embargo, cuando los medios de banda 131 sa i©.-
•\ 1

pulsan en la  dirección opuesta por e l motor 11, l a ‘polea

impulsada 132 impulsa los  medios de transmisión 13 1  en
•

una forma ta l  que los  mismos giran e l compartimento*' db
, t “

lavado de la  maquina lavadora 10.
•% •«.

* t  «•

Está prevista una palanca 134 que t i  ene .‘un extre-*
mo 135 montado pivotablemente a los medios de bastidbr 

126 y  e l  otro, extremo 136 interconecfeado a los medios 

accionadores del control de velocidad 120, estando la  

palanca 124 construida y  dispuesta de forma que su parte, 

intermedia está interconectada a la  polea móvil 130.

Ce esta forma, cuando los medios accionadores de 

control de velocidad 120 empujan verticalmente sobre e l 

extremo 136 de la  palanca 134 en la  forma descrita a con­

tinuación, la  palanca 134 mueve la  roldana de polea 130 

hacia la  roldana de polea 129 para tender a ocasionar que 

los  medios de banda 131 ae muevan hacia la  p e r ife r ia  exte­

r io r  de lo s  medios de polea 128 de forma que los  medios 

de motor 11 impulsan la  banda 131 en una velocidad más fuer­

te  que antes. Por consiguiente, puede verse que dependien­

do de la  condición del extremo 136 de la  palanca 134 con
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respecto a lo s  medios de "bastidor 126, puede variarse la. 

velocidad d e l funcionamiento de lo s  medios de transmisión 

127 de forma que l a  velocidad de funcionamiento del agita­

dor ae puede va r ia r  y la  velocidad de g iro  del compafti-*
• *••

mentó de lavado puede también variarse. *'■* * ve
lo a  medios accionadores de control de vel&bfSrdad

*• *
120 son aptos para posicionar e l  extremo i 36 .de la  p la n ­

ea 134 en una posición seleccionada con respecto a lo s  me­

d ios de bastidor 126 en una posición particu lar para pro­

porcionar una velocidad particu lar de funcionamiento* 'del
 ̂ *

agitador de la  máquina lavadora 10 en dependencia d e-la
* i  !

selección manual del ajuste del regulador de vacíe »Id7.
* t *

Similanmente, loa  medios accionadores de control de ve­

locidad 120 son aptos: para posicionar e l extremo 136 de 

la  palanca 134 en xana posición seleccionada con respecto 

a los  medios de bastidor 126 para proporcionar ve lo ­

cidad seleccionada para e l  funcionamiento de lo a  medios 

de g iro del compartimento g ira to t io  de l a  máquina lava­

dora 10 en re lación  a l a juste manual del regulador de 

vacío 12 3 .

Como se ilu s tra  en la  figu ra  6 , los  medios accio­

nadores de control de velocidad 120 comprenden una única 

unidad compuesta de dos medios accionadores 137  y 138 in­

terconectados entre s í .  12L primer accionador 137  compren­

de una parte de carcasa en forma de taza 139A interconec­

tada operativamente a un diafragma f le x ib le  140 para de­
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10.

f in i r  tana cámara 141 entre e llo s .

El segundo accionador 138 comprende una parte 

de carcasa 139B Ínterconectada operativamente a la  parte
i

de carcasa 139A y a un diafragma f le x ib le  142 para d e fi-•
n ir  una cámara 143 entre la  parte de carcasa 139B y é l’ 

diafragma f le x ib le  142.
•• »

Como se manifestó previamente, loa medios accio-

nadores de control de velocidad 120 se controlan mediante
♦ •

la  magnitud de la  señal de vacío que se d irige  a e llos  a 

través de la  línea 121, controlándose e l grado de aaghi-
r ■ / ♦* %

tud de la  señal neumática en la  lin ea  121 o por e l  £dgu- 

lador de vacío 117 o por e l regulador de vacío 12 3 */1;

Puesto que los reguladores de vacío 117 y 123 

son idénticos en estructura, solamente se ilu stra  e l re­

gulador 123 en deta lle  en las figuras 4.y 5 y ahora se 

describirá, entendiéndose que ta les  deta lles son aplica­

bles asimismo a l regulador 117.

Como se ilu stra  en la  figura 4, e l regulador 

123 incluye un par de medios de carcasa 144 y 145 asegura­

dos apropiadamente entre s í y que cierran una p e r ife r ia  

exterior 146 de un diafragma fle x ib le  147 entre e llo s , d i- 

vidiéndo e l diafragma 147 los miembros de carcasa 144 y 

145 en dos cámaras 122 y 148. La cámara 148 está in ter­

conectada a la  atmosfera mediante taños medios de abertu- . 

ra 149 que pasan a través de los medios de carcasa 144.



El conducto f le x ib le  124 que conduce a la  lum­

brera 71 de la  cabeza lectora 54 está interconectado a una 

lumbrera 150 de los medios de carcasa 145» estando la

lumbrera 150 in ter conectada a la  cámara 122 de la  mi#sjjia¿«
5 » loa  medios de paso 124 que conducen a la  lum­

brera 63 de la  cabeza lectora 54 así como también
•« >(

lumbrera 74 del d ispositivo de control del n ive l d| ’a^ua 

73 están interconectados a un miembro tubular 15 1  que 

se proyecta dentro de la  cámara 12 2 , teniendo e l mi§m£-

.10* bro tubular 151 un extremo abierto 152 apto para ê,!**

abierto y cerrado mediante e l diafragma 147* ;*
« «

■ •-

El diafragma 147 tiene una abertura 15-3. &t§e pa­

sa a su través y que se va del centro con respecto a l es- 

tremo 152 del tubo 151.

15* Está previsto un miembro cubridor 154 del o r i f i ­

cio de respiración que normalmente es impedido contra e l 

diafragma 147 mediante un resorte de compresión 155, te ­

niendo e l  miembro de tapa 154 una abertura 156 que pasa 

a su través y  que recibe con juego a l tubo 15 5 *

20. El boton de control 125 tiene una porción ros­

cada 157  atorn illada an una abertura rascada 158 de lo s  

medios de carcasa 144, apoyando e l extremo 159 de la  por­

ción roscada 157 contra una placa 160. Se dispone un re­

sorte de compresión 161 entre la  placa 160 y e l d iafrag­

ma 147 para un propósito que se describe a continuación.
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" El botón de control 12-5 es apto para ser g ira ­

do con respecto a la  carcasa 144 para seleccionar la  magni­

tud deseada de vacío en la  cámara 122 y, a s í, d irig iéndo­

se por medios de conducto 124 a los  medios accionado^?es.'
♦

de control de velocidad 120 en una forma que se desqjró— 

be a continuación. . •
En particu lar, cuando e l botón 125 está 4cqgiba­

do en una velocidad seleccionada, y la  fuente de vacío se 

interconecta a l conducto 124 en la  forma descrita .a.con­

tinuación, la  fuerza del resorte  de compresión 15§ ,es ma—

yor que la  fuerza del resorte de compresión 161 y .mueve»• «
e l miembro de tapa 154 y diafragma 147 hacia arriba.pa- 

ra no cubrir e l extremo 152 del tubo 151» cerrando* comple— 

tamente e l  miembro de tapa 154 la  abertura 153 en e l dia­

fragma 147. Cuando se forma un grado de vacío en la  cá­
mara. 122 e l vacío en la  cámara 122 tiende a empujar e l 

diafragma 147 hacia abajo y cuando la  magnitud del vacío 

en la  cámara 122 iguala la  regulada por e l botón de con­

t r o l  125, e l grado de vacío en la  cámara 122 y  la  fuer­

za del resorte de compresión 161 que actúa en oposición 

a la  fuerza del resorte de compresión 155 ocasiona e l 

que e l  diafragma 147 c ie rre  e l extremo 152 del tubo 151 

en la  forma ilustrada en la  figura 4. El grado de va­

cio en la  cámara 122 debe ser mayor que e l que se regula 

mediante e l boton de control 125, e l grado incrementado 

de vacío en la  cámara 122 empuja ulteriormente e l d ia-

25.



fragma 14? hacia ahajo en la  forma ilustrada en la  f i ­

gura 4A, por lo  que e l miembro de tapa 154 se mueve

asimismo hacia abajo para no cubrir la  lumbrera de la• «
abertura 153 ®n e l diafragma 147 para perm itir a la  *• 

atmosfera de la  cámara 148 pasar dentro de la  cámara*i£2 

y  reducir e l  grado de vacío en e lla  hasta que la  mismlE* 

esta en un grado seleccionado por lo  que e l reguladpr. . • 

123 asumirá entonces la  posición ilustrada en la  figu ra 

4* *

» • V
Así, puede verse que e l regulador 123, así..*
, *», 

como también e l regulador 127, son aptos para mant^rfár
»  * . * -  ^

una magnitud seleccionada de vacío en la  misma cálliqr^ 

en la  forma anterior para imponer este vacío sobre los. 

medios accionadores de control de velocidad 120 para un 

propósito que se describe a continuación.

Como se ilu s tra  en la  figura 6, la  parté de car­

casa 139A de los  medios accionadores de control de velo—̂ 

ciaad 12Q. tienen una racor 162 interconectado a l conduc­

to f le x ib le  121 por donde unos medios de paso 163 en e l 

racor 162 interconectan e l vacío controlado en la  lín ea  

121 a la  cámara 141 del primer accionador 137»

la  parte de carcasa 139A, tiene una porción tu­

bular 164 que recibe telescópicamente un miembro tubular 

165 que. tiene una porción 166 en forma de taza empeñada 

por e l diafragma f le x ib le  laminar 140, proyectándose e l



10.

15.

miembro tubular 165 a través de una abertura 167 en, e l d ia ía
fragma fle x ib le  140 y pasando a través de un manguito se­

llan te  168 dispuesto en una abertura 169 en la  parte de• •*

carcasa 139® para proyectarse dentro de la  camara 143 fiel 

segundo accionador 138 . * **

Un miembro sellante 170 se lla  e l diafragma 140
•'* *

a la  porción en forma de taza 166 del miembro tubular*165 

por lo  que e l miembro tubular 3t65 se mueve a l unísono*
con e l diafragma 140 para un propósito que se describí a 

continuación.
• <2 K
* / * * *..*

31 diafragma 140 coopera con la  parte de^cjarca-
’ • »**

sa 139B para d e fin ir  una cámara 171 entre e llo s  qué ésta 

comunicada a la  atmósfera mediante unos medios de paso 

172 formados en la  parte de carcasa 139B con objeto de 

prevenir un efecto amortiguador a l movimiento del diafrag­

ma 140 hacia y le jo s  de la  parte de carcasa 139B.

Un resorte de compresión 173 se dispone en la  

cámara 141 del primer accionador 137 y tiene un extremo 

174 que apoya contra la  parte de carcasa 139A y el otro 

extremo 175 que apoya contra e l miembro 165 para tender 

a mantener e l miembro 175 en empeño con e l diafragma f le x i ­

b le  140 y para mover normalmente e l miembro 165 y d ifrag - 

ma 140 a la  posición de línea de trazos en la  figura 6 

cuando existe en la  cámara 141 una condición atmosférica.

la  parte 165 del primer accionador 137 tiene
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jana muesca 176 en é l  para interconectar la  cámara 141 

del primer accionador 137 a la  cámara in te r io r  177 de­

fin id a  en la  porción tubular 164 de la  parte de carcasa 139A 

por donde los  medios de paso 178 que pasan a través c^l 

miembro 165, interconectan efectivamente la  cámara L4*L 

del primer accionado 137 a la  cámara 143 del segundos, 

accionador 138 en e l  extremo 179 de la  parte del m&em«- 

bro 165»

Oh miembro r íg id o  180 se dispone en la  c'ámara
a «• ¿-

143 del segundo accionador 138 y está interconecta.da* a l
**■' y

diafragma f le x ib le  142 mediante un re t én hacia e^ .exte- 

r io r  181. SL movimiento hacia abajo del diafragma- ' f l e x i ­

b le  142 está lim itado por otro retén 182 llevado por la  

parte de carcasa 139B.

®L extremo 136 de la  palanca 134 está interco­

nectado operativamente al. diafragma f le x ib le  142 por me­

dio de una barra de conexión 183 que tien e  un extremo 

184 Ínterconectado a l miembro 180 y  e l otro extremo 185 

conectado pivotablemente a l extremo 136  de la  palanca 

134 mediante una espiga p ivote  186.

la  parte 180 del segundo accionador 138 tiene 

una abertura 187 que pasa a través y de una medida para 

r e c ib ir  telescópicamente el extremo 179 del miembro 165 

para un propósito que se describe a continuación. El 

diafragma f le x ib le  142 del segundo accionador 138 t ie n e
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una- porción anular gruesa 188 mayor en diámetro que la

abertura 187 y  está provista con una pluralidad de medios

de abertura 189 que pasan a su través. Sin embargo, los

medios de abertura 189 están normalmente cerrados por -las
■£

parte 180 a causa de la  elasticidad natural del d is fr a z a  

f le x ib le  142 y e l retén 181 que tiende a mantener la y a r ­

t e  gruesa 188 en empeño se llan te con e l miembro 180 p o ra
, * *** 

lo  que cuando los medios de actuación 120 se disponen en

la  posición ilustrada en la  figura 6, la  parte gruesa 188j* - '¿ Ju :
del diafragma f le x ib le  142 c ierra  completamente la  aber-¿ a- <• 

a fe l
tura 18? en la  parte 180 y  la  parte 180 cierra completa- 

mente loa  medios de abertura 189 en e l diafragma 142i,? ^por
t í  *  <r ^

lo  que la  cámara 143 del segundo accionador 138 es~’ssilada 

de la  armosfera.

Cuando una señale de vacío de una magnitud selec­

cionada por e l regulador de vacío 117 o 123 se interconecta 

a. los  medios de conducto 121, la  cámara 141 tiene e l a ire  

evacuado en e lla  a l grado seleccionado por lo que e l dia­

fragma f le x ib le  140 del mismo se mueve hacia arriba en la  

forma ilustrada en la  figura 6 y lle va  e l miembro 165 con 

é l  en oposición a la  fuerza del resorte de compresión 3L73* 

Puesto que la. cámara 141 del primer accionador 137 está 

asimismo Ín ter conectada a la  cámara 133 del segundo acciona­

dor 138 , e l  a ire  en la  cámara 143 es. evacuado subsiguien­

temente para ocasionar e l movimiento del diafragma 142 

hacia arriba llevando la  parte 180 con é l y, as í, e l extre-



mo 136 de 1& palanca. 134 para disminuir la  distancia en­

t r e  la  roldana móvil 130 y la  roldana f i j a  129 de la  dis­

posición de polea 128 para incrementar correspondientemen­

te  la  velocidad de rotación de la  polea impulsada 132% *> •o9

5« Por consiguiente, puede verse que puesto que?*

loa  medios de ranura 176 en la  parte 165 y loa  medio«&;dé

paso 178 en e l  miembro 165 del primer accionador 137*ípro-■» ♦«.*
porcionan una res tr icc ión  para e l flu jo  de a ire  fuera de

la  cámara 143 del segundo accionador 138 , el. primer acpio-
* ̂  h

10* nador 137 tiene su diafragma f le x ib le  140 movido a ¿una po-
► * 1-

sic ión  predeterminada como se determina por e l regu^^áor ̂ Jú 
á  ¿  i.

particu lar 117 o 123 y» después de ésto, ocasiona d^rnovi-
9  a  i,

- miento retardado del diafragma 142 del segundo acciónador

138 a una posición predeterminada para regular la. v e lo c i-  

' 15* dad de lo a  medios de transmisión variables 127 para propor­

cionar la  velocidad seleccionada de agitación de g iro  en 

dependencia del c ic lo  particu lar de funcionamiento de la  

máquina lavadora 10 en una forma que se indica a continua­

ción.

20. Este movimiento retardado del diafragma f le x i ­

b le del accionador 138 en relación  a l movimiento del dia­

fragma f le x ib le  140 del. accionador 137 permite un incremen— 

gradual y uniforme en la  velocidad de los medios de trans­

misión 127 aun cuando la  actuación y  regulación del accio— 

25* nador 137 es relativamente segura por e l miembro de progra­

ma 53*
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* La cámara 143 del segundo accionador 138 es eva­

cuada continuamente por la  fuente de vacio 55 hasta que 

e l  diafragma fle x ib le  142 del segundo accionador 138 t i e ­

ne la  parte gruesa 188 del mismo dispuesta contra e l extremo 

179 del miembro I 65 del primen accionador 137 para prevenir 

la. u lte r io r  evacuación de la  cámara 143 y» as í, para situar 

e l  diafragma f le x ib le  142 del segundo accionador 138 en
o

,  *
su posición seleccionada.

• ♦ •
El grado de evacuación de la  cámara 143 del según-

« ♦ ♦

do accionador 138 debe ser mayor que e l determinad^ por la  

posición del extremo 179 del miembro 165 del primer accio­

nador 137, e l  diafragma fle x ib le  142 del segundo accio-

nador 138 se empujará ulteriormente hacia arriba. ’ SIK em-
» ♦

bargo, ya que e l extremo 179mdel miembro 165 se man$le*ne

en la  posición ilustrada en la  figura 8 mediante e l’ résor-• •

t e  de compresión 173» que se opone a l grado de evacuación 

en la  cámara 141, e l extremo 179 del miembro 165 ocasiona 

l a  flex ión  hacia abajo de la  parte gruesa 188 del diafrag­

ma f le x ib le  142 del segundo accionador 138 para mover a l 

mismo le jo s  de la  parte 180 y abrir lo s  medios de abertura 

189 del mismo de forma que e l a ire  pueda pasar dentro de 

la  cámara 143 para reducir e l grado de vacío en e lla  por 

lo  que la  fuerza de los medios de resorte 133 que tienden 

a separar las roldanas 129 y 130» tenderán asimismo a pivo­

tar la  palanca 134 en una dirección contraria a las maneci­

l la s  del r e lo j en la  figu ra 4 para mover e l diafragma f le x i ­

b le 142 hacia abajo posteriormente a la  posición selecc io-



>nada como se ilu s tra  en la  figu ra 7«

5 *

10.

15.

20.

Sin embargo, s i e l disfragma 142 se empujara 

ulteriormente hacia abajo desde la  posición ilustrada en 

la  figura 7 a causa de que e l  grado de vacio en lá  cá­

mara 133 es menor que e l seleccionado por e l regulador 

117 o 123, e l exfcremo 179 del miembro 165 no estará ahora 

cubierto por lo  que la  fuente de vacio 55 puede ^vaoúar

ulteriormente la  cámara 143 en la  manera previamente* des-* • ♦
c r ita  de forma que e l regulador de control de velocidad*
120 tenderá a mantener e l diafragma fle x ib le  142*en la  

posición ilustrada en la  figura 7 para e l ajuste particu­

la r  del regulador 117 o 123* De esta forma, la  posición 

de la  roldana, móvil 130 con respecto la  roldana fá*j*ar**129 

la  disposición de polea de paso variab le 128 se atontará

en un espaciado seleccionado para impulsar los  .medióla! de• •
transmisión 127 a la  velocidad seleccionada.

•  *  *

Otros medios accionadores de control de velo­

cidad de esta invención se indican generalmente por la  re ­

ferencia numeral 190 y sus partes sim ilares a los  medios 

accionadores 120 descritos previamente, se indican median­

te  iguales referencias numéricas seguidas por la  le tra  de 

referencia  "C” .

Como se ilu s tra  en la  figura 9» los  medios accio- 

nadores 190 incluyen los  dos accionadores 1370 y I 38C forma­

dos en la  misma manera que e l  accionador 120. Sin embargo, 

e l  retén 181C tiene una porción en forma de taza 191 dis­

puesta debajo de la  porción gruesa 188C del diafragma f l e x i -
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"ble 1420 para perm itir a un resorte de compresión 192 te ­

ner un extremo 193 apoyado contra la  porción de retén 191 

y e l otro extremo 194 apoyado contra la  parte gruesa 1880 del 

diafragma 1420 para mantener e l mismo en empeño sellante con 

5* la  parte 1800 adyacente a la  abertura 1870 en é l.

Unos medios de peso 195 son llevados sobre un vas­

tago 196 que se proyecta a través de una abertura 197 en la  

parte de retén 191 y están Ín ter conectados a la  parte *grue-_ 

sa 1880 del diafragma fle x ib le  1420. ♦

10.

’ 15.

20.

25.

De esta forma, la  máquina lavadora 10 puede accio-
, * • •

narse y existe una condición no equilibrada en e l comparti­

mento de lavado g ira torio  durante una operación del mismo

a a lta  velocidad de g iro , los medios de bastidor 126, que
.  •  *• • • ♦ * * 

llevan  los medios aceionadores de control de velocidad* 190,
.«•«

vibrarán correspondientemente y ocasionarán a l peso l95*vi~ 

bración a l unisono con e llo s . Si la  vibración de lok.me­

dios de peso 195 es bastante grande, la  misma ocasionará la  

flex ión  de la  parte 1880 del diafragma fle x ib le  1420 y,- por 

e l lo ,  no cubre los  medios de abertura 1890 en é l para per­

m itir  a l a ire  entrar a la  cámara 1430 de forma que e l dia­

fragma f le x ib le  1420, y por e llo  i se destapa los  medios de 

abertura 1890 en é l para perm itir a l a ire entrar en la  cá­

mara 143C de forma que e l diafragma fle x ib le  1420 se moverá 

hacia abajo y, así, se reduce la  velocidad de la  transmisión 

127 en la  forma precitada.

De esta manera, los medios de control de v e lo c i­



dad 190 compensan cualquier condición desequilibrada en 

e l  compartimento de lavado g ira to r io  para reducir la  ve­

locidad de sungiro de forma que no pueda ocurrir daño a la  

máquina lavadora 10.

31 funcionamiento del sistema 10 se describ irá 

a continuación.

♦

Suponiendo que e l operario desee rea liza r  ún* 

c ic lo  de lavado de te jid o  regular, como se ilu s tra  áútre 

e l  incremento de minuto "O” y e l incremento de minuto*M34"
. —i

de movimiento del miembro de programa 53 como se ilu s tra  

en la  figura 2, con una temperatura de agua de lavado ca­

lien te  y una temperatura de agua de enjuagado templada**, e l

operario mueve e l número de programa 90 de forma quq gú.
► •  •  *

indicador 96 apunte a la  posición MHW" por lo  que el*t(b.ul- 
* • •. 

tamiento 91 del mismo conecta las lumbreras 87 y 88 para

un proposito que se describe a continuación. Asimismo, el 

operario selecciona la  velocidad de agitador deseada me­

diante e l boton 19 y la  velocidad de g iro deseada, mediante 

e l  boton 125*

Con e l  miembro de programa 53 dispuesto en lá  

posición " 0 ,  e l operario empuja sobre la  palanca 115 pa­

ra. cerrar la  cuchilla de interruptor 114 por lo  que la  

bomba de vacio 55 y e l motor temporizador 52 se situarán 

transversales a los conductos de alimentación 11 y L2 a 

causa de que los interruptores 26, 39 y 46 se disponen en



lia posición ilustrada en la  figura 1, por lo  que e l miem­

bro del programa 59 in ic ia  e l movimiento con respesto a 

la  cabeza lec tora  54 bajo la  in fluencia del motor tempo- 

rizador 52. En e l incremento M0M de movimiento del miem- 

bro de programa 53» puede verse que un amplio abultamiento 79A» 

figura 2, conectará simultáneamente las lumbreras 61, 62,

63 y 64 de la  cabeza lectora 59 y, puesto que e l n ive l .de
* *  *  *

agua en la  máquina lavadora 10 está por debajo del 'ñivál
•  •  *

predeterminado, e l d ispositivo de control 73 interconfecta
c

la  linea  de vacio 58 con la  lumbrera 74 de forma que’ exis-

t e  vacio en la  lumbrera 63. Con vacio en la  lumbrera*‘ 63,

e l vacio es alimentado desde la  lumbrera 61 a través de

la  linea 105 a la  lumbrera 87 de la  cabeza lectora &4*y*s'e

interconecta a la  lumbrera 88 mediante e l abultamiento’ *91,* . « ♦
de forma q¡ue e l accionador de agua caliente 99 es evpfciaado'

•  •

para abrir la  entrada de agua caliente 98 para d irigir*agua 

calien te a través de la  salida 101 de la  válvula mezcladora 

97 dentro de la  máquina lavadora.

Puesto que e l abultamiento 79A conecta asimismo 

las lumbreras 63 y 64 de la  cabeza lectora  54, se impone 

vacio sobre e l accionador 44 del interruptor 39 para abrir 

la  cuchilla de interruptor 41 de forma que no pueda f lu ir  

corriente desde L1  a l contacto 36 del interruptor 26.

Asimismo, en e l incremento "0M de movimiento del 

miembro de programa 53» puede verse que una pluralidad de 

abultamientos 79B alineados verticalmente conectan se r ia l—



•mente las lumbreras 65 y 66 por lo que e l vacio en la  

lumbrera 66 se untercbnecta a la  lumbrera 65 y, así, a 

la  cámara del accionador 35 a través de la  linea 110 por 

lo  qué las cuchillas de interruptor 27, 28 y 29 son empu- 

5* jadas hacia abajo en la  forma previamente descrita, de

forma que la  cuchilla de interruptor 27 conecta los con­

tactos 23 y 32 y las cuchillas de interruptor 28 y. 29^inter-*• »
conectan e l contacto 36 con los contactos 33 V 21. .

15.

20.

25.

Tan pronto como la  cuchilla de interruptor.'41

es abierta por e l accionador 44 actuado, no puede c'irdular

corriente a través del arrollamiento de arranque 14 del

motor 11, de forma que e l motor 11 está inoperativo du-
« • • ••

rante la  operación de llenado de agua hasta que e l.n iv e l* * •
*de agua ha alcanzado un n ive l predeterminado en la  jaagui~

•  •  *

na de lavar 10.............. .v . •-

En particular, cuando e l n ive l de agua en la  

máquina lavadora 10 alcanza un n ive l predeterminado, e l 

miembro 76 del dispositivo de control de n ivel de agua 

73» desconecta la  lumbrera de vacio 72 de la  lumbrera 74 

e intérconeota la  lumbrera de atmósfera 75 con la  lumbrera 

74» por lo  que es Ínter conecta ahora la  atmósfera a l a '  

lumbrera 63 de la  cabeza lectora 54* Puesto que la  atmós­

fe ra  está en la. lumbrera 63 de la  cabeza lectora 54, los  

medios de abultamiento 791 interconectan aquella atmósfera 

a las lumbreras 61 y 64 de forma que los accionadores 99 y



44 están interconectados a la  atmosfera* Puesto que e l 

accionador 99 está ahora Interconectado a la  atmosfera, e l 

mismo c ierra  la  entrada de agua, caliente 98 de forma que' 

no se alimenta más agua dentro de la. máquina lavadora, por 

5v la  válvula mezcladora 97*

Similarmente, e l accionador desactivado 44 oca-
4 •. •

siona e l que la  cuchilla de interruptor 41 del mismo ‘co­

necte los contactos 42 y 38 de forma que la  corriente de

la  lin ea  de alimentación I I  f lu irá  a través de la  lin ea
• *

10 . 40., contacto 36, cuchilla de interruptor 28, contacto /21 -

y lin ea  22 a través del arrollamiento de arranque 14 del

motor.' 1 1 , contacto 23, cuch illa  de interruptor 27» .oon^

-tacto 32 y linea 27 hacia e l conducto de alimentación L2«; * •
♦ t * 1

para ocasionar e l que e l e je  de salida 12  del motor ,1 L-
• 4 *

I? .  funciones en la  dirección apropiada para e l fundonámi.en-
. . *•

to del agitador de la  máquina lavadora 10 . **

Después que e l motor 11  se ha. puesto en marcha 

mediante la  corriente que fluye a través de su a rro lla ­

miento 14 , la  corriente que fluye a través del a rro lla -. . 

20. miento 13  continúa e l accionado del motor 1 1  incluso aun­

que e l interruptor centrifugo se abra subsiguientemente 

por la  velocidad de rotación del e je  de salida 1 2 . 32h par­

t icu la r  fluye corriente desde e l conducto de alimentación 

11 a través de la  lin ea  40, contacto 38, cuchilla de in te­

rruptor 29, contacto 33, linea 33» y linea 17 a través del.



arrollam iento 13 a la  lin ea  29 que conduce al conducto 

da alimentación 12.

Puede versa que e l motor 11 está ahora accio­

nado en una forma para ocasionar movimiento del agitador 

de la  máquina lavadora 10 a l propio tiempo que e l n ive l 

de agua en la  máquina lavadora 10 ha alcanzado e l n ive l

predeterminado, determinado por e l control de nivelada
* •

agua 73 hasta e l incremento minuto “14” de movimiento deL 

miembro de programa 53»

•

Asimismo, debe observarse que una serie  t&e ab.ul-

tamientos ve rtica les  790 conectan las lumbreras 69 y 70

para interconectar e l vacio controlado en la  linea^ 118

con los  medios accionador.es de control de velocidad %L20 .

para ocasionar a los  medios de transmisión que s e . j^pjalsen* ♦ *•
por e l motor 11 para accionar e l agitador, en la  velocidad 

seleccionada por e l boton 119*

En particu lar ya que e l boton de control 119 

del regulador de vacio 117 ha sido ajustado a una ve lo­

cidad seleccionada de funcionamiento del agitador, y, esta 

velocidad debe ser mayor que la  velocidad mínima provista  

por los  medios de transmisión.127, e l gradomde vacio en la  

cámara 116 del regulador 117 se impone sobre los medios 

accionadores 120 para incrementar e l paso del d ispositivo 

de polea 128 de forma que e l motor 11 impulsará la  cinta - 

131 a una. velocidad más rápida que cuando la  misma áe d is-



pone en. la  posición ilustrada en la  figura 6 .

2n e l  incremento de minuto 1114” de movimiento 

del miembro de programa 53 con respecto a la  cabeza lectora  

54, puede verse en la  figu ra  2 que una abertura apropiada;

5» 80 de la  lámina lec tora  59 va en alineación con la  lum­

brera 65 de la  cabeza lectora  54 para perm itir a la  atmós­

fera  retornar a la  cámara del accionador 35 para mover* la si
♦

cuchillas de interruptor 27, 28 y 29 hacia atrás a la . pos i-
♦

ción ilustrada en la  figu ra  1  para parar e l motor 1 1  y  te r -

10 . minar la  operación del agitador. ..* .» ♦ •
Asimismo, en e l incremento, de minuto ,l14" de movi­

miento del miembro de programa 53 con respecto a la^ cabeza 

lec to ra  54, una serie  de acuitamientos vertica les. 79B* co-

nectan las lumbreras 66 y 67 para intercónectar la  b.omba de
-■ *•

15* vacio 55 a la  cámara del accionador 50 de forma que *el,mis-
».*•

mo empuja la. cuch illa  de interruptor 47 para cerrar los ' con­

tactos 48 y 16 para accionar e l motor 11  en una forma para 

g ira r  e l compartimento de lavado de la  máquina lavadora.

En particu la r, ahora fluye corrien te desde e l 

20. conductor L l ,  a la  lín ea  43, contacto 48, cuchilla de in­

terruptor 4 T, contacto, 16, lín ea  17, contacto 3 1 , cuchi­

l l a  de interruptor 27, contacto 23, lín ea  24, condensador 

25, interruptor centrífugo 25 y arrollamiento de arranque 

14, conductor 22, contacto, 21, cuchilla de interruptor 28, 

25» contacto 32 y lín ea  37 hacia e l conducto de alimentación 

L2 para ocasionar al. arrollamiento de arranque 14 que ac-



33 -

5.

10.

. 15.

20.

2.5*

clona e l  e je  12 en la  proyección opuesta para impulsar me­

dios de transmisión que giran e l compartimiento de lavado» 

teniendo e l  arrollamiento de arranque 14 la  corriente a su 

través "terminada cuando e l in terruptor centrifugo 25 se 

abre debido a la  velocidad de g iro del e je  de salida 12.

Sin embargo» ahora flu ye corriente a través del a rro lla ­

miento de marcha 13  del motor 11 por medio del conductor
/ *'* *•17 desde e l  conductor de alimentación L1 a l conductof *19

que conduce a l conductor de alimentación L2» por lo* .que
■ •

e l  motor 11 g ira  e l compartimento de lavado mientras*que

e l  accionador 50 es evacuado. * *. .*

Simultáneamente» puede verse que otros abulta-

mientos 79S de l miembro de programa 53 están conectando

las  lumbreras 70 y  71 para.Ínterconectar e l vacío controla-
V * ♦ •

do en la  lín ea  124 a los  medios accionadores de v e lp e i-
♦, *  *

dad 120 para ocasionar e l que los  medios de transmisión
. 5 *.

para la  operación de g iro , giran e l compartimento dé*la­

vado a la  velocidad seleccionada por e l botón de control 

125, dirigiéndose vacio a la  cámara 122 cuando e l dispo­

s it iv o  de control de n ive l de agua 73 está en la  posición 

de lín ea  seguida ilustrada en la  figura 1 ocasionada por 

e l  agua en la  máquina de lavado que se está  bombeando fue­

ra  por . debajo del n iv e l predeterminado mediante una bomba 

impulsada por e l motor 11 cuando e l e je  de salida 12 del mis­

mo g ira  en la  d irección para g ira r e l  compartimiento de

lavado.



5 *

10.

15*

20.

- A s í, puede verse que los medios reguladores de

velocidad de g iro 120 no incrementará la  velocidad de giro 

del compartimento de lavado por encima de su velocidad 

mínima hasta después que e l n iv e l• del agua en e l comparti­

mento de lavado ha caído por debajo del n ive l predetermi- 

bado regulado por e l d ispositivo de control de n ive l de- 

agua 73. De ésta forma, no se sitúan fuerzas indebidas so- 

bre e l  motor 11 para g ira r e l compartimento de lavado'«en 

una velocidad relativamente elevada cuando existe uní n i­

v e l de agua elevado en la  máquina lavadora. . . .A
t'«  4

’ \ *
Sin embargo, una vez que e l n ive l de aguá en 

la  máquina lavadora ha caído por debajo del n ive l prede­

terminado, e l miembro 76 del d ispositivo de control "dé’
- *•

n ive l de agua 73 interconecta la  lumbrera 72 con la.limi— 

brera 74 por lo  que la  entrada 57 de la  bomba de vacio®

55 se interconecta ahora a la  lumbrera 63 de la  cabeza» 

lec tora  54 y, as í, a la  línea 124 que conduce a la  cáma­

ra 122 del regulador de vacío 123* De esta forma, e l re ­

gulador 123 controla ahora la  magnitud de vacío que se está 

imponiéndo sobre los  medios accionadores de control de ve­

locidad 120 para ajustar la  velocidad deseada de funciona­

miento de los  medios de transmisión 127 durante la  opera­

ción de g iro  en la  forma previamente descrita.

Por consiguiente, puede verse que la  máquina lava 

dora 10 está controlada por e l miembro de programa 53 en



tíña forma t a l  que e l mismo proporcionará, un c ic lo  de fun­

cionamiento como se ilu s tra  en la  figura 2 en la  forma an­

te r io r ,  con los  accionadores 35» 50 y 44 controlando e l 

motor 11 en una forma ta l  que e l motor 11 no accionará e l 

5* agitador de la  máquina lavadora hasta que e l n ive l de agua 

en la  máquina ha alcanzado un n ive l predeterminado. Ul­

teriormente, e l sistema de control de esta invención opa— 

sionará e l  que e l  motor 11 tenga impulsado su eje de s a li-  

da 12 en la  dirección apropiada para g ira r e l compartimen- 

10. to  de lavado • ’ * ** *
■ * t* * »* * * ,

Por consiguiente, puede verse que esta invención 

proporciona un sistema de control mejorado para una máquina
a.

de lavar o sim ilar, as í como también partes mejoradas para
*■ •*

, un t a l  sistema de control o sim ilar. *-■*..*
•  * .  *
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5.

30.

15.

Descrito e l objeto del presente invento se 

como nuevas y de propia invención la s  siguientes re iv ind icado  

nes oon prioridad de l a  so lic itu d  de patente estadounidense

a e r ia l » s  486,066 del 9 de Septiembre de 1.965*
„  • ■* * *

1 . -  Perfeccionamientos en aparatos para lavar,»'que  

tienen una parte mávil para e l  tratamiento de ropa a lavar o 

simila res , caracterizados porque comprenden medios de ve loc i­

dad variab le  para mover l a  citada parte, y medios que yarlan  

l a  velocidad de lo s  citados medios de velooidad variab le ,\ in -
r  c- ^  s '

o luyen do los citados medios últimamente mencionados un primer
\ y  *

accdonador y un segundo aooionadór, mandando e l citado prim er 

acoionador a l oitado segando acdonador m  respuesta a l a  ao- 

o iá i del citado primer aocionador, regulando e l citado segundo 

acoionador l a  velooidad de lo s  citados medios de velocidad va­

r iab le  en respuesta a l grado de actuación del citado segui­

do aocionador causado por e l citado primer acoionador.

2 . -  Perfeccionamientos, segín l a  reivindicación 1, 

caracterizados porque loa citados aocionadores son mandados 

neumáticamente, por una fuente neumática y medios que in te r­

conectan l a  citada fuente a lo s  citados aocionadores.
20.



3 .-  Perfeccionamientos, segtín la  reivindicación 2, 

caracterizados por oomprender un regalador dispuesto entré l a  

citada fuente y lo s  citados aooionadores para controlar selec­

tivamente e l lado de señal neumática d irig id a  a lo s  citados 

accáonadores*

4 *- Perfeccionamientos, segín la s  reivindicaciones 

precedentes, caracterizados por comprender medios de velocidad  

variables para g ira r  e l citado compartimento de lavado y 1 para  

mandar s i  oitado agitador y medios para va ria r l a  velocidad de 

lo s  citados medios de velooidad variab le , incluyendo l^á1.,cita­

dos medios últimamente mencionados un primer aooionador y un
:

seguido aooionador, mandando e l oitado primer accionado.® 

oitado segando aooionador en respuesta a l a  actuación del' c i -  

tado primer aceionador, regulando e l segundo oitado accionado r
. . . .  .3 í

l a  velocidad de lo s  oitados medios de velooidad variable'.en
'  i, A

respuesta a l grado de aetuaoión del oitado segundo aooionador 

oausado por el oitado primar aceionador.

5*- Perfeccionamientos Según l a  reivindicación  

4, caracterizados porque lo s  oitados primer y segundo aocio- 

n ado res están combinados dentro de una unidad u n ita ria  autó­

noma.

6 «- Perfección and. entos según l a  reivindicación 4, 

oaracterizados-porque están previstos plimeros medios para  

seleccionar e l grado de aetuaoión de lo s  oitados primeros ao-



«'«/-v V y V - V W '

cdonadores para un funcionamiento de giro y en donde están pre­

v is tos  segundos medios para seleccionar e l  grado de actuación 

del citado primer accionador para una operación de agitación*

5.

10

15

7«-Perfeccionamientos según las reivindicaciones 

precedentes caracterizados por comprender en combinación, una 

fuente neumática, un mecanismo a ser situado, un primer accio­

nador mandado neumáticamente, medios para interconectar la  c i—4-
'  *• í  . w

tada fuente a l citado primer accionador para mandar eP «citado
*

primer accionador, y un segundo accionador mandado neumática— 

mente, Ín ter conectado e l  citado primer accionador la* citada 

fuente a l citado segundo accionador para mandar a l citado se­

gundo accionador cuando e l citado primer accionador es mandado, 

estando interconect ado operativamente el citado segunde accio­

nador a l citado mecanismo para posicionar e l mismo en*3?espues-*■ *•
ta  a la  actuación del citado segundo accionador. .**■«•*.

-E K .

3 *
9 j f,

8*—Perfeccionamientos, según la  re iv ind icación  7,* * *
caracterizados porque los  citados primero y segundo acciona­

dor es están combinados en una unidad unitaria autónoma*

9«-Perfeccionamientos,según la  reiv indicación  7,

20. caracterizados porque está previsto un regulador en lo s  c ita ­

dos medios que interconectan la  citada fuente a l citado p r i­

mer accionador para seleccionar e l grado de actuación del 

citado primer accionador.

10.-Perfeccionamientos según la  re iv ind icación  9» ca­

racterizados porque e l citado primer accionador coopera con e l



— 39 :
iÉ¡¡nii®|

oitado segando aocionador para controlar é l grado ae actuación 

del citado segando accionador de1 acuerdo con e l grado de aotua- 

oión del citado primer aocionador*

5.

10*

15.

20►

25 ►

11,« Perfeccionamientos, seguí la s  reivindicaciones 

precedentes, caraoterizados por comprender en combinación, una 

fuente neumática, un mecanismo a ser posioionado, un primer

accionador mandado neumáticamente que tiene un miembro 'móvil,
* «•

medios para interconeetar l a  citada fuente a l citado primer 

accionador para posioionar e l  citado miembro, y un segando 

accionador mandado neumáticamente, interconectado e l cij¡8¡dp
-K -

primer accionador a l a  citada fuente haoia e l citado Segando 

accionador cuando é l citado primer accionador es mandado, te -
*  •*. «• •‘ ■-r-

niendo e l citado segando accionador una parte del mismo movida

por l a  c itada  fuente hacia una posioión determinada porjbó
, - t  * ^

posición del oitado miembro del oitado primer accionador^ sien -
<!■

do l a  citada parte del citado segundo acoionador interoenectada 

operativamente a l oitado mecanismo para l a  posición del mismo 

de acuerdo con la  posición de l a  primera parte*

t  - • • ............... “ ' \ ...........- ■
12*- Perfeocionamientos, seguí la s  reivindicaciones 

precedentes, céraoterizados por comprender en combinación, una 

fíente neumática, un mecanismo a se r  posioionado, un primer 

aocionador mandado neumáticamente que tiene un miembro móvil, 

medios para interconeotar l a  citada fuente a l oitado primer 

aocionador para posioionar e l citado miembro del mismo, y  un 

segando accionador mandado neumáticamente* interconeetsndo el 

citado primer accionador a l a  citada fuente e l oitado segando



aocionador cuando e l citado primer aocionador es mandado, te ­

niendo e l citado segando accionador una parte de l mismo movida 

por l a  citada fuente hacia una posición determinada por l a  

posición del citado miembro del citado primer accionador

5.

10.

15;

30.

25.

siendo l a  citada parte del citado seguido aocionador in te r -  

oonectada operativamente a l citado mecanismo para situarlo  

de acuerdo con l a  posición de la  c itada parte, teniendo e l
'  ■ •• J..' . •*.

citado primer accionador un diafragua f le x ib le  que l le v a  'el
. e v

citado miembro. ***
^  .  • * - -  . . . . .  . . . .  . . . . .  $  f  *

1 3 .- Perfeccionamientos, segín la s  reivindiaacúpnes 

precedentes, caracterizados por comprender en combinación una 

fliente neumática, un mecanismo a se r posioionado, un primer 

accionador operado neumátioaaent e que tiene un miembro móvil, 

medios para interooneotar l a  citada fuente a l citado primer
. . .  . . . .  4* Ár*. •

• *
accionador para posioionar e l citado miembro de l mismo, -y un 

seguido aocionador operado neumáticamente, interconectandb^ 

el citado primer aocionador l a  oitada fuente a l citado segundo 

accionador con é l citado primer accionador es mandado, tenien­

do e l citado seguido aocionador una parte del mismo movida por 

l a  citada fuente hacia una posioión determianda por l a  posición  

del citado miembro del citado primer accionador, siendo l a

oitada parte del oitado seguido aocionador interconectada 

operativamente a l citado mecanismo para situarlo  de acuerdo 

con l a  posición de l a  oitada parte, teniendo e l oitado segundo 

aocionador un diafragaa f le x ib le  que lle v a  l a  oitada parte.



14*- Perfeccionamientos» segón la s  reivindicaciones 

precedentes caracterizados por comprender en combinación, una 

fuente neumática, un mecanismo a ser posicionado, un primer 

accionador operado neumáticamente que tiene un miembro móvil, 

medios para interoonectar l a  citada fuente a l citado primer 

accionador a la  posioión del citato miembro del mismo, y un 

segundo accionador operado neumáticamente, interooneotáñd$
•t>

e l citado primer accionador la  citada fuente a l cit ado 'fe - 

gindo accionador cuando e l citado primer accionador es-mán- 

dado, teniendo el oitado segundo aocionador una parte áe il 

mismo movida por la  citada fuente a una posición determi­

nada por una posición del oitado miembro dél citado primer 

accionador, siendo la  citada parte del citado seguido ae-*
-  • - .  j i  i  *

- t-*
donador interconectada op erativam aat e a l oitado meo anís-..

mo b a d a  la  posición dél mismo de acuerdo oon la  posioión,
• . . .  ■ ■* *  *

de la  citada parte, teniendo respectivamente los citados 

primero y segando acoionadorea cámaras, interconectando 

loa citados medios de interconexión l a  citada fia ente a l a  

oitada cámara del citado primer acdonador, interconectando 

e l citado miembro del citado primer accionador l a  citada  

cámara del citado primer acoionador con l a  citada oámara 

del citado segundo accionador.

15*- Perfeccionamientos, segín la s  reivindicacio­

nes precedentes caracterizados por comprender en combinación, 

una fuente neumátiea, un mecanismo a ser posicionado, un p r i -



5»

10.

15.

20

mer accionador mandado neumáticamente que tiene un miembro 

móvil, medios para interconectar l a  citada fuente a l citado 

primer acción ador a l a  posición del citado miembro del mismo,

7 un segando aooionador mandado neumáticamente, interconectando 

e l citado primer aooionador y l a  citada fuente a l citado se­

gando accionador cuando e l citado primer accionador es mandado,

teniendo e l citado segando accionador una parte del mismo ...
>

movida por l a  citada fuente a  una posición determinada pozóla  

posición del citado miembro del citado primer accionador| sien­

do la  citada parte del citado segando accionador interconectado 

operativamente a l citado mecanismo a l a  posición del míSmô  

de acuerdo con l a  posición de l a  citada parte, teniendo e l 

citado primer accionador ion diafragua f le x ib le  q.ue l le v a -e i
‘a Á

oitado miembro y qjae define parcialmente una cámara para*§1

oitado primer accionador, interooneotando los citados meatos
'  .....  ................... -  -  ^  fc

de interoonexión la  citada fuente a la  citada cámara deá^ci-
• • « V vV

tado primer accionador, teniendo e l oitado segando aooionador 

un diafragma f le x ib le  que l le v a  l a  citada parte y que define  

parcialmente una cámara para e l citado segando aooionador, 

interooneotando el oitado miembro a l a  citada cámara del 

citad® primer accionador con l a  citada cámara del citado 

segando aooionador.

16 .- Perfeccionamientos, segín l a  reivindicación  

15, an donde e l citado diafragma del citado segando acciona­

dor es apto para empeñar y cerrar e l  citado miembro para pre­

ven ir l a  comunicación entre la s  citadas cámaras.
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5.

10.

15.
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17*- Perfeccionamientos, segín l a  reivindicación  

16, en donde e l  b it  ado diafragma tiene medios de abertura  

que pasan a través para intarconectar l a  citada cámara del 

citado segando accionador con l a  atmósfera, teniendo el c i ­

tado seguido aooionador un elemento oontra e l cual está nor­

malmente dispuesto e l citado diafragma del mismo para cerrar  

lo s  citado a medios de abertura. •

18. -  Perfeccionamientos, segín l a  reivindicación
 ̂ ' ‘ «a

17, en donde e l citado miembro es apto para f le c ta r  e l  c ita -- - • • ¿i- •»
do diafragma del citado seguido acción ador le jo s  del citado

b **
elemento para a b r ir  lo s  citados medios de abertura cuando l a  

citada parte se ha movido a una posición, mediante l a  citada

frente, más a l lá  de l a  posición seleccionada por e l citado
*  *  *  
í v  >  . C

miembro. i- *■#.
- *

19. -  Perfeccionamientos, segín l a  reivindicaCÍ ón
■i-.

18, en donde medios sensitivos de vibración estén interconec­

tados a l  citado diafragma del citado seguido accionador para  

f le c ta r  e l citado diafragma le jo s  del citado elemento y  a b r ir  

lo s  citados medios de abertura en respuesta a la s  v ibracio ­

nes detectadas.

20 .- Perfeccionamientos, seguí la s  reivindicaciones 

precedentes, caracterizados por comprender en combinación, 

una fuente neumática, un meoanismo a se r  posioionado, un p r i ­

mer accionador mandado neumáticamente que tiene un miembro 

móvil, medios para interconeotar l a  citada fbente a l citado



5.

10.

15.

primer acción ador a l a  posición del citado miembro del mismo, 

y un segando aooionador mandado neumátioamente, interoonectando 

e l citado primer accionador l a  citada fuente a l citado segundo 

aooionador cuando el citado primer accionador es mandado, te ­

niendo e l citado segando accionado ru n a  parte de l mismo movidar

por l a  citada fuente hacia una posición detamainada por la  po­

sición  de l citad» miembro del oitado primer accionador, siendo
t, -

la  citada parte del citado segundé accionador interoonebtada 

operativamente a l citado mecanismo hacia l a  posición d¡&" 

mismo de acuerdo con l a  posición de l a  citada parte, y "tai 

regalador operable selectivamente dispuesto entre l a  catada 

fhente y e l  citado primer accionador para controlar e l  grado 

de señal neumática que se d irige  hacia e l citado primera Y 

accionador para controlar l a  posición del citado miembroYc
; ts*

21•- Perfeccionamientos, segín l a  reivindicación 19, 

oaract erizados por in c lu ir  medios de programa para interpon so­

t a r  e l citado regalador a l citado primer accionador.

22.»- Perfeccionamientos ai aparatos para lavar.

Segin se describe y reivindica en l a  presente memo­

r ia  que consta de 44 hojas foliadas y escritas a  máquina por  

una so la  de sus o aras y de los dibujos reglament arios.

Madrid, fK ^de Septiembre de 1,966 

p. a. $@flWkk ISEfSís,

y

íltlnado. JOSE RODRIGUEZ
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