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&l invento se refiere é unos pérfecciOnamientos
en engraneje de cambio con wando a distancia, por ejemplo
mediante eleninto de »residn, con un arbol motor rotativo
v con un ‘'arbol inducido rotztivo con un nmimero de revolu-
ciones variable escalonado.

Zste engranaje cstd deteruminado para lasiy?ulsién
de maquines de todas clases, por ejemplo, méquinaérhﬁframien—

.

tas, lavadoras o simileres y tanbién para impulsidm ,de vehi-
L

culos. ¥1 invento tiene la finalided e crear un emngran2je
. .o .
) *ee?
de caizbio que proporciona tanto una parada del Arbol inducido,
Y
.

a o L . . 2 4 . - . . .
como tzubien uns inversion comoda accionadz a2 distancia den-
.‘01.0
tro de un nargen de rovoluclones relativamente amplio y gque
e o *

en su construccidn puede estar confor.zdo en formd *stncilla

%,

y con ahorro de espacio, con lo gue, para el abaratamiento

et e,

del complejo de fabricacidn se utilizan elementos «cbrstruc-
tivos de igual tivno, que no exigen severss tolerancias, 1l
invento consiste en la dptacién de unos medios acoplamientos
que cstén unidos mediante engranaje de rueds dentads de
diversa transmisidn y 2l mismo tiewmpo con uno de los ejes;
los otros wediocs estédn en unidn de impulsibn con el otro
eje, v cada acoplemiento se acciona a elecccidn preferente-
mente con el aporte del elemcnto de presidn o la zliuenta-
cibén de corriente, L& disposicidn estd encaminade a _ue los
rnedios acoplamientos giren uniformenente ccn el ntmero di-
verso de resvoluciones con el &rbol motor, y los otros medios
acoplamientos estdn cn unidn de impulsibn con 21 eje inducido
de forme gque con ¢l accionamiento de un =zcoplaniento ge
arrﬁstre el 4rbol irnducido del medio acoplaumiento rotatorio
correspondiente. Al efecto los medios acoplamientos pueden

conforuecrse como tamovores Ge acoplamiento, en los cuales
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se dispone respectivamente una cém:.ra del elemento de pre-
si6n, y como otro medio acoplamiento un disco de friccidm
del acoplamiento, que :ediante el elcmento de presidn se
presione en la pared del tz.uvor de acoplamiento correspon-—
diente. Il engranaje consta pues generzalmente de un ndmero
e elementos indenendientes del acoplamiento, qué'@é:im—
. e

pulsan constantem.nte en conjunto con ndmero disfinyb de

‘ .
revoluciones (ue ncdiznte alimentacidn ds corrienygyeléc—

trica o nreferentemente mediante aporte del elzm,nde de

L I 4 *

..’.4 -
presidn son acoplables particularuente con el &rbold inducido

‘O...
hicradlicamente. Todos los acoplamicntos pueden cohstar de
ov'o.o

elemzntos counstructivos totalmente similares, de forma
* L J

¢ .
oportuna, y como piezas de fundicidn de acabado gque’a veces
Q. . .0

se fabrican de material pldstico adecuado. .

Un engrana; e de canbio de este tino prévigto de
acoplamientos accionados a digtancia pueden montarsc en
distintzes formas. Puede disponerse por ejemplo losacopla-
mientos en s.ries y coaxial con un 4rbol inducido. Para
proporcionar en tal cuso, con los gastos minimos posibles,
en una vnidn de rueda dentada un escaso espocio entre los
taibores de acoplamiento, se prevé en el invento un perfec~
cionamiento por el gue los taubores de =coplamiento en un
lado presentan un cuello provisto de un endentado interno,
y por el otro lado un rodete dentado, y donde, entre dos
tabores de Lcovnlamiento, en un glojamiento gque circunda
los tamvonzs e aconlamlento, se dispone una rueda dentada
inter-edia sobre su superficie periférica excéniricomente
al arbol inducido, con un cendentado interno con el rodete
dentado, y con un endentado exterior dispuesto junto a

la. s perficie poriférica engranado con el cuello dentado
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interior del tsmbor de acoplamiento gproximado. £l alojamien-
to que sirve para la colocacidn de las ruedas dentedas inter-
nediss, se compone de Giferentes piezas de la misme en forma
de tarro, axiales y en s:ries colindantes.
Oportunaﬁente los cansles del elemento de presidn
de sentido axial, que conduce a las cémsras del el%m@nto de
* %o
presibén de los respectivos tanbores de aCOplamiento,jse
.
disponen en el &rbol inducido, qué pudiendo ewpaluztrse los
canales por una ranuvrs anuler y'un sictema de disxéigucién
.
See?®

independientemente en una fuente del elemento de ppesidn.
L

.
Fuede construirse un engranaje de cazbio ‘provisto
de scovlamientos también de forma que los acoplamisntos se
L I 4 .
asienten sobre idrboles auxiliares que con uno de €Xlbs,

e
drbol motor), se unen mediante engranaje de ruedaz?éﬁtada

de transmisidn distinta, mientras que los sueltos\aé%én aco—
plados sobre uedios acoplamientos que marchan sobre un arbol
auxilisr mediznte engrenaje de rueda dentada de acoplamiento
con el otro 4Arbol. De este forma se consizue gque puedan Ob-
tenerse maycres difersncias en el numero ae revoluciones

de ca=da Arbol auxiliar ficilmente, y que pueda efectuarse

el accionaaiento de cada wcoplamiento de manera sencilla
relativamente con el 4rbol suxiliar. Con este modelo se dis-
ponen convenientenente en paralelo los gdrboles auxiliares

con respecto al Zrbol motor, y el &rbol inducido coaxial

al misno en derredor. 4l efccto se tiene un montaje con
ahorro de espucio y uniones del engzranaje de rueda dentada
sencillo entre los Arbol:s auxiliares entre si y el drbol
motor. Lo mas ventajoso resulia cuando los &rboles auxilizres

se disponen sobre un circulo concentrado con el &rbol motor

. . . . 2.
con una distancia anguler de 602, La distancla del &rbol
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motor a los arboles auxiliares y lé distancia entre los
érboles auxiliares entre si, es igualmente zgrande. Esto
tiene por consecuencla que puveden aplicarse iguales Jjuegos
de ruedas entre el &rbol motor y un &rbol auxiliar, y entre
cada 4arbol auxiliar.

Cono perreccionanientos del invento se:gyévee gue
el eje inducido y el 8rbol motor estén unidos inediltemen-

.

te entre si mediante un acoplamiento principal. A}:pfecto,
el 4rbol inducido se conforma convenientemente cgmb.eje hueco,,

. ® .

gque rodea una varte del drvol motor. De esta manefg; por
e
acoplariento inwedicto del &rbol motor e inducido,’ se al-
canza el numero de revolucicnes méximo del engraﬁéag de
cawxbio. o

La disposicidn resulta tan ventajosa qdefél engra~
s® 0,
neje de rueda dentadz de acoplamiento estédn en udidn de
impulsidén constante con la pieza de unibdn firmemente acopla-
da al eje inducido. Lo0s mediog acoplamientos que se asientan
sueltos sobre los arboles suxiliares comprenden todos, in-
dependientenente del ntmero de revoluciones del drbol auxi-
liar, un ndmero Ge rivoluciones co:un ea funcibén del corres-
pondiente del £rbol inducido, =sto se aprovecha especial-
mente cuando entre el Adrbol auxilicr y el acoplamiento que
se asienta enciia se conecta uni rueda livre, que permite
una vigilancia del drbol auxiliar a través del acoplamiento.,
Puede pasarse de un nuusro de revoluciones de salida de
fusrzg medio o bajo sin interrupcidn de la tronsmisidn de
fuerze a un numnero de revoluciones de salida superior, a
cuyo efecto se enmprazan simulténea y temporalmente dos
acoplamientos.

Ambos tivos de engrenaje, © sea, los acoplamientos
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dispuestos en seric contigua coaxial y los engranajes provis-
tos de acoplamientos sobre érboles auxiliares, pueden apro-
vecharse parz embas direcciones de giro, cuando el Arbol
motor es impulsado convenientemente por un motor revessible.

Con 21 &rbol motor de este engranaje puede unirse
una bomba actuante como fuente del eleuento de p%égiﬁn, pre-
ferentemente unﬁ bouva de rueda denteda. Cuando éé.ghplea

.

un motor impulsor reversible y se acopla una vomba, con el
L 4
4rbol motor, debe cuidarse que la bomba en ambos.semtidos
.9 L4
. tes®
de giro en la misma conduccidn donde estd empzlnade el sis-
teedho
. . P - ’ . 2 : « 7 .,...:
tema distribuidorde presidn, genere la presion. Lsto se
L 4
« o oo
consigue conforme con el invento, o sea que a azbog lados
) :o .

de la bomba se empalman canales que se unen en un’ Tddo
- R
v .

con un conducto de smccidn mediznte vdlvula de retencidn y
a® e,
3 . *

al o%ro con un conducto ce presidn. oo

Con la colaborzcibdn de las vélvilas de retencidn
se consigue gque la bomoa succione el elemento de presidn
en awpos sentidos de giro del conducto de aspiracidn, y haga
iwpulsibn en el conductode presidn.

Pars noder gobernar el engranaje de cambio del
tipo descrito en forma cduioda y segura, se eapalme convenien-
tomente & la fuonite Sel clemento de presidn un distribuidor

.

e presidn adecuzdo, ¢ua tiene el cometido de aporiar la

©

presibén cresdes por 1a boubs 2 los conductos de presidn o
canales Ge lu cduors Ge presidn de uno de los acoplamientos.
In el caso ods sencillo se acciona manualmente el
N2 i demmt P 9 s 2 ) "I - . a3 L RPN s 9 .d
distrivuidor de »presion - sezun ung ¢ghecie Ge disvriulaor
ciratorio en el cual se encuentran en un espejo de mnando
concentricamente al eje de :iro las bocas de los canales

del eleucnto de vrcsidn que conGucen a los tamwores de
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acoplamiento, y cen el espejo G¢ goblerno se dispone una
pieza decl distrivuicor giratorio pPuV1Sua con un canal de
paso  a trovés del cual se presiona el elemento de presidn
alazcenado en un espacioc pars el mismo; para lo que la
vieza del distribuidor giratorio estd wonformada para que
solanente unza de las bocas del canal entre en coétg?to
por el canal con el espzcio para el elemento Ge Pregidn,

.
mientres ¢ue lus boeos de canal restantes OOuleﬂe“‘una libre

unidn mediante huecos de la »nieza del distribuider giratorio.
: oo’

iy

Con un distribuidor _irasorio de este tipo se ase vra, que
o'b,

P

solamante en una cdmura de presidén de los tavbores de aco-
'-oe:s
. s £ . .
plamiento pueda surgir una presidn suficiente para creaw

la unidn dc friceidn., Ta pissa del distribuidor Jieltorio
o’ 'n

pu .de Zirarse manualmente mediante una manilla engganada en
diversas posiciones. Fara el giro de la jieza dei-distribui-
dor giratorio puede preverse iambién un mecanismno de manio-
bra gradual dirigible por inpulso eléctrico de tipo cons-
tructivo discrecional.
Bl distribuidor de presibdn pusde consistir también
¢e vilwvulas elcctiroaagndticas dirigicas, por las cuales
los conductosce presidn o canales que conducen a las clm.ras
de presidn de los acoplawmientos, pueden cerrarse o abrise.
Los impulsos eléetricos pora el mando del distribuidor de
presidn pueden recibirse desde un comuutador de programa
por ejeuplo de un eje del contador de una miquina lavadora
autonitica, de forma gue pusdan ajusitorse divsrso ndmsro de
revoluciones del tambor de lavado wmediante acclonamiento
nidratlico ds los difsrcates acoplamientos de enzranaje.
Un molelo adecuxdo especial se presenta cuando

el distribuldor de ores'on en el alojanisnto del
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engranaje de casbio se woata immediatenente, y tanto el con-
duets ge sresidn al distribuidor de la nisma de la bomba
igualimente incorporada, CO0ii0 ta.ibidn el alimentador de

s L 02 Q2 s ) 4 - - 4
presibn del distribuidor a cada camara G& presion, se efec—

tha 2 trovés d. canales cue se disponen en la pared del
» '.

.
.
*e

slojamiento dGe ensrancje a tal fin.
. " ., [ .
“n tales cusou se cvitan todos los condiefos de
prezién fusra Gel alojamicnto del sngranaje y sus. plezas
>
s &

de unidn. .

L L4
*es’®

%1 invenio y otros detalles del inventq $e descri-
s
L ]
ben con mayor precisibn en los siguientes ejeaplos del modelo

a que hacen referencia las sijuientes figuras. | ..

* o -

Da Fizure 12 indica un corte longitudingl en un

. v

>

engranaje con acopla.ientos dispuostos coaxialmenﬁ?r

La fizgura 28 =35 una seccidn transvcrsai’if—ll de
la fijurs 12.
Le, Tigura 38 es una seccidn transversal III-ITT
de le figura 1
La fijuvra 42 indica unz seccidn trensversél
III-III de la figura 12 con modelo algo distinto de los
canales de la Dpomoa.

Lz figura 58 es un corte a través de un distribui-
dor giratorio.

La figura 68 es una vista desde arriba ¥y

Le figura 7¢ es una vista del distribuidor de
presibn desde abajo.

La fizura 88 es un corte VIII-VIII de la figura 58
La figura 92 es un corte IX-IX de la figura 5@
La fiura 102 iandica un corte lonzitudinal a

srevis de un engransje conejes auxilicres.
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La fizura 112 s un corte A-A de la figura 102,

La figura 122 es un corte 3~-B de la figursa 102,

La figura 132 c¢s un alzado de un engranaje con
tres pasos con representacidn esquemdtica de los canales de

presibn.

13e, .
'9
La figura 158 es un corte narcial D-D de.la

e

La figura 148 roprescnta un paso C-C dg-lé figura
L3

fizura 148. .o

*

. e
. . Sas’
Con un eje motor 1, se une un motor impulsor
™o
. - . [
eléctrico reversible no representado. BEn una pieza® de cabeza

“
e ve

2 del rbol impulsor 1, se dispone un eje inducido 3, que

carga un alojamiento 4, y que se coloca también en-una pie-

at .

za de tapa. Con la pieza de cabeza 2 del eje motdr.1l, se

st e,

une firmemente un tanbor Ge acoplamiento & que sé, divide
en las piezas 6' 6" esencialuente en forma de disco y un
anitllo separador T.

La pieza 6" se coloca sobre el eje inducido 3 y
presenta un rodete dentado 8. Entre las piezas 6' 6", por
tento en el interior del ta.ubor de acoplamiento 6, se ins-
tala un disco de acoplamiento 9 provisto de un rodete 9',
el cual mediante una cufla 8" gsin giro gueda unido sin
enbargo desplazable axialmente en pequefia cuantia con el
drbol inducido 3. Sobre ¢l rodete 9' se dispone la pieza
6' del taubor de acoplamisenso, HZntre el disco de friccidn
de acoplamiento ¢ y la pieza 6" del tambor de acoplamiento
6 se forma una clmara de presidn plana 10, en la que en
forima que todavia queda por descrivir, se introduce un ele-
mento de presidn. Por presibn ea la cémare 10, se presiona

el disco de fricecidn de acoplanmiento 9 contra la piesza 6!
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del ta bor de acoplamiento 6, y por friccidn, es arrastrada

o

por éste 6 de forma que adelante. gira el disco de friccidn
de acoplamientc 9 y el &rbol inducido con el tambor des aco-
plamiento 6, siempre gquc exista presidn en la cémara de
presidn 10.

El alojemiento 4 se compone de sendas giezas de

caja 4' en forma de olla en serie countigua axial..Gafe pieza
'!
de alojamiento 4' presenta un mandrilado previo exeéntrica-
[N
mente al eje inducido 3. 31 mandrilado excéntricq 11 sirve
v e .

como supcrficie de asiento para la ruecda intermedid 12
ey
. ~ - - M
con periil ea forma de Z. La rueda dentada 12 engréna con

.
. e a0
3

un endentado intserior 13 y en los dientes del rodete 8 y
-e

-

gira por tanto en la superficie de asiento 1l con:edt tambor

ot v

de acoplamiento 6. Con un endentzdo exterior 14, ‘emgrana la

et e,

rueda Gentada intermedia 12 en un endentado interigr: 15,

que en un saliente 17 ael tipo de cuello se dispone un
taabor de acoplamiento 16 aproximado y conformado en manera
semejante. ediante la rueda dentada intermedia 12, asenta-
da en el mandrilado 11 de la pisza de alojamiento 4' se
Drovoreiona una unidn ée rueda dentada entre los tambores

de scoplamiento aproximedos 6 y 16, de suerte que el tambor
de acoplamiento 16 eircule uniformemente con el taabor de
acoplamisnto 6 realmente con un nimero de revoluciones redu-
cido. Como que la presidn en la cdmara de presidn 10' dirige
el ta- .or de acoplamiento 16, puede =zcoplar en la forma ya
descrita con el disco e friccidn de acoplamiento correspon-
diente, de forma que el drhol inducido 3 circula con el
minero de rasvoluciones reducido del segundo tambor de
acoplaniento 16.

ediante rucdls dxntad.s intvermedics 12' de la
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disposicidn decgcrita, con el tambor Ge acoplamiento 16 puede

ponerse en unidén de impulsidn un tefcero y con éste un

cuarto, etc, tauvbor, a cuyo efecto el siguiente circula uni-
’ . .

formemente con un nunero de revolucionss reduvucido en  compa-

racibn con el taubor de acoplamiento precedente. En la figu-

ra 12 se representan cinco tawbores de acoplamien}y Qe cste

tipo, de los cuales el superior 16' tiene el nhmers, menor
]
L]

de revoluciones y el inferior 6 el mayor numecro de revolu~
40

.
ciones. Uno de estos ta ibores de acoplamiento puega. acoplarse

L

con el 4rvol inducido 3 en la forme descrita medié%fé intro-
L] ’
duccibn de elementos de presidn, de forma jue el nénero de
revolucicnes de salida varian en forma gradual, Né%ﬁ%almente
L, .
es una premisa cue solamente la cimzra de presiénfibf 10!
+® e

. + .
adnite un solo tambor de acoplemiento del elemento. de presidn.

st e,

Pra poder anortar el elemento de presidd, & das
cdmoras 10+ 10' de cada tawbor de acoplamiento 6, 16, 16°
se prevee en el eje inducido 3 pars cada clmara de presidn
10, 10' un can2l del elemento de presidn 18 - 18' en marcha
axial, Cada uno de estos cancles Gel elemento de presién
18-18' desempoca en otra cémara de presibdn 10-10' por un
lado, y en una ranura anuler 19-19' por el otro. In la
pieza de tapa 5 se preveen cantidales correspondientes de
canales de unidn 20-20' que deseadoca en una de las ranuras
19-19'.

Para crear la‘presién necesaria para el mando
del enzranaje se une con la cabeza 2 del 4rbol motor 1 una
rusda dentads 21 que peina con una rueda dentada de diente
inserior 22, y forma con la misma 22 una bomba de rueda
dentzda. La bomba de rusda dentada 21/22 marche en una caja

de bouba 23 tipo de nlogue, receptora de la cabeza 2 y el
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asiento del eje motor 1, que nrescate una superficie de
soporte 23' para la rucda dentada de vomba eon endentado
interior. ®n la superficie que linda con las rusdas denta-
das 21, 22 del alojamiento de bomba 23 se presentan huecos.
arifionzdos 24-24' en los cuales desemboca un canal 25-25'

(vease fizura 38). Cada uno de los canales 25-25',:sS$4 uni-
*

° L 3

do con 0tro canel transversal 26-26'; ambos 26-26%. ujidos
L)
L4

por un l2do con un canal de presidn 27 y por otro lado con
6N

un canal de succidn. Intre cada uno de los canales.transver-

v s

LY L]

sales 26-26' y el canal de nresidn 27 se dispone uia vilvula
ey

1]

de retencibn 29-29'. Adenés cueda entre cada canal’transver-
*» L_:n

sal 26-25' 7 el canal de succidn 28 una vdlvula de retencidn
LI 3

*
LIS

30-30'. Cuando el Arbol motor 1 y las rucdas dentades de

+* %

1a bomba 21-22 se impulsan en el sentido de las manilles
del reloj, surge presidn en el hueco 24'. =1 eleméﬁfb de
presibén se succiona desdée el canal espirador 28 pnor medio
de la vilvula de retencibn 30 y el cansl transversal 26, ¥
desée la bouba de rueds dentméa 21-22 se lupele por los
canales 25'=25' y la valvula de reteneidn 29' en el canal
de presibn 27. ZIn una inversibn del sentido de jiro de la
impulsibn surge la presidn de la bomba en el hueco 24, de
foraa que el elemento de presidn succiona por la védlvula de
retencidn 30' y la vilvulas de retencibdn 29 impele igualmente
en el canil de presién. n la fizura 42 se representa otro
nodeio de slojamiento en la bomba 23', donde el canal de
presidn 27 y el canal de succién se conducen parzlelamente
entre si. De osta forma se consigue una simplificacidén en
1a produccidn. il colauorar las vélvulas 29-30' y 29'-30

se consigue que surja en aabos sentidos de [1ro de la bomba

de rusda dentada 21-22 la presidn en el canal de presibn 27.
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Por tanto pucde iuzpulsarse el Arbol motor 1 en am-
pos sentidos de giro nediante el motor reversibvle y aprove-

charse ¢l engranaje de cambio en ambag direcciones de giro

4

alternativazente, segin se requiere en la impulsidn de md-
quinas lavadoras. La presidn.que se forma en el canal de

oresibén 27 se conduce por un orificio de unidn 31:e tn dis-

e %o

trivuidor resresentado en lag figura 58 a 98, Este,pgesenta
.

un alojaniento 32 en cuyo suelo se disponen en circﬁio cinco
* e
orificios de wando 33-33'. Cada uno d&e los orifio;da de
mando 33-33' estd unido mediante un conducto de uﬁiﬁh no re-
(Xl
nresentado, con uno de los canales de euipalme 20-26"en la
pieza de tapa. Sobre el suelo del alojamiento de ”Eé%ribu—

»

a

cidn 32 quede una vicza del distribvuidor giratoris 34  que
+* %

puede sirarse con la mano con un eje dotado de mahilla 35.

-
[ DA

La pieza ds distrivbuidor :iratorio 34 se presions*hefmnética-
nente nedisnte un resorte 37 y con una presidn aliaacenads

en un esoacio 38 en el suelo del alojamiento de déistribuidor
32. Lo pieza do distribuidor 34 presenta un orificio axial

39, dispuesto excentricamente, que puede hacerse coincidir

con uno ¢e los orificios de wando 33-33' de forma gue la

]

presidn procedente del espacio de presibdn 38 pueda adaptarse

[4

en los canales de eipalie 20-20' a saber, en la céumare de
presidn dispuesta 10-10* ce un taabor Ao acoplamiento 6, 16,
156, Los restantes orificios de wmzndo 33 guedan unidos con
el exterior sobre huecos 40, - 40' de la pieza de distribui-
dor gzirastorio 34, =2si como por un canal anular libre 41 y
un orificio de escuope 42. lediante ajuste de la manilla 35
que presenta un ilecenisno entallado 35' puede adnitirse

cada une de las cdmiurss de Hresidn 10-10' con la presibn

creada por la bombhe 4z ruede dentada 21-22 y el propio tiempo.
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todzs 1lis demis cimoras de presidn 10-10' medisnte unibn

o &

ccn le otmdsfera quedan sin presidn. Cada zjuste de la mani-

1la 35 se corresponde con un ntmero de revoluciones distinto

-

del &rbol inducido 3, micantras gue el sentido Je rotacidn
de dicho &rbol inducido 3 desende del sentido dec giro del

4rbol motor 1, & szber del motor impulsor. De est@;f@rma
puede fijarse en las impulsiones de las asquines iaféaoras

Yo
un nuaere de revolucioncs iddmneo pare cada prograu;:ﬁe lavado
gue por eje.plo en ropz do lana s seleccionaria 1n£3 rior

gue en la ropa de fibra sintdtica o palos de 0001a%. También
X
L3
ouede zjustarse con el en-ran je de¢ cgmvlo un mizero de re-
o ot 0.
voluciones sunerior para la centrifugacidn de la wmdcuina.
a8

-

‘En el ejenlo wolelo representazdo en laseﬁlguras

LI

108 g 129 se zsienta un drbol motor 52 en un aloaaulento 51,
c’.‘
ue ¢std parcialiente rodeado con un &rbol inducifor ¢onfor-

nado como eje Imsco. in ol clojaniento 51 estdn asentades
adends varalelamente al Arbol motor 52, los ejcs auxiliares
54 - 55 - 55' — 55" Sghre el 4Arbol motor 52 se asienta un

pilidn 56 que ensrenc con una rueda dentada 57' un par de

rued.s Jenvadie fijadss sobre el eje auxilisr 54, cuya rueda

[O]
[

v 4

dentada reducida 57" estéd atacada con la rucda dentada

zrande 58' de un par fe rusdls dontadis cue marchan sueltas
sobre 2l drpbol motor 52. La rusda poguela 58" del nar de rue-—
das dentadae 58 engranz con le gran rusda dentada 59' de

un por de rusdes dentadas que asientan fuertemente sobre el

&drbol auvxiliar 55' y cuya rueda pequefia dentada 59" estéd
ngranada nuevauente con la ruede d.ntads grande 60' de

un par de ruedss dentedas fijas sobre el,drvol suxiliar 55.

De igual modo la .pequela rueda dentada 60" del per de ruedas

dentadas 60 ensrans con une rueda dentiGa 61 sobre el eje
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uxiliar 557. Con las unioncs de ensrancje de rucda dentada
descritos, los ejes suxiliares 54-55'-55-55" recibe un nimero
de revoluciones en funcidn del &rbol motor 52 en forme gra-
dual. Bl par de ruedss Gentadas 57-58-539 y 60 son elenmentos
constructivos idénticos. zsto hace posible que por un lado

se dispongan los ejes auxiliares 54— 55' ¥ 55—55"Eégéke un
{rculo que gusda conjuntamsnie concéntrico al érﬁcl,%otor
52, y por otro ludo los ejes zuxilicres 55-55% y 55%, tienen

sobre ¢ste circulo unc distancia angular de 60¢2. Gon‘esta
L ] .
t94®

disposicifn los distencias de los ejes auxilis Tres 5&—55'

55 y 55" Cel &rvol motor 52 y las distancias ae los’ ejes au-

.c*oo

xiliares 55', 55 y 55" son ¢¢ ijual proporcidn de Lqma que

.! - A

das Gentadas idéntical’ H7-60.
* .
+

( ]

pueden colocarse H.res a8 Iug
Sobre el eje suxilicr 55 corre un mangufyé,o cép-
sula 62 gue lleva cn un extrexo uns rusdc aentald 6§ & en

el otro entrezo un tauvor de acoplamiento B4. in el tambor
de mcoplumiento 64 se coluea un disco dc frieccidén 55 sin
posibilided <o giro aseatado sobre el eje eauxiliar 55 y con
Sste le cufe 65 pars fijocidn. Z1 taumbor de acoplamicnto 64
se cisrra por Celante mediante unza picua de tepa 65 asegurada
contra rotzcidn y dGeslizaniento. Lutre el disco Ge friccidn

tans, 65 se eacuocntra un revestimiento 67,

[y

(")

55 y la picza Ge
niensras que entre el sarbsr de acoplamiento 64 y el disco
de friccibn 55 se »revee un espacio de presidn 68 estanco.
Zn el ¢spoclo Ge presi bn 68 deseabcca un canal del elemento
de presidén &9 conducido por el eje auuiliar 55 que parte de
une tubulsdurs de empalme o racor fija 70 en el alojamicnto
51. 51 miswao mecanisno 52-7C que se Glespone en el eje auxi-
liar 55 se encucntra taibién en los ejes auxiliares 55

55" en forma idéntica.
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Sobre el eje auxiliar 54 ge asientza una rueds den-
tada 71 ¥ un teobor de acoslaniento 72 que estdn unicos fuer-
temente entre si. In el tiobor e acoplaaiento 72 se dispo-
ne un &isco de friceidn 73, que travajs conjunta.iente
sonre el revestimlento T4 con la pilezu de tapa 72' del tam-
bot de acoplamiento T2. ﬁl'disco de friceidbn 73 séza%ienta

.

ve

suelto sobre el eje auxiliar 54 y estd unido con Ura piczae
.
. +

de alojemiento 75, firauemente. La pieza del clojaniento 75
.o n

es zconlable por ruedz litre 76 con el eje auxiligry.54. Un

. r e oo
. 1 . . ’,.
espacio de presiin T7 que se encuentra entre el ta ipor de
XAl
]
zcosleriento 72 y el disco de friceidn T3 estd unido por
’Q"."

un canal del eleaento de »reeidn 78 gue uarcha en el eje

iy

R . - . . .. 30.‘¢ .
auxilisr 54, con una tubuludura de euplame fija al eioja-
*»* e

Ed [

niento. .o
o“,
Sobre el Srbol motor 52 se asienta un mdngwito
80, gue por un lado lleva una ruede dentada 81 y por otro

a3

lado un %a.bor de aconlanicnto 82. In este taubor de aco-
plamiento 32 e encuentre un disco de friceibn 83, que no
puede Jilrersc por une cule 84 unido con el 4rbol motor 52
que trubvaje conjunta.acnte soore un revestimiento 05 con una
pieza de tape C6. La piezs de tapa 86 estd unida a prueba
de rotacidn con el ta.bor e acoplamiento 82 y asejurada
contra dislocacidnes wiicles que engzrana con un endentado
Frontal 87 en un endentado frontal corrsspondiente 88 del
eje inducido. il manguito £0, el tasbor de acoplamiento 82,
su pieza de tapa 66 y eje inducido 53 forman asl un grupo
constructivo enlazado rigido. Un esopacio de presién 89 entre
0l tawbor ce ccoplaniento 82 y el disco 86 estd unido

sediante un canal del elciento de oresidn 90 colocado en

+h

el Zrool motor 52 con ua racor fijo 91 en el alojaniento.



lo."

15-"

20,~

300-

Este acoplamicato entre el eje motor 52 y el &rbol induci-
do 53, 82-89 debe Jesignarse como acoplamiento principal.
Como setigle la figura 32, les ruedas dentadas
53 - 63' - 63" gue pertenccen a los ejes auxiliares 55-
la rucda denteda Tl que pertenece al eje auxi-
liar 54, estén engranados con ls rueda dentada 81;&‘?0r~
@nan un llan..do enzranaje de rucda dentads de acopiaméénto,
mediante el cuel todos los taubores de acoplamienm%éﬂ-—

72 y 82 estin unidos mutuamente en impulsidn y siexbie

[}
oot

reciben un numero .e revoluciones en funcidn del q@@@ro de
.
revoluciones del drbol inducido 53. .
oaree

Con el Zrbol motor 52 se aconla una bvo.ba, de

¥y e »

rueda centada ctlocuda en la pieza de tapa 51! deﬁ:éioja—
m ento 51, gue estd conforiedo en la manera arrib%;ééscri-
ta, que en cad. direccidn de rotacidn del 4rbol mé%%f 52
iapsle clemento dz presidn en un paso pars presibn 92 y
succiona el elcam .nto de oresidn procedente de otro »2so

de adaisidn 93 adosado en un colector.

Lo efectiviicd del enzren-je dz caabio desfrito
consizte en lo siguiente: =l 4drbol motor 52 es impulsado
por un motor elécirico no représentado cuyo sentido de ro-
tecidn es invertido. 31 Arbol motor 52 y los ejes auxilia-—
res 54- 55 - 55', ziran uniformemente con minero de revolu-
ciones escalon.do, con 1lc que uediante pares dc ruedas den-
tadzs 57 - 58 - 59 - 60 se pucden a2lcanzar numeros de revo-
luciones muy Giversos.

Resulta de cspecisl importancia al efecto, el par

de ruedes Sentadas insertedo y asentado suelto soore el

4100l motor 52. &1 Arbol inducido 53, estl priueranente

parado. Tan pronto como en la bomba ds rueds dentada, la
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presidn creada por la misma se conduce a un distribuidor de

elenento de presidn zcul no representado con desgtino a los

espaciosde presidn 68 - 773 iedicnte los Giscos de friceidn
65- 73 se ejerce un arr.stre ds:l tembor de acoplamiento co-
rrespondiente 64 - 72 gque reciver entonces el nlmero de re-
voluciones del eje suxiliar correspondiente 54— 553§5%-551

e %o
¥ por .ediv del engrancje de 1o rueds Gentada de aéopyémiento
63-71 o 71-81 se impulsa el maniuito 80 y con €1 el érbol

inducido., 351 de egta monera se acciona el acoplamigiste 64—

3 s A
S .
65 del ejec auxiliar mds lento 55", marcha el 4rbol inducido
eMe
L]

53 con el ndmero de revoiuciones mds reducido y marcha con
el nimero de revolucioner superior oorres;ondiente.éggndo
el acoplamicnto del eje auxiliar 55 o el eje a miliéf:SS'
» Ta
se accionz, con 1o gue la inversidn del sentido impudsor
-® ¢

taubién da la direccidn rotativa del arbol induoid6;5§
resvlta invertida.

Si se acciona el zcoplmiento 72-73 del eje cuxili-
ar 54, se produce un arrestre del tambor de acoplenmiento
72 solo en un sentido ce siro, a saber en el nisuo que se
bleoguea la ruede libre 76. lledi-nte accionamiento del acopla-
nimto principal 82-83 se acopla al arvol inducido 52 inue-
diatamcnte con el Arbol inducido 53,de forma que se alcanza
el nfuero de r voluciones de salida méximo. ruede accionarse
este acoplamiento principal 62-83 cuvando el acoplamiento 72
73 del eje suxilizr 54 esté todavia sometido a presidn con
lo que el ntinero de revolucionss del taunbor de acoplamiento
72 seré mayor que el del eje auxiliar 54. Zsto resulta posi-
ble, porcue la rueda libre 70 pecrmite unsa revisidn. For tan—-
to pueies pusarse deste el mhzoro de revoluciones de salida

&> sesgundo orden que se alcanza por acclonamiento del
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acoplamiente 72-73 mediantce acclonamiento adicional del aco-
plamicnto principal 82-83 inm>diztamente sobre el ndmero
de revoluciones miximo sin desconexidn provisional del
nomnento de ziro.

31 engranzje de caibio descrito estéd destinado,

3 v
en la forma del modelo descrito, para la impulsi'n-&e:méqui—
*

‘e

L 4

1, . - . . . - >
nes lavederas autondticas. Los ejes auxilisres 55Y"-55-55"

ry

determinan el nluiero de revoluclcones de selida enel, Rroceso
L'y
de lavado, con lo gue el tuwbor de lavado debe girarse
. LN L
LR

adelante y atris alternativomente, con nlmero de revolucio~
L4 \]

. ~ . .
nes relativamente bajo. 41 efecto se dispone de tres niumeros

-~
yeacow

de revolucicnes Gistintos, por ejemplc, para ropa de, lana
«

muy reducido, para rona delicada otro superior, y éﬁ&é ropa
sucia y de cocina una velocidad de giro aun mayor.zgéﬂ el

o
eje auxiliar 54 se alcanza con lg centrifugacibn uﬁ~hémero
de revolucicnes sensiblemcnte superior, con lo que la inver-
sidn del sentido de riro ya no es necessria. Al centrifugar

uede pasarse ensesuida ol nlmero Ge revoluciones de centri-

e’

fugacidn total mediante accionamiento del acoplamiento prin-
cipal.

Hgturalnente puede prevarerse este tipo de engra-
agje de cadio taupién pare otras finalidades précticas en
forme apropisda. También prescindiendo de los ejes auxilia-~
res 55!'-557 puede desarrollarse este engranaje con tres
escalones en lug.r de cinco.

Con 1o utilizacidn de acoplamientos de friceidm
édel tipo descrito, se comnsigue que las fuerzas aGe inercia
que aparecen en los cabios de revoluciones resulten dete~
riorades por un resbalamiento del acoplamiento. Con la re-

duccidn del ndmero de revoluciones el acoplamiento de fric-
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cidn actia como freno; al aumentar el ntumero de revoluciones
se domjne el momento de inercia del objeto impulsor por des-—
lizamiento paulatino del acoplamiento,

iIn la figura 138 se sefala que con el alojamiento
de uno de estos engranajes de cambio puede unirse el dis-

tribuidor ae pre

[ 0]

Le]

ién dirigido electromagnéticamente, ‘wnion
e ®a
necesaria pare el accionamiento de los acoplamientog.,
L4

L3

Como y& se ha fescrito, en la pieza de tape 100!

ERCR 3

vesibn

s

.P()‘

del alojamiento 100 se incorpors como gensradar 4¢
.‘n .,

unz bowba de rueds dentada. Bl canal de salida de pYesidn
oMy

designado en le fisura 32 y 42 como 27 en la bouba Ue rueda

-
e oe

dentada 101 estd unido con un canal 102, gue corre en la

-

pared del alojauiento 100 o nervio forwado por la,béred

4

del alojaniento cue concduce a un distribuidor de ﬁfdéién
o ¢

103. 21 distrivuidor de presidn coniorawdo en forma:dé
blogue 103 se asienta sobre otra pieza de tapa 100%, Ll
canal 102 continda en el distribuidor de presidn 103 en
un canal en fo.ua de T 104, donde se adosan tres cilindros
de mendo 105- 105'- 105%, ©n el cilindro de mando, 105
dese::pboca un cansl de piso parcialauente en el distribuidor
de presién 103 y parcialaente en la pared de la tapa 1C0",
que estd unido con el canal 78 en el eje auxiliar 54
(véase figura 108), Un canal de alojamiento de este tipo
que desexboca en el cilindro de mwndo 105! estd unido con
el canzl 90 . el 4rool motor 52. Un tercsr canal de 210jad
miento 108 que desewboza en el cilindro de wando 105', con-
duce 21 cenal 69 del eje auxilizr 55.

in ecada un. de los cilindros &e wando 105-105'-
105" se desliza tal como seilala la fizura 152 una #élvula

corredera 110 que esid intluida por un resorie 109 que

domina la unidn eantre el canal de presidén 104 y los
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canales 106, 107 o 108. iiediante una electromazneto 111

pusde disponerse la valvula corredera 110 en posicidn de

abertura y se creaz ls unidn entre el canal ¢de presidn 104

y el ‘canal 105, 107 o 108. Con la disposicidn Cescrita del

1))

istrivbuidor de presidn 103 y los canales 102-104-106-108

caen fuera del alojamieanto todos los copnductos de:gyéﬁién
¢+ ‘e

y sus atornillamientos de eupalwme. Con la electroumgngto
L

111 puede ajustarse el srzdo de mincro de revoluciones
ro e

desecCo para el engrans.je, por ejewplo desde un eje,de

, v e 00
*ua
prosrama,. °
of..s
N 0 T A :
— hO.
in resuvinen, le preseante solicitud recaerd sobre
x v
'y ) v -
les siguientes reivindicacliones, “egt
<
’,-Q"
le,- Perfeccionanientos en cangranajesde caholo
LR 2N
con rando a &istoncia, priferentencnte mediante elgehto

de presidn y con un eje inducido cireulente connimero de re-
volucioncs voriznle en Torna escalonada, caractsrizad: s por

disponarse varios .iedics acoplamientos, unidos »por engrana-—

jes 42 ruzaa centad:s le divorsa trensaisibn con uno de
]
los ejes; csvando unilics los otros mitades en lupuls idén con

el otro Arocl, y porque los acoplamientos se accionan prefe-~
rentemente a discrecidn yor medio del aporte Gel medio que
ejerce la presidn.

28 .~ P.rfeccionanientos en enzranajes decamvio
con mando a distencia, segin la reivindicacidn primera,
caracteriz adcs porgue los wsdios aconlanientos circulan
juntaments con el &js l¢ imyulsidn con atmero de ravolucio-
ncs distinto, 7 porgue los otros mecdios acoplamicntos estan
en unidn de 1m6u151on con el eje impulscr, de suerte que

al accionamiento ée un acoplemiento se arrastre el eje
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fosvisor cen 1o ited d¢ conlamiento circulante corres-
pondiente.
38,- Perfeccionamientos en cngranajesde cawbio

con nando a distancia, sezin las reivindicaciones primera

"o segunda, caractarizados porgue los nasdios acool aimientos

o2}
.
|

estan conforuados coue tanbores de acoslamiento en*dds que
M
! < e

L] »

se dispoue una cdusre domo celomento de prasibn y o:go Jotro

@2dio e wcoplanicnto un disco de friccidn del =zcoplamiento
. N Y
que por el eleucuvo l¢ cresion en la pored del tazban de
. v e L
. - 3 ] o
10.- acoplaniento correspondisute, resulta cowprimible. ®
‘ . o~
48 ,- Feridecelonaaientos on en;ranajesde canbio

con awando a distancia, se;in las reivindicaciones nrluzra
» 3
A
a terceru, caracterizadds porque un medio acoplamierto

#° 0

confor:ado coi10 e bor Qe wcoplaiiento presentz en’uho de

Wty ,

15.- sus lados una li5¢dura dentada y en el otro,un oueigb:pro-

vigto de un endentuadc intorno y norcue entre dos tasbores

e aconlamaiento, en uvno de . ellosg, s¢ dispone una rueda den-

ul

-

tada intoracdia en 1@ caja, ccwrcada excéntricamente al eje
impulsor sobre su superficie periférica, y con un endeantado

- ~ -

2C.- interno cozn el vehorde dentsdo con un endentado externo dig-

=

puests junto a la superficic puriférica en atacue con el
cuello endent:d:. interioraente dal ta.bor de acoplaciento
osroximado,.
e,- Perfeccilonanientos eu engranajes ie cambio
25— con manco o Gistencia, se:tn la reivindicacidn cuarta,
caracterizados porcue lu caje _us sifve para colocacidn de

£

£J

A

les rucdos aentedns int.rasdias esid coasucsta de plezas
sucesivas axialcs en fowma de olle,

a,- Perieccionzientosen enszranajesde caabio

(02N

30— con aandc a2 digtancia se*un cualguierza da les reivindicaclio-
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‘nes priuwera a tercera, cars.cterizados porque los acoplamien-— -

tos de asientan sobre ess auxiliares cue estdn unidos con
uno de los 2jes (por cje.mlo el drbol de impulsidn) median-
te diversos engranajer G2 rucdd dendada de trensmisidn,
mientr-s cue los madios acoplamien%os en marcne sueltos

- . PR T ]
sobre un eje ausdliar, estdn acopledos con engranéjes;de

e
¢ ~
rueda dentada de acoplamiento con el otro eje (por*gjémplo
. ..‘
el eje de eapuje). ' :
~ e

2.~ Perfeccionanientos en engranajesde casbio

e s

“ i e ®
con mando a Cistancia, segin la reivindicacidn sexty’, ca-
QA{‘
. 3} .
racterizadss vorque los ¢jes auxiliures estan disjuéstos
- ,g«“‘:-

rparalelauente 2l eje ilmpulsor y el eje de empuje coag;al

2 o

en asrredor. .o,
- o . . . » ..":' 2% .
82,~ Zerieccionamlentos en engranajesde cumbio

a

con wando &,distancia, sesin lareivindicacidn séotidmn)
caract.rizados porque los ejes auxiliares estan dispuestos
en ua ecirculo concluirico a8l eje impulsor, con unz distan-
cia eazular de 602,
&, Ferfeccionamientos en engranajeéde canbilo

con aando a distencia, se n cualouiera de las reivindica-
ciones s2xta a octava , caracterizados porgue el eje de
sapuje y el eje imgulsor 2stén unidos entre sl innediatemen-
te medlante un acoplemiento srincipal.

102,- Perfeccionmientos en engranajesde canbio

o &

con izando @ distancia, sexin la reivindicacidn novena, ca-
racterizados porque el ejc de e.puje esti conforuado como
eje hueco y rodea parie Gel eje impulsor.

112,- Perfeccionawientos en engranajesde cazxbio

con mando a distancia, sesin las reivindicaciones novena

o déecima, caracterizados porgue el engrancje de rueda
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dentada Ge acoplamiento estd en combin nacibén impulsora

-

uniforne con lz pisza firmewmente al ejc de cempuje del acopla-

miento principal.

128.- Perfeccionamientos en engran:jes de caubio

-

con mando & distancia, segin la reivindicacidn decimoprimera,

car~cterizados poryue entre el eje auxiliar y el anQIamiento
4
4 Ye

gue se asienta encimz, se insevta una rucda libre que pernite
. -

vn repsso Gel eje auxilicr,por uno de los acoplamnientos

LA 4
->

138.- Ferfeccionamientos en engrenajes de cgablo

LI 4 -
con qando a distancia, sexin cuzl uilera de las reiviﬁﬂicaoio—
h&.

nes tercera a decimosezunda, carzetsrizados porgue e los

> .

ejes que llevan los acoplamizsntos se disponen cans Tes auila

.‘
’ -

quecorren axialmente & las chm.ras Ge elcmento de DE@S&OH

t‘bﬁ

v que se pueden empalimar por una ranura anular a un’ sl dtena

P
- R

-

distribuidor a vna fuente de elemento de presibdn. 7
| l42,- Ferifeccionaaientos en engfanajes de cambio

cax mando a dietancia, segin cualguiera de las reivindicacio-
nes primers a decimotercera, caractarizados porgue el eje
de impulsidn es impulsado por un motor de reserva.

158 .~ Derfeccwna iento en eng ranageéde canbio
con mando a distancia, segin cualquisra de las reivindicacio-
nes tercera a decimccuarta, carccterizados porque con el
eje impulsor se une coo fuonte Gel elsw.nto de presidn en
forwa de bomn. efectiva prelferentemente una bomba de rueda
dentada que se monta ea la caja.

158,- erf0001onamlontos en en*rana“eQde czibio
con mando,a distancie, sezin las reivindicaciones decimocuar-

ta v dscimocuinta, | " caracterizados porque en aumbos

’ 4
lzdos de la bomba se unen canales que por un lado estan

unidos con un condlucto de presién y por otro con un concucto



lOo"
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200"’
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succidén por las vilvules de retencidn.

o
15

172.- Ferfeccionanientos en engranajesde canbio
con ﬁando a distancia, segin cualquiera de las reivindica-
cilones tercers a deciuosexta, carécterizados porgue en la
fuentc ael élemento Ge »residn se une un distribuidor del
mismo oonfqrgudo como una eséecie’de vidlvula giratoria en
1= cuel en un espejo de mendo concéntriczments al eje de
giro quedan las.bpoas Ge los canales del elem.hto de presidn

gue conducen a los temibores cde acoplamiento ¥ en.la-gue en
e o P
el espejo de mendo una pieza del distrimidor gir'a.”(;a;fio
éroviata de un canal de puso, ejerce presidn por nqéiq as
un elemento de presién e.valsado en un recinto,paf%ipste
- L)

T
nensster, a cuyo efecto la pieza del distribuidor we’ziro
. *
-~ - . ‘_ . ° 0.0 .
estd conforcada de tal suerte que solo uns de las odcas del

canal se une con el espacio del elemento de presidn "Hdr

el canzal de paiso, mienitris las restantes vocas del*dagdal

obtienen su cormunicacibn al _xterior mediante rendfﬁéé

de la pieza del distribuidor giratorio. A A
.188,.~ Perfeccionamientos en enzranajesds cambio

conm mando a distancia,segin cualquiera de las reivindica-

ciones tercera 2 decinosexta, caracterizados porgue se

monia un distribuidor de presidn electrouagnético , Girigi-

ble de forua tal con la caja de engranajes~que tanto

el conducto aéortador de la pfesién al Gistribuidor

desde la poiva incorporada cowo- también el,éporte dg

presibdn desde el distrivuidor de presidn a dade camara

de oresibn de 1lés acoplanisntos, se efectia a través de

canales que.cstén dispucstos en la pzred de la caja de

engranajes.

168 ,~ ¥ RFLCCIOHAIIEITO: T WRECRANAJIESDL CALBIO
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Sexin s€ describe en la presente memoria que
consta de veintisels folios mecanografizdos por una sola
cara y dibujos.
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