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MEMORIA DESCRIPTIVA
que¢ se presenta para unir a la solieitud
de
PATENTE DL INVENCION
formmlada el 25 de Agosto de 1,966 con el mim. 330,581
en
ESsPARA
por VEINTE afios

a nombre de COMMISSARIAT A L'ENERGIE ATOMIQUE, entidad fran
cesa, establecida en 29, rue de la Fédération, Paris, Francia,

por: "UN MECANISMO DE MANDO DE MOVIMIENTO RECTILINZEC VERTICALY

El presente invento, se refiere a un mccanismo de
mando de un movimiento rectilfneo vertical y mds particular-
mente a un movimiento de amplitud pequeiia que permite tanto
los desplazamientos progresivos a una velocidad determinada
como las caidas bruscas. Tiene npor objeto un mecanisnio del
tipo de los gue comprenden un vdstago a desplazar, sostenido
en un manguito por un electro-iman solidario de dicho mangudi
to, medios de arrastre em traslacidn del manguito y de dicho
vdstago vy un érgano de empuje brusco de dicho védstago hacila

abajo del manguito cuando el electro-iman es desexci---
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Tal mccanismo es particularmente Wtil cada vez
que hay nccesidad de hacer variar la posicidn de un érga-
no en el curso de una operacidén o incluso de introducir o
de retirar instantaneamente este drgano, lo que en parti-
cular es el caso de los 6rganos de seguridad del reactor
nuclear. Bn efecto, en estos reactores, el flujo de meutro
nes es regulado por barras o bloques que son iniroducidos
o retirados del reactor. Estas barras o bloques pueden ser
de material absorbente de neutrones, en cuyo caso son intrg
ducldos bruscamente en el reactor en el caso de un inciden=
te que requiera una parada de éste o de material fisionable
v en este caso son ppr el contrario rotirados del reactor -
para interrumpir la reaccidn de éste.

E1l mecanismo del invento puede ser adaptado a los
dos tipos de maniobra. Puede en efecto ser colocado por do=
bajo o por encima del reactor, segin la naturaleza de los -
6rganos a maniobrar.

Estd caracterizado porque tiene en el mangunito un
primer escaldn interno de soporte del electro-iman y un se-
gundo escaldn interno espaciado del primero en la distancia
correspondiente a la amplitud del movimiento del Srgano a =
desplazar, un anillo, fijado sobre el vdstago y mantenido -
contra el escaldn que lleva el electro-iman excitado a tope
contra el sepundo escalén al fin de la cailda libre del vds-
tago s6lo, un disco paralelo a la armadura fijada al vdsta-
go del otro lado del segundo escaldn, un resorite de acelera
cibn de la caida de dicho vdstago aprisionado centre cste =
disco y dicho segundo escalén y que tiende a separarlos cuan

do el electro~iman es desxcitado y medios dermndo del descen
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so v de la subida del manguito solidario del vdstago o
del desdenso del manguito sélo.
Una placa o una barra de seguridad puede ser asi

introducida o desplazada progresivamente en el reactor, y

‘en caso de incidente neutrénico, puede caer instantdneamen

te en o fuera de 6stee. E1l mando en traslacidn del manguito
decelera a éste em proximidad de su posicidén alta y el sis
tema de frenado permite por otra parte evitar todo desplaza
miento demasiado brusco que amenace provocar un accidente
mecdnico. Otras diversas caracteristicas vy ventajas resalta
ran por otra parte de la descripeidn siguiente de un meca-
nisco de mando seziin el invento, dada a titulo de c¢jemplo
no linltativo v representada en los dibujos anejos.

La figura 1 representa, en corte loagitudinal un
mecanismo de mando de un drgano de seguridad en posicidn -
baja.

La figura 2 represcenta, igualmente en corte lon-
gitudinal, una variante de realizacién de este mecanismo en
ppiicibn baja.

La figura 3 mestra a mayvor escala, en corte parcial,
el dispositivo de frenado de la caida del brpano de scguridad,

En estos dos modos de recalizacidn, se ha supuesto
gue el érgano debia ser desplazado progresivamente o retira-
do bruscamente, estando colocado el mando en la parte infe=
rior del conjunto, pero es bien cvidente que el invento pow-
dria igualmente aplicarse a la maniobra inversa es decir a
la introduceidn brusca por la parte superior del conjuntos

Segiin un modo de realizacibn, el Srganoc a despla=-
zar estd fijado a la parte superior de unm vdstago 1 montado

coaxialmente a un manguito 2 que soporta en un escalén inter
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no 3 un electro-iman 4 cuya execitacidn inmoviliza dicho
vistago 1 en el manguito y le hace solidario de este en
todos sus desplazamientos.

Tl manguito 2 lleva en.su narte inferior un dew
do 6 que penetra en la garganta helicoidal & de una leka
10 arrastrada en rotacidén por un motor 12, Esta leva 10 =
es prolongada hacia arriba por un eje 14 que atraviesa por
medio de un rodamiento de bolas 16 una placa 18 de inmovi-
lizacidn axial. Entre el motor 12 y la leva 10 un limitador
de esfuerzo axial 20 estd unido a microrruptores 22, 2k de
mando de la parada del motor cunando el érgano a desplazar
viene a tropezar accidentalmente o llega al final de la ca
rrexra.

Como lo muestra la fig. 1 el paso de la garganta
helicoidal es menor en la parte superior de la leva 10 de
modo que el movimiento del manguito 2 bajo la accidn de di-
cha leva 10 es mds lento cuando dicho manguito estd en la =
proximidad de su posicién alta es decir cuando el Srgano eg
t4 casi completamente situado en su lugar, inversamente el
principio de la retirada es mds lento que la continuacidn
del desplazamientos

La posicidn del 8rgano fijado al véstago 1 pucde
ser conirolada por otra parte en cada instante gracias a una
horguilla 26 llevada por un anilloe 28 deslizante sobre el -
vistago 1 vy mantenido contra el electro-iman por un resorte
30 apoyado sobre un cellarin 32 solidario de este mismo vis
tago 1. La horquilla 26 atraviesa una hendidura longitudinal
27 del manguito 2 y empuja, durante los desplazamicntos de
dste dltimo v del vdstago 1, una tuerca 34 que se desplaza

a lo largo de un tornillo rotativo 36 inmovilizado a la =

-l -
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traslacidn en 38 sobre el bastidor 40 de soporte del con
junto del mecanismo. B1 tarnillo 36 y la tuerca 34 estdn
unidos por otra parte a un dispositivo 42 de marcacidn de
la posicidn de la tuerca 34 es decir del vdstago 1 o mds -
exactamente del érganc a desplazar (no representado).

L1 védstago 1 acaba por un disco kY ge soporte de
un resorte 46 aprisionado contra un escaldn interno 48 del
manguito 2 y que tiende a provocar la caida del vdstago con
tra la accidn del electro-iman 4. Una vez que éste ccse de
atraer el vdstago 1 este serd pues arrastrado por este re-
sorte 46 en un descenso extremadamente rdpido. Esta caida es
sin embargo amortiguada por un dispositivo de frenado que =
impide el choque brusco del collarin 32 contra el escaldn 48,
que tiene (fig.S) un bloque solidario del vdstago 1. Este -
blogue forma en su parite inferior un cono 50 en el cual estan
practicadas aberturas 49 alargadas, paralelas a las caras in
clinadas del cono 50, en las cuales pueden desplazarse espi;
cas 55 solidarias de un cursor 51. Bste cursor 51 rodea el -
cono 50 y soporta en dos vaciados laterales patines 52 sold-
cifados hacia el exterior por arandelas eldsticas 53, Unas -
reglas de rctencidén 57 limitan la carrera de los patines 52
El cursor 51 que estd constitufdo por dos partes idénticas
que el cono, 50 tiende a sepurar una de oitra, reposa sobre
un sistema eldstico 54 llevado nor el vdstago 1 vy el conjun-
to estd colocado en el interior de un cilindro 58, solidario
del bastidor 40, contra el cual los patines 52 son empujados
por las arandelas eldsticasae

Un poco antes del fin de la carrera del védstago 1,
el rozamiento, sobre el cilindro 58, de los patines 52 empu~

jados por las arandelas oldsticas 53 decelera cl cursor 51,
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mientras que el cono 50 arrastrado por dicho vdstago 1

se hunde entre las dos partes de dicho cursor y las sepa-
ra una de otra hasta el Dblogqueo del comjunteo co-tra el cie
lindro 58,

La parite superior 56 del blogue de fremado puede
servir de tope de seguridad gracias a un escaldn que viene
a anoyarse sobre el borde superior del cilindro 58, en caso
de desgaste de los patines o de caida demasiado rdpida del
vistago 1o

Unos microrruptores (60, 62 respectivamente de pgo
sicidn baja v de posicidn alta, mandados por un anillo Gh
solidario del védstago conpletan la seguridad de la maniobra
nmandando la parada del motor de arrastre de la leva 10,

El mecanismo de la figs. 2 estd en su parte esen-
cial constituido del mismo modo que el de la fige 1. Un nan
guito 2 estd provisto de un electro-iman 4 de moantenimiento
de un védstago 1 solidario de la parte inferior del Srgano
a desplazar (no representado). Este mang:ito estd unido a
un dispositivo de mando de su desplazamiento en traslacidn
que entraila el del véstago 1 y la introduceién o la retira-
da progresiva del 8rganc. En ¢l curso de su movimiento el vas
tago 1 desplaza una horquilla 26 de mando de un disrositivo
de marcacibn 42,

Un resorte U6 tiende a cada instante a provocar
la caida del vdstago 1 y del érgano conira la accidn del -
clectro—-iman y ello cualguiera gue sea la posicidén del man
guito 2. Durante esta caida Ia horquilla 26 fijada por nie—
dio del resorte 30 al anillo 32 cae con el vistago perc sin
arrastrar la tuerca 34 gque cae bajo el efecto de su propio

peso y desciende poco a poco a lo large del toraillo gira-

-6—-
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torio 26 hasta el momento en que se encuenira de nucvo en
contacto con la horquilla 26,

El mismo dispositivo de frenado estd montado en
la parte superior del védstago 1. La narte superior 66 del
blogue de frenando etd fijada por una parte 2 la extremidad
del vdstago 1 que atraviesa su parte central v por la otra
a un segundo vdstago 68 excéntrico, unido directamente al
Srgano a desplazar.

En este modo de realizacidn, el mangiito 2 estd =
prolongado en su parée inferior por un tornillo 70 mévil
axial:mente en el interior de una tuerca 71 cuya rarte cen-
tral estd constituida por un pifién 72 en engrane con un s¢
gundo pifién 74 arrastrado en rotacién por un motorreductor
76.

El conjunto de los pifiones 72 y 74 est4 moniado en
un carter 78 atravesado por el eje 73 del pifién 7k y por el
tornille 70. Unos resortes 80 apoyados por una parte sobre
el cdrter 78 y por la otra parte sobre las extremidades de
la tuerca 71 regpectivamente forman el limitador de esfuer-
zos mientras que una ldmina 82 llevada por dicha tuerca 71
se desplazma entre dos microrruptores 84, 86 de rarada del
motor 76.

Unos microrruptores 88, 89 de parada de este mig
mo motoxr en posicién cxtrema del manguito 2 son mandados -
igualmente por un anillo 90 llevado por la extremidad infe
rior del tormillo 70.

Bste mecanismo estd adaptado muy particularmente
al nando de un bloque o de una barra de seguricad del reac
tor nuclear de materia fisionable, de uranio empobrecido -

poer ejemplo, que debe ser retirado instantancamente del =~

-7 -
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reactor en caso de incidente pcro debe ser vuclio a intrgo
ducir progresivamente para no provocar uéa puesta en funcig
naniento demasiado brusca,

Bl movimiento del manguito 2 pernite cesta introe
duccidn progresiva com, incluso en el caso de un mando por
levo helicoidal de paso vericble, una deceleraecidn a partir
de una cierta carrera para permitir una ruesta en lugar pre
clsae

La caida por el contrario puede ser instantdnea =
ya due la accibén del resorte 46 se afinde al peso del conjun
to para acelerar el descenso.

Despuds de esta caida el resorte 46 ecs rearmado -
por el descenso del manguito 2 mandado por la leva 10 o el
pifidn 72, Al final de este descenso el escaldn 48 viene en
efccto a aplastar dicho resorte 46 contra el disco ki, E1 -
clectro=imdn 4 puede ser entonces excitado de nuevo y el me
canismo estd presto para volver a subir la barra o el blogue
al reactor,

Evidentemente pueden ser aportadas diversas modifi
caciones al mecanismo que acaba de ser descrito a titulo de
ejemplo.

Por cjemplo, el vdstago 1 podria estar prolongado
por debajo del diséo 44 y unido en su parte inferior a un 6z
gano a introducir bruscamente; estando entonces colocado el
medanismo en la parte superior del conjunto. Un mando manual
de la leva 10 o del nifién 74 podrfa por otra parte estar -
previsto. Podrian estar montados igualmente diversos micro-
rruptores sobre el mecanismo en particulaf rara parar el éx
gano en posiciones intermedias, para provocar una parada -

de urgencia cuando el érgano abandona intempestivamente la
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posicién alta, para sefialar el contacto entre la armadura
del e¢lectro-iman y el anillo 28 o nara sefialar el ccntacto
entre la horquilla 26 y la tuerca 34,

Tarmbién podria la horquilla 26 estar unida al dig
positivo de marcacidn 42 por un sistema pifién cremallera o
cualquier otro sistema andlogo

La presente solicitud que corresponde a la presen
tada en Francia con fecha 26 de agosto de 1965, bajo el N®
PV 29.584, se acoge a los beneficios del artficulo 51 del vi

gente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

- N 0 T A -

L.os puntos de invencidn propia y nueva que se pre
sentan para qQue scan objeto de esta solicitud de Patente de
Invencidn, en Espaiia, por VEINTE afios, son los siguientes:

1o~ Un mecanismo de mando de movimiento rectilineo
vertical de amplitud pequefia de un Srgano que debe caer brug
carente a ser desplazado progresivamente, que comprende un
vistago solidario del érgano a desplazar, alrededor de este
vidstago, un manguito mévil en traslacidn, un electro-iman de
solidarizacidn de estos dos Srganos y medios de arrastre del
manguito en traslacidn vertical solo o con el vdstago, carag
terizado porque tiene, en el manguito un primer escaldn ine
terno de soporte del electro-iman ¥y un segundo escaldn ine
terno espaciado del primero en la distgneia correspondiente
a la amplitud del movimiento del Srgano a desplazar, un ani
llo fijado sobre el vdstago y mantenido contra el escaldn -
que lleva el electro-iman excitado o a tope contra el segun

do escalén al final de la caida libre del vdstago solo, un
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disco paralelo a la armadura fijada al vistago por el
otro lado del segundo escaldn, un resorte de aceleracidn
de la caida de dicho vdstago aprisionado entre este disco
y dicho segundo escaldn y que tiende a separarles uga vez
que ol electro~iman es desexcitado y medios de mando del
descenso y de la subida del manguito solidario del vdsta=-
go o del descenso del manguito solo.

2.~ Un mecanismo segin la reivindicacidn 1 carac
terizado porque tiene una leva de mando del movim’ento del
manguito provista de una ranura helicoidal de eje paralelo
al del mangulto, e immovilizado en traslacidn, medios de =
arrastre de esta leva en rotacidén, un dedo solidario exte-
riormente del mangulto en encaje en la ranura helicoidal ¥y
desplazado en traslacidn vertical progresiva por la rotacidn
de ésta.

3e= Un mecanismo segin la reivindicacidn 2 carac-
terizado porque la leva helicoidal de mando del manguifo =
tiene un paso progresivamente variable.

fem Un mec;nismo segdn 1o reivindicaeidn 3 carncte
rizado porque la . leva helicoidal tiene un paso menor en su
extremidad superior.

5e= Un mecanismo segliin la reivindicacibn 1, carag
terizado porque el manguito estd prolongado en su parte infe
rior por un tornillo inmovilizado en rotgcién, que coopera
con una tueréa solidaria de un piiién arrastrado por un sig
tema motox.

6¢= Un mecanismo segin la reivindicacidén 1 caragc

terizado porque la parte superior del vistago lleva un dig
positivo de fremado de st caida.

7o~ Un mecanismo segdn la reivindicacidn 1 carace
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terizado porque el vdstago es soliﬁario de ura horquilla
de mando de un dispositivo indicador de su posicidne.

8.~ Un mecanismo segin la reivindicacién 7, ca
racterizado porque el dispositivo indicador lleva una fuer
ca mévil sobre un tornillo rotativo unido a un dispositivo
de marcacién,

9.="Un mecanismo de mando de movimlento rectilf~
neo vertical",

Tal y como se ha doescrito en la Memoria cue ante
cede, representado en los dibujos que se acompailan, y con
los fines que se¢ han especificado,

La presente Memoria consta de once hojas escritas

a mdquina por una sola carae

Madrid, 6 SER w

PJA.
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