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MEMORIA DESCRIPTIVA 

para s o l ic i t a r  

PATENTE DE INVENCION 

en

E S P A Ñ A  
por VEINTE aHos

a nombre de VYZIUMNY USTAV BAVLNARSKY, entidad Checoeslova­

quia, estab lecid a  en U sti nad O r lic i ,  Checoeslovaquia, por: 

"UN DISPOSITIVO PARA SUJETAR EL HILO DURANTE LA DETENCION 

DEL MECANISMO DE HILADO PARA EL HILADO CONTINUO SIN ANILLOS 

DE FIBRAS TEXTILES"

5

10

E l presente invento se r e f ie r e  a un d isp o sitivo  

p a ra .su jeta r e l  h ilo  durante la  detención d el mecanismo 

de hilado para e l  hilado continuo s in  a n illo s  de fib ra s  tex­

t i l e s  equipado con una cámara de hilado a baja presión.

Durante la  detención de la  máquina de hilado para 

e l  hilado continuo s in  a n illo s , siempre e x iste  e l  peligro 

de extraer lo s  extremos de lo s h ilo s  de la s  cámaras de h i­

lado, por ejemplo, por la  c ircu la ció n  de a ire  en torno a la  

máquina, tracció n , e tc . Antes de la  nueva puesta en marcha 

de la  máquina, es d ecir antes de vo lver a h ila r , todos estos
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extremos de lo s  h ilo s  deben ser vu eltos de nuevo a l  in te r io r  

manualmente, siendo ésto antieconómico y lab o rio so . Por con­

sig u ien te , parece adecuado su je ta r  de manera segura lo s  ex­

tremos de lo s  h ilo s  en la s  cámaras de hilado durante la  de­

tención de la  máquina y  l ib e r a r lo s  a l  poner en marcha la  má­

quina.

E l presente invento pretende solucionar la  desven­

ta ja  c ita d a  y  se r e f ie r e  a un mecanismo de hilado para e l  

hilado continuo s in  a n illo s  de f ib r a s  t e x t i le s  equipado con 

una cámara de hilado a b aja  presión.

E l p rin cip io  d e l presente invento e stá  basado 

en la  u t i l iz a c ió n  de un elemento de agarre cerca de la  s a l i ­

da del canal de extracción  para ex traer e l  h ilo  de la  cáma­

ra  de h ilad o , dependiendo l a  posición  de dicho elemento de 

la  presión en la  cámara de hilado de t a l  manera, que e l  e le ­

mento de agarre su je ta  e l  h ilo  que e s tá  situado a l  menos en 

e l  canal de extracción , con la  cámara de h ilad o  en posüón 

de parada.

De acuerdo con e l  presente invento, es ventajoso 

c o n s titu ir  e l  elemento de agarre mediante una palanca de dos 

brazos, uno de cuyos brazos e s tá  acoplado a un p istón  neu­

m ático, un diafragma ó un elemento s im ila r  conectado a l  es­

pacio in te r io r  de la  cámara de h ilad o .

Se representa esquemáticamente una re a liza c ió n  

d e l presente invento, en forma de ejemplo que no excluye cual 

quier otra  p osib ilid ad  de re a liza c ió n , en lo s  dibujos que 

se acompañan, en lo s que:

la  f ig u ra  1  muestra una v is t a  d el d isp o sitiv o  

durante e l  h ilado cuando se d e sa rro lla  baja  presión en la  

cámara de hilado con respecto a la  atmósfera ambiente;
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La fig u ra  2 muestra la  situ ació n  cuando la  máquina 

está  detenida, es d e c ir  la  cámara de hilado está  en la  posi­

ción de parada;

la s  fig u ra s  3 y  4 muestran otra  re a liza c ió n  de acuer­

do con e l  presente invento, mostrando la  f ig u ra  3 e l  d isp osi­

tiv o  durante e l  h ilad o, cuando se d e sa rro lla  baja presión den 

tro  de la  cámara de hilado con respecto a la  atmósfera ambien 

te , y mostrando la  fig u ra  4 la  situ ación  cuando la  máquina 

e stá  detenida, es decir cuando la  cámara de hilado e stá  en 

l a  posición de parada.

Las f ib r a s  1 , que han sido separadas de una forma 

conocida, son alimentadas a la  cámara de hilado g ir a to r ia  

2, desde la  cual son extraídas en forma de h ilo  3, que sa le  

d el canal de extracción  4 .

E l elemento de agarre en forma de una palanca de 

dos brazos 5 está  conectado a l  d isp o sitivo  especificado de 

una manera t a l ,  que su brazo superior 6 está  situado en la  

sa lid a  7 d el canal de extracción  4, permitiendo dicho brazo 

superior que e l  h ilo  3 pase libremente en una de sus posicio­

nes extremas, mientras en la  otra posición extrema de dicho 

brazo 6 e l  h ilo  3 está  agarrado entre la  parte opuesta 8 

y e l  muelle 9 . El brazo in fe r io r  10 está  acoplado con e l 

p istón  11 , montado transversalmente en e l c ilin d ro  12, es­

tando conectado neumáticamente dicho c ilin d ro  a l  espacio 

13 de la  cámara de h ilad o. La palanca 5 de dos brazos es 

basculante en tom o a l punto 14.

Durante e l  funcionamiento d el d isp o sitivo  de h i­

lado , la  cámara de hilado d e sa rro lla  por sus aberturas de 

escape 15 baja  presión, mediante la  cual e l  elemento de aga­

rre  - l a  palanca de dos brazos- es girado en la  d irección  de
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la s  agujas d el r e lo j ,  permitiendo de este modo que e l  h ilo  

3 se mueva librem ente, siendo extraído dicho h ilo  mediante 

los r o d illo s  de extracción  16 conocidos y enrollado sobre 

e l  tubo 17 .

Cuando e l  mecanismo de hilado es detenido por 

cualquier razón, se re s titu y e  la  presión atm osférica en e l  

espacio 13 de la  cámara de hilado y e l  elemento de agarre 

es oprimido por la  in flu e n c ia  d e l muelle 9 a l  lado opuesto 

8 junto con e l  h ilo  3, que no puede ser liberado n in sa lirse  

d e l canal de extracción  4.

Cuando se pone en marcha la  máquina, se desarro­

l l a  b aja  presión en e l  espacio 13 de la  cámara de hilado 2, 

produciendo ésto e l  desplazamiento d e l p istón  11  h acia  la  

izqu ierd a y dando lugar e sta  actuación a que se su e lte  e l  

h ilo  cogido por e l  elemento de agarre.

En la  re a liza c ió n  que se muestra en la s  fig u ra s  

3 y 4, e l  elemento de agarre tien e la  forma de un pistón de 

agarre 1 8 . Durante e l  funcionamiento d e l d isp o sitiv o  de h i la ­

do e l  p istón  de agarre 18 e stá  en su posición  extrema dere­

cha por la  in flu e n c ia  de l a  b aja  presión en e l  espacio 13 

de la  cámara de h ila d o . E l h ilo  3 pasa libremente a tra vé s 

d e l canal 4 y  de la  sa lid a  7 co n stitu id a  en e l  cuerpo 19, 

estando provisto  dicho cuerpo de un hueco c ilin d r ic o  20, en 

e l  cual se mueve e l  p istón de agarre 18 . E l hueco c ilin d r ic o  

20 e stá  cerrado por un imán permanente, e l  cual lim ita  s i ­

multáneamente e l  movimiento d el p istón  de agarre 18 h acia  

la  izq u ierd a .

Cuando se detiene e l  mecanismo de h ilad o, se re s­

t itu y e  l a  presión atm osférica en e l  espacio 13 de la  cámara 

de hilado 2, y  e l  p istón de agarre 18 es sujetado por la
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fu erza  portante del imán permanente 21 en su posición extre­

ma izq u ierd a. ^1 h ilo  3 es agarrado entre e l  pistón de aga­

rre  18 y  e l  imán permanente 21, y  se e v ita  a s i que escape 

d el canal 4.

Cuando se pone en marcha la  máquina, se d e sa rro lla  

baja presión en e l  espacio 13 de la  cámara de hilado 2, des­

prendiendo ésta  e l  pistón de agarre 18 del imán permanente 

21 y tran sfirién d o lo  a la  posición extrema derecha, l ib e ­

rándose a sí e l  h ilo  agarrado.

La presente s o lic itu d  que corresponde a la  pre­

sentada en Checoeslovaquia con fecha 11 de Marzo de 1966 

bajo e l  NB P .Y . 1626-66 se acoge a lo s  b en efic io s del A rti­

culo 51 d e l vigente Estatuto sobre Propiedad In d u stria l.

N 0 I  A

Los puntos de invención propia y nueva que se pre­

sentan para que sean objeto de la  presente so lic itu d  de Pa­

tente de Invención, en España, por VEINTE años, sonlbs siguien­

te s:

1 . -  Un d isp o sitivo  para su je ta r  e l  h ilo  durante 

la  detención d el mecanismo de hilado para e l  hilado con ti­

nuo s in  a n illo s  de f ib r a s  t e x t i le s  con una cámara de hilado 

a baja presión, estando caracterizado dicho d isp o sitivo  por 

un elemento de agarre, situado a la  sa lid a  del canal de ex­

tracció n  y cuya posición depende de la  presión en la  cámara 

de hilado de t a l  manera, que durante la  posición de parada 

de la  cámara de hilado e l  h ilo  está  agarrado por e^élemento 

de agarre,estando situado dicho h ilo  a l  menos en e l  canal 

de extracción .
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2 .  -  Un d isp o sitiv o  como e l  reivin dicado en e l  punto 

1 ,  caracterizado  porque e l  elemento de agarre e stá  con stitu ido  

por una palanca de dos "brazos, uno de cuyoQ%razos e stá  en a p li 

cación con un pistón neumático, un diafragma, o un elemento

5 s im ila r, conectado a l  espacio in te r io r  de l a  cámara de h i la ­

do.

3 .  -  Un d isp o sitivo  como e l  reivindicado en e l  pun­

to 1 , caracterizado porque e l  elemento de agarre e stá  co n sti­

tuido por un pistón de agarre, e l  cual e stá  mantenido en una

10 posición  extrema por la  b aja  presión desarrollad a en e l  es­

pacio in te r io r  de la  cámara de hilado g ir a to r ia  y  en la  o tra  

posición  extrema por la  fu erza  portante de un imán permanen­

te , e l  cual está  situado de una manera t a l ,  que durante la  

posición  de parada de la  cámara de h ilad o, es oprimido e l  

1$ h ilo  contra dicho imán por e l  p istón de agarre.

4 .  -  Un d isp o sitiv o  como e l  reivin dicado en e l  pun­

to 3? caracterizado porque e l  p istón de agarre es impulsado 

a la  posición  de sujeción  por medio de un m uelle.

5 .  -  Un d isp o sitiv o  para su je ta r  e l  h ilo  durante

20 la  detención d el mecanismo de hilado para e l  h ilado con ti­

nuo s in  a n illo s  de f ib r a s  t e x t i le s .
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T al y como se ha d escrito  en la  memoria que ante­

cede, representado en los dibujos que se acompañan y para 

lo s  fin e s  que se han esp ecificad o .

La presente memoria consta de s ie te  hojas e s c r ita s  

5 a máquina por una so la  .a r a . ¿ 4

Madrid,
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