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MEMORTA DESCRIPTIVA

Este invencidn se refiers en genersl a apers-
tos para ls fabricacidn de pulpa ¥y papel y més particu-
larmente a aparatos para transferir y alimentar estillas
de maders durante un proceso continuo de febricacibdn de

pulpa.-------—- ----- - wm am e e = - an ay W o=

Se hen conseguido progresos en el desarrollo
de procesos continuos de fabricacidén de pulpe y shora
existe clerto nimero de sistemas bien desarrollados pars
el tratamiento continuo de la pulpa, particulermente de
tipo quimico y semi-quimico. Ia fabricacidn continue de
la pulpa proporcions més Ventéjas que el trabajo intermi
tente, entre las cuzles ventajes se hallan la reduccidn
del tiempo requerido, un producto més uniforme, el uso de
me jores métodos de control, una meyor flexibilidad y la
facultad de utilizar proporcionss més bajas de licor o so

lucidne = = = = @ = = - o - - - - = - m - ——--—-

Sin embergo, los procesos continuos de febrica~
¢ibén de pulpe son frecuentemente complicados, y en su di-
gello presentan problemgs de tipo mecénico. Por ejemplo,
en algunas operscionss, tales como la alimentacidn de las
astillas de madera a los digestores o al transferir las
astillas de un digestor a otro, las astillas pueden ser
transportadas preferenxemgnte primero en un medio fltido,
como wna solucidn primera, y después ser transferidas a

otro medio fltido, como une solucidn segunda, que puede
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tener mresidn, temperatura, etc., diferentes a las de la

solucidn primera. = = = = = ~ s c e c c c m - - .- -~

La presente invencibn estd dirigida a la solu-
ci6n de tales problemas y proporciona medios, no B0 lamen
te para efectgar tal transferencia, sino pare efectuarla
continuemente, como se requiere en lo alimentacidn de as

tillas de madera para un procesamiento continuo de la pul

El aparato de alimentecidn o transferencis se~
gin el presente invgnto, es simp}e en su disefio, relati-
vamente barato en su manufactura, proporcions una elevads
capacidad de transferencia o alimentacidn, es de funciong
miento sencillo, puede controlarse automaticamente, es de

congtruccidn robusta y es de provechosa y larga duracidn

G8ils = = = e e e mmm e m = mm e m - fe e ee -

El presente invento proporciona medlos para trang
ferir agtillag de madera de una solucidn primera a une se-
gunda, presentando las dos soluciones condiciones diferen=
tes de presidn o temperaturs, etc. Las astillas de madera
ge entregan al gistems digestivo para un tratamiento con~
tinuo de la pulpa, que incluye unos medios que entregan con
tinuamente las astillas de madera al digestor para su trata
mlento. Un elimentador rotativo que lleva incorporado un eg
tator fijo y un rotor giratorio, incluye medios para redu~-
clr el desgaste entre el estator y el rotor. Este alimenta
dor vertical tiene una cémars a presidn situada dentro del
nandrilado o alojamiento del estator para compensar el pe-
80 del estator y reducir el desgaste, El alimentador para

el procesamiento continuo de la pulps, transfiere continug



mente astillas de madera de una solucibn primera a otra
segunde, para su entrega a un digestor, y en ol alimenta

dor se requiere solamente una parte movil, = = = - - - -

Muchas otras caracteristicas, ventajas y propd
5. sitos adicionales de la presente invencidn resulteréan ma
nifiestos para 1los expertos en este ramo, a base de la
descripoidn detallada que sigue, asi como los planos ad=-
juntos, en los que se miestran, Gnicamente como ejemplo
ilustrativo, unas realizaclones estructurales preferidas

10. que comprenden los principlos de la presente invenciodn.

Ehlosplanos%----—----- ------

La figura 1, es un dlagrame esquematico de las
tuberies de un sistema digestivo continuo que comprende

los principios de la presente invencidn; = = = = = ~ = =

15. La figura 2, es uns vista en glzado lateral de
una unided de trensferencia o alimentadora construlds de

acuerdo con los principios de la presente invencidén; - -~

La figura 3, 8s una viste en planta por encima
de la unided alimentadora de la figura 25 = = = = = = - -

20. La figura 4, es una vista en seccidén lateral de
la unidad alimentadora, a lo largo de las lineas IV-IV de

La figura 5, o8 una vista en seccidn horizontal
de la unided elimentadora, & lo largo de las lineas V-V de
25.  le figure 4} Y= == m = - m e e m e e m - .-

Le figura 6, ¢s une vista en seccidn vertical



5e

10.

15.

25.

parcial del alimentador, ilustrando otrae realizacidn de

unos medios de rejilla del mismoe = = =« = = - - =

Aunque los principlos del presente lnvento son
aplicables a cualquier sistema en que se degseen transfe-
rir sblidos de un medio fluldo a otro, una aplicacibn par
ticularmente Gtil es el tratamiento de la pulpa en la ma-
nufactura de pasta para obtener productos de papel, donde
han de tratarge estillas de madera mecénica o quimicamen-
te en una pluralidad de estaclones o zonas de tratamiento
¥ pueden transferirse ds una zona & otra por medio de una
o més solucionss liquidas, como lo comprenderin los exper

$03 @n 08150 PEMO. = = m = = = = = = % w . - - - - - -

La presente invencidn es particularmente ftil
cuando la transferencia de los sb6lidos se desarrolla esen
clalmente en forma de un proceso continuo. Por ejemplo, en
el tratamiento de la pulpa, generalmente las astillas de
madera estén sujetes a cierto tratamiento antes de entrar
en los digestores. En una operacidn por lotes, las asti-
1llas se desplazan peribddicamente de uns estacidn o zona de
tratamiento a otra, y entonces pasan al digestor o digesto
res en lotes. Como se ha sefialado antes, una operacidn por
lotes generalmente no es tan satisfactorie como el proceso
continuo donde las astillas se mueven continuvamente a tra-
ves de las diferentes zonas de tratamiento y de los diges-

OI08e = ™ = = = = = - - - .- ---—-- - - - - - e

Un procesamiento continuo de la pulpa, sin embar
go, da lugar s ciertos groblemas, y el més importante de

ellog es tal vez la transferencia continua de las astillas
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de un medio £1liido a otro, a través de las varias zonas

de tratamiento y a los dlgestoreg. = « = = = - -

La rresente invencidn proporcions medios perfec
cionados pare realizar tal transferencis y para desplazar -
continuamente las astillas a través de las varias zones

de tratamlento y haste 1os digestores. = = = = = = = = = =

Con referencis & la figura 1, se gefiala & un di-
gestor tipico generalmente con la referencia numérica 10.
Normalmente, el digestor recibe las astillas después de

que éstas hen sido tratadas ya en otras zonas de tratamien

Por ejemplo, en algunos procesamientos de la pul
v, las agtlillas pasan de un astillador o un desfibrador a
una zona primers de tratamiento, con ayuda de una solucion
liguide primera. Eg necesario, generalmente, utilizar una
solucidén especial para el tratamiento adecuado de las asti
llas y una vez terminadas esta fase del proceso, las astl-
llas se pueden desplazar z una segunda zona de tratamiento.
El segundo tratamiento pusde requerir una segunda solucidn,
que puede ser quimicamente diferente de la primera o pueds
diferir solamente en temperaturas o presidn. En todo ceso,
puede no ser la misma solucibén o puede estar mantanida a
condiciones diferentes que las de la solucidn primers, y
por ello las astillas se transfieren de la primera a la sg
gunda solucidn. Al hacerlo, las doe gonas de tratamiento
deben quedar aisladas una de la otra, de manera que una
presidn o tempsrature mis elevada de la solucidén de una de

las zonas no sesg reducids & la de la 0tras = = = = = = « =
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En le figura 1 supondremos.que el tﬁatamiento
aplicado en el digestor 10 requiere una solucidén liquida
a presidn elevada, ¥y que la sigulente estacibn de trata~
miento utiliza una solucidn eimilar a la usada en el prg
ceso del digestor, pero a una presibén mhs baja. Las dos
goluciones pueden tener diferentes tempersturas, me jor
que presiones diferentes, o temperatura y presibn dife-
rentes, o0 las dos soluciones pueden diferir_quimicamante.
Sin embargo, por una o més de estas razones, se supons que
es dogeable mantener las dos soluciones separadas; 6 al me

nos substancialmente seperadag: = = = = = = = « = = - - -

La referencie numérica 11 sefiala un conducto pe
re el trangporte de una corriente de solucidn a baja pre-
8ibn, que contlene astillas de madera en suspensién, pro-
cedentes de una zona de tratamiento que precede al diges-
tor 10 en el.iratamiento de la pulpa. E1l digestor 10 uti-
1lize una solucibn a presidn elevada, transferida por el
conducto 12, y que se desplaza en la direcoidn indicadae
desde una fuente correspondiente. Las astillas de madera
trensportadas en la solucidn & bajs rresidn por el conduc
to 11, han de ser transferidas a la molucibn de elevada
presibn‘que fluye por el conducto 12, y pars eate prop6s;
%o estén conectados los conductos respectivos a un alimen
tador o unidad de transferencia, sefialada generslmente
con el 13, y construlda de acuerdo con los principios de

la presente invencidn. = = = = = =~ = - - - - - --a

La referencias numérica 14 sefiala un conducto gue
transporta la solucidn & baje presidn después de pasar és~

ta o través de la unidad alimentadoras 13, y después de que
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las astillas de madera hen sido sacadas ds ésta y han si-
do transferidas a la solucidn a alte mresidn. La referen—
cla numérica 16 sefinla un conducto que transporta la solu
cibén a presidn elevads después de haber pasado a itravés
del alimentador i3 y después de que las astillas han sido
gacadas de ésta y hen sido trans;eridas & la solucién a
alta presion. La referencia numérica 16 sefiala un condeto
que transporta la solucibn a presidn elevada despuds de
heber pasedo a través del alimentador 13 y después de que
las astillas han gido transferidas a la misma, estando es
to conducto conectado al digestor 10 para la alimentacidn
de égte con astillas tratadas. En las figuras 2 y 3, la u
nidad alimentedore 13 esté caracterizada més detalladamen
%oy comprendiendo un estator 17, de forma generalments ci
1lindrica, en posicidn vertical, con una parte de transmi-
8ibn 18 en el extremo inferior del egtator y qus tiene mg
dios motores adecuados, tales como es un motor eléctrico
19 acoplado & la misma, y una tapa 20 situada en el exbrg
mo superior del estator y que lleva montado un conjunto
de rodamiento sefialado generalhsnte con la refersncia nu-
mérica 21. Una plurelidad de conectores para los conductos
se extionden deade el estator 17 y estan adaptados para la
conexidn a los diversos conductos que reciben y distribu~
yon la solucidn liquida y las astillas de madera que se

trangfieren o provienen del alimentador 13¢ = -« = = - = -

Por ejemplo, en la realizacidén ilustrada del all
mentador 13, cuatro conectores indicados respectivamente
con las referencias numéricas 22a-22d, estén conectados

formando un conjunto £ijo por medios adecuados, como es
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una conexidén soldeda o similar, & la parte superiarldel
cuerpo o estator 17, y estén distanciados c¢ircunferencial
mente en 902 alrededor de la periferia del estator. En el
oxtremo inferior del estator hay montado otro grupo de
cuatro consctores sefialados con 23a-23d, que estan ali-
neados verticalmente con los conectores 22a-22d. Cada co~-
nector tiene una brida 24 para la conexién a los diversos
conductos 11, 12, 14 y 16, aunque se entenderéd que ouando
se conscten dos o mas conectores a un solo conducto, po-
drén utilizarse medios apropiados tales como un cabezal

coloCctore = = = @ = @ = = - an e a8 e e - een vm s e ww e e

Referente a las figuras 4 y 5, se obgervaré que
todos los conectores estén en comunicacibén abierta con el
interior del cuerpo o sstator 17, a traves de una plurali
dad de aberturas alineadas complementsriamente segin se
indice con el n® 25, y formades en uns pared longitudinal
26 del estator 17y = = = = = = 0 = = = = e e - -

Dentro del estator 17 se encuentra montado gira
toriamente un rotor 27, goneralmente de forma cilindrica,
que ‘tiene practicados una serie de pasos que se extlenden
axialmente y que en la realizacidén ilustreada tienen forma
de huecos abiertos en la pared periférica 28 del rotor 27.
Los pasos son ocho, sefialados respectivamente con las re-
ferencias 29a-29h, y estan espaciados circunferencialmen-
te ¥y equidistantes alrededor de la periferia del rotor.
Ceda paso esté separado de los pasos adyacentes por medio
de un par de paredes divergentes 30 y 31, que se extien-
den radialmente haecia fuera desde un cubo central 32 del

rotor.---- ————— - e an wn e S e *e ws WD an em e e W -
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Alojado también dentro del estator 17 hay un
forro 33, de forma tubular, que esté ajustado complemen
tariamente a una superficie interior 34 de la pared 26
del estator, y a la superficie periférica 28 del rotor
27. E1 forro 33 tiene también una serie de aberturas 26
alineades complementariamente como on 36, peras proporcio
nar une comunicacién abierta de los conectores con el ip

terior del estator 1Te = = = = = « = w = = - ——————

Un par de ejes coexisles 37 y 38, se extienden
desde las paredes extremas opuestas 39 y 40 del rotor 27;
el eje 37 se extiende hacie arriba, hacia la tapa 20 del
alimentador, y el eje 38 se extiende verticalmente hacia
abajo, hacia la parte de transmisidén 18. Hay juntas apro-
piadas 41 y 42 montadas en los respectivos ejes 37 y 38,
para evitar un exceso de fugas. Un par de rodamientos de
émpuje radial 43 y 44 estén montados respectivamente en
la tapa 20 y en la parte de transmisidén 18, para soportar
¥y permitir el giro de los ejes 37 y 38; y para hacer girar
el rotor 27 un extremo inferior 46 del eje 38 estd estria-
do para proveer un acoplamiento de transmisidén con una rus
da dentada 47, que engrana & su vez con un toraillo sinfin
acoplado corrotativamente a un eje motor 48 movido por el

motor 19 (Figura 2)s = = = = = = = = - e~ - - -

Para poder explicar el funcionamiento del alimen
tador 13, los conectores 22b y 224 estén conectsdos por mg
dlio de un cabezal colector apropiado al conducto 11, que a
su vez estd conectado al suministro de uwna primers solu-
¢ibn y astilles, y los conectores 23b y 234 que se encusn~

tran espaciados axielmente de los conectores 22b y 224, eg
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+4n conectados por medio de un cabezal colector aproplado al con
ducto 14, para transportar la solucién primera o solucidn a baja
presién que sale del alimentador, une vez que las astilles han
sido extraidas. Los conectores 22a y 22¢ estédn conectados por me
dio del conducto 12 a la solucién segunds o solucibén a presién 8
levada, a la que se transfleren las astillas, y los conectores
232 y 23¢ estén conectados al conducto 16 para el suministro de
la solucibn segunda y de las mstillas al digestor 10. Se aprecis
rd queilos conectores 22a y 22b pueden acoplarse al.conducto 16,
agl como los conectores 23a y 23¢ al conducto 12, para hacer pa-
sar a le inversa la corriente de la solucién segunds & través
del alimentador 13¢ = = = = = = = = = = = = - - e - e - -
Cuando el rotor 27 gira impulsado por el mecanismo mo-
tor, cada uno de los pasos 29a-2%h, se interconectarin sucesiva-
nente, por comunicacidén fléide, primero los conectores 22d y
23d (iguelmente 22b y 23b) y después los conectores 22a y 23a

(igualmente 22¢ § 23C)e = = = = = = = = = = = = - - — -

Por ejemplo, en la figure 4, el paso 29g estd situado
de modo que comunica el conector 22d con el conector 23d. Le so
lucibn primera y las astillas circulan desde el conector 22d al
paso 298, donde las astillas se retienen por medio de la rejills

49, montada en el Forro 33 a travéds de la abertura del conecter

Al proseguir el giro del rotor 27 (aproximadamente 9092
en la realizaciln ilustrada), el paso 292 comunicaréd, con las
astillas ah{ retenidas, con los conectores 228 y 23a, tras lo
cual las astilles serdn barrides de dicho paso para ser envia-
das, con la solucidn segunda al digestor. = m = = = = « — - -

Debido a la distribucién de los pasos 29a-29h, cier
ta cantidad de astillas se recogen continuamenie en dos de
log pagos y son arrastradas continuamente desde dos pasos

diferentes, resultando de ello la transferencia de las

estillas desde la primera solucién a la segunda y°
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el paso de la solucidn segunda y de las astillas al di-

gestor, se realizs en funcionamiento continuoe = = « =« =

31 se desea, la rejilla puede estar situada &1
rectamente en el rotor 27, en lugar de en el forro 49 (que
es en realidad la pared 26 del cuerpe). Con referencia a
la figura 6 y en une distribucibn alternetiva, la pieza de
rejilla 49a puede tener forme complementeria a lz curvatu-
ra de la torre 26, y ester montada en el extremo inferior
del tipico paso 29, para recoger las astillas en este pa=
80, En esta distribucidn se requiere uns rejille 49z para
ceda wno de los pasos 29a-2%h, ¥y adgmés la solucidn segun
da debe ser arrastrada e la inversa, a través del rotor,
para llevarse las astillas de wlli. En la figura 4, por
ejemplo, si hay una serie de rejilles 4%9a montedas respec
tivamente en el extremo inferlor de cada uno de los pasos
29a~29h, el conducto 12 (figura 1) se consctaria al coneg
tor 23a mbs bien que al 22a, y el conducto 16 se conecta-
ria el conector 22a, con lo cual la solucién segunde arrag
treris las astillas en direccidn inverse, que se desplaza-
rén desde la rejilla 49s y fuera de los pasos, por estar
los pasos respectivds interconectados con los conectores

23a y 2280 - = = =~ = = - - e m— - - ~———--

Con el fin de proveer una buena hermetizacibén o
una relecidn sustancialmente a pruebs de fugas entre las
caras adyacentes del rotor 27 y el forro 33, (en el ejem-
plo ilustrado le pared 26 del estator 17), el forro 33 y
la pared periférica 28 del rotor 2?, tienen forma de cono
truncado y con el vértice dirigido hacia el extremo infe-

rior de los mismos. Entre la pared extrema superior 39 del
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rotor 27 y la superficle o placas extrema 55 ﬁe lg tapa
superior 20, existe una aberturs o especio 50. Existe
también un espacio o cémars 52 mayor, entre la pared ex
tremg inferior 40 del rotor 27 ¥y la placa radial extrema
53 de la parte motriz 18. Como comsecuencia de ello, el
rotor 27 se mueve axialmente en el estﬁtor 17, entre los

limites definidos por las placas extremes 51 y 53¢ = ~ =

Pare equilibrar el peso del rotor 27 y las fuer
zag exiales gue actlan sobre el rotor como resultado del
pago de la solucibn a través del mismo, y también para re-
ducir el desgaste en las caras adyacentes del rotor 27 y
del forro 33, hay un conducto 54 conectado por su extremo
56 a la chmara inferior 52; el otro extremo se comectard
a un suministro apropiado de flhido a presibn. Una valvule
57 reguladore de la presidn, esté montada en el conducto
54 con el £in de regular la presidn de la chmera 52 y de

este modo controler el efecto de equilibrio en el rotor 27.

Puede utilizarse para este propdsito cualquier
flhido a mresidn. Si se dispone de vapor, puede conecterse
también un conducto adicionel 58 & la cémara 52 para elimi
nar el condensado de la cémara, pudiéndome montar preferi-
blemente en el conducto 58, uns vdlvulae 59 para el vapor o

condensadle = = = = - @ - - - - - e e e e am e em e = o

Con el £in de sbsorber el empuje axial del rotor
27 que es resultado del efecto de la mresidn aplicada en
la cémara 52, hey montado, en el extremo superior del eje
37, un rodamiento de empuje exial 60, cuyo movimiento ha=-

cia arribe esté restringido por un collar 61 que descanss
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en ol extremo superior del rodamiento 60, y que puede a~-
justarse verticalmente por medio de un espérrago 62 co=-

nectado al coller 61 y alojado en una perforacidn rosca-
da complementarie 63, existente en la tapa 64 del conjun
to de rodamiento 21. Pare facilitar le rotacidn del espé
rrago 62 y por consecuencis el ajuste vertical del collar
61 y del rodamlento de empuje axial 60, hay un mango 66

montado en el extremo superier del espérrego 62. = = = -

Como resultado de le posibilidad de un ajuste
axial del rodamiento de empuje 60, puede eplicarse a la
chmare inferior 52 una mesidn relativamente elevade, pe-
ro el movimiento exisl del rotor 27 esteréd limitado paras
conseguir un desgeste wminimo entrerlas superficies adya~
centes del rotor 27 y del forro 33, al tiempo que se man
tiene una relecidn sustencislmente a prueba de fugas en-

tre les MiSMEB: « = = = & - = @ @ w w - - - - - - - -

Respecto a las fuerzas radiales de empuje que
acthen sobre el rotor 27 y como resultado de la distribu
cibn diametralmente opuesta de los congctores 22b y 224,
ambos conectados a la solucibn primeras, la distribucidn
diemetrelmente opuesta también de los conectores 22a y
22¢ espaciados circunferenciaslmente en 902 resgpecto de
los conectores 22b y 224, y ambog conectados & la solu~
cibén segunda; y la distribucidn diametralmente opueste
también de los correspondientes conectores 23a-23d, las
fuerzas radiales de empuje que aqtﬁan gobre el rotor 27
estén completamente equilibredes, indiferentemente de la

disposicibébn angular del rotor durante su rotacidn. = = =

Aunque en la realizacidn ilustrada, los conec-
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tores inferiores 23a-23d estén alineados verticalmente
con los comectores 22a-22d, los conectores superiores e
inferiores pusden estar algo desplazados circunferencial
mente uno respecto del otro, mientras se mantengs un es-
paciemiento circunferencial de 902 entre los conectores
22a-22d y entre los conectores 23a-23d, pare poder mante
ner una condicidn equilibrede del empuje radial en el rg
tor 27. Semejente distribucidn, desde luego, requiere la
correspondiente conatruceidn "helicoidal" de los passos
29a-29%h, en el caso de que el grado de desplazamiento en
tre los conectores superilores e inferiores, axialmente

espaciados, requieran diche modificecibn. - - - - - - ~

RO T A

Se declaran de novedad y propledad para Espafia
y todos sus territorios y plazas de soberania, las ei-

guien’tes:-----—------nu---- -----

REIVINDICACIONES

1.= Perfecclonamientos de los aparatos para ela
borar pulpe de mederas, y mAs particulsrmente en los ali-
mentadores rotativos para una solucidn y astillas de made
ra, del tipo que comprende un estator que posee un aloja~
miento sustancialmente de forma cilindrica, que contiene
un rotor giratorio y que dispons de entradas y salidas
circunferencialmente espaciadas, en el que cada entrada
recibe une determinada corriente de solucidén y astillas y
posee una correspondiente salida para el liquido de esta

corriente, estando las entradas y salldes espaciades axial
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mente entre si, ceracterizados porque el rotor tiene une
pluralidad de pasosg circunferencialmente espaciamdos y disg
puestos para interconectar sucesivamente, primero una ds
las entrades con su salida correspondiente y después otra
de las entradas con su salida correspondiente, cuzndo se
produce el giro del rotor y rejillas colocadas entre cada
entrada y su correspondiente salida, pare recoger las as-
tillas en los pesos e interconsctar las entradasg y sus

correspondientos s828lidag,: - « = = @ - « m @ @ o - - - -

2.- Perfeccionamientos seghn la reivindicacibdn
1, caracterizados porque les entradas estin alineadas a-

xialmente con sus correspondlientes salidas. = « « =« « = «

3.~ Perfeccionamientos seghn las reivindicacio-
nes 1 y 2, caracterizados porque le rejilla va montade en

4.~ Perfeccionamientos segln las reivindicacio-

nes 1-3, caracterizados porque le rejilla va montade en

5.~ Perfeccionamientos seglin las reivindicacio-
nes 1=4, caracterizados porque el alojamiento del estator
ge extiende verticalmente en forma de cono truncade, es-

tando configurado el rotor de maders complementaric, = =

6.~ Perfecclionamientos segin las reivindicacio-
nes 1=5, caracterizados porque el extremo de mayor di&me-
tro del alojamiento cdnico truncado que se extiende verti

calmente se encuentra en el extremo superior del estator.

7.~ Perfeccionamientos segin las reivindicecio-
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nes 1=6, caracterizados porque el estator diapong de dos
pares de eberturas, compuestos cede uno por una entrade

y une selida, axiaelmente espacladas. = = = = = = = = = ~

8.~ Perfeccionamientos seglin les reivindicacio
nes 1-7, carscterizados porque el rotor comprende medios
de rodemiento situados en el exterior del extremo de ma-
yor difmetro del rotor, pare soportar y permitir el giro

del rotor en el eptator, y para absorber el empuje axial.

9.~ Perfeccionamientos seghn la reivindicacidn
8, caracterizados porque los medios de rodamiento pueden
moverse en sentido axial, para fecilitar el movimiento

axial del rotor en el estator, = = =« = « = = c 0 = = = -

10.~ Perfeccionamientos segin las reivindicacio-
nes 1-9, caracterizados porqus la pared extrema inferior
del rotor y una place radial extreme del alojamiento de
transmisidén del rotor, definen una camera en el estator

dispuesta pare recibir un £liido a presibn. = = « = = = =

11.= Perfeccionamientos seghn las reivindicacio-
nes 1=-10, caracterizados por le provisibén de conductos pa
ra introducir £1luido a presibn en las cémeras, con el fin
de equilibrar el peso efectivo del rotor y reducir el des
gaste entre el rotor y la pared del alojamiento del esta-

tor pars 61l rotor'e = = = = - - - - - - .- - - - - -

12.~ Perfoccionamientos segan la reivindicacién
11, caracterizados por la provisibén de valvulas conecta-
das a los conductos, para controler le presibn del flhido

enhcéwa. ------ o GE S G GF G0 O S0 W s En A% WS M W0 e
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13+~ Perfeccionemientos segin las reivindicecig
nes 11y 12, caracterizados porque la presién del fléido

en le cémara controla el empujé axial en los medios de
rodanientOe = = = = = ® = = - - _- - . w - " - - -

14 o= “"PERFECCIONAMIENTOS EN LOS APARATOS PARA
ELABORAR PULPA DE MADERAM, =~ = = = = = = = = =

Todo ello conforme se dzscribe y reivindica en
la presente memoria que consta de dieciocho hojes folia-
des y mecanografisdes por una sola de sus caras y de cug

tro léminas de dibujos que la ilustran., -
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