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MEMORIA DESCRIPTIVA

La invención se r e f ie r e  a un motor o máquina de 

émbolo g ira to rio  que tien e  un canal anular en forma de co­

rona c irc u la r , con a l  menos una admisión y .a l  menos un es­

cape, y  con a l  menos dos émbolos desplazables dentro del 

canal anular, y  una transm isión acoplada con lo s  émbolos.

Ya son conocidas máquinas de émbolo ro tativo  

que están construidas con un pletón de p a le ta , desplazable 

dentro de uh alojamiento y alrededor de un eje  de o s c ila ­

ción, la s  cuales han sido p revistas como bombas. Dentro del 

alojamiento se ha previsto  tabiques separadores h acia los



cuales se desplazan lo s  émbolos de p aleta  en su movimiento.

La hermeticidad del medio impulsado por una bomba de esta  

c la se , tien e  lugar dentro de lo s  espacios de tra b a jo , entre 

lo s  émbolos de p ale ta  y  lo s  tabiques separadores. Tan pron­

to como lo s  émbolos se han acertado h asta una d ista n cia  

determinada respecto de lo s  tabiques separadores, estos ú l­

timos deben ser separados de la s  tra y e cto ria s  de dichos ém­

bolos por medio de mecanismos complicados. Estas bombas co­

nocidas son, por tan to, de construcción extremadamente com­

plicad a y  funcionamiento poco seguro. Por o tra  parte se ob­

tie n e , solamente, una hermeticidad relativam ente pequeña.

E l accionamiento de estas bombas e s , en general, solamente 

posible, con velocidades de rotación  muy pequeñas. De acuerdo 

con este  prin cipio  conocido no se puede con struir motores.

También es conocida una máquina de émbolo g ir a to r io , 

la  cual presenta un canal anular que se ensancha y  estrecha 

alternativam ente en su longitud. Los émbolos que se despla­

zan dentro de este  canal anular no se desplazan, únicamen­

t e ,  sobre una tra y e c to r ia  c ir c u la r , alrededor del centro 

d el canal anular, sino que también giran  alrededor de sus 

e je s  individualmente y están conformados-de t a l  manera que. 

llen an  completamente, en cada punto del canal la s  respec­

tiv a s  secciones tran sversales de este  últim o. En e sta s  má­

quinas de émbolo g ira to r io  conocidas, también se encuentran, 

por o tra  parte, p revistos elementos de estanqueldad que g i­

ran sincrónicamente con lo s  pistones g ira to rio s .a lre d e d o r del 

cántro d el canal anular, se encuentran directamente en la s  

partes estrechas de dicho canal y  la s  llen an  y  hermetizan
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completamente cuando lo s  pistones se encuentran en la s  par­

te s  anchas del canal anular. En estas máquinas de pistón 

ro ta tivo  conocidas, la  estanqueidad del medio apto para 

formar corriente empleado, durante e l desplazamiento de 

lo s  émbolos en la s  partes ensanchadas del canal anular, 

tien e  lugar en la s  partes estrechas y hermetizadas del 

canal anular. Esta máquina conocida es, cinemáticamente, 

muy complicada y , por consiguiente, cara y propensa a 

a vería s . Esta máquina sólo puede ser empleada en trabajos 

que se desarrollaran  muy lentamente y tien e un grado de 

hermeticidad muy reducido.

La invención tien e por objeto , en v is ta  de lo  

que antecede, proporcionar una máquina de émbolo r o ta t i­

vo, de la  c lase  d e sc rita  anteriormente y que presenta, 

obtenido por una construcción s e n c illa  y fab ricación  eco­

nómica, un elevado grado de estanqueidad, que es acciona- 

b le  con velocidad de rotación más elevada y tra b a ja  de 

modo seguro, que puede ser oonstruida y empleada tanto 

como motor, como en calidad de máquina de trabado.

Este objeto es conseguido de acuerdo con la  

invención por e l  hecho de que la  velocidad de a l  menos 

uno de lo s émbolos, durante sus desplazamientos, m odifi­

ca e l recin to  de trabajo  de acuerdo con reducciones y au­

mentos periódicos de su volumen.

En la  máquina de acuerdo con la  invención lo s  

recin to s de trab ajo , en lo s cuales es conducida e l medio 

apto para formar co rrien te , u tiliza d o  en la  máquina, es­

tán lim itados por la s  paredes d el canal anular y  la s  ca-
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ras del p istón enfrentadas de dos émbolos sucesivos. La 

reducción o aumento periódicos de lo s  recin tos de trabajo  

son conseguidos en la  máquina objeto de la  invención, de 

manera muy s e n c illa  y  ven tajosa, por una variació n  perió­

d ica  de la  d is ta n c ia  entre émbolos que se desplazan den­

tro  del canal anular, a lo  largo de una tra y e c to r ia . De 

esta  manera se pueden conseguir variacion es de volumen muy 

grandes en lo s  recin tos de tra b a jo , porque es p o sib le , sin  

más, acercar periódicamente lo s  pistones contiguos, duran­

te  su rotación , en t a l  grado que entran prácticamente en 

contacto. La estru ctu ra  ccn struccional de la  máquina de 

acuerdo con la  invención es, por e l lo ,  extremadamente 

s e n c il la . El canal anular puede ten er una sección tran s­

v e rs a l constante en toda su lon gitu d, y lo s  émbolos no 

han de r e a liz a r , aparte de su ro tación  alrededor d el cen­

tro  d el canal anular, ningún otro movimiento. Gracias a 

la s  grandes variaciones de volumen del recin to  de trab ajo , 

en la  máquina según la  presente invención se tie n e  una fa ­

vorable y muy elevada re la ció n  de hermeticidad. Como que 

la s  paredes del canal anular en forma de corona c ir c u la r  

presentan la  misma curvatura en todos sus puntos, y como­

que lo s  émbolos se desplazan sobre su tra y e cto ria  de ro­

tació n , sólo concéntricamente respecto del canal anular, 

pueden ser guiados en contacto s u p e r fic ia l d eslizan te  de 

dicho canal anular. Las caras de lo s  émbolos vu eltas ha­

c ia  la s  paredes del canal anular pueden ser desarrolladas 

como amplias su p e rfic ie s  planas, de manera que se puede 

obtener fácilm ente un c ie rre  estanco entre lo s  émbolos



y la s  paredes del canal anular. Ya que los émbolos se adap­

tan d eslizan tes con la s  paredes d el canal anular, una jun­

ta  s u p e rfic ia l se forma por consiguiente. Cuando lo s  ém­

bolos deban g ia r  rápidamente, también es p osib le, no obs­

tan te , que en sus caras vueltas hacia la s  paredes del ca­

n al anular estén a una d istan cia  muy pequeña de dichas pa­

redes y se forman hendiduras entre ambos elementos. Los ém­

bolos giran, entonces, sin  rozamientos dentro del canal 

anular, y la  junta de in te r s t ic io  proporcionada por la s  

hendiduras se consigue perfectamente, en p a rticu la r con 

elevadas velocidades de trabajo de la  máquina. Á causa de 

la  elevada estanqaeidad obtenible, de la s  elevadas v e lo c i­

dades de rotación que se pueden conseguir y de la  s e n c illa , 

contractivamente estanqueidad entre, émbolos y canal anu­

la r ,  la  máquina de émbolos g ira to r io s  de acuerdo con la  

invención puede ser desarrollada tanto como máquina mo­

t r i z ,  por ejemplo como motor Otto o D ie sse l, o máquina 

de vapor, como en calidad de bomba impulsora de flu id o s, 

bomba d osificad ora, compresor, o bomba para in sta lacio n es 

h id ráu licas o neumáticas. Para obtener una variación  volumé­

t r ic a  periódica de lo s recin tos de trab ajo , la  rotación 

de todos lo s émbolos puede ser conducida de t a l  manra que 

cada uno de e llo s  g ira  con velocidad periódicamente va ria ­

b le . También es p osib le, por ejemplo, hacer g ir a r  uno o va­

r io s  émbolos con velocidad de rotación  constante y hacer 

g ir a r  con velocidad periódicamente va ria b le , sólo lo s 

émbolos contiguos a lo s  que tienen velocidad uniforme. La 

conducción de estas rotaciones de lo s  émbolos tien e lugar



con ayuda de una transm isión apropiada, a través de la  

cual lo s  émbolos in d ivid u ales se h allan  acoplados en su 

desplazamiento de t a l  manera que varían  periódicamente 

su d ista n cia  de manera forzosa durante la  ro tación .

Se proporciona, de acuerdo con l a  invención,

- un ventajoso d esarro llo  de la  máquina de émbolo ro ta tiv o , 

s i  cada una de lo s  émbolos es acoplable con una s a lid a  de 

l a  transm isión y son accionados a través de dicha tran s­

m isión, en su movimiento r e la t iv o  mutuo durante su rota­

ción dentro d el canal anular, de una manera p o s itiv a  t a l  

que cada v u elta  es d iv id id a  en un numero entero de sec­

ciones ig u a le s , que cada émbolo, durante su movimiento, 

en cada sección de v u e lta , se acerca una.vez en un punto 

predeterminado d el canal anular a l  émbolo que se desplaza 

delante de é l ,  hasta una d ista n c ia  mínima, y  se separa 

una vez en otro punto predeterminado del canal anular has­

ta  una d ista n cia  máxima, y s i  la  transm isión presenta un 

árbol de sa lid a  o de entrada de fu erza , conectado con to­

das la s  sa lid as de la  transm isión mediante transm isiones 

derivadas, para e l  acoplamiento de una máquina o un motor, 

En esta  re a liza c ió n  de la  máquina de acuerdo con la  inven­

ción se puede obtener una p luralid ad , por ejemplo dos, re­

ducciones y aumentos de volumen d el recin to  de tra b a jo . Así 

es p osib le, por ejemplo, colocar en una v u e lta  lo s  cuatro 

tiempos del c ic lo  de cuatro tiempos de la s  máquinas m otri­

ces de combustión. Cuando la  v u e lta  completa es d iv id id a  

en dos secciones, con lo  cual, en cada sección, lo s  ém­

bolos contiguos una vez se separan y  una vez se acercan
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mutuamente, en la  sección que constituye la  primera mitad 

de la  vu elta  se puede emplear e l aumento de volumen del 

recin to  de trabajo ente dos émbolos para asp irar los ga­

ses, y la  subsiguiente disminución de volumen para com-

5. p rim irlos. En la  sección que constituye la  segunda mitad

de la  v u e lta  completa, puede tener lugar, muy poco des­

pués de la  ig n ic ió n  y combustión de lo s  gases, una expan­

sión de estos últimos con generación de trabajo a l  aumen­

ta r  de volumen e l recin to  motor, y  en la  subsiguiente con- 

10. tracció n  del recin to  de trab ajo , los gases pueden ser ex­

pulsados a l  ex te rio r de la  máquina. También es posible 

d iv id ir  una vu elta  completa de lo s émbolos en, por ejemplo, 

cuatro secciones ig u a le s , de manera que en oada cuarto de 

-vuelta tiene lugar un aumento y una disminución de volu- 

15. men del recin to  de trab ajo . Con e sta  ampliación se puede

in trod u cir dos c ic lo s  completos de cuatro tiempos en una 

v u elta  completa del émbolo. Se sobreentiende que es nece­

sario  prever en e l  canal anular la s  correspondientes aber­

turas de admisión y de escape para cada c ic lo  de cuatro 

20. tiempos. También se debe prever, de acuerdo con e l  proce­

dimiento empleado, b u jías de encendido o inyectores en 

lo s  puntos adecuados del oanal anular. E l número de émbo­

lo s  empleados en la  máquina de acuerdo con la  invención 

depende ampliamente de consideraciones p rá ctica s, por ejem- 

25. pío de la  regularidad de marcha a obtener. Se puede u t i l i ­

zar, por ejemplo, cuatro pistones de manera que se forman 

cuatro recin tos de trabajo en e l canal anular. El mando 

de lo s  movimientos de lo s pistones puede tener lugar, en-
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tonces, de manera que, empleando la  máquina de émbolos ro­

ta t iv o s  como máquina m otriz de combustión de cuatro tiem­

pos, a l  mismo tiempo se a sp ira  en e l  primer recin to  motor, 

se comprime en e l  segundo, en e l  tercero  tien e  lugar la  

expansión con generación de tra b a jo , y  en e l  cuarto recin ­

to lo s  gases de escape son expulsados. Cuando una máquina 

de émbolos ro ta tiv o s  de acuerdo con la  invención deba ser 

empleada como bomba, lo s  pistones pueden ser aooionados, 

por ejemplo, de t a l  manera que sólo se acercan una vez hasta 

la  d ista n cia  mínima y se separan una vez hasta la  distan­

c ia  máxima, e l  uno respecto del o tro , en una v u elta  com­

p le ta . Cuando la  bomba deba ser construida en forma muy sen­

c i l la , .  son su fic ie n te s  dos émbolos g ir a to r io s . Para e l  

mando de lo s  movimientos de lo s  émbolos se puede emplear, 

por ejemplo, engranajes de ruedas excén tricas o, in clu so , 

engranajes d ife re n c ia le s , lo s  cuales se asemejan o son 

ig u la e s , en construcción, a lo s mecanismos d ife re n c ia le s  

u tiliz a d o s  en lo s  vehículos autom óviles. También se puede 

u t i l i z a r ,  no obstante, otras transm isiones para e l  mando 

de los movimientos de lo s  émbolos, por ejemplo transm isio­

nes h id rá u lica s . Los engranajes de ruedas excén tricas s i r ­

ven tanto para lo s motoree como para la s  máquinas de ém­

bolos ro ta tiv o s  de acuerdo con la  invención. Los engranajes 

d ife re n c ia le s  son u t i l iz a b le s  en lo s  motores de émbolos rota­

t iv o s , aunque, en este caso, es necesario prever un dispo­

s it iv o  an tirretroceso  que permita e l  g iro  de lo s émbolos 

sólo en un sentido.
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Una realización* constructivamente favorable de 

máquina de émbolos ro ta tiv o s  es proporcionada de acuerdo 

con la  invención, s i  lo s  pistones son desarrollados como 

émbolos de p aleta , lo s  cuales son o scilan tes alrededor de 

5. un e je  id e a l que pasa por e l  centro del canal-ánular. El

asiento y  conducción de lo s émbolos en una p ista  c irc u la r  

es particularm ente s e n c illo  y  barato con esta  construcción. 

Cada uno de lo s  émbolos de p aleta  puede esta r fija d o  a un 

e je  propio, dispuesto en e l  centro del canal anular y  que 

10 . corresponde a lo s  e je s  de lo s émbolos restan tes. Estos

e je s  pueden esta r conectados a la  sa lid a  de la  transmisión 

para e l  accionamiento de los desplazamientos de lo s émbo­

lo s . La transm isión de lo s movimientos de accionamiento de 

la  transmisión a los émbolos puede, de esta  manera, ser 

1$. llevad a a cabo de manera particularm ente ventajosa y sen­

c i l l a .

C a ra cte rística s  u lte r io re s  de la  invención se des­

prenden de la s  reivin d icacion es y de la  siguiente descrip­

ción de varios ejemplos de re a liza c ió n  del invento, en co- 

20. nexión con los dibujos.

En dichos dibujos: La fig u ra  1 es un primer ejem­

plo del d esarrollo  y d isposición  de lo s  émbolos en una má­

quina de émbolos ro ta tiv o s  de acuerdo con la  invención, en 

v is t a  perspectiva; la  fig u ra  2 es un segundo ejemplo del de- 

25 . sa rro llo  y d isposición  de lo s  émbolos en una máquina de ém­

bolos ro ta tiv o s  de acuerdo con la  invención, en v is ta  pers­

p ectiva; la  fig u ra  3 es una sección lon gitudin al a través



-  10 -

de una máquina de émbolos g ira to r io s  de acuerdo con la  in ­

vención, que tra b a ja  como bomba, correspondiente a la  l i ­

nea de sección 1 11 -11 1  de la  f ig u ra  4 ; l a  fig u ra  4 muestra 

una sección tran sversa l a través de l a  máquina de émbolos 

5, ro ta tiv o s  de acuerdo con la  invención, que tra b a ja  como

bomba, correspondiente a la  lín e a  de sección IV-IY de la  

fig u ra  3; la s  fig u ra s  5 y  6 indican la  sección tran sversa l 

correspondiente a la  lin e a  IV-IV de la  fig u ra  3 ) en la s  

cuales lo s  émbolos han sido representados, no obstante, en 

10. fases de movimientos d is tin ta s ; la  fig u ra  7 es una v is t a

en perspectiva de lo s  p rin cip ales elementos constructivos 

de un ejemplo de re a liza c ió n  de una máquina de émbolos 

ro ta tiv o s  de acuerdo con la  invención, con cuatro émbolos; 

l a  fig u ra  8 es una sección lo n gitu d in al a través de una 

15. máquina de émbolos ro ta tiv o s  de acuerdo con la  invención,

que tra b a ja  como máquina m otriz de combustión y accionada 

mediante engranajes d ife re n c ia le s , correspondientes a la  

lin e a  de sección V III-V III de l a  fig u ra  9; la  fig u ra  9 es 

una sección tran sversa l a través de la  máquina de émbolos 

20. ro ta tiv o s  de acuerdo con la  invención, que tra b a ja  como má­

quina m otriz de combustión, correspondiente a la  lin e a  de 

sección IX-IX de la  fig u ra  8; la s  fig u ra s - 10-  y - 11-  son 

sendas secciones tran sversa les correspondientes a la  lin e a  

IX-IX de la  fig u ra  8, en la s  cuales están representadas,

25 . no obstante, d is t in ta s  fases del movimiento de lo s  émbo­

lo s ; la  fig u ra  12 es una represeniación en perspectiva de 

lo s  p rin cipales elementos constructivos de una máquina de



émbolos ro ta tiv o s de acuerdo con la  invención, accionada 

mediante una transm isión de engranajes excén tricos, con 

cuatro émbolos, y la  fig u ra  13 es una sección lon gitu d i­

nal a través de una máquina de émbolos ro ta tiv o s de a- 

cuerdo con la  invención, la  cual se h a lla  construida en 

correspondencia con la  representación de la  figu ra  12 y tra ­

baja como máquina motriz de combustión, en la  cual la  

construcción, la  disposición  y e l movimiento de los ém­

bolos corresponden a la  máquina representada en la s  f i ­

guras 8-11.

En la  fig u ra  1 se h a lla  representada un ejemplo 

del d esarro llo  y  d isposición  de lo s  émbolos en una máqui­

na de émbolos ro ta tiv o s  de acuerdo con la  invención. El 

canal anular, dentro del cual g iran  lo s  émbolos, y  la s  

transm isiones de accionamiento para mover lo s  émbolos, 

han sido suprimidos por razones de clarid ad . En esta  má­

quina de émbolos ro ta tiv o s se han previsto  dos émbolos, 

lo s  cuales han sido desarrollados como émbolos de paleta 

- 1 -  y están soportados oscilan tes alrededor de un e je  de 

o sc ila c ió n  id e a l -2 - , que pasa por e l centro del canal 

anular no representado. Los émbolos - 1-  tienen la  forma 

de sectores de c ilin d ro , y cada uno de e llo s  está  unido 

por su extremo vuelto hacia e l e je  id e a l de o scilació n  

- 2 - ,  con un cubo c ilin d ric o  -3 - y  -94 -, en forma r íg id a .

Los dos cubos - 3-  y  - 4-  son concéntricos con e l  e je  - 2-  y , 

v is to s  en la  d irección  de dicho e je , están superpuestos 

La longitud de la  "se r ie  de cubos" formada por lo s dos



cubos -3 -  y  -4 - corresponde exactamente a la  anchura d el 

canal anular, no representado, y  a la  anchura de cada 

émbolo de p aleta  - 1- .  E l émbolo que e stá  f ija d o  a l  cu­

bo - 3-  forma voladizo sobre e l  cubo - 4-  y  a ju sta  con la  

su p e rfic ie  de este  último que e stá  v u e lta  hacia e l  cubo 

- 3- .

De ig u a l manera forma e l  émbolo - 1-  que se ha-
- 3-

l l a  fija d o  a l  cubo -4 - , un voladizo, sobre e l  oubo/y aju s­

ta  con la  su p e rfic ie  de éste  que se h a lla  v u e lta  hacia e l 

cubo - 4- .  En e sta "re a liza c ió n  de una máquina de émbolos 

ro ta tiv o s  de acuerdo con la  invención, lo s  émbolos de pa­

le t a  -.1- y lo s  cubos -3 -  y -4 - se h a llan  .dispuesto en un 

alojamiento c ilin d r ic o , no representado cuyas paredes 

forman la  pared p e r ifé r ic a  y la s  paredes la te r a le s  del 

canal anular, dentro del cual g iran  lo s  émbolos.

Las su p e rfic ie s  p e r ifé r ic a s  de lo s  cubos - 3-  

y  r4 - forman, conjuntamente, la  su p e rfic ie  in tern a d el 

canal anular. Cada uno de lo s  cubos - 3-  y - 4-  se h a lla  

fija d o  respectivamente a un árbol -5 -  y  -6 - , lo s  cuales 

coinciden con e l  e je  de o sc ila c ió n  id e a l - 2- .  E l árbol* . 

-6 - está  desarrollado a modo de tubo que a lo ja  e l árbol 

- 5- . concéntricamente y d e sliza n te . Mediante esta  dispo­

s ic ió n  es posible hacer s a l i r  ambos árboles por un lado 

d el alojamiento no representado, y  conectarlas con una 

transm isión, no representada, para e l  mando de lo s mo­

lim ien tos de lo s  émbolos.
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de p a le ta , - 1 - ,

La construcción*representada en la  fig u ra  2 se 

d ife re n cia  de la  indicada en la  fig u ra  1 , solamente en e l  

d esarro llo  y  d isposición  de lo s  árboles unidos a lo s  cubos. 

En a l re a liza c ió n  de la  fig u ra  2 lo s  cubos 3 y  4 están uni­

dos rígidamente con árboles resp ectivos -7 -  y  -8 - , lo s  cua­

le s  salen  en direcciones opuestas del alojamiento no repre­

sentado, dentro del cual giran  lo s  émbolos de paleta  - 1 - .

En forma correspondiente, la s  sa lid a s a conectar con lo s  ár­

boles -7 -  y  -8 - , de la s  transm isiones, no representadas, 

para e l mando de lo s  movimientos de lo s  émbolos, ser d is­

puestas en lo s  lados opuestos del alojamiento no representa­

do.

En la s  figu ras 3 a 6 se ha representado una máquina 

de émbolos ro ta tiv o s  de acuerdo con la  invención, que fun­

ciona como bomba y que está  construida en correspondencia 

con la  representación de la  fig u ra  1 . Las referen cias numé­

r ic a s  u tiliz a d a s  en la  fig u ra  1 también han sido introdu­

cidas en dichas fig u ra s . También es v is ib le  en estas figu ras 

3 a 6 la  caja  c ilin d r ic a  -9 - , no representada en la  figu ra  

1 ,  y  que forma, junto con la  tapa -10 -, un recin to  c i l in ­

drico cerrado. Las paredes de la  ca ja  - 9-  y  la  tapa - 10-  

forman las^aredes del canal anular - 1 1 - ,  dentro del cual 

g iran  los émbolos de p aleta  - 1- .  La ca ja  - 9-  presenta una 

prolongación tubular 9 '-  en la  que están sostenidos g ira to ­

r io s  lo s  árboles - 5-  y -6 - de lo s  émbolos. Estos árboles 

sa len  con sus extremos lib r e s  - 5 '-  y - 6 '-  a l  e x te rio r de 

la  ca ja  y cada uno de e llo s  está  acoplado con una sa lid a
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de una transm isión indicada con la  re fe re n cia  general - 1 2 - , 

mediante la  cual lo s  émbolos de p ale ta  - 1 -  son mandados, 

en su o sc ila c ió n  r e la t iv a  mutua, durante su rotación  den­

tro  del canal anular - 11-  del alojam iento - 9- ,  en una fo r -  

5. ma p o sitiv a  o forzosa  t a l  que cada émbolo, durante su mo­

vimiento de rotación que tien e lugar en e l sentido de la  

f le c h a  -1 3 - , en cada v u elta  completa se acerca una vez, en 

un punto predeterminado - 14-  del canal anular - 1 1 - ,  a l  ém­

bolo de p aleta  - 1 -  que se desplaza delante de é l ,  hasta 

10. una d ista n cia  mínima, y  se separa una ve z, en otro punto 

predeterminado -1 5 -  d el canal anular, h asta una d ista n cia  

máxima. En l a  posición de lo s  émbolos - 1-  representada en 

la  fig u ra  5, e l  émbolo representado a la  -izquierda, se ha 

acercado, durante su rotación  directamente a l  émbolo que 

1$. se desplaza delante de é l ,  dibujado a la  derecha, en la  

posición  - 14-  hasta una d ista n cia  mínima, mientras que 

al.mismo tiempo e l  émbolo de p ale ta  - 1 -  dibujado a la  de­

recha, se encuentra con su cara d elan tera en un punto en 

e l  que se encuentra separado a l  máximo d el émbolo que se 

20 . desplaza delante de é l ,  dibujado a la  izq u ierd a. En la  po­

s ic ió n  correspondiente a la  d ista n c ia  mínima lo s  dos ém -- 

bolos ca si se tocan ( f ig .  5 ) .Simétricamente con respecto 

d el punto - 14-  del canal anular - 1 1 - ,  se h allan  dispuestos 

en e l  alojamiento - 9-  una entrada -16 - y  una sa lid a  - 17- .

25. La transm isión - 12- ,  con ayuda de la  cual se v e r i f ic a  e l

mando de lo s  movimientos de lo s  émbolos ro ta tiv o s , ha sido de* 

sa rro lla d a  en forma de engranaje de ruedas dentadas excén­

tr ic a s .  La transm isión -12 -  presenta un árbol de acciona-



-  15 -

miento - 18-  ( f ig .  3) a l  cual es acoplado un motor, no re­

presentado, para e l accionamiento de la  máquina de émbo­

lo s  ro ta tiv o s  que funciona como bomba. Sobre e l  árbol - 18-  

están f ija d a s  y caladas a 180° dos ruedas dentadas idén- 

5. t ic a s  y  excéntricas - 19-  y -20-, la  primera de la s  cuales

engrana con una rueda dentada excén trica  -2 1 - , f i ja d a  en 

e l árbol -6 - , y la  segunda lo  hace con una rueda excén tri­

ca - 22- ,  f i ja d a  en e l árbol - 5- ;  estas ruedas -3L- y - 22-  

tienen la  misma forma. Las ruedas excéntricas - 21-  y - 22-  

10. están caladas sobre los árboles -6 - y -5 - , en relación

con lo s  respectivos émbolos ro ta tiv o s  - 1 - ,  asimismo f i j a ­

dos sobre dichos árboles, de t a l  manera que cada vu elta  

d el árbol de accionamiento -18 - provoca la  o scila c ió n  an­

teriormente d e scrita  de lo s  ém bolos--1-. De esta  manera 

15. lo s  árboles de la s  ruedas excén tricas -2 1- y  -22- forman

resp ectivas sa lid a s  de transm isión y corresponden, en e l 

presenta ejemplo, a lo s  árboles -6 - y - 5- .  Los émbolos 

de p aleta  - 1 -  están conducidos en la s  paredes de la  caja 

-9 - y  de la  tapa -10 -, en contacto su p e rfic ia l d eslizan te, 

20. de manera que se garan tiza  una junta de su p e rfic ie  entre

lo s  émbolos y la s  paredes del canal anular. Para obtener 

un buen trabajo de rozamiento, lo s  citados émbolos de pa­

le t a  son hechos de resin a  s in té t ic a  com buenas propiedades 

de rozamiento.

25 . El funcionamiento de la  máquina de émbolos r o ta t i­

vos de acuerdo con la  invención, que trab aja  como bomba, 

se desprende claramente de la s  fig u ra s 4 a 6. En la  posi­

ción de lo s  émbolos dei?aleta - 1 -  representada en la  fig u ra
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4, e l  recin to  de trabajo  -2 3 -, lim itado dentro d el canal 

anular - 1 1 -  por la sa ra  delantera d el émbolo superior y  la  

cara p osterior del émbolo in fe r io r ,  que en la  fig u ra  4 esta  

ilu stra d o  a la  derecha, se encuentra en re la c ió n  con la  en- 

trada - 16- .  A l mismo tiempo, e l  recin to  de trabajo izq u ie r­

do - 24- ,  que e stá  lim itado dentro del canal anular - 1 1 -  por 

la  cara d e la n te r a  del émbolo de p aleta  - 1 -  in fe r io r  y la  

cara p osterior del émbolo superior, está  en re la c ió n  con la  

sa lid a  - 17- .  Hedíante la  transm isión - 12-  lo s  émbolos - 1-  

10. son accionados, durante su desplazamiento, de t a l  manera

que cada uno de e llo s  g ir a , en la  zona in fe r io r  de su re ­

corrid o, mucho más deprisa que en la  zona superior. A.cau­

sa de e l lo ,  con e l  movimiento subsiguiente de lo s  émbolos, 

e l  rec in to  de trabajo  derecho -23- aumenta mientras e l  re -  

1$. cinto  de trabajo izquierdo - 24-  se reduce rápidamente. A

través de la  entrada - 16-  se a sp ira , por tan to, e l  medio 

manipulado por la  bomba, mientras que en e l  rec in to  de tra ­

bajo - 24- ,  e l  medio antes aspirado en comprimido y expul­

sado a través de la  sa lid a  - 17- .  En la  fig u ra  5 se*ha i lu s -  

20. trado una fase  del movimiento de lo s  émbolos ro ta tiv o s  - 1 - ,

en la  cual estos últim os han girado.un poco más con respecto 

a la  posición representada en l a  fig u ra  4, y  en la  cual uno 

de dichos émbolos c ie rra  la  entrada - 16-  y  e l  otro la  s a l i ­

da - 17- ,  habiendo en e sta  p osición  a su d ista n cia  mínima y  

2$. estando ca si en contacto. E l medio aspirado en e l  recin to

de trabó o *23-  dentro del canal anular - 1 1 -  se encuentra 

en la  parte in fe r io r  del mismo y  no puede s a l i r  n i por la  

entrada - 16-  n i por l a  sa lid a  - 17- .  En l a  fig u ra  -6 - se ha



representado una fase u lte r io r  del movimiento de los émbo­

lo s  de p aleta  - 1 - ,  en la  cual estos últimos han girado un 

poco más con respecto a su posioion representada en la  f i ­

gura, En esta  fase lo s  pistones - 1-  han liberado nue­

vamente la  sa lid a  - 17-  y  la  entrada - 16- ,  de forma que, 

ahora, lo s  reointos de trabajo -23- y - 24-  están en comu­

nicación con la  sa lid a  - 17-  y la  antrada - 16- .  En e l  giro  

u lte r io r  de lo s  émbolos, e l  medio que se encuentra en e l 

recin to  de trabajo  -23- y  que ha sido comprimido en grado 

crecí s i te  enaquéllos, es expulsado a través de la  sa lid a  

- 17- ,  mientras que en e l  recin to  de trabajo - 24- ,  que se 

va ensanchando paulatinamente, nuevo medio es aspirado a 

través de la  entrada - 16- .  La bomba representada en la s  

fig u ra s 3 a 6 puede ser u tiliz a d a , por ejemplo, como bom­

ba d osificad ora en procesos de envasado, en lo s  cuales se 

tr a ta  de in trod u cir en recip ien tes cantidades siempre exac­

ta s  a periodos de tiempo determinados. La bomba puede ser 

empleada, no obstante, s in  otras medidas, como bomba a g ita ­

dora por ejemplo.

En la  fig u ra  7 se ha representado lo s  elementos 

p rin cip ales de un ejemplo de re a liza c ió n  de una máquina de 

émbolos ro ta tiv o s  de acuerdo con la  invención, con cuatro 

émbolos, ilu stra d o s en perspectiva. La caja  con e l  canal 

anular en e l que giran  lo s émbolos, ha sido suprimida con 

miras a la  clarid ad . Los émbolos han sido desarrollados como 

émbolos de paleta. Cada dos émbolos diametralmente opuestos 

están unidos formando pares de émbolos de p aleta  re sp e cti­

vos - 25-  y - 26- .  El par de émbolos de paleta - 25-  presenta
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un cubo c ilin d r ic o  -27- y  e l  par de émbolos -26- tie n e  

otro cubo - 28- .  Cada uno de lo s  cubos - 27-  y  - 28-  e stá  

unido rígidamente con un'árbol -29- y  -30- resp e ctivo , 

los cuales están alineados. El árbol - 30-  está  d e sa rro lla - 

5. do a modo de tubo que en cierra e l  árbol - 29-  en forma des­

liz a n te . La d isp osición  de lo s  árboles - 29-  y - 30-  corres­

ponde, ppr lo  demás, a la  de lo s  árboles 5 y 6 de la  fig u ­

ra  1 . No obstante, e l árbol - 29-  también sobresale de la  

cara del tubo -27- que se h a lla  a le jad a  del árbol -30- y 

10. está  conectado con un d isp o sitiv o  an tirretro ceso  - 3 1 - , que

permite el g iro  únicamente en un sentido. El áí'bol - 30-  es­

tá  conectado, asimismo, con un d isp o sitiv o  an tirretro ceso  

- 31 ' -  determinador del sentido de rotación . Tanto e l  árbol 

-29- como e l  -30- están acoplados con una sa lid a  ró sp e c ti-  

15. va de una transm isión denotada oon la  re fere n cia  general -32-

y que s irv e  para e l  mando de lo s  movimientos de lo s  émbo­

lo s . Esta transm isión puede ser d esarrollad a, por ejemplo, 

como engranaje de ruedas excén tricas, engranaje d ife re n c ia l 

o transm isión h id rá u lica .

20. En la s  fig u ra s 8 a 11  se ha representado una má­

quina de émbolos ro ta tiv o s  de acuerdo con la  invención,' . 

que trab aja  como máquina m otriz de combustión de cuatro 

tiempos. La contrucción de esta  máquina m otriz de émbolos 

ro ta tiv o s  se corresponde ampliamente con la  construcción 

2$. d e sc r ita  con re fere n cia  a la  fig u ra  7 . Dos pares de émbo­

lo s  de p aleta  - 25-  y  - 26-  están  sostenidos g ir a to r io s  

dentro de una ca ja  c ilin d r ic a  -33- con tapa -34- cuyas pa­

redes forman un canal anular -3 5- dentro d el cual g iran  lo s



émbolos de lo s pares - 25-  y  - 26- .  La 3¡ja - 33-  tien e ana 

prolongación tabu lar -33' -  en la  caal están montados 

g ir a to r io s  lo s árboles - 29-  y  - 30- .  El árbol - 29-  no so­

b re sa le , a l  contrario que en la  representación de la  f i ­

gura 7 , de la  cara alejad a del árbol - 30- .  Cada uno de 

lo s  árboles -29- y -30- está  conectado con una sa lid a  de 

una transmisión d ife re n c ia l -36- que sirve  para e l mando 

de los movimientos de lo s  émbolos, y ambos están conecta­

dos con respectivos d isp o sitiv o s an tirretroceso  -3 7- y -38-, 

lo s  cuales permiten e l  g iro  de lo s  émbolos únicamente en 

up^entido y qae pueden estar construidos, por ejemplo, como 

piñón lib r e  de b ic ic le t a .  La construcción de la  transmisión 

d ife re n c ia l -36- es , en lo  ese n c ia l, la  misma que en lo s 

mecanismos d ife re n c ia le s  de vehículos automóviles. Los ár­

boles -29- y - 30-  están f ija d o s  respectivamente a la s  rue­

das cónicas -39- y -40- con la s  cuales engrana simultánea­

mente dos piñones s a t é l i t e  cónicos - 41- ,  g ira to rio s  a lre ­

dedor de un e je  que se extiende perpendicularmente a los 

árboles -29- y -30-, y está  sostenido dentro de una rueda 

de dientes rectos - 42- ,  g ir a to r ia  alrededor de un eje  a l i ­

neado con lo s  árboles -29- y  - 30- ,  entre la s  ruedas cóni­

cas - 39-  y  - 40- .  La rueda c ilin d r ic a  -42- está  engranada 

con un piñón -43- que está  f ija d a  a un árbol de salidgáe 

fuerza - 44-.) dispuesto paralelamente a lo s  árboles - 29-  y 

- 30- .

En la  máquina de émbolos ro ta tiv o s de acuerdo con 

la s  fig u ra s 8 a 11 e l  movimiento de rotaciónáe lo s  émbolos 

est^éontrolado de t a l  manera que cada vuelta completa está



-  20 -

5 .

10.

15 .

20.

25 .

d ivid id a  en dos secciones de ig u a l amplitud, y  cada émbolo, 

durante su desplazamiento en cada mitad de la  tra y e cto r ia , 

una vez se acerca hasta la  d ista n cia  mínima d el émbolo que 

se desplaza delante de é l  dentro del canal anular -3 5 -, en 

lo s  puntos predeterminados -45- y - 46- ,  y  una vez se separa 

hasta la  d ista n cia  máxima en la s  posiciones predeterminadas 

-4 7- y  - 48-  del canal anular -3 5 -. Mediante lo s pares de 

émbolos de p aleta  -25- y  - 26-  se lim itan  cuatro recin to s 

de trabajo  -4 9 -, - 50- ,  - 51-  y  -52- dentro d el canal anu­

la r  -3 5 -. En cada v u elta  completa de lo s  émbolos e l  volu­

men de cada uno de estos recin to s de trabajo se reduce 

dos veces hasta un v a lo r  mínimo y aumenta dos veces hasta 

un v a lo r máximo. En cada uno de lo s  recin tos de trabajo  

- 49-52  puede, por tanto, d e sa rro lla rse  durante una v u elta  

completa de lo s  émbolos, un c ic lo  completo de cuatro tiem­

pos t a l  como es conocido en la s  máquinas m otrices de com­

bustión. Para este  f in  la  ca ja  - 33-  presenta en su región 

in fe r io r ,  tanto una admisión - 53-  como un escape - 54- .  Apar­

te  de e llo  la  ca ja  -33- tie n e  en su región superior una ca­

vidad -55- que ensancha la  sección  tran sversa l d el canal 

anular -3 5 -, en la  cual se h a lla  dispuesta una b u jía  de ' 

ig n ic ió n  -5 6 -.

E l funcionamiento de e sta  máquina de émbolos ro­

ta t iv o s  que tra b a ja  como máquina m otriz de combustión, se 

desprende claramente de la s  fig u ra s  9 a 1 1 . En la  fase  del 

movimiento de lo s  pares de émbolos de p aleta  representada 

en la  fig u ra  9 lo s  recin tos de trab ajo  - 51-  y - 49-  están 

en comunicación con la  admisión - 53-  y  la  cavidad - 55-  res-



-  21 -

5 .

10.

15 .

20

25 .

pectivamente. Los pares de émbolos de paleta  - 25-  y - 26-  

giran  en e l sentido horario , correspondiente a la  d irec­

ción de la  fle ch a  - 57- .  E l movimiento de dichos pares de 

émbolos está  controlada de t a l  manera que la s  paletas que 

se encuentran en la s  regiones superior e in fe r io r  del canal 

anular -35- se desplazan muy lentamente, en tanto que en 

la s  regiones la te r a le s  lo  hacen muy ráp&mente. En la  fase 

d el movimiento representada en la  fig u ra  9 se enciende la  

mésela com bustible-aire que se encuentra comprimida dentro 

del rec in to  de trabajo -4 9-, directamente por la  b u jía  de 

ig n ic ió n  - 56- .  A causa de la  elevada presión que se origin a 

dentro del recin to  -49- lo s  pares de émbolos de paleta - 25-  

y -26- son separados e l  uno del o tro , y este movimiento es 

comandado mediante la  transmisión d ife re n c ia l -3 6-, en com­

binación con lo s  d isp o sitivo s an tirretroceso  - 37-  y -38-, de 

t a l  manera que e l par - 26-  se separa rápidamente del par 

- 25-  en la  d irección  del g iro . Al mismo tiempo aumenta e l 

recin to  de trabajo - 51-  de forma que se asp ira  nueva mezcla 

com bustible-aire a través de la  admisión - 53- .  En e l  re­

cinto  de trabajo -52- la  mezcla com bustible-aire contenida, 

es comprimida durante esta  fase de la  rotación. Los gases 

que se encuentran en e l recin to  de trabajo -5C- ya han su­

ministrado e l trabaj.0 de expansión y fluyen a l e x te rio r  por 

e l  escape -5 4 -. En la s  figu ras - 10-  y - 11-  se ha indicado 

e l  movimiento de lo s  pares de émbolos de paleta  en dos fa ­

ses opuestas a la s  representadas en la  fig u ra  9 . En la s  

fases de movimiento de la s  figu ras 9 a 11 también tien e lu­

gar directamente e l  tiempo de adniisión en e l recin to  de tra -



bajo -5 1 - , la  compresión en e l  recin to  -5 2 -, en e l  recin to  

-49- la  expansión con generación de trabajo  después de la  

ig n ic ió n  previa de la  mezcla de gases, y en e l  recin to  de 

trabajo  - 50-  la  descarga de lo s  gases de escape. Durante una 

v u e lta  completa de lo s  émbolos tien en  lugar en cada uno de 

lo s  recin tos de trabajo  49- 52 , lo s  cuatro tiempos de tra ­

bajo de asp iración , compresión, expansión con cesión de 

trabajo  y descarga de lo s  gases de escape. E l exceso de 

trabajo  que se produce durante la  expansión con generación 

de trab ajo , es conducido por lo s  pares de émbolos de pale­

ta  - 25-  y -26- a la  transm isión d ife re n c ia l -36- que, a su 

vez, lo  transm ite a l  árbol de sa lid a  - 44- ,  sirviendo 'para 

e l  accionamiento de una máquina de tra b a jo , aco¡31able a l 

árbol de sa lid a  - 44- .  La d istrib u ció n  de lo s movimientos 

de lo s pares de émbolos de p aleta  por mediqde l a  transmi­

sión d ife re n c ia l -36- en combinación con lo s  d isp o sitiv o s  

an tirreA roceso ' -3 7- y - 38- ,  es únicamente posible cuando 

la  máquina de pistones ro ta tiv o s  de acuerdo con la  inven­

ción es hecha funcionar como máquina m otriz de combustión. 

E l accionamiento de una máquina controlada por la  transmi­

sión d ife re n c ia l -36- como máquina receptora de trabajo  

no es p osib le , ya que un movimiento de rotación  externo, 

introducido en e l  árbol -44-, no proporciona positivamente 

a través de la  transm isión d ife re n c ia l -36- un movimiento 

de lo s  pares de émbolos de p a le ta  en l a  forma deseada, con 

velocidades r e la t iv a s  periódicamente v a r ia b le s . Al hacer 

funcionar la  máquina de émbolos ro ta tiv o s  como máquina mo­

t r i z  de combustión, e l  movimiento de o sc ila c ió n  r e la t iv o  de



lo s  pares de émbolos de paletas -25- y - 26-  es provocado 

positivamente por la  ign ició n  de la  mezcla comprimida de 

com bustible'y a ir e , mediante la  b u jía  de ign ició n  - 65- ,  de 

manera que, en este  caso, e l mando de la s  oscilacion es re­

la t iv a s  de lo s pares de émbolos de paleta - 25-  y - 26-  es 

posible a través de la  transmisión d ife re n c ia l.

En la s  figu ras - 12-  y - 13-  se ha representado 

un ejemplo de re a liza c ió n  u lte r io r  de máquina de émbolos 

ro ta tiv o s  de acuerdo con la  invención que trab aja  como má­

quina m otriz de combustión, La construcción y disposición 

de los pares de émbolos de paleta y de la  ca ja , que forma 

e l canal anular, coinciden en todo con la  construcción des­

c r it a  con re fere n cia  a la s  fig u ra s 8 a 1 1 , de forma que se 

puede rem itir  e l  le c to r  a la  precedente descripción. El 

mando de lo s  movimientos de lo s  pares de émbolos de pale­

tas  tien e lugar, no obstante, en la  máquina según la s  f i ­

guras -12 - y  -1 3 - , por medio de un engranaje de ruedas ex­

cén tricas indicada con la  re fere n cia  general - 58- .  Cada uno 

de lo s  árboles -29- y -30- de lo s  pares de émbolos de pa­

le t a  - 25-  y -26- llevan  una rueda dentada -59- y - 60-  de 

ig u a l diámetro y que engranan con piñones respectivos - 61-  

y  - 62- .  Los pares de ruedas dentadas - 59- / - 61-  y  - 60-62 

forman, cada uno de e l lo s ,  una transm isión m ultiplicadora. 

Los piñones - 61-  y - 62-  están conectados con respectivas 

ruedas dentadas excéntricas -63- y -65- por intermedio de 

árboles - 64-  y -66-, e l  primero de lo s cuales rodea concén­

tricamente e l segundo y está  montado libremente g ira to rio  

sobre e l mismo. Las ruedas excéntricas - 63-  y - 65-  engranan



con resp ectivas ruedas -67- y  -6 8 -, la s  cuales están f i ­

jadas con un calado de 180° sobre un árbol común - 69-  

de sa lid a  de fuerza, a l que se puede acoplar una máquina 

de trabajo a accionar por la  máquina m otriz de combustión, 

de émbolos ro ta tiv o s .

E l funcionamiento de e sta  máquina corresponde en 

todo con la  forma de tra b a ja r d e s c r ita  en re la c ió n  con la s  

fig u ra s  9 a 1 1 , de forma que se pusie rem itir  e l  le c to r  a 

e sta  descripción. A l mando de lo s  movimientos de lo s  émbo­

lo s  de paletas - 25-  y - 26-  mediante lo s  engranajes de%*ue- 

das excén tricas - 58-  tie n e , no obstante, la  ven taja  de que 

e sta  máquina de émbolos ro ta tiv o s  puede ser empleada tanto 

como máquina m otriz como encalidad de máquina receptora 

de trab ajo , en cuyo último caso e l  árbol -69- es accionado 

por un motor. En lugar de la  cavidad - 55-  para la  b u jía  de 

igñción  -5 6 -, se dispone, entonces, en la  región superior 

de la  ca ja , siempre ventajosamente, una sa lid a  y  una entra­

da, de forma que en una vu elta  completa de lo s  émbolos de 

p ale ta  son p osib les, entonces, dos c ic lo s  de trabajo  con 

la  máquina que tra b a ja  como compresor.

La invención no está  lim itada a lo s ejemplos 

fa c i l ita d o s . Según la  fin a lid ad  de empleo de una máquina 

de émbolos ro ta tiv o s  de acuerdo con la  invención y  según e l 

número de revoluciones, puede encontrar empleo la  junta de 

su p e rfic ie  d e sc rita  con re fe re n c ia  a la  exposición de la  

máquina de acuerdo con la s  fig u ra s  3 a 6 para e l  c ie rre  es­

tanco entre lo s  émbolos y  la s  paredes del canal anular, en 

la  cual dichos émbolos se d eslizan  sobre la s  mencionadas pa-
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redes, o bien se puede prever, asimismo, una junta de ren­

d ija ,  en la  cual quedan rendijas muy fin as entre lo s  ém­

bolos y la s  paredes del canalánular, en cuyo caso dichos érnbc 

lo s  g iran  sin  rozamientos dentro del citado canal. La sec- 

5 . ción tran sversal de estas ren d ijas es tan pequeña que no

puede tener lugar una igu alación  de presiones entre los 

recin tos de trabajo independientes. También es posib le, 

no obstante, disponer en lo s émbolos ro tativo s elementos 

con carga de re so rte , lo s  cuales son desplazados hacia 

10. fuera y comprimidos contra la s  paredes del canal anular

por la  fuerza de dichos reso rte s, de manera que se garan­

t iz a  un c ie rre  estanco entre lo s  recin to s de trabajo inde­

pendientes. Para esta  fin a lid ad  e l  canal anular puede ser 

construido, por ejemplo, en forma tó r ic a  con sección trans- 

15 . v e rsa l c irc u la r , en cuyo caso lo s  émbolos ro ta tiv o s también

tienen sección tran sversa l c irc u la r . En la  su p e rfic ie  la te ­

r a l  de estos émbolos ro ta tiv o s  se puede formar a l  menos una 

ranura en la  que se puede a lo ja r  un elemento e lá s tic o  de la  

clase  de lo s aros de pistón y que garantizan una muy buena 

20. estanqueidad. La máquina de émbolos ro ta tiv o s de acuerdo

con la  invención puede ser u tiliz a d a  no solamente como com­

presor o motor O tto, sino que también puede ser construi­

da como motor D iessel ó máquina de vapor.

Todas la s  c a ra c te r ís t ic a s  que se desprenden de 

25 . la  descripción y de lo s  dibujos, in clu id os lo s d e ta lle s

con structivos, también pueden e s ta r , compredidas dentro de 

la  invención en la s  combinaciones deseadas.
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Se re iv in d ic a  como objeto de la  presente paten­

te  de invención:

1 . Motor o máquina de émbolo g ir a to r io , con un 

canal anular en forma de corona c ir c u la r , con a l  menos una 

entrada y  a l  menos una s a lid a , y  leí menos dos émbolos g i­

ra to rio s  dentro del canal anular y con una transm isión aco­

plada con lo s  émbolos, caracterizado por e l hecho de que

la  velocidad de a l  menos uno de lo s  émbolos se transforma en 

reducciones y aumenta periódicos d el recin to  de trabajo  

durante la  rotación  de dichos émbolos.

2. Motor o máquina de émbolo g ir a to r io , dqácuer- 

do con la  re iv in d icación  1 , caracterizado por e l  hecho de 

esta r cada uno de lo s  émbolos conectado ccn una sa lid a  de la  

transm isión, y son accionados por esta  transm isión en su mo­

vimiento re la tiv o  mutuo, durante su rotación  dentro del 

canal anular, de una manera p o s itiv a  t a l  que cada v u elta

se divide en un número entero de secciones ig u a le s , y  cada 

émbolo se acerca durante su movimiento en cada sección  . 

de la  v u e lta , una vez en una posición  predeterminada del 

canal anular hasta la  d ista n cia  mínima respecto del émbolo 

que se desplaza delante de é l ,  y  se separa una vez hasta 

una d ista n cia  máxima en otra  p osición  predeterminada del 

canal anular, estando la  transm isión provista  de un árbol 

de sa lid a  de fuerza  o de accionamiento, para e l  acopiamien­

to  de una máquina o de un motor, conectado con todas la s  

sa lid a s  de transm isión por intermedio de transm isiones po-



s itiv a s

3 . Motor o máquina de émbolo g ir a to r io , según 

la  reiv in d icación  1 o 2, caracterizado por e l hecho de es­

ta r  lo s  émbolos construidos a modo de émbolos de paleta, 

o sc ila n tes  alrededor de un eje  de rotación id ea l que pasa 

por e l  centro d el canal anular.

4 . Motor o máquina de émbolo g ir a to r io , según 

la s  reivin d icacion es 1-3 , caracterizado por e l  hecho de 

tener pi& vistos a l menos dos pares de émbolos, en cada uno 

de cuyos pares dichos émbolos son diametrahnente opuestos 

y están unidos mutuamente en forma r íg id a , estando dichos 

pares de émbolos, v is to s  en la  d irección  del e je  de o sci­

lac ió n , cruzados, y cada uno de e llo s  acoplado con una sa­

lid a  de transm isión.

5 . Motor o máquina de émbolo g ir a to r io , según Iss  

reivin d icacion es 1-4 , caracterizado por e l  hecho de tener 

cada émbolo su p e rfic ies  vu eltas hacia la s  paredes internas 

del canal anular, de manera que entre dichas su p e rfic ies

y paredes se forma una delgada ren d ija  y  lo s  émbolos giran 

s in  rozamiento dentro d el canal, actuando la  ren d ija  como 

junta de estañaueidad de ren d ija  entre los recin tos de 

trabajo  que se encuentran delante y detrás del émbolo.

6. Motor o máquina de émbolo g ir a to r io , según 

la s  reivin d icacion es 1- 4 , caracterizado por e l  hecho de 

e sta r  cada émbolo guiado en contacto su p e rfic ia l deslizan ­

te  con la s  paredes internas del canal eEnular.

7 . Motor o máquina de émbolo g ir a to r io , según 

la s  reivin d icacion es 1-6 , caracterizado por e l  hecho de es-
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ta r  e l  canal anular cerrado por una c a ja  c il in d r ic a  que 

constituye a l  menos la  su p e rfic ie  externa y  la s  paredes 

la te r a le s  de dicho canal anular.

8. Motor o máquina de émbolo g ir a to r io , según 

la  re iv in d icació n  7 , caracterizado por e l  hecho de e sta r  

lo s  émbolos de a le ta  fija d o s  rígidamente por sus extremos 

vu eltos h acia  e l  e je  de o sc ila c ió n  id e a l, a cubos c i l in d r i­

cos que son, todos e l lo s ,  concéntricos con dicho e je  y 

superpuestos en l§ ú irecc ió n  del mismo, de manera que la s  

su p e rfic ie s  externas de lo s  cubos forman, conjuntamente,

l a  su p e rfic ie  in tern a d el canal anular.

9 . Motor o máquina de émbolo g ira to rio ,sseg ú n  

l a  re iv in d icació n  8, caracterizado por el'hecho de esta r 

cada cubo fija d o  a un árbol que se h a lla  acoplado a una 

sa lid a  resp ectiva  de la  transm isión, estando dichos árbo­

le s  alineados mutuamente.

10 . Motor o máquina de émbolo g ir a to r io , según 

la s  reivin d icacion es 1-9 , caracterizado por e l  hecho de 

presentar lo s  émbolos de p aleta  la  forma de. sectores de c i­

lin d ro .

11 . Motor o máquina de émbolo g ir a to r io , según ' 

la s  reivin d icacion es 1-10 , caracterizado por e l  hecho de 

que la  transm isión está  con stitu id a  por engranajes de rue­

das excén tricas, en lo s  cu a le s.se  ha dispuesto, sobre e l  

árbol de accionamiento o de s a lid a  de fu erza , un número

de ruedas excén tricas id é n tica s , correspondientes a l  nú­

mero de émbolos o pares de émbolos, actuando cada una de 

estas ruedas excén tricas con cada una de la s  ruedas excén­

t r ic a s  que accionan cada una de la s  sa lid a s  de transm isión.
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12 . Motor o máquina de émbolo g ir a to r io , según 

la s  reivin d icacion es 1 - 1 1 ,  caracterizado por e l  hecho de 

e sta r  previsto  en e l  canal anular a l  menos ana cavidad que 

ensancha la  sección tran sversa l d el mismo, para la  dispo­

sic ió n  de una b u jía  de ig n ic ió n  o un in yector.

13 . Motor o máquina de émbolo g ir a to r io , según 

la s  reivin d icacion es 1-12 , caracterizado por e l  hecho de 

esta r la  transmisión desarrollada a modo de mecanismo d i­

fe re n c ia l.

14 . Motor o máquina de émbolo g ir a to r io , según 

la s  reivin d icacion es 13, caracterizado por e l  hecho de com­

prender dos pares de émbolos y e s ta r  cada vu elta  d ivid id a  

en dos secciones de media vu elta  cada una, de manera que 

lo s  émbolos adyacentes se acercan periódicamente dos veces 

h asta la  d ista n cia  mínima en cada vu elta , de forma que la  

máquina de émbolos ro ta tiv o s  trab aja  de acuerdo con e l  

prin cipio  de cuatro tiempos, estando dispuestos, considera­

do en e l sentido de rotación , delante de un punto en e l  

que se alcanza la  d istan cia  mínima de lo s  émbolos, e l es­

cape y detrás de este  punto la  admisión, y, en la  región 

del otro punto de d istan cia  mínima, una b u jía  de ign ició n .

15 . Motor o máquina de émbolo g ir a to r io , según 

la s  reivin d icacion es 1 -1 1 , caracterizado por e l hecho de 

comprender dos émbolos de paleta que se acercan, en cada 

v u elta  completa, una vez hasta la  d istan cia  mínima, estan­

do e l  escape situado, en e l  sentido de rotación de lo s ém­

bolos de p aleta , antes del punto del canal anular en e l 

que dichos émbolos alcanzan su d istan cia  mínima, y e l  es-
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cape detrás de este  punto y estando acoplado cada émbolo 

de p aleta  con una sa lid a  de la  transm isión de ruedas ex­

cén trica s .

16 . Motor o máquina de émbolo g ir a to r io , según 

la s  re ivin d icacion es 1- 15 , caracterizado por e l  hecho de 

e sta r  la  transm isión construida a modo de transm isión h i­

d ráu lica .

17 . Motor o máquina de émbolo g ir a to r io , según 

la s  reivin d icacion es 1-16 , caracterizado por e l  hecho, 

de esta r lo s  émbolos hechos de re s in a  s in t é t ic a . '

18 . Motor o máquina de émbolo g ir a to r io , según

la s  re ivin d icacion es 1-18 , caracterizado por e l  hecho de
, v u e lta s/  „ „ „

presentar cada embolo, en sus caras/hacia  la s  paredes del

canal anular, a l  menos un elemento e lá s t ic o  que se apoya 

d eslizan te  por e la s tic id a d  contra dichas paredes, s irv ie n ­

do de junta entre lo s  citados émbolos y paredes d el canal 

anular.

19 . Motor o máquina de émbolo g ir a to r io , según 

la s  reivin d icacion es 18 , c a ra cte ri zado por e l  hecho de es­

ta r  lo s elementos e lá s tic o s  desarrollados a modo de len­

güetas e lá s t ic a s  a modo de arcos de pistón.

20 . Motor o máquina de émbolo g ir a to r io , según 

la s  reivin d icacion es 1- 19 , caracterizado por e l hecho de 

que la  transm isión comprende a l  menos un d isp o sitiv o  an- 

t ir re tro c e s o , por ejemplo de la  c lase  de un piñói/^^^l^- 

c ic le t a ,  que permite la  rotación  de los émbolos solamente 

en un sentido de rotación  determinado.

21 . Motor o máquina de émbolo g ir a to r io , según
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la  re ivin d icación  20, caracterizado por e l  hecho de estar 

cada ana de la s  sa lid a s  de la  transm isión, con la s  cuales 

están acoplados lo s  émbolos, unidas con d isp o sitiv o s a n ti-  

rretroceso  resp ectivo s.

5, 22 . Motor o máquina de émbolo g ir a to r io .

La presente memoria consta de tre in ta  y una hojas 

fo liad a s e sc r ita s  a máquina por una so la  cara.

Barcelona, 30 de ju lio  de 1966
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