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PATENTE DE INVENCIOGN

a favor de
OERLIKON~-BUHRLE HOLDING AGs =~ de nacionalidad suize = con domiw
cilio en Birchstrasse, n® 155 = ZURICH (Suiza),

por ¢
"Aparato para compénsar la tensidn de la urdimbre en telares mecini-

cos de movimiento ondulatorio¥.

———aE S EE TS § wo: W Smmemame.

Memoria descriptiva

En 1ds telares mecanicos de movimiento ondulatorie se plantea
un problema que no existe en los telares normales, 0 sea, el de com=
pensar la tension desigual de la urdimbre entre dos ligos contiguos.

Como los lizos adoptan forzosamente distintas alturas, segun la ondue
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lacion de la calada, si no se toman especiales precauciones, la ten-

sidn en oada lizo es distinta, segin la momentanea elevacidn de los
hilos de urdimbre. En virtud de esta tensidn desigual, en los seo=
tores contiguos correspondientes del borde de ligadure del tejido se
produce una fuerte traccidn, lo cual origina el escalonamiento de
dicho borde. Esto es muy perjudicial para el tisaje, y, segin sea
el ligamento, produce listas mas o menos anchas en el dibuj§ del te=
jido, por el lugar de separacion de los lizos. Ademas, existe el
peligro de que en ese hueco se aflojen algunos hilos y sean desprens
didos por las lanzaderase

Se conocen soluciones que resuelven este problema disponiendo
a intervalos del ancho de los lizos un organo compensador de resorte
similar al arbol tensor de los telares normales. Pero esto tiene el
inconveniente de que la tension de la urdimbre no se mantiene en ream
lidad constante, porqué cé,da, resorte tiene una caracteristica ascen-
dente. Por otra parte, es dificil ajustar todos los resortes a un
valor exactamente iguale

Estos inodnvenientes se suprimen, segun el invento, en 10s te=
lares mecanicos de movimiento ondulatorio con lizos y Organos de com=
pensacién operantes a intervalos del ancho de los lizos, para iguas
lar la tension de la urdimbre, medianie acoplamiento active por un
mecanismo igualador de fuerza de los érganos compensadores que actian
sobre los respeotivos hilos de urdimbre de un lizo.

Con preferencia, sobre el mecanismo igualador actua un Srgano
que regula la fu_erza actuante sobre él, y ocon ello la tensidn de la
urdimbre. Ademas, para tantear la posicion del mecanismo igualador
de fuerza, se disponen ventajosgmante palpadores que gobiernan la alim
mentacidn de la urdimbre. Be este modo se prescinde del pesado arbol
tensor habitual, con su inercia, con lo que ;ne:]ora. aun més el funcio=

namiento.
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En el dibujo se representan un ejemplo de realizacidén y una
variante del objeto del invento, e indican 3

La figura 1, en esquems, un compensador de tension en un tem
lar mecénico de movimiento ondulatorio, ouyas bancadas se han omitidos

La figura 2, una ampliscidn de los Organos compensadores de
teneidn, en seccidn por la linea II-II de la figurs 33

La figurs 3, una elevacidn lateral de la figura 2, parte en
seccién por la linea ITI-IIT de le figure 23

La figura 4, una proyeccidn horizontal de la disposicion de
rodillos de guia, sin la palanca de compensacidng y

La figura 5, como variante, un esquema de un compéensador hi-
draulico.

En el telar mecanico de movimiento ondulatorio representado en
la figura 1, designa -1l- el plegador de urdimbre, con su impulsion -
-12- ¥y su mecanismo de mando -13?-. Desde el plegador =ll=-, la urdim
bre =14~ pasa por el rodillo de guia ~15- al mecanismo del paraur-
dimbres, con sus laminas ~16=, y desde alli, por la palanca compens
sedora de tensién-l'fe, a los 1lizos -18-, Estos forman la calada =19
en la que se mueven las lanzaderas =~20-. Fl hilo de trama es batido
por 6l peine —2l- contra el borde del tejido =22=, El género =23~
se dirige por los rcdillos regulador y de Presidn =24e y =25 al
plegador del tejido —26~, donde se arrolla. Los grupos =27=- y =28~ -
impulsan las lanzaderas y los lizos. El mecanismo.compensador de
tensidn se halla sobre el soporte =29«~, Desde el mecanismo, un cas
ble de alambre =30= va a la palanca =31l=, a la que se sujetas So=.
bre esta palanca, con punto de apoyo «32- fijo en ls méquina, carga
por arriba el émbolo =33~ del cilindro de aire comprimido w3y Bgie
mismo fijo, de peso p. La palanca ~66- constituye una conecién reoc=
tora entre ls palanca =3l- y el mecanismo =l3we

En les figuras 2 a 4 se representa algo mayor todo el mecanise
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mo compensador. Las palancas -~17=, una por cada ancho de lizo, sus-
tentan por arribs un travesafio -35-? con discos extremos ~36~ y por
abajo otro travesafio ~37- con discos extremos -38-s La palanca «17-
descansé. mediante el casquillo «~39~ sobre la barra ocontinua ~4C-, que
se apoya por su parte sobre el travesaiio =29- mediante los soportes
s T

Ia palanca =17~ actia con su saliente &42~ sobre el pasador &
oursor =43~ que estd retenido por arriba por la placa de cierre =Ale,
¥ guiado longitudinalmente mediante pernos =45= y =~46-, que se desli=
zah en ranuras =47= y =48~ de la placa =44« y descansan por su parte
inferior mias gruesa en el soporte ~29-. El perno =46- sirve a la
vez de punto de apoyo al rodillo movil -49-;

En ls figurs 4 se ve ls disposioidn de los rodillose En el
soporte «~29- se asegurazi los permos fijos -50~, que sirven a la vez,
sunque no se detalla, para sujetar la placa =44~ (figura 2). Bata
se ha omitido en la figura 4, y tampoco se ven por ello las guias
«4T= y =48= del cursore Igualmente sirven 1los pernos f£ijos =50~ pas
ra sustentar 1los rodildos =5l-e En el wltimo lizo, junto a los orie
1llos dei tejido, se dispone un cursor ?-43-, en el que, a diferencis
de los otros cursores, se inserta un rodillo -52- de menor diimetro
externo sobre el perno superior =45, De este modd, el cable =30
sigue una divecoidn distinta que en los otroe rodillos, donde son
parazlelos sus ramales entrante y saiiente; |

El mecanismo oomi:ensa.dor funcioha. oomo sigue : La urdimbre-
~14~, conducida por encima de las palancas =1l7= oscilantes, es dis
vidida por loe discos -36-? de modo que en cada palanca se apbyen
Justamente los hilos de urdimbre de un ancho de lizo. Estos 51103
de urdimbre, por la tensién existente, ejercen traccién sobre la |
pelanca «lTe, que se époya. por el saliente =42~ contra el cursor

w43=e BEste, por su parte; pende por medio del perno =46= y del o=
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31110 =49= del cable w3lOm, y tira de éste conforme a la tensidn de
la urdimbre.

Todas las palancas «~17- actuan de este modo sobre el cable .
«30-, pero sin someterse a una tension mayor de la que corresponde
e la mitad de la fuerza del cursore Es importante gue algunos cuiw
sores pueden adoptar tambien una posicion distinte de la indicada,
sin variar por ello las relaciones de fuerzae

En oonsecuencia, si se abre la calada en un determinado lizo,
¥y se acorta con ello la urdimbre, la pa.lénca coﬁpensadora pertenecieué-
te a este lizo avanza sencillamente, y se halla sometida a una fuerza
constante producida por el cables Es condicion indispensable que Som
te, al final de la serie de rodillos, & sea en A, sea arrastrado con
fuerza constante, obtenida por medio de aire comprimido S por un pe
s03 por consiguiente, la tensidn de la urdimbre no varia. Pero este
moﬁmiento de una palanca alarge el cable, que puede elevarse tiranw
do desde el borde, 6 mediante un movimiento opuesto de una o varias
palancas proximas.

Como los movimientos de los lizos soh muy répidos, y en lo ane
cho del telar se desarrollan simulténeamente muchos distintos, se es=
tablecd una compensacion que no necesite llegar forzosamente hasta
ol iltimo rodillo. Las fricciones originan asimismo cierto amorti-
guamiento. La compensacidn entera funcionara tambien, por tanto,
si los dos exiremos del cable A se disponen fijos. Entonces, en cada
palanca compensadora, aun siendo distintas las posiciones de los lie
zos, sera igual la tensidn de la urdimbre en toda la anchura del te-
lar, y especizlmente entre dos palancas contiguas. La magnitud de
la tensidn de la urdimbre no imporia en este caso, ¥y podrie regular-
se medisnte el frenado del plegador de urdimbre. Con todas las ten-
siones se 1ogra,r§. la compensacion que inferesa.

Para facilitar mas la compensacion rapida de una palanca a
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otra, 1os 10dillos =49~ y =51~ tienen una perforacién bastante mayor
que el mufion. Asi, con pequefios movimientos rapidos, se produce un
simple desarrolld sobre el perno, y sbélo cuando los movimientos son
nayores gira el rodillo, es decir, sobre todo cuando ha de funcionar
el avance de la urdimbre, mientras que para compensar la tension ose
cila principalmente el rodillo hacia delante y atrise

Como la anohu_ra del telar no siempre coincide con la de los
ligos, puede ocurrir que el ultimo 1izo junto al orillo esté remetido
solo en parte, y la palanca de compensacion sea ooupada sdlo parciale
mente con hilos de urdimbre. De este modo, dicha palanca no estaria
en equilib®io con las demas, porgue sobre ella actia la misma traccidn
del cable, pero no debe aumentar en este lugar la tensidn de la urdimes
bre; Para conseguirlo, se inserta aqui un rodillo «52- de diametro
exjhemo y de perfoi‘acién menores que los de los rodillos =G gituges
dos sobre ei perno «~45=, con lo gque el cable =30~ es conducido en Al
gulo plano por encima de este rodillo, y se reduce la traccién de
aquél sobre el mismo. Como la tensidén de la urdimbre se mantiene
coustante, y ejerce sobre el cable una traccion determinsda, el rodb-
llo -52'-. se coloca en una posicion dada y permanece en ella, éegﬁn
la tensidn de la urdimbre. Si ésta es mayor, adoptara, por ejemplo,
la posicitn =52 ,

Coﬁo la tensién en el cable =30~ influye sobre la de la urdime
bre, e inversamente, el cable no se sujeta en A, sinc que se somete
a una traccidn determinada. Esto se oonsigue por medio de la palané
ca «3l- (figura 1) y el cilindro w34~ de aire comprimido. Segin la
presion 2 aplicada, se obtendra una tension correspondiente de la ur-

dimbre. Lo mismo podria lograrse mediante cargas de distinto peso.

'Si se tantea ademas la posicion de la palanca 631-, podria aprove~

charse para la regulacidn del plegador de urdimbre. Cuando se suel-

ta urdimbre en exceso (mas de la que se teje), todas las palancas
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compensadoras =17~ se desvian mas bacia la derecha. En virtud de la
traccion del cable &30~ siguen tambien este movimiento los rodillos
{3~ con los cursores -43% ¥, en consecuencia, queda libre cierto
trecho del cable, que la palanca =31~ extrae de todo el sistema poxr
la presidn del émbolo w33 As{ cambia la posicién de la palanca,

lo cual se aprovecha, en foma no represemtada, para impulsar el me=
canismo =13 de alimentacién de la urdimbre. Este se reajusta de
modo que se suelte algo menos de urdimbre, y & la inversa. Entre-
tanto, se mantiene la tension de la urdimbre, pues la fuerza del ém~
bolo =33~ sobre la palanca «3l- es igual en cualquier posicidne

La variante yepresentada en la figura 5 tiene todos los émbo=
los =60~ dispuestos en el mismo depdsito de presidn —6l= lleno de
liquido hidraulioo =62-, y que aloja ademas el émbolo =63~. Sobre
los émbolos =60- actian agui tambien las palancas compensadoras, par-
cialmente representadas, y sobre el ém'bolé ~63- .lo hace la palanca
4-64~, con punto 'de oseilacion -65~. Esta palanca se halla asimismo
asociada a un émbolo w33~ y a una articulacidén =66~ que actia sobre
el mecenismo -1}-.

Es evidente que este aparato funciona del modo antes descris
to. Con imdependencia de la posicidn del émbolo =60-, se aplica sow
bre éste siempre la misma fuerzaj pero todos los émbolos determinan
juntos la posicién del émbolo =63=, y con ello la regulacidn del
avance de la urdimbre por medio del mecanismo -13#. Tambien en e9=
te caso puede gré.dua.rse la tensién de la urdimbre ajustando la pre=

sién p en el ¢ilindTo =34
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Se reivindica como objeto de la presente patente s

1, = Aparato para compensar la tensidn de la urdimbre en tela=
res mecanicos de movimiento ondulatorio, con lizos y organos dispueé-
tos a intervalos del ancho de los lizos para compensar la tensién de
la urdimbre, caracterizado porgque los distintos bérganos compensados
res (17) que actian sobre los hilos de urdimbre de un lizo (18), es=
tan asociacioa activamente mediante un compensadoxr de fuerza (30, 43;-
52}

2. =~ Aparato segun la reivindicacion 1, caracterizado porgue
sobre el compensador de fuerza (30, 43=52) actia un Srgano regulador
(34) que gradia la fuerza ejercida scbre aqueél, y con ello la temnsidn
de la urdimbre;

3. =~ Aparato segin la reivindicacidn 1, caracterizado porque,
para tantear la posicion del ooﬁnpensador de. fuerza, se han previsto
elementos palpadores (66) que regulan el avsnoe de la urdimbre.

4o = Aparato segun la reivindicacion 1, caracterizado porque
el compensador de fuersza comprende un organo flexible (30) conducim
do sobre rodillos de guia (49, 51).

5. = Aparato segin la veivindicacion 4, caracterizado porgue
los rodillos de gufa (49, 51) para el érgsno flexible (30) tienen
una perforacidn bastante mayor que el muiion (45, 46, 50), con 1o que
el movimiento de compensacidn produce normalmente 80lo un giro retrde
gradoe

6; - Aparato segin las reivindicaciones 4 y 5, caracterizado
porque el rodillo mévil de guia de los dos Ultimos Organos de compen—
sacidén se configura y dispone en el borde de la urdimbre de modo gue
los ramales del cable entrante y saliente forman un determinado angu-
lo, con lo que basta una tension parcial de la urdimbre sobre el res—

pectivo drgano oompensador para ajustar automaticamente la misma tenw



- e

10

15

25

30

sion de la urdimbre que en los demas Orgenos compensadorese

7o = Aparato segun la reivindicacion 4, ocaracterizado porque
todos los rodillos de guia (49, 51) se disponen sobre muiones parae
lelos (46, 50) en un soporte comm (28) que se extiende a lo ancho
de la urdimbre. | |

8e = Aparato segun las reivindicaciones 4 y 7, caracterizado
porque uno de cada dos rodillos de guia (49) se inserta en un cursor
6 pasador mévil (43) de movimiento langitudinal, sobre un mufién (46).
solidario del nismos

9o = Aparato seg'm'las reivindicaciones 4, 7Ty 8, caracteris
gado porque el Organo compensador (17) presemta un saliente (42) que
se aboya oontra el cursor movil (43). |

10, =~ Aparato segun las reivindicaciones 4, 7, 8 ¥ 9, carac=
terizado porque sobre los mufionez (45, 46), y por encima del ocursor
(43) de movimiento longitudinal, se fija una tapa (44) que guia el
cursor léngitudinalmente ¥ par encimas

11, ~ Aparato seglﬁn‘ la reivindicacidn 1, caracterizado porque
los organos compensadores (17) estan montados sobre wna barra contism
nua (40) apoyada en piezas intermedias (41).

12, - Aparato segin la reivindicacion 1, caracterizado porque
la fuerza requerida para el meca.nismb compensador se produce medians
te a.ire‘ comprimido (34).

13. - Aparato segin la reivindicacitn 1, caracterizado porque
la fuerza requerida para el mecanismo compensador se produce medianse
te un peso;

14, - Aparatc segin la reivindicacidén 1, caracterizado porque
cada Organo compensador (17) presenta un soporte central y dos sopor=

tes transversales libres '(35, 37), sobre los cuales puede aplicarse

la urdimbre sin enhebrariae

15, = Aparato segin la reivindicacién 14, ocaracterizado porque
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transversal inferior (37).

16+ = Aparato éegﬁn la reivindicacidn 1, caracterizado porque
el mecanismo compensador de fuerza tiene un sistema hidraulico (61)
con un émbolo (60) asociado a cada 6rgano de compensacion (17).

17. — Aparato para compensar la tensidn de la urdimbre en te=
lares mecénicos de movimiento ondulatorioe

Esta memoria consta de dies pé.gina.s, esoritas por una sola oa~

T8e
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