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"PERFECCIONAMIENTOS EN Li CONSTRUCCION DE PHOGRAMADORES-SELEC
-TORES ROTATIVOS"

é;Zé%dbnﬁ% BARREIROS DIESEL, S.A., entidad espafiola, residen
ter.en: Alcala, ne 32 -MADRID-14

El presente invento se refiere a perfeg
cionamiento introducidos en la construccidn de pro
gramadores-selectores rotativos, que simplifican
enormemente laé disposiciones necesarias para con-

5e seguir la automatizacidn de una serie de sucesivag
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operaciones pagra lg realizacidén de un proceso de tra-

bago, tanto en lo que se refiere al nimero de elemen-'"

tos necesarios, como g la sencillez de fun01onam1ento

del con;unro. vova's

5. - Los programadores existentes en la actualr-ﬂ

.
~..

dad tlenen los inconvenientes de su gran complealdad; .
debida g gran nimero de relds contactores, oontempori-f
zadores, etc. que hgcen que el conjunto sea muy volu-
minoso, delicado y complicado de cambiar g ung progpg

10, macion diferente. Por el contrario, el presente progra
mador tiene una gran solidez, ocuba un espacio muy re-
ducido y permite cambiar la programacién con enorme ﬁg
cilidad, siendo su comte por tanto, menor que los de los
programadores gctualmente én ﬁso..

15, Consta el programador, objeto del presente
invento, de un cuerpo cilindrico o tambor, que presenta en
todg su superficié externa una serie de ragnurgs longitu-
dinalesequidistantes y ung serie de contactos alingados
¥y paralelos g dicho cilindro, los cugles son acciongdos

20, mediante levas dispuestas en dichas rgnuras pars cerrar
el circuito correspondiente a una determinads operacidn.

El cuerpo cildndrico o tambor es accionado por
un motor que lo pone en movimiento cuando se acciong el
contacto de puesta en marcha o mediante una serie de con

25. tactos fin de operacidn, pertensciente a las distintas
Operaciones a realizar por la méquina a la que se gcopla
el programador. Los contactos fin de operacidn estin coe
nectados a un selector, compuesto por tantgs bornsgs como
ranurgs tiene el tambor, sobre el que gpoya un brgzo so-

30. lidagrio el tambor que tiene lg misidn de cerrar el cireui
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.a realizar, mediante una leva fin de operaciones que‘.,

to con la borna correspondiente al contacto del finel-.

..

e
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de laAoperaoién que se esta realizando, y de este mo=-, !,
do mccionar el motor encargado de girar el tambor. .

El programador vuelve a su posic&én iniciak .! ",

cuando se ha'dado fin @ la totalidad de las operacionép.,

.0 L]

cierra el circuito del motor encargado de girar el tam
por, cerréndose este circuito a través de unos enillos
con que se provee el selector, uno de los cuales presen
ta un punto muerto que se corresponde con la posiéibn
inicigl del tambor, al llegar al cual el circuito queda
interrumpido y el programador en condiciones de volver
a programar otro proceso de trabajo. Esta vuelta a la
posicioén iﬁcial:también se dg cuando hay una interruc-
cidén en la méquina, y se accionﬁ con cpntaoto de.mando,
que para la operacién que se esta realizando y cierra
el circuito del motor que hace girar al ‘tambor, igual que
en el caso anterior, hasta llegar a la posicién inicial.

El acoplamiento entre el tambor y el motor en-
cargado de girarle, se hace por medio de una rueda dentg
da, cuyo nimero de dientes es igual al de ranuras del
tambbr, con el que es solidaria, en la que engrana un dien
te o pivote dispuesto excenfricamente en una fueda solida~-
ria al eje de dicho motor, de maners que por cada vuelta
del mismo, pase un solo diente de la rueda dentada.

La rueda solidaria al eje del motor, presanta
unag muesca en su périferia que permite la salida de un
pitoncillo al que va acoplado un contactor, que es el en-
cargado de abrir el circuito del motor cuando éste ha dado

uﬁa vuelta completa.
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Las ventajas y detalles de la presente inveh?,?

.7 . ‘ . . Y S
cion, se aprecian con mayor claridad en la descripciorr:*

 detallada que de. las mismas se hace con referencia a los®

planos adjuntos, en los que: A e

La figura 1 es una vista en alzado del conjurprto

motor, tambor, selector. ) ”._;
La figura 2 es una vista frontal del selector.
La figura 3 es un eSquemalde las conexiones de
puesta en marcha del programador._
El programador objeto del presente invento, cons
ta en esencia de un cuerpo cildndrico o tambor 1, un motor

2, encargado de hacerle girar y un selector 3 al que se co-

‘nexionan los contactos fin de operacidn., E1 tambor 1 presen

ta en toda su superficie externs una serie de ranuras longi
tudinales 4 equildistantes y repartidas uniformemente por
superfiéie, en las que se alojan unas levas 5 que son las
encargadas de agccionar una serie de microcontactos 6, que
estan alineados y parélelos a dicho tambor, para cefrar los
circuitos correspondientes g las diferentes operaciones del
proceso de trabajo;

El motor 2 acciona al tambor 1 por medio de una
rueda ; en la que se ha dispuesto excentricamente un dien
te o piton 8 qué engrang sn ung rueda dentada 9, solidaria
al tambor, provista de tantos dientes como ranuras presents

el tambor.

En el extremo opuesto al motor 2 y\solidario al
tambor 1, se dispone un brgzo 10 que tiene como misidn ce-
rrar el ciercuito del motor 2 a través de los plots 11 (£l
gura 2) del selector 3, a los que se han conectado los éo-

rrespondientes contactos fin de operacidn.
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El circuito del motor 2, también se puede i:. "

o *e”

cerrar por medio de dos anillos concéntricos 12 y 13,:.
que presenta el selector, en los que se cierrs el cix, -

see

cuito por medio de dos contactos que presenta el brazg °.

5 10, cuando la leva correspondiente acciong el.microcey-,

P

tacto £in de operaciones o cuando se acciona el contgg};
to de mando, con lo que el motor gira ininterrumpidameg!
te hasta que uno de los contactos del brazo 10 apoya SO
bre un punto muerto 14 que presenta el anillo inferior

10. 12, correspondiendo este punto muerto 14 g la posicidn

| inicigl del tambor 1.

El selector 3 dispone de tantos plots 11 como
ranurags tiene el tambor 1, ya que a cada ranura le puede
corresponder una operacién de trabajo distinta y por tan

15. to puede tener tantos contactos fin de operacidn, como '
rgnurgs tiene‘el tambor 1.

Para poner en funcionsmiento por primerg vesz
el programador, se actua sobre el botdén de puesta en
marcha, representado en la figura 3, a través del cual

20, se manda un impulso al motor 2, que empieza a girar. Una
vez q@e empieza a gira Bl motor 2, es alimentado a traves
del contacto 15, el cugl se cierra por medio de la rueda.
%, golidaria gl eje del motor 2. Este giro de la rueda ;
del motor 2 hace que una leva del tambor 1 accione un mi

25. crocontacto, que'es el encargado de realizar unsg determi
| nada operacidn, al término de la cual por medio del con-
tacto fin de operacidn de la misma se vuelve a mandar un
nuevo impulso gl motor 2, .que hace que el ciclo se repita
sin necesidad de apretar el botén de puesta en marcha pa-

3. ra cada operacién, actuandose asi sucesivamente hasta que
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se da fin al proceso de trabajo pbrogramado en el progra%
mador, gl flnal del cual este vuelve a su posicidn 1n1--
cial por medio del microcontacto sobre el que gctuag lag...
leva fin de operaciones. o

Para volver a comenzar un proceso de trabaqé?z
e8 necesgrio volver g pulsar el botdn de pueéta en mér—;f
chea, ésto se hace con el fin de dar tiempo a preparsr
el siguiente trabajo a reglizar, por la méquina a la que
se acopla el programador.

-N O T A-

_ Descrita suficientemente la naturgleza del in
vento, as{ como la maners de reglizarlo en la practkca
debe hacerse constar que lgs dispogiciones anteriormente
indicada gson susceptibles de modificaciones de detglle,
en cuanto no gltere su principio fundamental, siendo lo
que constituye la esencig del referido'invento, ¥y por
lo que sé solicita ung Patente de Invencién, por 20 gfios,
sobre: "PE?FE“CIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE PROGRA-
MADORES—SELECTORES ROTATIVOS", caracterizandose por lo
51gu1ente’.

1e.- Perfeccionamientos en la construccidn de
brogramadores-selectores rotativos, caracterizados porque
comprenden un cuerpo cildndrico o tambor, que presents eh
toda su superficie externa una serie de rgnuras longitudi
nales equidistantes, ¥ una serie de contactos alineados y
paralelos a dlcho 0111ndro, losg cuales son gcciongdos me-
diante levas dlspuestas en dichas ranuras para cerrar el
circuito correspondiente a una determinada operacidn a rea
lizgrse. .

’ . . ’ s . « 7
28,~ Perfeccionamientos, segin la reivindicgcion

e



5.

10.

e

‘de programadOfes-selectores rotativos", tal y como queda
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en oualquler punto, cierrg el clrculto*del motor del’®
. -‘"
tambor hastg conseguir que el mismo vuelvg a su posi-,!,
Y 4 . . . .
clon iniciel, momento en qQue se cortg nuevamente dl-‘.
cho circuito. Do e

8e.~ "Perfec01onamlentos en lg construcolon*?,
.
sustanciglmente descrito en la presente memoris e ilus-
trado en los-: dibujos adjuntos.

Esta Memorfs consta/de 8 hojas escritas a ma-

quina por ung sp
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- la borna correspondiente al contacto del final de la ope

. .
12, caracterizados porque los contactos de fin de carrera
) . * .",'
estan conectados a un selector dotado de tantas bornas.

e o

como ranuras tiens el tambor, disponiéndose un brazo S0=

LR N

lidario de dicho tambor que al girar oierra circuito ,com

L4 .

.’ . . . K
racion que se esta realizende, para accionar el motoy

.
[3

* 5 9

encargado de girar el tambor.

48,- Perfeccionamientos segun ias reivindica-
ciones anteriores, caracterizados porque. se dispone una
leva de final de operaciones, que cierra el circuito del
motor de accionamiento del tambory, para hacer girar a.
este hasta llegar a la posicidn inicial, momento en gue
se corta dicho circuito.

58,- Perfeccionamientos segin las feivindica—
ciones anteriores, caracterizados porque el acoplamienfo
entre el motor y el tambor, se efectus mediante una coro

na dentads, cuyo nimero de dientes es igual al de ranuras

~del tambor con el que es solidaria, en la que engrana un

diente o pivote dispuesto excéntricamente en una rueda so
lidaria al_eje de dicho motbr, de menera que por cada vuel
ta del mismo, pase un solo diente de la rueda dentada.

62.~ Perfeccionamientos segun reivindicacidn 52,
caracterizgdos porque lg rueda solidaria’al eje del motor,
Presenta un rebgje en su periferis que sirva para permitir
le salida de un pitoncillo, impulsado hacia arriba median-
te un resorte, y que en tal posicidh abre el circuito del
motor.

;2.- Perfeccionamientos segin las reivindioca-
ciones anteriores, caracterizgdos psrque se dispone un

botdn de mendo, que al mismo tiempo que interrumpe el fun

cionamiento de la maguina a que vé acoplado el programador
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