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MEMORIA DESCRIPTIVA

correspondiente a la solicitud de concesién de un_a

PATENTE DE INVENCION

SOLICITANTE: HYDROSTEER LIMITED

RESIDENCIA: .. J44 Selbourne Road, Iuton, ...

Bedfordshire, INGIATERRA,

ENUNCIADO: "SISTEMA PARA DIRECCION POR FUERZA -

. Prioridad: Patente .. b r:.té.nica ......... n.° 337‘."7/65del6‘-8-65
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~directa conexién mecénica entre la manipulacién accionadora

_bomba directamente movido por el conductor actua a manera

Esta invencién se relaciona con direcciones por fuig
za motriz y servocontroles del tipo en el que una operacién
en uno u otro sentido de direccidn se requiere bajo el con-
trol operario en sentido anfilogo, especialmente en la direc-
cién de vehfculos, siendo deseable disponer los medios para
gue si falla una fuente principal de energia, el operario
pueda efectuar el accionamiento del servomotor. Es también
deseable que el operario pueda detectar a través del coatrol
la respuesta gque esta controlando.. La invencién se relacio-
na principalmente ( aunque no necesariamente ) con un con-

trol totalmente hidrfulico, es decir uno que no implique ung

¥ la cosa controlada y que con frecuencia se halla presente
en el control adiiliédo por fuerza motriz. La invencién se

relaciona por consiguiente de modo principal coﬁ‘una direc-~
cién por fuerza motriz totalmente hidréulica. A veces ocurre
en los SistemasAde direccién por fuerza motriz que en cier-

tas circunstancias de conduccibén, el dispositivo a modo de

de bomba contribuyendo directamente a la presién de una fuen
te principal, mientras que en otras circunstancias la bomba |
asi denominada, actia en realidad pringipal@ente como diqu-
sitivo mediday sin embargo, es deseable éne.en estas cir-
cunstancias de 6onducci6n ¥ en realidad en cualguier circuné
tancia se halle presente el factor de detenciédn o "tacto".
En la siguiente descripcién y en las reivindicaciones, el
;érmino bomba del~operari§ comprende cualquiera de tales dig
pbsitivos & manera de bombas.

_La invencién trata de satisfacer tales requisitos

de una mahera efectiva, sencilla y ecomémica. Se pretende




15

20

28

30

tiene su salida conectada para desviarse de nuevo a um depb+

puede ser establecido mediante presién hidrfulica.

aplicarla junto con la bomba y los dispositivos detectorés d
pares de fuerzas descritos‘en'nnéstras solicitudes copen-
dientes mGmeros 33.745/65 y 33.746/65.

| De scuerdo con la invencién, se establece un siste
ma'para la direccibn por fuerza motriz o servocontrol ani-

logo, en el que una fuente7principal de fldido a presién

sito sujeto al cierre de una vélvula de interrupcién contros
lada por presién generada por una bomba del operario, di- -
rigiéndose la presién primaria, cuando no es desviada en 1la
forma sefialda, de manera que actiie en uno u otro semtido
en el"ser&omotbr controlado; de acuerdo con-el sentido en
que sea movida la bomba del operario por éste.

La bomba del operario es accionada por éste en uno
u otro sentido de direccién rotatoria mediante un dispositig
vo detector que acciona a una vélvula direccional (que de-
termina el sentido de accionamiento del servomotor) y que
también puede~transmitir»al-opérario uha'sensacién-de "tactdh

Tal "tacto" puede ser una reacién puramente mechnica o bien

' La invencién puede entenderse mas claramente con 14
siguiente descripcién de un ejemplo de la misma, auxilieda
por los adjuntos dibujos, en loé cuales la figura 1 ilustra
ésquembticamente un sistema de ‘direccién por fuerza notriz .
y la figura 2 ilustra una forma variante de vilvula direc-
cional. - -

En el sistema de la figura 1, se representa en 31
ﬁna bomba-de emergia hidréulica, por ejemplo una bomba acci
nada por el motor de un vehiculo.Esta bomba conduce fluido¥T

a través del conducto 32 desde un depbsito 33, suministra




15

20

25

30

kﬁ.\.-m.:-\.\vs.-‘. T A

flfiido a presién ;?través del conducto 34 con los ramales
34A y 34B. El1 ramal 34B tiene un ramal 34C con una v&lvula
sin retorno 35 para permitir el flujo desde el depbsito 33,
a través delvconductolsz,»hasta el lado de admisién de la
bomba del operario, que se describiré més adelante. La v4l-
vula 35 ée ébre de manera que se evite la bomba 31.si estd
deja de suministrar , de mamera gue resulte posible una ope-
racién deémergencia u operacidén con el motor parado, si fue-
se posible. El sistema se mantiene en activo desde el depd-
sito 33 a través de 1a vélvula 35, cuandb funciona como sis-
tema puramente manual.
A través del conducto 34 y el ramal 34B, la bomba

31 suministra f16ido a presibén a la bdmba 36 del operario.
Esta bomba se pretende que sea una bomba positiva y reversi-
ble accionada por el conductor (tal como se describe en la
solicitud nfimero 33.745/65), pero no necesita ser de ese
tipo; La salida de la bomba 36 se efectiia por el conducto
37 y sé ramifica en los conductos 37A y 37D. E1l conducto
37A esté conectado meidante ramales gemelos 37B y .37C a las
aberturas de entrada de una vélvula de carrete deslizante
20, desde cuyas aberturas de salida parten dos condactos
servomotores 38A y 38B que conectan los &os lados de un
servomotor de direccidn 38, de doble accionamiento. Entre. el
conducto 32 (_y el depdsito 335 Yy Lé cémara central de la
vélvula 20, bay un comducto 39.

| El ramal 34A.de la bomba 31 conduce a un vélvula
de interrupcidén que comprende una v&lvula ahusada 40 movi-
da por un pistSn 41 en un cilindro 42 al que se comecta el |
conducto 37D, impulssndo un resorte §1A al pistén 41 hacia

la derecha (segfin se ve) e impulsando as{ a la vAlvula 40
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_hacia su posicibn abierta. Se deduce de lo: expuesto que si

.37D. Encaso contrario la vAlvula 40 se sbre y la salida

no hay presién en 37D la vélvula 40 estard abierta y la sa-
lida de la bomba 31 es.totalmente desviada de nuevo hAcia el
depbsito (a través del conducto 43). Cuando hay presibén, o
una presién suficiente en 37D, la ?élvula 40 se cierra y-
lapresién total y flujo disponibles pasan al servomotor 38+«
LaAvﬁlvula 20 es, en este ejemplo, accionada en respuesta .
al par de fuerzas que el conduétor pueda ejercer al accio~ _
nar la bomba 36, indicéndose los medios destinados a tal fin
de manera puramente esquemitica, en iaAfigura 1 mediante la.
representacién de un brazd 0 palanca 44. Se entenderd que
cuando la vAlvula 20 se encuentra en su poszclén neutra, no
puede pasar ningin fluido a través de 38A 6 38B y en esta
condicién no habré flujo a través de la bomba 36 y el Qondqg;
to 37. 86lo cuandb se aplica un par de fuerzas a la bomba
36 por el operario, se mueve la.vﬁ;vula;20”de su posicién
neutra debido a la reaccién del par de fuerzas y por consi-

guiente la vdlvula 40 & cerrada por la pr‘esj.én.exisi:ente en

de la-bomba 31 es desviada de muevo al depésito a través del
conducto 43. ‘ . . S
. Supondremos ahora que el comductor apllca un par d%
fuerzas de direccién a.la bomba 36. Al hacerlo, la'vélvula
20 se abre a uno u otro de los conductos 37B, 38B 6 37C,
38A, de acuerdo con ei sentido_dei par de fuerza aplicado.
Legbresién de la bomba 31, sumentada o pasada por la-bomba
36, acciona entonces al servomotor 38 en el sentido corres-
pondiente. Cuando el conductor centra el volante y por con-
siguiente "neutraliza" la vélvula 20, el servomotor 38 Gue-

da hidréulicemente cerrado. El conducto 39 retiene cual-
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quier fuga de la vAlvula que pueda producirse hacia el lado|

compresivo del sistema.

Abhora bien, si la bomba 31 falla en su suministro, -
1a bomba 36 puede sustituirla por completo, suministrando
el requerido fldido a presién al servomotor 38 a través.de
‘3? Yy 37A, hasta la vélvula de direccidn que, al estar en
funcionamiento la bomba 36, ha de abrirse en un sentido u
otro.

La vilvula de'direcciéh modificada de la figura 2.

comprende un carrete provisto de bandas en cada extremo,

20A y 20B, y una banda central 20C. A través de las bandas
20A y 20B se restringen los pasos 20D y 20E que conectan -
unos espacios entre 20A, 20C y 20B y 20C, respectivamente.
La propia‘vélvula'transmite sl conductor una "apreciacién" |
de la .efectiva presién del servomotor que aquél ha provoca-
do, en razén a la presién hidréulica que actla sobre uno -
u otro extremo del carrete. Pueden proporcionarse diferen~-
tes gradog de "apreciacién" usando carretes de ai ferente R
4rea en seccidén transversal. Por consiguiente, con tal v4l-
vula el pr de fuerzas aplicado al motor 36:no¢n§cesita’sen |
detectado o apreciado por el comductor. Sin embargo, tanto
el par de fuerzas comovla presién pueden ser detectados pa-
ra tal "apreciacién". Tal sistema, -como se'comprendefé por
lo que antecede, tiene la ventaja de que la salida de la
bomba principal 31 es virtual y libremente desviada en la
condicidén de ausencia de;direccién;ide,manera que Se-malgas-
ta une energia insignificsnte y la tempembura del fléido acH
tivador no es susceptible de resultar excesiva . Se ha com=
probade también que se obtiene de este modo una “seguridad‘

contra fallos", en el semtido de que la bomba 36 del opera-
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.a presién tiene su salida conectada para una desviacién ha-

_trolada por presién generada por una bomba del operario, di<

vindicaciones; en el gue la bomba del operario es accionada

A
Lanrrananannaas

rio puede accionar eficazmente al servomotor.38 por si mis=
ma.‘ .

En resumen la patente.de invencidn que se solicita
debersd recaer sobre las siguientes:

REIVINDICACIONES

- 1.~ Sistema para direccién por fuerza motriz o sers

vocontrol anflogo, en el gue una fuente primaria de fldido

cia un depdsito sujeto al cierre de uné vélvula de corte cop

rigiéndose la presién primaria, cuando no. es desviada del
modo indicado, de manera que accioneZen uno u.otro .sentido
al servomotor controlado, de acuerdo con el.sentido en que
la bomba del operario sea'mqvida por éste. .

» 2.- Sistema segfin la reivindicacién 1, en el que
la bomba del operario es capaz de accionar. al servomotor sin
la fuente primaria de flfiido a.presién..

3.- Sistema seglin las reivindicaciones 1.6 2, en
el.que la bomba del operario es reforzada por la fueante pri-
méria de fluido a presibn.

4,- Sistema segln cualquiera de las anteriores rei-

por éste en uno u otro sentido de su direccidn rotatoria,
incluyendo el sistema un dispositivo detector que acciona a
una vAlvula direccional para determinar el sentido de .acciod
namiento del servomotor.

5.~ Sistema segfin la reivindicacién 4, en el .que el
dispositivo detector comprende una palanca que se mueve de
acuerdo con una reaccidén de par de. fuerzas, que a su.vez reg

ponde a los movimientos del control del operario.
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| el-que el dispositivo detector es un detector de pares de

 fuerzas tal como se describe ¥y reivindica en la solicitud d$

~

6.- Sistema segln las reivindicaciones 4 & 5, en

patente dd Reino Unido nimero 33.746/65-

7:= Sistema seglin qnalQnieré de las reivindicacio-
nes 4 a 6, en el gue la v&lvula direccional es una vélvula |
de carrete.

8,- Se reivindica por dltimo como objeto sobre el
gque ha de recaer la patente .de invencién Qne.se soi;cita;
#SISTEMA PARA DIREGCION POR FUERZA MOTRIZ O SERVOCONTROL
ANATOGO" s - . '

. Todo conforme queda descrito y reivindicado en la

canografadas y dibujos adjuntoss

Madrid,A6 dé égéété 1;966 4
BERNARDO UNGRIA.
DP:Ds -
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