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MEMORIA DESCRIPTIVA
que se presenta para unir a la solicitud
de '
PATENTE DE INVENCION
formulade el 5 de Agosto de 1.966 con el nﬁm.‘329.919
en
ESPANA
por VEINTE atios

a nombre de COMMISSARIAT A L'ENERGIE ATOMIQUB, entided -~
francesa, establecida en 29, rue de la Fédération, Paris,

Francisa, por:

"DISPOSITIVO DE TRANSFERENCIA CON TEMPORIZACION®.

La presente invencidn tiene por objeto un -
dispositivo de transferencia con temporizecidén que permi-
te especialmente librarse de la vigilancie cronométrica ~
que se debe asegurar en el cursgo de ciertas reacciones -
gquimicas, cuando el tiempo es un factor determinante. Per

- mite, por ejemplo, retirar automédticamente tubos de en;f
sayo de un bafio de maria caliente, después de un tiempo -
predeterminado, pare sumergirlos en otro bafio de meria a-
temperatura menor, con el fin de detener una reaccién qui-
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Se concce utilizar con este £fin dispositivos de -
transferencia en 1os cueles un objeto tal ocomo un tubo de
ensayo es llevado por un brazo mévil alrededar de un eje -
fijo y en los cuales un cerrojoo es movido & una veloci ~
ded predeterminada entre una primera posicidn de irmovili-
z8cibén del brazo y una segunda posicidn para la cual son -
liberados unos medios eldsticos que provocan el pivotemien-
t0 del brazo alrededor del eje fijo.

Sin embargo, los dispositivos de este tipo pro -
puestos hasta ahora llevan mecanismos complejos, en parti-
cular los que constituyen el cerrojo. Por &l contraric, la
presente invencidn se refiere a un dispositivo particular -
mente simple en su concepcidn y en su utilizacidn. Ademés,
el disposifivo propuesto puede ser fécilmente adaptado pare
pernitir menipulaci ones en serie, a la vez ¢ue conserva la -~
libertad de efectuar cada manipulacibn en un instante cual-
gquiera y de interrumpirla si esnecesario.

La invencién se refiere a un dispositivo de trans-
ferencia con temporizecidn que lleva al menos un brazo mb-
vil alrededor de un eje fijo y provisto de medios de re -
cepcidén de un objeto a transferir y un cerrojo mévil a una
velocidad predeterminade entre una primera posicién de in -
movilizacidn del brazo & ung segunda posicidn de pivota -
miento del brazo alrededor de dicho eje fijo, caracterizado
porgue dicho cerrojo lleva'una crepgllera que engrana con -
un pifidn de impulsién y llevae medios pare liberar la crema-
llera de dicho pi#ién, para llevar de nuevo el cerrojo de -
su segunda posicién a su primers posicidn.

Se describe seguid amente, haciendo referencia a -

les figuras 1 & 3 adjuntas, un modo de realizacién particu-

-2 -



-
~,
b

&0

25

30

lar del dispositivo de transferencia segin la invencidn, -
elegido a titulo de ejemplo no limitativo. |

La fig. 1 es una vista en'pgrspectiva del dispo-
sitivo, parcialmente despiezado. '

Le fig. 2 muestra el cerrojo en el momento del -
desbloqueo queprovoca la transferencia.

La fig. 3 muestra el mismo cerrojo en posicidn de
blogueo.

El dispositivo descrito permite asegurar auvtomd -
tica y répidemente la transferencia de un tubo de ensayo 1
de una primera cuba 2 a una segunda cuba 3. La cuba 2, con-
tiene, por ejemplo, agua calentada a una tenperatura tal que
favorece la reacciéh de 1los productos contenidos en el tubo
l, nmientras gque la cuba 3 contiene agua a baja temperatura,
Ia reaccién se detiene inmediatemente cuando &l tubo es su-
mergido en esta segunda cuba, |

El tubo 1 estd fijado por una grapa.al brazo 4 -
del dispositivo, seglin la invencidn. Este brazo es solida -~
rio de un disco 5, montado rotativo alrededor de‘un eje fi~
jo 6. El dism 5 lleva dos topes periféricos 7.y 8, diametral-
mente opuestos, que se apoyan sobre undrbol de tope 9 para -
limitar la rotacidn del brazo 4.

Una leva 10, de forma general circular, estd fi ja-
da al disco 5 e igualmente centrade sdbre el eje 6, Presen -
ta una muesca 11 gque desempefia el papel de cerradero para -
el cerrojo vertical 12, muesca que estéd limitadapor dos ce-
ras 13 y 14 de longitud desigual y que forman un édngulo 1li -
geremente agudo. La care 13, la més corta, es sensiblemente -~
horizontal cuando el tubo 1 se encuentra sumergido en le pri-

mera cuba 2; la misma lleva un reborde 15 sobre el cual va a
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apoyarse el pie del cerrojo 12. Por 1o que se refiere a la -
cara largsa 14; estd terminada por una arista 16 que la separe
de una rampe de desengrane 17, cuya funcibn seré explicada -
seguidamente. Esta rampa 17 estd formada por un aumento -
progresivo del diémetro de le leva 10 a partir de la ariste
16,

Un segundo disco 18 solidario de la leva 10 y del -
disco 5 evita el desencaje lateresl del cerrojo 12.

Un resorte espiral 20 estéd enrollado alrededor del
eje 6 y enchavetado sobreél, El otro extremo del resorte estéd
fijado en un punto de la leva 10, de tal wmaneras que tiende a
provocar la basculacidn del brazo 4 para llevar el tubo de -
ensayo 1 de la cuba 2 a la cuba 3.

El cerrojo 12 estéd constituido por una verilla de -
seccién rectangular que lleva un lastre 22 en su parte infe-
riar y une cremallera 23 a lo largo de una de sus cares, Es-
ta cremallera engrane con un pifién motar 24, bajo la presidn
e jercida por la acciéh (debida al resorte espiral 20) del la-
bio 16 sobre la cara opueste del cerrojo 1l2. El cerrojo 12 -
esté, por otra parte, mantenido en su pogicidén por el apoyo -~
de esté Wltime cara sobre un eje 25.

Cualquier desplazamiento lateral del cerrojo es evi-
tado gracias a dos costados 26 y 26a fijados & uno y otro la-
do del pifién 24.‘Este es movido en rotaciédn en el sentido de
la flecha 27 (fig. 2) por un motor no representado y por in -
termedio del &rbol 28,

En la base de la cremallera 23, el cerrojo 12 lle -
va un vaciado 29 que llega al nivel del pifién 24 en el mo -
mento en que el cerrojo es liberado por la leva 1 (fig, 2).

Este vaciado tiene la misién de asegurar el desengrane de -
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le cremsllera y evitar asi el desgaste del pifidn motar 24.
El funcionamiento del dispositivo descrito, que -

se deduce ya de lo que precede, se explica & continuacién, -

"E1l 4rbol motor 28 es movido permanentemente a una velocidad -

angular constante, elegida en funcidn del retardo de tempori-
zacibén deseado.

Para introducir un tubo de ensgyo 1 en el baiio ca-
liente de la cuba 2, se vuelve a llevar el brazo 4 hacia l& -
izquierde de la figure 2 hasta el momento en que el tope 8 en-—
tre en contacto con el eje 9., El cerrojo 12 es separado hacia
la izquierda por el friloctamiento de su pie lastrado sobre la
rempe 17 de le leva, lo que provoca el desengrane de la crema-
llera 23. El cerrojo 12 cae entonces a lo largo de la cara 14
de la muesca 1l hasta ir a descansar sobre su cara horizontal
13.

Se suelta seguidamente el brazo 4 y, bgjo la acciébn
del resorte espirel 20, la arista 16 ve a apoyarse sobre el -
cerrojo 12 y provoca &si el engrene dela cremellera 23 con el
pifién 24 (fig. 3). El cerrojo vuelve a elevarse entonces len-
tamente, & una velocidad constante determinada por la veloci-
dad de rotacién del motor. Puede graduerse demanera que se -
pueda conoc er en todo momento la fraccidn detiempo transcu -~
rride con relacién al retardo total.

Cuando el pié del pestillo 12 sobrepasa el nivel de
la arista 16, el brezo 4 bascula bajo la accibdn del resorte -
espiral 20 y lleva 8l tubo 1 del lado opuesto, 2 la cwba 3, -~
La reaccién en curso es asi detenida bruscamente. E1l tubo pue~
de ser retirado y el dispositivo queda dispuesto para un nuevo
experimento. Ha de ﬁotarse que un simple desplazamiento del -

eje de tope 9 permite modificar a voluntad el dngulo descrito-
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por el brazo 4 durante la basculacidn.

El dispositivo lleva ventajosamente varias unidades
tales como la que se ha descrito anteriormente, siendo su -
nimero, por ejemplo, de varias decenas. Las diferentesuni -
dades utiliéan todas el mismo eje fijo 6, las mispas cubas,
el mismo eje de tope 9, etc. Un mismo &rbol 28 mueve la to -
talidad o una parte de los pifiones 24 segin los retardos de-
temporizacién que se desea imponer a cada unidad., Cada tubo-
de ensayo puede ser colocad en un instante cualquiera, y en
un 4rden cualquiera en la cuba 2, efectudndose & continua -
cidn autométicamente la basculacidn de la cuba 2 a la cuba-
3. |

Naturslmente la invenciédn no estd de ninguna mane-
ra limitada 2l modo Qe realizacidn particular descrito an -
tes. Engloba, por el contrario, todaslas variantes que que -
dan en el marco de las equivalencias mecénicas,

Psta Solicitud, que corresponde a la presentada -
en Francia el 6 de Agosto de 1.965, bajo el nfmero P.V, - -~
27.466, se acoge @ los beneficios del articulo 51 del vigen -
te Estatuto sobre Propiedad Industrial.

N O T &

Los puntos de invencién propia y nueva que se -
pPresentan pare que secan objeto de esta Solicitud de Patente
de Invencién en Espafia, por VEINTE efios, son los siguientes:

1). Dispositivo Qe transferencia con temporizacidn
que comprende &l menog un brazo mbévil alrededor de un eje -
fijo y provisto de medice de recepcidn de un objeto a trans-

ferir, un cerrojo mévil a una velocidad medeterminada entre
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ung primers posicidén de inmovilizacién del brazo y una segun~
da posicidn de pivotamiento del brazo alrededor de dicho eje~
fijo, caracterizado porque dicho cerrojo tiene una cremalle-
ra que engrana con un pifidn de impulsibn y tiene medics pa-
ra liberar la cremallera de dicho pifién para volver a llevar
al cerrojo de sus segunda posicién a su primera posicién.

2)., Dispositivo segln la reivindicacién 1, carac-
terizado porque el brazo tiene unse muesce en la cual se aloja
el cerrojo en su primera posicidn.

3). Dispositivo segfin las reivindicaciones 1 o -
2, caracterizado porque comprende medios elésticos puestos -
en tensidn por rotecidn manual del brezo entre dos posiciones
diametralmente opuestas con relacidén al eje fijo, provocando
dichos medios la basculacidn del brazo en sentido opuesto cuan-—
do el cerrojo alcanza su segunds posicidn.

4), Dispositivo seghn uns cualquiera de las reivin-
dicaciones 1 a 3, caracterizado porque el brazo es solidario -
de un disco gue lleva dos topes diametrel mente opuestos gque -~
cooperan con un eje para definir las dos citadas posiciones -
del brazo.

5). Dispositivo segin una cualquiera delas reivin-
dicaciones precedentes caracterizado porque tiens una plural i -
dad de brazos similares dispuestos en serie sobre un mismo eje-
fijo, siendo llevados los diferentespifiones de impulsibn de -
los cerrojos correspondientes por un mismo 4rbol de impulsidn.

6)., Dispositivo de transferencia con temporize -~
cidn.
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Tel y como se ha descrito en la Memoria que antece-
de, representado en dibujos que se acompafian y con los -
fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de ocho hojas escritas a méqui-~
ng. por una sola de sus caras, |

44 gD W08
Madrigd,

P.A.







COLRISSANIAT 3 L'SHSRGIE ATUEI UR

7 M LR TR
§29919




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



