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::i crecente invento se refiere a un aparato 
de carga* j alls particulmiente a una grúa áe can&én ac­
cionada por íléiao a presién que tiene un brazo o agal­
lé» montado en forras pivotable sobre el extremo superior 
de un montante para cjue sea basculante en un plano verti­
cal ni ser accionado por xm dispositivo do cilindro de
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fliid© a presión cu© tiene une Je sus estrenos conectado 
pivotablesente a dicho montante„ estando conectado pivo- 
heblomcnte su extremo opuesto g una barra articulada dis­
puesta Junto al extremo de dicho braco o aguilón. alegado 
del montante > cooperando dicha berra articulada con un 
braco oscilante ostensible tele scópica-üonte movible en un 
plano vertical por medio de un segundo dispositiva 4© el-a • •
liudro de fláido o presida» /***.• • *

31 campo de aplicación de leo ©rSaa ¿e;pasión,
m  1os ól tásaos años» ha cambiado esencialmente* l̂ vloiaen
te una grúa tol era simplemente un aparato que permitía

• «*• ♦

al conductor del camión cargan su vehículo con. cargos pe-
sedas* .3io embargo, boy día teles gr&ss están. slenáq utl—

« • •liso des con finalidades de carga de producción rabüónal*
• * • •

• ♦ 1

20.1 desarrollo lleva consiso que las construcciones anti-• * • ♦
quss do gróa ya no satisfacen los requisitos que deben 
eximírseles con el fia de que funcionen racionalmente cuan 
do son utilizadas con estas finalidades óptimamente oea- 
cloncdas* 3atre tales limitaciones aplicables a los tipos 
do eróos de camión utilizados previamente» puede mencio­
narse» por ejemplo» que se ha visto que os necesario equi 
parles con un aósaero comperutivasiente grande de válvulas 
de control MdrÓulieas con el fia de eeteblecer la gama 
de movimientos deseada* Por supuesto» como el operario de 
la gráa no puede accionar aáe de do© controles a la vez» 
se deduce» que en principio» lo gema de movimientos obte­
nible ha sido una combinación de varios movimientos par­
ciales ea los planos de movimientos relacionados * ¿épica­
mente» un caso (pie ocurre frecuentemente en la práctica 
es el de m m  carga dispuesta sobre el terreno al lado del



vehículo que tiene qm ser elevada y depositada sobre la
plataforma del eenién* doi, el movimiento resaltaste esta
3?i compuesto de un movimiento en sentido vertical* ésto
es* desde la superficie del terreno hasta el nivel «eeeqn

5 rio por sacias de la plataforma, después un movimiento %
-. rizoatal pera bascular la cargo hacia el interior sobre

la plataforma* luego un movimiento de traslacién .borf zoo—
• ♦i •

tal para mover la carga hasta tm punto sobre el lug^r de
« • *la plataforma donde se desee disponerla, y finalcdúté,
*  ♦  ♦Xv otro movimiento vertical, que es el descenso de lo * carga
•* V *.& esto lugar* Betas condiciones estructurales y funciona* 

les llevan consigo que, mientras ce esté tr&asfiribndo la 
carga desde su punto do partida hasta su punto final*, tojo 
dra cae seguir una trayectoria que es sustanei almene st®~ 

15 yor que la ideal, lo cual a su vea, e&gnirica que] el* tlsg 
po necesario para llevar a cabo una operación d© •carpa se 
prolongaré de forma correspondiente. ásl, cuando se utili 
m  la gréa pera cargar un ñauar© do unidades grande (sien 
do éste frecuentemente el caso en el trabado de carga de 

20 produccién paro) todos estos incrementos en los tiempos 
do carga- se ccuaalarén .es forma correspondiente, lo que 
lleva consigo una denvont&ás considerable desde loe. pun­
tos de vista de pro luetividsd y racicnelisacién*

id. presente invento esté besado sobre el can- 
25 cepto de míe es posible construir una grúa de csiaién de 

una manera que peralta que ©o reduzca el nSmero de siste­
mas hidráulico© y manilos correspondientes, y adosés, per- 
alta que la trayectoria de oovimieiito do la carga se haga 
sucho mSs corta que previamente y ce «jmhse, aés o ae- 

30 nos* a una linea recta* Loa rasgos que caractericen prin-
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clpolnente el aparato do carga 0© ecuorlócon el invento 
reeid©» ea gue la bífero articulada anteriormente swacio» 
nada, entre el brazo o aiuilén y su dispositivo de ciliar 
dro Se fláido ootá conectado rígidamente el extremo intc~ 

5 rior del brazo «solloate* y en que el dispositivo de ci­
lindro de ílItMo del fersss estilante está conectado pivo— 
feblemente entre el extremo exterior del brazo o .̂ gwJLlén 
y el extremo exterior del admito» teleacépico cá^ij&emo 
del brezo oscilante* y en que una berra de eonexiéa tiene 

10 uno de cus extremos conectad© pivotablement© a uno*áe los 
laiembroa telescépicos exteriores del brazo oecilo>.tse*¡ es- 
tsafio conectado su extremo opuesto ol braco o agu¿!*Sh*

A ©oatitm&ciáa seria descritos coa »Sé •detalle 
dos realizaciones del invento» deciéndose re£oresóie.*o 

15 loe dibujos esquemáticos que se acompañan* Los elementos 
idénticos o correspondientes mostrados en las diversas fi• e • ^
nuras están indicados con los mismos n&aoroa de referen-
de*.

La: Figura 1 es una vista en alzado lateral do 
20 un aparato cargador construido de acuerdo con le primero 

rodizaciéa del invento y montado sobre un camiánj
las Figuras. 2f 5 y 4 muestran cada una de 

ellas el aparato cargador de la Figure 1 en alzado lateral 
y en diferentes posiciones de funcionamiento* respectiva— 

25 mente i
la Figure. 5 muestro el aparato cercador en la 

mismo posiciéa de la Figura 2» mostrándose también lo po- 
siciéa correspondieríte a lo Figuro C en líneas de punto y 
trozo» o indicándose también, le trayectoria de movimiento 

30 de la punta final extrena del brazo o aguilénj
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La Figura Ct en foro» semejante a la Figura 

5* nuestra el brego o agallón de le grúa en dos posicio­
nes diferentes, indicándose tablón le trayectoria de mo­
vimiento del extremo final del brazo o aquilón;

Lo Figura ? muestra, a una socala señor, el 
aparato cié carga con su brazo o agallón ele la grita en po­
sición horizontal * y mostrando también un diagrama de fxm• *4 *
cicmc-siento cuya línea de contorno indica, todo el ¿erren«• v*
de funcionaaleoto dentro del cual puede ser movido*el ap£

4

rato presente de lo grúaf. y '•*
La Figura 8 es una vista en «sisado lütér’al do 

un aparato d© carga de acuerdo con la segunda rea3$sacióa 
<tol invento, mostrando las líneas llenas el brezo*©♦Nagüi­
lón de la grúa en su posición completamente extei&icta*
ísioatras los lineas de trazos representan su posición re-« ♦
traída y plómala* ;\*%

Faciendo referencia a los dibujos, el número
1 designa un móntente tubular $ue coiiotituye el apoyo por 
fcadór de Is grúa y ?me tiene en su estrers© superior dos 
ajee de pivot amiento, es decir un ojo superior 2 y un eje 
inferior 3* di extremo interior del brazo 4 éo la grúa que, 
en la realización mostrada, comprende aoe miembros pcral£ 
los especiados, pivote en tomo el eje 2* ai movimiento 
de elevación se efectúa -por medio de un dispositivo de ci, 
lindro elevador 5 que tiene un vóstsgo «e pistón 6. Fl ex 
treno final ele Óste último, ootó conectado pivctoblemente 
en ?, e. tm extremo de una berra articulada 3 que tiene su 
exbromo opuesto pivotea© en 9 al brazo 4, La berra artice 
lado 3 tiene fijado rígidamente a ella un brazo oscilante 
10 movible mediante un dispositivo de cilindro de flúido
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1%* Ufjbú Sitia© está articulado a pivotsmiento catre loe 
' ejes 12 y 13* estando dispuesto el primero en el extremo 
fiael del brazo o eguilóa principal 4, y cateado dispuse» 
to c-1 áXtleiO en el extremo final del propio brezo oscilan 

5 te 10# di óltimo, segón se representa, tiene un miembro 
prolongado? telescópico- 14 que tiene vax cancho d e 'car-s 
15 fijado en su extremo final* Por supuesto en la pv&ctl»

. *ocaf este gancho de carga © el elemento correspondían ve,
• eetsrlo acatado en vez de ello al final de un polipasto 

10 á© cable accionado i ndopenciient oliente , aunque psjrc»* siayor 
claridad, se ha representado aquí el cismo en la Sessae. 
que se acaba de indicar*

Plinto al extremo final del brazo oadUaste 10, 
está montado pivotablemente oa 15 un estreno de un* halan»♦ t ♦

15 cin 16, compuesto temblón de miembros paralelos especia-** % *
dos duplicados, 4ntre los extremos enfrentados de caáa 
uno de tales miembros y el extremo final de la prolonga­
ción telescópica 14 está dispuesta una ©lela 17* be mane» 
ra correspondiente están dispuestas do© varillas de trac» 

20 eión. IB, estando montadas este© varilles entre, el eje de 
pivotamieat© 12 y el eje de pivotamfent© 19 dispuesto 
aproxiíaadasente en el centro entre los extremé del balan 
cía*

Por la descripción precedente y por las dife» 
25 rentes figuras de los dibujos, será evidente también el 

funeieinmieat© del aparato de carga# También se vé (5igu» 
ra 7) que la grla es capaz de cubrir un margen muy grande 
y que cualquier maniobra del cilindro de sccionasiento 
del brazo oscilante 10 moveré imperativamente el balancín 

30 16, dando lugar a su vez tal movimiento a un desplazamien
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5

to del aieebro telescópico 14. Asi de este forna» puede
ahorrarse un sistema do control.

:Ca la práctica so La visto que la capacidad
de plomado* complicado ©stress, qm  caracteriza la grfia
do le realización del invento representada en. las ricuras
1 a ?, no es siempre necesaria. Anchoe usuarios de grúas
de camión desees prescindir de esta ccrscterística? *de*

• •••Meado conservarse solamente la gran flexibilidad,y..as*
• * ->pilo n&rson del egarato Se carga siempre que la licita-
? e •>

10 eión con respecto a la -lenabilidad nermita que el *epara-
to d& carga sea adquirido a un precio más bajo. íási^cons-

• A  ktracción simplificada puede conseguirse omitiendo ¿os ele, 
sentes que forman parte de la grúa* a saber el bdld&fei»
16 y lo varilla de tracción IB*, «in embargo* con 

15 ele evitar que tal medida produzca una reducción emotiva 
de le flexibilidad de la grúa» la construcción debe modi­
ficarse Gdicionalaeate en dos sentidos* Tatas nodifieacio 
ñas consistes en que el eje de pivotsaieato entre el ci­
lindro ele accionamiento del brazo oscilante y el brezo o 

20 agallón está dispuesto © una distancia sustancial hacia 
el interior del estreno final del brazo o aguilón, y en 
que oí extremo leí brazo Últissiieiite citado está conecta* 
do directasenfce a la biela 17.

la Sigara Z representa «aa grúa modificada.
25 cún se describe en el párrafo precedente. £os aSacroa 1 a 

14 y 17 se refieren a los Maso© elementos mostrados en 
les fisuras l a ? ,  Al número 20 se refiere 'al eje de alvo, 
temiente entre la Mola 17 y el extremo final del brazo 
o ©guilúa, mientras el número 21 se refiere al segundo 

30 punto de pivotaaieato de la borra de conexión on el cual
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Óste. conectado su estros© opuesto al extrema final del 
mier&ro telescópico oís anterior 14 del brazo oscilante* 
idaelmesit©» la curve representa la. trayectoria de ¡sovj»
ciento de tm ponto 22 adyacente al astroso final del bra-

5 20 o aquilón de la gráa es la que se nuevo Helio ¿moto*
al funcionar ls sróa* entre sos dos posiciones extremas,
segón se representa* -jeto punto {en cuyo guato o ,Jupto al
cual se £i4a en general mi gánete» le esr@a o el áceésorlo*• *♦
correspondiente) describirá aegda se muestro, usa>tráyec»«

10 torio que* pare todos los finalidades pristiese* puede
,• • • •

considerarse une linea reote* ¿.videateacste Seto *slgbi£i» 
ca, en otras palabra a* «gao en el seso presante ae'*lĵ ,?»ri 
tasbián el primero de los dos avances tóenteos quesearse**
terican el invento * ¡soacionadoe en el preámbulo modesta

' :- ♦ • v

15 menoría descriptiva* a. pesar de la construcción sifcgílifi»« *
cada* lar otra pasto* será evidente mediante une £é&para- 
ción entre las dos realizaciones, que la g»£a mostrada en 
la ligare- 8 necesitará mayor espacio en altura en su con» 

'•' dicián plegada, que la ¡grúa de las niaras l a ? *  '.¿sfc©
20 sircunstcncia * sogán se deduce taabián por el dibujo* es

debida al becho de que* en la reelicsclán mostrada en Is 
figura 3, en primer lugar, se fca dado- al brazo o ©guilón 
4 usa longitud mayor y* o» segundo lugar* © que en esta 
posición el siembro telescópico 14 del brezo oscilante 10 

25 so extiende bacía ©fcrás uso disfceaeis mayor que en la prl 
aere, realización*

de acuerdo con tías característica adicional 
del invento* la conexión ostro loo q¿qs 7 7 9 puede bace-r 
se una parte integral del brazo oscilante 10* es decir la, 

50 barra articulada 3 teñirá simplemente una apariencia geo»

3



métrica.
Ilnalaente, debe señalarse que por supuesto» 

el bruzo oscilaste podría áster provisto de varios aleo** 
broa telescópicos que podrían ser aóusteblea manualmente 
o mediarte flúido a presión, y que la expresión wbiele% 
etc* debe considérense que incluye cualquier equivalente 
a ella» indepenáienteaente Sel nÓsero de piezas m©-la 
constituyan y de la forma de tales piezas* f eiabiéjs -debec >9
ser evidente» que siempre que se ñeca referencia en las

t;

reivindicaciones a une conexión entre un®, cierta ¿áeza y 
el s‘extraí3o” Se otra pieza» el termino "extremo8* 1»£* sido 
elegido con finalidades ilustrativas» en vez Se léaitati-

i

vas» y por consiguiente ao debe ser interpretado’ éií sentjl 
do literal, sino en sentido funcional* %***’(j *<.La presento solicitud que corresponde,,, á fla

» y *

presentada en Suecia» el 6 de «gosto de 1*905, h&gp &l 
sSzaero 10335/65 y $- de Abril de 1*966, nümero 4496/C6» se 
acoge a loe beneficios dél articulo 51 del vigente 1-etstu 
to sobre Bropiedad Industrial*

S e 5 A

les puntos de invención propia y nueva que se 
presentan para que sean objeto d© esta solicitud de Baten 
te de Invención en Aspada, por VISTES años» son loe si-
unientes;

1.- un aparato de carga para vebiculos» partá*
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cul^raente une grás áo camión accionada hidráulicamente
que tiene un brazo o aguilón aontado pivetablemente cobre 
©1 extremo superior ele un contante para que sea basculan­
te en un plano vertical al ser accionado por un dispositjl 
vo de cilindro elevador ano tiene uno de sus extraños co­
nectado plvotoblemente a dicho móntente* estando conecta­
do oivo&ableraente su ostrero opuesto a una barra^articula~ ' 1 TV ♦da dispuesta ¿unto al extremo de dicho braco o cguiión 
alejado del isontante* cooperando dicha barra articulada 
coa un brazo oscilaste ostensible teleeeÓpicanenté?moví-

• * o •
ble en un plano vertical por sodio de un segundo %d£jposÍ—

i

tivo do cilindro* caracterizado porque dicha barrad erticu 
leda entre el brazo o agallón y su dispositivo de* cilin­
dro de accionamiento está conectado rígidamente di,' extra—‘w r>€ y
ao interior del brozo oscilante* y porque el dispositivo

c ?

le cilindro para accionar el trazo oscilante estfr Conecta
s cr

do pivotetleaente entre loo miembros telescópicos m$a in­
ternos del brazo o aquilón y el brazo oscilante* y porque 
una biela tiene uno de sus extremos conectado pivotable- 
nente a uno de ios miembros telescópicos exteriores del 
brazo oecllente* estando conectado eu extraso opuesto al
brazo o agutlón.

2*- Un aparato de carga de acuerdo con le ral 
vindicación 1* caracterizado porque el extremo áltiassen- 
te mencionado de la biela esté conectado directamente $>i- 
votsbleaente si brazo o aguilón*

3*- Un aparato do carga de acuerdo con la rejt 
vindicación 2* caracterizado porque el eje de pivofcaaiea- 
to entro el cilindro de accionaaionto del brazo oscilante
y el brazo o aguilÓn está dispuesto a una distancia sus-
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tancial hacia el Inferior del extremo final del brazo o 
agallón.

f<-*- 8a aparato de carga do acuerdo coa la rei 
vindicación Xt caractorisado porque está interpuesto ira 
balancín entre la biela y ol braco o aquilón., teniendo di 
cho balancín uno de sus estrenos conectado pivotablesiente 
el brasa oscilante» estando conectado pivotableaen.be\su
estreno opuesto a le biela y porque usa vsxilla de^tfec—

-> * ’*ci5n tiene uno de sus estrenos conectado al punto tíe pi»
%• • 3votasiento entre el braco o aquilón y el cilindro <1© ac-

^  « 3»

cionamiento del braco oscilante* estando pivotado ̂sVoac—
treno opuesto a dicho balancín en un punto interaeSio a
los dos extresos de Sote áltimo* <'T!CC~

> *■ *?*— Un aparato do carga de acuerdo cois, Cual­
quier reivindicación precedente» caracterizado porgue la

> a? o _barra articulada facas parto integral dol braco oscilan­
te*

6*— Un norato do carga para vehículos*
Sol y coso ce lia descrito en la oesorie, que 

antecede» representado en los dibujos que se acompañan y 
para los fines que se han especificado*

lista Memoria consta de once hoáas escritas a 
máquina por una sola cara*

11
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