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Este lnvento se refiere a un mecanisumo aliwmenta-
dor, y mis particularmente, a un mecanismo para extraser -
articulos individuales tales como piezas de cartén no con
formadas de una tolva y para aplicar despuds tales articu
los a un punte ds utilizacién. El invento ez aplicsble en
particular a mAquinas de smpaquetado miltiple donde las =
plezas de cartén no confomadas son alimentadss desds uma
estructura de tolva en sentlido descendente en contacto -
con y encima de un grupe de articulos z empaquebar.

La velocidad de las méquinas de empaguebado y de
otres miquinas similares en las cuales los articulos indi
viduasles son alientados desde una tolve se halla limitsda
normalmente por la velooclidad con la cual puede hacersge =
funcicnar sl mecanismo slimentador. Muchos mecanismos ali
mentadores corrientemente en uso incorporan piezas animge
das de un movimiento de vaivén o seguidores de leva bajo
la accién de un muelle y de aqui que exista un limite de-
Pinido ol eusl pueden accionarse tales mecanismes en lo -~
gue respectz a velocldad.

Un principal objeto de este invento es el propore
clonar un mecanismo alimentador de tipo giratorio y cons-
trulr el alimentador en fomua simplificada utllizando wn
ninimo de plezas de modo que una sola unidsd giratoria -~
pueda comprender cierto nimero de enlaces alimentadores -
individuales y aumentar de este modo el grado de efectivi
dad de alimentacién sin accionar las plezas en wmovimiento
# velocidades excesivamente altas.

Otro objeto de este invento es el proporcionar un
mecanismo alimentedor simple de tipo giratorio con medios
para modificar suave y positivaﬁente el recorride de 1las
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plezas méviles y haclendo esto ammentar motsblemente la -
confiabilidad y adaptsbilidsd del mecanismo para uso. con
plezes no confomadas que han de alimentarse y que pueden
ser curvedas, torcidas o caracterisias por alguna otra -~
irregularidad.

El invento, en una forma aplicada a un mecanismo
alimentador, comprende un elemento de transmisién girsto-
rio dispuesto para desplazarse en un recorrido esencial-—
mente circular, un elemento impelido de forma slargada -~
acoplado en disposicién giraboria en un extremo correspon
diente gl elemento de transmisién y adaptado para csmbiar
su posicién angular con respecto al mismo, una lsva fija
dispuesta en las proximidades del elemento impelido y pro
vista de una superficie contimua, un seguidor de leva mon
tado sobre el elemento impelido an posicién intermedia exf
tre sug extremos y en ajuste con la superficle de leva, -
estando ésta configurada pera impartir movimiento circu--
lsr al elemento impelido durante una parte de su recorri-
do y estendo asimismo construida pera impartir movimlento
al elemento impelido que 6s en uns direccién radial con =
regpecto & la seccién circular de su recorride y angular
con relacidn sl elemento de transmisién, derivéndose el -
movimiento radial resultente del movimiento giratorio del
elementc de transmisidn modificado por la configuracidn -
especial de la superficie de leva y su efecto sobre el mg
vimiento periférico y angular del elemento impelido.

A £in de capturar y guiar positivemente los arti-
culos alimentedos desde la tolva a un punto de utillza- -
eién, pueden montarse un par de placas de guis a lados =
opuestos de los elementos de transmisién e impelido del =-
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elimentadr y la leva fija, y puede utilizsrse un sistema
trangportador para gjustar los articulos a alimentar se-—
gin una modificacidn del invento.

Para una mejor comprensidn del invento, puede ha=-
cerse referensis a la siguiente descripcidén detallada to~
nade en unidn de los planos anexos, en los cuales la figy
ra 1 o3 una vista lateral de un mecanismo alimentador -
congtruido de acuerdo con el invento, la figura 2 es una
viata an mrspectiva empliada de los elementos esenciales
del mucanismoe alimentador vista desde el lado opuesto de
la miquina del resefiado en la figura 1, la figura 3 es =
ung ista en planta de una parte de la estructura disefiada
en la figura 1, la figura 4 es una vista ampliesda que re~
presenta la leva fija continua que enstituye una caracte~
ristica del invento y que esti tomada a lo largo de la 1f
nes designada 4-4 én la figura 3, la figura 5 es3 unza vis-
ta de una parte del mecanismo alimentador vista a lo largo
de 1la linea designada 5-5 en la figura 3 y que pone de ma
nifiesto el hecho de que pueden montarse clerto nimero de
enlaces alimentadores sobre wn solo eje y que pueden con=-
trolarse mediante una sole superficie de leva, la figura
6A es una vista tomada a lo largo de la lines desigada 6A-
64 é@n la figura 3, y trazs una parte fija del sistema de
control de vacio, la figura 6B es una vista de una pleza
giratoria del sistema de control de vacio y estf tomada a
lo largo de la linea deisngada GB-GB e¢n la figura 3, la =
Ligurs 7 88 una vista en perspectiva secclonadsa parciale
mante ampliads de secsciones del mecanismo alimemtador gue
nuestran la interrvelacidn entre la leva fija y la superfi

cle de montaje asociada, la figura 8 es un esquema que r'g
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presenta los elementos esencieles del invento y su correls
cién respectiva con la cusl se efectia una acsleracién gra
dual radislwmente hacia el exterdor de un cuenco succiona—-
dor antes del ajuste entre éste y la piezs de cartén no -
conformada més baja segulido inmediatamente por wma extrace
cibn albita, abrupta y radial haciz adentro del cuenco sug
cionador y plesas asociadas del mecanismo, la figure 9 es
una vista lateral similar a la figura 1 y que muestra lg -~
modificecién del invento segin se representa en la figura
1, en la cual pueden ubilizarse, si se deses, uwn trsnspor-
tador y gufas, la figura 10 es una vista generslmente simi
lar & la figara 3 tomada a lo large de la linea designada
10-10 en la figura 9, y la figura 1l es una viata de deta~
1le ampliada tomada a lo largv de la linea designada 11«1l
en la figura 9.

Con referencia a la figura 1, el nimero 1 designa
un soporte de bdastidor acanslado vertical que diapone de -
pestafias 2 sobre las cuszles va montado el mecanismo. Uns -
estructura de tolva generalmente designada por el mimero 3
se halla dispueste inmediatamente al lado del mecanismo
alimentador que se designs generalmente por el nfmero 4. -
Les piezes de cartén no conformadas designadss por el mime
ro 5 estén dispuestas en el interior de la tolva 3., Dige -
puestos por debajo del mecanismo 4 sobre uns correa trange
portadora generalmente designada en 6 se encuentran varios
grupos de srticulos susceptibles de ser empaguetados, bel |
y como se designa genaeralemnts en 7 y 8. Asi, el mecanisun |
glimentador # extrae una pleza de cartén no conformads par
ticular del grupo de plezas de cartén designado en 5 y la
deposita encima de un grwpe de articulos a empaqueber tale%
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como se designse en 7, constituyendo los articunlos uno o -~
una pluralidad de paquetes o envases tal y como se designa
por la letra "C".

Dedo que un mecanismo alimentador de acuerdo con -
este invento utiliza piezas giraborias agi como fijes, se
interpone un elemento de refusrzo ajustable 9 en su extre
mo superior con una barra horizontal fija 10 montada encl
e de elementos de soporte estructurales apropiados 11 -
que se hallan mentados sobre y forman parte ds la parte -
gsuperior de la tolva 3, La barra de refusrzo 9 se halla -
interpuesta en su extremo inferior con un pernc fijo 12 -
sobre la leva 13 y sirve de modo efectlvo para mantener
la estructura de leva 13 en posicién fija.

La pieza de cartén no conformada de la derecha 5
en su borde inferior ajusta con un tringuete 3A y en su -
borde superior descansa contra el travesafio 3B.

La extraccién de piezas de cartdn no conformadas
5 de la tolva 3 se efectiia con preferencia wilante cuencos
succlonadores montaedos sobre el mecanismo alimenbador y -
que ajustan con la pieza no conformda cerca del tringuete
%A, ba extraccién del cuenco succionsdor fuemm la pleza -~
no conformade por encima del tringquete 3A y dedbajo de 1la
barra 3B. El control de la presién de vacio a los cuencos
succionadores individusles se efectla mediants un mecanis
no neumitico algunas de cuyas piezas son giratorias y =
otras fijas. De este modo, la barra de refuerzo ajustedle
14 estd fijada por su extremo superior sl elemento estruc
tural horizontal 10 y en su extremo inferlor esti ajusta=-
da, mediante un perno fijo 52, a uvma pieza flja 15 del =
sistema de control neumitico 2z £in de mantener tal pieza
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| on poaicidén fija y efectuar con ello una croncmetracién -
|
|

aproplada de la presién de succidn, si se requiere.

Una ventaja importante del invento es que el meca
nismo alimentador construido de asuerdo con el mismo es -
adaptable para ser utilizado con uno o mbs elementos impe
1idos ¥y cuencos succlonadores ssgociados. La disposicién -
rostrada en lag figuras 1, 3 y 5 incorpora tres cuencos -
succionadores dispuestos radlalmente sobre el eje de trans
nisibp 16 en forma simétrica. Asi, ¢l largo de una pieza
de cartén determina el nimerc de elementos impelides que
pueden aproximarse a la .circnnremcia del circulo descrd
to por los cuencos succlonadorss.

Un mecanismo albentador se represonta en perspec~—
tive en la figura 2 y comprende un slemento de tr - -
8ién giratorio que incluye el eje 16 disponiendo de una =~
estructura central apropiada 17 y un brazo giratorio dis-
puesto radialmente 18 que ests fijamente asegurado @ y gi
ra con el eje 16. Otro elemento esencisl del invento come
prende un elemento Impelido de forma alargada generalmente
designado en la figura 2 por el mimerc 19, Este elemento
acclonado 19 va unido en disposicién giratoria em 20 al -
extremo exterior del brazo 18 gque forma parte del elemen~
to de transmigién del invento. El elemento impelido alargs
do 19 esté provisto, en un punto intermedioc entre sus ex-
tremos, de un seguldor de leva 2 wontado en disposicidn
giratoria sobre un perno 22 asegurade n dicho elemento =
19. Otro elemento esencial del invento comprende la laeva
fija 13 mejor representada en las figuras 3 y 4. La leva
fija 13 incorpora una superficie de leva encerrada contle
nua mejor representada en la figura 4 y designada por el
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nimero 24. El seguidor de leva 21 se halla dispuato para
rodar en la acanaladura formada en la leva fija 23 y de——
signada aqui como la superficie de leva 2%.

De la descripeién que sntecede se desprende gque -
la rotacién del eje 16 y del brazo radialmente dispuesto
18 a una velocidad constante da como resultado el movi- -
niento del perno pivote 20 en un recorrido sensiblements
¢ircular. Teniendo en cuenta que el seguidor de leva 21 -
tiens que rodar em la acanalzdura designada como superfi-
cie de leva 24, es evidente que el movimiento resultante
del extremo del elemento impelido 19 que se halla opuesto
al permo pivote 20 y que estid designado por el mimero 25
constituye un movimiento compuesto con lo cual la disposi
cidn snpular del elemento impelido, con relacién al ele~
mento de transmisién, se cembia, asi como la velocidad pe
riférica del extremo 25 del elemento accionado.

Segin se desprende de la figura 8, el rodilla 21
rueda & lo largo de la seccién de empuje 26 de la superfi
cle de leva 24 durante el recorrido del cuenco succionge—
dor 27 fuera de su trayecto circular generalmente designag
d> en 28 y en direccién a la tolva 3 en tanto que ol sle-
nento impelido 19 se asproxima pero no llega del todo a8 =
una posicién de relacidn normal a la secclén de empuje 26
de la superficie de leva 24. De este modo, ol recorrids -
del cuence succionador 27 a lo largo del trayecto designs
do en 29 es graduaimente exterior en una direccidn gene——
ralmente radial asegurendo asi una suave aproximacidn del
cuenco succionador en direccién a Yy en ajuste con le ple-
za de cartdn wis baja nontads en la tolva 3. Después de =
que el seguidor de leva 21 gira fuera de la seccidén de em
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puje 26 de la superficie de leva 24 y dentro de la seccion”
de extraccién 30, es decir, més alld de la interseccidn ~
31, el elemento accionado aslargade 19 se encuentra en dis
posicién eproximadamente paralela con respecto a la supex
ticle de extraccibén 20. En este instente el brazo radisl
18 estf& aproximadsmente normal & la seccifén del elemento
impelido definida por uma linea trazada a través de los -
puntos 20 y 22 y se halla as{ dlspnesto para impartir un
movimiento de extraccién a alta velocidad al cuenco 27. =
Dicho de otro modo, el elemento acclonado 19 es generalmen
te tangente al circulo inscrito por el punto 20 cuando se
produce sl movimiento de extraccién., Como resultado de -
ello, el cuenco succlonsdor 27 es extraido silita y répida |
mente hacls la derecha como puede observarse en la figura
8 a lo largo del recorrido designado por el nimerc 32. En
esta forma, se efectlia una separacidn positiva, abrupta y
répida de la pieza de cartén no conformada més baja de la
tolva 3 de acuerdo con uma caracteribica importante del -~
invento y es posible en parte porque la superficle de le-
va 24 esté completamente encerrade y proporcions un cone-
trol completo y positivo en todas direccliones.

Con el fin de bacer el mecanismo slimentadoxr adap
table para diferentes aplicaciones del lanvento, el brazo
274 gobre el cual va montado el cuenco succlonador 27 es
ajustable en relacién con el extremo 25 del elemexnto impe
1ido 19 por medio de un tornillo fijo 254 como se eviden-
cia en la figura 2.

Por supuesto 18 pleza de cartén no conformads es
depositada a continuacidén encimzs de un grupo de paquetes
tal como 7 representado genseralmente en la figura 1.
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A f£in de hacer que el cuenco succionador 27 apri--
slone y subsiguientemsnte suelte ls pieza de cartén no con
formada més baja, Be emplea un sistema neumético. De este
modo, segin se representa en las Piguras 6A y 6B, se sumi-
nistra vacfo desde wna fuente;3% a través de un conducto -
33 a la cavidad 37 en el disgo fijo 35. Cuando sl disco gl
ratorio %6 cambla su relacién angular al disco fijo 35, se
suministra vacio al cuenco suceclonador 27 a través del con
ducto 38 cuando la cavidad 39 del disco 36 coincide con la
cavidad 37 del diseo 35. En la figura 6B se representa so-
lamente una parte 39. Se comprenderi que puede emplearse,
sl se desea, una pluralidad de tales plezas.

Seglin se representa en la figura 6A, la cavidad 37
estéd formada por dos subcémaras 37A y 37B unidés entre s{
por una lumbrera 37C. La longitud total exaecta de las dos
subcimaras 37A y 37B estd determinsda por el tranamirso -
de tiempo en el cual debe aplicarse suceldn a un cusnco 27.
Si este deja de mantemer contactio seguro con una pieza no
conformada particular, la presidn de vapor en el cuenco 27
linea 38 y cémara 37 tenderd a perderse. Esta condiciln se
corrige ripidamente no obstante debido al hecho de que la
cavidad 39 pierde pronto contacto con la subcimara 374, y
la fuente de vacio de alta capacidad 34 entra en accién -
pars restaurar répidamente la haja presién en la sudbcémara
374 A% tal modo que la siguiente coincidentita de wvna cavi-
dad tal como 39 con la subcimara 37A airve pava establo—-
cer el vacio en el cuenco asociads 27. Cusnde una cavidad
39 coincide con la subchmara 37B a continvacién de wa =
pérdida de vacfo, el aire atmosférico tenderd a.penetrar
en la cavided 37B. Esto no es deletéreo no obstante pues—
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to que la lumbrera 37C tlene tal tamafic que permite resten
rar un vacio adecuado en la subclmars 37A durante la coin
cldencia de la cavidad de escape 39 c;on la subclmare 378,
De este modo, una cavidad subsiguiente 39 puede coincidir
con la cavidad 374 y un vacio adscuado se halla presente
¥ puede asi ser restaurado répidamente s la subcémars %73
& través de la lumbrera 37C, habilndose movide la anterior
cavidad de escape 39 fuera de coincidencia con la subcima
ra 37B. De ordinario, la lumbrera 37C debe ser sensible—
mente menor en su 4rea de corte tremsverssl que el 4rea =
de corte transversal de la linea 33.

El vacio del cuenco 27 es liberado cuando la cavi
dad 39 coincide con la cavidad 53 que estd expuests a la
atmbatera.

Por la descripcién que sntecede, se comprenderi -~
que un mecanismo alimentedor construido a tenor de este -
invento se caracberiza por un alto grado de suavidad, to-
da vez que es de tipo gilratorio. Ademés, se comprenderd -
que el mecanismo se adapta pars ser utilizado conm uno o -
con una pluralidad de cuencos succionadores y pusde fune—-
clonar por tanto a una elevada capacidad afin cuando la vp
locidad rotativa requerids es de un orden de magnitud ba-
Jo o medio.

Por otra parte, si se emplean piezas de carién ds
mayor tamafio, puede montarse una estructura similar a la
expuesta en la figura 7 junto a la unidad segin se repre-
genta por ejemplo en la figura 10, de tal modo que, en =

decto, se hacen funcionar dos alimentadores desde el mismo

ejs, como por ejemplo el sje 16.
La modificacidén del invento representads en las -
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figuras 9, 10 y 11 es similar a la descrita anterlormente.
Por otra parte, la disposicién de las figuras 9-11 incor-
pora un par de guias 40 y 41 que se hallam fijadas en po-
sicidn y dispuestas hacla fuera con relacién a las guias
42 y 43 que también se encuentran fijadas em posicién.

A fin de hacer avenzar positivemente las plezas -
no conformadas, se disponen un par de cadenss continuzs -
A% y 45 provistas de enganshes de orejeta 46 y A¥. lLas cg

 denas 4% Y45 van montadas sobre ruedas dentadas 48 y 49.-~

Las ruedas dentadas 48 van fijadas al eje 16 y constitu—
ven por tanto elementos de transmisién para las cadenns -
44 y 45, Cuando el cuenco succionador 27 ajusta una ves -
con la pleza de cartén 5 y la extrae de la tolva 3, el -~
cuenco succionador conbinia tirando del Brde anterior de
1a pleza de cartén 5 en direccidn robativa hasta que di--
cha pieza de cartén 5 es completamente capturada por las
gufas 40-43, por la cadena 45 ¥y por la orejeta 47 aegin -
se representa en la figurs 1ll. Una vez capturada la pieza
de cartén 5, se extrae el vacio del cuenco succionador 27
¥ la orajeta continfia empujendo la pieza ée cartén 5 ha--
¢le adelante para obtensr wna coincidencia perfeata con =«
el producto “C". De esta forma, incluse las piezrs de car
tén torcidas pueden ser manipuladss por este sistema, to-
da vez que la pleza da cartdn nunca puede ascaparse del -
control.

51 bien se han representado y deserito estructiie-
rag particulares del invento, debe quedar dien entendido
que éste no se limite a las mismas, yea las reivindicacig
nes anexas se intenta cubrir todos agusllos cambios y mo~
dificaciones que caigan dentro del verdadero espiritu y f£i

RPN
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nes del iavento.

Las formas estructurales del inventc de las cudles
se reivindican propledad y privilsgio exclusivos, ss defi
nen como sigue:

« REIVINDICACIONES «

1. Un wecanismo alimentador que comprende un ole-
mento de transmisién giratorio dispuesto para deaplazarse
en un recorrido esenclalmente circular, un elemento impe-
lido de forma alargada acoplado en un extrIemo COXTEEDPOD-~-—
diente a dicho elemento de transmisidn y sdaptado pera cam
blar su posicién con respecto al mismo, una leva unitaria
fijada en posicidén contigua a dicho elemento impelido y -
provista de una superficie continua, un seguidor ds leva
montado sobre el elesmento impelido en posicidn intermedia
entre sus extremos y en ajuste con dlicha superficie de le
va, disponiendo batn de una secclén gensralmente cireumlar
¥ una secoidn que se proyecta radialmente hacia fuera des
de la seccién clrcular por lo cual se cambia la disposie
¢ién anguler de dicho elemento impelido con relacién a daf
cho elemento de tranemisién, asi como la velocidad perifd
rica del extremo correspondiente opuesto a dicho elements
de transmisitn.

2. Un mecanismo slimentador segin la reivindicaw-
oién 1, en el cual dicha sgeccidén de la superficle ds leva
que se proyects radlalmente hacia fuera comprende una si-
perficie de empuje gue es gmmersimente normal a la Recoidn
de dicho elemento impelido emtre el seguidor de leva y su
punto de conbtecto con dicho slementc de transmisidn duran
te el movimlento del citado elomento impelido opuesto al
elemonto de transmisién correspondiente hacia fuera con -
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relacién al recorrido circular de dicho elemento de tranp
anisién, con lo cual se imparte un movimiento gradual y -
controlado hacia fuera a dicho extremo del elemento impe-
lido.

3. Un mecanismo segin la reivindicacién 1, en el
oual dicha seccidn de la superficie de leva que se proyeg
ta radislmente hacla fuera comprends una mperficie de ex-
tracelén que es generalmente paralels = la seccién des di-
cho elemento impelido entre el seguidor de leve y su pune
to de conmbacto con dicho elemento de transmisién durante

el movimlento del extremo del citado elemento impelido =

opuesto al elemento de tramsmisidn correspondiente redial
mente hacia adentro con reslacién al recorrido circular de
dicho elemento de transmisidén con lo cual se imparte un -
movimiento angular controlado répido y positivo a dicho =
extremo del elemento impelido con relacidn al elemento de
transnisién simulténeamente con una reduceidn importante
en la velocidad periférica de dicha parte del elemento im
pelido.

4. Un mecanismo segin la reivindicacién 1, en 6l -
cual la seccidn de dicho elemento impelido entre el segul
dor de leva y su punto de contacte con el citado elemento
de transmisién se halla en posicién senaiblemente tangen
eisl con relacién z un circulo inserito por el punto de -

unién emtre dichos elementos de tramsmisién e impelido du~-
rante una parte del movimiento de extraccién del referido
elemento impelido.

5. Un mecanismo segln la reivindicacién 1, en el
cual dichas superficles de empuje y extraccién se hallan
dispuestas en estrecha yuxtaposiciéne
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6. Un mecanismo segiin la reivindicacidén 1, en el
cusl se¢ emples un sistema neumético para aprisbnax los ap
ticulos a slimentar y en el cual se utilizen un par de =
elementos de vilvula ralitimmte méviles y que disponen
de cavidades gue cooperan entre si formsdas en las mismas
que coinciden intermitentemére y en el cual se consiruys
unx cavidad con dos subcémerss unidas entre ei por uns -~
Junbroxa.

7. Un mecanismo segfn la reivindicacién 1, en el
oual se disponen medios nevméticos para dicho elemento im

 pelido con lo ocusl los articulos son mprisionados por el -

mimno y extraidos de la tolva, y en el cual se¢ disponen -~
un par de guias fijas a lados opusestos de dichos elementos
de transmisién e impelido respectivemenie, y en el cual -
ge dispone un transportador continuo hacia el interlor de
cada una de dichas guins y que dispone de orejetas sobre
sl mismo, estando dispussto dicho transportador para spri
sionar los articulos antes de ser soltados por dicho ele-
mento impelido, a f£in de mantener un control positivo y -
contimio aodbre los artioculos a alimentar a sus puntos de
utilizacidén.

8. Un mecanimmo alimentador que comprende un elew
nento de trensalsidn giratoric, un elemento impelido acow
plado o dicho elemento de transmisidén y dispussto para cag
biar de posicién con respecto al mismo, una leva fijada ~
on posicidén contigua a dicho elemento impelido y que dis-
pons de woa superficie de leva, un geguidor de leva monts
do sobre dicho elemento impelideo y dispuesto psra ajustar
con dicha superficie de leve, un cuenco succionador monts
do sobre dlcho elemento impelido, medios que inscluyen wma
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faente &8 baja presién y un par de elementos de vhlvula ~
relativemente méviles para suministrar de forma intermie-
tente presidénd succidn a diche cuenco succionador, ¥y ca-
vidades sooperadoras formadas en dichos elementos de vél-
vula respesstivemente, sstands dispueste una de dichas ca=
vidades con un par de subchmaras unidss entre s{ por wna
Jusbrera.

Y. 8e reivindica por fltimo some objeto sobre el =
qua he de recaer la Patente de Invencidn que se solicital
"UN MECARISMO ALIMENTADOR™.

Todo conforme gueda descrito y reivindicado en la
prasente Memoria descriptiva que oconsta de dieciseis pégli~
nas mecanografiadas y didujos adjuntos.

Madrid, & Agosto 1.966

BERNARDO UNGRIA
PePo
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