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MEMORTA DESCRIPTIVA I

que se presenta para unir a la solicitud :.u

de
PATENTE DE INVENCION
formulada el 28 de julio de 1.966 con el N¢ 329.619
en
E S P A §F a
por VEINTE afios
a nombre de WIIDT MELLOR BROMLEY IIMITZD, entidad bri-
t4nica, establecida en Adelaide Vorks, Aylestone Road,
Leicester, Inglaterra, por:
SIUECANISMO DE DIBUJO PARA APLICACION A UNA MAQUINA CIR
CULAR DI HACER PUNTO"

Este invento se refiere a mecanismos de 4i -~
bujo para méquinas de hacer punto circulares equipadas
con agujas operables individualmente, o cualesquiera
otros instrumentos de hacer punto apropiados a que se
hace referencia simplemente como 'agujas", situadas en
las gargantes o surcos de los cilindros, y a medios pa
ra controlar individual y selectivamente esas agujas,
por mcdio de topes asociados,

La exprecsidn "“topes asociados" estd destina~

da a incluir no solamente el caso m4s usual en que los
~1-
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topes estAn provistos sobre palancas selectoras, cewre-
el %
deras o instrumentos similares separados de las afujhs
s To
o selectores para ellas, sino también al caso en que

los topes estén sobre las propias agujas. El mecapismo

de dibujo de acuerdo con el invento estd destinado prin-

e 0 00

cipalmente, aunque no exclusivamente, a méquinas q$ ha-
n".

cer punto circulares en las cuales los topes o partes
. LA Y
de las piezas que llevan dichos topes asociados estén

¢ «

adaptados, de acuverdo con requisitos de dibujo predé—

e s,

terminados, o bien para ser dejados sobresaliendé:?és-
de el cilindro de agujas a fin de ser accionadosipb}
medios de leva dispuestos apropiademente con relacién
al cilindro y ser con ello influidos adecuadamente pa-
ra efectuar, o 2l menos iniciar, el funcionamiento de
las correspondientes agujas de una manera deseada, o
bien para ser oprimidos hacia dentro en el cilindro
a fin de no tropezar con dichos medios de leva con
lo que las agujas correspondientes o bien permanecerén
en reposo o bien se permitiré que funcionen de una ma-
nera alternativa, todo de acuerdo con la naturaleza de
la tela de tejido de punto con dibujo a ser producida.
El invento estd destinado principalmente pa-
ra su aplicacibén a méquinas de hacer punto circulares
de alimentacién mGltiple, aunque no hay limitacién en
este aspecto ya que el invento puede ser aplicado a
cualcsquiera otros tipos apropiados de maguinas de ha-
cer punto circulares talcs como, por ejemplo, las mé-
quinas para medias o para medias cortas. Por obtra par-
te, el invento es igualmente aplicable a mAquinas de

hacer punto circulares que tienen cilindros de agujas

giratorios y a aquellas que tienen cajas de levas gi-
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Las méquinas de hacer punto circulareg.suelen

3 3 . (3 hd M
estar equipadas con mecanismos de dibujo de una *nabura-

leza que puede ser o bien totalmente mecéhnica o %i;n
electromecénica. Los mecanismos controlados mecéﬁfﬁé—
mente han comprendido tambores giratorios dotadds* e
clavi jas previamente dispuestos o de ruedas giréﬁbrias
equipadas con dientes o equivalentes, correderass-selec-
toras, ruedas de estrella, etc. Tales mecanismoi:%@n
mecélnicamente compbjos y tienen limitado su alcéﬁéb en

et e

cuanto a dibujo. A
Los mecanismos controlados electromecénicamen-
te han comprendido apilamientos de accionadores electro-
magnéticos para accionar selectivamente miembros selec-
tores mbéviles individuvalmente y una banda o tira de con-
trol similar g Jjacquard movible sincronizadamente por
el funcionamiento de la méAquina de hacer punto para
controlar los citados accionadores. Pero con tales me-
canismos de dibujo electromecénicos estén limitadas su
capacidad de &rea de dibujo y la produccibn de tejido.
Tratando de proporcionar sistemas que sean
més sencillos y de mayor campo de dibujo, se ha propues-
to anteriormente moporcionar sistemas que estén confro-
lados eléctrica o electrénicamente. Tales sistemas pro-
puestos, sin embargo, son algo complicados y utilizan
fuerzg mecénica para mover los componentes selcctores.
Un objeto del presente invento es proporcionar,
en o para aplicacién a una miquina de hacer punto cir-

cular, una nueva forma de mecanismo de dibujo que es

de funcionamiento electromagnético.
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Un objetivo particular es la provisién,.ig.un
sistema de dibujo completo cue puede ser contro%é@?;elec—
trénica o eléctricamente ¥y que es semnsible y coﬁfiable.

Considerado en lfneas generales, el m@gﬁy;smo
de dibujo de acuerdo con este invento comprende al menos

*0 9 900

una rueda giratoria o miembro circular similar que esti
A X
"
dispuesta para cer girada alrededor de su eje en relacién
LK I W'Y

temporizada con el funcionamiento de la mAquina de hacer

o v 'Y

punto, las agujas de la cual han de ser controladas

L .
.

selectivamente, llevando la rueda al menos una ég?ie
anular de componentes accionadores idénticos qué.$£énen
extremidades que sobresalen desde la periferia de la
rueda, estando cada uno de los componentes de acciona-
miento montado a pivotamiento sobre la rueda para movi-
miento de giro lateral entre una posicién operativa y
una posicidén inoperante y siendo de material que res—
ponde magnéticamente, medios para mover inicialmente
componentes sucesivos cada uno a una de sus dos posicio-
nes, y un electroimén de control estacionario adaptado
para ser excitado periodicamente por medios de control
de selecciébn de dibujo a fin de mover a componentes
seleccionados a la otra de dichas posiciones, con lo
que algunos de los componentes de accionador son he-
chos operantes y otros son hechos inoperantes segin
viene determinado por dichos medios de conbtrol de selec—
cibn de dibujo.

La idea del invento es que cada componente
actuador, cuando estd en su posicién operativa, esté dis-
puesto de manera que la extremidad exterior csté en

alineacidn con bs topes asociados correspondientes,

—4-
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¥y por tanto sea capaz de accionarlo, de modo que Sean
seleccionadas las agujas asociadas, y que cuando, g§té
en su posicibén inoperante la extremidad exterioxg.dé ca-

a *s

da componente actuador esté dispuesta fuera de alinea-

-

cién con los topes asociados correspondientes de modo

ey

que no tropiecen con estos fltimos, con lo que estos

44 0 00

Altimos no son accionados y las agujas accionadas no
og.\.
son seleccionadas. )

.
* o0 co

Ta o cada rucda del mecanismo se extenders

normalmente con su eje de rotacibén paralelo al éj@xdel

o ?® 0.

cilindro de la mAquina de hacer punto, o0 sea ve¥xtlcal,
y esto se daréd por supuesto en lo que sigue, auﬂé&é
no hay limitaciones en este aspecto.

Los citados componentes accionadores o de
actuador tienen convenientemente la forma de hojas pla-
nas cada una susceptible de ser girada a pivotamiento
alrededor de wn borde de la misma a dichas posiciones.
La disposicibén puede ser tal que, cuando las hojas
cstén en sus posiciones operantes, se extiendan radial-
mente al eje de la rueda, es decir que los planos me-
dios de las hojas se extiendan en sentido radial desde
dicho eje y, cuando las hojas estén en sus posiciones
inoperantes estén desplazadas de la s disposiciones ra-
diales. No obstante, no hay limitaciones en este aspecto
ya que la disposicién podnd ser tal que cada una de
las hojas, cuando esté en su posicién operativa, esté
desplazada a un lado de la disposicién radial y, cuando
esté en su posicién inoperante, esté desplazada al
lado opuesto de la disposicibén radial.

1 "material que responde magnéticamente"

del cual estén formadas las hojas, puede ser cualquier

5=
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material adecuado de alta permisividad magnética, es

aeN s,

decir que tenga elcvadas caracteristicas de B/Hs.De pre-
g} o’ J

1]
*,

ferencia, cada una de las hojas no est4 normalmenie mag-

veu
netizada sino que es atralda hacia el electroimén.§e
control cuando este Ultimo es excitado, ¥ es con ;ilo
llevada a su posicibén seleccionada. In este caséz:gl
citado material éue responde magnéticamente serdStal

que pueda ser magnetizado facilmente ¥y temporalmeh%e,

. . e

pero que retenga poco 0 ningln magnetismo residiigl.’una
vez que se ha retirado el campo magnético. Un mé%gfial
adecuado para cesta finalidad es el acero al carﬁéé@.
Los mecanismos incluirdn medios para limitar
el movimiento de cada hoja de actuador con relacibn a
la rueda, es decir para determinar las posiciones ope-
rativa e inoperante de cada hoja. Tales medios puéden
ser c¢e cualquier fo:ima glecuada. Convenientemente, la
rueda estd formada enéu periferia con una serie anular
de huecos, que cada uno aloja a una hoja la cual esti
montada a pivotamiento dentro del hueco y cuyas dos
posiciones estén determinadas por apoyo de la misma
rospeétivamente contra las paredes opuestas del hueco.
In la préctica, la rueda puede estar formada con un ca-
nal periférico anular el cual estd subdividido por ta-
biques que forman paredes que definen los lados opues—
tos de dichos huecos, Convenientemente, cada hoja esta
montada a pivotamiento por su extremo interior estando
recibida en una garganta somera y estrecha formada en
el fondo del canal anular y extendiéndose paralela al

eje de la rueda. Las hojas son retenidas en el canal

con sus bordes en las gargantas asociadas, en razén

6
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de la seccibn transversal del canal y de la forma com-—

es 4,

plementaria de las ho jas.

LK Y

®,

L]
Los citados medios para mover inicialmente,

L L

es decir para preajustar, hojas de actuador suceé%vas
a una de sus dos posiciones, de modo que todas‘ié;'hojas
estén ajustadas inicialmente en una posicién, pﬁédén
ser de cualquier forma apropiada. Tales medios bgdrian
compfender un imén para impulsar a las hojas actuzdoras
a la posicibén requerida, o bien, alternativamen%e;}los
citados medios podrian ser de funcionamiento me@%ﬁioo;
Cuando los citados medios comprenden un imén, éé%éﬁpo—
dria ser estacionario y estar dispuesto antes del ci-
tado electroimén de control, de modo que las sucesivas
hojas de accionador que pasan por el imédn estacionario
de preajuste sean autométicamente llevadas a la posicién
inicial requerida. Este imén de preajuste puede ser o
bien un imén permanente o bien un electroimén que esté
excitado permanentemente mientras esté en funcionamien-
to el mecanismo de dibujo.

A continuvacién se describirén dos ejemplos
especificos de construccibn de mecanismos de dibujd
de acuerdo con el invento, aplicados a méquinas de ha-
cer punto de cilindro y mallosa, con referencia a los
dibujos que se acompafian, en los que:

la fig. 1 es una vista en corte transversal
a través de parte de una méquina de hacer punto en
una estacién de seleccibn de agujas y de la rueda de
una forma de mecanismo de dibujo situada en esa esta-
cibn.

la fig. 2 es una vista en planta esquemftica,

—7-



10

15

20

25

30

a8 uvna escala mayor, mostrando la parte superior de la

Y X W

rucda de dibujo de la forma de mecanismo de dibwjo.re-
LI

presentado en la fige 1 y el segmento adyacente Héi ci-
> e

lindro de agujas.

la fig. 3 es un alzado lateral en seccibn con

detalle de la rueda de dibujo del mecanismo repﬁé§€hta—
do en las figs. 1 y 2 tomada por la linea III-IIITde 1a
fig. 1. Seeee

la fig. 4 es una vista en corte transﬁéééél
vertical, correspondiente a la fig. 1 pero a una'bgcala

o9

mayor, a través de parte de una miquina de hacer{éﬁ?to
en una cstacidn de seleccibdn de agujas y 1la rueda.de
una forma alternativa del mecanismo de dibujo situado
en dicha estacién.

La fig. 5 es una vista en planta en corte,
corrcspondiente a la fig. 2 y tomada por la lines V-V
de la fig. 4.

La fig. 6 €8s una vista general en persyectiva
de un elemento del mecanismo representado en la fig. 4
¥ electroimanes y hojas pivotantes asociadas.

La fig. 7 es una vista en corte vertical de
detalle mostrando las levas para accionar los elemen-—
tos.

La fig. 8 es un alzado lateral en corte de
detalle, correspondiente a la fig. 3, tomado por la
1Inea VIII-VIII de la fig. 4.

la fig. 9 es un diagrama que ilustra un ejem—
plo de una disposicibn de control eléctrico para con-
trolar mccanismos de dibujo de una u otra de las formas
ilustradas en las figes. 1-8,

Las méquinas circulares de hacer punto re-

presentadas en los dibujos, a las cuales son aplica-
-8
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dos mecanismos Ge dibujo de una u otra de las formas
sine,
especificas que se describirén, tiene cada una Qe.gllas
un cilindro de agujas giratorio, una parte del‘bdéi
estd indicada en 1, equipado con una serie circ&iér
¢
de agujas 2 en ranuras o gargantas 3 en el ciliﬁéfb.
La mAquina incluye ademés un disco giratorio 4;‘edui—
pado con agujas 5 que se extienden radialmente,'§*
una placa 6 de leva de mallosa fija asociada. =+«
Una de una serie de palancas selectoras o

[IPOR |

elevadoras de resorte accionadoras de aguja sitliada

» N

bajo las agujcs en los dibujos o gargantas 3 dqr:oi—
lindro de agujas se ha indicado en 7, como se vé;é
més claramente en la fig. l. Cada palanca selectora

7 estd provista de una prolongacién eléstica 7a la
aral, cuvando se le permite, se mueve hucia fuera de
modo que el borde inferior de la misma puede aplicar-
se a una leve 8 de aplicacibén de palancas selectoras
(figs. 1 y 4) con lo que la palanca selcctora es ele-
vada y la correspondiente aguja es elevada a una pista
de hacer punto para accibdn sobre ella mediante levas

9 de hacer punto (fig. 1l). Un presionador 10 de pa-
lancas selectoras cstd montado delante de cada palan-
ca selectora 7, ¥y en el mismo surco 3, para hacer fun-
cionar a esta Gltima. Siempre que han de permanecer
bajadas ciertas palancas selectoras 7 y no subir las
agujas correspondientss, los presionadores de palan-
cas selectorez correspondientes son movidos a los
surcos 3 para evitar que el extremo inferior de cada
palanca selectora se aplique a la leva 8 de elevacién

de palancas selectoras. Cuando han de ser elevadas

-9=
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ciertas palancas selcctoras, los presionadorcs-de pa-
lancas scelectoras asociados con ellas no estén Qrpri-
midos hacia las pa=lancas selectoras de modo que:l?§
extremos inferiores de cstas fltimas no estén sujgtos
.
dentro del surco y pueden moverse hacia fuera pgggu

accionamiento por la leva 8 de elevacién de palancas se-

e ¢ o

lectoras. =1 borde exterior de cada presionador 10 de
T

palancas selectoras estéd provisto de un tope 102 *6 10b de

YA ou

dibujo, estando esos topes dispuestos en una de dos

P « o

alturas diferentses. Asi, los presionadores de palancas

TN

selcctoras asociados con las agujas alternadas estén

cada uno de ellos formado dentro de un tope de GibQRjo
102 a un nivel a2lto y los presionadores de palancas
selectoras asociados con las agujas intermedias estéd
cada uno de ellos formado con un tope 10b de dibujo

g un nivel bajo.

El mecanismo de dibujo representado en las
figs. 1 a 3 e indicado en general en 11, tiene la
forma de un conjunto unitario que comprende dos ruecdas
idénticas 12, 12l montadas coaxizlmentc y espaciadas
entre si por un distanciador 13 sobre un eje vertical
14 montado para rotacidn en un cojinete 15 sopordado
sobre el bastidor fijo 16 de la mAquina. £l eje 14 es
accionado, a izquierdas segln se ve en la fig. 2, por
un pifiébn 17 montado en el coxtremo.interior del mismo
¥ que engrana con la rucda dentada 18 de cilindro
giratorio (fig. 1). Cada rueda 12, 121 lleva una serie
anvlar de hojas de accionador 19, 191 de acero al car-
bono montadas a pivotamiento sobre ellas como se des-

1

cribird en 1o que sigue. Las ruedas 12, 12~ estén mon-

tadas coaxialmente sobre el eje 14, y enchavetadas a

-10~
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éste, en posicioncs desplazadas entre si de tal.mgnera
» L

que cuando las hojas 19 de accionador en la rue@@ 42

‘
o« %o

estén en sus posicioncs operativas, estén desplazadas

> oo
con respecto a las hojas 19l de accionador en la }peda
* eoe
121, con lo que las hojas de una rueda pueden acciénar
los presionadores 10 de palancas selectoras asoéi?ﬁos
con agujas alternadas 2, y las hojas de la otra.ﬁﬁéda

L]
pueden accionar a los prcesionadores de palancas'stTec-

o 8
o o

toras asociados con las agujas intermedias 2. tagt
Cada rueda 12, 12 comprende, un cuboiéiiin—
drico 20, 201 de corta longitud axial y de pequéﬁé}dié—
metro, enchavetado al eje 14. Las caras opuestas del
cubo estén reducidas y dos discos o anillos idénticos
21, 211 de didmetros apropiados estén montados sobre
las partes rcducidas, y asegurados mediante tornillos
20a (fig. 2). Los cubos y los discos son de un material
no magnetizable fal como latbén. Los dos discos de cada
rueda definen entre ellos un cahal anular en torno al
cubo 13 en que estédn montadas las hojas 19 6 19l de
accionador. Las partes extremas exteriores de las hojas
sobresalen mis all4 de las wperiferias de los discos.
Los discos 21, 211 estén formados con una
serie circular de ranuras 2la que cada una se extiende
paralelamente al eje del disco, siendo las ranuras en
los discos opuestos de cada rucda de tamafio y paso idén-
ticos y estando alineadas entre si. IIn cada una de las
ranuras hay montado un clemento en forma de una pequeiia
placa rectangular 22, 0ol, Cada elemento se extiende
dentro del canal anular en torno a la rueda en una corta

1

distancia. Por tanto, los elementos 22, 22— en los discos

-1l—
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opuestos se extienden el uno hacia el otro pero sug,extre-
mos adyacentes estén separados por una pequefia disfantia.
. "

Dicho con otras palabras, los elementos opuestos, ent efec-

.

to, constituyen un sbélo elemento que estéd hendido en {os

secciones. Los pares adyacentes de elementos opuestos cons-

tituyen paredes que definen huecos en cada uno de log cua-
L} [ 3

les estd dispuesta une de las hojas 19, 191 de accié%ador.

Los elementos son de un material fécilmente magnetizable
¢« ¢ 8
tal como la aleacién denominada metal MU, FpeRy

s,

La periferia de cada cubo 20, 201 ests fdrydda
con una serie circular de gargantas someras 20b (ffégiz)
que se extienden paralelamente a su eje de rotacibn y
alineadas con los espacios o huecos entre pares adyacen-
tes de los elementos 22, E1 extremo interior de cada hoja
19, 19l estd recibido en la garganta correspondiente, con
lo gque la hoja puede girar alrededor de ese extremo entre
sus posiciones operativa e inoperante, en una de las cua-
les apoya contra el par de elementos 22 que definen un
lado del hueco correspondiente, y en la otra apoya contra
el par de elementos 22 que definen el lado opuesto del
hueco.

Las caras opuestas de los discos 21, 21 de ca-
da rueda estédn formadas con pestafilas cortas dirigidas ha-
cia dentro 21b de modo que el canal es de anchura estre-
chada junto a las periferias de los anillos. Cada una
de las hojas 19, 19l tiene la forma de una placa plana
en general rectangular que puede ser recibida dentro del
canal entre las pestalias y tiene dos orejas dirigidas

hacia fuera 19a, las cuales apoyan contra los escalones

formados por los bordes interiores de las pestaiias 21b

-]
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y retienen con ello a cada hoja dentro de la rucda. Las
hojas 19 son insertadas entrc los anillos durante el

vo Gos

montaje de la rueda y son luego retenidas en ellos, Las

ranuras 2la en pares asociados de discos 21 de ung ﬁﬁéda
estén alineadas entre sf, pero las ranuras en los &iécos
de una rucda estén desplazadas de las ranuras de 165 diem
cos en la otra rueda por una distancia igual a 1a 4n2tad
del paso de las ranuras. “&"’

Las gargantas 20b en los cubos 20, 201 son.de
tamafio y paso idénticos pero estin andlogamente déséia—

»oet

zadas entre sl de modo que las hojas 19, 191 aplicadas

>0

con ellas pueden actuar respectivamente sobre 1os;fqp@s
de los presionadores 10 de palancas selectoras aso;;é:
das con las agujas alternadas e intermedias 2. |

Las extremidades anteriores de las hojas 19,
19l para accidn sobre los topes 1l0a 6 10b de los presio-
nadores 10 de palancas selectoras asociadas, estén hen-
didas cntre sus bordes superiores e inferiores, y la
parte inferior 19b de la extremidad estd desviada a un
lado de la hoja de modo gue las dos porciones forman
una pieza en horquilla que abrazari a y asegurari la
aplicacibn con los topes de los presionadores de palancas
selectoras asociadas a ser accionados por ellas.,

Bl mecanismo de cste ejemplo incluye un imén
23 de barra recta (fig. 2) que se extiende en sentido
tangencial de cada rueda 12, 12 con su extremo anterior
adyacente a las hojas. =1 imén 23 estd soportado rigi-
damente por cualesquiera mcdios adecuados (no represen-—
tados). Este imén es un imédn de preajuste que atrae las
extremidades exteriores de las hojas de modo que estas
son movidas, en la direccibén opuesta a agquella e¢n la cual
es accionada la rueda, es decir a derechas segln se ve

en la fig. 2, a contacto con cl par de elementos que de-

~13-
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finen el lado opuesto del hueco en el cual estd situada ca-

S
da hoja. n la disposicidn de este ejemplo, esta es .la.po-

« %a
sicibn operativa de la hoja. .

%1 mecanismo incluye ademés un electroimén’g%
control indicado en general en 24, 241 asociado con.égaa
rueda 12, 12l e interpucsto entre el imén 23, 231 dé'?ééajus—
te y el cilindro 1 de agujas y soportado rigidamente Por
cualesquiera medios adecuados (no representados). CadaJuno
de los imanes 23 tiene la forma de un imén de herraég%é,
con los polos espaciados del mismos superpuestos y %ﬁéi-
biendo a la periferia de la rueda 12, 12l entre elld%SQpn
pequefias holguras entre los polos ¥y los bordes superior e

l. De ese modo g medida

inferior de los elementos 22, 22
que cada par de elementos 22 pasa entre los polos del elec-
troimén 24, 241 de control correspondicnte, en momentos
tales en que este Gltimo estd excitado, en los elementos

22 superior e inferior seré inducida temporalmente una fuer-
za magnética de polaridades respectivamente correspondien-
tes a las de los polos superior e inferior del electroimén
de control correspondiente 24, 241. Con ello se produce

una concentracibén de flujo magnético a través del entrehie-
rro entre los elementos opuestos 22, de manera que la hoja
adyacentee 19, 191 seréd atralda hacia los elementos.

Asi cada electroimin 24, 241 gira selectivamente
alguna de las hojas 19, 19l desde sus posiciones operativas
preajustadas, hacia adelante, en la misma direccidén en que
es accionada la rueda 12, 121, a las posiciones inoperan-
tes, mientras que las hojas restantes 19, 19l sonde jadas

en las posiciones operativas.

£s de hacer notar que en el mecanismo de cste

~14-
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ejemplo las hojas de accionador son realmente movidas en-—
tre sus posiciones inoperantes y operativa exclusivgmgpte
mell

por la fuerza magnética, y que no se requiere fuerzguaiguna
L

s %e

mecénica o neumbtica. R
1 .
Los electroimanes de control 24, 24 para acgio-
LR o ¥

nar selectivamente las hojas individuales 19, 19 pucden ser

*
do & 0

controlados, para fines de dibujo, por cualesquiera medios

sfe ¥
apropiados. n lo que sigue se describiri un ejemplotae

[
E A 4

tales medios.

L1 funcionamiento del mecanismo es como sfgéé. Al
girar las ruedas 12, 121 las hojas de accionador l9;ji§l
son movidas sucesivamente a sus posiciones operativagg’pa-
cia atrés, por la accibn de los imanes de preajuste 23, 231.
Las hojas 19, 19l pasan luego por los electroimanes de con-
trol 24, 241 los cuales son excitados selectiva y perfodi-
camente de modo que atraigan a alguna de las hbjas 19, 19l
de tal manera que las hojas seleccionadas son movidas a
sus posiciones Gelanteras inoperantes. Cuando los imanes
24 permanecen desexcitados, las hojas permanecen en su
posicibn trasera, inoperantes. Al continuar girando las
ruedas, aquellas de las hojas 19 de accionador que estén
en sus posiciones operativas en la rueds 12, act@an sobre
los selectores 10 de palancas selectoras correspondientes
asociados con las agujas alternadas, para presionar los
selectores hacia dentro y haccr inoperantes a las agujas
asociadas. Andlogamente, las hojas 19 de la rueda 121 en
sus posiciones operativas en la rueda 12l act@an sobre los
topes de los selectores 10 de palancas selectoras corres-—
pondientes asociados con las agujas intermedias pafa ha-

cer inoperantes a las correspondientes de estas @&ltimas.
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1
Lag hojas 19, 19 en ambas ruedas en sus posiciones inope-

SY W X 2g

rantes no actfan sobre los selecctores 10 de palanc§§fgelec-

* ¢

toras, de modo gue las agujas son operativas y el ﬁqﬁanis—

e
mo es reajustado. D1 ciclo se completa cuando las ho'jas pa-
L)
* veny
san de nuevo por los imanes de preajuste 23, 23 .
Pasando ahora al ejemplo de mecanismo de*f@ivujo
»
indicado en general en 25 en las figs. 4-8, compred®®* &ste
una sola rueda 26 montada de la misma manera que lass fuc—
Fax ]
das 12, 12l del mecanismo descrito con referencia ézigs
figs. 1-3, y provista de dos series anulares espaciadas

axialmente de hojas 27, 271 de accionador de acero,al>,
carbono, montadas a pivotamiento sobre ella como se’ae;-
cribird en lo que sigue, para actuar selectivamente so-
bre los topes, y accionarlos, de selcctores 10 de palancas
selectoras que controlan respectivamente las agujas alter-
nadas y las intermedias 2 de la mAquina de hacer punto

a lgtual estéd aplicado el mocanismo.

La rueda 26 comprende cuatro secciones anulares
macizas o discos 28, 29, 30 y 31, de latén o de otro ma-
terial no ferroso, montados en relacibn espaciada apro-
piadamente en sentido axial sobre un eje cilindrico 32,
también de latén o similar, y espaciadas entre si sobre
€l por dos distanciadores cilindricos o cubos 33, 33,
los cuales pueden ser también de latén como se ha descrito
con referencia a la fig. 1. Los discos 28-31 estén ase-
gurados a los distanciadores 33, 331 mediante tornillos
(no representados) para formar un conjunto rigido. Los
discos 28-31 definen entreéllos espacios anulares o cana-
les, en torno a los distanciadores o cubos 33, 331, en
los cuales estén montadas las hojas 27, 271 de accionador.

Las caras opuestas de los discos 28-30 estédn rebajadas

anularmente para formar pestafias dirigidas hacia dentro

o, "'16-'
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28a, 29a y 30a de modo que cada canal es de anchura:fédh—
cida junto a la periferia de la rueda 26. las superfféies
exteriores de los dos distanciadores 33, 331 estén £6 M
das con gargantas 33a paralelas al eje de la rueda dentro

de cada una de las cuales sc extiende el hLorde infeﬁnér

de una de las hojas 27, 271 de accionador. las gargantal

33a en ios distanciadores 33, 331 son de tamafio y pa?d‘?dén—
ticos pero estén desplazadas entre sf a una distanoi@xigual
a la mitad del paso de las gargantas, de manera que iégn
hojas 27, 271 aplicadas con cllas pueden actuar respégt{—
vamente sobre los topes de los selectores 10 de palancas
selectoras asociados con agujas alternadas intermedias 2.

Cada una de las hojas 27, 271 tiene la forma de
una placa plana en genceral rectangular la cual puede ser
recibida dentro del canal entre las pestafias 28a, 29a y 30a
¥y tiene dos orejas dirigidas hacia fuera 27a, las cuales
apoyan contra los escalones formados por los bordes inte-
riores de las pcstafias y retienen con ello a cada hoja
dentro de la rueda. Las hojas 27, 27l son insertadas en
los canales entre los discos durante el montaje de la
ruede.

Los bordes exteriores de los discos 28 y 30 estén
formados con ranuras 28b, 30b. Las ranuras 28b en el disco
superior 28 son del mismo tamafio y paso que las ranuras
30b en el disco inferior 30, pero estdn desplazadas con
respecto a ellas por una distancia igual a la mitad del
paso de las ranuras. Montados en las ranuras hay elementos
34 en forma de tiras planas alargadas, correspondiendo el

ntmero de los elementos 34 al nfmero de las hojas 27, 27l

de accionador. Cada uno de los elcementos 34 estd acodado

-17-
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en 34c para proporcionar una parte 34a que c¢s desli%ﬁ%ie
en una de las ranuras en el disco superior 28, y otgéw:
parte 34b situvada en una de las ranuras en el disco 30.
21 disco intermedia 29 es de menor didmetro que loé’&fécos
superior ¢ inferior, de manera que la parte acodada.34b de
los elementos 34 estd dispuesta junto am la periferiQLdel
disco 29. A

Logélementos 34 dividen a dos canales en hugtos
en cada uno de los cuales es pivotable una hoja 27,;5?%
del accionador desde una posicién en la cual apoya éb@@ra
el elcmento correspondiente 34 que define un lado dei;ﬁhe-
co, y otra posicibén en la cual apoya contra el elemento
34 que cCefine el lado opuesto del hueco.

Cada uno de los elementos 34 estéd formado con
ore jas enterizas que constituyen dos pares de piezas de
leva 35, 36 y dedos 37, 38. La pieza leva 35 estd dispues-
ta por debajo de y para accionamiento sobre la hoja 27
de accionador correspondiente en la serie superior, y
la pieza de leva 36 estd dispuesta por debajo de y para
accionamiento sobre la hoja 27 de accionador correspon-
diente de la serie inferior. Ll dedo 37 esgtd dispuesto
inmediatamente por encima de y para accionamiento sobre

la hoja correspondiente 27 de la serie superior y el dedo

38 est4 dispuesto inmediatamente por encima de y para accio-~

namiento sobre la hoja 27 de accionador correspondiente
de la serie inferior.

Cada una de las piezas 35, 36 tiene la forma
de una rampa que se extiende cn dngulo recto con el plano
del elemento 34 para actuar sobre una cara de la hoja de

1
accionador asociada 27, 27 y desviarla a una posicién,

-18-
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como rcsulitado del movimiento hacia arriba del elemento. Ca-—

Qérs?

da uno de los dedos 37, 38 estrechados se cxtiende parglg}a—

K2
L]

mente al plano del elemento y estéd desplazado con respe@%o

a este fltimo por una distancia equivalente al grueso agiuna
hoja de accionador. Cada uno de los dedos 37, 38 estéqézépues-
to, como resultado de movimiento hacia abajo del eleménté'

34, para sujetar cada hoja en su posicibn operante, sf%%te-
viamente ha sido movida a esta posicién como resultade.de.
seleccibn magnética. Por tanto, el dedo 37; 38 esté di§§ées-
to a un lado dela hoja para bloquear a esta Gltima en. By~

« ¥

posicibn operativa, o bien el dedo estd dispuesto en I’
lado opuesto de la hoja para bloquear a ésta en su posizizn
inoperante, depcndiendo de la posicién a la cual haya sido
movida previamente la hoja.

Los elementos 34 estén retenidos por un resorte
de banda gin fin 39 que circunda a la ruveda 26 y encajado
en huecos formados en los bordes exteriores 34d de los ele-
mentos 34, siendo los huecos de altura suficiente para
acomodar los movimientos verticales requeridos de los
elementos 34.

Como anteriormente se ha descrito, la rueda 26
estéd montada sobre un eje vertical en un soporte de montaje
sujeto al bastidor de la mAquina de hacer punto y estd des-
tinada para ser hecha rotar por una rueda dentada sobre
ella (no reprcsentada) que engrana con la rueda dentada
de cilindro, de la misma manera que la reprcsentada en la
fig. 1. Un sistema de leva esti asegurado al soporte de
montaje y se extiende junto a la rueda 26, pero por debajo
de ésta, por el lado de esta Gltima alejado del cilindro

1 de agujas de la mAquina. Cada uno de los elementos 34
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t

cuclgza por debajo de la rucda y estd formado por un tope

40 6 41 para cooperacibn con el sistema de leva. 11 sistema
de leva comprende dos levas inferiores 42; 43 dispuestas
una encima de la otra, cada uno del tipo de perno {???éc-
til y de tal fo:ma que elevan a los elementos 34 pq{é.ﬁol—
tar las hojas 27, 271 de accionador y desviar ini claimente

. oo

a estas Gltimas a posiciones inoperantes, y una séla'%eva
superior 44, la cual estd dispuesta para actuar so%fé‘ios
topes 40, 41 para bajar los elementos 34 para bloqdé?é‘las
hojas de accionador en sus posiciones seleccionadas™i'®
Los topes 40 en la mayoria de los elemenbos+34
estén dispuestos para aplicacibn con la leva 42. N6‘§§S-
tante, un pequefio ntmero de elementos 34 adyacentesffienen

sus topes 41 en una posicibn inferior, y son de mendr -lon-
gitud, que los topes 40 en la mayoria de los elemen%és,
extendiéndose esos topes cortos 41 hacia abajo hasta el
borde inferior del elemento correspondiente 34. Dicho con
otfas palabras, esos pocos elcmentos 34 son de mayor an-—
chura en sus extremos inferiores gue la mayorias de los
elementos, pero de menor longitud que la de los topes 40
en los demés elemcntos, y estén formados con un resalto
superior 4la que constituye la cara superior del tope
corto 41 paira contacto con la leva superior 44.

La leva inferior 43 acta sobre los topes cortos,
es Gecir los bordes inferiores de losg elementos corres—
pondientes 34 para subir a estos elementos, en los momentos
apropiados, a la misma altura que la de los otros elementos
34 para soltar las hojas de accionador y desviar estas Gl-
timas a las posiciones inoperantes. La finalidad dec los

topes 40, 41 diferenciados en los elementos 34, c¢s la de
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facilitar la reintroducciébn de las lé&as 42;~43, siendo rein-
troducida la leva 43 antes de que lo sea la leva 42, Las le-
vas 42, 43 de perno retréctil son llevadas respectivamente
por véastagos 42a, 43a, con lo que las levas pueden ser re-—
tiradas a posiciones inoperantes o movidas a posioiondb ope-~

. *

rantes por medios usuales (no representados). <
21 mecanismo incluye ademés wn eloctroiménsée

control indicado en gencral en 45, 451 asociado con cada

serie de hojas 27, 27l de accionador. Cada electroimén es

0 000

de forma de herradura con los dos polos 45a, 45b superpues—

tos., Los polos estén espaciados de modo que las hojad pue-

den discurrir entre ellos, con pequefias holguras entre.los

polos y los bordes superior e inferior de las hojasné7; 271.

v* %

De ese modo, al pasar cada hoja entre los polos del.elec-

troimén 45, 451 de control correspondiente en momen'%a$.ta-
les en que la bobina 45¢ de este @ltimo esté excitada, la
hoja 27, 2’7l serd atrafda hacia el imén. As{, cada clcctroi-
mén 45, 451 giranselectivamente alguna de las hojas 27, 271
desde sus posiciones preajustadas delanteras inoperantes,
hacia atréds, en la direccién opuesta a aquella en la cual

es accionada la rueda 26, a las posiciones operativas,
mientras que las hojas restantes son dejadas en las posi-
ciones inoperantes.

La leva 44 estd moniada sobre un véstago horizon-
tal 44a y es libre de girar alrededor del cje de ese vAsta~
go fuera de su posicidn operativa, pero estd cargada por
rosorte a su posicibn operativa de tal modo gque en caso
de que una hoja 27, 27:L de accionador no haya sido seleccilo-
nada exactamente, dc modo gqueel elemento asociado 34 no
pueda ser atrafdo hacia abajo, la leva 44 serd obligada
hacia atrds, contra la accibén del resorte y no accionaré
al clemento.

—21—
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L1l funcionamiento del mecanismo es como Sigue.
Al girar la rucda 26, aquellas hojas de accionador 27, 27l
que sc¢ aproximan al lado de la rueda alejado desde el ci-
lindro 1 de agujas son liberadas, como resultado de ger ele-

o0 &0

vados los elementos asociados 34 a una altura intq?mgﬁia

durante el paso de los talones 40, 41 sobre las 1év§§‘in-
feriores 42, 43, liberando con ello los dedos 37, Eé.de

las hojas de accionador. lisas hojas son luego movi&ég Su~-
cesivamente a sus posiciones inoperantes, delanterasf°al
continuar girando la rueda, como resultado de ser e@evados
los eclementos 34 g altura méxima cuando los topes .4Q,, 41 se
desplazan sobre las levas 42, 43, de modo que las :piczas

"eoe®

de leva 35, 36 en los elemcntos 34 desvian a las ho'jas.

Los elementos 34 son luego bajados a sus}épgi—
ciones intermedias mediante la accibn de la leva sﬁée%ior
44 sobre los topes 40, 41 de modo que ninguna parte de
tos elementos 34 hace contacto con las hojas. En ese punto,
las hojas pasan por los clcctroimanes de control 45, 451
los cuales son excitados selectivamente y perlodicamente
para atraer alguna de las hojas de tal modo que, al con-
tinuar girendo la rueda las hojas seleccionadas son mo-
vidas a sus posiciones traseras operativas. Cuando el imén
permanece desexcitado, las hojas permanecen en sus posicio-
nes delanteras inoperantcs.

Con ligero movimiesnto ulterior de lan rueda,
los elementos 34 son movidos hacia abajo por la leva
superior 44 continuando su accién sobre los topes 40, 41,
de modo que las hojas son blogueadas en sus posiciones
seleccionadas, ¢s decir ya sea en las posiclones operati-
vas o0 ya sea en las posiciones inoperantes, por la accibn

de los dedos 37, 38, Los clementos 34 permanecen en esg

posicién de bloqueo bajo la influencia de la gravedad,
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Al continuvar girando la rueda 26, aquellas de las hojas

de accionador que sc¢ cstan considerando en sus posiciones
operativas acthan sobre los selcctores 10 de palanca selec—-
tora, mientras que aquellas que estén en sus posioione§ ino-
perantes no acthan sobre los sElectores de palancas égiééto-
ras. #l ciclo se completa, y al continuar girando l= %uéda
loc elcmentos 34 son subidos para liberar las hojas antes

de la nueva selecciébn. bae

Los electroimanes de control 45, 451 para selsccio-
nar las placas individuales pueden ser controlados, péna
fines de dibujo, por cualesquiera medios apropiados. Un-
ejemplo de tales medios para controlar los electroimanes,

0 bien del mecanismo de dibujo anteriormente descrit?;gén
referencia a las figs. 1-3, o bien del mecanismo de dihgjo
descrito con referencia a las figs. 4-8, se describiré:d
continuacibn con referencia a la fig. 9.

Lstos medios comprenden un miembro de control de
dibujo en forma de una banda sin fin 46 que puede ser opa-—
ca y estar periorada a intervalos con agujeros, o gque,
alternativamente, puecde temer la forma de una pelicula con
algunas 4reas opacas y algunas 4reas que son o bien traslb-
cidas o bien transparentes que constituyen informacién de
control de dibujo,. '~

La, banda'basa en torno a un cilindro estacionario
47 y es avanzada intermitentemente en sentido longitudinal
para llevar partes sucesivas de la banda a alineacién con
el cilindro de acuerdo con ¢l funcionamiento de la m&quina
de hacer punto a la cual ha de ser aplicado el mecanismo
de dibujo. Asf, la banda puede ser dispuesta para ser hecha
avanzar por la cadena de leva usual, o por otro mecanismo
de sincronizacién de la méquina.

iisociado con el cilindro hay un sistema de explo-
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racibn de dibujo electrémnico de una forma conocida, de por
s{. Asi, la pared del cilindro es opaca pero est4 formada

con un agujero que se cxtiende radialmente. Dispuesta den-—
tro dél cilindro y alineada con este agujero hay una‘diula

se b o

fotoeléctrica 48. lontada en una posicibn fija sobre medios

de soporte adecuados y en alineacién con el agujerof'. y
una fuente luminosa apantallada 49 que produce un haz de
luz. La disposicidn es tal que siempre que las éréaésho
perforadas u opacas de la banda 46 estén alineadas..aen el
agujero en el cilindro 47, la luz procedente de la-éuente
no puede llegar a la celula fotoelédectrica 48, de mpnera

que esta Gltima no es activada. No obstante, siempye ue

LIPSOV

un agujero perforado o una zona traslicida o transparvente
de la banda estéd alineada con el agujero en el ciliﬁd?o
47, la luz procedente de la fuente 49 puede pasar é'%fa—
vés de la banda a la célula fotoeléctrica para activar

a esta Gltima. Bn la banda hay perforados agujeros o bien
se han provisto en la banda zonas transparentes o tras-
lficidas en posiciones predeterminadas correspondientes

al dibujo que haya de ser producido, es decir de acuerdo
con la seleccidbn requerida de las agujas de la méquina
para fines de dibujo. Asf, la célula fotoeléctrica es
activada de acuerdo con las zonas de seleccibn de dibujo
sobre la banda 46 y produce impulsos intermitentes de
corriente eléctrica de»acuerdo con el dibujo requerido,
los cuales pasan a lo largo de un cable 50 a un dispositivo
sincronizador 51 el cual determina la longitud de los
impulsos de corriente eléctrica suministrados intermiten-
temente a los electroimanes y que ademés sincroniza los

impulsos con el funcionamiento de la méAquina de hacer punto.
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Bste dispositivo sincronizado 51 podria de ser de cualquier
forma usual. Zn un ejomplo, ese dispositivo 51 comprende
una fuente de 1luz gque cs hecha operativa mediante impulsos
de corriente cléctrica alimentados a ella, es deciw -a- 1o
largo del cable 50, y que incluye un disco que es ﬁiéhtorio
alrededor de ese eje en relacibn tempbrizada con el}funcio-
namiento del mecanismo de dibujo y que estd formada.cpon
una serie anular de ranuras o aberturas. El disposiﬁ@yo
incluye otra célula fotoeléetrica. La fuente de luz dentro
A
del dispositivo 51 estéd alineada con la trayectoria.apular

teo oo

de las aberturasn o ranuras en el disco, de modo que.gcuando

e o a

hay alineadas sucesivas aberturas o ranuras con la:fgénte

. *

de luz, un haz de luz puede pasar a través de ella%j@.la
célula fotoeléetrica, con lo que ésta Gltima es activada.
No obstante, cuando partes no perforadas del disco opaco
estén alineadas con la fuente de luz y la célula fotoeléc-
trica, la luz no puede pasar a esta fltima de modo que
esta fltima no es activada. Las dimensiones de las abertu-
ras o ranuras en el disco, el didmetro de la serie anular
de las mismas y la velocidad de rotacién en relacién con
la velocidad de rotacibén de la rueda o de cada rueda dc
cada mecanismo de dibujo, son tales que la longitud de

los impulsos eléctricos emitidos por la célula fotoelée-
trica dentro del dispositivo sincronizador estén sincro-
nizadas dentro del paso de sucesivas hojas de accionador
més alld de los elcctroimanes de control asociados del
mecanismo de dibujo, y la longitud de los impulsos es su~
ficiente para activar solamenie una hoja de accionador de
cada serie del mecanismo de dibujo, garantizando con ello

que no son accionadas dos hojas sucesivas por el mismo
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impulso eléctrico. Manifiestamente, los impulsos eléctricos
crcados por la célula Totoeléctrica dentro del dispositivo
sincronizador son determinados por los impulsos creados
13
LR

por la célula fotoeléctrica 42. Dicho con otras palabras,

el dispositivo sincronizador 51 simplemente sincroni%a'y
abrovia la longitud de cada impulso eléctrico ;enerééé por
la célula fotoeléetrica de acuerdo con la disposici%ﬁ'ée
dibujo sobre la banda 46.
Tos impulsos eléctricos creados por la oéléla
fotoeléctrica dentro del dispositivo sincronizador 5], ..
son alimentados a lo largo de un cable 52 a un amplifita-

LI

dor 531y desde allf por un cable 54 a los electroimanes

24, 24 6 45, 451 segln sea el caso, del mesanismo de-di-

e
«s o

bujo 11 6 25 al que concierna.

Cuando el dispositivo sincronizador es suficien-
temente preciso para producir impulsos eléctricos de bngi-
tud suficientemente corta y sincronizacién para controlar
los electroimanes del mecanismo de dibujo para efeciuar
la seleccidn de agujas sucesivas de la méAquina de hacer
punto, puede reguerirsc solamente uno de tales dispositivos
sincronizadores. No obstante, puede ser necesario propor-
cionar uno de tales dispositivos sincronizadores para ca-
da serie de hojas de accionador, es decir, para cada elec-
troimén de conirol, en cada mecanismo de dibujo.

Cuando se han provisto una pluralidad demecanis-—
mos de dibujo, estando aplicado un mecanismo a cada alimen-
tacibén de una méquina de hacer punto de alimentador mGlti-
ple, estando diseflado en cada mecanismo de dibujo para
operar sincrénicamente para producir selecciones de dibujo
idénticas de los grupos de agujas asociadas con las alimen~

taciones de una sola disposicidén, como se ha ilustrado en
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la fig. 9, pucde usarse una sola banda 46 bgfa controlar

todos los mecanismos de dibujo. No obstante, puede ser ne-
cesario proporcionar una pluralidad de bandas 46, o, alter-
nativamente, proporcionar disposiciones de dibujo sobre la
banda en diferentes pistas longitudinales y una plurafidad
de fuentes de luz 49 apantallados y de clllas fotoeﬁéé%ri—
cas 48 para controlar respectivamente los mecanismossde di-
bujo asociados con las alimentacioncs respectivas. .....

Zn cualquier caso, la o cada fuente de luz 49

¥ la fuente de luz, cuando se haya provisto, en el qgspo—

sitivo sincronizador 51, tendrén asociadas con ellas, en

4 s e

forma usual, sistemas de lentes para producir un pincel

de luz dirigido hacia la corrcspondiente célula fotogléc~

trica. v
et e,

Las extremidades anteriores de las hojas é7{:271
para accibén sobre los topes 1l0a 6§ 10b de los presionado-
res 10 de palancas selectoras asociadas, estén hendidas
entre sus bordes superior e inferior y la parte inferior
27b de la extremidad estéd desviada a un lado de la hoja,
de modo que las dos partes forman una piecza en horquilla
la cual abarcaréd a y garantizard la aplicacidn con los
topes de presionadores de palancas selectoras asociadas
a ser accionados por ellas.

La presente solicitud que corresponde g la
presentada en Gran Bretaila con fecha 30 de julio de 1965
Ne 32.637/65 y 1 de Abril de 1966, N 14430/66 se acoge
a los beneficios del Articulo 51 del vigente ILstatuto so-

bre Propiedad Industrial.
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Los puntos de inveneién propia y nueva que se

presentan para que sean objeto de la presente solici%%&'

de Patente de Invencién en Dspafia, por VEINTE afios, son los

siguientes: eee
1.~ Mecanismo de dibujo para aplicacién a wune's

miquina circular de hacer punto, que comprende al menq#-

una rueda giratoria o micmbro circular similar que egia.,

dispuesta para ser girada alrededor de su c¢je en relacidn

»agt

sincronizada con el funcionamiento de la méquina de kdder

. *

punto cuyas agujas han de ser controladas seleotivamqﬁyq,

v s ¢
llevando la rueds al menos una serie anular de componentes
de accionador idénticos que tienen extremos cue sobresalen
de la periferia de la rueda para accibn sobre topes asocia=-
dos g ser controlados, caracterizado porgue los componentes
de accionador estin montados pivotantemente sobre la rueda
para movimiento giratorio latcral entre una posicibén opera-
tiva y una posicién inoperante y son de material que respon-
de magnéticamente, y porque estén dispuestos medios para mo-
ver inicialmente en forma sucesiva algunos de los componen-
tes cada uno a una de sus dos posiciones, y un electroimén
de control estacionario dispuesto para ser excitado perib-
dicamente por medios de control de seleccidén de dibujo para
mover los seleccionados de entre los componentes a la otra
de dichas posiciones, por lo que ciertos componentes de
accionador son hechos operativos y otros son hechos inope-
rantes segin se determina por dichos medios de control de

seleccibn de dibujo.
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2.~ lMecanismo segln la reivindicacién 1, en el
cval los componentes de accionador tiene cada uno la forma
de hoja generalmente plana pivotada alrededor de uno de

sus bordes.

L
LR

3.~ llecanismo seghn la reivindicacién 2, en el

[ ]

cual la periferia de la rueda estd formada con al mé%bé
un canal anular que recibe la o cada serie de hojas'Eé
accionador, estando este canal dividido por ejempld'po}
elementos inicialmente scparados, en una serie anulan de
huecos, alojando cada uno una hoja que csté pivotantémcn—
te montada dentro del hueco y cuyas dos posiciones esié
determinadas por apoyo de la misma respectivamente g¢oh%ra
cee
los elementos que definen paredes opuestas del huecoi!:
4.~ Mecanismo segf@in las reivindicacionesé}é-@,
en ¢l cual los medios paira mover inicialmente las h&faé
a una ce sus dos posiciones comprenden un inédn estacionario
dispucsto para influir sobre las hojas.

5.~ Mecanismo segln la reivindicacibn 2, en el
cual los medios para mover inicialmonte las hojas compren-
den elementos asociados cada uno con una de las hojas y
névil con relacibn a la rueda.

6.~ Hecanismo segln la reivindicacibén 5, en
el cual los elementos son deslizables en ranuras estrechas
formadas en la periferia de la rueda y que se extienden
cada uvna paralela al eje de la rueda.

7.- liecanismo seglin cualquiera de las reivin-
dicacioncs 1-6, en el cual el.elecctroimén de control esté
dispuesto para influir directamente en los extremos exte—
riores de las hojas que pasan succsivamente por el elec-

troimén.
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8.= lMccanismo segln la roivindicaeién 3, en el
cual el electroimén de control cstd dispuesto para influir
y magnetizar dichos elomentos cuando pasan por el electroi-
mén de manera que los clementos influyen y mueven 1lag. hojas

3 -

elegidas. e
I

9.~ llecanismo segln la reivindicacién 8, enel
cual el electroimén Jde control tiene forma de herradura y

*sses

cada uno de dichos elementos estd hendido en dos secciqnes

Se ¢ 0o

separadas dispuestas para ser magnetizadas individualmente
* .‘9, .

por los polos respectivos del electroimén,

.
¢ se ar

10.- lMecanismo segflin cualquiera de las precedentes
e .
reivindicacioncs, en el cual estén dispuestos medios:para
N .0.,

sujetar temporalmente, durante el movimiento relativamente

vt e,

a las agujas, cada una de las hojas en la posiciébn eh  la
cual estd dispuesta subdguientemente a la seleccidn magné-
tica.

11.,- Mecanismo seglm las reivindicaciones 5y 9,
en el cual dichos elementos son mbviles en una direccién
para mover las hojas asociadas a las posiciones iniciales
y son méviles en la direccibn opuesta para sujetar a las
hojas asociadas on las posiciones que han adoptado como
resultado de la seleccibn maghética.

12.- Hecanisnmo segln las reivindicaciones 10 G 11
en el cual cada unmo de los elementos estd formado con una
parte que constituye una rampa o picza de leva para actuar
sobre una cara de y desviar la hoja asociada a una posicién
¥y el elemcnto citado tiene umna parte que constituye un dedo
para aplicarse a y retencr cada hoja en la posicibn en la
cual estd o ha sido dispucsta como resultado de la seleccién

magnética.
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13.~ ilecanismo scghn las reivindicaciones 11 6
12, cn el cual los elemcntos estén cquipados cada uno con
vn tope y son movidos en una direccién o cen la otra por

un sistema de levas,

¥
.e b

14.- liecanismo scgin la reivindicacién 13, en

*

el cual los elementos estén dotados de topes diferoh@fales

“ ey

uno en cada clemento, v dos levas de pernos retrictiles

.
*sbe -~

estén dispuestas para actuacidn sobre estos topes, para
elevar los elementos para desviar inicialmente las hbjés.
R
15.- lieganismo segn las reivindicaciones ‘E3" 6
14, en el cual estd cargada elédsticamente una leva pave
mover los elementos hacia abajo para sujetar las hoigé;
16.- Mecanismo scgln cualquicra de las prdﬁéaen—

tes reivindicacioncs, en el cual la o cada rueda ingTuye

sy v

un cubo formado con una scrie anular de ranuras, exten-
diéndose cada una paralela al eje del cubo, estando el
extremo interior e cada hoja de accionador recibido y
pivotado en una de las ranuras.

17 .~ llecanismo seghn la reivindicaciébn 16, en
el cual la o cada rueda incluye discos separados por uno
o m&s de dichos cubos y que flanquean la o cada serie
de hojas de accionador, cstando los discos opuestos for-
mados con pestafigs anulares y cada una de las hojas tiene
dos orejas enterizas que apoyan conlra las pestafias.

18.- Mecanismo seghn cualquiera de las prece-
dentes reivindicadones, en el cual la rueda, o0 una plu-
ralidad de ruedas montadas coaxialmente, lleva o llevan
dos o més gerics anulares de hojas de accionador separa-
das axialmente de manera cdecuada, estando las hojas de

accionador de una serie desplazadas con relacibn g las
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de otra serie, estando las hojas de una serie, qﬁe estin
digpuestas para actuar sobrc los topes, asociadas con agu-
jas scparadaes y estando las hojas de la otra scrie dispues-—
tas para actuar sobre los topes asociados con otras agujas
separadas. carel
19.- Mecanismo seg@n las reivindicaciones %25$
18, en el cual los elementos para mover ias hojas de a?cio-
nador a sus posiciones inoperantes y sujetar las hojas de

Pt o

accionador en sus posiciones elegidas cstédn dispuestos ca-

*e 2 4

da uno para controlar las hojas de accionador de ambas.se—

ey

ries, estando cada uno de los elementos acodado de manéra
gque una parte queda junto a la hoja avropiads de unsa serie
¥y la otra parte queda junto a la hoja apropiads de 1afpﬁr

serie. ::*‘
20.~- Mecanismo segfn cualquiera de las precbdéﬁ—
tes reivindicaciones, en el cual los medios de control
de seleccibn de dibujo son controlados electrdnicamente y
comprenden un miembro de control de dibujo, por ejemplo,
una tira de oelicula que llova informacién correspondiente
al dibujo deseado, un sistema de exploracibn para explorar
sisteméticamente la informacibén llevada vor el miembro de
control de dibujo y medios para convertirle en sefiales eléc-
tricas que se disponen para producir la excitacidn intermi-
tente rcquerida del clectroimén de control.
21l.~ lMecanismo segfin cualquiera de las precedentes
reivindicacioncs, en el cual los extremos delanteros de las
hojas, por accibn sobire los topes asociados son hendidos
ensre los bordes superior e inferior y una parte del cxtremo
es desviada a un lado de la hoja con relacibn a la otra par-
te para formar una pieza en horquilla que abrazara un tope

asociado g accionar.

-30-
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22,- liccanicmo de dibujo para aplicacién a uvna

méquina circular de hacer punto.

Tal y como se ha descrito en la memoria que an-—

tecede, representado en los dibujos que se acompafian ¥ »

~y %A,

para los fines gue se han cspeciiicado. ot

*
L
-

La prescnte memoria consta de treinta y tresg’

hojas escritas a m4quina por una sola cara. !
Madria,

P.A.

« T
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