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La figura 1 del dibujo anexo representa, en seccidn
vertical y semi-esquemdbica, una prensa de platina del gé-
nero de aquéllas af las que se aplica el objeto de la pre--
senbe invencién. .

Comprende dos plgbinas 1.y 2, cuya platina infe- -
rior 2 es aqui mévilﬁ'Sé??;Vanta ¥ se baja sucesivamente,
movida por unas palancas acodadas 3 accionadas por unas -
bielas 4 a partir de un Arbol central 5.

La materia a trabajar, por‘ejemplo unas planchas -
de cartbén es llevada entre las platinas por medio de cade-~
nas transportadoras 6 que conducen unas barras de pinzas -
transversales 7.

Es evidente que la presidén entre plabinas no ha de
darse mis que en el momento en que una plancha destinada a
ser trabajada se encuentra entre estas (ltimas, con exclu-
sibén de todo otro cuerpo exbtrano, en barticular de una ba-

rra de pinzas. Por tel razbn, existe enlace desmodrdémico -

enbre el Arbol 5 y los medios de arrastre de las cadenas

transportadoras 7.

Como quiera que tales prensas permiten presiones
nuy fuertes, por ejemplo de varios cientos de toneladas, -
una sobrepresidn debida a un cuerpo extrafio, una plancha -
arrugada o una barra de pinza que se encuentre en posicidn

indebida, pueden ser un peligro para el conjunto de la mi-

Qina.

Por esta razbén se han previsto diversos medios de
control, que tienen como misién detener la prensa tan pron
to como sucede algo anormal. Pero vamos a ver que esto pug

de ser insuficiente.

El tipo de prensa de que aqui se trata comprende,
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en efecto, un tornillo sin fin 8 que arrastra al arbol 5 =~
por intermedio de la rueda dentada 9. Un &rbol motor 10 -
arrastra a su vez a dicho tornillo sin fin, esbando comuni
cado con un volante 11 por un embrague electromignetico 12
v pudiendo ser frenado por un freno electromagnético 13, -
cuando girando el volante bajo la accidén del motor de la -
prensa y de las correas que abacan la polea 14, se desem-—-—
braga el embrague 12 en tanto que el freno entra en ac- —
cibn,

Por répidas que puedan ser estas funciones, hay =~
que contar siempre con la inercia del tornillo 8, del &r--—
bol 10 y de las masas en movimlento en el embrague 12 y. el
freno 13, que dada la gran desmultiplicacidn procedente de
la presencia del tornillo intermedio, puede bastar a hacer
inevitable un accidente.

La finalidad de la presente invencidn es, indepen~
dientemente de las medidas usuales de seguridad, tendentes
a detener la prensa, impedir que pueda producirse la menor
rotacidén del tornillo de modo que arrastre la platina que
se quiere inmovilizar bruscamente.,

Se consigue este propdsito previendo que el torni-
1lo sin fin quede axialmente mdvil contra unos medios que
lo retengan con unme?puje por lo menos igual al que resulta
del arrastre normal &; la prensa, pero permitiendo el des=
plazamiento axial del tornillo cuando dicho empuje sobrepa
sa un valor previamente determinado.

ElL plano anexo muestra dos formas de ejecucidén del
objeto de la invencidn, dadas a titulo de ejemplo.

Las figuras 2a y 2b, que se continfian entre si, en

el sentido de que la figura 2b debe situarse a la izquler-
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da de la figura 2a, se refieren a la primera forma de eje~
cueidn, que muestran en parte en seccidn axial, asi como,
en parte, en dos posiciones difersentes, la de funcionamien
to normel y la de desembrague en caso de sobrecarga.

La figura 3 es uma seccién axial semejante de la -
parte izquierda de ld‘figﬁgé 2b, dispuesta perpendicular—-
mente al plano del dibujo.

La figura 4 es una vista de exbtremo con semi-corte
de una pleza de las figuras precedénres.

La figura 5 se refiere a la segunda forma de ejecu
cibdn, de la que representa una media seccidn axial de la -
parte que se hallaria al extremo izqulerdo de la diposi- —
cibén segln la figura 2b.

En la primera forma de ejecucidn de las figuras 2
a 4, se reconoce una parte del tornillo sin fin en 8 y una
pafte de su &rbol de arrastre en dos ?osiciones diferentes
en 10 y 10', El sentido de rotacidén del tormillo se ha in-
dicado por una flecha y el empuje ejercido por éste se di-
rigird segin 15, _

Considerando la mitad de la figura que se halla -
por encima del eje, he aqui como estéd constituida:

El Arbol 10 del tornillo sin fin 8 termina en una
cabeza longitudinalmente ranurada 16 que arrastra un manguil
to 17 ranurado de modo semejante y unido a su vez a los ég
ganos motores, o sea, por ejemplo, al embrague electromag-
nético 12 y al volante 11 de la figura 1.

El extremo opuesto, libre, del Arbol 10, termina -
en las gulas de deslizamiento de dos rodamientos de rodi--
llos, wno cilindrico 18 y el otro un cojinete de empuje 19

gque actlia en los dos sentidos de desplazamiento axial, de
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modo que el cilindro exterior 20 que contiene las gufas de

rodamiento exteriores acompafla al Arbol tanto cuando avan-

za como cuando rebtrocede. A este efecto, este cilindro pue

de correr axialmente en el bastidor 2L. Se continda por un

manguito tronco-cédnico 22, en cuyo extremo libre va fijada

una espiga axial de perfil rectangular gque presenta una =

seccibén mis pequefia 23 y una mayor 24 (véase la figura 3 en
la que aparece esta diferencia).

La seccibdn rectangular 23 atraviesa una abertura -
correspondiente de la placa de cierre 25 de una caja que =
contiene ks elementos esenciales del dispositivo de seguri
dad propiamente dicho.

Por el hecho de la seccidén rectangular o cuadrangw
lar de la porcidn de espiga 23, ésta no puede girar, asi -
como tampoco el manguito 22 o el cilindro 20 que estén uni
dos a ella. Solo el extremo libre del Arbol del tornillo -
sin fin puede a un tiempo girar y desplazarse axialmente.
Todo lo que queda a su izquierda en el plano sblo puede des|
plazarse axialmente.

Con referencia a la vista de la figura 2b, puede -
verse que el extremo libre del sector rectangular 24 de la
espiga citada toma apoyo contra un espigbn 26 de una media
mordaza 27 que praganta una porcidn recta que se apoya so-
bre la espiéé ¥ que %ﬁ articilads en 28 a la biela 29, que
osclla por su parte en torno al eje fijo 30, solidario de
la cubierta 31l opuesta a la placa de cierre .25.

Una espiga 32, que acaba en una punta y que esti -
sombida a potentes arandelas elésticas 33, se apoya contra
la articulacidén 28,1para oponerse a su alejamiento del eje

geométrico de la espiga 24, comfin al Arbol 10 y al btornillo
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sin f£in 8.

Una tuerca perforada 4, que deja paso a la espiga
32, la guia, y las tuercas 35 permiten regular el recorri-
do de esta Gltima de modo que la misma mantiene a la media
mordaza 27 normaimente ey la posicldén representada.

El conjunto déSb;i%B constituye, con una disposi--
cidn opuesta exactamente simétrica, el tope que absorbe -
con cierto margen el empuje ejercido axialmente (15) por -
el tornillo sin fin en curso de funcionamiento de la pren-
sa.

La finalidad perseguida és, sin embargo, que el toxr
nillo sin fin pueda desplazarse axialmente cuando se reba-
sa este margen.

La mitad ipferior de las figuras 2a y 2b muestra -
lo que ocurre, encontrindose en ellas de nuevo los 6rgano§
hasta aqui descritos, provistos de fndices.

Al haber avanzado el eje 10 a 10! con el tornillo
sin fin y sus rodamientos, el cilindro 20 habri avanzado a
20' v el manguito 22 a 22!'.

ObServese que la gula de rodamiento exterior 36 -
del rodamiento cilindrico 18 es suficientemente larga para
pernitir este desplazamiento.

Rechazando a la media mordaza (en realidad las dos
simétricamente opuestas), el sector de espiga 24 obliga a
la articulacidn 28 a alejarse del eje geométrico del dispo
sitivo rechazando a su vez a la espiga %2 correspondiente.
Al escapar finalmente el espigbn 26 a la espiga rectangu—-
lar, se llega a la posicidén de la parte inferior de la fi~
gura.

La espiga 23~24 ha avanzado a 23'-24', la media -~
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mordaza se coloca en 27', aplicada contra la espiga que se
escapa de la misma y los demés elementos pasan a las posi-
ciones 28!, 29', 32!,

Un tope eldstico 37, cuya tuerca 38 permite regu——
lar la posicibén del mismo, topa finalmente con un gorrdén -
39 del extremo de la espiga 24 y amortigua el choque.

Es evidente que esta posicidn extrema no se consi~-
gue siempre. Ebh muchos casos, se inmovilizard la prensa en
un periodo suficientemente corto para que una fracecidn tan
solo del desplazamiento que acabamos de describir baste pa
ra evitar dafios. Cuando asi sucede, la cabeza 16 no escapa
al manguito 17 y todo puede volver sin més a su orden, ban
pronto como se suprime la causa de la detencibn y vuelve a
ponerse la prensa en marcha.

8i, por el contrario, se llega a la posicidn extre
ma, habra separacién total entre cabeza leﬁanguito 17. Pe
ro en tal caso, hay que evitar un movimiento de retorno, =~
que tendria como efecto lanzar uno de estos brganos (16) =
contra el otro (17), ello bajo la influencia por ejemplo -
de la presidn a la cual esti sometlda la platina accionada
v de la tendencia a volver hacia atrds que presenta la rug
da dentada 9 (figura 1).

Por esta rg@dn, lacombruccidn descrita prevé un -
bloqueo de los elemegtos completamente desembragados, es -
decir, de la espiga 23-24 pasada a la posicién 23'-24', E1
modo en que se opera este bloqueo de seguridad se despren=—
de del exAmen de la figura 3.

Volvemos a hallar aqui los sectores de espiga 23 y

24 y su posicidn @splazada 23*' y 24',pero mientras la figu

‘ra 2b correspondia a la seccidn x-x"de la figura 4, la fi-
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gura 3 corresponde a la seccidén y-y perpendicular a la pre
cedente.

En la figura 3, volvemos a encontrar el tope 39,

contra el que viene a aplicarse el gorrdn 39. Entre las

arandelas elisticas de lg espiga-que lleva el tope 39 se

St

insertan los brazos de palanca 40 de ufias 41 que.oscilan
en torno a unos ejes fijos 42, mosrando la mitad inferior
de la figura estos érganos en su posicidn denominada em—-
bragada 40' y 41°t.

En esta posicibdn, la ufla penetra en una muesca co-
rrespondiente 43 de la parte 24 de la espiga y retiene o -
blogquea a esta {ltima coﬁﬁra todo movimiento de retroceso.
Queda asi bloqueada en unahposicién en que el enlace entre
16 y 17 (véase figura 2a) se rompe.

Despuds de un blogueo de la prensa que dari como -
reéultado esta lieracién completa y supresién de las cau--
sas de esta parada, la nueva puesta en estado de marcha se
operard aflojando la tuerca 38 y rechazando hacia el inte-
rior la espiga sobre la que va enroscada y que lleva monta
do el tope 37. Las uflas 41 se separarén entre si y la espi
ga 23-24 volverd adlquirir su posicidn de partida, en tan-
0 que 16 volveréd a engranar con 17.

Ung prensa del tipo considerado estéd, pues, com- -
puesta de diversos elementos de seguridad, en particular -
contactos repartidos por diferentes puntos y que accionan
circultos que provocan la detencién instanténea de la mé--
guina bajo clertas condiciones, pero es evidente que al me
canismo descrito podrin también afiadirse tales conbtactos =
de seguridad que provoguen igualmente la parada del arras-

tre de la prensa, tan pronto como este mecanismo ses solie
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citado de una u otra manera.

La figura 5, que se refiere a una segunda forma de
ejecucidn, muestra en corte axial, la parte del mecanismo
correspondiente a lo que representa la figura 2b, es decir,
el extremo de la espiga que forma continuacidén del Arbol -
del tornillo sin fin, exbtremo gue no gira, como en el caso
de 2%-24.

Aqui, el sector 43, que irfa unido al manguito 22
antes descrito, continfia por unos elementos de seccidn cua
drangular, el Ultimo de los cuales 44 termina en una cabe-
za perfilada 45, precedida de una muesca 46.

Una palanca 47, que termina en un diente 48 y gsté
sometida a la presidén de una espiga 49 rodeada de arande--—
las elisticas 50, retiene normalmente la cabeza 45 por su
diente 48, Habri, simétricamente, una palanca igual diame-
tralmente opuesta.

Cuando 44 quiere avanzar (hacia la izquierda del -
plano), la cabeza 45 debe levantar los dientes 48, y si la
aceidn se prolonga y es suficientemente violenta, los levan
tard hasta hacerlos caer en las entalladuras o muescas 464
Es la posicidén extrema de desembrague y de blocado en posi

cibén desembragada.

En este cagg es -indtil prever Srganos de blogueo -
especiales, como en.aé primefa forma de ejecucibn.

Para volver a poner el conjunto en posicidn de fun
cionamiento normal, bastari, después de haber quitado la -
cubierta 51, con separar las palancas 47 una de otra y re-
chazar 44 hacia atrés. Por esta razén, dichas palancas prg

sentan unas cavidades 52, que permiten introducir en ellas

los extremos puntiagudos de una herramienta destinada a sg
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pararlas entre si contra la accidén de sus mwlles de pre--
sidén 50.

En los ejemplos deseritos y representados, el empu
Jje ejercido por los medios que retienen axialmente el tor-—
nillo sin fizn, se obtiene mecénicamente.

Es evidente que 533}1an preverse otros medlos.

En particular, se podria sujetar el tornillo sin -
fin haciendo uso de un fluido puesto bajo presidén por el -
empuje ejercido por dicho tornillo; eés decir, hacer uso de
medios hidraulicos o neumidticos. El valor de dicha presién
podria asi, por ejemplo,ser regulado por una valvula que -
deberia, en tal caso, presentar la particularidad de abrixr
se de modo que liberase bruscamente una gran seccién, cuan
do la presidn de servicio admisible fuera excedida en un -
valor predeberminado.

Retenlendo, por ejemplo, el tornlllo sin fin por -
intermedio de un plstén, se tendris la ventaja de poder, =
después del cierre de la apertura de descarga de su cilin-
dro, utilizar el fluido bajo presién (gato hidriulico o ney
mético) para rechazar el tornillo a la posicidn de trabajo
normal .

Se observard también que los Srganos de seguridad
de los ejemplos descrifos v representados estén encerrados
en unos espacios cerrados. Es posible, por tanto, precin--
tar todos los brganos que permiten la apertura de este accel
so al igual que los brganos de ajuste de la presidn ejerci
da contra el tornillo sin fin, permitiendo asi asegurar un
control y evitar toda maniobra tendente a desajustar o mo-
dificar las caracteristicas de trabajo del dispositivo.

Fn resimen, la Patente de Introduccidén que se soli
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cita, recaerd sobre las siguientes:

-~ RETIVINDICACIONES -

1. Dispositivo de seguridad conbra las sobrepresio
nes accidentales en una prensa de patinas que comprende -
una platina mévil arrastrada por mediacién & un tornillo -
sin fin, caracterizado por el hecho de que el tornillo sin
fin es axialmente mévil contra unos medios que lo retienen
con un empuje por lo menos igual al resultante del arras--
tre normal de la prensa, pero que permnite el desplazamien-
to axial del tornillo cuando dicho empuje sobrepasa un va-
lor predeterminado.

2. Dispositivo segln la reivindicacién 1, caracte-
rizado por el hecho de que el Arbol del tornillo sin fin -
estd dividido en dos sectores, uw motor y el otro solida——
rio de dicho tornillo sin fin, realizédndose el acoplamien-—
to de estos sectores entre si de tal manera que mis alli -
de un desplazamiento axial dado de este tornillo, se produ
ce desacoplamiento de los dos sectores.

3. Dispositivo segin las reivindicaclones 1 y 2, ca
racterizado por el hecho de que el sector de Arbol solida-
rio del tornillo sin fin est&4 unido a una espiga que es cg
axial del mismo pero que no gira, estando esta espiga axigl
mente retenida congxra-el empuje que le comunica el tornillg
por medios qﬁe cedeﬁ}a dicho”empuje, cuando excede de un =
valor predeterminado.

4, Dispositivo segln las reivindicaciones 1 a 3, -
caracterizado por el hecho de que la espiga coaxlal al seg
tor de &rbol solidario del tornillo sin fin'coopera con me
dios que la inmovilizan tanpronto como su desplazamiento -

axial sobrepasa un valor dado.
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5. Dispositivo segln las reivindicaciones 1 a 3,
caracterizado por el hecho de que la espiga toma apoyo con
tra por lo menos un espigbn de por lo menos una palanca -
acodada que el desplazamiento de esta espiga bajo la ac-—-
cibén de la presifn del t%;nillo sin fin tiende a separar
del eje de dicha espiga43§%tra la accidén de un empuje elis
tico, estando dimensionado el espigdn considerado de modo
que escapa a la espiga cuando su desplazamiento sobrepase
un valor determinado.

6. Dispositivo segin las reivindicaciones 1 a 3,
caracterizado por el hecho de que los medios de inmovili-
zacidn consisten en por lo menos una ufia que penetra en -
una entalladura correspondiente de la espiga.

7. Dispositivo segln las reivindicaciones 1, 2, 3
¥ 6, caracterizado por un tope eldstico de posicidn regu-
1éble, que la espiga alcanza al final del recorrido, es~—-
tando sustentadas la ufla o las uflas por este tope, con =
relacibdn al cual son axial y elésticamente méviles.

8. Dispositivo segln las reivindicaciones 1 a 3,
caracterizado por el hecho de que una cabeza Terminal de
la esplga, tras de la cual se encuentra por lo menos una
entalladura, toma apoyo contra un diente de por lo menos
una palanca que unos 6rganos elisticos aplican contra la
espiga, de modo que su diente o dientes se oponen a un -
desplazamiento axial de la espiga e inmovilizan esta Gl-
tima cayendo en la entalladura o entalladuras cuando la
éspiga ha sido desplazada en un grado previamente deter-
minado.

9. Dispositivo segfin las reivindicaciones 1, 2,

3 y 8, caracterizado por el hecho de gue las palancas es~
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tan constituldas de manera que pueden recibir una herra-
mienta sgecuada para separarlas del eje de la espiga.

10. Dispositivo seglin la reivindicacibn 1, carac-
terizado por el hecho de que el empuje ejercido axialmen-
te contra el tornillo sin fin se obtiene por medios mecl-
nicos.

11. Dispositivo segln la reivindicacién 1, carac-
terizado por el hecho de que el empuje ejercido axialmen
te contra el tornillo sin fin se obtiene por medios hidrau
licos.

12. Dispositivo segin la reivindicacién 1, carac-
terizado por el hecho de que sl empuje ejercido axialmep—
te contra el tornillo sin fin se obtiene por medios neumé
ticos.

13, Se reivindica 'por (ltimo como objeto sobre el
qte ha de recaer la Patente de Introducecidn que se solici-
ta: "DISPOSITIVO DE SEGURTIDAD CONTRA LAS SOBREPRESIONES -
ACCIDENTATLES EN UNA PRENSA DE PLATINAS QUE COMPRENDE UNA
PLATINA MOVIL ARRASTRADA POR MEDIACION DE UN TORNILLO SIN

FIN",
Todo conforme queda descrito y reivindicado en la

presente Memoria descriptiva que consta & trece piginas -
necanografiadas y.gibujos adjuntos.
' ' Madrid; 27 de julio de 1.966

BERNARDO UNGRIA
b.p




7. BOBST & FILS S.A.

TRES HOJAS / 1&.

=
#\\ NN N x('\‘l
S

AN

AR

ARCWIRNY

P
-
Ay, 5
- “"-t
s
i

\\\\‘n‘ anw e

\““Q
IIIIII]

"-\,,

-—
—r

| A4

& - '." 3 .\\\\‘\\\\\\\\
Fe

- ESCALA VARlA BLP‘

Flg'1

MaDGD; 27D Iulicw.. - 1966
. m..mmgbo U

K nugmv




J. BOBST & FILS S.A.

TRES HOJAS

/ 2z,

2 4=

3N

30+ D) i

29

AN o L
QL ey

I - . v .

n

\&\

a7 LA
\/f P
S o ZA,W
28’

! £SZALA VARIABLE
MADRID,.27.DE.....ulio...DE18.66

A R

BERKALDO,UN

\23: 3

r'pl

’ i TN
’ ."f/f )
AR

POOR
QUALITY




J. BOBST & FILS S.A.

) i) Figd.
4, i ig

A 42 7\\ ~§u-..24 \\
\ DI | i
%) 2 [;\ 7\ ~= =t § 23
WA T s o [ &
31 5 T — -T'++ -+ T\—LQ‘!’:
b T8 1o
4‘0 B 41’ , . /§
42 39 % /\(
- . — 25
A, %
24\ T o
Y .
AN 77 E
y % vy Fig4d.
397 ), |
49t
|
Zh = i
\
JORF=0) [
] - 48 ' A ~ + ;\\\ 4-3
51"'\ ‘4' _f'_‘__'rﬂ ) o * -l:’ - ?
NN 0 \—+—- | A1+ =
45 4t

ESCALA VARIABLE
MADRID,...272DE. .. Judam D & 1966
PrREERDC UNAR
(O SR :
- ‘k/-‘,_'

' ‘
foog v




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



