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con medios que facilitan la colocacidn en posicidn de cada

En las maquinas que comprenden un mecanismo que
distribuye una a una las hojas de papel o de cartdn tomadas
de la parte superior de una pila que elevan cadenas sin fin!
¥ una plataforma de modo que mantienen précticamente cons-
tante el nivel de la superficie superior de la pila, de la
cual son tomadas las hojas una a una, Se han adaptado ya -
dispositivos que permiten sustituir por una pila nueva una
pila en vias de consumirse, sin que sea necesario interrum
pir el trabajo de la miquina que dicha pila alimenta.

Se ha forrado por ejemplo la plataforma que ele-
va la pila con una placa delgada, capaz de soportar ciertos
numero de hojas, lo que permite cuando se ha alcanzado este
ninmero, alejar la plataforma, sustituirla por otra cargada
con una nueva pila y a continuacidn, despuéé de haber efec
tuado la unidn de las pilas antigua y nueva.salvo por lo -
que respecta’al grueso de la placa, retirar esta Ultima —-
¥y prosegulr el trabajo sin que haya sido necesario efectuar
ninguna interrupcidn.

El presente invento persigue el mismo £in, pero

nueva pila y que pueden presbtarse ademés_a un semi-gutoma=-
tismo de las funciones citadas anteriormente.

Este ing%&fqutiene por objeto un dispositivo de
alimentacié de hojal apiladas con un mecanismo que distri
buye una a una las hojas tomadas de la parte superior de -
esta pila, que comprende dérganos elevadores que la elevan
de modo que se mantiene practicamente constante el nivel
superior de esta pila, caracterizandose este mecanismo bor
el hecho'de que dido drgano elevador de pila comprende vi-

guetas rectilineas paralelas entre si y que onstituyen un
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enrejado sostenido por traviesas que reunen esgsbtas viguetas
un rastrillo, dispuesto en las proximidades del nivel de -
toma de las hojas, estando adaptado de modo que sus dientes
puedan, desplazandolo horizontalmente, venir a colocarée -
entre las}vignetg; del e%rejado; al menos un carro de car-
ga compuesto por elementdéﬁparaleios entre si y ensambla~=~
dos por uno de sus extremos previsto para desplaiérse entre
ls viguetas del enrejado, confelacidén a las cuales los ele-
mentos de este carro presentan, desde el suelo, una altura
superior a la de las viguetas llevadas a la posicidn mis -
baja, y estando por Ultimo previstos medios que permiten -
elevar el rastrillo cargado con una fraccidn de pila de -
hojas.

ELl plano anexo representa una forma de ejecucidn
del dispositivo objeto del invento, facilitada a titulo de
ejemplo.,

Las figuras 1 a 6 son esquemadticas e iustran las
diferentes fases de funcionamiento del dispositivo.

La figura 7 es una vista en planta, esquemédtica
de diferentes 6rganos del. dispositivo.

Ta figura 8 es una seccidn de un brgano, a mayor
egscala vista en planta.

Las figuras 9a y 9b son secciones de los dos ex-~
tremos de otro drgano.

La figura 10 es una vista en alzado simplificada
del marginador descrito.

La figura 1 muestra una pila recién introducida
en trabajo en una miquina que recorta las hojas. Esta pila
ocupa el volumen 1 y sus hojas la abandonan formando una

capa 2, siendo tomadas una a una por medios en si conocidos
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¥y que resulta superfluo describir més en detalle.

Esta pila se coloca sobre un elevador, constitui
do por viguebas 3 aqui orientadas en el sentido de trans-
porte de las hojas, es decir, paralelamente al plano del -
digefio y regularmente espaciadas unas de otras.

Estas viguetas descansan sobre dos traviesas 4 ¥
5, a ks cuales van unidas, estando a su vez estas travie-
sas suspendidas por cadenas elevadoras representadas por -
los trazos mixtos 6 y 7 por lo que se refiere a las que se
encuentran en la parte anterior de la pila, encontréindose
dos cadenas parecidas en la parte posterior de esta ulbti-

o

ma g
En un nivel situado en las proxiqidades de lé -

superficie superior de la pila se encuentra un rastrillo

cuyos dientes estéan formados de chapas 9 susceptibles de -

desplazarse horizontalmente entre rodillos 9 y un soporte

Cuando el elevador formado por viguetas parale—
las 3 ocupa su nivel mds bajo aqui representado, descansa
préicticamente en el suelo 1l y sus traviesas son embubi-
das en pequeiias fosas correspondientes.

A medida que se retiran lgs hojas de la superfi-
cie superior de la‘g}la, las cadenas 6 y 7 elevan estés -
dltimas y, en un mombnbo determinada, el elevador 3 llega
al nivel del rastrillo 8. Esta es la posicidén que muestra
la figura 2.

En este momento, es poéible empujar el rastrillo
en direccidn (flecha 11) del elevador, debido a que las -
chapas 8 que lo constituyen vendran a'situarse entre las -

viguetas de este dltimo, inmediatamente debajo de la pila
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que sostienen. El extremo libre del rastrillo se apoya, =-
en su posicidén mis avanzada, sobre el soporte transversal
10, y en este momento dicho rastrillo es capaz de llevar

el resto de la pila 1, durante lo cual se bajard el ele-

vador. Como qulera que el marginador continua funcionan-

do, se preven medlos paranelevar el rastrillo mientras du
ran leas operaciones de recarga de una nueva pila.

Esta se desprende del examen de las figuras 3 a
5

En la figura 3, se ha bajado de nuevo el eleva-
dor al nivel del éuelo 11 estando embutidas sus traviesas
4 y 5 en las fosas l12.

En la parte posterior de dicho elevador se en-~
cuentra un carro 13, portador de una nueva pila de hojas
1’, Estd también compuesto a la manera de un rastrillo, -
es decir, por dmpas paralelas unidas entre s{ en uno solo
de sus exbremos por un elemenbto transversal 14. Los rodi-
1llos 15 y 16 sostienen todo ello.

Las chapas paralelas entre si se disponen y di-
mensionan de modo que puedan colocarse entre las viguetas
del elevador conservando la pila 1’ a una altura superior
a la de estas Ultimas, siendo necesaria esta condicidn pa-
ra permitir la colocapién en posicién de la nueva pila 1°
por encima del elevador.

En este momento, existe pues interpenetracidn
de las chapas del carro 13 y las viguetas del elevador 3,
siendo el nive. del estas Gltimas ligeramente inferior al
nivel superior de las primeras. La figura 4 muestra el -
comienzo de esta posicidn, en el momento de la introduc—

rd '3 . . A
cién de la nueva pila 1° en el marginador, en direccion -
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de la flecha 17. En ella se observe la diferenciad univel
X entre la superficie inferior de la pila 1 con relacidn al
carro 13 y la superficie superior del elevador. Puede obser
varse también que la albura del resto de la pila 1 ha dis-
minuido, habiendo proseguido esta pila su ascensidn duran-
te la operacidn de recarga que acaba de describirse.

Esta termina una vez se ha colocado en posicidn
la nueva pila 1° y se ha elevado lo suficiente para liberar
el carro 13 (ver figura 5), que puede rebirarse entonces -
en direccidn de la flecha 18, pero antes de que las travie-
sas 4y 5 hayan sido elevadas al punto de oponerse al paso
de los rodillos 15. Obsérvese que éstos son en nidmero de ~
dos en razbén de la necesidad de hacerles franquear las fo-
sas 12.

Una vez el carro 13 enteramente retirado (figure [
6), una elevacidn suficiente de la nueva pila 1’ para apli
car al mismo la Superficie superior bajo el rastrillo 8 per|
mite, retirando este dltimo, efectuar la unidn entre el -
resto de 1& pila 1 y la nueva pila 1, todo ello sin tener
que interrumpir ni un solo instante el trabajo de la maqui
na alimenbtada por el dispositivo descrito.

Retirado por completo el rastrillo 8, se retro-
cederid bien entendwdo,a su nivel de partida de la figura
1, de igualfﬁodo quéiel soporte 10, pudiendo repetirse asi [la
operacibén que acaba de describirse.

En cuanto al carro 13, puede ser dnico y recar-
garse para cada operacidén, o bien puede disponerse de una
reserva de varios carros parecidos. Por dltimo #sté indi-

cado, para su buena colocacidn en posicidén, que sus rodi-

1llos 15 y 16 rueden al menos en parte sobre cartiles que-
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les guién,

Vistas en planta, las operaciones que acaban de
describirse se presentan segin el esquema de la figura 7.

Sobre el elevador, hecho de viguetas 3 paralélas
entre si y regularmente gspaciadgg, unidas y sustentadas
por }as traviesas 4 y~5~é@“ﬁoloca 1la pila de hojas en tra=-
bajo. .

4 un lado de este elevador se encuentra, a cierta
altura, el rastrillo 8, cuyos dientes se hallan dispuestos
de manera que el rastrillo y elevador puedan interpenetrar
se. El rastrillo se desplaza para ello en direccidn de la
flecha 19. A la otra porte y a nivel del suelo se encuen~
tra el carro 13, constituido de forma andloga, o sea de mo
do que puede interpenetrarse con elklevador desplazandolo
en el sentido de la flecha 20,

El elevador es alzado por cuatro cadenas o ca-
bles que atacan los extremos libres de las traviesas 4 y 54
El rastrillo 8 es conducido como se desprendera de la con-
tinuacidén de esta descripcién. El carro 13 descansa por -
dltimo sobre rodillos, como se describe mds arriba, a ra-
zén de un par en el extremo libre de cada una de sus ramas
y al menos dos rodillos para sostener su cuerpo 21l.

Las interpenetraciones de que se ha tratado se -
desprenden adn mejor de la representacién en seccidn, a -
mayor escala de la figura 8.

En ella se observa, en representacidn esquemati-
zada, cierto nimero (5) de viguebas del elevador 3. Sus -
aristas superiores estin todas longitudinalmente entalla-
das de modo que presentan un adngulo de apoyo 21, y hay

por tanto siempre dos de tales Angulos de apoyo uno enfren
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te del otro. Ello permite ofrecer un espacio libre de guia
y soporte momentineo de los elementos del rastrillo 8, cu~-
ya posicibén de dos de ellos se representa en seccidn. De
este modo pueden.deslizarse sin obsticulos por debajo de
las hojas sostenidas por el elevador.

Esta figura muestra igualmente en qpccién la po-
sicidn de dos elementos de unarro 13 en el momento de la
recarga, en donde el nivel superior de estos filtimos sobre
pasa el nivel superior de las viguetas del elevador.

Las figuras 9a y 9b, por Gltimo, muestran como -
estd constituido cada diente del rastrillo 8, formado por
chapas, refiriéndose la figura 9a a su extremo posbterior y
la figura 9b a su extremo anterior, ambas vistas en seccidn
vertical longitudinal.

Se trata, en este caso, de evibar cualguier roce
entre las hojas de las pilas y las superficies superior e
inferior de estos dientes, en el curso de su retirada de -
entre dichas hojas.

A tal. efecto, cada chapa del rastrillo 8 conduce
un exbtremo. de correa inferior 22 y un extremo superior 23
que, partiendo del extremo posterior de la chapa, pasan ca-
da uno por una poiea 24 y respectivamente 25 en las proxi-
midades del,extremqﬁgnterior afilado 8° y wvuelven a conbti-
nuacién hacia atrés %or el céntr6de la chapa.

Los extremos exteriores de estas correas sg@ - fi-
jan independientemente en blogues de amarradura 26 y respeg
tivamente 27, solidarios por ejemplo de una pared de gula
28 (ver también figura 1) del rastrillo. |

Unidos los dos extremos centrales, pasan juntos

por encima de una polea 29, solidaria del extremo poste--
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¢ guelo destinadas a recibirlas, cuando ocupan su posicidn -

rior 8" de la chapa, antes de ser amarrados al bloque fi-
jo 27.

En el momento en que la chapa 8 avanza o retrocg
de, las correas consideradas parecerin desenrollarse o en-
rollarse bajo la§,h0jas ?ajo las cuales se introduce el elg]
mento mspectivamente denégbre las.hojas cuando se las re-.
tira. De este modo se evita cualquier roce. .

En la figura 10, se encuentra de nuevo la pila -
de hojas en trabajo 1, sostenida por el elevador, la nue-
va pila 1%, colocada sobre el carro 13, el rastrillo 8 y
el soporte 10 de su extremo libre. Las traviesas del eleva

dor se encuentran en 4 y 5 y 12 representa las fosgsas del -

mas baja.

Las cadenas 6 y 7 que suben el elevador pasan pox
encima de las ruedas de cadena 30, sobre las cuales las =
mantienen contrapesos 31, siendo dichas ruedas de cadena
solidarias de una rueda @&ntada 32.

Un enlace mecdnico no representado une normalmen
te las ruedas de cadenas 30 a la mAquina que se supone se
encuentra a la izquierda de esta figura y que el marginadon
representado alimenta con hojas extraidas de la pila. 1.
De esta forma, a miquina en funcionamiento corresponde una
elevacidn regular adecuada de dicha pila por intermedio de
las cadenas 6 y 7 y del elevador. He aqui el estado normal
de funcionamiento del conjunto.

El rastrillo 8 y su soporte 10 estin a su vez -
montados sobre un bastidor 33, asociado a un motor indivi-

dual 34 y que puede, guiado por rodillos 35, elevarse y -
L

descender en el bastidor del marginador. ~as cadenas 36 y
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%37 sostienen este conjunto. Pasan a su vez por ruedas de =~
cadenas 38 solidarias de una rueda dentada 39, y terminan
en contrapesos 40.

Un motor 47 y engranajes 46, vigibles a su iz—
quierda, permiten accionar la rueda dentada %9 y elevar o
bajar de tal modo el rasgtrillo 8 y los elementos de los =
cuales depende, en particular el motor 34 que sirve para
hacerle avanzar o retroceder horizontalmente a fin de in-
troducirlo entre las hojas de las pilas o rebirarlo. En -
ciertos casos, y como se verd mds adelante, el motor 41 y
los engranajes citados anteriormente pueden también actuar
sobre la rueda dentada 32 y por esta Ultima sobre las cade
nas elevadoras 6 y 7. .

Ea el curso de la primera puesta en marcha del
marginador, se habrd puesto la pila 1 en posicidn de tra-
bajo colocindola por medio de un carro tal como 13 sobre
el elevador, que se habri elevado a continuacidn hasta lle
var la hoja superior al nivel superior de trabajo y (figu-
ra 10).

Esta eievacién, independiente de la marcha del
resto de la méquina que trabaja las hojas, se efectua por
el motor 41 por intermedio del grupo de engranaje 42 de la
derecha accionadonE?ueste Wltimo y de un embrague incorpo
rado, ya sea electréﬁagﬁeticﬁ (mendo a distancia por boton)
ya de mando mecénico situado bajo la dependencia de la pa-
lanca 43. Se traba de soluclones corrientes que no es ne~-
cesario describir en detalle, debiendo quedar entendido -
que en el momento del accionamiento iukpendiente de la rue
da dentada 32, se produce una desolidarizacidn de ésta y

de los brganos de accionamiento en relacién con la miquina
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principal, por ejemplo por medio de un sistema de trinque-
te.

En marcha normal, serdn los elementos de enlace
no representados entre la miquina precitada y las ruedas -
de cadenas 3Q los que reglizarén.;a subida regular del elg
vador 3. S

Este dispone, como puede observarse en.la figura
10, de un tope 44, susceptible de alcanzar, en un momento
determinado, un interruptor 45. .

Este Wltimo desempeifia dos funciones: por una par
te, la de accionar el mobtor 34 a fin de hacer avanzar el -
rastrilloe introducirlo en el elevador que ocupa en este -
momento el nivel deseado, y por otra parte la de poner en -
accidn el grupo de engranajes 46 de la izquierda con vis-
tas a provocar la subida del rastrillo 8 (cadenas 36, 37)
momentineamente en sincronismo con el elevador.

Cuando el rastrilla 8 ha terminado su avance, el
mobor 14 se detiene automdticamente, o detiene la subida
automdtica del elevador y provoca su descenso répido, efeg
tuando el motor 41 esta operacidn, en tanto que el rastri-
1lo 8 continfia su ascensidn.

La recarga del elevador se efectiia seglin se des
cribe anteriormente y una vez puesta en contacto la hoja -~
superior de la nueva pila 1° con el rastrillo 8, un accio-
namiento momenténeo del motor 34 en sentido inverso del -
anterior provocarid la rebtirada del mismo.

Una vez retirado el rastrillo, lo que realiza -
la unidn entre el resto de la primera pila 1 y la nueva -
pila 1°, se bajard por dltimo el rastrillo a su posicibn -

de partida. Esta operacién se efectta por medio de un mo-
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tor especial 47 y el grupo de engranajes 46. La parada a
fin de recorrido serd con preferencia automdtica.

Pueden preverse medios que se opongan a falsas -
maniobras, a una subida excesiva de la pila, ¥y que asegu-
ren la automatizacidén de la totalidad ¢ parte de las ope-
raciones descritas.

En el ejemplo descrito y representado, las pilas
de recarga son llevadas al marginador e introducidas en -
este Gltimo en direccidn de toma y btransporte de las hojas
pero es evidente que la introduccién podria efectuarse tam
bién lateralmente por ejemplo.

La disposicidn descrita y representads presenta
con todo la gran ventaja de que el rastrillo se retira‘ba—
jo la mesa o tabla de margen, evitando de éste modo cual-
quier obstaculo suplementario en la parte posterior de la
miquina o incluso laberalmente.

En resumen, la patente de introduceidn que se so
licita recaerd sobre las siguientes:

+ REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de alimentacidén de hojas apila-
das por un mecanismo distribuidor de las mismas que distri
buye una a una las hojas tomadas de la parte superior de -
esta pila, que comggsnde un drgano elevador que la levanta
de tal modo que nantiene practicemente constante elhivel
superior de esta pila, caracterizado por el hecho de que
dicho drgano elevador de pila comprende un soporte eleva-
dor formado por viguebtas rectilineas paralelas entre si y
que coustituyen un enrejado sustentado por traviesas que -
unen estas viguetas y un rastrillo, dispuesto en las pro-

ximidades del nivel de toma de las hojas, estando adapta-
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do de modo que sus dientes puedan, desplazédndolo horizon-
talmente, venir a colocarse entre las viguetas del enreja-
do, del soporte, bajo la pila en posicidén elevada, al menos
un carro de carga compuesto por elementos paralelos entre

si y ensamblados por uno de sus extremos previsto para des

Epg -

plazarse entre las viggg%%g_del gbporte, con relacidn a las
cuales los elementos de este barro presentan, desde el sue
lo, una altura superior a la de las viguetas llevadas a la
posicidn mas baja, y estando por Ultimo previstos medios -
que permiten elevar el rastrillo cargado con una fraccidn
de pila de hojas.

2. Dispositivo seglin la reivindicacidn 1, carac
terizado por el hecho de que los dientes del rastrillo es~
tén formados por elementos planos de ancho superior al es-
pacio libre que existe entre las viguetas del soporte ele-

vador, cuyos &ngulos longitudinales superiores estén enta-

- 1lados de modo que puedan dejar paso a los dientes del ras

trillo sosteniéndolos por sus bordes.

%. Dispositivo segln las reivindicaciones 1y 2
caracterizado por el hecho de que los dienbes planos del -
rastrillo presentan, sobre cada wm de sus caras, una co--
rrea dispuesta de modo que pueda retirarse por arrollamien
to gin roce de entre las hojas entre las cuales se encuen-
tra. el rastrillo y de donde se extrae.

4, Dispositivo segln las reivindicacidnes 1 y2
caracterizado por el hecho de que el rastrillo estd soste-
nido por un bastidor que sube y baja con él y presenta una
pieza que, con el rastrillo avanzado, sostiene los extre-
mos libres de sus elementos. |

5. Dispositivo segin las reivindicaciones 1 a 4
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caracherizado por el hecho de que el avance y retroceso -
del rastrillo estén controlados por un mobor, estando este
fijo al bastidor, con el cual se eleva y desciende.

6. Dispositivo segfin la reivindicacibn 1, carag
terizado por el hecho de que los extremos libres con holgu
ra de los elementos del carro estén sostenidos por rodi--
llos en ndmero de dos, colocados a continuacidn uno de otro
a fin de que puedan franquear un foso de anchura propla -
para recibir una traviesa de elevador.

7. Dispositivo segin la reivindicacidén 1, carac
terizado por el hecho de gque los brganos elevadores de la
plataforma elevadomde pila, son accionados a parbir de ung
méquina alimentada por el dispositivo, y que los érgancs -
elevadores del rastrillo son susceptibles de acoplarse a
medios de accionamiento auxiliares comunesg que provocan la
elevacién del rastrillo y el descenso répido del elevador.

8. Dispositivo segin las reivindicaciones 1, 2,
4 y 7, caracterizado por el hecho de que el elevador de pi
la provoca, alcanzando una altura determinada, por una par
te el avance del rastrillo bajo la pila y por otra la pues
ta. en marcha de la elevacidén continua de esta Ultima.

9. Dispositivo segin las reivindicaciones 1, 2,
4 v 7, caracterizaiqspor medios de accionamiento auxilia-
res, aptos ﬁéra profgcar el descénso independiente del ras
trillo.

10. Dispositivo segin las reivindicaciones 1,
2, 4, 7 vy 8, caracterizado por una disposicidn tal que a
continuacidn de la provocacibén del avance del rastrillo, =~
después de su elevacidn en el momento de su colocacidn en

posicidn bajo la pila, se pone en accibdn aubomabticamente
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el -descenso rapido del elevador vaclo para deteperse de -

por si en el momento en que el elevador alcanza su posicién
mds baja, continuando elevdndose el rastrillo a la veloci-
dad de funcionamiento normal del elevador.

11, D;spositiyo segﬁn_;a reivindicacibn 7, ca-
racterizado por el hecho':UP‘que, en posicidn retraida, el
rastrillo viene a colocarse bajo una mesa de maréen de la
méquina.

12. Se reivindica por #Altimo como objeto sobre
el que ha de recaer la patente de introduccidn que se so-
licita "DISPOSITIVO DE ALIMENTACION DE HOJAS APILADAS POR
UN MECANISMO DISTRIBUIDOR DE LAS MISMAS".

Todo conforme queda descrito y reivindicado en
la presente memoria descriptiva que consta de quince pagi-
nas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 27 de ‘julio de 1.966

BERNARDO UGRIA
p.D.
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