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El presente invento se refiere a un método per-
feccionado de elaboracidn por impactos cuyo método utili-
za un fluido a una elevada presidn como fuente de suminis-
tro de su fuerza de accionamiento y, mis particularmente, a
un nuevo método mra operar el pistén de la miquina de ela-
boracidén por impactos del tipo antes mencionado y a un nue
vo dispositivo para realizar el método.

Generalmente, en una miquina de elaboracidn por
impactos, la maza para la miquina estd operativemente dis-
puesta en el interior del cuerpo de la miquina de forma qu
antes de la actuacidn para un ciclo de operacidn la maza SI
mantiene en su posicidn inoperante mis elevada en el cuer-
po de la maquina, y después la mma es obligada a descen-
der rapidamente hacia una pieza a trabajar posicionada en
un yunque en la parte inferior del cuerpo de la maquina -
para producir una deseada operacidn de impacto sobre la -
pieza, y después la maza es obligada a ascender hasta su
inicial posicidn inoperante més elevada manteniéndose dig
puesta para el siguiente ciclo de operacidén. En un tipo -
tal de méquina de elaboracidn por impactos, a fin de ele-
var la maza descendida hasta su posicidn inicial inoperan
te después de que la maza ha reslizado la deseada opera-
cidn sobre la pieza, se emples corrientemente un disposi-
tivo de gato. El diépositivo de gato puede ser operado -~
bien mediante presidn hidréulica o por medios mecdnicos -
tal como um cigueiia. En un tipo corriente utilizado como
dispositivo de gatopra tal finalidad, el miembro operador
verticalmente mbévil del dispositivo de gato mantiene su -
posicidn tobtalmente extendida en tanto que el miembro ope-~

rador sostiene la maza en su posicidn inoperante y el ==
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miembro operador debe ser obligado a descender precisamen-
te antes de que la maza sea actuada o sea obligada a des-
cender ridpidamente para realizar una deseada operacidn de
elaboracidén por impactos sobre una pieza de trabajo posi-
cionada por debajo de la maza de forma que el miembro ope-
rador no pueds impedir el descenso de la maza. Sin embargo
el miembro operador del dispositivo de gato normalmente -
emplea un btiempo algo largo en descender, empleando sustan
cialmente tanto como la mitad del tiempo requerido para un |
ciclo de la operacidén de la elaboracidn por la maza, lo que
ocasiona un embotellamiento en la operacidén de la elabora-
cidén por impactos en una miquina de la técnica anterior.

Un. objeto del presenbte invento es proporcionai un
método perfeccionado de elaboracidn por impéctos que pue-
de eliminar eficazmente los anteriores defectos ilnherentes
a los métodos y maquinas de elaboracidn por impactos de la
anterior ténica y btambigén proporcionar una miquina perfec-
cionada para redizar dicho método perfeccionado.

Otro objeto de este invento es facilitar un mé-
todo perfeccionado de elaboracidn por impactos que pueda
reducir positvivamente el tiempo necesario de los miembros
operadores de un dispositivo de gabto para descender del -
tiempo total requerido por un ciclo de la operacidn de ela
boracidn por impactos, de forma que el tiempo descendente
de los miembros operadores no constituya una parte del ——
tiempo total requerido para un ciclo de una operacidn de -
elaboracidn por impactos, con lo que se acorta susténcial—
mente el tiempo total necesario para un ciclo de una ope-
racién de elaboracidn por impactos.

De acuerdo coun el presente invern, a fin de ope-
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rar la maza de una maquina de daboracidn por impactos, por
lo menos dos pares de conjuntos de gato, cada uno de los -
cuales comprende generalmente un par de miembrws vertical-
mente mbéviles y sus correspondientes miembros lateralmente
méviles para soporte de la maza, estan adaptados para so-
portar y soltar la maza y 'los pares de conjuntos de gato
estan adaptados para soportar y soltar alternativamente la
maza en una forma tal que antes de la actuacidn de la maza
un par de conjuntos de gabto pueda mantener la maza en su -
posicién inoperante més elevada mientras el otro par de -
conjuntos de gato permanece en su posicidén mas inferior -
separado de la maza, y cuando la maza ha de ser actuada -
para su proyectada operacibn de elaboraciédn por impactos,
los miembros vertical y lateralmente mbéviles asociados con
el primer par de los miembros verticalmente mbéviles que -
ahora soportan la maza es separado dé la maza con sus co-
rrespondientes miembros verticalmente méviles manteniendo
su posicidn mis elevada para soltar la maza y permitir -
que ésta descienda rapidamente, y despues de completarse
un ciclo de la geracidén de elaboracién por impactos, el -
segundo par de miembros verticalente mdéviles que-esté aho
ra en su posicidn mis inferior es obligado a moverse asw
cendentemente y, al mismo tlempo, los correspondientes miemn
bros vertical y lateralmente méviles son obligados a avan
zar para acoplar y soporbar la maza, y en &ste caso el pri
mer par de miembros verticalmente méviles y sus correspon-
dientes miembros vertical y lateralmente mdviles son ohli-
gados a descender con los \ltimos miembros empujados ha-~
cia atrds cuando el segundo par de miembros verticalmente

mbéviles y sus miembros lateralmente méviles se mueven as-
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cendentemente, con lo que la maza puede ser operada por la
éccién albternativa de los dos pares de conjuntos de gato.

De acuerdo cou este invento, se faeilita también
un dispositivo perfeccionado de operacidn de la maza para
una maquina elaboradora por impactos, el cual comprende -
por lo menos dos pares de conjunbos de gato, estando adap-
tado cada uno de dichos pares pare moverse con independen-
cia del obro par, e incluye un par de miembros de gato y
un par de miembros replegadores respectivemente asocilados
con dichos miembros de gato para un movimiento en conjunto
con los correspondientes miembros de gato y también para un)
movimiento de acercamiento ¥y alejamiento de la maza con -
independgncia del movimiento de los correspondientes miem~
bros de gato, estando dispuestos los miembfos replegadores
de forma que cuando dichos miembros son avanzados los mis-
mos pueden soportar la maza y cuando son replegados pueden
soltar la maza para permitir que la misma descienda rapi-
damente a fin de realizar una deseada operacidn de elabo-
racidén por impactos.

Los anteriores y obtros objetos y ventajas del -
presente invento se aclararin mas fécilmgnte por la si=-
guiente descripcidn en relacidn con los dibujos adjuntos,
en los que:

La figura 1 es una-seceidn vertical de una mAqui
na de elaboracidn por impactos que incorpora una forma pre
ferida de dispositivo para operar la maza de dicha miqui-
na, con lo que puede realizarse satisfactorliamente el nue
vo método del présente-invento. A

La fig. 2 es una seccidén transversal: sustancialmente

tomada a lo largo de la linea II-II de la figura 1, y -~
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las figuras 34 y 3B son vistas aclaratorias para mostrar
esquemiticamente varias etapas de un ciclo de operacidn de
la elaboracidn por impactos, realizadas mediante un méto=-
do de la téenica anterior y mediante el nuevo mébtodo.

Se- explicaré ahora el presente invento con re-
ferencia a los adjuntos dibujos y especialmente con refe~

rencia a la figura 1 de los mismos, en la que se ilustra

forma preferida del nuevo dispositivo para operar la maza
de la miquina. Generalmente, la miquina de elaboracibm por
impactos comprende un cuerpo principal que consiste de -
tres partes huecas verticalmente conectadas, a saber, la
parte mds elevada 1, la parte intermedia 1° y la parte -
mis inferior 1". Da parbte més elevada 1 determina un ci-
linko de gas en cuyo interiorlm de introducirse y atrapax
se un gas a alta presidn y una cémara disparadora esti -
formada % en la pared superior del cilindro de gas 1. La
pared superior de la parte mis elevada del cuerpo o cilin
dro de gas 1 esté provista ademds de un conducto 19 para
el gas que se comunica entre la cémara disparadora 3 y un
conducto de flujo del gas 20 que conduce a un adecuado -
generador corriente de gas a presidén (que no se muestra).
Una maza 4 con un brazo mévil 2 en la parﬁe superior esté -
operativamente dispuesta en el interior del cuerpo princi
pal de la miquina y se extiende desde el cilindro de gas

1l a través de la pared inferior del cilindro al anterior
de la parte intermedia 1° del cuerpo, Cuando la maza 4 -
no es operada, el brazo mdvil 2 de la maza 4 estd posicio_|
nado en el interior de la cémara disparadora 3 del cilin

dro de gas 1, en tanto que el exbtremo inferior alargado -
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de la maza 4 estid posicionado fuera de la pared inferior -
del cilindro de gas 1 segin se ve en la figura l. La posi~
cibén de la maza 4 que se muestra en la figura 1 es la posi
cidn inicial o punto muerto de la maza 4 antes de su ini-
ciacidén de la operacién de elaboracién por impactos.

Pars la operacidn de la maza 4, una valvula de
inversibn 6 dispuesta en el conducto 20 es inicialmente -
arrastrada a su posicidén parcialmente abierta de forma que
permita un flujo restringido de gas a alta presidén que flu
ye desde el generador de suministro a través del conducto
20 y del conducto 19 al interior de la cémara disparadorsa
3. El flujo restringido de gas a presidn asi introducido -
actia contra la superficie superior del brazo mévil 2 cbn
lo que hace que la maza 4 desciende en el interior del cuex
po principal en una distancia exactamente suficiente para
permitir que el brazo mévil 2 de la maza salga de la céma-
ra disparadora 3. Tan pronto como el brazo mévil 2 ha sali
do de la cémara digparadora 3 la védlvula de inversidén 6 =
es arrastrada a su posicidén totalmente abierta para permi-
tir el pasod& un flujo no restringido de gas a alta presidn
al interior de la cémara disparadora 3 que actlia contra la
superficie superior del brazo mévil 2 con una fuerza mis
fuerte para que la maza 4 pueda descender rapidamente para
golpear contra una pieza de trabsgjo (que no se muestra) -
dispuesta sobre un yunque 21 que a su vez estd dispuesto -
sobre un miembro & cepo 22 que estd elasticamente soporta-
do por elementos o resortes 2% amortiguadores de choques
dispuestos entre la superficie inferior del cepo y la su-
perficie interior de la parte inferior de la parte mas in-

ferior 1" del cuerpo.
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Después de la terminacidén de un ciclo de pera-
cidén de la elaboracidén por impactos, es necesario ascen-
der la maza 4 para devolverla a su posicidn inicial en la
que el brazo mdvil 2 de la maza 4 esti dispuesto en el in-
terior de 1g,cém§ra disparadora 3 formada en la pared su-
perior del cilindro de gas 1. De acuerdo con éste invento
se facilita un nuevo dispositivo de gato para operar la -
maza 4. El nuevo dispositivo de gato comprende dos pares
de conjuntos de gato. Un conjunto de gato comprende gene-
ralmente un par de pistones 7 y 7 operados por aceite a -
presidn (de cuyos pistones solamente se muestra uno de =-
ellos en la figura 1) y su correspondiente par de cilin-
dros 9 y 9 (de los que solamente se muesbtra uno de elios
en la figura 1), en tanto que el otro conjunto de gato -.
comprende generalmente un par de pistones 8 y 8 operados
por aceite a presidu y su correspondiente par de cilindros
10 y 10. Los cilindros 9, 9 y 10, 10 estén respectivamen
te formados en el miembro de cepo 22 junbto a las cuatro -
esquinas de dido miembro de cepo y comunican a través de
perforaciones formadas en la pared superior del miembro de
cepo 22 y aquellas otras perforaciones formadas en la pa-
red inferior de la parte intermedia 1° del cuerpo, que es-
%4 formado también con unas aberturas verticales 24, 24
¥ 25, 25 junto a las cuatro esquinas de la parte interme-
dia 1° del cuerpo en posicioneé que corresponden con los
cuatro cilindros 9, 9 y 10, 10 respectivamente. Asi, los
cuatro pistones 7, 7 y 8, 8 pueden moverse ascendente ¥y
descendentemente dentro de suscilindros respectivamente -
asociados 9, 9 y 10, 10 y 24, 24 y 25, 25. El miembro de

cepo ' estad provisto taubién de conductos 26, 27, 28 y 29
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para el aceite, que comunica a través de los conductos pa-
ra aceite 30, 31, 32 y 33 con suministros adecuados de --
aceite a presidén (que no se muestran). Lios conductos 26 y
27 comunican con un par de cilindros 9 y 9 para operar los
pistones 7 y 7 dispuestos en los cilindros, en tanto que
los conductos 28 y 29 comunican con los cilindros 10 y 10
para operar los pistones 8 y 8. En la realizacidn que se -
ilustra del dispositivo de gabto, en cada par de conjuntos
los pistones de gabto estin diametralmente opuestos entre
sl con respecto a la maza central 4 y los cilindros de ga—
to estan también diasmetralmente opuestos enbtre si con res—
pecto a la maza central 4. las aberturas 24, 24 y 25,>25 B
formadas junto a las cuatro esquinas de la.parte interﬁe-
dia 1° del cuerpo se extienden verticalmente a lo largo de

una longitud sustancial de la parte del cuerpo y se abren

1” del cuerpo. Los pistones 7,7 y 8,8 operados por aceite
a presidn estdn provistos respectivamente en sus extremos
superiores de cajas de linguetes 11,11 y 12, 12 y de trin
quetes cilindricos inclinados 13, 13 y 14, 14 que se ex—
tienden a través de las cajas de linguetes respectivamente
asociados 11, 11 y 12, 12 para un movimiento libremente -
deslizable dentro de las perforaciones inclinadas formadas
en las correspondientes cajas de liguetes en direcciones
de avance y de repliegue. Los pistones 15, 15 y 16, 16 =~
estin montados mspectivamente en las perforaciones de los
trimpetes 13, 13 y 14, 14 para operar los trinquetes, y -
los pistones estdn adaptados para moverse hacia dentro Yy
hacia fuera de las perforaciones de los trinquetes cilin~

dricos respectivamente asociados para efectuar el movimien|
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to reciproco de los trinquetes en las direcciones de avan-
ce v de mpliegue. Los pistones 15, 15 y 16, 16 estan opera
tivamente conectados a las respectivas cajas de linguetes
por medio de placas de soporte 17, 17 y 18, 18. Los trin-
quetes 13, 13 y 14, 14 estin dispuestos de forma que cuan-
do los mismos estén comple%amente avanzados en el interior
de la parbte intermedia 1° del cuerpo pueden acoplarse al
borde inferior de la maza 4 en puntos de la misma diagonal
mente opuestos, en tanto gue cuando los trinquetes estdn -
totalmente replegados en las cajas de linguetes los mismos
pueden salir de su acoplamiento con los bordes de la maza.
Debe entenderse que los dos tringuetes del mismo par son -
obligados a avanzar y a replegarse simultineamente; es de-
cir, que los dos trinquetes y los correspondientes pistones
deben moverse siempre en la misma direccidn. Para efectuar
el-movimieuto hacia delante y hacia atrds de los pistones
15, 15 y 16, 16 y, en consecuencia, de los trinquetes 13,

13 y 14, 14, se facilitan conductos independientes para -

te (solamente aguellos asociados con dos de tales conjun~-
tos se muestran esquemadticamente en la figura 1). A fin -
de avanzar cada trinquebe, la presidun del aceite es entre-
gada desde un suministro adecuado de aceite (que no se --
muestra) por medio de un correspmdiente conducto y de una
perforacién formada en la asociada caja de linguetes y co-
loca los trinquetes contra la superficie posterior de la-
cabeza del pistbn en cada trinquete particular, mientras -
que, a fin de replegar el trinquete asi avanzado, la pre--
sibn del aceilr es entregada desde el mismo suministro por

medio de otro conducto asociado y de otra perforacién for-
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mada en la misma caja de linguetes y coloca los trinquetes
coutra la superficie frontal de la misma cabeza de pistén.
El desplazamiento de la presibén del aceite flu&e de con~ -
ducto a otro efectuindose por medio de una valvula de in-
versibn comin a los dos conductos para la presidn del acei
te. A fin de moverse ascendente y descendentemente, segin
se menciond antes, cada pistén de gato estd provisto de
dos conductos independientes en el miembro de cepo 22 y -
los dos conductos comunican con los respectivos conductos
para la presibn de aceite que, a su vez, comuhican con un
suministro comin & aceite a presidn.

Los pares de pistones de gato 7, 7 y 8,8 opera-
dos por presién de aceite, estin dispuestos y sn operadés
de forma que cuando la maza 4 ha de ser posicionada en su
posicidn mis elevada o inoperante, un par de pistones de
gato de los dos pares de pistones, por ejemplo los pisto-
nes de gato 7 del mismo par son urgidos hacia arriba me-
diante el suministro de la presidn del aceclite desde el su~
ministro de aceite a través de los conductos 30 y de los ~
conductos 26 al interior de los cilindros 9, y al mismo -
tiempo, sus correspondientes trinquetes 13 son urgidos ha-
cia adelante al interior de la parte intermedia 1’ del -
cuerpo suministrando la presidén del aceite contra la superx
ficie posterior de los corresSpondientes pistones 15 en la
forma antes mencionada para hacer conbacto contra el bor—
de inferior de la cabeza de la maza en dos esquinas diagpo
nalmente opuestas de la maza, con lo que la maza 4 puede =
ser empujada hacia arriba hasta su posicién inoperante mis
elevada siendo soportada por los trinquetes de conbtacto -~

13 que son urgidos hacia arriba cuando los correspondienteT
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pistones de gato 7 ascienden dentro de los cilindros 9 ¥
de las aberturas 24 y la maza 4 puede quedar manbenida en
la posicidn mAs elevada mediante los trinquetes 13 total-
mente avanzados cuando los pistones de gato 7 han alcanza-
do la posicidn més elevads y, en este caso, los pistones
de gato 8 mantienen su posicidn més baja y sus correspon-
dientes trinquetes 14 mantienen también su posicidn total-
mente replegada. A fin de efechbuar la actuacidn de la maza
4 desde la posicidén inoperante antes mencionada, primera-
mente los trinquetes 1% asoclados con los pistones de gato
7 son replegados desde su posicidn avanzada mediante el su
ministro de la presidén del aceite contra la superficie ==
frontal de los pistones 15 y en este caso, los trinquetes
pueden soltar la maza 4. No obstante, la maza 4 no descien
de inmediatamente sino que permaece suspendida en el inte-
rior del cuerpo de la miquina a causa del gas a albta pre-
sién atrapado en el interior del cilindro 1, que actlia con-
tra la superficie inferior del brazo mbévil 2 de la maza 4,
de forma que se mantiene la maza en posicidén. Después ——
que los trinquetes 1% guedan completamente replegados del
interior de la parte 1° del cuerpo, la vAlwvula de inver—-
sibén 6 es desplazada a su posicidn completamente abierta
de forma que permite el paso de un flujo no restringido de
gas a2 alta presién al interior de la cimara disparadora 3
en una cantidad suficiente para que la maza descienda rapi
damente hacia la pieza de trabajo sobre el yungue 21, con
lo que la pieza de trabajo puede ser somebida a un desea-
do proceso de impactos mediante la sucesidn de impactos -
de la maza descendente 4. Tras un ciclo de operacién de -

la elaboracidn por impactos por la maza 4, los pistones -
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de gato 8 del otro par que ahora se encuentran en sus po-
siciones mds inferiores son obligados a ascender y, al mig
mo tiempo, sus corregpondientes trinquetes 14 son forzados
a avanzar parascoplarse a la maza 4 en la forma antes men
cionada. Los pistones de gabo 8 continuan ascendiendo con
sus correspondientes trinquetes 14 haciendo contacto conw-
tra la superficie inferior de la maza en dos esquinas dia;
gonalmente opuestas de la misma, hasta que la maza alcanza
su posicidn inoperante mds elevada donde la misma queda =
mantenida dispuesta para obro ciclo de operacidn de la ela ]
boracidén por impactos. Los pistones 7 que previamente han
sido elevados a su posicidn més elevada y mantenidos en —-
ella, son obligados ahora a descender mediante la entrega
de la presidén del aceite desde la fuente & suministro a -
través de los conductos 31 y el conducto 27 al interior de
la parte superior de los cilindros 9 y sus correspondien-~
tes trinquetes 1% son replegados simultineamente mientras
que el obro par de pistones de gato 8 estin ascendiendo -
y sus correspondientes tringuetes 14 se estdn replegando.-
Después de que los pistones de gato 7 han alcanzado su po
sicibén méds baja y de que los pistones de gato 8 han alcan~
zado su posicidén més elevada, y en consecﬁencia, la maza 4
ha sido devuelta a.su posicidn mds elevada, la maza 4 se
encuentra dispuesta para el siguiente ciclo de operacidn -
de la elaboracidn por impactos, repitiendose el procedi--
miento de operacidn anteriormente mencionado.

El ciclo de elaboracibn por impactos mediante -
el uso de la miquina ilustrada para la elaboracidn por im
pactos que incapora el nﬁevd dispositivo de gatos de tipo

doble de acuedo con el presente invento, se muestra esque
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maticamente en la figura 3B y el ciclo mediante el uso de
una maquina corriente de elaboracidn por impactos que in-
corpora un dispositivo de gabo Unico de la téenica ante--
rior, se muestra esquemgbticamente en la figura 3A. Cuando
el ciclo de”la figura 5B se compara con el de la figura 3A
se observard que el tiempo total requerido para realizar
un ciclo de operacidn de la olaboracidén por impactos me-
diante la maquina que incapora el nuevo dispositivo de ga-
to de tipo doble es mis corto que el tiempo necesario para
la misma operacidén mediante la miquina corrierte que incor
pora el dispositivo de gato de la técnica anterior de tipo
Gnico, en una smplitud que corresponde sustancialmente con
el tiempo requerido para que desciendan los pistones de -
gato. En dichas figuras, los diversos signos representan
los sipguientes movimientos:

JU - Movimiento ascendente de los pltones de ga-

to.

JD - lMovimiento desceundente de los pistones de
gato.

W - Carrera de impacto (movimiento descendente
de la maza).

VO ~ Apertura de la védlvula de inversidn 6.

VO - Cierre de la valvula de inversidn 6.

PA ~ Avance de los trinquetes.

PR - Repliegue de los trinquetes.

Segin se menciond anteriormente, en el nuevo -
dispositivo de gato de tipo doble de acuerdo con & presen
te invento, como los dos pares de conjuntos de gatos es-
t4n adaptados para devolver alternativamente la maza a su

posicidn mis elevada y cuando la maza ha de ser actuada ~
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los miembros de soporte o trinquetes asociados con los res
pectivos pistones de gato son obligados a replegarse para
soltar la maza, el tiempo requerido para que los pistones
de gato desciendan no se afiadirad al tiempo tobal necesario
para un ciclo de operacidén de la elaboracibén pa impactos
¥ en consecuencia, cuando se compara con cualquier opera—-—
cibén corriente, el tiempo total requerido para realizar -
un ciclo completo de operacidn de la elaboracidén por impac
tos puede acortarse en una amplitud que corresponde con -
el tiempo necesario para descender los pistones de gato, ¥y
ademis, inmediatamente despues de que una pieza de trabajo
ha quedado posicionada sobre el yunque puede actuarse la -
maza y, en consecuencia, si la pieza de trayajo esti caiiqg
te, la misma puede trabajarse debidamente por impactos an-
tes de que llegue a enfriarse.

Debe entenderse que el presente invento no estd
limitado precisamente a la construccidén y disposicidn ilug
tradas, sino que el invento puede aplicarse igualmente a
otras construcciones y disposiciones en las que los pisto-
nes de gato y los correspondientes trinquetes sean actua-
dos mediante medios mecdnicos distintos a la presidén hi--
drdulica que se fustra. Ademds, la construccidn y disposi-
cidn de los pistones de gato y de sus correspondientes tri
quetes pueden variarse ampliamente dentro del alcance del
presente invento; por ejemplo, los vAstagos de los pistones
de gato pueden servir por si mismos como los medios de so-
porte para la maza y pueden oscilar lateralmente con lo -
que se eliminan sus correspondientes trinquetes, que de -
otm forma son necesarios:

Aunque se ha mostrado y descrito con detalle --
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una realizacidn preferida del invento, habrd de entenderse
gue la misma es unicamente a efectos de ilustracidn y no
ha de interpretarse como una limitacidn del alcance del -
invento, haciéndose referencia para tal propdsito a las -
adjuntas reivindicaciones.

En resumen, la patente de invencidn que se soli-

HETVINDICACIONES

1. Un método y su correspondiente dispositivo -
para operar la maza en una miquina de elaboracidn por im-
pactos, mediante el uso de un dispositivo de gato que com~
prende por lo menos dos pares de conjuntos de gato dispues-—
tos en una forma tal que aiando un par de conjuntos de gato
estd en la posicién mis elevada de soporbe de la maza, el
obro par de conjuntos de gato estd en su posicidn mis ba-
ja de no soporte de la maza, y cada uno de los cuales in~
cluye miembros de gato verticalmente movibles y sus respec
tivamente asociados miembros para soporte de la maza para
un movimiento vertical Junto con los indicados miembros de
gato respectivamente asociados, y también para un movimien
to lateral en las direcciones de avance y de repliegue pa-
ra soportar y soltar dicha maza con independencia de los
miembros de gato, en que a fin de actuar a dicha maza los
indicados miewbros de soporte de la misma del primer par
de conjuntos de gato, que ahora se encuentran en su posi-
cibén md elevada de soporte de la maza, son obligados a xe
traerse desde su posicidn avanzada de soporte de la maza
con sus asoclados miembros de gato permaneciendo en su po-
sicidn mis elevada, de forma que se suelte la maza para -

permitir que la misma descienda rapidamente completando -
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su carrera de descenso hasta realizar una desesada opera—-
cibén de la elaboracidén por impactos sobre una pieza de —-
trabajo, obligéndose a avaﬁzar a dichos miembros de sopor-
te de la maza del segundo par de conjuntos de gato para s0
portar a la mencionada maza, y al mismo tiempo que dichos
miembros de gato asociados con los mienbros de soporte -
del segundo par son obligados a ascender, con lo que la -
maza puede ser devuelba a su posicidn inicial mas elevada
siendo soportada por los miembros de soporte que también
son empujados ascendentemente por los miembros ascendentes
de gato mienbras dichos miembros de gato y sus asociados -
miembros de soporte del primer par de conjuntos de gato -
son obligados a descender cuando la pareja del segufo par
de conjuntos de gabo estin ascendiendo.

2. Un dispositivo para operar la maza en una -
maquina de elaboracidn por impactos, comprendiendo por lo
menos dos pares de conjunfos de gato adaptados para ser -
operados con indepndencia el uno del obtro, y cada par de =
los cuales incluye un par de miembros de gato verticalmen-
te movibles y un par de miembros asociados para soporte -
de la maza para mo#erse verticalmente junto con dichos --
miembros de gato y también para moverse lateralmente en -
direcciones de avance y de repligue para soportar y solbar
a dicha maza con independencia dé los miembros de gato, es
tando adaptados tales miembros de soporte de la maza para
avanzar y soportar la maza cuando la misma ha de sef obli-
gada a descender y para replegarlos de la posicidén avanza-
da para soltar la maza cuando la misma ha de ser actuada
a fin de realizar una deseada operacidn de la elaboracidn

por impactos.
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3. Se reivindica por Ultimo como objeto sobre
el que ha de recaer la patente de invencidn que se solici
ta "UN METODO Y SU CORRESPONDIENTE DISPOSITIVO PARA OPE~
RAR LA MAZA EN UNA MAQUINA DE ELABORACION POR IMPACTOS".

Todo conforme queda descrité v reilvindicado en
la presente memoria descriptiva que consta de dieciocho

péginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 27 de julio de 1.966

BERNARDO UNGRIA
D.p.
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