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MEMORIA DESCRIPTIVA
para solicitar
PATENTE DB INVENCION
en
EsPANA

por VEINTE afios
a nombre de DIPL. ING. HERBERT NIEDECKER, de nacionalidad
alemana, residente en Am Ellerhang 6, Falkenstein/Ts., Re-
piblica Pederal Alemana, por:
"UN DISPOSITIVO PARA SUMINISTRAR SOPORTES DE MACHO A MOLDES

DE COLADAY

El invento se refiere a un dispositivo para sumi-
nistrar a moldes de colada soportes de macho. Dispositivos
conocidos consisten en un grupo de colocacidn, en el que de
sembocan en un bloque varias conducciones de alimentacidn pa-

5 ra los apoyos de mac':0os ¥y son llevados a través de canales a
las marcas de los soportes de machos. Estos canales, y con =~
ello los lugares de colocacidn, estén dispuestos unos respec-
to a los otros de manera rigida en una relacidn determinada, =
y forman asi la llamada "imagen de mezcla, que existe invaria

10 ble en un bloque de este tipo. Esto tiene la desventaja de que
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a8l bloque ya no pueda ser empleado, cuando haya de ser cam
biada la imagen de mezcla, en especial con una imagen de =
mezcla variable. También se conoce el disponer sobre una -
placa de mezclado elementos de colocacidn con accionamiens
to individual para cada elemento de colocacidn. Pero osto
exige un costo relativamente elevado,

El invento se basa en la misidn de mejorar de tal
modo un dispositivo para suministrar a moldes de coladn 50—
portes de machos en sus elementos individuales, que se logre
de manera sencilla un déptimo del rendimieiito y de la segurie-
dad de funcionamiento. Esto se logra por el hecho de que va-
rios elemenéos de colocacidén que se eneuentren en una fila -
estén conectados por un vdstago de corredera que actdc de =
elemento de accionamiento. Esta solucidn tiene 1la ventaja de
que ya no sea necesario un acclonamiento independiente para
cada elemento individual; pero, sin emnbargo, los elementos in
dividuales de colocacidén siguen siendo recambiables como con
accionamiento individual, de manera que, en especlal con ima-
gen de mezcla variable, se pueda crear meramente por recambilo
de la placa de mezcla una nueva imagen de mezcla ufilizando
los elementos de colocacidn.

También forma parte del invento una mejora de la -
transmisién desde el acclonamiento para los elementos de colo
cacidn a los propios clementos de colocacién. Esta mejora con
siste, en que el brazo de basculacidn del elemento de coloca-
cidn esté conectado a su accionamiento a través de un elemen=
to eldstico, por e jemplo, mediante una ballesta o muelle Jami
nar. Esto tiene la ventaja de que no sea deformado el soporte
de macho si queda enganchado en el olemento de colocacidn, pues,

to que la mayor fuerza necesaria para esto no es transmitida -
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nor el elemento de conexidn eldstico. Ademds, con un accig
hamiento comin de varios elementos de colocacién existe la
posibilidad de dejar segulr marchando todo el dispositivo
con una interferencia en un proceso de colocacién mientras

que se olimine el defecto individual. La eliminacidn de os-

te defecto s8lo exige poca inversién de tiempo, en compara-

cién de lo que requeria anteriormente, puesto que el sopor-
te de macho enganchado ya no puede ser deformado gracias a
la medida de acuerdo con el invento. Para ello, el elemento
de conexidn eldstico preferiblemente sélo se dimensiona con
una resistencia tal, que bajo condiclones normales Jjusto to=
davia pueda cumplir la misidn que le estd encomendada,

Otro objeto dentro del marco de la misién de acuer
do con el invento es el propio elemento de colocacidén. De -
acuerdo con el invento, se puede lograr la colocacién de los
soportes de macho individuales por un mecanismo sencillo, por
el hecho de que el elemento de colocacidn esté dotado de un
brazo basculante, que presente en su horde frontal inferior
una escotadura, que esté dimensionada en cofrespondencia con
el didmetro exterior del soporte de macho a acoger en ella., =
Mediante una superficle de apoyo debajo de la escotadura as{
como un tope exterior, el soporte de macho estd flijado en la
posicién de acogida del brazo basculante dentro de la esco=
tadura del mismo. Al mover el brazo basculante, el soporte de
macho es llevado lateralmente encima de la abertura del canal
de colocacidn, con lo que es conducido a la marca de soporte
de macho del molde de colada. La forma de realizacidn segmin
el invento tlene la ventaja de que sdle exista una parte mé-
vil, a saber, cl brazo basculante. El mecanismo de colocacidn

de acuerdo con el invento es tan seneille, que prdcticamente
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se excluya una averfia en funcionamiento. Si a pesar de ello
se presentase, el soporte de macho ni se atasca ni se defor-
ma, puesto que el brazo basculante estd acoplado a su accioe
namiento a través de un elemento de conexidn eléstiéo.

De manera conocida son introducidos los soportes do
macho en un recipiente de llemado en una cantidad determinada,
de donde llegan a travds do canales de conduccidn a los ele~
mentos de colocacidn. E1 recipionte de llenado enpleado con -
el dispositiveo segdin el invento consiste preferiblemente en un
recipiente de recozida en forma de tolva pnra los soporteg de
macho y en un reciplente lateral para la salida. Bl recipien=
te de recogida estd fijado sobre una placa base, que se extien
de unilateralmente mds alld de la zoma del fondo del recipien~
te de recogidas Encima de la parte libre de la placa base estd
provisto un recipiente lateral, que estdi comunicado mediante
una ranura longltudinal inmediatamente encima de la placa base
con el reciplente de recogida. E1l rccipiente de recogida y el
lateral son dividibles en cdmaras individuales mediante tabi-
ques desplazables, puara poder colocar simultdncamente soportes
de macho de diwersos espesores de pared. La placa base, con el
recipiente de recogida y el lateral, estd dispuesta inclinada en
la posicién de partida, de modo que a través de la ranura lon-
gitudinal entre los recipientes de recogida y lateral puedan =
llegar continuamente soportes de macho al recipiente lateral.
En la parte de fondo de la placa base debajo del recipiente la
teral se encuentran aberturas para la conexidn de los canales
de conduccién para el transporte de los soportes de macho a =
los elementos colocadores. Las aberturas hacia los canales de
conduccddn estdn provistas preferiblemente de radios en su can

to de guiado. La parte inicilal de los canales de conduccidn se
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realiza preferiblemente en forma de tolva. Junto a los ele
mentos colocadores estdn realizados los canales de conduce
¢ién preferiblemente en forma de un tubo rfgido curvo, que
cambia la orientacién del soporte de macho de un movimiento
de calda vertical a una posicién de colocacidén horizontal.
Preferiblemente se forman los canales de conduccldén entre

la conexidén de la placa base y este tubo curveo mediante tu=
bos flexibles, que no se cargan electrostdticamentie. Por osg=-
ta flexibilidad de los canales de conduccidn se logra, que -
los elementos colocadores se puedan desplazar a eleccién y a
voluntad sobre la placa de mezclado. El reciplente de llenado
descrito anterlormente estd apoyado ademds con posibilidad de
vuelco y estd unido a una instalacidn volcadora. Esto sirve
eventualmente para la introduccién de los soportes de macho
en los canales de conducecidn.

En las figuras se ha explicado el invento de manera
grdfica. La figura 1 es un alzado lateral del elemento coloca
dor del dispositivo segiin el invento. Las figuras 2 y 3 mues-
tran alzados frontales del elemento colocador dentro del marco
del invento, estando representada en la figura 2 la posiciédn
neutra y en la figura 3, la posicidn extrema de trabajo. La -
firgura 4 i1lustra la combinacién de varios elementos colocadores
sobre una placa de mezclado comin con accionamiento comin. Fi-
naluente, la figura 5, muestra en vista lateral y parcialmen-
te en seccidn el recipienteé de llenado para los soportes de ~
nacho empleado dentro del marco del invento.

El elemento colocador 1 segiin la figura 1, consiste
en un brazo 2 basculante, que estd articulado basculablemente
mediante un tornillo 3 de apoyo lst8ralmente al elemento colo-

cador 1. En éste desemboca en forma de arco un canal 4 de con-
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duceidn, a través del cual los soportes 5 de macho son con-
ducidos desde el recipilente de llenado al elemento 1 coloca
dor, Cuando un elemento colocador 1 de acuerdo con la figu-
ra 1 se halla en la posicidén neutra de acuerdoe con la figuw-
ra 2, puede penetrar un soporte 5 de macho en la escotadura

6 en el borde frontal libre del brazo 2 bagculante. Un tope
7, que cn la posicién neutra del brazo 2 basculante so encuen
tra immediatamente fuera delante de la escotadura 6, cuida

de que siempre sélo un soporite 5 de macho pueda entrar en la
escotadura 6 del brazo 2 basculante. La escotadure 6 estd -
realizada de acuerdo con el didmetro cxterior del soporte pa-
ra macho 5 a acoger. BEn la posicién neutra del brazo 2 bascu
lante segin la figura 2, descansa el soporte 5 de macho sobre
una placa 8 de apoyoe. Si ahora es llevado ol brazo 2 bascu-
lante a la posiclén de colocacidn de acuerdo cou la fisura -
3, simulténcamente es corrido el sonorte 5 de macho encimg -
del borde interior de la placa 8 de apoyo, de mnodo que [OT =
un canal 9 en el elemento colocador 1 rueda deslizar al mole
de de colada a ser alimentado. El borde frontal de un tope 10
lateral impide que el soporte 5 de macho sea desplazado mds
alld de la abertura de cntrada del canal 9. Bl accionamiento
del brazo 2 basculante tiene lugar de manera eldstica, por -
ejemplo a través de una ballesta o muelle laminar 11. Las es=-
pigas 12 y 13 de tope sirven para limitar las posipiones extre
nas del brazo oscilante 2,

La figura 4 muestra la combinacién de, por ejemplo,
cuatro elementos colocador8s 1. Todos los elementos colocado-
res son impulsados por un accionamiento 1% comin a través de
ballestas 11. Los elementos 1 colocadores estdn acoplados so-

bre una placa 27 de mezclado y pueden ser empleados de nuevo
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al variar la imagen de mezclado.

La figura 5 muestra un recipiente 15 de llenado
empleado dentro del marco del invento. Este reciplente se
coripone de un recipioente 16 de recogida para los soportes
5 de macho asf{ como de un recipiente lateral 17. Ambos re=-

ciplentes 16 y 17 estdn dispuestos sobre una placa base 18

‘comin, que forma as{ el fondo de ambos recipientes. El re-

cipiente 16 de recogida estd separado por una pared 19 del
recipiente 17 lateral. En la pared 19_hay inmediatamente -
encima de la placa base 18 una ranura 20 longitudinal, a =
través de la cual llegan los soportes 5 de macho de manera
continua, y de acuerdo con las necesidades, al recipiente -
17 luteral. Desde éste penetran a través de aberturas 21 co-
rrespondientes de la placa base 18 en los canales 26 de con-
duccibn, que estdn acoplados al elemento 1 colocador. Entre
la abertura 21 en la placa base 18 y el tubo rfsido curvo L,
los canales de conduccién estdn constituidos por un tubo fle-
xible 26, Con el fin de que los scportes 5 de macho deslicen
desde el reciplente 16 de recogida al recipiente 17 lateral,
la placa base 18, con el recipiente 16 de recogida y el re-
cipiente 17 lateral, estd dispuesta inclinada. Ademds estd -
suspendida con posibilidad de vuelco alrededor de un apoyo
22, mientras que un tubo 23 sirve también para su asiento. En
caso necesario, el rccipiente de llenado 15 puede ser volca-
do mediante una instalacién 2% volcadora acoplada con 61, con
el fin de llenar los canales 26 de conduccidn de soportes 5
de macho. El dispositivo de vuelco 24 es accionado neumdtica
mente a través de una vdlvul, no representada. La velocidad
de vuelco y de caida mds ventajosa del reciplente 15 de lleng

do puede ser averiguada con ayuda de una vdlvula 25 de estran
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gulacidén regulable. Con ello se logra, que siempre lleguen
suficientes soportes 5 de macho a los canales 26 de condug
cidn.

La presente solicitud que corresponde a la presen
tada en la Repiblica Federal Alemana, con fecha 26 de agos-
to de 1.965, bajo el Mimero N27.251 VIa/31c, se acoge a los
beneficios del articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propie

dad Industrial.
N O T A

Los puntos de invencién propia y nueva que se pre=-
sentan para que sean obhjeto de esta solicitud de Fatente de
Invencidn, en Bspajia, por VEINTE afios, son los siguientes:

le= Un dispositivo para suministrar soportes de ma
cho a moldes de colada, consistente en un recipiente de lle-
nado y elementos colocadores, que estdn conectados con el re-
cipiente de llenado por canales de conduccién, caracterizado
porque varios elementos colocadores estdn conectados por un
vdstago de corredera que actida de elemento de accionamiento.

24~ Un dispositivo para suministrar soportes de ma-
cho a moldes de colada, consistente en un recipiente de lleng
do y elementos colocadores, que estdn conectados con el reci-
riente de llenado por canales de conduccién, caract;rizado -
porque el brazo basculante del elemento de colocacidén osth =
unido eldsticamente a su accionamiento.

3e= Un dispositivo segin el punto 2, caracterizado
por una ballesta o muelle laminar como elemento de unién elds

tico entre el brazo bagsculante y su acclonamiento,
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4.~ Un dispositivo para suministrar soportes de
macho a moldes de colada, consistente enfun recipiente de
llenado y elementos de colocacién, que estdn conectados =
con el reciplente de llemado por canales de conduccién, ca

racterizado porque el elemento colocador estd dotado de un

.brazo basculante, que posee en su borde frontal libre una -

escotadura, que estd dimensionada en correspondencia con el
didmetro exterior del soporte de macho a alojar en ella, y
porque la escotadura del brazo basculante se halla en la po=-
sicién neutra sobre una placa de sustentacién, quec en su ex-
tremo libre posee un tope para el soporte de machoe

S5e= Un dispositivo para suministrar soportes de ma
cho a moldes de colada, consistente en un recipiente de lle-
nado v elementos de colocacidn, que estdn conectados con el
reciniente de llenado por canales de conduccién, cafacteriza
do porque el recipiente de llenado se compone de un recipien
te de recogida preferiblemente en forma de tolva y de un re=-
cipiente lateral comunicado con aquél mediante una ranura lon
gitudinal, que esta fijado con el recipiente de recogida so-
bre una placa base comin, en la que existen aberturas de co-
nexidn para unos canales de conduccidn.,

64= Un dispositivo segiin el punto 5, caracterizado
porque el recipiente de llenado estd dispuesto inclinado con
el fin de llenar los canales de conduccién de soportes de
machoe

7.~ Un dispositivo seglin los vuntos 5 y 6, caracte
rizado porque el recipiente de llenado estd apoyado con posi-
bilidad de vuelco y ademds estd acoplado a una instalacién =
volcadora.

8.~ Un dispositivo segin los puntos 5 hasta 7, ca-

-9 -
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racterizado porque la velocldad de vuelco y de caida del
dispositivo volcador estd regulada por una vdlvula de es~
trangulacidn,

9¢~ Un dispositivo segiin los puntos 5 hasta 8, ca-
racterizado porque los canales de conduccidn son flexibles,
para que los elementos colocadores puesdan ser desplazados a
voluntad sobre diferentes placas de mezclas

10+« Un dispositivo segiin los puntos 5 hasta 9, ca-
racterizado porque el recipiente de recogida y el recipiente
lateral pueden ser divididos en cdmaras individuales median-
te tabiques.

11ee« Un dispositivo para suministrar soportes de ma
cho a moldes de cblada.

Tgl y como se ha descrito en la Memoria que antec;—
de, representado en los dibujos que se acompafian y con los =~
fines que se han especificados

| La presente Memoria consta de diez hojas escritas a

miquina por una sola de sus carase

2 G‘JU[}loﬁ

Madrid,

Q=
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