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MEMORTA DESCRIPTIVA
que se presenta para unir a la solic;tud
de
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formulada el 20 de julio de 1966 con el nimero 329.272
en
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por DIEZ aiios
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por: |

" APARATO PARA AIREAR LIQUIDOS EN UN DEPOSITO "
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Este invento concierne a mejoras en la aireacidn
de liqﬁidos. . ‘ |

En 1la aireacién de un liquido en que se utiliza
un miembro aireador, el rendimiento de la aireacidén depende
o memudo del pivel del miembro aireador en el 1iquido. E1
nivel del liquido varia a menudo durante la aireacidn.

BEs un objeto del invento proporcionar un aparato
me jora para 1la aireacidn de 1{quidos.

El aparato para la aireacidn de liquidos que in-

corpora el invento se describe en lo gue sigue con referen-
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cia a los dibujos adjuntos; este aparato comprende (2) un
recipiente para el ligquido, (b) un arbol vertical que puede
girar en torno a su eje geométrico, el cual estd dispuesto
en el centro del recipiente, (c¢) un miembro aireador asegu-
rado sobre el Arbol para rotacidn con el mismo en el recipien
te, comprendiendo dicho miembro aireador una envolvente tron-
cocdnica simétrica invertida, coaxil al 4rbol, extendiéndose
hacia abajo un saliente cilindrico circular desde la envol-
vente, coaxilmente a la misma, y extendiéndose una plurali-
dad de brazos verticales planos desde la periferia del sa-
liente en direccidn tangente al saliente a lo largo de la
superficie inferior de la envolvente, () un motor, (e) una
caja de engranajes cuy6 1ado de entrada estd conectado al
motbr y- cuyo lado de salida estd destinado & hacer girar el
drbol y (f) medios para mover el aireador a lo largo del eje
del drbol wientras estd girando el &arbol, comprendiendo di-
chos medios (i) un mecanismo de engranaje diferencial que
_compfende un primer juego de dos ruedas dentadas coaxilies,
en sendos lados del eje geométrico del drvbol, capaces de gi-
rar libremente'alrededor de un eje horizontal, y que estén
también moﬁtadas_para girar con el arbol alrededor del eje
del drbol, y un segundo juego de dos ruedas dentadas coaxi-
les engranadas con el primer juego de ruedas dentadas y que
pueden girar libremente en derredor del eje del 4rbol, (ii)
una tuerca coaxial a una rueda del segundo juego y montada
para rotacidn con la misma, (iii) un eje roscado atornillado
en la tuerca, montado para su rotacidén con el arbol, y para
un movimiento ascendente y descendente con el miembro airea-
dor, (i&) medios para restringir el movimiento de rotacidn

relativo de las ruedas dentadas del segundo juego en ausencia
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de una fueraa sustancial que estimule tal movimiento y per-

mita tal movimiento cuando esté detenida una o la otra de di-

chas ruedas, y (v) un mecanismo de freno, por medio del cual

puede ser detenida la rotacidén de una o la otra de las ruedas

dentadas del segundo juego para originar, segin sea necesa-

rio, el movimiento hacia arriba o hacia abajo del eje rosca-

do y asi el movimiento hacia arriba o hacia abajo del miem-

bro aireador.

Sigue ahora una descripcidén detallada, para ser

leida con referencia a los dibujos adjuntos, del aparato de

aireacidén de liquidos que incorpora -el invento. Este aparato

ha sido escogido para la descri.cibén a modo de ejemplo del

invento Ynicamente y no a manera de limitacidn del mismo.

En los dibujos adjuntos:

La figura 1 muestra una vista lateral, en parte en

seccidn de piezas del aparato.

La

“de la figura

La
de la figura
La
del’aparato,
La
del aparato.

El

figura 2 muestra una seccién por la linea 2-2
1.
figura 3 muestra ung seccidn por la linea 3-3
1.

figura 4 muestra wra vista en planta de partes

y

figura 5 muestra una vista de frente en corte

aparato comprende un depdsito 12 (figura 5) en

el que estd contenido el liquido para su aireacidn, y un miem

bro agitador 38 gque puede girar en el depdsito 12 en derredor

de un eje vertical para airear el 1liquido; estando el eje geo-

métrico dispuesto centralmente en el depdsito 12. El aparato

comprende también unos medios para mover el aireador 38 hacia

-3 -
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arriba y hacia abajo a lo largo de dicho eje geométrico mien-
tras estd girando. El aparato puede utilizarse, por ejemplo,
para airear un liquido que comprende un efluente y que con-
tiene bacterias aerdbicas destinadas a tratar el efluente de
desecho.

El depdsito 12 tiene una entrada 13 y una salida 15
para el liquido, y durante el funcionamiento dél aparato el
l{quido circula continuamente desde la entrada 13 a través
del depdsito 12 hasta la salida 15. Asegurada a una estruc-
tura de soporte 14, que se extiende a través de la parte su-
perior del depbsito 12, hay una caja de engranajes de reduc-
cibén 16, que tiene un &rbol de entrada horizontal 18 el cual
estd dispuesto para ser accionado por un motor eléctrico 20
apoyado sobre la estructura 14. La caja de engranajes 16 tie-
ne un arbol vertical de impulsién,de salida, 22 (figura 1)

‘ El £4rbol de salida 22 se extiende hacia arriba y
hacia abajo de la cubierta de la caja de engranajes 16, ¥
la caja de eﬁgranajes 16 esta dispuesta sobre la estructura
de apoyo 14 de modo que el Arbol de salida 22 yace sustan-
cialmente sobre el centro del depdsito. El 4rbol de salida
22 tiene un paso 24 taladrado coaxilmente a través del mis-
mo (figura 3).

Un tubo cilindrico rigido 26 estéd asegurado a la
parte extrema inferior del 4rbol 22 (figuras 1.y 3) por una
chaveta 28 que se extiende entre un chavetero vertical 30
en el tubo 26 y una ranura correspondiente 32 en el drbol 22.
Otro tubo cilindrico rigido similar 34 estd empernado al ex-
tremo inferior del tubo 26 coaxilmente con el mismo. Dos cha-
vetazos verticales, diametralmente opuestos, 36 (figura 3) |

se extienden por la longitud de los tubos 26, 34, estando

-4 -
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cortados en las periferias internas de dichos tubos; los cha-
veteros 36 estén a 902 con el chavetezo 30. %1 miembro agita-
dor 38 estd asegurado‘a un 4rbol vertigel 40 para rotacidn
con dicho drbol. E1l drbol 40 puede moverse hacia arriba y
hacia abajo a lo largo de los vhavetezos 36, teniendo corta-
das en su periferia dos ranuras verticales 42, diametralmen-
te opuestas, gque corresponden a los chavetezos 36 en los tu-
bos 26, 34; en cada ranura 42 estsd asegurada una echaveta 44,
estando estas chavetas 44 cogidas deslizablemente en los cha-
veteros 36. .

La pafte extrema inferior del 4rbol 40 esta encha-
vetada en una protuberancia de impulsidén 46 del miembro agi -
tador 38, extendiéndose una chavets 48 entre.un chavetero 50
en la protuberanciz 46 y una ranura 52 en el drbol 40. El
&rbol 40 estd rodeado por un tubo flexible ondulado 54 ase-
gurado en un extremo a la parte extrema incerior del tubo 34
y en el otro extremo a la protuberancia de impulsidn 46.

Ia parte extrema superior del 4rbol 40 tiene un

anillo 55 asegurado a la misma coaxilmente con la misma; el

"anillo 55 tiene una periferia interna cuadrada 56.

El miembro agitador 38 corregponde generalmente en
construccidn y disposicién 2l miembro agitador descrito en
la patente norteamericana N¢ 3,182.972 a la que puede hacer-
gse referencia. El miembro 38 comprende una envolvente tronco-
cénica simétrica invertida 39Acoaxial con el darbol 40, un sa-
liente cilindrico circular 41 asegurado a la envolvente 39,
coaxilmente con la misma, y que se extiende hacia abajo des-
ella, un casquillo cdnico invertido 3% gue cierra el extremo
inferior del saliente 41, y una pluralidad de brazos 43 cada

uno de los cuales yace en un plano vertical y se extiende
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tangencialmente desde el saliente 41 a lo largo de la super-
ficie inferior de la envolvente 39. Cada brazo 43 tiene una
parte extrema 45 que se extiende hacia fuera desde la perife-
ria externa 47 de la envolvente 39. Cada parte extrema 45 tie-
ne un borde supefior horizontal 49, y tiene una placa hori-
zontal 51 que se extiende circunferencialmente desde el bor-
de 49'sobre el lado del brazo 43 alejado del saliente 41,

y radialmente desde la periferia externa 47 de la envolvente

39. Durante el funcionamiento del aparato el miembro 38 es

hecho gifar en el sentido en el cual las placas 51 se exsien-
den circunferencialmente desde los brazos 43.

La protuberanoia de impulsidn 46 tiene una placa
circular 60 gsegurada g la misma y la placa 60 estd asegura-
da desmontablemente a una placa horizontal plana 62 que se

extiende a través del interior de la envolvente 39 del miem-

bro agitador 38. En los tamafios més pequelios de -agitador, de

‘hasta por ejemplo 61 cm. de digmetro, la placa 60 puede es-

tar asegurada directamente a la pleca plana 62, puesto gue

las dificultades de equilibrado no son entonces de gran im=

portancia. Sin embargo, para didmetros mayores, se necesitan
medios de ajuste como sé muestra en los dibujos para asegurar
un equilibrio uniforme. Para este fin, un rebajo estrechado
64 estd formado coaxilmente en la parte eXtrema inferi®r del
arbol 40 ¥ un agujero 66 estd formado en la placa 62 coaxil-
mente al agitador 38. Cuatro pernos 68 (de los cuales solo

se representan dos) se extienden hacia arriba a través.de un
anillo 70 asegurado a la parte inferior de la placa 62, a
través de la propia placa 62 y a través de los agujeros T1
préximos a la periferia'de la placa 66; los pernos 68 estédn

espaciados uniformemente en derredor de la placa 60. Unas

-6 -
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tuercas 73 estdn atornilladas a cada perno 68 encima y deba-
jo de 1la placa 60. Una esfera de acero 74 descansa en el agu-
jero 66 en la placa 62 y la esfera 74 es recibida en el re-
bajo estrechado 64 para proporcionar un punto de apoyo. Me-
diante el ajuste de las tuercas 73 el miembro agitador 38
puede ser equilibrado sobre el drbol 40 en derredor del‘pun-
to de apoyo proporcionado por la esfera T4.

Los medios para moverl el agitador hacia arriba y
hacia abajo comprenden un eje vertical 72 (figuras 1, 2 y 3)
que se extiende a través del paso 24 en el drbol 22 y es me-
vible hacia arriba y hacia abajo para mover el miembro agi-
tador 38 hacia arriba y hacia abajo. El eje 72 estd conecta-
do directamehte al 3rbol 40, teniendo uns formacidn cuadrada
78 (figura 3) en su extremo inferior y que encaja en el ani-
1lo 55 asegurado al 4rbol 40. La fdrmacién 78 es sujetada
en el rebajo 56 por un collar 80 que rodea al eje T2 y estg
asegurado al anillo 55. El eje 72 y el drbol 40 giran juntos
durante el funcionamiento del aparato. La posicidn mds alta
del miembro agitador 38 estéd determinada por aa aplicacidn
entre el collar 80 y el extremo inferior del drbol 22.

La parte extrema superior del eje 72 tiené una ros=
ca basta 82 formada sobre la misma (figura 2) siendo la lon-
gitud de la rosca algo mayor que la cantidad mdxima requéri-
da del movimiento de.ajuste del miembro agitador 38. Esta
rosca 82 estd atornilleds en una tuercs prisionera cooperan-
te 84 de bronce fosforoso a la que se impide separarse del
eje 72 por medio de una tuerca 85 y una contratuerca 86 ator-
nillada en el eje 72 encima de la tuerca 84; la aplicacidn
entre la tuerca 85 y la tuerca prisionera 84 determina la

posicidn mds inferior del miembro .agitador 38. El giro del

-7 -
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eje T2 con relacién a la tuerca 84'origina el movimiento ver-
tical del miembro 38.

La parte superior del drbol 22 (figura 2) pasa hol-
gadamente a través de un agujero 88 en una placa plana 90,
que estd asegurada a la cubierta de la caja de engranajes.
Inmediatamente encima de la placa 90 estd unido un collar 92
al drbol 22 por un tornillo prisionero 94, y encima del co-
llar 92 un tambor de freno 96 estd montado libremente sobre
el 4rvol 22,

El tambor de freno 96 comprende un ahillo 98 de
seccibén en forma de canal, en cuya periferia interior estd
asegurado un casquillo de apoyo 100 que se aplica giratoria-
mente con el 4rbol 22, para su giro en derredor del mismo.
Ias almas de la seccién transversal en canal estdn dirigidas
hacia arriba, y la periferia externa del tambor 96 proporcio-
na una superficie cilindrica externs de frenado 102.

Los medios para mover el miembro agitador 38 hacia
arriba y hacia abajo comprenden también un mecanismo de en-
granaje diferencial asociado con el eje T2 y la tuercs pri-
sionera 84. Este mecanismo comprende una corona anular de en-
granaje cénico 104, asegurada en la base del tambor 96 y que
puede girar libremente en derredor del Arbol 22, estando
los dientes de engrane de la corona 104 dirigidos hacia fuera
en un dngulo de 452. Enchavetado al drbol 22 inmediatamente
encima de la corona dentada 104 hay un collar 106, exténdien-
dose una chaveta (que no se representa) entre un chavetero

(que no se representa) en el collar 106 y una ranura 108 en

el drbol 22. El collar 106 proporciona dos protuberancias

radiales coaxiales, diametralmente opuestas, 110, y en cada

protuberancia 110 estd montado un vdstago radial 112 sobre

-8—
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el cual estd montado libremente para rotacidn un pifién céni-
co recto 114; los pifiones 114 engranan con la corona 104.

Encima del tambor de freno 96 estd situado un tam-
bor de freno adicional 116 en cuya periferia interior estd
situado un casquillo de apoyo 118 que se aplica con el darbol
22 para rotacidén en derredor del mismo. El1 tambor 116 corres-—
ponde generalmente en su construccién y disposicidén al tam-
bor 96 y se describe en cuanto difiere del mismo. Las almas
de la seccidn transversal en canal del tambor 116 estén di-
rigidas hacia abajo. Una corona dentada anular 120 asegurada
en el tambor 16 coaxilmente con la corona dentada 104 puede
girar libremente en derrédor del 4rbol 22 y estd en engrane
con 1los pifiones 114}

Hay una ligera separacidén axil entre un reborde su-
perior 122 del tambor 96 y un reborde inferior 124 del tam-
bor 116. El reborde 122 tiene una pluralidad de pequefios re-—
bajos 126 (de los cuales solo se muestran dos) que se extien—
den en derredor de su periferia interna, espaciados unifor-
memente entre si; similarmente el reborde 124 tiene une plu-~
ralidad de pequefios rebajos 128 que se extienden en derredor
de su periferia interna espaciados uniformemente entre si.

Un émbolo 130, cargado a resorte, se extiende hacia fuera
desde cada eje 112 y cada émbolo 130 estd destinado a enca-
jar en un par de rebajos opuestos 126, 128. La aplicacidn
entre los émbolos 130 y los rebajos 126, 128 impide el movi-
miento de giro relativo entre los tambores 96, 116 en la au-
sencia de una fuerza sustanciél que estimule dicho movimien-
to y 1o permite cuando uno u otro de los tambores 96, 116,
estd detenido.b

E1l tambor de freno superior 116 es mantenido en

-9 -
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posicién sobre el 4rbol 22 por una placa de retencidn 132
asegurada a la parte extrema superior del drbol 22. La tuer-—
ca prisionera 84 tiene una parte de macho 134, de pequefio
didmetro, en su extrego superior y ésta estd enchavetada por
una chaveta 135 dentro de un paso 136 en un casquillo extre-
mo 138 que estd asegurado a la superficie superior del tam-
bor de freno superior 116.

El aparato comprende el mecanismo de freno (figu-
ras 2 y 4) dispuesto pars que actie sobre los tambores 96,
116 de tal modo gue el eje 72 se mueve hacia arriba o hacia
abajo segun se requiera. El mecanismo de freno comprende dos
frenos, uno asociado con cada tambor 96, 116, y medios que
asocian los frenos de tal modo qué el mecanismo puede mover-
se desde una -condicidn neutrz, en da cual ninguno de los fre-
nos se aplica con su tambor a una p;imera condicidn operante
en la cual solo un freno se aplica con su tambor, y desde
la condicidén neutra a una segunda condicidn operante en la
cual so0lo el otro frené se aplica con su tambor. Cada freno
comprende dos zapatas de freno arqueadas opuestas 142, com-
prendiendo cada una un forro de freno 144§ estando cada 2za-
patz 142 pivotada en un extremo en una u otra de.dos egpigas
de articulacidn 146 aseguradas en la placa 90 a un lado de
los tambores 96, 116. Los frenos y los tambores 96, 116 es-
tdn encerrados en una cubierta 147 que estd asegurada a la
placa 90. En el lado de los tambores 96, 116 alejado de las
espigas 146 una zapata.142 del freno superior estd conectada
por una articulacidén 148 y una palanca 149 a un eje vertical

1503 la articulacidn 148 estd conectada a pivotamiento a una

parte extrems de la palanca 149 y también estid conectada a

pivotamiento a la zapata 142; la palanca 149 estd asegurada

- 10 =
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al eje vertical 150 el cual estd montado en la placa 9Q para
movimiento de giro en derredor de su eje geométrico; similar
mente 1la otra zapata 142 del freno superior eété conectada
por una articulacidn 145 a la otra parfe extrema de la pa-
lanca 149. Similarmente las aapatas 142 del freno inferior
estdan conectadas por las articulaciones 151 a las partes ex-
tremas de una palanca 153 asegurzda tambidn al eje 150. El
eje 150 hace un ajuste apretado en un anillo 152 asegurado
a la superficie superior de la placé 90 y también en un ani-
1lo 154 asegurado a la superficie inferior de una pared su-
perior 156 de la cubierta 147; el eje 150 se extiende hacia
afriba a través de la cubierta 147 y tiene un asa 140 asegu-
rada a su parte extrema superior. Cuando el asa 140 es movi-
da en una direccidn en el sentido de las agujas del reloj
desde una posicidn neutra (figura 4) el tambor inferior 96
es cogidb por sus zapatas de freno 142, y cuando es movida
en una direccidén en sentido contrario a las agujas del reloj
desde 1la posicién neutra el tambor superior 116 es cogido
por sus zapatas de freno 142.

El aparato comprende medios para bloguear el meca-
nismo de freno en su posicidn neutra. Un tubo horizontal 158
esta asegurado en una pared vertical 166 de la cubierta 147
¥y una -espiga de blogueo 162 estd montads para movimiento de
deslizamiento en el tubo 158. Un dnima horizontal 164, gue
se extiende a través del anillo 152, estd alineada con el
tubo 158. Un resorte 166 actia entre un casquillo 168 ase-
gurado a una parte extrema exterior del tubo 158 y un collar
170 asegurado a la espiga 162, para empular la espiga 162
hacia la izquierda (figura 2). ILa espiga 162 se extiende ha-

cia fuera a través del casquillo 168 y su parte extrema ex-

- 11 -
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terior tiene un asa 171, asegurada a la misma. Un &4nima ho-
rizontal 172 se extiende a través del eje 150 y en la posi=-
cién neutra del asa 140 el dnima 172 estd alineada con el
anima 164 y el tubo 158. El asa 140 esté: bloqueads en esta
posicidn por la espiga 162 que se extiende a través de las
énimas 164, 172. Cuando se requiere mover el asa 144 desde
su posicidén neutra, se tira del asa 171 contra la accidn del
resorte 166, para mover la espiga 162 fuers del dnima 170,
Yy se mueve el asa 140; el éhima 172 no estd ya en alineacidn
con el dnima 164. Al volver el aéa 140 a su posicidn neutra,
el resorte 166 empuja a la espiga 162 dentro del 4nima 172
bara volver a bloquear el asa 140 en dicha posicidn.

El aparato comprende una cubierta adicional 174
asegurada encima de la cubierta 147. El eje 72 se extiende

dentro de la cubierta 174 y su parte extrema superior tiene

~ﬁna aguje indicadora horizontal 176 asegurada a la misma. La

aguja indicadora 176 se extiende hacia fuera de la cubierta
174 a través de una ranura 178 en la misma y estd dispuesta
bare gque se mueva hacia arriba y hacia abajo por una ranura
179 en un miembro de escala 180 que estd asegurado a la cu-
bierta 174. El miembro de escala 180 estd graduado (no se
muestra) y la posicidn de la aguja indicadora 176 sobre el
miembro de escala 180 indica la posicidén del miembro agita-
dor 38.

Durante el funcionamiento del aparato el giro del
drbol 22 hace que giren los tubos 26, 34. La rotacidn de los
tubos 26, 34 hace girar el drbol 40 y al miembro agitador 38;
la rotacién del 4rbol 40 hace que gire el eje 72. La rotacién
del &rbol 22 origina también la rotacidn de los pifiones 114

con el drbol 22 en torno del eje del drbol 22 cuando el asa
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140 estd en su posicidn neutra; esta rotacidén de los pifiones
114 origina la rotacidn de los tambores de fremo 96, 116,
impidiendo los émbolos 130, cargados a resorte, la rotacidn
relativa de los tambores 96, 116; la tuercé‘prisionera 84
gira con el tambor 116 y no hay asi rotacidn relativa entre
la tuerca 84 y el eje 72 y el miembro agi%ador 38 no se mue-
ve axialmente. |

Cuando se necesita mover. el miembro agitador 38
hacia arriba, el asa 140 es movida en una direccidn en sen-
tido contrario a las agujas del relo]j para apmicar las zapa-
tas devfreno superiores 142 al tambor superior 116 para de-
tener la rotacidén del tambor 116; permitiendo ahora los ém-
bolos cargados a resorte 130 la rotacidén del tambor 96 con
relacidn al tambor 116. E1 eje 72 estd ahora girando con re-
lacidn a la tuerca prisionera 84 y el eje T2 se; mueve hacia
varriba; ésto origina el movimiento hacia arriba del arbol 40
¥y el miembro agitadof 38. Cuando se llega a la posicidn re-
querida del miembro agitador 38, como lo muestra la posicidn
de 1ls aguja.indioadora 176, el asa 140 eg movida de nuevo
a su posicidn neutra.

Cuando se requiere movef el miembro agitador 38
hacia abajo, el asa 140 es movida en una direccidén en el sen-
tido de las agujas del reioj para aplicar las zapatas de fre-
no inferiores 142 al tambor inferior 96 para detener la ro-
tacidén del tambor 96. Esto hace que se dobe la velocidad del
tambor 116, a través de las coronas dentadas 140, 120 y de
los pifiones 114. Las tuerca prisionera 84 esta ahora girando
mas deprisa que el eje 72 y ésto origina el movimiento hacia
abajo del eje T2, del 4rbol 40, y del miembro agitador 38.

Cuando se llega a la posicidn requerida del miembro agitador

- 13 -
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38 se devuelve el asa 140 a su posicidn neutra.
NOTA

Los puntos de invencidn propia, no nueva, pero no
establécidéy practicada ni divulgada en Espafia, que se pre-
5 {seﬁtan para que sean objeto de esta Patente de Introducciédn,
| por DIEZ afios, son 1los siguientes:
12.- Aparato para airear 1iquidos en un depdsito
que comprénde un nmiembro aireador dispuesto para prolongarse

dentro de dicho 1iquido, un conjunto de drbol vertical mon-

tado giratoriamente que comprende una pluralidad de seccio-

* 5 4esn.  nes de -drbol conectadas a deslizamientos en sentido longitu-

s}

dinam ¥ de manera no giratoria, medios que montan dicho miem-
bro aireador para giro con la parte més_baja de dichas sec-
ciones de 4rbol, medios para hacer girar dicho conjunto de
4rbol, y medios para‘realizaf movimiento de deslizamiento
iy ae relativo de dichas secciones de &rbol durante la rotacién de
dicho conjunto para mantene: un nivel de trabajo deseado de
dicho miembro aireador con relacidn a dicho 1iquido.
| 29.- Aparato para airear liguidos en un depdsito
20 . . que oomprenée un miembro airesdor dispuesto para prolongarse
dentro de dicho liguido, un conjunto de 4rbol vertical mon-
tado giratoriamente;que'comprende dos secciones de drbol,
superior e inferiof, montadas telescOpicamente y conectadas
a deslizamiento en sentido longitudinal y de manera no gira-
25 toria, medios de montaje para dicho miembro aireador sobre

dicha seccidn de 4rbol inferior, medios unidos operativamen-

- 14 -



n O

.
ﬁ

¢
)

25

30

L i
AnaAArPan A AAA AN,
4

aeco ARAN A AaAANS

te a dicha seccidn de Arbol superior para hacer girar dicho’
coﬁjunto de arbol, medios para efectuar movimientos de des-

lizamiento relativos de dichas secciones de arbol para hacer
variaf el nivel de trabajo de dicho miembro aireador con re-
lacidn a dicho 1iquido. .

| 3¢.- El aparato definido en la reivindicacién 2,

céracterizado‘por un manguito flexible longitudinalmente que

une el extremo inferior de dicho 4rbol superior con dicho

miembro aireador para encerrar de manera protectora el extre-
mo inferior de dicha seccidn de 4rbol inferior.

49 .- Abarato rara airear 1liguidos en un dephsito

que comprende un miembro alreador dispuesto para prolongarse

dentro de dlcho llquldo un conjunto de arbol vertlca; mon-
tado g;ratorlamente que comprende un par de secciones de ar-
boi conectadas a deslizamiento en sentido longitudinal y de
manera no giratoria, siendo una.de dichas secciones de 4rbol
hueca y estando la otra seccidn de drbol montaéa telescdpi-
camente en ella y sbbresgliendo de su extremo inferior, un
motor impulsor unido de manera accionable a dicha primera
seccidn de érbollpara hacer girar dicho conjunto de drbol,
medios que montan dicho miembro aireador sobre dicha otra
seccidn de 4rbol y medios para‘realizar'movimiento de desli-
zamiento relaﬁivo de dichas seociénes de érbol para variar
el nivel -de trabajo de dicho miembro aireador con relacidn
a dicho liguido qué comprenden un mecanismo inter?uesto entre

dichas secciones de 4rbol y accionable selectivamente para

mantener dichas secciones de 4rbol contra movimiento relati-

Vo o para elevar y descender de manera controlable dicha otre
seccidn de drbol, estando dicho mecanismo conectado operati-

vamente para ser eccionado por dicha primera seccidn de dr-

- 15 -
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5¢.- El aparato definido en la reivindicacidn 4,

carscterizado porgue dicho mecanismo comprende un acoplamien-
to roscado_sobre dicha otra seccidn de arbol y oonectado ope--
rablemente a2 través de medios de inversidn a dicha primera
seccién de 4rbol.

| 2.- Aparato para .airear liquidos que comprende
(a) un drbol, (b) medios para hacer girar el 4rbol slrededor
de su eje, (c¢) un miembro aireador montado sdbre’el arbol
para giro con é1 alrededor de dicho eje, (d) de un mecanis-
mo de engransje diferencial que comprénde una primera serie
de ruedas.dentadasvcoaiialés, una & cada lado del eje del
'érbol, Siendo dichas ruedas giratbrias libremente alrededor
~de un eje perpendioulaf'al.eje del drbol y estando también
montadas para rotaoién con el drbol alrededor de su eje, y
una segunda serie de ruedas dentadas coaxiales en engrane
con la primefa.serie dé ruedas dentadas y giratorias libre-
mente alrededor delvejé del drbol, (e) un primer miembro ros-
cado coaxial con las ruedas de la ségunda serie y montado
para rotacién con uni rueda de dicha segunda serie (f) un se-
gundo miembro roscado en acoplamiento roscado con el primer
niembro rogcado, montado para rotacidén cond 4rbol y para
movimiento axial con el miembro aireador, (g) medios para
restringir el movimiento de rotacidn relativo entre las rue—
das dentsdas de la segunda serie en ausencia de una fuersza
sustancial que estimule tal movimiento y que permita tal mo-
vimiento cuando una u otra de dichas ruedas estd detenida, y
(h) medios de freno para detener la rotacidn de una u otra
de las ruedas dentadas de la segunda serle para hacer que el
movimiento axial del segundo miembro roscado mueva el miem~

bro aireador axialmente en una direccidn requerida.

- 16 -
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7¢.~ Aparato para airear ligquidos que ooﬁprende
(a) un 4rbol motor, (b) medios para hacer girar el Aarbol mo-
tor alrededor de su eje, (c) un sezundo drbol montado para
giro coaxial con el grbol motor y para mo&imiento axial con
relacidén al drbol motor, (d) un miembro aireador montado so-
bre el segundo arbol para rotacidn con é1, (e) un mecanismo
de engranaje diferencial que comprende una primera serie de
dos ruedas dentadas coaxiales una a cada lado del eje del
‘érbol métor, siendo dichsas fuedas giratorias libremente al-
rededor de un eje perpendicular al eje de dicho drbol y es-
tando también montadas para rotacidn con dicho drbol alrede-
dor de su eje, y una segunda serie de dos ruedss dentadas
coaxiales en engrane con la primera serie de ruedas dentadas
¥y gliratorias libremente alrededor del ejé de dicho arbol, -
(f) un primer miembro roscado coaxial con las ruedas de la
segunda serie y montado para rotacidn con una rueda de dicha
segunda serie (g) un segundo miembro roscado en acoplamiento
roscado con dicho primer miembro roscado, y conectado direc-
tamente al segundo drbol, (h) medios para iimitar el movimien-
to de rotacidn relativa entre las ruedas dentadas de la se-
gunda serie en susencia de uma fuerza.sustancial que estimu-
le tal movimiento y que permita tal movimiento cusndo una u
otra de dichas ruedas estd detenida, y (i) medios de freno
para detener la rotacidn de una u otra de las ruedas dentadas
de la segunda serie para hacer que el movimiento axisl del
segundo miembro roscado mueva €l miembro aireador axialmen-$c
te en una direccidn requerida.

89.- Aparato para airear liquidos que comprende
(a) un érboi, (b) medios para hacer girar el Arbol alrededor

de su eje, (c) un miembro aireador montado sobre el 4rbol

- 17 -
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para rotacidén con é1 alrededor de dicho eje, (d) un mecanis-
mo de engranaje diferencisl que comprende uns primera serie

de dos ruedas dentadas coaxiales, una a cada lado del eje

del drbol, siendo dichas ruedas giratoriss libremente alre-

dedor de un eje perpendicular al eje del drbol y estando tam-

bién montadas para rotacidén con el drbol alrededor de su eje,

y una segunda serie de dos ruedas dentadas coaxiales en en-
grane con la primers serie de ruedas dentadas y libremente
giratorias alrededor del eje del d4rbol, (e).dos tambores de
freno, rodeando uno a cada rueda dentada de la segunda serie
y estando asegurado a ella, (f) un primer miembro roscado
coaxial con las ruedas de la segunda serie y montado para ro-
tacidén con una rueda de dicha segunda serie, (g) un segundo
miembro roscado en acoplamiento roscado con el primer miem-
bro roscado, montado para rotacién con el drbol y para movi-
miento axial con el miembro aireador, (h) medios para limitar
el movimiento de rotacidn relativo entre los tambores de fre-
no en ausencia de una fuerza sustancial gque estimule tal mo-
&imiento ¥y que permita tal movimiento cuando uno u otro de
dichoe tambores estd detenido, y (i) mecanismo de freno que
comprende dos frenos, uno asociado con_cada tambor y dispues-

to cada uno para aplicarse a su tambor para detener la rota-

cibén del tambor para producir el movimiento axial del segun-

do miembro roscado para mover el miembro aireador axialmen-
te en una direccidn requerida. |

9¢.- Aparato pars airear liquidos que cogprende
(2) un drbol, (b) mediovs para hacer girar el drbol alrededor
de su eje, (¢) un miembro aireador montado sobre el drbol
para rotacidn con &1 alrededor de dicho eje, (d) un mecanis-

mo de engranaje diferencial gue comprende ung primers serie

- '18...



01
1

9. h .

an

. N@ @
(O

*
cwe e

25

30

‘o

@ -

*
.

(®

. .
0(.K

de dos ruedas dentadas coaxiales, una a cada lado del eje del
arbol, siendo dichas ruedas libremente giratoriasAalrededor'
de un eje perpendicular al eje del 4rbol y estando también
montadas para rotacidn con el drbol slrededor de su eje, y
una segunda serie de dos ruvedas dentadas coaxiales en engra-

ne con la primera serie de ruedas dentadas y libremente gira-

torias alrededor del eje del drbol, (e) dos tambores de fre-
‘no, rodeando uno a cada rueda dentada de la segunda serie 'y
estando asegurado a ella, (f) un primer miembro roscado coa-

'xial con las ruedas de la segunda serie y montado para rota-

cién con una rueda de dicha segunda serie, (e) un segundo

_miembro roscado en acoplamiento roscado con el primer miem-—

bro roscado, montado para rotacidn con el arbol y para movi-

. miento axial con el miembro aireador, (h) mediOS'péra limitar

el movimiento de rotacidn relativo entre los tambores de fre-

"no en la ausencia de fuerza sustancial que estimule tal mo-

vimiento y que permita tal movimiento cuando uno u otro de .

dichos tambores estd detenido, y (i). mecanismo de freno que

comprende dos frenos, uno asociado con cada tambor y compren-

diendo cada uno dos zapatas de freno opuestas dispuestas
para aplicarse a su tambor para detener la rotacidén del tam-—
bor para hacer que el movimiento axial del segundo miembro
roscado mueva el miembro aireador sxialmente eh una direccidn
requerida.

102, - Aparato-para airear licuidos que comprende
(a) un 4zbol, (b) medios para hacer girar el drbol alrededor

de su eje, (c) un miembro aireador montado sobre el arbol

para rotacidn con é1 alrededor de dicho eje, (d) un mecanis-

mo de engranaje diferencial gue comprende une primera serie

de dos: ruedas dentadas coaxiales, una a cada lado del eje

- 19 -
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- del 4rbol, siendo dichas ruedas libremente giratorias alre-

dedor de un eje perpendicular al eje del drbol y estando

también montadas para rotacidn con el 4drbol slrededor de su

. eje, y una segunda serie de dos ruedas dentadas coaxiales

en engrane con la primera serie de ruedas dentadas y libre-
mente giratorias alrededor -del eje del &rbol, (e) un primer
miembro roscado coaxial con las. ruedas de la segunda serie

y montado para rotacién con una rueda de dichas segunda se-

rie, (f) un segundo miembro roscado, en acoplamiento rosca-

do con el primer miembro roscado, montado para rotacidn con

el 4rbol y para movimiento axial con el miembro aireador,

(g) medios para limitar el movimiento de rotacibén relativo

entre las ruedas dentadas de la segunda serie en la ausen-

cia de fuerza sustancial que estimule tal movimiento y que

‘permita -tal movimiento cuando una u otra de dichas ruedas

estd - detenida, (h) medios de freno para detener la rota-
c¢idn de una ﬁ dtra_de lés“ruedas dentadas de la segunda se-
rie para hacer qﬁe el movimiento axial del segundo miembro
roscado mueva el miembro aireador axialmente en una direccidn
requeridé, vy (i) medios bara sujetar los medios de freno en
uns condicién neutra en 1a,cual.ninguné de dichas ruedas den-
tadas es detenida.

11¢.- Aparato ﬁara airear liquidos gue comprende
() un depésito de liguido, (b) un arbol vertical dispuesto
centralmente_éon relacibén al depdsito, (c) un miembro airea-

dor asegurado sobre el Arbol para rotacidn con €1 en el de-

.pésito, comprendiendo dicho miembro aireador una envolvente

troncocdnica simétrica invertida coaxial con el drbol, un
saliente cilindrico eircular gue se extiende hacia abajo des-

de la envolvente coaxialmente con ella, y una pluralidad de

- 20 -
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brazos planos verticales que se extienden desde la periferia
del saliente tangencialmente al saliente a lo largo de la su-
perficie inferior de la envolvente, (d) un motor, (e) una
caja de engranajes, cuyo lado de entrada esta conectado al
motor y cuyo lado de salida estd conectado al arbol para. ha-
cerlo girar, (f) un mecanismo de engranaje diferencial que
comprendéhuna'primera serie de dos ruedas dentadas coaxiales,
una a cada 1sdo del eje del drbol, siendo 1ibremente girato-
rias dichas ruedas alrededor de un eje horizontal y estando
también montadas para rotacidén con el 4rbol alrededor del
eje del &rbol, y una segunda serie de dos ruedas dentadas
coaxisles en engrane con la primera serie de ruedas dentadas
y libremente glratorlas slrededor del eje del 4rvol, (g) una
tuerca cozxial con, y montada para rotacién con, una rueda
de 1o segunda serie, (h) un eje roscado dentro de la tuerca,
montado para rotacidén con el $rbol, y para movimiento hacia
arriba y hacia abajo con el miembro aireador, (i) medios pa-
ra limitar el movimiento de rotacidén relativo entre las rue-
das dentadas de la segunda serie en gusencia de una fuerza
sustancial que estimula tal movimiento y que permita tal mo-
vimiento cuando una u otra de dichas ruedas estd detenida,

y (j) medios de freno para detener 1a rotacidén de una u otra
de las ruedas dentadas de la gsegunda serie para hacer que el
povimiento axial del eje roscado mueva el miembro aireador
axislmente en una direccidn reguerida.

12¢.- Aparato para airear liguidos en un deposito.

- 21 -
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Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante-
cede y con los fines gue se han especificado.
Esta Memoris c_onsta de _veintidos hojas escritas
a mdquina por una sola cara.
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