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PATENTE DE INTRODUCCION

MEMORIA DESCRIPTITIVA
Sobre:
! MECANISMO PARA LA DESCARGA MEDIANTE ELEVACION Y VOLTEC DE
BIDONES DE BASURA EN CAMIONES "
Solicitante: Don Zdésimo GONZALEZ GONZAIEZ, de nacionalidad
espafiola, domieciliado en Valladolid, calle Nar-

ciso Alonso Cortés n2 3.
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La presente memoria descriptiva tiene como fin la
declaracidn del objeto sobre el que ha de recaer el privile-
glo de explotacidn industrial y comercial exclusivo en el
territorio nacional de una Patente de Introduccidén conforme
a la Legislacidn vigente que, segim indica el enunciado, tra-
ta de un mecanismo para la descarga mediante elevacién y vol-
teo de bidones de hasura en camiones,

La finalidad del invento es facilitar la descarga
de bidoﬁes de basuré en los vehiculos destinados a su reco-
gide en las grandes ciudades de forma que se obtengan uma to-
tal mecanizacibn y automatismo en dicha operacidén de descar—
ge con el fin de disminuir mano de obra y obtener una mayor
higiene y gerantia en dicha operacidén de vaciado de bidones
o cubos en el interior del depdsito del vehiculo.

El mecanismo se compone esencizlmente de una bhoca
de carga basculante que permanece normalmente cerrada median—
te una tapa inferior y esta dotada de apoyos especiales en
los cuales se acoplan respectivos brazos de los bidones a des-
cargar de manera que estos apoyados contra la citada embocadu-
ra se basculan automdticamente mientras se abre la tapa inte-
rior de la boeca y vierte la basura en el interior del depdsi-
to.

El mecanismo comprende ademas un dispositivo eleva-
dor que permite el ascenso automdtico convenientemente guiado
de los Bidones Rasta una altura en que le permite su volteo
para el vaciado interior. Dicho dlspositivo comprende ademds
del mecanismo destinado 2l ascenso de bidones otro de bascu-
lacidn todos ellos de accionamiento hidriulico o neumatico.

Con el fih de facilitar la interpretacidn mas exac-

ta del objeto sobre el que ha de recaer el privileglo solici-
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tado en los dibujos adjuntos, complementarios de la presente

- exposicidn, se representa una forma prictica para su realiza-

cién industrial que se incluye Unicamente con caracter mera-
mente informativo y no limit&tivo del invento,.

En los citados dibujos:

Ia Pigura 1 representa una yista latérgl,@%l meca-
nismo de descarga segin el invento.

Lo Pigura 2 muestra una vista frontal del mismo me-
canismo. ‘ ' R

La Figura 3 muestra una seceidn segin un pleno ver-
tical de la boca de carga en posicidn de descarga del cubo.

De gcuerdo con los citados dibujos, el mecanismo se
gitua en la parte posterior del depdsito 1 de un camidn de re-
cogida de basuras y comprende esencialmente una boca de carga
montada en un dispositivo basculante 3 susceptible de girar
un determinado édngulo sobre su eje 5 montado entre dos salien~
tes paralelos 2, Dicho dispositivo presenta en vista lateral
forma de sector circular y se encuentra abierto por su parte
interior mientras que por la parte exterior se encuentra ce-
rrado por una compuerta 6 montads sobre charnelas superiores
7 de manera que en la posicidn representada en la Figura 1 se
encuentra cerrada la boca mientras que en la posicidn repre-
gentads en la Figura 3, se encuentra abierta.

Bl mecanismo comprende ademds un dispositivo de ele-
vacidn de las cargas, es decir, los cubos de basura, que com—
prende un brazo elevador 9 que en posicidn de reposo se apoye
contra un tope situado en el extremo del brazo 10 fijo al de~
pdsito del camibén. Bste brazo gira sobre el eje 8§ dotado de wn

dispositivo hidrdulico o neumdtico de elevacidn accionable me-

diante el mando 4.
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Bl citado brazo 9 comprende dos guias paralelas 11
donde se deslizan los apoyos tubulares 12 dotados de rodillos,
cuyos apdyos forman parve del carro elevador 13, dotado de la
bande ja de apoyo 14 y de los topes 15 para fijacidn del cubo.

Parg utilizar el mecanismo se situa el cubo a vaciar
en el carro 13 cuando este se encuentra en la posicidn més ba-
ja. Bsta operacidn se realiza facilmente con la ayuda de ca-
rros poria-~cubos, especialmente diseflados para este mecanismo,
de forma.que el cubo queda apoyado en la bandejs 14 y reteni-
do por los topes 15.

A continuacidn se acciona el dispositivo elevador
mediante el mando 4, con lo que el carro sube y con él el cu-
bo hasta situarse de forma que su embocaduraz se encuentre al
nivel de la boca de descarga, para lo cusl simultdneamente se
acclona el mecanismo de volteo para qué éire,el brazo 9.

Con las anteriores operaciohes se situa la boca del
cubo contra la boca de desfarga, es decir, en la forma repre-
sentada con 1lineas de trazos en la Phgura 3.

A continuacidn y siguiendo un movimiento coordinado
aubonatico,” bascula la boca de carga hacia el interior del de-
pdsito, hasta alcanzer le posicidn represeéntada en la Figura
3, en.}ﬁ;cual se abre automdticamente la tapa 6, basculante
hacia el interior, y se descarga el cubo.

Ia fase final de esta .operacidn puede repetirse va-
rias veces para obliger a la carga del cubo a vaciarse.

Unarvez vaciado el contenido del cubo se situa auto-
miticamente en la posicidn inicial el mecanismo con lo cual
puede volverse a recoger el cubo mediante el mismo carro de
caracteristifas antes indicadas.

Evidentemente son posibles muchas variantes de rea-
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lizacién del mismo invento, pero en cualgquier caso, se obtiene
mediante los mecanismos descritos o con la aplicacidén de meca-
nismos equivalentes, una elevacidn y basculamiento simultdneo
del cubo de basura hasta situsrlo en la posicidn de deécarga,
inclinado hacia el interior del depdsito, de forma que éste
abra automdticamente su boca y se desggpgue el qsntgnido.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
asi como un ejemplo practica de realizacidn industrial del
mismo solamente cabe afiadir que en ‘el conjunto y partes fes-
critas es posible introducir cambios de materias, formas y
disposicién en cuanto tales alteraciones no supongan variacidn
sustencial del objeto reivindicado,

N O T A

La Patente de Introduccidn, que se solicita por diez
aflos, para Bspafla, de acuerdo con la vigente Leg 1sla016n, de~
bera recaer sobre: "MECANISMO PARA LA’ DESCARGA MEDIANTE ELEVA-
CION Y VOLTEO DE BIDONES DE BASURA EN CAMIONES", citéndoss co-
mo'Fuente de Procedencia la Firma ACHILIE TAIENTI, de Italia,
segﬁn las caracteristicas esenciales de las siguientes:

REIVINDICACIONES

18.- Mecanismo para la descarga mediante elevacidn
¥y volteo de bidones de basura en camiones, montado en la par-
te posterior del &epésito del vehiculo, que se caracteriza
porque comprende una bbca.de carga montada en una tolva bas-
culante sobre un eje inferior susceptible de una posicidn
inclinada y saliente hacia la parte posterior del depbsito
y una posicidén retraida inclinada en sentido inverso, cuya
boca se cierra en la primera posicién sutomdticamente median-
te una tapa interior articulada por la parte externa y por

encima de la boca de descarga mientras que en la segunda po-
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sicidn, por efecto de la inclinacidn opuesta se abre, permi-
tiendo la entrada de la carga 2l interior del depdsito.

28,- Mecanismo para lo descargs mediante elevacidn
y volteo de bidones de basufa en camiones, segin la anterior
reivindicacidn, que se caracteriza porque la tolva presenta
lateralmente forma de sector circular en el que coineide su
vertice con el eje de rotacidn, formado por un eje suscepti-
ble de rotacidn impulsado por un dispositivo neumdtico o hi-
drdulico mendado manvalmente o automdticamente & través de
un dispositivo coordinador de maniobras automidtico.

38,~ Mecanismo para la descarge mediante elevacidn
¥ volteo de bidones de basura en camiones, segin las anterio-
res reivindicaciones, que se caracteriza porque en la parte
inferior del eje de rotacidn de la tolva de vaciado estd si-
tuado otro eje, susceptible de accionamiento a través de man-
dos neuméticos o hidrdulicos, en el cual estd fijado un brazo
basculante y que es soporte de gulas para deslizamiento en
sentido ascendente o descendente de un carro soporte de los
bidones o cubos contenedores de basura con el fin de que éstos
automaticdmente puedan situarse en la poéioién de descarga con
tra la boca de la tolva para proceder a su vaciado.

o 4&.~ Mecanismo para la descarga mediante elevacidn

y volteo de bidones de basura en camiones, segin las anterio-
res reivindicaciones, que se caracteriza porgue el carro so-
porte de los bidones o cubos de basura presenta medios para
el apoyo inferior de éstos y medios para la retencidn de di-
chos cubos cuando por efecto de su basculacidn éstos se enouven-—
tran inclinados en sentido descendente de vaciado,

5&,- MECANISHO PARA LA DESCARGA MEDIANTE ELEVACION
Y VOLTRO DE BIDONES DE BASURA EN CAMIONES.,



Segin queda sustancialmente descrito en la presente
memoria, que consta de siete hojas, escritas a maquina por
una 8o0la carg y dibujos. .

Madrid, 16 de Julio de 1966
Don ZOSIMO GONZALEZ GONZALEZ

P, P. o
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