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MEMORTA DESCRIPTIVA

A En machos campos de aplicaciodn se trata de llevar el
punto medio de objetos de }ongitudes variables transporta=-
dos por un transportedor, frente a un punto de referencia.
Por ejemﬁlo, en los asefraderos, 83 necesario centrar con
precisién la mitad de cada tronco que se presenta, respecto
al eje central de los brazos dé descarga para que el tronco
congiderado sea cogido convenientemente, con independencia
de su longitud, por un dispositivo apropiado que permite de-

pogitarlo sobre el carro de una sierra de cintg. = « = = = =~

_ En otras aplicaciones, podria ser interesante dirigir
frente al panto de referencia, un punto particular de estos
objetos de longitud variable que estuviera situado, no en
su centro, sino a una distancia de los extremos de cada ob-
jeto correspondiente a una relacion bien definida ( por ejem

plo dos tercios de la 1longitud)e = = = = = = = = = v = = = =

La presents invencion tiene pues por“objetoAun“disposi
tivo capaz de determinar un punto particular de la longitud
variable de objetos (en una relacidn definida previamente)
y llevar este punto én éoncordancia con una referencia, con
objeto de gerantizar una operacion tal como: el paro del

transportador, la expulsién de objetos, ol marcado de estos
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Expuesto asi el problema a resolver, el dispbsitivo
presenta, segun la invencidn, un drgano detector'situado en
el camino seguido por los troncos y que permite por lo tan=-
to determinar el extremo deiantero y el extremo poéterior de
cada tronco, cooperando este 6rgano detector con un organo
de disparo gue selecclons, en ﬁn dispositivo combinador de
velocidades, unas velocidades relativas que dependen de la
del transportador de los troncos, en funcion de la relacion
de las distancias del punto particular elegido a los extre-
mos de dichos'troncos; ccrrespondiendo la carrera del dispo
sitivo combinadorAa la longitud para alcanzar la referencia

consideradge = = = - = = - R R R R el

El organo detector puedé ser de cualquier tipo: mecani
co, hidréulico, neumatico, ultrasonico, etc., pero parece
més ventajoso que esté constitufdo por una célula fotoelée-
trica y una fuente luminosa dispuestas a una y otra parte

del camino sgguido por 1os troncosS. = = = = = = = = = = = =

En un primer modo de ejecucion el organo detector es
movil. En estas condiciones y segun una forma de realiza-
cidén de la invencion notable por su simplicided, el disposi
tivo combinador de velocidades asociado a la célula fotoeléc
trica y a2 la fuente luminosa esta constitufdo por un eguipo
movil de movimiento alternativo, que lleva estos Wltimos y
conectado al 6rgano de arrastre del transportador por medio
de un embrague y de un inversor de marcha, provocando la cé~
lula, cuando tiene lugar la interrupcidn de la corriente fo-
toeléctrica debido al peso de un tronco, la partida del equi

po movil en sentido inverso del transportador y, cuando se
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restablece esta corriehte, el paro de dicho transportador. -

Desde luego, si el punto a detectar debe egtar situado
en 1 mitad de 1os'objetos, las velocidades en sentidos o-

puestos del equipo movil y del transportador son iguales. - -

Sea por cuestiones de volﬁmen, sea para evitar el tener

que eclipsar la célula y su proyector (lo que puede ser nece

sario para permitir la expulsién lateral del tronco), puede
ger interesante segﬁn una variante, alejar el equipo movil

del punto de referencia y combinar este equipo mévil con una

‘memoria capaz de registrar el punto detectado por el equipo

mévil y de 1levérlovpor medio de un desplazamiento sincroni-
zado con €l del trensportador en coincidencia con la referen
cia. Tal memoria puede materializarse por medio de un dispo
sitivo rotativo cuyo dedo es capaz de ser conectado por me-
dio de un embrague al Organo de arrastre del transportador
por un fiador mecanico fijo, de mando eléctrico, electroneu-
mético o electrohidraulico y por un contacto finel de carre-
ra. Correspondiendo la distancia angular comprendida entre
el fisdor y el contacto final de carrera’'a la comprendida en
tre el punto de partida del_érganq detector mévil y el punto
de referencia. En tal dispositivo, el fiador libera el dedo
movil desde el momento en que Se restablece la corriente fo-
toeléctrica de la célula, cuando ésta acabe de slcanzar el
extremo posterior del tronco. Desde este momento, el dedo
se desplazs en sincronizacidn con él transportador hasta que
haya aicanzado el contacto final de carrera que materializa

el punto de referencisa elegido, lo gue tendra por efecto pa-
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rar el transportador: = = = = = = = = = = = - = - - -« -~

En otro modo de ejecucion, el organo detector constitui

do por la celula fotoeléctrica y la fuente luminosa es fijo.-

A partir de aqui, pueden preverse varias formas de rea-
lizacion del dispositivo combinador y se definen a continue-
cidn, pera simplificar la exposicidn, en el caso en que el

punto de 1los troncos que debe detectarse esta en el centro. =

Segin une primere forma de realizacidn con Srgano deteg
tor fijo, el dispositive combinador presenta un interruptor
rotativo con dos dedos independientes de igual posicion de
partida, sometldos a un embrague doble de marcha hacia ade~
lante ¥ & un embrague s1mple de marche hacia atras, unidos
al orgeno de arrastre del transportador ¥ que funcionan a la
misma velocidad absoluta (en el caso en que el punto de los
troncos & detectar esta eﬁ la mitad), siendo disparado uno
de los dedos por la célule cuando tiene lugar la interrup-
cién de la corriente fotoeléctrica debida al pasoc de un tron
co, ¥y siendo enviado luego en sentido inverso por un tope fi
nal de cerrera, mientras gque el otro dedo es disparado hacisa
el primero por la célula cuando tiene Jugar el restableci-
miento de la corriente fotoelectrica, estendo provistos di=-
chos dedos de contactos que cooperan provocando el paio del

transportador. = - = = = - - e e e e e =

Segin una segunda forma de realizacidn de Srgeno detec-
tor £fijo, el dispositivo combinador de velocidades pressenta
un interruptor rotativo con dos dedos independientes en po~

siciones de partida defasadas, sometidos a dos embragues u-.
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nidos al 6rgano de arrastre del transportador y gque funcio=-
nen, el uno, en marchae hacia‘adelante a la misma velocidad,
y el otro, en marcha hacisa atras a una velocidaed mitad (en
él caso en que el punto de';os troncos a detectar esté en la
mited), siendo disparado el dedo de marcha hacia atras por
la célula s6lo cuendo tiene lugar la interrupcidn de la co--
rriente fotoeléctricé debida al paso de un tronco, mientras
que el dedo de marcha hacia adelente, retenido por un tope.
eclipsable, es disparado por la célule cuando tiene lugar

el restablecimiento de la corriente fotoeléctrica, estando
provistos los dedos de contactos gque cooperan provocando el

paro del transportador; B T T T - -

Segin una tercera forma de realizacidn con organo detec
tor fijo, el dispositivo combinador de velocidades presenta
un interruptor rotativo con tres dedos independientes, en i-
gual posicidn de partidas pera dos de 4stos que estdn someti-
dos a dos embragues de marcha hacia adelante y en posicién
de partida defasada para el tercero que esta sometido a un
embrague en marcha hecia atrés, estando unidos estos embra-
gues al 6rgano de arrastre del transportador y funcionando
a la misma velocidad absoluta (en el.caso en que el punto de
los troncos a detectar esté en la mitad), siendo disparado .
el primer dedo en marcha hacia adelante por lsa celula cuéﬁdo
tiene luger la iﬁterrupcién de la corriente fotoeléctricé de
bido al peso de un tronco, mientras que el segundo dedo en
mercha hacia adelante es disparado por la celuls cuando tie-
ne lugar el restablecimiento de la‘corriente fotoelectrica y

el tercer dedo en marcha hacia atras es disparado por el pri
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mer dedo considerado cuando tiene lugar su paso, estando pro
vistos los dedos segundo y tercero de contactos que cooperan

provocando el paro del transportador. = = = = = = = @ = = -

Segun una cuarta forme de realizacidén con drgeno deteg
tor fijo, el dispositivo combinador de velocidades presenta
un interruptor rotetivo con un dedo sometido a dos embragues
unidos al organo de'arrastre del transportador y que funcio-
nan enAel mismo sentido, uno a una velocidad mitad y el otro
a la misma velocidad (en el caso en Que el punto de los tron
cos que debe detectarse esté en la mitad), siendo disparado
el embragus mas lento por la celula cuando tiene lugar le
interrupcién.de la corriente fotoeléctrica debida al paso de
un tronco, mientras que el.émbrague sincrono que releva el
anterior es disparado por la célula cuando tiene lugar el
festabiecimiento de la corriente eléctrica, y cooperando el
dedo el final de carrera con un contacto eléctrico que pro-

voca el paro del transportador.: = = = = = = = @ = = = = - =

Segun una quinta forma de realizacidn con Orgsno detec-
tor fijo, el dispositivo combinador de velocidades presenté
un interruptor rotativo con dos dedos independientes en la
mi sma posicién de pertida, sometidos a dos embregues unidos
al orgeno de arrastre del transportador y que funcionen en
el mismo sentido, el uno doble & la misma velocidad y el o-
tro simple, & una velocidad triple (en el caso en qué el pun .
to de los troncos que debe detectarse esté en-la mifad),siagg
do disparado el primer dedo a velocided lenta por la célula
cuendo tiens lugar la interrupcion de la corriente fotoélég

trica debida al paso de un tronco, mientras que el segundo.
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dedo es disparado a velocidad lenta por la célula cuando tie
ne lugar el restablecimiento de la corriente fotoeléctrics
y ol primer dedo dispara, cuando tiene lugar su ﬁaso cerca
de un contacto fijo, el segundo dedo a velocidad triple pe-
ra que alcance el primero, estando provistos los dos dedos

de contactos que provocan el paro del transportador. « - - -

En todas sus formas de reslizacion con organo detector
fijo, es evidente que pueden asociarse varios dispositivos
combinadores de velocidades tales como los definidos ante-

riormente, para que se releven de forma periédica. - - - -

Otras caracteristicas de la invencidn se hacen eviden-

tes, ademas, de la descripcion detsllads siguiente. = =~ = =

En los planos anexos se representa, a titulo de ejem=
plos no limitativos, unas formas de realizacidn del objeto

delainvencio’n,—- ------- B T T T
En ©St08 PlanosS: = = ~ = = = = = = = = = = = = = =~ - =

La figura 1 es una vista esquematica que ilustra una
forma de realizacion simplificada del dispositivo de ls in-

vencion que presenta un 6rgano detector movile = = = = = - =

La figura 2 es una vista esquemética que ilustra une
variante de realizacién de este dispositivo con el organo
detector movil, variante en la que el punto de referencia

esta transportado respscto 2l punto de deteccion. = = = - -

Las figuras 2a g 2e son visteas sindpticas que esquema-—

tizan el funcionamiento de la variante de realizacion de la



Las figuras 3 y 4 son vistas esquematicas que ilustran

respectivamente en alzado y en plante una primera forma de
realizacion del dispositivo de la invencidn con organo detec

5.  tor fijo. — = = = = T e

Las figuras 3a a 3d son vistas sindpticas que esquemati

zan el funcionamiento de la primera forma de reslizacidn. = -

Las figuras 5 y 6 son vistas éSqueméticas, respectiva-
mente en alzado ¥ en planta, que ilustran una segunda forma
10. de realizacion del dispositivo de la invencidn con organo de

tector fijoe = = = = = = = = « = = B T

Las figuras 5a a 54 son vistas sindpticas que esquems-
tizan el funcionamiento de esta segunda formz de reslize-

cio’n. —————— - ew ar ov e S o e o> s W = o oo e a» e e e ew -

15, Las figuras 7 y 8 son vistas esqueméticas, respectiva-
mente en elzado y en planta, que ilustran una tercera forma
de realizacidn del dispositivo de la invencidn con el oOrga-

Les figuras 7a a 74 son vistas sindépticas que represen-

20. tan ol funcionamiento de esta tercera forma de realizacion.-

Las figdras Oy 19 son vistas esqueméticas, respective~

mente en alzado y en planta, que ilustran una cuarta forma

de la 'invencidn con dorgano detector fijoe = = = = = = = = =

Las figuras 92 a 94 son vistas sinopticas que esqueme-
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tizan el funcionemiento de esta cuarta forma de realizacion.

Las figuras 11 y 12 son vistas esqueméticas, respecti-
vamente en alzado y en planta, que ilustran una quinta for-
ma de realizacion del dispositivo de la invencidn con orga-

no detector fijo. = = = = = = = = c c @ . e e === ===

Las figuras 112 a 114 son vistas sindpticas que esque-

matizan el funcionemiento de esta quinta forma de realiza-

Se designa con 1 un transportador gque lleva troncos 2
en el sentido de la flecha F. Este transportador estd movi-
do por un tambor 3 cuyo srbol 4 esta acoplado a un grup0 mo-

tor. - ar en e G e e em e Gm as e Gy G e G an es e - em an e e @ = e

Encima del ramzal superior del transportédor 1 este mon-
tado paralelamente un carril.de gufa 5 sobre el que puede
rodar.un carro 6. Este ultimo soporta, por medio de un cha=-
sis 7 en forma de U, un orgesno detector situado sobtre el ca-

mino seguido por 1os troncos 2. = = = =« = B R R i

En el ejemplo no limitativo elegido, el orgasno detector
ests constituido por una célula fotoeléctrica 8 y una fuente
luminosa 9 dispuestas una enfrente de la otra y a una y otra
parte del tramsportador 1, de‘forma que el réyo luminoso 10
que sale de la fuente 9 sea cortado cuando pass cada tronco
2 y que, por lo tanto, la corriente fotoeléctrica emitida yoloid
la ceélula 8 sea interrumpida cuando pasa la parte anterior

de cada tronco y reestablecida despueés del paso de la parte
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posterior del tronco considerado. -~ = =

BEn su posicidn de pertida, el equipo mévil constituido

por el cerro 6, el chasis 7, la célula 8 vy la fuente 9, es=

t4 situedo en un plano trensversal 11 de deteccion del pun~

to medio, el cual planc de deteccién‘se confunde con el p1a4

Bl carro 6 esta sometido a un mecsnismo unido cinemati
camente con el tambor de arrastre 3 del transportador, de
forma que este carro pueda desplazarse cuando tiene luger
la deteccidn en el sentido opuesto al de la flecha F y cuen=
do tiene lugar el retorno en el mismo sentidb que esta fle-
cha P. El ejemplo representado, el carro 6 este unido a un.
cable sin fin 12 que pasa sobre poleas intermedias 13 y arro
llade sobre una polea 14 de mando. TLa polea 14 esta sométi-
da indiferentemente a uan embrague 15 y un embrague inversor

de marcha 16 calado sobre el arbol 4 del tambor de arrastre

En otras palabras, en esta primere forma de realiza-
cidn se halla, por una parte, un oOrgamo detector 8, 9 del
extremo delantero y del extremo posterior de cada tronco 2

y, por otra parte, un dispositivo combinador de velocidades

Le primera forma de realizacidn asi definida funciona
de la manera siguienteg_ Cuendo el extremo delantero de un
tronco 2 corta el rayo luminosc 10, y la corriente fotoelég'

trica emitide por la célule 8 es interrumpida y provoca el
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funcionamiento del embrague 15, de forme que el carro 6 se
desplace en el sentido opuesto el de la flecha F. Desde eg
te momentd, la célula 8 y la fuente 9 barren el'tronpo 2 a
la misma vélooidad que éste pero en el sentido opuestq a su
&espiazamientq; Cuando el extremo posterior del tronco 2 '
ha franqueado el equipp mévi} en desplazamiento, el rayo lu-
minoso 10 se restébieég ¥y provoca el paro del transportador
1« En estas condiciones, el puntolmedéo del tronco 2 se ha-
lla en el planoc de referencia 11. La lémpara 9 y la célula
8 se eclipsan entonces por cualesquiers medios apropiedos y
los trazos de gescarga pueden evacuar el tronco 2 considera-
do. A continuacidn, el inversor de marcha 16 es accionadq‘
¥y el carro 6 se desplaza en el sentido de la flecha F hasta
que héya vuelto a su posicién de partida, es decir al plano
11 én que un contacto de final de carrera 11g desembragas el

Segun la variante de realizacidn ilustrada en la figu-
ra 2, el orgeno de deteccion es movil como en el caso. ante-
rior, pero su plano de origen de referencie 11 se halla dea-
plazado de un plano de referencia 1;. Esta disposicidn evi-
ta'el tener que prever, cuando tiene lugar el paro del}trang
bortador, el eclipsamiento del 6rgano detector 9. En este
caso, no se tiene que parar el fransportador cuando la mi-
tad de ceda trdﬁéo ha llegedo al plano de deteccion, sino
sélo cuandovha llegado al plano de referencia 16; Esta dis-
posicidn precisa bues completarse con un‘érgano complementsg
rio capaz de seguir elvdeéplazamiento del punto medio‘del

tronco entre el plano de deteccidn y el plano de referencia
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Segun esta variante (figura 2), subsisten todos los elg
mentos definidos cuendo se ha hecho referencia a la figura
1. Pero, ademas de estos elementos, el dispositivo combina-
dor de velocidades presenta, en combinacion con gl equipo mé
vil 6, 12 a 16, un interruptor rotativo 18. Este ultimo pre
senta cierto numero de dedos 19 unidos geparadamente al ar-'
bol 4 por medio de otros tantos embragues independientes y

que cooperan con otros tantos contactos 21, de final de ce=-

frera. Cada dedo es asi capaz de ser arrastrado a la misms

velocidad angular que el tambor 3 del transportador. La em-
plitud anguler méxima comprendida entre cada fiador 20 y ca
da dedo 21 corresponde evidentemente de forma exacta a la.
distencia que sepera el plano de deteccion 11 del plano de

referencia']"]._-----‘---------—-----;-

En posicidn de partida (figura 2a), cada dedo 19 es man
tenido por un fiador 20 de tipo eléctrico por ejemplo y en
posicidn de llegada (figura 2e) el dedo 19 considerado coo-

pera con el contacto eléctrico fijo 21 correspondiente pare

parar el transportador. = = = = = - e e = = = -

 Bsta veriante de realizacion funciona de la forma si-

Las figaras 2a y Zglmuestran que el punto medio de un
tronco 2 es dirigido al plano de deteccion 11 de la manera
definida con relacion a la figura 1f Durante este carrera,

el fiador eléctrico 20 mentiene el dedo 19 en posicién de
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partide (figuré'ag); Pero cuando‘este'punto medio estd en-
el planon11 (figuré 2b) el fayo luminoso 10 que sale de la
fuente 9 llega a la céiula 8 que emite de nuevo una corrien-
te fotoelectrica que tiene por efecto'eclipsarvel fiador e-

16Ctrico 20s = @ = = = = = = ® o e - - - - - — - - -

El dedo 19 es liberado y pivota en el sentido de la fle
chs F1. Miéntras el dedo pivota, el carro 6 continua despla
zandose en él sentido opuesto a2l de la flecha F y el extfemo
delante;o del tronco siguiente 2' corte el rayo luminoso 10
(figura 22). Desde este momento, la cofriente fotoeléctri-
ca emitida por la célule 8 estd interrumpida 1o que tiene
por efecto mander el inversor de mercha 16 para que el carro
76 vuelva a su poéicién de partida,’que Se confunde con el

pleno de deteccidn 11. Un contacto 112 desembraga el inver-

sor de marcha 16 y embraga el embrague 15 de un dedo 19°' pe-

ra que el Orgeno de deteccidén 8-9 barra el tronco en movi-
miento 2' hasta su extremo final (figura 2e) en que el rees-
tableoimiento de laz corriente fotoeléctrica:diépara el fia-
dor 20', 1o que libera el dedo 19'. En este momento, el
punto medio del tronco se halla confundido con el plano 11

y detectado por el dedo 19' considerado haéta el momento en
que éste hallara el contacto 21' que corresponde al plano
1;. E1l organo de deteccidn 8~9 continuara desplazandose
hasta que encuentra el extremo delantero del tronco siguien-

te, 10 que tiene por efecto recoménzar el ciclle = = = = = =

Sin embargo, durante este tiempo, el tronco 2 continua
desplazéndOSe hacia el plano de referencia 17 y el dedo 19

pivota (figuras 2¢ y 24) hasta que alcanza el contacto 21




(flgura 29) lo que .tiene por efecto parar el transportador
1. En este momento, el punto medio del tronco 2 ha llegado
al plano 17. Puede efectuarse entonces la expuls;on del
tronqo y puede ponerse de nuevo en marcha el transportador..
5e El dedo 19 queda sin embargo embragadoc en el eje 4 de forma
que sea vuelto k. la posioién inicial posterior el fiédor 20,

,/en el que un contacto 120 solldarlo de este ultimo determi-

na su em‘brague. ----- - - - = amow o= - -—_ - === - ==

Un contacto de final de cerrera 11b (figura 2) que ac-
10, tﬁa sobre el embrague 16 determina el paro del desplazemien-
to del detector movil 8-9 si el intefvalo comprendido entre

dos troncos consecutivos es tal que este detector llegue al
final de cerrera entes de qﬁe el extremo delantero del tron=-

co siguiente haya cortado el naz luminoso. EL detector mé-

15;4 vil se hallaria en este caso al‘final de carrera. en espera
del préximo tronco, cuyo desplazemiento sdbre el transporta-

dor lo volveria a la posicidn de partida. = = = = = = = - =

Desde luego, el numero de dedos 19 necesarios para cons
tituir un interruptor rotativo 18 esta en funcion de la dig-
20: tancia que separsa el plano de deteccion 11 del plano de refe
rencia 17 dividida por la longitud del tronco menor que pue-
de detectarse, mas un espacio de Seguridad. Ademas, si se
guisiere llevar al plano de referencia 1# un punto de les
troncos que no estuviera situado en la mitad, seria preciso
25, modificar le velocidad de barrido del equipo movil 6 a 9 en
funcidén de la relacidn de las distancias del punto seleccio=

nado a 108 extremos de 108 trONCoOS: = = = = = = = @ = = = =
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El 6rgano detector considerado anteriormente, gue estd
constituido por una .célula fotoeléctrica y por una fuenferig
minosa, o por cualquier otro medio equivalente, es mévil, En
las otras formas de realizacidn previstas ahora este drgano
detector, sea la que fuere su constitucion, es fijo. Sefia-
la por consiguiente el paso del extremo anterior y el extre-
mo posterior de un tronco por la interrupcidn y reemision
'del paso, respectivamente, de la corriente fotoeleéctrica emi

Este Srgano detector esta asociado 2 un dispositivo com
binador de velocidades cuyo mimero de elementos es funcion
de la distancie comprendida entre el plano del haz luminoso
y el plano de referencia, dividida por la longitud menor de

tronco que debe detectarse, mas una longitud de seguridad. -

A fin de facilitar la exposicion siguiente, se conside-
ra que para las distintas formas de realizaciodn expuestas,
cada dispositivo combinador de velocidades esta constituido

con un S010 elementoe = = = = = = = = = - - - - o - = o= -

En una primera forme de reslizacion del dispositivo de
la invencién con Organo detector fijo, el dispositivo combi-
nador de velocidades presenta, tal como se observa en las fi .
guras 3 y 4, un interruptor rotstivo 22 con dos dedqs inde~-
pendientes 23 y 24 retenidos en le misma posicion de parti-

da por dos fiadores independientes 232 Yy 248 = = = = = = =

Los dedos 23y 24 estén unidos sl arbol 4 del tembor

de arrastre pdr medio de dos embragues 25 y 26 que tienden
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a arrastrarlos por separado a la misma velocidad y en el
nmismo sentido que el transportador (es decir en marcha ha-
cia adelante). Ademas, el dedo 23 estd unido al arbol 4
por medio de un embrague inversor 27 que tiende a arrastrar
lo a2 la misma velocidad del transportador pero en segtido
contrario (es decir, en marcha hacia atras). El interrup-
tor rotativo bresenta igualmente un contacto de final de ca
rrera 28 cuya posicion respecto a los fiadores 23a ¥ 242 es
t4 en relacion directa con la distancia gue separa el plano

de deteccion fijo 11 del plano de referencia 17. = = = = -

BEsta primers forma de realizacion funciona de la mane-
ra siguiente: mientras el rayo luminoso 10 no es cortado por
un tronco, los dos dedos 23 y 24 son retenidos en la misma
posicion de partida (figura 3g) por los fiadores 23a y 24.~
Desde el momento en que el extfemo delantero de un tronco
corta eltrayo luminoso 10, se interrumpe la corriente foto-
eléctrica de la célula 8 y se libera el fiador 23g, lo que
dispara el embrague 25 y, desde este momento, el dedo 23 pi
vota en marcha hacia adelante (flecha F2) a la misma veloci-
dad que el transportador (figura 3). Cuendo el rayo lumino-
so 10 se restablece después del paso del extremo posterior
del tronco considerado, la célula 8 Qmite de nuevo una co-
rriente fotoelectrica gque libera el fiador 24a, 1o que dis-
para el‘embrague 26 y por consiguiente el dedo 24 pivota en
marcha hacia adelante (flecha Fz) e la misma velocidad que
el transportador (figura 3b). ZLos dos dedos 23 y 24 pivo-
tan pues en el miémo gentido, a le misma velocidad pero es-

tén defasados en una medida correspondiente a la longitud
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del tronco considerado. Al final de carrera, el dedo 23 ha=-
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lla el contacto 28, que dispara el embrague 2;. Desde este
momento, el dedo 23 se para y pivota en ma?cha hacia atras
(flecha F3); se va pues hacia el dedo 24 (figura 3¢). Fi-
ﬁalmente lbs dos dedos 23 y 24 se encuentran y los contac-
tos de los que estan provistcs provocan en este momento el
paro del transportador al mismo tiempo que el reembragado
en el sentido hacia adelante del dedo 23. Desde el mémento
en que el tramsportador se pondra de nuevo en funcionsmien-
to; los dos dedos continuaran siendo arrastrados, solidaria=-
mente del arbol 4, hasta que alcancen los contactés 123a ¥y
1242 de los fiadores 23a y 242 que determinarén su desembra

gue. Se hallarén as{ en condiciones de reiniciar el ciclo.-

En una segunda forma de realizacion con orgsno detec~

~ tor fijo, el dispositivo combinador de velocidades presenta

(como se observa en las figuras 5 ¥y 6) un interruptor rota-
tivo 29 con dos dedos 30 y 31 independientes. En posicion
de partida, el dedo 30 es retenido por un tope eclipsable
32 y el dedo 31 estd apoyado sobre un tope fijo 33, estando
defasados estos dos dedos en una medida angular que depende
de la distancia gque separa“el plano de deteccion 11 del pla=-
no de referencis 1;. El dedo 30 estas unido el arbol 4 del
tambor de arrastre 3.por medio.de un embrague 34 que tiende
a hacer pivotar este dedo en el mismo sentido que el trans-
portador (es decir en mercha hacia adelante'F4) y & la mis-
ma velocidad. En'cambio, ol dedo 31 esté unido al &rbol 4
por medio de un embrague y de un reductor inversor de velo-

cidad 35 que tiende & hacer pivotar este dedo en el sentido
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opuesto al del transportador (en marcha hacia atras Fs) 7 e

une velocidad de valor mitad de la del transportador. = = -

Esta segunda forma de realizacidn funciona de la méne-
ra siguiente: cuando el rayo luminoso 10 es cortado por el
extremo delantero de un tronco, la corriente fotoeléctrica
de la célula 8 dispara el embrague 35, de tal modo que el
dedo 31 pivote en marcha hacia atras (flecha F5), ¥y & una
velocidad mitad de la del transpo;tadép (figura 5a). Cuen-
do el rayo luﬁin030'10 es reestablecido después del paso deél
extremo posterior del tronco considerado, la corriente foto-
eléctrica emitida de nuevo por la célula tiene por efecto,
simulténeamente, perer el dedo 31, eclipsar el tope eclipsa-

ble 32 y disparar el embrague 34, (figura 5b); el dedo 30 pi

vota entonces en marcha hacis adelante (flecha F4) y a la

misma velocidad que el tramsportador; tiende pues a alcan-
zar el dedo fijo 31 (figure 5¢). Cuando los dedos 30 y 31
se encuentran (figuré BQ) unos'contactos de que estan provig

tos provocan la expulsion del tronco considerado. — = = = -

En unaAtercera forma de realizacion con 6rgano detec~
tor fijo; el diépositivo combinador de velocidadés presenta
(como se observa de las figuras ; y 8) un interruptor rota-
tivo 36 con tres dedos.independientes 35, 38 y 39. Los de-
dos 37 y 38 son retenidoé por.unos.topes eclipsables separa-

dos 40. Estan conectados independientemente uno del otro al

- arbol 4 del tambor de arrastre 3 por. medio, respectivamente,

de dos embragues 41 y 42 que tienden a hacer pivotar estos

dedos a la misma velocidad y en el mismo sentido que el trar
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portador (marche hacia adelante Fg). EL dedo 39 esta defa~

sado'respécto a2 los dedos 37 y 38 en una medida angular que

' depende de la distancia que separa el plano de deteccion 11

del plano de referencia 17. El dedo 39 esté apoyado sobre

un tope fijo 43 y esta conectado @l arbol 4 por medio de un

- embrague inversor 44 que tiende a hacerlo pivotar a la mis-

ma velocidad que el transportador, pero en sentido contrario

(marCha hacia atrés F7)o -------—--—- —————
El dispositivo funciona de la forma siguiente: = = - -~

Cuando el rayo 1uminoso 10 es cortado por el extremo
delantero de un tronco, la corriente fotoeléctrica de la cé-
1ula 8 es interrumpida y dispara el embrague 41 de forma que
el dedo 37 pivote en marcha hacia adelante (flecha Fg) 2 la
mismae velocidad que el trans?prtador (figura 752. Cuando el
rayo luminoso 10 se restablece, después del paso del extremo
posterior del tronco considerado, la célula 8 emite de nuevo
uga_corriente fotoeléqtrica que dispara el embrague 42. El1
dedo 38 pivota avsu vez 2 la misma veloci@ad-y en el mismo
sentido que el dedo 37 (figura ;}_13). Fl dedo 37 halla el de-
do 39y présigue su camino en el sentido de la flecha Fgy DO |
ro al pasar actla sobre un contacto fijo 432 que dispara el
embrague 44 para que el dedo_39 pivote en marcha_hacia atpég
(flecha F;) ¥y & la misma velocidad que el transportador (fi-
gurea %g). Tos dos dedos 38y 39 van al encuentro uno del o=
tro y cuando estén enfrente de los contactos de que estan

provistos, provocan la expulsién del tronco considerado. - -~

Segin una cuarta forma de realizacion con Organo detec—
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tor fijo, el dispositivo combinador de velocidades presenta,

como se observa de las figuras 9 y 10, un interruptor rota-
tivo 45 con un dedo movil 46, un fiador 146 y un contacto fi
jo 47. La distencia angular comprendida entre el flador 146
¥y el contacto fijo 47 es funcion de la distancia gue sepera.
el plano de deteccion 11 del plano de referencia 17. El de-
do 46 esta conectado al arbol 4 del tambor de arrastre, por
una parte, por un reductor de embrague de marcha hacia ade~
lante 48 que funciona a una velocidad mitad de la del trans-
portador y, por otra parte, por un embrague de marcha hacia
adelante 49 que funciona a una velocidad sincrona de la del

transportador. = = = = = = - - - = - - e e — -

El dispositivo funciona de la forma siguiente: cuando
el rayo lumiﬁoso 10 es cortado por el extremo delantero de
un tronco, la corriente fofoeléctrica es interrumpida y la
célula 8 libera el fiador 146, lo que simultaneamente libe-
ra el dedo 46 y determina el cierre del contacto 146a que
excita el embrague reductor 48. Por consecuencis, el dedo
46 pivota en marche hacia adelante en_el sentido de la fle~

che Fg a una velocidad mitad de la del transportador (figu-

-ra 95). Después del paso del extremo posterior del tronco

considerado, el rayo luminoso se restablece y la célula 8 e~

mite de nuevo una corriente fotoeléctrica, 1o que tiene por

efecto desexcitar el embrague 48 y excitar el embrague 49:
el dedo 46 continua entonces su carrera en el mismo sentido,
pero a la misma velocidad que el transportador (flguras % vy

9¢). Cuando el dedo 46 halle el contacto fijo 47, es decir
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cuando el punto medio del fronco ha llegado al plano de re-—
ferencie 17 el transportador se para, estando entonces el N
tronco en posicidén de expulsién. EL dedo 46 queds solida-

rio del arbol 4 por medio del embrague 49 y, desde el momen

to en que se pondra de nuevo en marcha el transportador, des ~
pués de la expulsidn del tronco detectado, continuara su ca-
rrera hasta que entre en contacto con el fiador 146 cuyo cqg“

tecto 146a se sbrirs, cortando asi la alimentacion del embra

GUE 49: = = = = = = m e m e e mm e s e .- .-

Segun una quinta forma de realizacidn con dOrgano detec
tor fijo, el dispositivo combinador de velocidades presente,
tgl‘comp se observa de las figurss 11 y 12, un interruptor
rotativo 50 con dos dedos independientes 51 y 52, dos fiado-
res 151, 152, corre3pondiendq cada uno a 1osidedos 51 y 52, :
y un contacto fijo 56. El dedo 51 esta tnidp al arbol 4 del

tambor de arrastre 3. por medio del embrague 53 y tiende a ha~

cerlo pivoter a la misma velocidad que el transportador y en

el mismo sentido (mercha hacia adelante Fg). De una manersa
andloga, el dedo 52 ostd unido sl rbol 4 por medio de un
embrague 54 que tiende a hacerlo pivotar a la misme veloci-
dad que el transportador y en el mismo sentido (marcha hacia
adelente Fg). Pero el dedo 52 esté unido igualmente al &r-
bol 4 por medio de un embrague y de un maltiplicador de ve-
locidad 55 que tiende & hacerlo pivotar a una velocidad tri=-
ple que la del transportador y en el mismo_sentido (marcha
hacia adelante Fg). Sobre la trayectoria seguida por el de=~

do 51 estd situado un contacto fijo 56 y la abertwra angulaxr

comprendida entre este contacto y los fiadoreé 151, 152, quc
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constituyen la posicion de partida de los dedos 51 y 52, de~

pende de la distancia que separa el plano de deteccion 11

del plano de referencia 17 = =~ = = = = - s - - - -

E1 dispositivo funciona de la forma siguiente: cuando
el rgyo luminoso 10 es cortado por el extremo delantero de
un tronco, la corriente fotoeléctrica de la celula 8 es in-
terrumpida y libera el fiador 151 correspondiente al dedo

51. EL contacto 1512 de que estd provisto este fiador, se
cierra y excita el embrague 53. E1l dedo 51 empieza enton-
ces a pivotar en el sentido de la flectha Fg a la misma velo-
cidad que el transportador (figura 112). Cuando el rayo lu-
minoso 10 es restablecido y, por consiguiente, la céluls 8
emite de nuevo una corriente fotoeléctrica, esta célula li-
bera eleiador 152 correspondiente al dedo 52. E1l contacto
152a que,esté provisto este fiador, se halla entonces cerra=

do, 10 que tiene por efecto excitar el embrague 54. FEl dedo

52 pivota entonces en el sentido de la flecha Fq 2 la misma
velocided que el dedo 51, sin poderle alcanzar y sin distan-
ciarse del mismo (figura 11b). E1 dedo 51 halla el contacto
fijo 56 y prosigué su carrera (figura 11¢), pero al pasar el
contacto 56 que ha sido as{ exéitado dispéra el embrague 55,
1o que tiene por efecto hacer variar instenténeamente la ve-
locidad del dedo 52 que prosigue su carrers siempre en el
sentido de la flecha Fg, pero a una velocidad triple. Desde
este momento, el dedo 52 alcanza muy rapidamente el dedo 51
y cuando tiene lugar su encuentro, unos contactos, de los

que estan provistos estos dedos, provocan el paro del trans—
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portador. Los embragues 53 ¥ 55 continuan estando excita-

dos, soliderizando asf los dedos 51 y 52 del arbol 4. Desde
el mgmento en que el transportador Se pone de nuevo en mar-
cha después de la expulsidn del trpnco; los dedﬁs continuan
pues siendo arrastrados'porvel arbol 4 haste el momento en

que exciten los contactos 151z y 1522 de los que estén pro-
vistos los fiadores 151 y 152, lo que tiene por efecto cor-
Kar la'élimentacién‘de los embragues. Los dedos se hallan

as{ de nuevo vueltos a la posicion de partids. = = = ~ - =

Desde luego, para todas las formas de reslizacion pre-
vistas anteriofmente; pﬁeden emplearseiotros medios que los
descritos, para llevar estos degos, puestos en.accién, a su
posicion de partida. As{ podria preverse el hacer volver
estos dedos‘por resorte, por contrapeso, O por cualquier O~

tro medic. = = - = = = e e r e e, e ———m—— -

3 3 3 4
Ademés, es evidente que en cada forma de reslizacion
pueden asociarse varios interruptores rotativos entre si pa-

ra relevarse uno al otro de forma periédica, --------

ILa invencidn no estd limitada a las formas de reslize-
eidn representadas y descritas en detalle, puesto que pueden

introducirse en la misma diversas modificaciones:. = = = = =

N.O T A

Se declaran de novedad.y rropiedad pars Espafia, sus te-

rritorios y plazas de soberania, las gsiguientest: = = « = = .
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1.- Mejoras en los d18p031t1vos de deteccl6n del -

paso de ocbjetos por delante de un punto de referencla, y en
partmcular en. 1os dlSpOSlthOS que perm;ten hacer concordar
un punto deterﬂunadO-con una referencia en una relacidn dada
de la longitud (tal como el punto medio), de obaetos de lon=-
gitud varlable, tal como troncos, caracterizadas porque el
dispositivo presenta en comblnacién con un transportador que
~ lleva los obaetos (en partlcular troncos) que deben ponerse
frente a un punto de referencia, un detector sztuado a lo.
largo del transportador y capaz-de detectar los extremos an-
terlor y posterlor de cada objeto y de cooperar con un drga-

‘no de registro mévil, simple o miltiple, cuya velocidad de

- desplazanmiento se comblna_en“una relacién dadg con la del

transpor%édor~al que esté asociado,lde forma q@e divida la
longitud de cada objeto segin la relacién fijéda, v luego
presente frente a un punto de referencla el punto asd deter
minado, presentando este drgano reglstrador un drgano de dia
paro del dispositivo de mando cuando los dos puntos citados

estdn en corcondancia. = = = == - . .- -- - - - --———--

,?;-'MEJoras segin la reivindicacidén 1, caracteriza
das porque el érgano deteétor-esté constituido por wna célu-
la fotoelectrlca ¥y une fuente luminosa o por un emisor y un
receptor de ultrasonldos o también de tipo hidrdulico o simi
lar, dispuesto a wna y otra parte del camino seguido por 1os

troncos. - . = - — ._7_ e e e me ww w we e - w - e = an e

3.- Mbaoras segﬁn las reivindicaciones 1l y 2, carac-

rlzadas porgue,en el caso en que el drgano detector se ha-
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lla situado en su punto de origen en el mismo plano que el

del plano de referencia, el registrador mévil Que forma un
dispositivo combinador de ve1001dades asociado a la celules
fotoelectrlca ¥y & la fuente lumlnosa, esta constituido -por

un equipo movil con movimiente alternativo quse lleva estas

ultimas y conectado &l orgeno de arrastre del transportador

por medio de un embregue ¥y de'un inversor de marcha, provo-
cando la célula, cuando tiene lugar la interrupcidn de la
corriente fotoeléctriea debido gl paso de un tronco, la par-—
tida del equipo movil en sentido inverso al del transporta=-
dor y, cuando tiene lugar el reestablecimiento de la corrien

te, el paro de Aicho transportador. = ~ =« = = = ¢ =« - - - -

4.~ Mejoras segﬁn las reivindicaciones 1 y 2, caracte-

- rigadas porque en el casoc en que elvérgano detector se halla

situado en su punto de origen, en un planovdigerente del pla
no de referencia, el dispositivo registrador movil que forma
el combinador de velocidades considerado presenta, ademés_
del equipo movil, un interruptor rotativo cﬁyo'dedo es susg~
ceptible de estar conectado pbr medio de un embrague al or-
gano de arrastre del transportsdor y sincronizado con éste,
eétando sometido este dedo a un fiador fijo disparado por

la corriente fotoeléctrica de la célula cuando tiene lugar
su reaparicidén después del paeso de un tronco y cooperando
dicho dedo, pueéto asi en‘funcionamiento, al final de la cae-
rrera con un contacto eléctrico gque provoca el paro del
transportedor de forma que el punto particular de un tronco
detectado por el equipo movil esté frente al punto elegido,

constituyendo desde este momento, este interruptor rotativo,
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una memoria capaz de determinar el punto detectado sobre'un
objeto y de hacerle franquear la distancia comprendida entre

el plano de origen del detector y del plano de referencic. =

5.= Mgjoras segﬁn las reivindicaciones 1 y 2, caracte~

rizadas porque en el caso en que el organo detector este.

constitufdo por una célula fotoeléctrica y una fuente lumi-

nosa es fijo, el dispositivo combinador de veloc¢idades que

. le esté asociedo presenta un interruptor rotativo que com-

prende dos dedos independientes en la misma posicién de pare

tide y un contacto.de final de carrera fijo a una distancia

angular del punto de partida de los dedos correspondiente a

‘le distencia que separa el plano de deteccién del plano de

referencia, estando conectado uno de los dedos sl 6rgano de
arrastre del transportador pof un embrague que permite fun-
cionar a la misma velocidad absoluta y en el mismo sentido
qﬁe”el transportador, esi como un embrague inversor que le
permite funcionar en sentido inverso igualmente a la misma
velocidad absolute que la del transportador si é; punto de-
tectado dé los troncos es el punto medio (o bien a une velo
cidad diferente en armonia con una relacién de las disten-
cias del punto detectado respecto.a los extremos del tron-
co) estando conectédo el otro dedo al 6rgano de arrastre
dei transportador por otro embrague que le permite ser lle-~
vado a la misma velocidad absoluté, siendo disparado el pri
mer dedo considerado desde el momento en que el extremo de-
lantero del tropco interrumpe la corriente fofoeléctrica,
mientras que el segundo dedo es.disparadb desde el momento e

en que la corriente de la célula fofoelégtrica se restable~
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ce y.siéndo reenviado este primer dedo desde el momento en

que toce el contacto fijo de final de carrera, al sncuentro
del segundo dedo, provocando unos cohtactos'cooperantes.de
los que estan provistos estos dos dedoé, el paro del trans-

portador desde el momento en que estos se encuentren. - - -

6.~ Mejoras segﬁn las reivindicaciones i g 2; caracte-
rizedas porque en el caso en que el érgano'detectag conati-
tuido por una ceéluls fotoeléctrica y una fuente luminosa es
fijo, el dispositivo combinador de velocidades presenta un
interruﬁtor rotativo con dos dedos independientes en posi-
ciones &; partida defasadas en un éngulo correspondiente a
la distancia que separa el punto de deteccidn del punto de
referencia, estando conectado uno de los dedos al érbol.de
arrastre.del transportador por un embrague que le permite
funcionar en el mismo sentido y a la misma veloéidad abgo~

luta, mientras que el otro dedo esta consctado igualmente

_al arbol de arrastre del transportador perb por medio de un

embrague que le permite funcionar en sentido opuesto y a u-
na velocidad mitad en el caso en que el punto a detecfar de
los troncos es el punto medio (o bien & una velocidad dife-
rente en srmonfs con la relacidén de las distancias del pun-
to detectado a los extremos del tronco), siehdo disparado
el dedo eh marcha hacia atras reducida por la celula, sdlo
cusndo tiene lugar la interrupcién de la corriente fotoelée

trice debida a1l paso de un tronco, mientras que el dedo en

kmarcha adelante normal es disparado por la célula cuando

tiene lugar el reestablecimiento de la corriente eléctrica,

estando provistos los dedos de contactos gque cooperan y o of o]
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vocan el paro del transportasdor desde que dichos dedos se

hanencontrado,_------—;- ----- - e e o o e e

;.- Mejoras segun las reivindicaciones 1 y 2, caracte-
rizadas porque en el caso en que el organo detector consti--
tufdo por una célula fotoeléctrica y una fuente luminosa es
fijo, el‘dispositivo combinador de velocidad que le esta a~
sociado presenta un interruptor rotativo con tres dedos in-
dependientes, dos de 1os cuéles'estén‘en la misma posicidn
de salida y_coneétados cada uno al 6rgano~de arrastre del
transportador o por'un embrague que funciona en el mismo
sentido y a2 le misma velocidad absoluta, mientras que el
tercer dedo esta en posicion de salida defasada y conecta=
do a dicho 6rgano de arrastre del transportador por un em-
brague que funciona en sentido inverso y a la misma veloci-
dad absoluta en el caso en gque el punto de 1los troncos a de
tectar e¢s el punto medio, corresPondiendo el defasaje angu-
lar de origen de los dedos a la distancia que separa el pun—
to de deteccidn del punto de referencia, siendo disparado
el primer dedo en maréha hacia adelante por la célula cuan-
do tiene lugar la interrupcidn de la corriente fotoeléctri-
ca debide al paso de un tronco, mientras que el segundo de-
do en marcha hacig adelante es disparado por la celule cuan-—
do tiene lugar el reestablecimiento de la corriente fotoe-
léctrica y el tercer dedo en marcha hacia atrés es dispara-
do por un contacto del primer dedo cuando tiene lugar su pe-
so, estando provistos 1los dedos segundo y tercero de contac

t0s8 que cooperan y provocan el paro del tramnsportador désde
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el momento en gue se €ncuentrar.estos dedos. = = = = = = ~ -~ |

8.= Mejéras segﬁn las reivindicacioenes 1 y 2, caracte-
rizadas porque, en el caso en gue el 6rgano detector consti-
tufdo por una célula fotoeldetrica y une fuente luminosa es
fijo el dispositivo combinador de velocidad presenta un in-

terruptor rotativo con un dedo y con un contacto fijo situa-

-do o una distanciz angular del punto de partida del dedo, co-

rfespondiente a la distancia que separa el plano de detec—
cidn del plano de referencia, estando conectado este dedo al
Srgano de srrastre del transportador, por una parte, por un
embrague reductor que le permite funcionar en el mismo sené
tido y a la mltad de la velocidad absoluta del transportador
cuando el punto detectado corresponde al punto medio de los
troncos y, por otra parte, por un embrague instalado como
relevador del precedente~que le permite funcionar en el mig-
mo sentido y o la misma velocidad absoluta que la del trans-
portador, siendo disperado el embrague reductor por la célu-
la cuando tiene lugar la interrﬁpcién.de la corriente fotoe-
léctrica debida al peso del extremo delantero de un tronco,
mientras que el embrague sincrono due releve al precedente

es disparado por la célula cuando tiene lugar el reestable-

.cimiento de la corriente fotoeléctrica, despues del paso del

extremo posterior del tronco, cooperando el dedo al finel de
carrera con el contacto eléctrico fijo citado para provocar

el paro del transportador. = = = = = = = ~ = - e - - - -

9.~ Mejoras segun las reivindicaciones 1 y 2, caracte-

rizadas porque en el caso en que el organo detector consti-
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tufdo por une célula fotoeléctrica y una fuente luminosa es’

fijo, el dispositivo combinador de velocidades presenta un

. interruptdr}rotativo con dos dédos,independientes en la mis—

ma posicion de partida y un contacto de final de carrers fi-

jo. a una distancia angular del punto de partida de los dedos

' correspondiente a la distancia que separa el plano de detés

cion del pleno de referencia, estando conectado ei primero
de dichos dedos al 6rgano de arrastre del transportador por
un embrague que lleve este dedo a la misma velocidad absolu-
ta y én el mismo sentido que el transportador, mientras que
el segundo dedo esté conectado a dicho organo de arrastre,
por una parte, por un embrague que lleva este dedq‘a la mis-
ma velocidad absoluta y en el mismo sentido que el transpor-
tador, y pdr otra parfe, ﬁor un embrague multiplicador de
velocidad que lleva dicho dedo siempre en el mismo sentido,
pero a una velocidad triple (en el caso en que el puhto gue
debe detectarse de los troncés esta en el centro de su lon-
gitud), siendo disparado el primer dedo a la misme velotidad
que el transportador por la célula»cuando tiene lugar la in-
terrupcion de la corriente fotoeléctrica debida al paso del
extrémo delantero.de un tronco, mientras gque el segundo dedo
es disparado a la misma velocidad que el.transportador por
la célula cuando tiene lugar el reestsblecimiento de la co-
rriente fotoeléetrica y el primer dedo dispara, cuéndo tie-
ne lugar su paso cerca del contacto fijo citado, el segundo
dedo a velocidad triple para que alcance él primero, estando
provistos losAdos dedos de éontécfbs que'provocan el paro del

transportador desde el momento en que estos dos dedos se han
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alcanzado.

10 o= Mbjoras'segﬁn les reivindicaciones 1, 2 y cual-
quiéra de las reivigdicaciones 5 a 9, caracterizadas porque
los dispoéitivos combinadores de velocidades asociados a las:
células fotoeléctricaé fijas pueden presentar tantos inte-
rruptoreS*rotativosAcomo sean necesario, siendo su mmero
éptimo funcidn del némero de veces que la longitud menof del
tronco esta compfendida en la distancis que separa el ple-
no de deteccidn del pleno de refere£cia, mAs una longitud

deseguridado ----- -——-—-------—-—-——

11.- "MEJORAS EN LOS DISPOSITIVOS DE DETECCION DEL PA
SO DE OBJETOS POR DELANTE DE UN PUNTO DE REFERENCIA". - - —

_ Todo ello'qonforme se describe y reivindica en la pre-
sente memoria que consta de treinta y dos hojas, foliadas y

mécanografiadas por ‘una sola de sus caras, y de cinco lami-

nas de dibujos que la ilustren.

BARCELONA, 23 JUW.19686 f
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