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MEMORIA DESCRIPTIVA e

que se presenta para unir a la solicitud:

d e

PATENTE DE INTRODUGCTON .ree®

formulada el 8 de Julio de 1.966,con el mimero 328.839

¢% %

. o

e n oo e
ESPANA
por DIEZ afios
a nombre de KERMIT H., WILSON de nacionalidad norteameri-
cana, residente en 4144 Shgdy Oak Road, Hopkins, Minneso-

ta, BEstados Unidos de América, por:

"UNA DISPOSICION DE MESA PLEGABLE PORTATIL"

La presente invenéién se refiere en general a es-
tructuras de mesa y, mds en particular, a mesas que se
pliegan fdcilmente y son fdcilmente transpbrﬁébles cuan-
do estdn plegadas de este modo.

5 Més concretamente, esta invencidn se refiere a u~-
na mesa perfeccionada que cuando es estendida para lle~
‘varla a una posicibén de trabajo quedard imposibilitada
para moverse y cuendo estd plegada es facilmente trans-
portable sobrevunas ruedecitas y es de la naturaleza de
10 una mejora en los dispositivos del tipo descrito en la pa-
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.sa junto a los extremos libres de dichas secciones, un,

tente norteamericana nQ 2.749.958.
Tales estructuras de mesa incluyen un par de sec-
ciones superiores de mesa que tienen extremos adyacentes

conectados pivotadamente para movimientos de oscilgqi§n

I B

ee

relativos desde posiciones alineadas de trabajo gegQra;-

mente horizontales a posiciones levantadas inactivas, un

par de estructuras de pata exteriores equipadas con, rue-

decitas auto-orientables conectada cada una pivotadaqfn-
. : X AR
.

P

. . A
te a una diferente de las secciones superiores de la me-

o s teo @

s v °

(e

par de brazos de control rigidos conectado cada uno Blvo—

s
e

I

.

tadamente junto a su extremo superior a una diferente’ d

«®

e
L2 '..

dichas secciones superiores de la mesa entre la conexién'
de pivotamiento de ia estructura de pata exterior respec-
tifa:de la mesa y la conexidén de pivotamiento entre di-
chas secciones superiores de la mesa, medios que: conec-
tan pivotadamente los extremos inferiores de dichos bra-
zos de control pafa movimientos de oscilacibn relativos

de los mismos, formando dichos brazos de control en gene~
ral una forma de V variable con su conexién de pivotamien-
W subyacente a la conexiéﬁ de pivotamiento entre dichas
secciones superiores, un par de barras articuladas rigi-
das de control conectada cada una pivotadamente a una par-
te longitudinalmente intermedia de uno diferente de dichos
brazos de control y uﬁa’ﬁarte longitudinalmente interme-
dia de una diferente de dichas estructuras de pata exte-
riores para mantener las estructuras de pata exteriores

en posiciones generalmente verticales en todas las posi-
ciones de las secciones superiores de la mesa y una pata
sustentadora central gue se extiende entre el suelo o pi-
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so y los extremos adyacentes conectados pivotadamente de
dichas secciones superiores de la mesa cuando dichas se-
cciones estdn en sus posiciones alineadas de trabajo ge-

neralmente horizontales. A

No solamente son tales estructuras: de mesa de’gons-
truccidn relativamente costosa, sino que también eiméﬁﬁlio
uso de las mismas ha descubiérto diversas caracterié%ipas
rechézables. Por e jemplo, cuando las mesas san pues%és:
en posicidén de trabajo sobre un piso desigual (en el Pue
el piso,queda debajo del centro de la mesa es mas altb;'
gue el que queda debajo de sus extremos opuestos), éﬁféén—

tro de la mesa quedars evidentemente levantado en to@q*la
magnitud de esta diferencia. Esto es debido evidenteﬁgé%
te al hecho de qgue, como se hé seflalado anteriormente,

las patas centrales se extienden entre el piso y las sec-
ciones de la mesa,

Otra caracteristiéa rechazable de las mesas de la
clase descrita inmediatamente antes reside en la tenden-
cia de la pata sustentadora central a apartarse de la dis-
posicidn vertical esto a pesar de 1los resortes helicoida-
les 39 de la patente norteamericana 2.747.958 que tienden
a cargar las patas sustancialmente hacia una posicidén de
sustentaoién vertical. Evidentemente, cuando estas patas
sustentadoras centrales se apartan de la disposicidn ver-
tical, debido a efectos de empuje o similares, la mesa
resulta afectada por el combado de las secciones de'la me-
sa y otras inestabilidades.

El objeto primordial de esta invencidn es 1a ciea-
cilén de una mesa de la clase descrita inmediatamente an-

tes que tiene un considerable grado de autonivelacidn.
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Para lograr este objetivo, la pata sustentadora central
estd conectada directamente al extremo pivotado de uno
de dichos brazos de‘control, con 1o gue solamente una
fraccidén de la diferencia entre la altura del piso.qu@

gueda debaao del centro de la mesa y de sus extremos o—

ooo-'

puestos se refleja en la altura de los extremos pivotados
adyacentes de las secciones de la mesa. .

4
.

.
Otro objeto de esta invencidn es la creacidn *de®

CA
medios nuevos para eliminar las posibilidad de despl ava—~
1

miento de la pata sustentadora central desde su posiéi 1%h

e
.

de sustentacidn normal verticalmente dispuesta. n..f
Todavia otro objeto de esta invencibn’'es la creat
cibén de un dlSpOSltlvo de la clase descrlta 1nmed1at"pd

te antes que incorpora un minimo de partes activas y que
es de funcionamiento seguro.

Todavia otro objeto de esta invencidén es la crea-
cidén de un dispositivo de la clase anteriormente descri-
ta que es de fadbricacidén econdmica y gue es de construé
ccidn duradera.

Los anteriores y todavia otros objetos: de esta in-
vencién se irdn desprendiendo de la siguiente descripcidn
detalladg, de las reivindicaciones adjuntas y de los di-
bujos qué se acompaiian.

Haciendo referencia a los dibujos en los que ca-
racteres igualés indican partes iguales en todas las di-
versas vistas:

Ia figura 1 es una vista en alzado lateral de 1la
nueva estructura de esta invencién.

La figura 2 es una v1sta en planta desde arriba
de la estructura de 1= flgura 1, estando algunas partes
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arrancadas.
Ia figura 3 es una vista a mayor escala en alzado
lateral de la estructura representada en la figura 1, pe-

ro mostrando,una posicidn diferente de algunas de ggsnpar—
e o

e L]
® e

-

~tes.

Ia figura 4 es una vista a mayor escala en alzado
de edtremo de la estructura de la figura 1, Y e

Ia figura 5 es una vista fragmentaria a mayo¥v.es-

_cala, parcialmente en seccidén y parcialmente en alzsd®

lateral, como se vé sustancialmente desde la linea SLB;’

(ale

de la figura 4.

‘

@ o (o

L o7
.

Haciendo referencia ahora de forma més detall: .§3

o WD

a los dibujos, el numéro 1 indica en su integridad unéS%
estructura de mesa que comprende un par de secciones su-
periores parejas 2 y 3 de mesa, a cuyas superficies in-
feriores 4 estdn rigidamente asegurados, vpor medios ade-
cuados cualesquiera, unos bastidores de refuerzo y de mon-
taje generalmente rectangulares 5, cada uno de los cula-
les comprende miembros de bastidor paralélos y lateral-

. mente espaciados 6 y miembros de bastidor de conexidn
transversal 7. Ios miembros de bastidor 6 y 7 tienen pre-
ferivlemente, como se indica en particular en la figura
4, seccidén transversal angular,.con el fin de comunicar
rigidez a las secciones superiores 2,3 de la mesa y de
facilitar la fijacién a las mismas de una estructura sus-
‘tentadora adecuada a describir seguidamente.

Los extremos adyacentes de las secciones superio-
res 2,3 estédn conectados pivotadamente, como en 8, para
movimientos de oscilacidn desde las posiciones alineadas
de trabajo.generalmente horizontales de la figura 1 a 1las
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posiciones levantadas de la figura 3, en las que dichas
secciones estdn en relacién espaciada y generalmente pa-
ralela. Un par de estructurzs de pata esteriores 9,10 es~

té conectado pivotadamente al lado inferior de las segecio-

3 0 Y

"

nes superiores 2,3, respectivamente, en relacidn espacla-

OQQC.

‘da hacia adentro con sus extremos libres por medio de:l

ss e

bagtidor 5, como se indica, respectivamente, por 1os nu-

meros 11 y 12. En sus extremos inferiores, laS'estIﬁcfu-
.A-

ras de pata exteriores 9 y 10 estén prov1stas de: ruedeci-

i

tasg autoorlentables adecuadas 13. Un par de brazos r1g1—

2
s

dos de control 14 y 15 esté conectado pivotadamente 'en:

.3,3,’

sus extremos superiores al lado inferior de las seccie-
nes superiores 2,3, reépectivamenteg (por medio.de Iééfi
bastidores 5),-00mo se indica, respectivamente, median-
te los caracteres de referencia 16 y 17. Se observard
gue las que las conexiones}de pivotamiento 16,17 estdn
entre las conexiones de pivotamiento 11,12 respectivamen-
te, de las patas exteriores 9 y 1lo y la conexidn de pivo-
tamiento 8 de las secciones superiores 2,3 de la mesa.
Preferiblemente, y como se muestra en rarticular
en las figuras 2 y 4, el brazo 14 estd bifurcado estan-
do sus ramas identificadas por los nimeros 18 y 19, es-
tando cada uno de los extremos inferiores de las ramas
18 y 19 provisto de manguitos de: apoyo horizontalmente
alinéados ¥y prolongados transversalmente 20 y 21, respec-
tivamenje@ Preferiblemente, también el brazo control 15
estd bifurcado, estando cada una de sus ramas identifi-
cada de manera similar por el nimero 22. A los extremos:
inferiores de las ramas 22 del brazo de control 15 estd
rigidamente asegurado un ﬁuﬁon horizontalmente dispuesto
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dos 20,21 para la recepcidén comin a su través de un pivo-

te adecuado 24. Se verd asi que los brazos de control 14,

15 forman en general una configuracibén en V variab}ezgon
e :

sus extremos inferiores conectados pivotadamente 24 ghe-
: s

dando por debajo de la conexidén de pivotamiento 8 en to-

. [ ]
das las posiciones de las secciones superiores 2,3.° .

Como se repfesenta, una barra articulada rigi‘gf

.

“de control 25 estd conectada pivotadamente en un extfho

a una parte longitudinalmente intermedia de la extrueri-
ra de pata exterior 9, como Yiene indicado por el i~

ro 26; Yy tiene su extremo opuesto conectado, preferiﬁiﬁu

-

mente de manera ajustable, a una parte longitudinalmén.

24 =

te intermedia del brazo de control 14, como viene: indi-

cado por el numerc 27. Igualmente, una baras articulada

‘rigida de control 28 tiene un extremo asegurado pivota-

damente a la parte intermedia de la estructura de pata
exterior 10, como se indica por el numero 29, y tiene su
extremo opuesto asegurado asimismo pivotadamente. (prefe-
riblemente de manera ajustéble) a la parte longitudinal-
mente intermedia del brazo de control 15, como viene in-
dicado por el numero 30. De esta manera, las estructuras
de pata exteriores 9,10 estdn mantenidas en posiciones
generalmente verticales en todas las posiciones de las
secciones superiofes 2,3 de la mesa.

Una pata en generai de forma de U invertida, iden-
tificada en su totalidad por el nimero 31, funciona como

elemento sustentador central aplicable al suelo o piso.

- Como se representa en particular en las figuras 4 y 5,

la pata 31 comprende un miembro de conexidn prolongado

-7 -
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transversalmente y dispuesto horizontalmente 32 y miem~
bros de pata 33 de aplicacién al suelo lateralmente: es-

paciados y generalmente paralelos. Como se representa en

- particular en la figura 5, el miembro de conexién 32 e

la pata 31 esta conectado rigidamente, tal como por sel-

LK R 2 A

dadura:o similar; a los manguitos de apoyo 20,21 comg

LA

viene indicado, respectivamente, por los nimeros: 34,15

en puntos horizontalmente alineados por debajo del pi¥o-
oﬁ'
te 24. Es 1mportante también observar que los miembros

U
se®

de pata 33 de aplicacién al piso en extremos Opuestéé

M
3

del miembro de conexidn horizontal 32 sobresalen hacia--
fuera desde el pivote 24 en un plano generalmente tanéen-
cial al mismo. Esto es 1mportante debido a gue. no soiamen—
te estdn los miembros de pate: 33 en una posicidén vertical
cuando se aplican al suelo, como se representa en la fi-
. :
gura 5, sino que también estdn separados de las seccio--
nes superiores 2 de la mesa cuando las secciones son lle-
vadas a la posicidn inoperante vertical agui representa-
da para su almacenaje y similares.
Esta invencidén ha sido concienzudamente: ensayada

Y se ha visto que es completamente satisfactoria para el
lbgro de los objetos anteriores, y aunque‘se ha represen-
tado una realizacidén preferida de la misma, el solicitan-
te deseg que se entienda que la misma es capaz de modifi-

caciones sin apartarse del alcance y del espiritu de las

reivindicaciones adjuntas.
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- NOTA -

Los puntos de invencidn propia, pero no nue%b,}eSh
tablecida, practicada ni divulgada en Espafia que sesdre-
sentan para que sean obgeto de esta solicitud de-Patente

de Introduccidn, por DIEZ aﬁos, son los 91gu1entesu.59_

te s

1l.- Una disposicidén de mesa portatil, oue:comg?en—

L]

de un par de se001ones superiores de mesa que tienen ex—

sebe?

tremos adyacentes conectados de forma pivotante para, mo-

vimientos relativos de oscilacién desde posiciones o_érgn-

tes generalmente horlzontales alineadas hasta posicio] %g

R s
[2 - =

in0perantes verticales, un par de estructuras de pata’éx-

teriores cada una de eilas conectada de forma pivotante
& una diferente de las secciones superiores de mesa en-
tre el extremo libre exterior de su seccibén superior aso-
ciada y la conexidn pivotante entre dichas secciones su-
pefiores, un par de: brazos de control rigidos seme jantes
conectados cada uno de ellos de forma pivotante junto a
su extremo superior a una diferente de dichas secciones

superiores de mesa entre la conexidn pivotante de la es-

tructura de pata exterior de aguella seccién superior de

mesa respectiva y la conexidn pivotante: entre dichas sec-—
ciones superiores de mesa, medios gque conectan de forma
pivotante los otros extremos de dichos brazos devcontrol~
para sus movimientos de oscilacidn relatimos pivotantes
estando los otfos extremos conectados de forma pivotante
de dichos brazos de control dispuestos generalmente hacia
abajo desde la conexidn vivotante entre dichas secciones
superiores, y un par de barras de control rigidas conee-
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‘de las secciones superiores de mesa. A .

>
periores de mesa en sus posiciones operantes. 5’:‘

328030 ueil

N A

~~~~~

tadas cada una de ellas de forma pivotante a una parte
intermedia longitudinal de uno diferente de dichos bra-
zos de control y a una parte intermedia longitudinal de

una diferente de dichas estructuras de pata exterior pa-

)
e

ra mantener las estructuras de pata exteriores en »osi-

Ll
[} s *

: ’ A RX
ciones generalmente verticales en todas las posiciOnes

»e ®

2.- Ia disposicidn definida en la reiwindidacidn
1 en la cual dichos medios que conectan de forma piveban-
te los otros extremos de dichos braéos de control inglu-

yen una parte de aplicacidn.al suelo para soportar yqQs.ex-

& Q.;!

tremos conectados de forma pivotante: de las secciongs ifu-
es 8
3.~ Una disposicién de mesa plegable portdtil, que
comprende un par de secciones superiores de mesa que tie-
nen extremos adyacentes conectados de forma pivotante pa-
ra movimientos relativos de oscilacidén de las partes su-
periores de mésa desde posiciones operantés generalmente
horizontales alineadas hasta posiciones no 0perahtes ver-
ticales, un par de estructuras de pata exteriores cada u-
na deellas conectada de forma pivotante a una diferente
de las secciones superiores de la mesa entre el extremo-
libre de su parte superior asociada y la conexién pivotan-
te entre dichas secciones superiores estando cada estruc—
tura de pata exterior adyacente al extremo libre: de su
seccidn superior-asociada, un par de brazos de control
rigidos cada uno de ellos conectado de forma pivotante
junto a uno de sus extremos superiores a una diferente:
de dichas secciones superiores de mesa entre la conexidn
pivotante de 1la estructura de pata exterior de dquella sec-
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cibén superior de mesa respectiva y la conexion pivotan-
te entre dichas secciones superiores de mesa estando ca-
da uno de dichos extremos superiores conectado de forma

pivotante a su seccidn superior asociada junto a y en

L]
L] e

relacidén distanciada con la conexidén pivotante: enté&-ﬁi—
chas secciones'superioreé de mesa, medios que conettHi
de forma pivotante los extremos inferiores de dichos%bra—
zos de control para movimientos relativos de oscilégéén,
formando dichos brazos de control generalmente una d%e—
posicidén en V variable con sus extremos inferiores cQuec-
tadds de forma pivotante situados generalmente por ggbé-

A s
jo de la conexidn pivotante entre dichas secciones guge-

.

riores, teniendo los extremos inferiores de dichos bre-,

o
e @

zos de control una parfe de aplicacidn al suelo rigié»
con uno de sus brazos de confrol, estando aquella parte
intermedia de dichas secciones sﬁpefiéies de mesa entre
los extremos superiores de dichos brazos de control li-
bre y'no.50portada excepto para dicha conexidn pivotan-
te entre las seccibneg superiores y los extremos interio-
res de dichas secciones superiéres de mesa que estédn so-
portadas en posicidn operante por dichos brazos de con-
trol y por dicha parte'aplicable al suelo. |

4.- Ta disposicidén definida en la reivindicacidn
3, en la cual dicha parte aplicable al suelo comprende

un miembro de pata intermedio anclado rigidamente en un

‘extremo a dicho brazo de control y que cuelge de é1 para

aplicarse a un suelo de soporte en la posicidn operante
de dichas secciones superiores de mesa, con lo cual la
. .’ . .
situacidn de dicha pata intermedia es obtenida de forma
’ < 2 Y S . )
seguba a traves de su conexidén rigida con dicho brazo de

-1 -
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control.

5.~ Una disposicidén de mesa plegable portdtil, que

comprende un par de secciones superiores de mesa que tie-

nen extremos adyacentes conectados de forma pivotante pa-

. . IR
ra movimientos relativos de oscilacidén de las seccionek
P meo;s'.

superiores de mesa desde posiciones operantes generalmen-—

(]
te horizontales alineadas hasta posiciones no operantgs

verticales, un par de estructuras de pata exterioreé§§g%

da una de ellas conectada de forma pivotante a una dife-
. N L]

rente de las secciones superiores de la mesa entre el, &%-

i . T a . . N . [ 4
tremo libre de su seccidn superior asociada y la congxion
pivotante entre dichas secciones superiores estando czdg.
una de dichas estructuras de pata exteriores adyacented'*

al extremo libre de su seccidén superior asociada, un par

.
:

de brazos de contrbl rigidos conectados cada uno de ellos
en forma pivotante junto a uno de sus extremos superiores
a una diferente de dichas secciones superiores de mesa en-
tre la cpnexién pivotante de la estructura de pata exte-
rior de aquella seccidn superior de mesa respectiva y la

conexidn pivotante entre dichas secciones superiores de.

‘mesa estando cada wno de dichos extremos superiores conec—

tado de forma pivotante a su séccién superior de mesa ago-
ciada junto a y en relaéién distanciada con la conexidn

pivotante entre dichas secciones superiores de mesa, me-

dios que conectan de forma pivotante los extremos inferio-
res de dichos brazos de control para movimientés.relativos
de osciiacién formando dichos brazos de control generalmen-—
te una disposicidn en V variable con sus extremos inferio-
res conectados de forma pivotante situados generalmente. de-
bajd de la conexidn rivotante entre dichas secciones supe-

- 12 -
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riores, estando un suelo aplicable entre un miembro de:

pata unido rigidamente en un extremo a uno de dichos bra-
zos de control junto a la conexidn pivotante de: dicho bra-

zo a su otro brazo, estando aquella parte intermedia Qe

e Y .

. . Ao o
.dichas secciones superiores- de mesa entre los extremods

.
LI

superiofes de dichos brazos de control libre.y no sopor-
tada excepto para la conexidn pivotante entre las seéﬁio-
nes superiores y los extremos interiores de dichas %gééio-
nes superiores de mesa soportados en posicidn 0peran¢§9
por dicho miembro de pata\intermedio y dichos brazos:deér
control, colgando.dicho miembro de pata intermedio des-.

+ !'Q‘_“

de su conexién rigida hasta dicho brazo de control pgta’

*

aplicarse a un suelo de soporte en la posicidn operagféé
de dicha seccidn superior de mesa y un par de barras Eéx
control rigidas conectadas cada ﬁna de ellas de forma pi-
votante a una parte longitudinalmente intermedia de uno
diferente de dichos brazos de - control y 2 una parte lon-
gitudinalmente intermedia de una diferente de dichas es-
tructuras'de pata exteriores para manteher las estructu-
ras de pata exteriores en posicidn generalmente vertical
en todas las posicionés de las secciones superiores de
mesa, con 1o cual la situacidn de dicho miembro de pata
intermedio es obtenida en forma segura a través de su co-

nexidén rigida con dicho brazo de control.

6 .- Una disposicidén de mesa plegable portatil.

- 13 -
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Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante-

cede, representado er el dibujo gue se acompafia y con los

fines que se hah especificado.

Esta Memoria consta de catorce hojas escritas' a ma-

quina por una sola cara. .A ':2_;
Medrid, | gj SEP Woe ...

»"
7/

.P.A.

JdV.
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