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MEMORIA DESC RIPTIVA
♦ • ?que se presenta para unir a la  solicitud*.;^*

d e  . .. •.
• •

P A T E N T E  DE I N T R O D U C C I O N ,  
formulada el 8 de Julio de 1966, con el número 328,838

e n
E S P A Ñ A  

por DIEZ años
a nombre dé KERMIT H. WILSON, de nacionalidad norteameri­
cana, residente en 4144 Shady Oak Road, Hopkins, Minneso­
ta, Estados Unidos de América, por:

‘•UNA DISPOSICION DE MESA Y SILLA PLEGABLE"

Esta invención se refiere en general a estructuras 
de mesa y, más en particular, a una combinación de estruc­
turas de mesa y asientos o s illa s  que pueden plegarse, 
cuando no se utilizan, para su almacenaje.

5 Un objeto de esta invención es la  creación de una
mesa que comprende un par de secciones superiores de mesa 
cooperantes, unas estructuras de patas de soporte para 
cada una de las secciones superiores y un nuevo varilla - -  
je para mantener las estructuras de pata en posiciones 

10 generalmente verticales cuando dichas secciones superio-
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res están en posiciones plegadas normales horizontales
o generalmente verticales. *♦. >. ■

Otro objeto de esta invención es la creacj.dü.% de um
estructura de mesa del tipo indicado, en la  que una de las

«¡ • *

5 estructuras de pata asociada a cada una de las seqqiones
• « •

superiores está provista de medios de rueda, con*§Jruda
* •% ♦

de los cuales, la  mesa, cuando se encuentra en espado 
plegado, puede ser fácilmente llevada a un lugar*áé'alma-

t -5
cena je . *.*.,*

10 Todavía otro objeto de esta invención es iq,* brea-
f * *cion de una estructura de mesa plegable dotada d*e -elemen­

tos de asiento en sus lados opuestos y de una nueva dispo­
sición , mediante la  cual, cuando las secciones superiores 
de la  mesa son llevadas de posiciones de trabajo normal- 

15 mente horizontales a posiciones plegadas generalmente ver­
tica les , los elementos de asiento asociados a cada sección 
superior de la  mesa se mueven automáticamente a relación 
en general verticalmente espaciada, de modo que toda la  
estructura ocupe un mínimo de espacio de suelo.

20 Otro objeto de esta invención es la  creación de
una estructura plegable de mesa y asientos del tipo indi­
cado dotado de medios nuevos para soportar sus elementos 
de asiento, teniéndose así fá c il  acceso a cada uno de los 
elementos de asiento. '

25 Otro objeto de esta invención es la creación de
una nueva estructura plegable de mesa y asientos que es 
de producción relativamente sencilla  y económica, que es 
de funcionamiento muy eficaz y que es de construcción 
robusta y de uso duradero.

30 Las anteriores y todavía otros objetos y ventajas
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muy importantes de esta invención se irán desprendiendo
de la  siguiente descripción detallada, de las r€?iyitidicacio• > /
nes adjuntas y de los dibujos que se acompañan.  ̂^

Haciendo referencia a los dibujos, que ilustran
* ♦ •

5 la  invención, y en los que caracteres de referencia igua-
* • ♦

les indican partes iguales en todas las diferentes* ̂ vis-
..Ñ.

tas: •
«

La Figura 1 es una vista  en planta tomada* Q'e'Sde
. ♦- -•

arriba de una estructura de mesa y asientos de e t̂a* inven-
* *'"10 cion, estando algunas partes arrancadas y estando^algunas

partes representadas en sección. . *
• • •

La Figura 2 es una vista en alzado lateral, estando 
algunas partes arrancadas.

La Figura 3 es una vista en alzado de extremo, se- 
15 gún se ve desde la  derecha con respecto a la  Figura 2,

estando algunas partes arrancadas.
La Figura 4 es una vista correspondiente a la  Fi­

gura 2, pero mostrando la  estructura de mesa y s illa s  en 
estado completamente plegado.

20 La Figura 5 es una vista fragmentaria a mayor esca­
la  en alzado lateral de las partes extremas interiores 
adyacentes de las secciones superiores de la estructura 
de mesa de esta invención y de los medios de articulación 
para e lla .

25 La Figura 6 es una vista fragmentaria parcialmente
en planta desde abajo y parcialmente en seccióm, tomada 
por la  línea 6 -  6 de la  Figura 5.

La Figura 7 es una vista fragmentaria a mayor es­
cala toamada sustancialmente por la  línea 7-7 de la  F i- 

30 gura 2, estando algunas partes arrancadas.

-  3 -



5

10

15

20

25

30

La Figura 8 es una sección longitudinal a mayor
# ♦ *escala tomada sustancialmente por la  línea 8 -  8»d^«la •

Figura 1, pero mostrando la  estructura de mesa y  s¿>1-1 as
en estado parcialmente plegado. Y ^

La Figura 9 es una vista fragmentaria en pecBpec-
• • ♦

, , • • * •tiva de una parte del mecanismo de control de esta.'inven-
♦ ♦:cion.

,t • • •

En la realización preferida de esta invención ilu s-
. *

trada, se representa una parte superior de mesa ñormalmen-.• s.
te horizontal que comprende un par de secciones superiores

*■* ♦.
alargadas generalmente rectangulares 1 y 2, cada'uflá de 
las cuales incluye un elemento superior plano 3 y un bas­
tidor rectangular subyacente 4. Los elementos superiores 
3 pueden estar hechos de cuaíc¿uier material adecuado, tal 
como madera, metal o similares, estando los bastidores 4 
rígidamente asegurados a las superficies inferiores de sus 
respectivos elementos superiores 3 por medios adecuados 
cualesquiera y estando preferiblemente hechos de materia­
les estructurales rígidos, tales como perfiles angulares 
de hierro, comercialmente asequibles, u otros materiales 
metálicos.

Las secciones superiores 1 y 2 están dispuestas nor­
malmente en relación de extremo a extremo y están conecta­
das pivotadamente en sus partes extremas inferiores para 
movimientos de oscilación alrededor de un eje geométrico 
horizontal que se extiende transversalmenté a las secciones 
superiores 1 y 2, comprendiendo dichos medios de articula­
ción o bisagra, hojas de articulación cooperantes 5 y 6 , 
y elementos de clavija  de la  naturaleza de pernos equipa­
dos con tuercas o similares 7. Las hojas de articulación
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328
5 y 6 están soldadas o de otra manera rígidamente asegu-

• ♦radas a los bastidores 4 en las partes extremas iñteíriores
de sus respectivas secciones superiores 1 y 2 y «adá. una
está provista de patillas u orejetas de tope 8 que*pueden

5 aplicarse a las partes merginales de hojas de articulación
• • ♦

opuestas 5 y 6 para limitar imperativamente los movimientos
* #% *• 'de oscilación relativos entre las secciones superiores 1

y 2 en una dirección que se aleja  de su posición normal-
• *- *• # •mente horizontal. "t*>¿.í I»

10 La sección superior 1 está soportada en st\ aposición
• 2 *

normalmente horizontal por una estructura de patat Longitu­
dinalmente mayor interior 9, una estructura de pata inter­
media 10 y una estructura de pata longitudinalmente exte­
rior 11. La sección superior opuesta 2 está soportada de 

15 manera similar por estructuras de pata longitudinalpante 
interior, intermedia y longitudinalmente exterior 12, 13 

y 14, respectivamente. Cada una de las estructuras de pa­
tas — 14 comprende un par de partes de pata superiores 
lateralmente especiadas y generalmente verticales 15 que 

20 están rígidamente conectadas entre sus extremos por una
barra transversal o traviesa 16, un par de partes de pata 
inferiores lateralmente espaciadas 17, paralelas a las 
partes de patas superiores 15 y unas partes de conexión 
horizontalmente dispuestas 18.

25 Los extremos superiores de las partes de pata su­
periores 15 de cada par de ellas están conectados pivo- 
tadagiente a lados opuestos del bastidor 4 de sus respec­
tivas secciones superiores 1 y 2, como se indica en 19, 
para movimientos de oscilación sobre ejes alineados y 

30 paralelos al eje geométrico de los elementos 7 de clavi­
ja de articulación. Como se representa en las Figuras
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1-4 y 8, las partes de pata inferiores 17 están desplazadas
respecto a las partes de patas superiores 15 en direceio-

!• ? • *
nes lateralmente hacia fuera y longitudinalmente con res-

* ••»«

pecto a las secciones superiores 1 y 2 de la  mesa,#estan-
* • •

do las partes de pata inferiores 17 de cada par de*-ellas
* • *lateralmente espaciadas hacia afuera respecto a los lados

♦

opuestos de las secciones superiores 1 y 2 y extendiéndo­
se las partes de conexión horizontales 18 bajo ángulos

, ' . í soblicuos respecto a las dimensiones longitudinalés^.$e las
secciones superiores 1 y 2 con un fin  que se describirá

• «

seguidamente. /**'*.
Las partes de pata inferiores 17 de las estructu­

ras de para inferiores 9 y 12 y las estructuras de pata 
intermedias 10 y 13 están prosistas en sus extremos infe­
riores de pies 20 de aplicación al piso o suelo, al paso 
que los pares de patas inferiores 17 de las estructuras 
de pata exteriores 11 están provistos de ruedecitas au- 
toorientables 21 de aplicación al piso o suelotam bién con 
un fin  que se pondrá de manifestó seguidamente. Como se 
representa en las Figuras 2 -  4 y 8, las partes de pata 
inferiores 17 de las estructuras de pata exteriores 11 
y 14 están arriostrados por miembros de ^travesano in ferio­
res 22, estando dichos miembros de travesaño 22 soldados 
en sus extremos opuestos a sus partes de para inferiores 
asociadas 17 y a partes horizontales adyacentes 18 de 
las estructuras de pata exteriores 11 y 14. Preferible­
mente, los diversos componentes de las estructuras de pata 
9 - 1 4  están hechos de tubos metálicos rígidos, tal como 
acero o similar.

Con el fin  de mantener las estructuras de pata
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asociadas a cada sección superior 1 y 2 en relación para­
le la , la  presente invención proporciona un par d&*<ba£ras 
articuladas rígidas 23 y 24.que se extienden longitudinal­
mente respecto a sus respectivas secciones superiores 1
y 2 y que están dispuestas en relación paralela espaciada

• « •

y subyacente con sus respectivas secciones superiores.
las barras transversales 16 de las estructuras de f>ata 9,

«
10 y 11, están, pues, cada una, provistas de pares de de-

• * *
dos rígidos 25 radialmente salientes hacia afuera;*«¿tan-

¿ ¿ *
do los extremos opuestos de la  barra articulada 2‘3/a'Segura-

. i-*- * .dos pivotadamente a los extremos superiores de lo î .-'dfsdos 
25 asociados a las estructuras de pata 9 y 11, estando la 
parte central de la  barra articulada 23 asegurada pivota­
damente al extremo exterior del dedo 25 asociado a la  es­
tructura de pata intermedia 10, estando las conexiones de 
pivotamiento indicadas en 26 y siendo sus ejes paralelos 
a los ejes de las conexiones de pivotamiento 19 de su res­
pectiva estructura de pata 9, 10 y 11 a. su respectiva sec­
ción 1. De igual manera las barras transversales 16 de las 
estructuras de pata 12, 13 y 14 están provistas de pares 
de dedos raciales rígidos 27 que están conectados pivotada­
mente en sus extremos exteriores a los extremos opuestos 
y a la  parte cehtral de la  barra articulada 24, como se 
indica en 28, siendo los e’j.es de las conexiones de pivo­
tamiento 28 paralelos a los ejes de las conexiones de pivo­
tamiento 19 de las estructuras de pata 12-14 cpn la  sección 
superior 2.

Como se representa en las Figuras 2, 4 y 8, la  nue­
va estructura de mesa y asientos de esta invención es ca­
paz de moverse entre una posición de trabajo, en la  que
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las secciones superiores 1 y 2 están dispuestas horizontát-
.  *>■mente en relación de extremo a extremo y una posi<ji*op> ple­

gada, en la  que los estremos interiores adyacentes-• £*J? las 
secciones superiores 1 y 2 son llevados hacia arrijDfi. hasta
que las secciones superiores queden dispuestas en.^os^icio-

* • • -
nes muy próximas y generalmente verticales, estando^toda 
la  estructura soportada por las reudecitas auto-orientahles 
21. Con el f in  de mantener las diversas estructuras#de pa- 
ta 9 -  14 en posiciones sustancialmente verticales’''eíiandoit 11
lassecciones superiores 1 y 2 están en sus posiciones nor- 
malmente horizontales durante el movimiento de la ‘mismas 
a sus posiciones plegadas generalmente verticales, la  pre­
sente invención proporciona nuevos medios de control a des­
crib ir  ahora.

Un par de miembros de travesano tubulares 29 y 30 
se extiende transversalmente a y tiene sus extremos opues­
tos soldados o de otra manera rígidamente asegurados a 
los lados opuestos de los bastidores 4 de las respectivas 
secciones superiores 1 y 2. A los miembros de travesaño 
29 y 30 estás&ígidamente aseguradas unas ménsulas de mon­
taje respectivas 31 y 32. Un par de brazos de control 
paralelos y lateralmente espaciados 33 y 34 está conectado 
pivotadamente en sus extremos superiores a las ménsulas 
de montaje 31 sobre ejes alineados y paralelos a los ejes 
de las conexiones de pivotamiento 7, 19 y 26, como se 
indica en 35• Un segundo par de brazos de control 36 y 37 
está conectado a pivotamiento en sus extremos superiores 
a los extremos exteriores de las ménsulas de montaje 32 
como se indica en 38, para movimientos de oscilación so­
bre ejes alineados y paralelos a los ejes alineados de las 

conexiones de pivotamiento 35.
-  8 -



Los brazos de control 33 y 34 están dispuestos en
relación convergente hacia, abajo con los brazos d|\c*ontrol
36 y 37, terminando los extremos inferiores de lo s tbrazos
de control 33 y 34 en unos collarines 39 que sbarcan, un

• •* •*'
5 miembro tubular horizontalmente dispuesto 40 y que [están

* * •

soldados o de otra manera rígidamente asegurados á*él. El
eje geométrico del miembro tubular 40 esta dispuesto en

«

relación paralela con los ejes anterioremente des?c*r*ítos, 
incluyendo el de los elementos 7 de clavija  de articula- 

10 ción. El extremo in ferior del brazo de control 36? t̂eirmina 
en un manguito o collarín  41 que abarca el miembro .tubular 
y que está apoyado sobre é l, para rotación con relación 
al miembro tubular 40. El extremo in ferior del brazo de 
control 37 está dispuesto junto a un extremo del miembro 

15 tubular 40 y está soldado o de otra manera rígidamente
asegurado a un fafidón 42 a manera de manguito que abarca 
la  parte extrema adyacente del miembro tubular 40 y está 
apoyado en e lla  para rotación con relación a e lla . El fa l­
dón 42 constituye una parte de una tapa extrema 43, cuya 

20 pared extrema está formada para dar una abertura axial
destinada a recib ir un extremo de una barra de torsión 44 
que se extiende axialmente a través del miembro tubüLar 
40. Se apreciará con referencia a la  Figuta 7, que la  barra 
de torsión es de sección transversal de forma rectangular 

§5 siendo la  abertura axial de la  tapa extrema 43 preferible­
mente de forma similar para impedir la  rotación relativa 
entre la  tapa extrema 43 y el extremo adyacente de la  ba-. 
rra de torsión 44. Una segunda tapa extrema 45 está so l­
dada o de otra manera rígidamente asegurada al extremo 

30 opuesto del miembro tubular 40 y está provista de una aber-
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tura adecuada para el extremo adyacente de la  barra de tor­
sión 44 a fin  de anclar de este modo dicho extrembs atlya-

? \ ♦4 ? é '

cente de la  barra de torsión contra la  rotación con reía - 
ción al miembro tubular 40. La. disposición es tal que,
cuando las secciones superiores 1 y 2 están dispues’tas

♦ ♦ •
en sus posiciones normales horizontales, la barra*44* es
retorcida en una dirección apropiada para empujar áíí forma

*
susceptible de. ceder los diversos brazos de con trolen

. f »direcciones apropiadas para mover las secciones sq^e^iores
1 y 2 hacia sus posiciones plegadas generalmente *vestiva­
les . Se apreciará que los brazos de control 33 3 4Í asociados

a i
con la  sección superior 1 están rígidamente conectados a 
un extremo de la  barra de torsión 44 por medio de miembro 
tubular 40 y de la  tapa extrema 45, al paso que el brazo 
de control 37 asociado a la sección superior 2 está rígicfer 
mente conectado al extremo opuesto de la  barra de torsión 
44 por medio de la  tapa extrema 43.

Los brazos de control 34 y 36 están conectados ope­
rativamente a las barras transversales 16 de las respecti­
vas estructuras de pata intermedias 10 y 13 por elementos 
articulados rígidos 46 y 47, unos collarines 48 y 49, 
respectivamente, en sus extremos exteriores, estando los 
collarines 48 y 49 apoyados sobre las barras transversa­
les 16 de sus respectivas estructuras de pata intermediás 
10 y 1 3 . En sus extremos interiores, los elementos a rti­
culados 46 y 47 están pivotados conectadamente a los res­
pectivos brazos de control 34 y 36 como se indica en 50 
y 51 respectivamente, en relación espaciada hacia adentro 
con las respectivas conexiones de pivotamiento 35 y 38 
longitudinalmente respecto a los brazod de control 34 y

-  10 -



36. A medida que las secciones superiores 1 y 2 oscilan
hacia arriba o hacia abajo, los elementos art.icul*a$l<5s. *,
46 y 47 son movidos en direcciones apropiadas pa^a^oomu-
nicar un movimiento de pivotamiento a sus respectivas

• ,* .«

5 extructuras de pata 10 y 13 con relación a las secciones
superiores 1 y 2 con el fiñ  de mantener las estrufctviras 
de patas 10 y 13 en sus posiciones generalmente vettica - 
le s . Las barras articuladas rígidas 23 y 24, en úñi'óh de

t *
sus respectivos dedos 25 y 27 de acción de manivéja^* trans­

ió fieren este movimiento de oscilación relativo de A s» estruc
turas de pata 10 y 13 a las otras estructuras de ,p%ta de 
sus respectivas secciones superiores 1 y 2 para mantener 
todas las estructuras de pata 9 - 1 4  en sus posiciones 
verticales.

15 Una pluralidad de elementos de asiento 52, provis9
tos preferiblemente de respaldos 53, está dispuesta en 
lados opuestos de las secciones superiores 1 y 2, habien­
do un par de dicjos elementos de asiento 52 por cada de 
una de las estructuras de pata 9 - 1 4 .  Los elementos de 

20 asiento 52 están provistos de placas de montaje 54 que
están formadas para dar elementos de alveolo 55 que se 
abren hacia abajo. Cada una de las partes de pata in ferio­
res 17 de las diversas estructuras de pata 9 -14 se ex­
tiende hacia arriba más a llá  del nivel de su respectiva 

25 parte horizontalmente dispuesta 18, estando los extremos
superiores de. las partes de pata inferiores 17 recibidos 
a rotación, cada uno, en el alvéolo 55 de uno diferente 
de los elementos de asiento 52. Con referencia en parti­
cular a la  Figura 1, se verá que la  disposición angular 

30 de las partes de pata horizontales 18 y la  relación des—

11



plazada de las partes de pata inferuores 17 a sus respec­
tivas partes de pata superiores 15 proporciona un*acé<eso

. • ♦*
exento de obstrucción a los diversos elementos de asiento
52 ; y cuando están sentados, los pies de los ocupantes pue-

♦ * -♦
5 den estar cómodamente dispuestos debajo de la  mesa sin ne-♦ • •• • #

cesidad de montar a caballo sobre alguna de las es'tyr&ctu-
/ i »ras de pata. Los elementos de asiento 152 están espíecia- 

dos lo  suficiente hacia afuera respecto a las secbitrhes
i £ *superiores 1 y 2 de modo que no haya interferencia.'eptre

. * i * *10 los elementos de asiento 52 y sus respectivas secciones♦ *
superiores 1 y 2 cuando las secciones superiores §*o .̂mo-

9 ± -t.

vidas e ntre sus posiciones de trabajo normalmente horizon­
tales y sus posiciones plegadas de almacenaje.

Con el fin  de levantar conveniente y fácilmente I cb 
15 extremos interiores adyacentes de las secciones superiores 

1 y 2 de la mesa para mover la  estructura hacia su posición 
plegada de la  Figura 4 y selectivamente desde un lado cual­
quiera de la  misma, la  presente invención proporciona miem­
bros de empuñadura 56 y 57 que sobresalen lateralmente ha- 

20 cia afuera desde las partes de pata horizontales 18 de las 
respectivas estructuras de pata inferiores 9 y 12, cada 
uno en un lado opuesto de la  estructura de mesa. Cuando 
se desea mover la  estructura de mesa y s illa s  hacia su 
posición plegada de la Figura 4, e l operador agarra simple- 

25 mente uno de los miembros de empuñadura 56 o 57 y lo  lleva 
hacia arriba. Los extremos interiores adyacentes de las 
secciones superiores 1 y 2 oscilan hacia arriba llevando 
con ellos las estructuras de pata interiores e intermedias 
9, 10, 12 y 1 3 , siendo los ejes de los movimientos de os- 

30 cilación  hacia arriba de las secciones superiores 1 y 2
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de las conexiones de pivotamiento 19 de las estructuras
de pata exteriores 11 y 14. Durante el movimiento .$e.os-

: tcilación hacia arriba, las estructuras de pata exteriores
• • «ty *

11 y 14 se mueve una hacia otra sobre sus respectivas
*

ruedecitas auto-orientables 21, permaneciendo todasi'^Las
. »*

extructuras de pata 9-14 en sus posiciones, generálmánte«
verticales en virtud de sus. posiciones generalmente t>on 
los brazos de control 34 y 36, facilitando la  banra.tle tor 
sión compensadora 44 el movimiento de la  estructura: nacia 
su posición plegada. La barra de torsión 44 está .abatida

• -3

a un esfuerzo de torsión suficiente cuando la  estructura¿ 4> S
■t ¿ -i-

de mesa y asientos es llevada a su posición plegada de la 
Figura 4 para mantener la estructura de mesa en su posi­
ción plegada, y cuando se encuentra plegada de este modo 
la  estructura puede ser llevada fácilmente a un lugar de 
almacenaje sobre las ruedecitas auto-orientables 21. Cuan­
do se desea extender la estructura, el operador agarra sim 
plemente las partes marginales adyacentes de las secciones 
superiores 1 y  2 y las separa, extendiendo así las seccio­
nes de pata interiores e intermedias 11 y 14 y permitien­
do que las secciones de para interiores e intermedias des­
ciendan a contacto con el suelo opiso.

Aunque se ha representado y descrito especificamen- 
te una realización comercial de la- estructura plegable áe 
mesa y asientos de esta invención, se comprenderá qúe la 
misma es capaz de diversas modificaciones y que pueden 
hacerse modificaciones dentro del espíritu y el alcance 
de la invención definidos en las reivindicaciones.
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Los puntos de invención propia, no nueva, qs/t^ble-
cida, practicada ni divulgada en España, que se presentan

«
para que sean objeto de esta solicitud  de Patente de% In-

* •' 5 • ♦
5 troducción, por DIEZ años, son los siguientes:  ̂ s ,

♦ * •

1 .-  Una disposición de mesa y s i l la  plegabl^'í*que
■í* ’ '- t i ñ ? *

tiene una parte superior de mesa que comprende un y$&r de 
secciones superiores normalmente horizontales dispuestas 
en relación sustancial de extremo a extremo, medios de 

10 bisagra que conectan de forma pivotante las partes de ex­
tremo interiores adyacentes de dichas secciones superiores 
para movimiento de oscilación entre sus posiciones normal­
mente horizontales y sus posiciones dobladas distanciadas 
en proximidad sustancialmente verticales, estructuras de 

15 pata dispuestas verticalmente en general interiores y exte­
riores longitudinalmente, conectadas de forma pivotante 
a las partes extremas interiores y exteriores respectiva­
mente de dichas secciones superiores en ejes geométricos 
paralelos al eje geométrico de dichos medios de bisagra,

20 elementos de asiento dispuestos horizontalmente individua­
les montados individualmente sonre una diferente de dichas 
estructuras de pata lateralmente y hacia fuera de un lado 
adyacente de dichas secciones superiores, un par de barras 
rígidas que se extienden generalmente de modo longitudinal 

25 a dichas secciones superiores y conectadas cada una de
ellas de forma pivotante en sus extremos opuestos a las 
estructuras de pata interiores y exteriores de una diferen-
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te de dichas secciones superiores sobre ejes geomqtrqcos
* • í

en relación paralela distanciada a los ejes geométricos 
de las conexiones pivotantes de las estructuras de pata

é,
a sus secciones superiores respectivas, un par de b^zos

5 de control que se encuentran debajo de las partes ‘©x^re-
mas interiores de dichas secciones superiores, y momios>
que conectan operativamante de modo pivotante dichos^bra- 
zos de control en sus extremos interiores para movimientos 
de oscilación en un plano vertical normal al eje g-aemétri-« t *•

10 co de dichos medios de bisagra, estando las partes^.e^tremas 
exteriores de dichos brazos conectadas de forma pivotante 
operativamente cada una de ellas a una diferente de dichas 
secciones superiores y una estructura de pata asociada, 
cooperando dichos brazos de control y dichas barras para 

15 mantener dichas estructuras de pata en sus posiciones ge­
neralmente verticales y dichos elementos de asiento en sus 
posiciones horizontales cuando dichas secciones superiores 
estén dispuestas en sus posiciones dobladas generalmente 
verticales normalmente horizontales.

20 2 .-  Una disposición de mesa y s i l la  plegable que
tiene una parte superior de mesa que comprende un par de 
secciones superiores normalmente horizontales dispuestas 
en relación sustancialmente de extremo a extremo, medios 
de bisagra que conectan de forma pivotante las partes de 

25 extremo interiores de dichas secciones superiores para
movimientos de oscilación sobre un eje geométrico horizon- 
talparalelo a los extremos interiores adyacentes de dichas 
secciones superiores, estructuras de pat;a dispuestas ge­
neralmente verticales interiores y exteriores de modo lon- 

30 gitudinal conectadas de forma pivotánte a las partes extre-
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mas interiores y exteriores respectivamente de dichas
secciones superiores sobre ejes geométricos paral^o^
al eje geométrico de dichos medios de bisagra, pa^s^dis
puestos horizontalmente de elementos de asiento individua-

:*

le s , estando dichos elementos de asiento de cada ]par. de
c ♦ *

e llos montados sobre una individual solamente de dichas
4 A  •

estructuras de pata en lados opuestos de dichas secício-
«

nes superiores, un par de barras rígidas que se eXtíénden
. * *

generalmente de modo longitudinal a dichas secciotíe^/supe- 
riores y estando conectadas cada una de ellas de forma pi

* *  *  4votante en sus extremos opuestos a las estructuras de pa­
ta interiores y exteriores de una diferente de dichas 
secciones superiores sobre ejes geométricos en relación 
paralela distanciada a los ejes geométricos de las cone­
xiones pivotantes de las estructuras de pata a sus seccio­
nes superiores respectivas, un par de brazos de control 
dispuestos debajo de las partes extremas interiores de 
dichas secciones superiores y conectados de forma pivotan- 
te conjuntamente en sus extremos interiores sobre un eje 
geométrico paralelo al eje geométrico de dichos medios 
de bisagra, estando cada uno de dichos extremos de dichos 
brazos conectado operativamente de forma pivotable a una 
diferente de dichas secciones superiores, y medios que 
conectan de forma pivotante cada uno de dichos brazos lonr- 
gitudinalmente hacia dentro de su extremo exterior a una 
estructura de pata asociada, siendo dichos extremos inte­
riores de las secciones superiores móviles hacia arriba 
y oscilando dichas secciones superiores alrededor de los 
ejes geométricos de las conexiones pivotantes a sus sec­
ciones de pata exteriores respectivas para disponer dichas

16



secciones superiores en relación doblada distanciada en
• proximidad sustancialmente vertical moviéndose dichas^es-

* 4. •♦ • ♦
tructuras de pata exteriores hacia dentro, una en dirpc-

♦' ■% ?■% 9

ción a la  otra durante dicho movimiento de oscilación ha-é-
i* J» '♦'5 cia arriba de las secciones superiores, cooperando dichos. •

*, 9 9>brazos de control y dichas barras para mantener dichas«
estructuras de pata en sus posiciones generalmente*verti­
cales y dichos elementos de asiento en sus posiciones? 
horizontales cuando dichas secciones superiores eétón.'

10 dispuestas en sus posiciones dobladas gene raime nte’*vart i -
cales o normalmente horizontales. /*'*.•f % *

3 . -  La disposición definida en la reivindicación
2, en la  cual dichas estructuras de pata comprenden partes 
de patas superiores situadas debajo de sus secciones supe- 

15 riores respectivas y unidas de forma pivotante a e lla , y
partes de pata inferiores desplazadas hacia fuera lateral­
mente desde las partes de pata superiores y que se encuen­
tran debajo de sus elementos de asientos respectivos.

4 . -  la  disposición definida en la  reivindicación
20 3» en la  cual las partes de pata inferiores de dichas es­

tructuras de pata exteriores incluyen ruedas de aplicación 
al suelo para fa c ilita r  el movimiento hacia dentro de las 
estructuras de pata exteriores una hacia la otra durante

. los movimientos de plegado de la  estructura de mesa y s illa s  
25 encontrándose los elementos de asiento y las estructuras

de pata interiores asociadas con ellos sobre sus estruc­
turas de patas exteriores respectivas y elementos de asien­
to asociados cuando dichas secciones superiores están dis­
puestas en su relación plegada generalmente vertica l.

30 5 .-  Una disposición de mesa y s i l la  plegable que
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tiene una parte superior de mesa que comprende un par de 
secciones superiores normalmente horizontales dispuestas 
en relación sustancialmente de extremo a extremo, medios 
de bisagra que conectan de forma pivótante las partes ex-

4•

tremas interiores adyacentes de dichas secciones superio-
* ’ *

res para movimientos de oscilación entre sus posici-Qijes«
normalmente horizontales y sus posiciones plegadas *Í̂ l*stan- 
ciadas en proximidad sus tañe ialmente verticales, es^ketu- 
ras de pata dispuestas en general verticalmente iníboírio-* > i' $
res y exteriores longitudinales conectadas de forraba* privo-

4 *

tante a las partes extremas interiores y exteriores'-*§s- 
pectivamente de dichas secciones superiores sobre ejes 
geométricos paralelos al eje geométrico de dichos medios 
de bisagra, comprendiendo cada una de dichas estructuras 
de pata partes de pata superiores e inferiores que se ex­
tienden verticalmente en general y partes de conexión 
dispuestas en general horizontalmente, estando dichas par­
tes de pata inferiores desplazadas de sus partes de pata 
superiores respectivas en.direcciones lateral y longitudi­
nalmente exteriores con relación a sus secciones superio­
res respectivas, elementos de asiento individuales montado 
cada una de ellos individualmente sobre el extremo superior 
de una diferente de dichas partes de pata inferiores en 
lados opuestos de dichas secciones superiores, un par de 
barras rígidas que se extienden en general longitudinal­
mente a dichas secciones superiores y conectada cada una 
de ellas de forma pivótante en sus extremos opuestos a 
las estructuras de pata exteriores e interiores de una 
diferente de dichas secciones superiores sobre ejes geo­
métricos en relación paralela distanciada a los ejes geo­
métricos de las conexiones pivotantes de las estructuras 
de pata a sus secciones superiores respectivas, un par de
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brazos de control dispuestos bajo las partes extremas 
interiores de dichas secciones superiores, medios -que*’ 
conectan a pivotamiento operativamente dichos brasas-**, 
de control en sus extremos interiores para movimientos» i* i*

5 de oscilación en un plano vertica l normal al eje ge©metriv «: '£
co de dichos medios de bisagra, estando los extremos ex-• '<A *
teriores de dichos brazos conectados cada uno de ellos

v,

operativamente de forma pivotable a una diferente de
¿ ?■ 5dichas secciones superiores, y medios que conectan?■&&r'.*

10 forma pivotante cada uno de dichos brazos longitudjlífa'i-
mente hacia dentro de su extremo exterior a una es'f|nXctu- 
ra de pata asociada, cooperando dichos brazos de control 
y dichas barras para mantener dichas estructuras de pata 

en sus posiciones generalmente verticales y dichos elemen- 
15 tos de asiento en sus posiciones horizontales cuando di­

chas secciones superiores estén dispuestas en sus posicio­
nes plegadas generalmente verticales o normalmente hori­
zontales .

6 .-Una disposición en combinación de mesa y -s illa s , 
20 que comprende una parte superior de mesa, medios de sopor­

te para dicha parte superior de mesa; incluyendo dichos 
medios una pluralidad de pares distanciados longitudinal­
mente de patas distanciadas lateralmente; comprendiendo 
cada pata de dicho par de patas una parte de pata superior 

25 normalmente vertica l que se encuentra debajo de dicha par­
te superior adyacente á un borde longitudinal, una parte 
de pata in ferior generalmente vertica l dispuesta lateral­
mente hacia afuera del borde longitudinal adyacente de 
dicha parte superior, y una parte de conexión intermedia 

30 angular, medios que conectan de forma pivotante las patas
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de cada uno de sus pares a dicha parte superior para 
movimientos de oscilación sobre un eje geométrico ttórí- 
zontal común que se extiende normal a las dimensiqqe^ 
longitudinales de dicha parte superior entre sus po§i-

;* J it

5 ciones verticales normales y en posiciones plegadas.® 4S
operantes generalmente paralelas a dicha parte superior;

♦ ̂ *5
y una pluralidad de elementos de asiento individuales 
llevados cada uno de ellos por una diferente de dicíiü̂ s,

■h *
patas, encontrándose dichos elementos de asiento átf»iar- 

10 te sobre sus elementos respectivos de dichas partes/de
pata de conexión intermedia y estando distanciados haciaS V :*
fuera lateralmente desde planos verticales de los bordes 
longitudinales adyacentes de dicha parte superior de 
mesa,

15 7 .-  la  disposición definida en el punto 1, en la
cual las patas de cada par de patas están unidas rígida­
mente entre s í  para movimientos comunes entre dichas po­
siciones operante y no opei’ante, y en la cual la  distan­
cia entre los extremos inferiores de dichas partes de pa- 

20 .ta in ferior y las superficies superiores de sus elementos 
de asiento respectivos es in ferior a la  distancia entre 
las conexiones pivotantes de pares adyacentes de dichas 
patas a dicha parte superior, por lo  cual las partes de 
pata inferiores de patas adyacentes están en alineación 

25 sustancialmente longitudinal cuando dichas patas son movi­
das a sus posiciones no operantes plegadas,

8 ,-  Una disposición de mesa y de s illa s  plegable 
que comprende una parte superior de mesa que comprende 
un par de secciones superiores normalmente horizontales 

30 dispuesta en relación sustancialmente de extremo a extremo

20
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medios de bisagra que conectan de forma pivotante las 
partes extremas interiores adyacentes de dichas sacoio-

4 1 *nes superiores para movimiento de oscilación entre sus 
posiciones normalmente horizontales y sus posiciones pie-

5 gadas distanciadas en proximidad sustancialmente Verti-
» -* '1

cales, estructuras de pata rígidas dispuestas vef^ c 'a l- 
mente en general conectadas de forma pivotante etf^us ex­
tremos superiores a dichas secciones superiores sp^e 
ejes geométricos paralelos al eje geométrico de dichos 

10 medios de bisagra, comprendiendo dichas estructuráis de
pata secciones de pata superiores dispuestas deba ĵo^de

V? £ " >
sus respectivas secciones superiores y porciones de pata 
inferiores verticales en general desplazadas hacia fuera 
lateralmente desde dichas partes de pata superiores y 

15 desde un borde adyacente de sus secciones superiores res­
pectivas, una pluralidad de elementos de asiento indivi­
duales dispuestos horizontalmente montados cada uno de 
ellos en ^̂ na diferente de dichas secciones de pata infe­
r ior  y un sistema de barras conectado de forma operante 

20 a dichas secciones superiores y a dichas estructuras de
pata para mantener dichas estructuras de pata en sus po­
siciones dispuestas verticalmente en general y dichos ele­
mentos de asiento en sus posiciones horizontales cuando 
dichas secciones superiores están dispuestas en sus posi- 

25 ciones plegadas generalmente verticales o normalmente
horizontales.

9 .-  La disposición definida en la reivindicación 
•6, en la  cual dichas partes de pata intermedias angulares 
están dispuestas horizontalmente y en un ángulo con un 

30 plano vertical normal a la dimensión longitudinal de d i-
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5

cha parte superior, con lo  cual dichos elementos de 
asiento están cada uno de ellos desplazado de sus .sec­
ciones de pata superiores respectivas en direcciones* 
longitudinal y transversalmente a dicha parte superior
de mesa.

10.-Una disposición de mesa y s i l la  plegable^
Tal y como se ha descrito en la Memoria que-^antece­

de, representado en el dibujo que se acompaña y <®qty3-OS 
fines que se han especificado. g * \

'6 s S » !i

Esta Memoria consta de veintidós hojas esqSrífgas a 
máquina por una sola cara. * •

Madrid,
P.A.

m
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