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formulada el 8 de Julio de 1966, con el numero 328,838
en
ESPARA
por DIEZ afios
i} nombre‘dé.KERMIT H, WILSON, de nacionalidad norteameri-
cana, residente en 4144 Shady Oak Road, Hopkins, Minneso-
ta, Estados Unidos de América, por:

"UNA DISPOSICION DE MESA Y SILLA PLEGABLE"

Esta invencidn se refiere en general a estructuras
de mesa y, mds en particular, a una combinacidn de estruc-
turas de mesa y asientos o sillas que pueden plegarse,
cuando no se utilizan, para su almacenaje.

5 Un objeto de esta invencidn es la creacidn de una
mesa que comprende un par de secciones superiores de mesa
~cooperantes, unas estructuras de patas de soporte para
cada una de las secciones superiores y un nuevo varilla-
je para mantener las estructuras de pata en posiciones

10 generalmente verticales cuando dichas secciones superio-
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res estan en posiciones plegadas normales horizontales

.

. *
0 generalmente verticales. te t

Otro objeto de esta invencidn es la creacidns, de um

estructura de mesa del tipo indicado, en la que una de las

see
estructuras de pata asociada a cada una de las seggiones
superiores estd provista de medios de rueda, con’&yuda
XA XY
de los cuales, la mesa, cuando se encuentra en estado

plegado, puede ser facilmente llevada a un lugar ‘dé” alma-

cenaje. ceet

.

Todavia otro objeto de esta invencidn es 1g trea-
cidn de una estructura de mesa plegable dotada dé}ggemen-
tos de asiento en sus lados opuestos y de una nueva dispo-
sicidn, mediante la cual, cuando las secciones superiores
de la mesa son llevadas de posiciones de trabajo normal-
mente horizohtales a posiciones plegadas genersglmente ver-
ticales, los elementos de asiento asociados a cada seccidn
superior de la mesa se mueven automdticamente a relacidn
en general verticalmente espaciada, de modo que toda la
estructura ocupe un minimo de espacio de suelo.

Otro objeto de esta inveﬁcién es la creacidn de
una estructura plegable de mesa y asientos del tipo indi-
cado dotado de medios nuevos para soportar sus elementos
de asiento, teniendose gsi fdcil acceso a cada uno de los
elenentos de asiento. -

Otfo objeto de esta invencidn es la creacidn de
una nueva estructura plegable de mesa y asientos que es
de produccidn relativamente sencilla y econdmica, que es
de funcionamiento muy eficaz y'que es de construccidn
robusta y de uso duradero.

Las anteriores y todavia otros objetos y ventajas
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muy importantes de esta invencidn se irdan desprendiendo

de la siguiente descripcidén detailada, de las reiviadicacig
s %

nes adjuntas y de los dibujos que se acompafian.

1
LN R

Haciendo referencia a los dibujos, que ilugtran
o ] see
la invencidn, y en los que caracteres de referencia igua-
. ° L

les indican partes iguales en todas las diferentee*vis-

. A2
tas: ) _ : . H

La Pigura 1 es una vista en planta tomada® Gesde

arriba de una estructura de mesa y asientos de é§ig?inven-

cidén, estando algunas partes arrancadas y estand%éélgunas

partes representadas en seccidn, ' S

[

(e

La Pigura 2 es una vista-en alzado lateral, estando
algunas partes arrancadas.
' La Pigura 3 es una vista en alzado de extremo, se-

gun se ve desde la derecha con respecto a la Figura 2,

- . estando algunas partes arrancadas.

La Figura 4 es una vista correspondiente a la Fi-

gura 2, pero mostrando la estructura de mesa y sillas en

- estado completamente plegado.

La Figura 5 es una vista fragmentaria a mayor esca-
la en élzado lateral de las partes extremas interiores
adyacentes de las secciones superiores de la estructura
de mesa de esta invencidén y de los medios de articulacidn
para ella.

La Figura 6 es una vista fragmentaria parcialmente

en planta desde abajo y paroialmente en seccidm, tomada

por la linea 6 - 6 de la Figura 5.

La Pigura 7 es una vista fragmentaria a mayor es-
cala toamada sustancialmente por la linea 7-7 de la Fi-

gura 2, estando algunas partes arrancadas.

-3 -
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La Figura 8 es una seccidén longltudlnal a mayor
escala tomada sustancialmente por la 1ines 8 - 8:3g§1a~
Figura 1, pero mostrando la estructura de mesa y-sillas

en estado par01a1mente plegado. Y

»

s @ ‘@

',

- La Figura 9 es una vista fragmentaria en p % spec-

tiva de una parte del mecanismo de control de esta.lnven-
0'\0

cidn.

.
oauai

En la realizacidn preferida de esta 1nvenc1on ilus-

trada, se representa una parte superlor de mess normalmen—

9‘39

“te horizontal que comprende un par de secciones Superiores
wte,

alargadas generalmente rectangulares 1 y 2, cada‘ppe de
las cﬁales incluye un elemento'suberior plano 3 y un bas-
tidor rectangular subyacente 4. Los elementos superiores
3 pueden estar hechos de cualguier material adecuado, tal
como madera, metal o similares, estando los bastidores 4
rigidamente asegurados a las superficies inferiores de sus
respectivos elementos sﬁperiores 3 por medios adecuados
cualesquiera y estando preferiblemente hechos de materia-
les estrucfufales rigidos, tales como perfiles angulares
de hierro, comercialmente asequibles, u otros materiales
metdlicos. |

Lag secciones superiores 1 y 2 estan dispuestas nor-

malmente en relacidén de extremo a extremo y estdn conecta-

das pivotadamente en sus partes extremas inferiores para

movimientos de oscilacién alrededor de un eje geométrico
horizontal que se extiende transversalmenté a las secciones
superiores 1 y 2, comprendiendo d&ichos medios de articula-

cidén o bisagra, hojas de articulacién cooperantes 5 y 6 ,

y elementos de clavija de la naturaleza de pernos equipa-

dos con tuercas o similares 7. Las hojas de articulacidn
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5 y 6 estdn soldadas o de otra manera rigidamente asegu-

. . .

radas a los bastidores 4 en las partes extremas intgriores
de sus respectivas secciones superiores 1 y 2 y <¢ads. una

estd provista de patillas u orejetas de tope 8 que: pueden

aplicarse a las pértes merginalés de hojas de artibulacién

opuestas 5 y 6 para limitar imperativamente los mOV1m1entos
'Ao
de oscilacidn relatlvos entre las secciones superlores 1

'y 2 en una d1r9001on que se aleja de su p05101on normal—

mente horlzontal i

2
K}

ro.

o

La seccidn superlor 1 esta soportada en su pos101on

*
s2e,

normalmente horizontal por una estructura de pata i¢ngita-
dinalmente mayof interidr 9, una estructura de pata inter-
media 10 y una estructura de para longitudinalmenfe exte-
rior 11. La seccidn superior opuesta 2 estd sobortada de
maners similar por estructuras de pata longitudinalmente
interior, intermedia y longitudinalmente exterior 12, 13

y 14, respectivamente. Cada una de las estrupturas de pa-
ta9 - 14 comprende un par de partes de pata superiores
lateralmente cspeciadas y generalmente vertivales 15 que
estdn rigidamente conectadas entre sus extremos por una
barra transversal o traviesa 16, un par de partes de pata

inferiores lateralmente eSpaciadas 17, paralelas a las

partes de patas superiores 15 y unas partes de conexidn

horizontalmente dispuestas 18,

Los extremos superiores de las partes de pata su-
periores 15 de cada par de ellas estdn conectados pivo-
tadanpente a ladés opuestos del bastidor 4 de sus respec-—
tivas secciones superiores 1 y 2, como se indica en 19,

para movimientos de oscilacidén sobre ejes alineados y

paralelos al eje geométrico de los elementos 7 de clavi-

ja de articulacidén. Como se representa en las Figuras

_5_
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1-4 y 8, las partes de pata inferiores 17 estdn desplazadas

o S NP s

respecto a las partes de patas superiores 15 en &ireccio-

nes lateralmente hacia fuera y 1ong1tud1nalmente coﬁ res-

)

. pecto a las secciones superiores 1y 2 de la mesa, estan-

0.'

do las partes de pata 1nfer10res 17 de cada par de ellas
lateralmente espa01adas ha01a afuera respecto a %os lados
opuestos de las secciones superiores 1y 2 y extendlendo-
se las partes de conexidn horizontales 18 bajo énguios
oblicuos reépecto a las dimensiones 1ongitudinal%§1ée 158

secciones superiores 1 y 2 con un fin que se desdfibiré

'v

seguidamente. ' N

.
*

@ .

.' *

Las partes de pata inferiores 17 de las estructu-
ras de para inferiores 9 y 12 y las estructuras de pata

1ntermedlas 10 y 13 estdn provwistas en sus extremos infe-

riores de piéds 20 de aplicacidn al piso o suelo, al paso

que los pares de>patas inferiores 17 de las estructuras

de pata exteriores 11 estdn provistos de ruedecitas au-
toorientables 21 de aplicacidn al piso o suelo,‘también con
un fin que se pondrd de manifisto seguidamente. Como se
representa en las Figuras 2 - 4 y 8, las partes de pata
inferiores 17 de las estructuras de paba exteriores 11

v 14 estan arriostrados por miembros de iravesafio inferio-
res 22, estando dichos miembros de travesafio 22 soldados
en sus extremos opuestos a sus partes de para inferiores
asociadas 17 y a partes horizbntales adyacentes 18 de

las estructuras dé pata exteriores 11 y 14. Preferible-
mente, los diversos componentes de las estructuras de pata
9 - 14 estan hechos de tubos metdlicos rigidos, tal como
acero o similar,

Con el fin de mantener las estructuras de pata
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asociadas a cada seccidn superior 1 y 2 en relacidén para-

* .
lela, la presente invencidn proporciona un par de ’bafras
S s e

articuladas rigidas 23 y 24 que se extienden longititdinal-
mente respecto a sus respectivas secciones superiores 1

¥ 2 ¥y que estan dispuestas en relacidén paralela espaciada

LI
®eas?

¥y subyacente con sus respectivas secciones superioyes.
-Ao

Las barras transversales 16 de las estructuras de éata 9,

10 y 11, estén, puds, cada una, provistas de parés‘%e de-

dos rigidos 25 radialmente salientes hacia afuera;.estan-

R4 )

do los extremos opuestos de la barra articulada 23.abegura-
dos‘pivotadamente a los extremos superiores de.lo%?ﬁ§dos

25 asociados. a las estructuras de pata 9 y 11, estando la
parte centrai de la barra articulada 23 asegurada pivota-
damente al extremovexterior del dedo 25 asociado a la es-
tructura de pata intermedia 10, estando las conexiones de
pivotamiento indiéadas en 26 y siendo sus éjes paralelos

a los ejes de las conexiones de pivotamiento 19 de su res-
pectiva estructura de pata 9, 10 y 11 a su respectiva sec-
cidén 1. De igual manera las barras transversales 16 de las

estructuras de pata 12, 13 y 14 estén provistas de pares

de dedos radales rigidos 27 que estin conectados pivotada-—

mente en sus extremos exteriores a los extremos opuestos

¥y a la parte cehtral de la barra articulada 24, como se
indica en 28, siendo los ejes de las conexiones de pivo-
taﬁiento 28 paralelos a los ejes de las conexiones de pivo-
tamiento 19 de las estructuras de pata 12-14 cpn la seccidn
superior 2,

Como se repreéenta en las Figuras 2, 4 y 8, la nue-
va estructura de mesa y asientos de esta invencidn es ca;

paz de moverse entre una posicidén de trabajo, en la que
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las secciones superiores 1 y 2 estén dlspuestas horlzont@_

0

mente en relac1on de extremo a extremo y una p031Q1op ple—
gada, en 1a que los estremos’ 1nter10res adyacentes: & && las
secciones superlores 1y2 son 1levados hacia arrlba hasta

que las secciones superlores queden dispuestas en. p03101o—

'oo

nes muy préximas y generalmente vertlcales, estando~toda

1a estructura SOportada por las reudecitas auto—orlentables

21. Con el fin de mantener las diversas estruoturéé’ée pa-

ta 9 - 14 en posiciones sustancialmente vertioales'CUando

s !0

lassecciones superiores 1 y 2 estdn en sus p08101ones nor-

‘l

malmente horizontales durante el mov1m1ento de la’ m¢$mas

a sus posiciones plegadas generalmente verticales, la pre-

sente invencidn proporciona nuevos medios de control a des-

" eribir ehora.

Un par de miembros de travesafio tubulares 29 y 30
se extiende transversalmente a y tiene sus extremos opues-—
tos soldados o de otra manera rigidamente asegurados a
los lados opuestos de los bastidores 4 de las respectivas
secciones superiores 1 y 2. A los miembros de travesafio
29 y 30 estépiigidamente aseguradas unas ménsulas de mon-
taje resPectivas 31 y 32. Un par de brazos de control
paralelos y latéralmente espaciados 33 y 34 estd conectado
plvotadamente en sus extremos superlores ‘a las ménsulas
de montaje 31 sobre ejes allneados y paralelos a los ejes
de las conexiones de pivotamiento 7, 19 y 26, como se
indica en 35. Un segundo par de brazos de control 36 y 37
estd conectado a pivotamieﬁto en sus eitremos superiores
a los extremos exteriores de las ménsulas de montaje 32
como se indica en 38, para movimiént&s de dscilacién S0~
bre ejes alineados y paralelos a los ejes alineados de las
conexiones de pivotamiento 35.

-8 =
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" incluyendo el de los elementos 7 de clavija de ar

Los brazos de control‘33 y 34 estan dispuestos en

‘relacidn convergente hacia abajo con los brazos d§ac§ntrol

o %o

36 y 37, terminando los extremos inferiores de lo§&hqazos

de control 33 y 34 en unos collarines 39 que gbarcan, un

miembro tubular horiZontalmente dispuesto 40 y quevﬁgtén
soldados o de otra manera rigidamente asegurados é{éi. El
. . : AR

eje geométrico del miembro tubular 40 este dispuesto en

relacién paralela con los ejes anterioremente descritos,

‘e

(%

la-

»
+

P
[(Te}

«

cién. E1l extremo inferior del brazo de contro} 36

(13 ‘e

termina
en un manguito o collarin 41 que abarca el miembré'ﬁhbular
y que estd apoyado sobre &1, para rotacién con relacidn

al miembro tubular 40. El extremo inferior del brazo de

" control 37 estd dispuesto junto a un extremo del miembro

tubular 40 y estd soldado o de otra manera rigidamente
asegurado a un fafidén 42 a menera de manguito que abarca
la parte extrema adyacente del miembro tubular 40 y estd
apoyado en ella para rotacidn con relacidén a ella, El fél—
ddn 42 constituye una parte de une tapalextfema 43, cuya
pared extrema estd formada para dar una abertura axial
destinada a recibir un extremo de.uné barra de torsidn 44
que se extiende axialmente a2 través del miembro tubilar

40, Se apreciard con referencia a la Figuta 7, que la barra
de torsidn es de seccidn transversal de forma rectangular

siendo la gbertura axial de la tapa extrema 43 preferible-

-mente de forma similar para impedir la rotacidn relativa

entre la tapa extrema 43 y el extremo adyacente de la ba-

rra de torsidn 44. Una segunda tapa extrema 45 estd sol-

dada o de otra manera rigidamente asegurada al extremo

opuesto del miembro tubular 40 y estd provista de una aber-

- 9 -
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tura adeouada para el extremo adyacente de la barra de tor-

' 81dn 44 a fin de anclar de este modo dicho extremb-a&ya—

o ‘A,'
cente de la Darra de tor916n oontra la rotacidn con rela-
cién al miembro tubular 40, La disposicidén es tal que,

see

cuando las secciones superiores 1 y 2 estdn dispuedtas

en sus p031c1ones normales horlzontales, la barra’ 4¢ es

retor01da en una direccidn aproplada para empujar én forma

" susceptible de. ceder 1os dlversos brazos de contro;’en

A

direcciones apropladas para mover las secciones superlores

‘1 ¥y 2 hacia sus posiciones plegadas generalmente Nerilva-

les. Se. apre01ara que los brazos de control 33 34:a3001ados

oo =

con la se001on_superlor 1 estdn rigidamente conectados a
un extremo de la barra'de'torsién 44 por medio de miembro
tubular 40 y de la tapa extrema 45, al paso que el brazo

r'd

de control 37 asociado a la seccidn superior 2 estd rigid-

mente conectado al extremo opuesto de la barra de torsidn

" 44 por medio de la tapa extrema 43.

Los brazos de control 34 y 36 estan conectados ope-
rativamente a las barras transversales 16 de las respecti-
vas estructuras de pata intermedias 10 y 13 por elementos
articulados rigidos 46 y 47, unos collarines 48 y 49,
respectivamente, en sus extremos exteriores, estando los
collarines 48 y 49 apoyados sobre las barras transversa-
les 16 de sus respectivas estructuras de pata intermedids
10 y 13. En sus extremos interiores, 1osAélementos arti-
culados 46 y 47 estdn pivotados conectadamente a los res-
pectivos brazos de_coﬁtrol 34 y 36 como se indica en 50
y 51 respectivamente, en relacidn espaciada hacia adentro
con las respectivas conexiones de piﬁotamiento,35 y 38

longitudinalmente respecto a los brazod de control 34 y

- 10 -
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36.VA_médida que las secciones superiores 1 y 2 oscilan

hacia arriba o hacia abajo, los elementos articuladds

o« %o

46 y 47 son movidos en direcciones apropiadas parg oomu-

nicar un movimiento de pivotamiento a sus respectiyas

extructuras de pata 10 y 13 con relacidn a las seéé%ones

superiores 1 y 2 con el fin de mantener las estrut#uras
. . (A
de pavas 10 y 13 en sus posiciones generalmente vertica-

h de

Oxe

les. Las barras articuladas rigidas 23 y 24, en UMY

*

: . e

sus respectivos dedos 25 y 27 de accidén de manivelh,® trans-
5% S

fieren este movimiento de oscilacidn relativo desles estruc

turas de pata 10 y 13 a las otras estructuras de Jjgta de

es &

‘sus respectivas secciones superiores 1 y 2 para mantener

todas las estructuras de pata 9 - 14 en.sﬁs posiciones
verticales.

Una pluralidad de elementos de asiento 52, provis2
tos §refefiblemente dé respaldos 53, esté dispuesta en
lados opuestos de las secciones superiores 1y 2, habien-
do un par de dicjos elementos de asiento 52 por cada de
una de las.estructuras de @ata 9 - 14, Los elementos de
asiento 52 estdn provistos de placas de montaje 54 que
estdn formadas para dar elementos de alvéolo 55 que se
abren hacia abajo. Cada una de las partes de pata inferio-
res 1% de las diversas estructuras de pata 9 -14 se ex-
tiende hacia arriba mds alléAdel nivel de su respectiva

parte horizontalmente dispuesta 18, estando los extremos

superiores de las partes de pata inferiores 17 recibidos

a rotacidén, cada uno, en el alvéolo 55 de uno diferente
de los elementos de asiento 52. Con referencia en parti-
cular a la Figura 1, se verd que la disposicidn angular

de las partes de pata horizontales 18 y la relacidn des-

- 11 -
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plazada de las partes de pata inferuores 17 a sus respec-
tivas partes de pata superiores 15 proporciona un;qu§so
exento de obstruccidn a los diversos elementos de:%géfnto
52; y cuando estdn sentados, los piés de los ocupantes pue-
den estar comodamente dspuestos debajo de la mesa'éié ne-
cesidad de montar a caballo sobre alguna de las eé5?ﬁctu—
ras de pata. Los elementos'de asiento 152 estdn eéﬂ%éia-
dos lo suficiente hacia afuera respecto a las secbi&ﬁes

superiores 1 y 2 de modo que no haya interferencig, ‘egtre

o
los elementos de asiento 52 y sus respectivas secglenres

superiores 1Ay 2 cuando las secciones superiores séé%mo—
28 2

vidas e ntre sus posiciones de trabajo normalmente horizon-
tales y sus poéiciones plegadas de almacenaje.

Con el fin de levantar conveniente y facilmente 1l
extremos interiores adyacentes de las secciones superiores
1 y 2 de la mésa para mover la estructura hacia su posicidn
plegada de la Figura 4 y selectivamente desde un lado cual-
quiera de la misma, la presente invencidén proporciona miem-
bros de empufiadura 56 y 57 que sobresalen lateralmente ha-
cia afuera desde las partes de pata horizontales 18 de las
respectivas estructuras de pata inferiores 9 y 12, cada
uno en un lado opuesto de la estructura de mesa, Cuando
se desea mover la estructura de mesa y sillas hacia su
posicidn plegada de la Figura 4, el operador agarra simple-
mente uno de los miembros de empufiadura 56 o 57 y lo lleva
hacia arriba. Los extremos interiores adyacentes de las
secciones superiores 1 y 2 oscilan hacia arriba llevando
con ellos las estructuras de pata interiores e intermedias

9, 10, 12 y 13, siendo los ejes de los movimientos de os-

cilacidn hacia arriba de las secciones superiores 1 y 2

- 12 -
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e

de las conexiones de pivotamiento 19 de las estructuras

de pata exteriores 11 y 14. Durante el mOV1m1ento.@e os-
01la016n hac1a arrlba, las estructuras de pata exteriores

"01.

11 y 14 se mueve una hacia otra sobre sus respectivas

ruedecitas auto-orientables 21, permaneciendo toda$:'las

* * 2

extructuras de pata 9-14 en sus p081clones, genera¢ménte
verticales en virtud de sus. posiciones generalmenté‘
los brazos de control 34 y 36, facilitando la barna.de tor

sién compensadora 44 el movimiento de la estructurg hacia

Sesd

_su posicidn plegada. La barra de torsidén 44 estd sbjretida

L]

a un esfuerzo de torsidn suficiente cuando la estruaﬁura

~ )
Ly &

de mesa y asientos es llevada a su posicidén plegada de la

Figura 4 para mantener la estructura de mesa en su posi-

‘cién plegada, y éuando se encuentra plegada de este modo

ia éstructura‘puede ser llevada facilmente a un lugar de
almacenaje sobre las ruedecitas auto-orientables 21. Cuan-
do se desea extender la estructura, el operador agarra sim
plemente las partes marginales adyacentes de las secciones
guperiores 1'y 2 y las separa, extendiendo asi las seccio-
nes de pata interiores e intermedias 11 y 14 y permitien-
_do que las secciones de para interiores e intermedias des-
ciendan a contacto con el suelo opiso.

Aunque se ha representado y descrito especificamen-
te una reslizacidén comercial de la- estructura plegable de
messg, y'asientos de esta invencidn, se comprendera gue la
misma es capaz de diversas modificaciones y que pueden
hacerse modificaciones dentro del.eSPiritu y el alcance

de la invencidn definidos en las reivindicaciones.

- 13 -
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--NOTA -

Los puﬁtos de invencidn propia, no nueva, ¢s%tible-
cida, practicada ni divulgada en Espafia, que se pqéégntan
para que sean objeto de esta solicitud de Patente dé.In-

troduccidn, por DIEZ afios, son los siguientes: L e

LI S |

1.- Una diSposicién de mesa y silla plegab§§quue
tiene uns parte superior de mesa que comprende unEg%% de
secciones superiores normalmente horizontales disiu%étas
en relacidn sustancial de extremo a extremo, medios de
bisagra que conectan de forma pivotante las partes de ex-
tremo interiores adyacentes de dichas secciones superiores
péra movimiento de oscilacidn entre sus posiciones normal-
mente horiiontales y sus posiciones dobladas distanciadas
en proximidad sustancialmente verticales, estructuras de
pata dispuestas verticalmente en general interiores y exte-
riores longitudinalmente, conectédas de forma pivotante
a las partes extremas interiores y exteriores réspectiva-
mente de dichas secciones superiores en ejes geométricos
paralelos al eje geométrico de dichos medios de bisagra,
elementos de asiento dispuestos horizontalmente individua-
les montados individualmente sohre una diferente de dichas
estructuras de pata lateralmente y hacla fuera de un lado
adyacente de dichas secciones superiores, un par de barras
rigidas que se extienden genéralmente de modo longitudinal
a dichas secciones superiores y conectadas cada una de
ellas de forma pivotante en sus extremos opuestos a las

estructuras de pata interiores y exteriores de una diferen-
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te de dichas secciones superiores sobre ejes geomgtrijcos
8 e “»

N , LR Py
en relacidn paralela distanciada a los ejes geométritos
o onse

de las conexiones pivotantes de las estructuras de pata

_ , N
a sus secciones superiores respectivas, un par de d}hzos

. " : . ) . >
de control que se encuentran debajo de las partes gxtre-
. (3 ¢ [
mas interiores de dichas secciones superiores, y meNios
, .

que conectan operativamente de modo pivotante dichog: bra-

de oscilacidén en un piano vertical normal al Qje géééétri-
co de dichos medios de bisagra, estando las parteéféxtremas
exteriores de dichos brazos conectadas de forma pi%%génte
operativamente cada una de ellas a una diferente de dichas
secciones superiores y una estructura dé pata asociada,
cooperando dichos brézos.de confrol y dichas barras para
mentener dichas estructuras de paba en sus posiciones ge-
neralmehte verticales y dichos elementos de asiento en sus
posiciones horizontales cuando dichas secciones superiores
estén dispuestas en sus posiciones dobladas generalmente
verticales normalmente horizontales,

2.- Una disposicién de mesa y silla plegable que
tiene una parte superiof de mesa que comprende un par de
secciones superiores normalmente horizontales dispuestas
en relacidén sustancialmente de extremo a extremo, medios
de Bisagra que conectan de forma pivotante las partes de
extremo interiores de dichas seccioneé superiores para
movimientos de oscilacién sobre un eje geométrico horizon-
talparalelo a los extremos interiores adyacentes de dichas

secciones superiores, estructuras de pata dispuestas ge-

‘neralmente verticales interiores y exteriores de modo lon-

gitudinal conectadas de forma pjvoténte a las partes extre-

a 's -
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mas interiores y exteriores respectivamente de dichas

secciones superiores sobre ejes geométricos paralélg%

al eje geométrico de dichos medios de bisagra, Pa??i@diﬁ

puestos horizontalmente de elementos de asiento individua-
PN

les, estando dichos elementos de asiento de cada Paé;de

ellos montados sobre una individual solamente de &fpﬂas
«eA

estructuras de pata en lados opuestos de dichas seccio-

nes superiores, un par de barras rigidas que se eX‘tidnden

. ]

generalmente de modo longitudinal a dichas secciofeg.'supe-
riores y estando conectadas cada una de ellas de fé}ﬁa pi
votante en sus extremos opuestos a las estructuraéié% pa-
ta interiores y exteriores de una diferente de dichas
secciones superiores sobre ejes geométricos en relacidn
paralela distanciada a los ejes geométricos de las cone-
xiones pivotantes de las estructuras de pata a sus seccio-
nes superiores respectivas, un par de brazos de control
dispuestos debajo de las partes extremas interiores de
dichas secciones superiores y conectados de forma pivotan-
te conjuntamente en sus eitremos interiores sobre un eje
geométrico paralelo al eje geoﬁétrico de dichos medios

de bisagra, estando cada uno de dichos extremos de dichos
brazos conectado operativamente de forma pivotable a una

diferente de dichas secciones superiores, y medios que

conectan de forma pivotante cada uno de dichos brazos lon-

‘gitudinalmente hacia dentro de su extremo exterior a una

estructura de pata asociada, siendo dichos extremos inte-
riores de las secciones superiores mdéviles hacia arriba
y oscilando dichas secciones superiores alrededor de los
ejes geométricos de las conexiones pivotantes a sus sec-

ciones de pata exteriores respectivas para disponer dichas

- 16 -
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secciones superiores en relacidén doblada distanciada en

-proximidad sustancialmente vertical moviendose dichas',es-

. %,

tructuras de pata exteriores hacia dentro, una en dirgc-

S rene

cidn a la otra durante dicho movimiento de osoilacién he -
: ' R

cia arriba de las secciones superiores, cooperando dichos

. . e s @
brazos de control y dichas barras para mantener diehes
. : = X

: ' - oMo L.
estructuras de pata en sus posiciones generalmente’ ¥érti-

cales y dichos elementos de asiento en sus posicioned:

. . X . ’, 22
horizontales cuando dichas secciones superiores estén‘
) vee?

. » . - L <
dispuestas en sus posiciones dobladas generalmente’ vérti-

. : . < ¥
cales o normalmente horizontales. REE

‘-
ey

73.- La disposicidn definida en la reivindicacién
2, en la cual dichas~eétfucturas de pata comprenden partes
de patas superiores situadas debajo de sus secciones supe-
riores respectivas y unidas de forma pivotante a ella, y
partes de pata iﬁferiores-desplazadas hacia fuera lateral-
mente desde las partes de pafa superiores y que Se encuen-
tran debajo de sus elementos de asientos respectivos,

4,- La disposicidn definida en la reivindicacidn
3, en la cual las partes de pata inferiores de dichas es-
tructuras“de pata exteriores incluyen ruedas de aplicacidn

al suelo para facilitar el movimiento hacia dentro de las

estructuras de pata exteriores una hacia la otra durante

los movimientos de plegado de la estructura de mesa y sillas

encontrindose los elementos de asiento y las estructuras

de pata interiores asociadas con ellos sobre sus estruc-
turas de patas‘extéfiores respectivas y elementos de asien-
to asociados cuando dichas secciones superiores estdn dis-
puestas en su relacidn plegada generalmente vertical.

5.- Una disposicidn de mesa y silla plegable que

17 -
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tiene una parte superior de mesa gque comprende un par de

secciones superiores normalmente horizontales dispugsigs

¢ e

. . o %o
en relacidn sustancialmente de extremo a extremo, med%os

LR NN Y
de bisagra que conectan de forma pivotante las partes ex-

‘:'t
tremas interiores adyacentes de dichas secciones superio-

- L 2R 3

res para movimientos de oscilacidn entre sus posicidnds
normalmente horizontales y sus posiciones plegadas® J;stan-
ciadas en proximidad sustancialmente verticales, estxhctu-
ras de pata dispuestas en general verticalmente 1n§?f30—
res y exteriores longitudinales conectadas de forma plvo—

tante a las partes extremas interiores y exterlores sz—
pectivamente de dichas secciones superiores sobre ééeé
geométricos paralelos al eje geométrico de dichos medios
de bisagra, comprendiendo cada una de dichas estructuras
de pata partes de pata superiores e inferiores que se ex-
tienden verticalmente en general y partes de conexidn
dispuestas en genéral horizontalmente, estando dichas par-
tes de pata inferiéfes desﬁlazadas de sus partes de pata
superiores respectivas en . direcciones lateral y longitudi-
nalmente exteriores con relacidn a sus secciones superio-
res respectivas, elementos de asiento individuales montado
cada ung de ellos individualmente sobre el extremo superior
de una diferente de dichas partes de pata'inferiores en
lados opuestos de dichas secciones superiores, un par de
barras rigidas que se extienden en general longitudinal-
mente a dichas secciones superiores y conectada cada una
de ellas de forma pivotante en sus extremos opuestos a

las estructuras de pats exteriores e interiores de una

diferente de dichas secciones Superiorés sobre ejes geo-

métricos en relacidén paralela distanciada a los ejes geo-
nétricos de las conexiones pivotantes de las estructuras

de pata a sus secciones superiores respectivas, un par de

- 18 -
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brazos de control dispuestos bajo las partes extiemas
s . . . . » . *. '~,
interiores de dichas secciones superiores, medios Jue,

* L
conectan a pivotamiento operativamente dichos brazas.

de control en sus extremos interiores para movimientos

R

5
de oscilacidn en un plano vertical normal al eje geemétri
LA M

Y

co de dichos medios de bisagra, estando los extremos ex—

+ A <
teriores de dichos brazos conectados cada uno de ellos
A2
B 0 Rata
operativamente de forma pivotable a una diferente de
. B

- ’,

. . . . 8 o7 s
dichas secciones superiores, y medios que conectan:de

~ 8 8
ELRE

forma pivotante cada uno de dichos brazos longitudidal-

. @ e
mente hacia dentro de su extremo exterior a una es$é&btu-
ra de pata asociada; cooperando dichos brazos de control

y dichas barras para mantener dichas estructuras de pata
en sus posiciones generalmente verticales y dichos elemen-
tos de asiento en sus poSicioneé horizontales cuando di-
chas secciones superiores estén dispuestas en sus posicio-
nes plegadas geheralmente verticaies 0 normalnente hori-
zgontales.

6.~Una disposicién en combinacién de mesa y-sillas,
que comprende una parte superior de mesa, medios de sopor-
te para dicha parte superior de mesa; incluyendo dichos
medios una pluralidad de pares distanciados 1oﬁgitudinal-
mente de patas distanciadas lateralmente; comprendiendo |
cada pata de dicho par de patas una parte de pata superior
normalmente vertical que se encuentra debajo de dicha par-
te superior adyacente a un borde longitudinal, una parte
de pata inferior generalmente vertical dispuesta lateral-
mente hacia afuera del borde longitudinal adyacente de
dicha parte superior, y una parte de conexidn intermedia

angular, medios que conectan de forma pivotante las patas

- 19 =
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de cada uno de sus pares a dicha parte superior para
movimientos de oscilacidn sobre un eje geométrico Hbgir
o e
zontal comin que se extiende normal a las dimensiQnes,
longitudinales de dicha parte superior entre sus pogi-
s

N . PR 2z
cilones vertitvales normales y en posiciones plegades

P 4

operantes generalmente paralelas a dicha parte supé?{or;
+ Mo
y una pluralidad de elementos de asiento individuales

llevades cada uno de ellos por una diferente de didhi¥

s D®

patas, encontrindose dichos elementos de asiento én’, par-
te sobre sus elementos respectivos de dichas partéé}%e
pata de conexidn intermedia y estando distanciadoijﬁ%pia
fuera lateralmente desde planos verticales de los bordes
longitudinales adyacentes de dicha parte superior de
mesa,

;.- La disposicién definida en el punto 1, en la
cual las patas de cada par de patas estdn unidas rigida-
mente entre si para movimientos comunes entre dichas po-
siciones operante y no operante, y en la cual la diatan-
cia entre los extremos inferiores de dichas partes de pa-
%a inferior y las superficies superiores de sus elementos
de asiento respectivos eg inferior a la distancia entre
las conexionés pivotantes de pares adyacentes de dichas
patés é dicha parte superior, por 1o cual las partes de
pata inferiores de patas adyacentes estdn en alineacidn
sustancialmente longitudinal cuando dichas patas son movi-
das a sus posiciones no operantes plegadas.

8.- Una disposicidn de mesa y de sillas plegable
gue comprende una parte superior de mesa que comprende

un par de secciones superiores normalmente horizontales

dispuesta en relacidn sustancialmente de extremo a extremo

- 20 -
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medios de bisagra que conectan de forma pivotante las

partes extremas interiores adyacentes de dichas ssccio-
& "i °
nes superiores para movimiento de oscilacidén entre Sus
u
(S 2\ <27

posiciones normalmente horizontales y sus posiciones ple-

gadas distanciadas en proximidad sustancialmente verti-

A Py

cales, estructuras de pata rigidas dispuestas veﬁﬁgéél—
mente en general conectadas de forma pivotante enﬁéﬂs ex-
tremos superiores a dichas secciones superiores sohle
ejes geométricos paralelos al eje geométrico de dichos

N
Trasb

medios de bisagra, comprendiendo dichas estructurhs de
pata secciones de pata superiores dispuestas debgébade
sus respectivas secciones superiores y porcionesaie?pata
inferiores verticales en general desphzadas hacia fuera
lateralmente desde dichas partes de pata superiores y
desde un borde adyacente de sus secciones superiores res-
pectivas, una‘plufalidad de elementos de asiento indivi-
duales dispuestos horizontalmente montados cada uno de
ellos eh una diferente de dichas secciones de pata infe-
rior y un sistema de barras conectado de forma operante

a dichas secciones superiores y a dichas estructuras de
pata para mantener dichas estructuras de pata en sus po-
sicionés disPuestas verticalmente en general y dichos ele-
mentos de asiento en sus posiciones horizontales cuando
dichas secciones superiores estdn dispuestas en sus posi-
ciones plegadas generalmente verticales o normalmente

horizontales,

9.~ La disposicidn definida en la reivindicacidn

" .6, en la cual dichas partes de pata intermedias angulares

estdn dispuestas horizontalmente y en un dngulo con un

plano vertical normal a la dimensidén longitudinal de di-

- 21 =
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cha parte superior, con lo cual dichos elementos de

asiento estdn cada uno de ellos desplazado de sus sec—
2 3
ciones de pata superiores respectivas en direcciodes®

% 2a0%

longitudinal y transversalmente a dicha parte superlor

%

\’
[ (l

N4

de mess,

(-A

0('& “

10.-Una dlspos1c10n de mesa y silla plegab i

‘.

@

Tal y como se ha descrito en la Memoria que{&ntege-

de, representado en el dibujo que se acompafia y gqnilos

LAY

o e

fines que se han especificado. ' g

& N
&ow
%

@

Esta Memoria consta de veintidos hojas esg¥ifas a

méguina por una sola cara. ‘o | %@ SEP ]35'&

Madrid,

(*J(H

Tl 4wy
L
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