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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A
*  » *

^  *  •  ♦

que se acompaña a la  s o lic itu d  de
*

. .V .
UNA PATEETE DE INVENCIÓN ’

»•
*• *  * i  *.

a fa v o r  de A V E , de nacionalidad i t a l ia n a ,  res iden te  en
a  * .  *  *

VLSI OHE -  B rescia  -  ( I t a l i a ) ,

por

"PERFBCCIONAMIENTOS E1T LA FABRICACIÓN DE INTERRUPTORES AU­

TOMÁTICOS DE SEGURIDAD CONTRA SOBRECARGAS DE CORRIENTES 

ELÉCTRICAS".

La presente invención  t ien e  por ob je to  c ie r to s  

perfeccionam ientos a p lic a b le s  a la  fa b r ic a c ió n  de in terru p ­

to res  automáticos de seguridad contra sobrecargas de co rr ien  

te s  e lé c t r ic a s .

5 Mas precisam ente, la  invención  concierne a l t ip o

de in te rru p to res  automáticos en e l cual es ta  p re v is to  e l  em­

p leo  simultáneo de r e lé s  e lectrom agnéticos y de elementos 

torm osensib les, adecuados ambos para provocar la  apertura de 

lo s  con tactos , actuando lo s  primeros en e l  caso de c o r to c ir -

A
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cu itos , y lo s  segundos en e l caso de so Tare cargas d^■lraderas.

Se conocen en la  actualidad d is t in to s  in terru p to ­

res del género mencionado, pero ninguno de e l lo s  está  l ib r e  

de defectos de orden fu n c ion a l, es d e c ir  r e la t iv o s  a lo s  

mecanismos electrom ecánicos del conjunto, o de defectos que 

lim itan  tanto su campo de ap licac ión  como la s  p os ib ilid ad es  

de con tro l por parte d e l personal de sus cendicione-s» .’de fun­

cionamiento, d. *
i * ‘ .

f in  p r in c ip a l de la  presente invención e s ;e l  de

remediar lo s  inconvenientes anteriormente mencionares* median-
* * */ f **

te  la  adopción de un in terru p to r automático de seguridad quel e\ 4 
9

ofrezca  la s  mayores garantías de funcionalidad por la  ra c io -
** « K  t

nal concepción y d ispos ic ión  de lo s  d is t in to s  órganos e lc c -
# ♦  <*

t r ic o s  y mecánicos, y que, además, tenga un amplio*ctimpo de
, / * p /' *ap lica c ión  grac ias a su p os ib ilid a d  de regu lación  f á c i l ,  sin, * «

embargo, de con tro la r, i » ’ >

Este y otros fin o s  consigue alcanzar e l in terrup­

to r  automático concebido según lo s  perfeccionam ientos preco­

nizados en la  presente invención, del t ip o  que comprenden ór­

ganos electrom ecánicos y term oeléctricos  sensib les a la  so­

brecarga e lé c t r ic a ,  caracterizados por e l hecho de que lo s  

contactos m óviles están asociados a un mecanismo de palancas 

d e l t ip o  de ró tu la , cuya pos ic ión , dispuesta estáticam ente, 

depende de un elemento osc ilan tes  mandado tanto por lo s  r e ­

lé s  electrom agnéticos como por lo s  elementos term osensibles 

a la  sobrecarga e lé c t r ic a ,  determinando en t a l  caso la  aper­

tura de lo s  contactos, estando p rev is to  qdenás un pulsador 

de enganche que actúa directamente cobre la s  palancas de ró ­

tu la  para e l  c ie r re  manual, así como un pulsador de desengan­

cho para la  apertura, también manual, de lo s  contactos y un 

d is p o s it iv o  de regu lación  que gradúa la  sen s ib ilid ad  del d is -
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p o s it iv o  term osensib le para va riac ion es  inc luso  notab les de 

la  co rr ien te  de sobrecarga, ayudado por medios que permiten 

e l  inmediato con tro l v isu a l de la s  condiciones de funciona­

miento d e l in te rru p to r»

la  graduación ce obtiene regulando la  d is ta n c ia

entre e l  extremo l ib r e  de la  lámina b im etá lica  y e l  term inal

del elemento osc ilan te  en frentado a e l l a ,  que actúa, pp,bre e l

sistema de palancas de ró tu la  provocando la  apertura* 'de lo s
* * ^

contactos* 4 ♦ ♦
Se d e sc r ib irá  ahora más detalladamente l a  ,\p.vención

** t* "
con re fe r e n c ia  a una forma de r e a liz a c ió n , dada tan '.so lo  a

t i t u lo  de ejemplo e ilu s tra d a  en lo s  adjuntos d ibu jds, en lo s
$

•% *  t K i

cuale s :
*- ■’ "■

La fig u ra  1^, representa  e l in te rru p to r  e n v is t a
»* *.

de lan tera  fr o n ta l*  \ •

La fig u ra  2S« representa una sección  por .l'al l ín e a  

2-2 de la  f ig u ra  1§ , y

La f ig u ra  3S. muestra una v iá ta  tra se ra  d e l mismo 

es d e c ir  d e l lado de la  base de apoyo.

Con re fe re n c ia  a lo s  adjuntos d ibu jos, se in d ica  

con (1 ) la  base de.cerám ica u o tro  m ateria l s im ila r  adecuada 

para ser su jetada a la s  paredes, con (2 ) la  ca ja  que co n tie ­

ne e l  aparato y con (3 ) lo s  dos casquetes la te ra le s  que cu­

bren lo s  term ina les. Licha ca ja  (2 ) es f i ja d a  con s a lien te s  

de t o r n i l lo  -  no representados -  de m ateria l a is la n te  p re v is ­

to  en la  ca ja  d ie lé c t r ic a  A, de la  que se hablará más adelan­

t e ,  a s í como con otros t o r n i l lo s  fr o n ta le s .

Los term inales (m1 y m2) están su je tos  mediante 

t o r n i l lo s  (4 ) sobre la  base (1 ) de cerám ica, en la  cual es tá  

también p re v is ta  una cavidad in t e r io r  (5 ) para e l  a lo jam ien­

to  de lo s  r e s is to r e s  (6 ) a modo de lám ina, montados en para-
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l e l o  con e l  c ir c u ito  de a lim entación  d e l equipo magneto—termo­

e lé c t r ic o  de l que se hablará más adelan te . Ta les r e s is to r e s , 

de va r ia s  dimensiones que lim ita n  la  parte  de co rr ien te  que 

a tra v iesa  lo s  equipos sen s ib les , ensanchan considerablemente 

e l  campo de empleo del aparato. Por ejem plo, con una d e te r­

minada s e r ie  de dicha® láminas, e l  mismo aparato puede ser

empleado en c ir c u ito s  en lo s  cuales la  c o rr ien te  v a h a s t a
% &

e l  d e l va lo r  mínimo. ' \

'E l  term inal (m i) es tá  conectado, a tra vés  ’de la  lá -

mina m etálica  (7 )  p e r f i la d a , con e l  contacto f i j o  Cf,y.con es -
' > * ♦ *

te  contacto está  enfrentado e l contacto m óvil Cm, p jíje to  a 

una lamina (8 ) de m ateria l conductor, que a su vez está  aso-
• • i» *  *

ciada de manera so lida i-ia  a un portacontactos (9 ), .  o o n s t i-
n • *

tu ido por un elemento r íg id o  que puede o s c i la r  denjáÍQ de un
* #- *

asien to  p re v is to  en la  base (1 ) de cerámica alredcció.r de un*■ •♦ . ♦
par de pernos (9a ) p re v is to s  formando una p ieza  única* con e l  

portacontactos y que se extienden de ambos lados d e l mismo, 

—fig u ra  1§-» Toda, la  p ie za  (9 —9a) es de m ateria l a is la n te .

la  continuidad d e l c ir c u ito  e lé c t r ic o  está  asegu­

rada por un conductor f l e x ib le  (1 0 ),  que une la 'lám in a  (8 ) a 

un bloque (11 ) unido mediante e l t o r n i l lo  (1 2 ),  d e l cual sa­

l e  e l  conductor ( 10a), que conduce a un h o rn illo  (13 ) y des­

de é s te , a la  lám in a 'b im etá lica  (1 4 ),  montada en s e r ie  con 

e l  a rro llam ien to  (15 ) d e l r e le  R, e l  elemento conductor (16 ) 

y por tanto e l  term inal (m2).

Desde e l  t o r n i l lo  (1 2 ),  y en p a ra le lo  con e l  con­

ductor ( 10a), salen lo s  mencionados r e s is to r e s  (6 ) en forma 

de lámina y cuyo otro  extremo conduce a l t o r n i l lo  (1 7 ),  co­

nectado con e l  elemento (1 6 ),  a la  sa lid a  del a rro llam ien to  

(15 ) de ex c ita c ió n  d e l r e lé  R, Hay que' añadir que e l in te ­

rru p to r, ilu s tra d o  y d e sc r ito  en forma b ip o la r , puede es ta r



construido también en forma t r ip o la r ,  te tra p o la r  o como 

qu iera que se desee# Un lo  que concierne a l d is p o s it iv o  me­

cánico de disparo y de nueva carga de pu lsador, e l  mismo 

e je rc e  su acción  sobre e l  portacontactos (9 ) que, como se 

ha d icho, es tá  p re v is to  de modo que puede o s c ila r  in f e r io r -  

mente en (Sa)# Sobre dicho portacontactos actúa desde abajo 

un m uelle, no representado, que tiende a hacerlo  girar* en
«  t

sentido an tih o ra r io  - f ig u ra  2 § -, abriendo a s í lo o  contactos

Cm -  C f. t ;,
*

Del lado opuesto, y superiormente, d ichorportacon-
•- * •♦ ♦

tac tos  (9 ) está  sometido a la  acción  del d ispos itivc^  de d is -
% *4

paro y de nueva carga manual, que se e je rce  mediante e l  p e r-
4 • M 1

no (18a) de una. palanca (1 8 ),  unida por e l o tro  extr.emo, me-
% * f

diante e l  perno (1 9 ),  a o tra  palanca (20 ) ig u a l y en su
*  # «

extremo opuesto, está  unida, también mediante la  charnela 

(2 1 ),  con un elemento (22) que t ien e  su fu lc ro  en (23*) y que 

termina con un diente (22a) de parada que actúa sobre e l  per­

n o .(2 4 ).

la  unión de lo s  elementos (18-20-22) y de lo s  per­

nos correspondientes constituye un mecanismo de palancas de 

ró tu la  vincu lado, y por tanto e s ta b il iz a d o , por e l  hecho de 

que e l  perno (19 ) está  a lo jad o  dentro de la  abertura a la rga ­

da (2 5 a ), p re v is ta  en la  base del cuerpo dol pu lsador (2 5 ),  

que s ir v e  para la  nueva carga (c ie r r e )  manual d e l in terru p ­

to r ;  e l  mismo puede moverse axilmente en e l  correspondiente 

hueco practicado en la  ca ja  A, construida enteramente de ma­

t e r ia l  a is la n te , y es guiado por su prop io  vastago (2 5 b ), 

a lrededor de l cual es tá  también p rev is to  un muelle (26 ) de 

contraste que tiende a empujarlo hacia fu era .

Dicho pulsador de nueva carga o de enganche está  

acoplado unívocamente a la  p os ic ión  de lo s  contactos m óviles ,
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indicando a o í sú estado y evitando maniobras cuando subsis­

ta  e l  estado de sob reco rrien te .

Con es te  o b je to , su base presenta un sa lien te  (25c) 

contra e l  cual puede a p lica rse  e l  term inal (27a) de un e le ­

mento (27 ) en forma de escuadra, cuyo otro lado presenta una 

abertura (27b) sobre la  cual actúa un muelle (2 8 ), que t ie n ­

de a disponer e l  term inal (27a) en pos ic ión  de contacto con 

e l  sa lien te  (2 5 c ), ’ \ J.

Dicho contacto es anulado por un elemento, !-no v i s i ­

b le en e l  d ibu jo- asociado a l mecanismo de palanca^‘ cuando,
% * * *

por la  apertura de lo s  contactos,, se desplaza h ad ad la  is q u ic r
*  "

da - f ig u ra  22- .  „ .
«  í- € 4

E l accionamiento d e l d is p o s it iv o  de dispara, es de-
i * *

c ir  la  apertura de lo s  contactos, es mandado por la,’ palanca
ti *  '

acodada (2 S ), cuyos dos brazos (29a) y (29b) eotán ’ jénpuestos
, , , * * r

respectivam ente a la  acción de l r e le  electrom agnético ’ R y 

de la  lámina b im etá lica  (1 4 ),

Dicha, palanca, de concepción enteramente nueva, 

es de m ateria l a is lan te  y , en consecuencia de la s  acciones 

anteriormente ind icadas, y que se describ irán  mejor más ade­

la n te , puedo e jecu ta r un movimiento angular haciendo g ir a r  

en la  misma medida e l  perno (24 ) que l le v a  unido rígidam ente. 

Dicho perno (24 ) presenta un rebajo  la t e r a l  (24a) en co rres­

pondencia del diente (22a) que forma parte del mecanismo de 

palancas de ró ttila * En condiciones normales - f ig u ra  29- ,  d i­

cho d ien te (22a) resu lta  apoyado sobre la  su p e r fic ie  c i l i n ­

d rica  d e l perno (24) y e s ta b iliza d o  e l  sistema de palancas 

con e l  perno (19) sobro e l  entreno derecho de lo. abertura 

alargada (2 5 a ), por lo  cual e l  perno (18a) do la  palanca (18) 

empuja e l  portacontactos (9 ) de forma que se obtiene o l c ie ­

rre  entre lo s  contactos Cf -  Cm.
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Bajo la  acción de la  co b reco rr íen te , de c o r to c ir ­

cu ito  y continuada, entran en función  respectivam ente e l  r e ­

lé  R o la  lámina b im etá lica  (1 4 ),  amboc en e l  sentido de ha­

cer g ir a r  en sentido h orario  la  palanca angular (29 ) y e l  

perno de p e r f i l  (2 4 ).  Por lo  tanto e l  d ien te  (2 2 a ), a l  per­

der e l  apoyo sobre la  su p e r fic ie  c i l in d r ic a ,  entra en e l  re ­

bajo (24a) y por tanto e l  elemento (22 ) g ir a  en sen#td»c*o ho-

ra r io  por la  acción  de l muelle (2 6 ).  S I sistema de’ palancas♦ * *
(18-20) se desplaza entonces hacia la  izqu ierd a  y g ^ . v o r i f i - .

ca por tanto la  ro tac ión  a n tih ora ria  del portacont&et'os (9 ) ,» * *
que abre a s i lo s  con tactos. La condición de apertür^  del in ­

terru p tor es comprobada entonces por la  p os ic ión  levantada 

del pulsador (2 5 ),  que, por e l  mecanismo d escrito^  pqsu lta
l • «

combinada con la  de lo s  contactos m óviles ,
*  f

•  i  «.

La acción  d e l r e lé  R se e je rc e  por medio' Qe su
j . ‘ - ,

4 % *

equipo m óvil (3 0 ), que actúa sobre e l  entremo (29a')e d e l bra­

zo (2 9 );  la  acción de l a  lámina b im etá lica  (14 ) se e je rc e  

mediante e l  contacto entre la  cabeza de l perno f i le te a d o  (3 1 ), 

asociado con su entremo, l ib r e  de doblarse hacia dentro, y 

e l  elemento (3 2 ),  después de superar la  d is tan c ia  d entre 

lo s  dos elementos, doblándose hacia la  derecha.

Dicha d is ta n c ia , evidentem ente, es determinante a 

lo s  e fe c to s  de la  sen s ib ilid a d  del conjunto te rm oe léc tr ico  a 

la s  oob recorrien tes duraderas, por lo  cual la  p o s ib ilid a d  de 

v a r ia r la  equ iva le  a una regu lac ión  de l aparato. Con t a l  f in ,  

según o tro  aspecto de la  invención , e l  elemento (32 ) t ien e  

un p e r f i l  que sigue una curva (32a) - f ig u ra  1§~ y es g ir a to ­

r io  con e l  elemento (3 3 ),  que puede sor maniobrado para la  

regu lac ión  variando la  d is tan c ia  d. Además, para poder le e r  

directamente lo o  va lo res  de la  co rr ien te  máxima to le ra b le  

por e l  aparato continuamente, está  p re v is to  un sector (34 )
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f i j o  que l le v a  marcada la  p a rte , por ejemplo expresada en $, 

de la  co rr ien te  de regu lac ión  nominal» Xa lec tu ra  se efectúa  

en correspondencia de un ind icador (32b) practicado en e l  

elemento (32 ) y , por tan to , m óvil con e l  mismo.

Dicho d is p o s it iv o  perm ite variac iones de la  co rr ien  

te  de regu lac ión  te s ta  un máximo de l 35$»

A lrededor de lo s  contactos Cm -  Cf está  p re v is ta  ' 

una celda (35 ) de ex tin c ión  de arco, delim itada pof* en­

vo ltu ra  a is la n te  (3 6 ), que l le v a  f i j a s  unas láminas £37) na-

ra le la s  que tienen  precisamente la  función de rompe’iy ^ l  arco
* *» * *

debido a la  co rr ien te  ex tra  de apertura del c i r c u i t o  La en-
*

vo ltu ra  (36 ) está  su jeta  de manera fácilm ente amovible median-

te  convenientes correspondencias con la  base ( i )  d.e .cerámica,
«  *  #

a s í como mediante un sa lien te  (36a) superior, p re v is to  en la  

ca ja  a is la n te  A» * *
A lrededor de l pulsador (25) de desenganché esta- 

p re v is to  e l  pulsador (38 ) - f ig u ra  2§- que, mediante su perno ' 

(39 ) que l le v a  a lrededor e l  muelle (39a) de retorno , e je rce  

su acción  sobre la  lámina e lá s t ic a  (4 0 ),  dispuestas debajo y 

paralelamente a la  pared a n te r io r  de la  envoltura (2 ) .  E l 

term inal (40a) de p e r f i l  conveniente, de dicha lámina e lá s ­

t ic a ,  en consecuencia del accionamiento de l pulsador (3 8 ), 

oprime e l  extremo fr o n ta l do l brazo (29b) do la  palanca an­

gu lar (2 9 ),  de conformación análoga, con un plano in c linado*

A consecuencia de dicha pres ión , se produce una ro tac ión  en 

sentido horario  de la  palanca (2 9 ), análogamente a lo  que 

ocurre por e fe c to  de la  f le x ió n  de la  lámina b im etá lica  (1 4 ), 

y por tanto la  apertura de lo s  contactos por accionamiento 

manual *

Además de la s  c a ra c te r ís t ic a s  puestas en ev idencia  

por l a  presente descrip c ión , no es superfino hacer notar e l
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hecho verdaderamente importante de la  construcción en mate­

r i a l  a is la n te  de órganos que hasta ahora eran de m eta l. Como 

ya se ha dicho, dichos órganos con : la  Caja A, que contiene 

e l  mecanismo de palancas, la  palanca (2 9 ),  e l  portacontactos 

(9 -9 a ),  la  envoltura (36 ) de la  celda de ex tin c ión  de arco y 

e l elemento (2 2 ). 73ste ú ltim o es de m ateria l elásticam ente 

f l e x ib le  -res in a  p o liam ín ica -, de modo que se ev ita *  sur p ro - 

p ió  desgaste y e l  de l perno (2 4 ).

D escrita  su ficientem ente la  naturaleza y picanee

de la  nresente invención , a s í como la  forma en qu ería ’ misma
< *»»

puede ser llevad a  a la  p rá c t ica , se hace constar queden su
♦

re a liz a c ió n  podrán ser va r iab les  lo s  m ateria les , formas y d i-
p p  ^  *  * .

mensiones, a s í como todos aquellos otros d e ta lle s  ac,casorios
f *• *

o secundarios que no a lte re n , cambien n i modi f  i  qu en ' la  esen- 

c ia lid a d  propuesta.
€ * ‘ *

lo s  términos en que queda redactada e s ta ‘Memoria,

son c ie r to s  y f i e l  r e f l e j o  d e l ob jeto  d e s c r ito , debiéndose 

tomar con carácter amplio y nunca en forma l im ita t iv a .

La s o lic ita n te  se reserva  e l  derecho de obtención 

de 103 oportunos C ert ifica d os  de Adición  complementarios por 

aquellas mejoras o perfeccionam ientos que en lo  sucesivo pu­

d iera  aconsejar la  p rá c t ica .
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La FACULTE DE INVECCIÓN que se s o l i c i t a ,  deberá 

250 recaer, precisam ente, sobre la s  pa rticu la r id ad es  caracte­

r ís t ic a s  de la s  s igu ien tes  re iv in d ica c ion es :
m

1 )  . Perfeccionam ientos en la  fabricadÓn^de^ in t e -  

rruptores automáticos de seguridad contra sobrecargas'de co-
M

m ien te s  e lé c t r ic a s ,  de l t ip o  que comprende órganos' e le c t r o -

255 mecánicos y te rm oe léc tricos  sensib les  a la  sobrecai?gk/eléc-
♦

t r ic a ,  c a r a c t e r i z a d o s  por e l hecho dé'^Ue lo s  

contactos m óviles están asociados con un mecanismo ,de'.palan­

cas d e l t ip o  de ró tu la  cuya p os ic ión , determinada fcs ta tica - 

mente, depende de un elemento osc ila n te  mandado tajúftíy.por lo s  

260 r e lé s  electrom agnéticos como por lo s  elementos term'o'apnsibles
« r *

a la  sobrecarga e lé c t r ic a  on e l  sentido de determinar en t a l  

caso la  apertura de lo s  contactos, estando p re v is to  además 

un pulsador de enganche, que actúa directamente sobre la s  

palancas de ró tu la , para e l  c ie r re  manual de un pulsador de 

265 desenganche para la  apertura, también manual, de lo s  contac­

to s , a s í como un d is p o s it iv o  de regu lac ión  que gradúa la  sen­

s ib il id a d  del d is p o s it iv o  term ooensible para variac ion es in ­

cluso notab les de la  co rr ien te  de sobrecarga, au x iliado  por 

medios que permiten un inmediato con tro l v isu a l de la s  con- 

270 d ic iones de funcionamiento del in te rru p to r .

2 )  . Perfeccionam ientos en la  fab r icac ión  de in te ­

rruptores automáticos de seguridad contra sobrecargas de co­

r r ie n te s  e lé c t r ic a s ,  según la  re iv in d ic a c ió n  1 ), c a ra c te r i­

zados por e l  hecho de que e l mecanismo de ró tu la  está  d is -

275 puesto entre lo s  aparatos electrom agnéticos y te rm oe léc tr icos ,

por un lad o , y lo s  contactos m óviles, por e l  o tro , y compren-
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de dos palancas a rticu ladas  entre s í  mediante un perno o b l i­

gado a moverse en una abertura alargada practicada  en e l  

cuerpo de l pulsador de enganche en sentido perpendicu lar a l 

movimiento del mismo, además de un elemento de m a te fia l a is ­

la n te  a rticu lado  sobre e l extremo de una de dichas palancas 

y con su fu lc ro  en e l  cen tro , que termina con un d ien te ade- 

cuado para co laborar o no con la  su p e r fic ie  la t e r a l* p&rf i l a -  . 

da de un perno s o lid a r io  de una palanca acodada qup "í^-ene su 

fu lc ro  en e l  v é r t ic e ,  estando sometida dicha palanca facdihda

a la  acción  de l r e lé  y de la  lámina t e r m o s e n s i b l e t i e n -
«*

den a hacerla  g ir a r  siempre en e l mismo sentido y a^ferovocar 

en caso de sob recorrien tes , la  ro tac ión  de l elemento que l i e -
♦ »  T k

va e l  d ien te de parada, todo e l l o  de manera que determina un

desplazamiento seudo-axil de la  cadena cinemática d e rró ta la ,« - *
y , por tan to , la  apertura de lo s  contactos, y provo^cq. la  r o -

> « '
ta c ión  de lo s  soportes de contactos m óviles en e l  sen tido de 

un alejam iento de lo s  soportes de contactos f i j o s »

3 )  . Perfeccionam ientos en la  fa b r ica c ión  de in t e ­

rruptores automáticos de seguridad contra sobrecargas de co­

r r ie n te s  e lé c t r ic a s ,  según la s  re iv in d icac ion es  1) y 2 ),  ca­

rac te r izados  por e l hecho de que la  palanca acodada presenta 

lo s  term inales de lo s  dos brazos enfrentados respectivamente 

a l  equipo móvil de l electroim án y a l extremo l ib r e  do la  lá ­

mina b im etá lica , provocando e l desplazamiento de dicho equ i­

po m óvil o la  in f le x ió n  térm ica de la  lámina b im etá lica , a 

consecuencia de una cobrecorrien te de un va lo r  superior a l  

de la  carga máxima adm itida, la  ro tac ión  de la  palanca angu­

la r  misma por contacto con lo s  r e la t iv o s  brazos en frentados.

4 )  . Perfeccionam ientos en la  fa b r ica c ión  de in te ­

rruptores automáticos de seguridad contra sobrecargas de co­

r r ie n te s  e lé c t r ic a s ,  según la s  re iv in d icac ion es  1) y 3 ) ,  ca-



310

315

320

325

330

335

ráe te r iza d os  por e l hecho do que la  d is tan c ia  que hay entre 

e l extremo l ib r o  de la  lámina b im etá lica  y e l  term inal d e l 

brazo de la  palanca angular enfrentado a la  misma es regu la 

b le  g ra c ia s  a la  p re v is ió n  de un elemento p e r f i la d o  suscep­

t ib le  de adoptar una p os ic ión  d is t in ta  sobre e l  term inal 

mismo mediante ro ta c ión  con su elemento de soporte , p re v is ­

to  con o ote f i n  regu lab le de modo que es p os ib le  va r ia r  e l

va lo r  de l a  co rr ien te  máxima adm isib le, y por tanto'-effectuar* * ->
la  regu lac ión  de l aparato.

5 )  . Perfeccionam ientos en la  fa b r ica c ión .•d e «in te -
» * */  M  f  *

rrup tores automáticos de seguridad contra sobrecargaos de co-
*

m ie n te s  e lé c t r ic a s ,  según la s  re iv in d ica c io n es  1) y 4 ) ,  ca-
t * * ̂  *

ra c te r iza d os  por e l  hecho de que, asociado con o l d is p o s it i -
» * *

vo de regu lac ión , esta  p re v is to  un d is p o s it iv o  que'perm ite
♦ ■ «

le e r  la s  condiciones de funcionamiento d e l aparato 'V  c o n s t i-
•»**»

tu ido  por un d isco  f i j o  que l le v a  lo s  d is t in to s  va lo res  de 

la s  co rr ien tes  máximas adm isib les, y un ind icador s o lid a r io  

d e l elemento p e r fila d o  g ir a t o r io  que determina lo s  d is t in to s  

va lo res  de la  d is tan c ia  con respecta  a la  lámina b im etá lica .

6 )  . Perfeccionam ientos según la  r e iv in d ic a d ó n  1 ), 

ca racterizados por e l  hecho de que e l  pulsador de enganche,

a tra vés  de l perno que une la s  dos palancas igu a les  del meca­

nismo de palancas, y que es tá  su jeto  en su abertura a largada, 

desplaza e l  mecanismo mismo de palancas en e l sentido de ce­

r ra r  lo s  contactos a consecuencia de su desplazamiento hacia 

e l  in t e r io r  de la  en vo ltu ra , quedando unívocamente vinculada 

su p os ic ión  a la  p os ic ión  e fe c t iv a  de lo s  contactos por la  

p re v is ió n  de un mecanismo de enganche que actiía sobre su base 

y accionado por dicho movimiento d e l mecanismo de palanca,

7 )  . Perfeccionam ientos en la  fa b r ic a c ió n  de in te ­

rrup tores automáticos de seguridad contra sobrecargas de co—
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r r ie n te s  e lé c t r ic a s ,  según la  re iv in d ic a c ió n  1 ), c a ra c te r i­

zados por e l  hecho de que e l pulsador de desenganche actúa 

sobre la  palanca acodada provocando la  apertura de lo s  con­

tactos mediante un muelle de lámina que e je rc e  su acción  so­

bre e l brazo de dicha palanca enfrentado a la  lámina bimetá­

l i c a  term osensib le.

8 ) ,  Perfeccionam ientos en la  fa b r ica c ió n  •¿©♦‘¿n te— 

rruptores automáticos de seguridad contra sobrecar^á-g.íle co­

r r ie n te s  e lé c t r ic a s ,  según la  r e iv in d ic a c ió n  1 ), c a ra c te r iza ­

dos por e l  hecho de que e l  mecanismo de palancas esffoá*conte-• • *
nido en una ca ja  a is la n te . ?

x <►

9 ).  Perfeccionam ientos en la  fa b r ic a c ió n  de, in t e -
4 i. é

rrup tores automáticos de seguridad contra sobrecargas.de co-
% * *

r r ie n te s  e lé c t r ic a s ,  según la  re iv in d ic a c ió n  1 ),  cq ^ á c te r iza -
*  - •

dos por e l  hecho de que} a lrededor de lo s  contacto^/ es tá
* %* 4 *

p re v is ta  una celda ex tin to ra  de arco, con una envoltura a is ­

la n te  que l le v a  una s e r ie  de láminas rompedoras de a rco , pu­

diéndose fácilm en te co lo ca r  en p os ic ión  y desmontar dicha 

en vo ltu ra .

1 0 ) . Perfeccionam ientos en la  fa b r ica c ió n  de in t e ­

rrup tores automáticos de seguridad contra sobrecargas de co­

r r ie n te s  e lé c t r ic a s ,  según la s  re iv in d ica c io n es  1) y 2 ) ,  ca­

ra c te r iza d os  por e l  hecho de que la  palanca angular, que t i e ­

ne su fu lc ro  en e l  v ó r t ic e ,  es de un m ateria l a is la n te  y está  

con stitu ida  por dos brazos dispuestos formando un ángulo su­

p e r io r  a 90$, terminando dichos brazos con d ivergen c ias  ex te ­

r io r e s  que crean la s  s u p e r fic ie s  enfrentadas a l r e lé  e le c t r o ­

magnético y a la  lamina de l pulsador de desenganche.

11 ) . "PERFECCIOITAI.IIENTCS EN LA FABRICACIÓN DE INTE­

RRUPTORES AUTOIIÚTICOS DE SEGURIDAD CONTRA SOBRECARGAS DE CO­

RRIENTES ELÉCTRICAS".
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Todo según que da expuesto en la  presente L'emoria, 

que conste, de catorce hojas fo lia d a s  y mecanografiadas por 

una so la  cara, y d i "bu jos que con la  mioma se acompañan»* 

KADRID, 8 de J u lio  de 1.966»

M t«|

•••••• * * ♦ <* 9 ♦

A

♦ * ¥ A

♦ 4 *
9 „



ESC
A

LA
 

V
A

R
IA

B
L

E
.



A
V

E
. 

H
O

J A 
C

-
 

[
O

 H
O

JA
S

.



E
S

C
A

LA
 

V
A

R
IA

B
L

E


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



