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PATENTE DE INVENCION
que por 20 afios, pare Espafia y sus Posesiones, se solicita a favor
de la firma KLOCKNER-WERKE AG, entldad alemana, residente en DUIS+
BURG (ALEMANIA), Milheimer Str. 50, por: "CARRETTILA ELEVADORA DE

-

HORQUILLA" .=

-

Memoria descriptiva

Ia invencidn se refiere a una carretilla elevadora de hor
quilla pars la elevacidn y el transporte de cargas, en especial pa-
ra la carga y descarga de mercancias en camiones, vagones, para el
transporte de cargas en muelles, en talleres, tinglados, terrenos
industriales, estaciones de mercancids, etc.

Se han llegado a conocer carretillas elevadoras de horqui
1la g modo de carro elevador que es movido y wervido por el opera-
dor mediante una palanca a modo de espolén que coopera con un ro—
dillo de apoyo o de gufa. Este Gtil de transporte encuentra aplica
cién 8in embargo solamente para levantar cargas de poco peso, ya =
que el 4til de transporte debe ser movido por el operador.

Otra realizacidn de apiladoras-elevadoras de horquilla -

es un vehiculo dirigible e impulsadeo por fuerza motriz con engrana-
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jes para marcha adelante y atrds. Como sistema de elevacmon sirve
una columna elevadora montada aproximadamente vertical con carga~—
dor desplazable. .‘

Con el fin de reduecir la logintud total de tales apila-
doras con la necesidad de tener que aplicar contrapesos, es dis—~
puesto en una realizacidn conocida tanto la columna elevadora con
respecto al vehiculo como el cargador, soportado por el bastidor
elevador o la columna elevadora, con respecto al bastidor, en sen
tido inclinado. La reducida longltud total de tales apiladoras ge=
rentizan una buena maniobrabilidad. Cuando el vehiculo debe ser con
diicido en marcha atras hacia el sitio de carga, el conductor de-
pende de los espejos retrovisores montados lateralmente o debe =
volverse por %ener, relativo a la columna elevadora, una posicidn
fija que representa ademds un impedimento para la visidn. La in—
vencidn tiene ahora por objeto desarrollar una carretilla elevado-
ra de horguilla capaz para coger y apilar cargas en cualquier po-
glcibn angular y direccidn, teniendo la misma longitud total la
mas reducida sin gplicacidn de contrapesos y con un campo visual
slempre libre para el conductor. Ia solucidn consiste en que por
una columpna vertlcal, alrededor de la cual una unidad méntada 50~
bre un chasis y constituida por puesto de mando,,érganos de impul~
gidn y de maniobra, estd situada giratoria por al menos 3602, es-
tando fijada la columna vertical por intermedio de wun traveéaﬁo,
que transcurre por encima del puesto de mando, al bastidor eleva
dor que a su vez se apoya sobre un par de ruedase

Segln une forma de realizaoi6n¢ie la invencifdn, el par
de ruedas se encuentra directamente debajo del bastidor elevador.
La horquilla dista en tal caso por toda su extensidn del mecanis-
mo de impulsidn del bastidor elevador. EL momento basculante que
resulta al levantarse la carga puede ser compensado por el con—
ductor de tal menera que se desplazs el mismo desde la posicidn -

del asiento entre bastidor elsvador y columpa & una posioién que
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estd situada aproximadamente por 1802 con respecto a la posicidn
inicial. Estd significa que por el bioceso del movimiento - vig-
t0 desde el conductor- tiene lugar un empuje de la carga en luw-
gar de una traccidn. Una traccidn en la posicién ilustrada por -
1802 tendria el iﬁconveniente de que el conductor no tendria vi-
sibilidad en direccidn de marcha.

Segln otra forma de realizacibn de la invenciln el mo-
mento basculante puede ser reducido considerablemente de fal ma-
nera que se disponenen la parte inferior del bastidor elevador -
unos brazos soportes horizoniales a modo de pescante en cuyos ex
tremos libres estan montadas ruedas soportes. En tal caso la hor-
quills serd construfda convenientemente de tal manera que lg mis-
ma os extensible pars coger la carga, sobresaliendo la parte ex-
tensible de la longitud de los brazos soportes .

En otra forma de realizacidn de la invencidn los brazos
soportes a modo de pescante llevan tal longltud que cubren toda
la extensidén de la horquilla. En este sistema queda eliminado com
pletamente un momento basculante al levantar una carga ya que la
1{nea de accidn del peso estd dentro de la distancia entre ejes.
Adends la carga coglda por el porta-cargas puede ser depositada
sobre los brazos soportes , sirviendo éstos de plataforma trans-
portadora. Si una carga debe ger levantada y transportada, el cop
ductor se acerca con la carretilla elevadora de horquilla a la ==
mercancia que se ha de cargar de tal manera que se desplaza el ==
mismo junto con su asiento y la otra unidad deplazable lateralmep
te de tal manera que vé delante de si la mercapncia colocando la -
horquilla del sistema elevador debajo de la plataforﬁa, levantan—
dola . Simultdneamente forma el conductor en dicha posicifn un --
contrapeso, de modo que el vehicﬁlo puede ser ippedido al movi——-
miento basculante sin uso adicional de contrapeso.

La invenciotn es descrita concretamente en las siguien—

tes figuras:
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fig. 1 es una vista lateral de una forma de realizacitn
segin la invenciodn;
fige 12 es una vista en plantaj
fige 2 es la vista latersl de otra forma de realizaciln;
fige 2a es una vista en plantaj
fige. 3 es otra forma de realizacibn, en vista lateral;

Como resiulta de las figuras, lleva la carretilla eleva

dora de horquilla un bastidor elevador vertical 1 soportado por

un par de ruedas 2 y gl cual va fijado el ya conocido sistema ele
vador 3. En su extremo superior estd fijado un travesafio horizon-
tal 4. En el extremo libre 4' del travesafio 4 estd dispuesta una
columna vertieal 5 dirigida hacia abajo, en torno de cuyo eje geo
métrico A - A puede girar libremente el chasis 6 junto con toda -
la unided de direccidn, impulsién y maniobra 7. El chasis 6 lle-
va upa rueda directriz 8 en una horquilla 9 que representa el ter
cer punto de apoyo de la apiladora elevadora y transportadora de
horquilla. Toda la unidad directriz, motriz y de maniobra 7 com-
prende un motor de combustidn interna o de explosién o un elec—-
tromotor con una transmisién mecdnica o hidriulica (embragable -
para marcha adelante y atras), adends el ciclo de mando de acei~
te a presibn para el sistema de elevacién hidriulica 3, y es so-
portada por el chasis 6. Ademds toda la unidad 10 estd dotada de
una plataforma 11 y un asiento 12 para el conductor gue tiene de-
lante el volante 13 y el dispositivo de mando, pudiendo dirigir
asi comodamente desde su agiento 12 con buena visibilidad todo el

funcionamiento, estando dispuestos todos los.érganbs de mando a

_su alecance. Puesto que toda la unidad 10 junto con el asiento 12,

puede ser girada mediante el volante 13 en torno del eje de la =~
columna 5 por 3602 y mds, estando dispuesto ademds, como se de-
duce del plano, el asiento 12 lateralmente desplazable con res-
pecto a la columa 5, el operador tiene un campo visual co q

mente libre y puede realizar manibbra.cualquiera sea ¢”
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nmarcha adelante o atrds, la elevacién o bajada del dispositivo
elevador 3 segin la exigencia de cada caso, y desplazarse, si es
necesario, lateralmente de tal manera que su peso sirve de peso
de compensacibn al levantar cargas pesadas.

En otra forma de realizacibn de una apiladora elevado-
ra y transportadora de horquilla la misma estd dotada de pescan—
tes horizontales 14 firmemente unidas por articulacidn al basti-
dor elevador 1 y dotadas de un par de ruedas soportes 2! (védse
figuras 2, 3). En una forma de realizacibn no ilustrada en el pla
no los pescantes 14 pueden ser extensibles o retréctiles de for-
ma telesclpica mediante un sistema hidrdulico y formar, despues
de depositar lg carga, una plataforma transportable sob:e el mis
MmO

De la deseripeifn se deduce que toda la unidad 10 gira

_por el eje A - A, mientras que todo el vehficulo es giratorio por

el eje central por el cual puede girarse ademds la carga no dibu~
jada. El vehiculo puede ser movido mediante el volante 13 y la =
rueda directriz e impulsora 8 en cualquier sentido.

Descrite suficientemenie la naturaleza y alcance de la
presente invencibn, se hace constar que an la misma, podrin ser
variables logs materisles, dimensiones y en general aguellos otros
detalles accesorios o secundarios que no alteren, cambien ni mo-
difhquen la esencialidad propuesta.

Los términos en que queda redactada esta memoria son
ciertos y fiel reflejo del objeto descrito, debiéndose tomar en
un sentido masg amplio y nunca en forma limitativae

REIVINDICACIONES
Se reivindica como de la propia y nueva invencidn la propiedad y
explotacidn exclusiva de:
18.~ Carretilla elevadora de horquilla caracterizada por una co-
lumna vertical en torno de la cual estd: montada una unidad sobre

un chasis y constitufda por asiento del conductor, Organos de im~
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pulsion y/o de maniobra glratoria por al menos 3602, estando fija~
de 1la columna vertical por intermedio de un travesafio que se extieg
de por encima del puesto de mando, al bastidor elevador que se apo
ya sobre un par de ruedass

28.~Carretilla elevadora de horquilla, segin reivindicacidn 18, ca=
racterizada porque el chasis motriz consta de un sistema de rueda
Gnicae.

38.=Carretilla elevadora de horquilla, segin reivindicacién 18, ca
racterizada porque el par de horquillas del sistema eclevador es ex=—
tensible hidrdulica o meddnicamentes

48.~Carretilla elevadora de horquilla, segin reivindicacién 38, ca-
racterizada porque el bastidor elevador lleva pescanfes horizonta-
les a los cuales va fijado el par de ruedase

58.=Carretilla elevadora de horquilla, segin reivindicacibén 48, ca-
racterizada porque los pescantes son extensibles ¥y retridctiles en
direccibn longltudinel mediante un sistema hidfdulico.
68.=Carretilla elevadora del horquilla, segin las reivindicaciones
4% y 58, caracterizada por estar prevista una plataforma entre los
pescantese.

%5.-Carretilla elevadora ds horquilla, seglin una de las reivindica-
ciones antericres, caracterizada porque el aslento del conductor =-
est4 montado lateralmente en la unidad motriz giratoria por e eje-
verticale '

88 .~"CARRETILLA ELEVADORA DE HORQUILLA".-

Consta 1la presente memoria déscriptiva de sels hojas nu-
meradas y mecanografiafas por una sola cara a las gque se acompafian
tres planos para su mejor comprensidn.

MADRID, 5 DE JU#TO DE 1.966.~

RODOLFO DE LA TORAG
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