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MEMORIA DESCRIPTIVA 

sobre:
"Perfeccionamientos en d isp o sitiv o s  de 
elevación y basculación para e l  vaciado 
de rec ip ien te s"

S o lic ita n te : E lizabeth  Z o lle r , de so lte ra  Kehl, y Helga Schulz-Z8- 
11er de so lte ra  Z o lle r , ambas de nacionalidad alemana.

Ya se conocen d isp o sitiv o s  de basculación y 
d isp o sitiv o  de elevación y basculación para e l vacia 
do de rec ip ien te s  grandes para basuras, en lo s  cuales 
en un marco basoulador se han p rov isto  dos brazos que, 
saliendo hacia a t r á s ,  agarran por enoima de la s  pare-5
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des la te r a le s  del re c ip ie n te  grande para basuras a va­
c ia r ,  y que mediante g a rra r  d ispuestas en sus extremos 
encajan en muñones de e je , as id ero s o s im ila re s , monta 
dos en la s  paredes la te r a le s  del re c ip ie n te  para basu­
ra s ,  con objeto  de que, a l  g i r a r  e l  marco basculador 
hac ia  a r r ib a , primeramente se eleve e l  re c ip ie n te  gran 
de para basuras y después, mediante basculación, v ac ia r 
le  en una ab ertu ra  de vaciado. Girando hac ia  a tr á s  e l 
marco basculador se bascula entonces e l  re c ip ie n te  en 
d irecc ió n  c o n tra r ia , se ba ja  y nuevamente se coloca sjo 
bre e l  suelo . E ste  d isp o s itiv o  conocido exige s in  embar 
go que, en la s  paredes la te r a le s  d e l re c ip ie n te  para ba 
su ras, se monten p iezas e sp ec ia le s , ta le s  como muñones 
de e je  asideros o s im ila re s , que estén  desarro llad os pa 
r a  ac tu a r conjuntamente con la s  g a rras  d e l d isp o s itiv o  
de elevación y basculación.

Sin embargo, también se conocen muchos rec ip ien  
te s  y en esp ec ia l también re c ip ie n te s  grandes para basu­
ra s , en lo s  cuales f a l ta n  estos elementos en la s  paredes 
la te r a le s  y que, en oambio, en l a  zona de su abertu ra  
muestran por lo  menos en la s  paredes la te r a le s  rebordes 
que sobresalen hac ia  fu era .P ara  e l vaciado de ta le s  re ­
c ip ie n te s  ya se oonoce un d isp o s itiv o  de elevación y bag 
culacion en e l cual un carre tón  de elevación se puede , 
e levar y b a ja r  mediante c ilin d ro s  con medio de presión  
d ispuestos en e l marco basculador. E ste ca rre tón  muestra 
unos brazos soporte que se extienden hac ia  a t r á s  y aga­
rran  por debajo de lo s  rebordes en la s  paredes la te r a le s  
d e l re c ip ie n te , m ientras e l marco basculador l le v a , en 
su extremo su p erio r, unos contrabrazos. E l re c ip ien te  a
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v ac ia r se ha in tro d u c ir  en e s te  d isp o sitiv o  en tre  lo s  
dos brazos del carre tón  elevador. Es entonces elevado 
por lo s  brazos soporte que agarran por debajo de lo s 
rebordes en la s  paredes la te r a le s  del re c ip ie n te  y 
oprimido desde abajo contra lo s  contra-brazos del mar 
co basculador. Al g i r a r  a continuación e l marco bascu 
lador bascula entonces e l re c ip ie n te  en e l d isp o sitiv o  
de vaciado. Aquí se debe colocar és te  con su borde su­
p e r io r  contra un marco f ro n ta l  g ira to r io  dispuesto  en 
l a  ab ertu ra  de vaciado coaxialmente con e l marco bascu 
lad o r, que, en su p a rte  su p erio r, muestra una tram p illa  
de mando para a b r i r la  o la s  tapas del re c ip ie n te .

Este d isp o sitiv o  conocido tien e  una construc­
ción muy complicada y en e l se rv ic io  p rác tico  presente 
considerables defectos. La d if ic u lta d  p rin c ip a l en este  
d isp o sitiv o  conocido ha demostrado se r e l r e s u l ta r  espe 
cialm ente d i f í c i l  l a  in troducción del re c ip ie n te  entre 
lo s  dos brazos soportes del ca rre tón  elevador, especial 
mente cuando se t r a ta  de re c ip ie n te s  que se trasladan  
sobre ruedas pequeñas, ta le s  como lo s  re c ip ie n te s  gran­
des para basuras ya que estos se han de rodar en tre  lo s  
dos brazos soporte. Los brazos soportes están  aquí algo 
inclinados hacia adelante y hacia abajo y en e l lado su 
p e rio r  se han dispuesto unos ro d illo s  por encima de lo s  
cuales debe rodar e l reborde del re c ip ien te  empujándose 
a s í  automáticamente durante l a  elevación h as ta  e l asien  
to delan tero  del re c ip ien te  contra e l marco basculador. 
Estos ro d il lo s , s in  embargo, se ensucian muy pronto, lo  
que es in ev ita lb e  en un se rv ic io  de vaciado de rec ip ien  
te s  de basura, de manera que pronto dejan de g ir a r .  El



re c ip ie n te , por lo  tan to , solo se puede empujar hacien 
do grandes esfuerzos sobre e l  lado superio r de lo s  men­
cionados brazos y por lo  tan to  tampoco se a lin ean  auto­
máticamente a l  e levarse  e l  ca rre tón  de elevación.

Como e l  reborde d e l re c ip ie n te  primeramente se 
guía solo sobre dos ro d il lo s  se p resen te  una elevada 
carga por su p e rfic ie . Por lo  tan to  a l  in tro d u c ir  e l  re ­
c ip ien te  de basuras en tre  lo s  brazos soporte esto  f r e ­
cuentemente solo es posib le  haciendo grandes esfuerzos 
corporales y , a veces, r e s u l ta  imposible in tro d u c ir  e l 
re c ip ie n te  to talm ente , es d ec ir  h as ta  a sen ta r con tra  e l  
tope p re v is to , ya que e l  re c ip ie n te  se ladea o se engan­
cha en tre  la s  desigualdades d e l fondo en tre  lo s  dos bra­
zos soporte . E l re c ip ie n te  no introducido exactamente se 
su je ta  entonces en una posic ión  in co rre c ta  y a l  g i r a r  e l 
marco basculador tampoco se a lin e a  automáticamente con 
re lac ió n  a l  ca rre tón  elevador y e l  marco basculador. Es­
to  tie n e  como consecuencia que lo s  e s tr ib o s  p rev is to s  en 
l a  o la s  tapas para e l accionamiento tampoco caigan exa¡c 
tamente en lo s  ganchos de enclavamiento p rev is to s  para 
e l lo , de manera que e l  mando de l a  tapa no ac túa y l a  ta  
pa del re c ip ie n te  para basuras se av e ría  a l  v a c ia r le .

O tra desventaja esen c ia l de e s te  d isp o s itiv o  con 
s i s te  en e l mayor p e lig ro  de acc id en tes, especialm ente 
por engancharse una mano o un brazo de un operario  en tre  
lo s  brazos soporte , e l borde del re c ip ie n te  para basuras 
y lo s  con tra-b razos. La fu e r te  p resión  d e l borde superio r 
del re c ip ie n te  desde abajo con tra  lo s  con tra-b razos, nece 
s a r ia  para e l funcionamiento del d isp o s itiv o , ob liga a  d i 
señar e l  c ilin d ro  de elevación lo  suficientem ente fu e r te
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para que l a  fu erza  de p resión  n ecesaria  e s té  g a ra n ti­
zada, también bajo e l  máximo peso de llenado posib le  
del re c ip ie n te . Una vez vaciado y durante l a  bascula- 
ción hac ia  a trá s  se comprime entonces e l  borde superior 
del re c ip ie n te  adicionalm ente con es te  máximo peso de 
llenado  posib le  del re c ip ie n te , de manera que ex is te  
un mayor pe lig ro  de av e ria r  e l borde superio r del re ­
c ip ie n te . Por e s ta  razón se han de fa b r ic a r  también lo s  
contra-brazos y e l marco elevador, a s í  como e l  ca rre­
tón elevador, correspondientemente robustos y pesador. 
Asimismo se debe co n s tru ir  fu e r te  y pesado e l marco fron 
t a l  p rev is to  en lo s  d isp o sitiv o s  conocidos, s i  se quie­
ren  v ac ia r re c ip ie n te s  grandes, especialm ente rec ip ien ­
te s  grandes para basura.

Finalmente es desventajoso en e l d isp o sitiv o  
conocido e l que sean necesarias dos in s ta lac io n es  de 
trab a jo  independientes, es d ec ir  un c ilin d ro  elevador y 
dos c ilin d ro s  de basculación, habiéndose dispuesto  lo s 
c ilin d ro s  de basculación ademas en e l in te r io r  del d is ­
p o sitiv o  de vaciado, por lo  que están  continuamente ex­
puesto a ensuciamiento.

Por e l  co n tra rio , l a  invención tie n e  por come­
tid o  c rea r un d isp o sitiv o  elevador y basculador para re  
c ip ie n te s , especialmente re c ip ie n te s  grandes para basu­
ra s , que es considerablemente más sen c illo  y sin  embar­
go de traba jo  más seguro. Mediante l a  p resente invención 
se log ra  principalm ente una introducción considerablemen 
te  f a c i l i ta d a  y segura del re c ip ie n te  en tre  lo s  brazos 
soporte que agarran por debajo de la s  b rid as o rebordes 
la te r a le s  del re c ip ie n te .
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. Esto se lo g ra , según la  p resen te  invención, por
que lo s  brazos soporte están  d ispuestos fijam ente (es 
c i r  s in  carre tón  elevador) en e l  marco basculador y l l e ­
van un marco soporte ab ie rto  hac ia  a t r á s ,  con g iro  l im i-  

5. tado alrededor de un e je  h o riz o n ta l, y que se coloca por
debajo d e l reborde del re c ip ie n te  y que l le v a  un contra 
tope delan tero  para e l  re c ip ie n te  y , además, e s tá  provis 
to  de holgura en su anchura para l a  in troducción  d e l re ­
c ip ie n te , y porque en cada brazo soporte se ha d ispues-

10. to  un con tra -sopo rte , a d is ta n c ia  por encima del marco
de su jeción , y a d is ta n c ia  de su e je  de g iro , m ientras 
que en forma conocida,a d is ta n c ia  por debajo de lo s  bra 
zos soporte en e l  marco de g iro , se ha d ispuesto  por lo  
menos un tope de con traasien to  que l im ita  e l  movimiento 

15. de g iro  d e l re c ip ie n te .
De e s ta  manera se puede in tro d u c ir  e l  re c ip ien  

te  a v a c ia r , prácticam ente l ib r e  y s in  f r ic c ió n , en tre  
lo s  brazos soporte en e l marco de su jección. Esto se púa 
de r e a l iz a r  con esp ec ia l fa c il id a d  y seguridad en lo s  re  

20. c ip ien te s  desp lazab les, ta le s  como re c ip ie n te s  grandes
para basuras. Mediante e l alojam iento lim itadam ente g i­
ra to r io  del marco de sujección en lo s  brazos soporte se 
ob tiene, en l a  zona in ic ia l  del movimiento de g iro  del 
marco basculador, una suspensión o sc ila n te  del re c ip ien  

25. te  que, en su e fec to , su s titu y e  to talm ente a un carre tón
de elevación guiado perpendicularm ente, s in  que sea nece 
sa rio  un c ilin d ro  de elevación esp ec ia l o s im ila re s . Pa 
ra  l a  tra n s ic ió n  desde e l  movimiento de elevación a l  mo 
vim iento de basculación del re c ip ie n te  ahora solo es ne 

30. cesario  que e l  tope de co n tra -as ien to  se apoye contra
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l a  pared del re c ip ie n te  a v ac ia r. La guía del borde su­
p e rio r del re c ip ien te  contra e l contra-soporte  se efec­
túa en forma se n c il la  por e l g iro  del marco de sujección, 
con re lac ió n  a lo s  brazos soporte , que se p resen ta  a l  
e levar perpendicularmente e l re c ip ien te .

Al g ir a r  e l re c ip ien te  se descarga su borde su 
p e r io r , debido a que e l pesó .del re c ip ien te  y de su con 
tenido se apoya cada vez más sobre e l tope del oontra- 
-a s ie n to . El re c ip ie n te  se puede, por lo  tan to , s i  desde 
un p rin c ip io  no se hubiese in troducido correctam ente en 
e l marco soporte, a lin e a r  entonces automáticamente u l te  
riorm ente en e l marco de sujeción.

Mediante la  invención es además innecesario  e l 
empleo de un marco f ro n ta l  pesado que apoye e l movimien 
to  de basculación en e l  d isp o sitiv o  de vaciado. El d is­
p o sitiv o  según l a  invención se puede d e s a rro lla r  por lo  
tan to  mucho más l ig e ro , móvil y se n c illo .

Mediante l a  p o sib ilid ad  de una in troducción me 
jorada y l a  p o sib ilid ad  de una a lineac ión  autom ática u l­
t e r io r  del re c ip ien te  se elim ina también cualquier p e li­
gro de daños o av e rias  en l a  tapa del re c ip ie n te  a l  va­
c ia r .

En u l te r io r  d esa rro llo  de l a  invención se han 
ajustado e l  marco de su jeción , lo s  con tra-soportes y lo s  
topes de co n tra -asien to  con re lac ió n  a l  re c ip ien te  y su re  
borde de manera que, a l  a sen ta r e l reborde del re c ip ien te  
sobre e l marco de sujeción y a l  a sen ta r e l tope de con tra- 
-a s ie n to  contra e l  re c ip ie n te , lo s  con tra-soportes se en­
cuentren aún a reducida d is ta n c ia  por encima del reborde 
del re c ip ie n te . De e s ta  manera se log ra  que e l re c ip ien te ,
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en l a  zona de su posic ión  h o rizo n ta l durante e l vaciado, 
e s té  prácticam ente descargado en su reborde, de manera 
que e l  re c ip ie n te  se a lin e a  con toda seguridad u l t e r io r  
mente s i  a l  p rin c ip io  se hubiese in troducido mal en e l 
marco de su jeción . En estado totalm ente basculado d e l re  
c ip ie n te , e l  marco de su jeción  e s tá  to talm ente descarga­
do, de manera que lo s  golpes producidos durante l a  sacu­
dida no se transm iten  sobre e l  a s ien to  del marco de su je 
ción en lo s  brazos soporte . La lim itac ió n  del movimiento 
de basculación para e l  vaciado se puede e fec tu a r entonces 
mediante topes que actúan sobre e l  mismo marco de bascu­
lac ió n .

E l marco de su jeción  se deberá convenientemente 
prolongar mas a l l á  de su e je  de g iro  hac ia  a t r á s ,  para lo  
g ra r  de e s ta  manera que e l  marco de su jeción , durante l a  
elevación del re c ip ie n te  a v a c ia r , a s ie n te  en todos lo s  
lugares b ien contra e l lado in fe r io r  del reborde d e l re ­
c ip ie n te .

Para f a c i l i t a r  l a  in troducción del re c ip ie n te  a 
v ac ia r se pueden haber desarro llado  la s  levas de co n tra - 
-su jec ió n  en fo rm a 'triangu lar con su p e rfic ie  de asien to  
anchan de manera que su punto de gravedad se encuentre 
delan te  de su e je  de g iro .

E l d isp o sitiv o  para l a  graduación de a l tu ra  del 
marco g ira to r io  se puede d e sa rro lla r  extraordinariam ente 
sen c illo  de acuerdo con la  presen te  invención, es d ec ir , 
en forma de un tope de lim itac ió n  para e l movimiento de 
re tro ceso  del marco de basculación. Mediante una gradua­
ción correspondiente de es te  tope de lim itac ió n  se puede 
adaptar e l d isp o sitiv o  según l a  p resen te  invención p rac-
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ticam ente a cualquier vehículo para e l tran sp o rte  de ba­
suras y a la s  d is t in ta s  a l tu ra s  de lo s  re c ip ien te s  de 
gran capacidad para basuras. Como ya se ha mencionado 
más a r r ib a , para v ac ia r e l re c ip ien te  grande de basuras 

5. se levan ta és te  primeramente por e l  d isp o sitiv o  elevador
y basculador y después se bascula, sujetando la s  levas de 
con tra-su jeción  y lo s  topes de contra-apoyo lo s  rec ip ien  
te s  con seguridad sobre e l  marco de su jeción . E l movimien 
to de basculación del re c ip ien te  se ha de l im ita r  aquí de 

10. manera que e l punto de gravedad del re c ip ie n te  (y de su
carga) se encuentre por encima pero, s in  embargo, aun de 
t ra s  del e je  de g iro .

Por e s ta  razón ya se han dispuesto  topes en e l 
borde superio r do l a  abertu ra  de vaciado que lim itan  e l 

15. movimiento de basculación del re c ip ie n te . Aquí puede en­
gancharse, b a jo .c ircu n s tan c ia s , l a  tapa del re c ip ien te  
a b ie r ta  en tre  estos topes y l a  pared del re c ip ie n te , pro 
duciendose a s í  av erias  y daRos.

En algunas formas de ejecución, por lo  tan to , no 
20. se puede mantener indicada l a  condición de l a  lim itac ió n

del movimiento de basculación a r r ib a .
Cuando es es te  caso e l movimiento de basculación 

y de g iro  continúa se tra s la d a  e l punto do gravedad del 
re c ip ien te  mas a l l á  de la . l in e a  perpendicular del e je  de 

25. g iro  hacia adelan te , de manera que e l re c ip ien te  recibe
sobrepeso. De e s ta  manera se g ira  e l  marco de su jeción , 
alrededor de su e je  de g iro , en sentido co n tra rio  a la  
marcha del r e lo j ,  con lo  que la s  levas de con tra-su jeción  
y lo s  topes de co n tra -asien to  ya no asien tan  sobre e l re -  

30. c ip ien te . Se presentan a s í perturbaciones en e l proceso
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, averias en e l  re c ip ie n te  y en o tra s  p a rte s , 
y d if ic u lta d e s  en l a  basculación h ac ia  a trá s  del rec ip ien  
te .

P ara elim inar e s ta s  d if ic u lta d e s  se ha. p rev isto  
5. un d isp o sitiv o  que, en e l transcu rso  del movimiento de

basculación para  e l vaciado, bloques e l  marco de sujeción 
en su posic ión  y en e l  transcurso  d e l movimiento de bas­
culación h ac ia  a trá s  vuelve a l ib e r a r  e l  marco de suje­
ción.

10. U lte r io re s  c a ra c te r ís t ic a s  de l a  invención se
desprenden de l a  descripción a continuación de un ejem­
plo de ejecución basado en e l dibujo.
Muestran:

Figura 1 e l  d isp o sitiv o  según l a  p resente inven 
15. ción, en l a  posición  de p a rtid a , con el

re c ip ien te  in troducido , en v is ta  desde 
a trá s ;

Figura 2 e l  d isp o sitiv o  según F igura 1 en v i s t a  
la te ra ]., en posic ión  de p a rtid a ;

20. . Figura 3 e l  d isp o sitiv o  en represen tación  según.
Figura 2 en una posición  in teim edia y en 
posic ión  de vaciado

Figura 4 y 5, represen taciones p a rc ia le s  de la  zo 
na IV-IV de la. Figura 2 a l  g ira r  e l r e c i  

25. p íen te  h ac ia  l a  tra m p illa  de mando pora
l a  tapa

Figura 6 una represen tac ión  p a rc ia l  de l a  zona VI­
VI de Figura 3

Figura 7 una represen tac ión  p a rc ia l  de l a  zona 
30. VII-VII de Figura 1
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, Figura. 8 una representación  p a rc ia l le  l a  zona
V III- VIII de Figura 2 y

Figura 9 una represen tación  p a rc ia l de l a  zona
IX- IX de Figura 3

Figura 10 e l d isp o sitiv o  con e l re c ip ien te  gran 
de para basuras en l a  posición de des­
canso, v is to  desde un lado

Figura 11 e l d isp o sitiv o  con el re c ip ien te  gran­
de para basuras en posición basculada, 
v is to  desde un Lado.

El d isp o sitiv o  de elevación y basculación sirve  
para e l vaciado de re c ip ien te s  grandes para basuras 1 que 
muestran un reborde o b rid a  de refuerzo 2 con n e r f i l  en 
forma de U, que rodea e l borde superio r del re c ip ien te .
En e l lado superior d e l re c ip ien te  se han p rev is to  dos 
tapas 3 re b a tib le s , d ispuestas una a l lado de la  o tra ,p ero  
independientes en tre  s i ,  que en su lado superio r, llevan  
cada vez un estriñ o  de accionamiento 4. -XL re c ip ien te  
grande para basuras se puede además desplazar sóbrem elas 
5. Según l a  p resente invención m uestra el d ispositivo  
do elevación y debascula ción un marco basculndor que se 
compone esencialm ente de lo s  dos brazos de g iro  11 dispue^ 
to s  en lo s  dos extremos la te r a le s  del marco. E stos brazos 
de giro 11 as ien tan  sobre un e je  degiro común 12 que, por 
lo  menos en un extremo, e s tá  c -nectado a un motor de giro 
conocido (no representado).

Los b raío r de g iro  11 muestran cada uno un bra­
zo soporte 13 qu--. se extiende h ac ia  a trá s  y un brazo de 
con tra-asien to  14 que en posic ión  de descanso se extiende 
hacia abajo.



Los dos braz os de g iro  11 recogen en tre  sus b ra  
zos soporte 13 un marco üe su jeción  15 que, a trav és de 
cada vez dos as ien to s  g ira to r io s  16, e s tá  sujetado a lo s  
dos brazos soporte 13. -31 marco de g iro  15 e s tá  p rov isto  
en un lado in te r io r  ue una b r id a  de asien to  (Figura 7) 
que agarra  por debajo de l a  b r id a  de refuerzo 2 del re c i  
p íen te  a v ac ia r 1. Como m uestran l a s  f ig u ra s  1, 2 y 7 se 
ha desarro llado  e l marco de sujeción! 15 la te ra lm en te  solo 
de manera que l a  b r id a  de refuerzo  2 del re c ip ie n te  1 ten  
ga aún su fic ien te  holgura l a t e r a l  18, por ejemplo de q a 
2 cm, para  poder in tro d u c ir  cómodamente e l re c ip ie n te  1.
Asimismo se ha graduado e l marco basculador en su posi­
ción de p a r tid a  de manera que l a  b rid a  de asien to  17 del 
marco de sujeción 15, con e l  vehículo de basuras vac íos 
(como posición  mas á¡.ta im aginable de todo e l d isp o s itiv o ) , 
se encuentre con una holgura. 19 por debajo del reborde de 
refuerzo 2 del re c ip ien te  1. De e s ta  manera se puede in ­
tro d u c ir  e l re c ip ie n te  1 prácticam ente sin  hacer contacto 
alguno dentro del marco de sujeción 15 (como muestran Fi­
guras 2 y 8) h a s ta  asen tar con e l  borde superior de l a  pa 
red contra l a  v ig a  del marco delantero 20, que s irv e  como 
co n tra -asien to  del re c ip ie n te .

Cada brazo soporte 13 e s tá , en en cen tro , pro vis, 
to  de un brazo contrar-soporte21 que se extiende hacia a r r i  
ba y en cuyo extremo superio r se ha montado en forma g ira ­
to r i a  un con tra-soporte . Los con tra-sopo rtes tien en  una fo r  
ma aproximadamente tr ia n g u la r  con un lado grande e l t r ia n  
guio d irig id o  h ac ia  abajo. F ste  lado grande del trian g u lo  
corresponde a l a  su p e rfic ie  de asien to  d e l soporte 22, que 
puede e s ta r  p ro v isto  ce un revestim iento  23 correspondien-'
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te .  E l alojam iento del soporte 22 e s tá  p rev is to  de mane 
r a  que l a  su p e rfic ie  de as ien to  -  como e s tá  represen ta­
do en l a  Figura 2 y 8 -  se ponga automáticamente en po­
sic ió n  inc linada  y forme una ab ertu ra  hacia a tr á s . De 
e s ta  manera se log ra  que también cuando e l vehículo de 
basuras es té  cargado totalm ente y por e s ta  razón, debi­
do a l  b a lle s te o , se haya bajado, e l re c ip ien te  1 se pue 
de in tro d u c ir  con su b rida de refuerzo  2 con seguridad 
en tre  la  b rida 17 del marco soporte 15 y e l  contra-sopor 
te  22. Debido a l a  holgura l a t e r a l  18, l a  holgura v e r t i ­
ca l 19 y l a  d isposic ión  a r r ib a  d e sc r ita  de lo s  contra-so 
po rtes 22 se lo g ra  también una in troducción cómoda del 
re c ip ie n te  1 a l  e x i s t i r  desigualdades en e l suelo o cual, 
q u ie r o tra s  condiciones que lo  d if ic u lte n .

E l marco de sujeción 15 e s tá  alo jado en 16 de­
t r a s  de su punto de gravedad. Para mantenerle en la  posi 
ción de p a rtid a  del d isp o s itiv o , en posición aproximada­
mente h o rizo n ta l, se ha montado en e l lado in te r io r  de 
por lo  menos uno de lo s  brazos de g iro  11 un tope gradúa 
b le  24. La posición  de p a rtid a  d e l d isp o sitiv o  se define 
aquí asimismo por lo  menos por una p ieza de tope 25 en 
e l  vehículo , que actúa junto con un brazo de g iro  11. 
Aquí, por reg la  g enera l, es su f ic ie n te  s i  lo s  topes 24 y 
25, durante e l  montaje del d isp o sitiv o  a l  veh ículo , se 
a ju s tan  una so la  vez. E l d isp o sitiv o  se puede a ju s ta r  muy 
fácilm ente a l a  a l tu ra  de lo s  re c ip ie n te s  1, ya que e l 
marco de sujeción 15 se baja más, contra más se desplaza 
e l tope 25 hacia adelan te .

E l brazo de co n tra -asien to  14 e s tá , en e l ejem­
plo mostrado, p rov isto  en su extremo in fe r io r  de una ba-
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i r a  tra n sv e rsa l 26 sobre l a  que se ha dispuesto  topes 
de co n tra -asien to  27. i l  g i r a r  hac ia  a r r ib a  e l  marco 
basculador se g ira  -  como se m uestra en F igura 3 -  e l 
narco de sujeción 15 en su alojam iento 16 h as ta  que 
lo s  topes de con tra-asien to  27 se apoyan contra l a  pa 
red del re c ip ien te  1. Los topes de co n tra -asien to  27 y 
lo s  co n tra -sopo rtes 22 se han ajustado  aqui en tre  s i ,  
de manera que a l  a sen ta r lo s  topes de co n tra -as ien to  27 
con tra  l a  pared del re c ip ien te , en tre  l a  b r id a  de re fu e r  
so 2 del re c ip ien te  y lo s  con tra -sopo rtes 22, quede aun 
l ib r e  un pequeño in te r s t ic io  28 (Figura 9 ). De e s ta  mane 
ra  se lo g ra  que e l  re c ip ien te  1, con su regruesamiento 
de refuerzo  2, a l  segu ir basculando, puede d e s liz a rse  so 
bre l a  b rid a  de su jeción  del marco de su jeción  15 h as ta  
asen ta r contra l a  v ig a  tra n sv e rsa l d e lan te ra  20 del n ar­
co de sujeción 5 en caso de que a l p rin c ip io  no se hubie 
se in troducido  to ta lm ente . Hacia a r r ib a  e s tá  d esa rro lla ­
da l a  v ig a  tra n sv e rsa l d e lan tera  20 del marco de sujeción 
15 en forma de una ohapa de v e rted e ra  29, que se coloca 
sobre l a  ohapa, de vaoiádo 30 (F igura 3) d isp u esta  en l a  
carcasa de vaciado y e v ita  que p a r te  del contenido del re, 
c ip ien te  se puede s a l i r  prematuramente, es d e c ir , an tes 
de in tro d u c ir  e l re c ip ie n te  1 en l a  abertu ra  de vaciado.

En e l  ejemplo representado se han prolongado ha­
cia, a tr á s  lo s  soportes l a te r a le s  del marco de su jeción  15 
mas a l l á  de lo s  asien to s g ira to r io s  16. De e s ta  manera se 
garant iz a  un asien to  seguro de l a  b r id a  del re c ip ie n te  2 
en e l  marco de sujeción 15, también cuando e l re c ip ie n te  
no se haya introducido to talm ente en e l marco de sujeción 
15.

* 3
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" Para e l mando de l a  tap a  del re c ip ien te  5 se ha
p rev is to , en l a  p a rte  superio r del d isp o sitiv o  de vac ia­
do, una tram p illa  31, que c ie r ra  por lo  menos parcialm en 
te  l a  abertu ra de vaciado, y que muestra dos ganchos de 

5. enclavamiento 32 accionados por la s  tap as del re c ip ien te
y que agarran en lo s  e s tr ib o s  de accionamiento 4 co rres­
pondientes (Figura 4 y 5). Por encima de l a  tra m p illa  31 
se han dispuesto asien tos de contrar-apoyo 33 que se apo­
yan sobre l a  b isag ra  de l a  tap a  del re c ip ie n te  3. R1 mo­

lo . vimiento de l a  tram p illa  31 se regula, por una p a r te , por 
l is to n e s  de gu ia  en forma de arco 34 y, por o tra  p a r te , 
por e l  v a r i l l a je  de d irección  35. Los l is to n e s  de guia 
están  fabricados de chapa en e l ejemplo representado y su 
je tad o s en e l  in te r io r  a la s  paredes la te r a le s  del v e rte -  

15. dero de vaciado. Sobre e l lo s  puedan ro d il lo s  d ispuestos
la tera lm en te  en l a  tra m p illa  31. En e l  ejemplo represen­
tado se han cubierto lo s  l is to n e s  de guia 34 solo en sus 
extremos 36, m ientras que en l a  zona cen tra l están  ab ier 
to s  hacia a rr ib a . Los l is to n e s  de guia 34 son, a l g ira r  

20. hac ia  dentro o hacia fu e ra  el re c ip ie n te  1, sólo de impor
ta n d a  secundaria, ya que la s  tram p illí 31 se apoya esen­
cialmente sobre la s  b isag ras de l a  tapa  6 del re c ip ien te  
1. For e l  con trario , lo s  l is to n e s  de guia 34 son de impor 
tan c ia  d ec isiva  para a b r ir  y c e rra r  l a  tra m p illa  31 a mano 

25. para v a c ia r  basura voluminosa y sim ilares.
El modo de traba jo  del d ispositivo  es de lo  más 

se n c illo . 41 g ira r  en e l  sentido de l a  f le ch a  38, en l a  
Figura 3, se lev an ta  primeramente e l re c ip ien te  1 en d i­
rección  perpendicu lar hasta  que -  como se muestra en F i-  

30. gura 3 -  lo s  topes de con tra-asien to  27 se apoyan contra
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l a  pared del re c ip ie n te . En e s ta  posición  ce ha girado 
e l  marco de sujeción 15 tan to , con e l reborde superior 
2 del re c ip ie n te  1, de manera que l a  b rid a  2 se ha colo 
cado, con excepción de un reducido in te r s t ic io  28, deba 
jo del con tra-soporte  22. Al seg u ir girando e l marco bas, 
culador se bascula e l  re c ip ie n te  1 a l mismo tiempo que, 
segdn se acerca a l a  posic ión  h o rizo n ta l, se puede d e s li  
zar to talm ente en e l maroo de sujeción  15, en caso de que 
desde un p rin c ip io  no se hubiese introducido correctamen 

10. te .  Al segu ir basculando se lev a n ta  entonces e l reborde
de refuerzo 2 del re c ip ien te  1 de l a  b rid a  de asien to  17 
del merco de su jeción  15 se coloca con tra  lo s  con tra-so­
p o rte s  22, que entonces, su je ten  junto  con lo s  topes de 
contrar-asiento 27 e l re c ip ie n te  1 en posic ión  firm e y de 

15. f in id a  con re lac ió n  a l  marco basculador. Tan pronto como
e l re c ip ie n te  se aproxima con su tapa  3 a l a  tra m p illa  31 
acciona ésta. -  como se ap rec ia  en l a  F igura 4 y 5 -  e l gan 
cho de enclavamiento 32, que agarra  e l e s tr ib o  de acciona 
miento 4. La b isa g ra  de l a  ta p a  6 a s ie n ta  entonces contra 

20. e l co n tra -asien to  de apoyo 33 de l a  tram p illa  31 y hace que,
a l  segu ir basculando e l  re c ip ie n te  1, l a  tra m p illa  31 se 
desplaza delan te  del re c ip ie n te  y mediente e l v a r i l l a j e  de 
d irecc ió n  35 se g ira  con re la c ió n  a l re c ip ie n te  1, t a l  y 
como muestran l a s  F iguras 3 y 6, para  a b r i r  l a  tap a  del re  

25. c ip ie n te .
Al g i r a r  hac ia  a t r á s  e l re c ip ie n te  vaciado se 

a r r a s t r a  l a  tra m p illa  31 nuevamente por lo s  con tra -asien ­
to s  de apoyo 33 de l a  b isa g ra  de l a  tap a  6 a l a  posición  
de p a r tid a . El re c ip ien te  se bascula entonces h ac ia  a trá s  

30. a -su posición  .perpendicular. Cuando haya alcanzado é s ta ,
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ab ndonan lo s  topes de con tra -asien to  27 l a  pared del re  
c ip ien te  y e l re c ip ien te  se ¡.sienta, bajo u l t e r io r  g iro  
del marco de sujeción 15, a su posic ión  perpendicular so 
b re sus ruedas 5. Durante es te  movimiento se separa l a  
b rid a  del re c ip ie n te  de nuevo de lo s  con tra-soportes 22 
y durante e l  ultim o movimiento de g iro  del marco bascula 
dor se separan l a  b rid a  de asien to  17 y l a  b rid a  de re­
fuerzo 2 de nuevo en tre  s i ,  de manera que se puede sacar 
e l re c ip ien te  3 del marco de sujeción 15.

P ara un vaciado l ib re  de polvo del re c ip ie n te  es 
su fic ien te  s i l a  tra m p illa  31? en su borde in fe r io r ,  l le v a  
una t e la  de goma que cuelgue por su propio peso hacia aba 
jo . La su p e rfic ie  cu b ie rta  por l a  t e l a  de goma 37 es lo 
suficientem ente grande para poder in tro d u c ir  en tre  e l va 
ciado de re c ip ien te s  grandes de basuras también basuras 
de gran volumen, ta le s  como cartones y s im ila res , sin 
a b r ir  l a  tra m p illa  31, a trav és de l a  abertura de vaciado, 
di e l vehículo se ha de emplear para e l tra n sp o rte  de ma­
t e r i a l  voluminoso entonces l a  tram p illa  31 se puede g i r a r  
hacia dentro y de e s ta  manera d e ja r  l ib re  l a  abertu ra de 
vaciado.

¡dn e l brazo soporte 13 del brazo de g iro  11 se ha 
sujetado una p ieza de bloqueo 40 con uno de sus extremos 
g ira to r io . Rn l a  posic ión  de deseando del brazo soporte 
13 su je ta  un soporte 41 l a  p ieza  de bloqueo 40 contra e l 
brazo soporte. 41 g i r a r  e l brazo soporte hac ia  a r ib a  se 
d es liza  l a  p ieza de bloqueo 40 fuera  del soporte 41 y se 
apoya con su extremo l ib re  sobre un apoyo 42 que e s tá  d is  
puesto en l a  b rid a  de asiento 17 del brazo soporte 15. 
Cuando durante e l g iro  del re c ip ien te  1 en e l marco sopor30
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t e  se ha. deslizado to talm ente dentro de é s te , en caso de 
que no &e hubiese podido in s e r ta r  a l  p rin c ip io  correcta­
mente, se coloca e l reborde de refuerzo  2 con tra  e l con­
tra -so p o rte  22 que su je ta  e l re c ip ie n te  1 junto  con lo s  
topes de co n tra -asien to  27. Durante es te  movimiento de 
g iro  se d e s liz a  e l  extremo l ib r e  de l a  p ieza  de bloqueo 
40 fu e ra  del soporte 41, e fec túa  un movimiento de g iro  y 
se apoya contra e l apoyo 42, t a l  y como e s tá  represen ta­
do en l a  Figura 2. De e s ta  manera se evita, que e l marco 
soporte 15 efectúe un movimiento de g iro  indeseado a ir e  
dedor de su asien to  g ira to r io  16. E l marco soporte 15 su 
j e t a  por lo  tan to  con su reborde de asien to  17, junto con 
e l  con tra-soporte  22, fijam ente e l  reborde de refuerzo 2 
del re o ip ie n te  1, m ien tras e l tope de con tra-asien to  27 
a s ien ta  contra l a  pared del re c ip ie n te .

E s ta  su jeción  y g u ía  seguras d e l re c ip ie n te  gran 
de para basuras 1 se mantiene también en lo s  procesos de 
basculación extremos cuando e l punto de gravedad d e l r e ­
c ip ien te  se ha trasladado  h ac ia  adelan te más a l l á  de l a  
l in e a  perpendicu lar del e je  de g iro  12, es d ec ir, cuando 
e l  re c ip ien te  1 cuelga en e l d isp o sitiv o  con sobrepeso.

N O T A
D esc rita  suficientem ente l a  n a tu ra leza  d e l inven 

to  a s í como l a  manera de re a liz a r lo  en l a  p rá c tic a , debe 
hacerse co n star que l a s  d isposic iones anteriorm ente in d i­
cadas son su scep tib le s  de m odificaciones de d e ta l le  en cuan 
to no a lte re n  su p rin c ip io  fundamental. También se hace 
constar que e l  invento corresponde a una s o lic itu d  de pa­
te n te  p resentada en Suiza con lo s  números Z 11660 de 19 de 
Ju lio  de 1965, y Z 11881 de 20 de Noviembre de 1965, acó-
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glendose por lo  tanto  a lo a  b en efic io s que conceden lo s 
Convenios In te rn ac io n a le s  en v igor, siendo lo  que consti 
tuye l a  esencia del re fe rid o  invento y por lo  que se so­
l i c i t a  P a ten te  de Invención por 20 años en España sobre: 
"PERFEOUIONíJnEN'i'ON EN DISPOSITIVOS DE ELEVACION Y BASCU 
DACION PARA EL VACIADO DE RECIPIENTES", caracterizándose 
por lo sigu ien te :

1 .-  Perfeccionam ientos en d isp o sitiv o s  de eleva 
ción y bacculación para e l vaciado de re c ip ien te s , espe­
cialmente rec ip ien te s  grandes para basuras, p ro v is to s  por 
lo  menos en la s  paredes la te r a le s  del re c ip ien te  de un re 
borde sa lie n te  hac ia  fu era  d ispuestos en e l bordo de aber 
tu ra , en e l  cual e l  d isp o sitiv o  de elevación y basculación 
muestra dos brazos soporte d ispuestos en un marco bascu- 
lador, que se extienden hacia  a t r á s  y agarran por debajo 
de lo s  rebordes o b rid a s  de la s  paredes la te r a le s  del re­
c ip ien te , y contra-soporte d ispuestos encima, como dispo­
s itiv o  de sujeción del re c ip ien te , caracterizados porque 
lo s  brazos soporte están  d ispuestos fijam ente en e l marco 
basculador y llev an  un marco soporte ab ierto  h ac ia  a trá s , 
con g iro  lim itado alrededor de un e je  h o rizo n ta l, que se 
coloca por debajo del reborde del re c ip ien te  y que l le v a  
un contra-tope delantero  para e l re c ip ien te , que en su an 
chura e s tá  desarro llado para l a  in troducción con holgura 
del re c ip ie n te , y porque en cada brazo soporte se ha d is­
puesto un contra-soporte , a d is ta n c ia  por encima del marco 
-le su jeción y a d is ta n c ia  de su e je  de g iro , m ientras que, 
en forma conocida, a d is tan c ia  por debajo de lo s  brazos so 
porte  en e l marco de giro se ha dispuesto por lo menos un 
tope ce con tra-asien to  que l im ita  e l  movimiento fie g iro  del
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2 . -  Perfeccionam ientos según l a  re iv in d icac ió n  1, 
caracterizado  porque e l  marco de sujeción, e l contra-sopor 
t e  y lo s  topes de con tra-asien to  se han a justado , con r e ía  
ción e l re c ip ien te  y su reborde, de manera que, a l asen tar 
e l  reborde del re c ip ie n te  sobre e l  marco de su jeción  y a l 
asen ta r e l tope de co n tra -asien to  con tra  e l re c ip ie n te , 
lo s  con tra-soportes se encuentran aún a reducida d is ta n c ia  
por encima del reborde del re c ip ie n te .

3 . -  Perfeccionam ientos según l a  re iv in d icac ió n  1 
ó 2, caracterizado  porque e l marco soporte se ha prolonga 
do más a l l á  de su e je  de. g iro , h ac ia  a trá s .

4 . -  Perfeccionam ientos según u n  de l a s  re iv in d i
caciones 1 h as ta  3, caracterizado  porque e l e je  de g iro  del
marco soporte se ha dispuesto  en le, zona del plano de gra­
vedad perpendicu lar d e l re c ip ie n te .

5 . -  Perfeccionam ientos según l a  re iv in d icac ió n  4, 
caracterizado  porque en e l  marco re  su jeción, dispuesto con 
su punto de gravedad de lan te  de e je  de g iro , ,.e ha p rev is to  
un tope de lim itac ió n  graduable p a ra  a ju s ta r  una posic ión  
de reposo d e l marco soporte esencialm ente h o rizo n ta l.

6 . -  Perfeccionam ientos según una de l a s  re iv in d i­
caciones 1 h as ta  5, ca racterizado  porque e l  marco soporte 
muestra en su extremo delan tero  una chapa v erted era  que, en 
l a  posic ión  basculada del d isp o s itiv o , p en e tra  en l a  abertu  
r a  de vaciado.

7 .-  Perfeccionam ientos según una de la s  re iv in d ic a  
ciones 1 h a s ta  5, caracterizado  porque lo s  con tra -sopo rtes 
se han alojado g irato riam en te en cada uno de lo s  brazos l a  
tera3.es que se extienden h ac ia  a r r ib a  desde e l brazo soporte30
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' 8 .-  Perfeccionam ientos se^dn una de la s  re iv in

dicaciones 1 h a s ta  7, caracterizado  porque lo s  con tra- 
-so p o rte s  g ira to r io s  están desarro llados en forma t r ia n  
g u ia r con su p e rfic ie  de asien to  ancha, de manera que su  ̂
punto de gravedad se encuentre delante de su e je  de g iro .

9 . -  Perfeccionam ientos segdn una de la s  re iv in ­
d icaciones 1 h a s ta  8, caracterizado  porque se ha p rev is  
to un d ispositivo  para l a  graduación de l a  a ltu ra  del 
marco soporte en forma de un tope de lim itac ió n  para el 
movimiento hacia a trá s  del marco basculador.

10. -  Perfeccionam ientos segdn una de la s  re iv in  
d icaciones 1 h a s ta  9, caracterizado  porque para lo e  re ­
c ip ie n te s  con tapa g ira to r ia  y estribo  de accionamiento 
d ispuesto  sobre l a  tap a  se ha p rev is to , en l a  p a r te  supe
r i o r  del d isp o sitiv o  de vaciado, un d ispositivo  de mando 
para a b r ir  y c e rra r  l a  tap a  del re c ip ie n te  que muestra 
una tram p illa  que c ie rre  por lo  menos parcialm ente l a  a  
b e rtu ra  de vaciado y que se gobierna mediante v a r i l l a je  
y v ía  de curva, y que l le v a  ganchos de enclavamiento que 
agarran e l e s tr ib o s  de accionamientos correspondientes y 
p iezas de con tra-asien to  para  e l re c ip ien te .

11 . -  Perfeccionam ientos segdn l a  re iv ind icac ión
10, caracterizado  porque la s  p iezas de con tra-asien to  pa 
r a  e l re c ip ie n te  estén  d esarro llad as de manera que apoyan 
contra l a s  b isag ras  de l a  tapa.

12. -  Perfeccionam ientos segdn la  re iv ind icac ión
11, caracterizado  porque la s  v ía s  de curvas están  desarro, 
lia d a s  por l is to n e s  de guia de chapa en forma de arco c i r  
cu lar, d ispuestas en e l lado in te r io r  de cada pared la te ­
r a l  del vertedero , y sobre la s  cuales se d eslizan  ro d illo s
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dispuestos en cada lado de l a  tra m p illa  de mando y de 
o ie rre .

13 . -  Perfeccionam ientos según una de l a s  re iv in  
dicaciones 10 h as ta  12, caracterizado  porque en e l  "borde 
in fe r io r  de l a  tra m p illa  de mando y de c ie rre  se ha mon­
tado una t e l a  que c ie r ra  l a  ab ertu ra  de vaciado.

14 . -  Perfeccionam ientos según una de l a s  re iv in  
d icaciones 1 h a s ta  13, caracterizado  porque una p ieza  de 
bloqueo, su je tada  g ira to riam en te  a l brazo soporte del b ra  
zo de g iro  mediante un bloqueo en e l  brazo soporte , se 
mantiene en su posic ión  de descanso y a l g i r a r  h ac ia  a r r i  
ba e l brazo soporte se apoya con su extremo l ib r e  contra 
un apoyo dispuesto  en l a  b rid a  de asien to  del marco sopor 
t e ,  de manera que, en e l  transcurso  del movimiento de ba¡s 
culación, e l  marco soporte se bloquea automáticamente en 
su posic ión  como también se l ib e r a  de nuevo en e l  tran scu r 
so del movimiento de re tro ceso .

15 . -  "Perfeccionam ientos en d isp o s itiv o s  de eleva 
ción y basculación p ara  e l vaciado de re c ip ie n te s" , t a l  y

to  en l a  p resen te  memoria

in tid o s  ho jas e s c r i ta s  a
*3 JüL sg

de so lte ra  Kehl, y 
l e r  de s o lte ra  ZHUer.
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