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Este invento se refiere a perfeccionamientos an los 

sistemas automáticos de reproducción electrostatogx'áfica y, par­

ticularmente, a perfeccionamientos en los sistemas de tal tipo 

para facilitar la formación de reproducciones ampliadas de mi- 

cráimágcnes dispuestas sobre una microficha.

Según es bien conocido, en los recientes años el 

tamaño constantemente creciente de las diversas industrias, y es­

pecialmente la información científica útil para el gobierno, lie. 

requerido un enorme incremento en el número y en la variedad de 

los registros e informes tócnicos que deben hacerse, mantenerse, 

difundirse y conservarse disponibles para su utilización. Con 

anterioridad al advenimiento de la microforma unificada conoci­

da como microficha, se emplearon para tal propósito los siste­

mas corrientes que utilizan tarjetas perforadas o carretes de 

microfilm y varios tipos de dispositivos de visión o impresión.

Sin embargo, la creciente enormidad de operaciones de registro 

y de impresión hacen de ósta fase del almacenaje de la informa­

ción tina operación de recuperación y discriminación cada vez más 

costosa y pesada hasta el punto de que ha llegado a ser económi­

camente impracticable el continuar con las técnicas corrientes.

Generalmente, en el sistema del tratamiento de los 

datos del microfilm se mantienen los registros bajo condiciones 

de relativa seguridad y, al mismo tiempo, quedan disponibles 

para su uso diario. Este sistema, generalmente conocido cono 

un sistema de microfilm "unificado" comprende las operaciones 

fundamentales de ( l )  copiar en el microfilm los dibujos originales, 

documentos, notas, informes u otros registros similares para la 

reproducción que se requiera en una fecha posterior, etc.; (2) 

mantener un carrete continuo de microfilm o montar los chasis 

individuales de microfilm en las perforaciones de las tarje cas

(
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de tratamiento de los datos de microfilm, que pueden señalarse me­

diante perforaciones cifradas para u t iliz a r  en las máquinas co­

rrientes verificadoras de tarjetas; y (3 ) u t il iz a r  tales tarjetas 

de carrétés o microfilm para la reproducción en las mismas de la 

información de la pelícu la. Sin embargo, e l riso de tarjetas perfo­

radas supone considerables costes para montar los chasis de micro­

film  en las tarjetas de reproducción, para manipular y arcivar mas 

de una ta rje ta  por cada original en e l caso en que un informe de 

documentos múltiples hayan de ser impresos en una máquina impreso­

ra.

hoja de película que contiene secuencias de microimégenes y que es­

tá provista de una zona de borde para los títu los , nombres, auto- 

re s’, ‘ datos de c lasificación , e tc ,, que pueden leerse visual;-, ente 

sin ayuda. Una mucroficha es una forma ideal para contener imáge­

nes relacionadas y no es superada en comparación con otros sistemas 

de micirofilmación en cuanto a economía, almacenaje, facilidad  de 

manipulación e impresión para imágenes que representan muchas pá­

ginas de un solo informe o de libros que han de ser ocasional o 

SütsgHS&fflSatQ FggF0áü6Í&&§ ggF& SU áig-fcFiláUeiétií

Una microficha puede contener desde 20 hasta 112 mi- 

croimágenes dependiendo del tamaño de la hoja de film . Para regis­

tra r y almacenar imágenes de revistas, libros o informes que t ie ­

nen de 20 a 112 páginas, una sola microficha cumplirá ta l propósi­

to en oposición a la necesidad de un mismo número de tarjetas per­

foradas que e l número de páginas. El almacenaje de una sola hoja 

de film  requiere mucho menos espacio que un paquete de tarjetas perfo-- 

radas y la manipulación de una sola hoja de film  para su tratamien­

to e impresión implica muchas menos operaciones manipuladoras que 

las que son necesarias para e l tratamiento e impresión de las ta r-

En e l campo de los microfilms, una microficha os una
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jetas perforadas. Esta facilidad  de manipulación de todas las fa­

ses en e l uso de los microfilms se completa además cuando las mi­

cro imágenes han de u tiliza rse  como original para producir otras 

microimágenes.

En e l uso de las tarjetas perforadas corrientes con 

los actuales aparatos de reproducción de microfilms, una microimá­

nen en forma de un chasis de microfilm es montada en una tarjeta  

perforada y la ta rje ta  es perforada en clave con los apropiados 

o r if ic io s  y muescas que representan ciertas condiciones descrip­

tivas que definen, identifican o relacionan la imánen del micro­

film  y la pasan a un registro índice. Después, estas tarjetas pue­

den sor clasificadas manualmente o a máquina y tratadas por otra 

parte cuando se consulta e l registro índice de acuerdo con los 

usos corrientes de ta les tarjetas. Para reproducir un registro de 

páginas múltiples, un lib ro , una revista o un informe será claro 

que entonces que e l uso de las tarjetas perforadas de mictofilm 

requiere la práctica de muchas operaciones de tratamiento siendo 

necesario e l correspondiente equipo para practicar e l tratamien­

to.

20 El presente invento evita las desventajas de los 

procesos de la reproducción del microfilm y su manipulación por

25

•30

estar particularmente adaptado para reproducir las imágenes sobre 

una microficha. Según se estableció anteriormente, un modelo t ín i ­

co de datos o información minificados que aquí se considera es e l 

tipo que tiene en una sola hoja una pluralidad de nieroimágenes 

secuencialmente dispuestas.

Por medio del presente invento es posible reprodu­

c ir  la información de una microficha convenientemente, económica­

mente y a una velocidad que contribuye sustancialmente a la u t i l i ­

dad y e ficac ia  del sistema de registros minificados. Esto se efec—
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táa por medio de un sistema automático de tratamiento xerográfico 

en e l que las raicroimágenes de una microficka son exploradas por 

un sistema explorador óptico y sus imágenes proyectadas sobre la 

superficie sensibilizada de un cilindro xerográfico rotativo, des­

pués de lo cual una reproducción ampliada de la microimágen os 

rápida y exactamente transferida a una deseada superficie de so­

porte.

El principal objeto del invento es u tiliza r  un sis­

tema automático de tratamiento electrostatográfico para usarlo cor. 

un mecanismo manipulador de microfichas.

Otro objeto del invento es perfeccionar los sistemes 

“automáticos de tratamiento electrostatográfico para fa c il ita r  la 

reproducción de tina copia de la microficha en hojas normales de papel

Un objeto más del invento es hacer compatible la ope­

ración de los mecanismos manipuladores de microfichas p r¡\ vrrios 

tamaños de microficha con los sistemas de tratamiento electros or­

tográfico.

Estos y otros objetos del invento se obtienen por me­

dio de un sistema de tratamiento xerográfico que se combina con apa­

ratos manipuladores de microfichas para mover una microficha que 

contiene microimágenes en serie, transversal y longitudinalmente,

a través de un sistema explorador f i j o ,  con lo que cada micro i; ,y.•en

es transportada pasado e l eje óptico de un sistema de proyección 

en una relación sincronizada con el movimiento de una placa xcro- 

gráfica sensibilizada con lo que la imágen luminosa de cada una de 

las mieroimágenes es eficaz para formar una imágen electrostática 

latente sobre la placa xerográfica en una configuración ampliada 

de la imágen luminosa. Después, la imágen electrostática latente 

se revela para formar una imágen de polvo xerográfico de la i.lágen 

formada en e l.c ilin d ro . Se dispone un dispositivo alinéntador de
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papel para presentar una hoja de un material de transferencia en 

contacto superficial con la placa xerográíica, y la iridien de pol­

vo electrostático es transferida al material de transferencia. 

Después de transferir la imágen, la hoja del material de transfe­

rencia es pasada a través de un aparato fundidor en e l que la 

imágen de polvo xerográfico queda permanentemente f i ja  a la hoja. 

21 .aparato incluye también medios para controlar la. operación del 

aparato de las microfichas con lo que puede hacerse, sogán se re­

quiera, un mimero predeterminado de reproducciones de cada micro- 

ficho..

Una forma preferida Ael invento se muestra en los 

adjuntos dibujos, en los quej

La Figura 1 es una perspectiva de una máquina auto­

mática de tratamiento xerográfico que incorpora e l invento.

La Figura 2 es una sección esquemática de la máqui­

na que incorpora el invento.

La Figura 3 es una vista del panel de control para 

la máquina montado en la sección de control de la misma.

La Figura 4 es una ilustración esquemática de una 

tarjeta típ ica  de microficha que muestra la disposición de las mi­

cro imágenes en la misma.

La Figura 5 es una planta de un dispositivo de suje­

ción para la tarjeta microficha mostrando la placa de cubierta..

La Figura 6 es una vista  lateral del dispositivo de 

sujeción de la Figura 5, con la placa de cubierta levantada.

La Figura 7 es una vista  superior del dispositivo 

de sujeción de la microficha, mostrando la placa de cubierta en 

la posición adecuada de cierre.

La Figura 8 es una vista  la tera l del dispositivo de 

sujeción con la placa de cubierta en posición sujetadora.
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Las Figuras 9, 10 y 11, son vistas respectivamente 

en planta, frontal y la tera l del mecanismo manipulador de Ir s mi- 

crofichas.

La Figura 12 es una planta, parcialmente descubierto., 

de la parte del mecanismo manipulador posicionada por debajo del 

plano de la microficha cuando ósta se encuentra en posición de ex­

ploración.

La Figura 13 es una planta de uno de los d ispositi­

vos diviáóres utilizados en e l mecanismo manipulador.

La Figura 14 es una v is ta  la tera l del dispositivo 

d ivisor de' la Figura 13.

Las Figuras 15, 16 y 17, son vistas isomótricas de 

un detalle del dispositivo d ivisor.

La Figura 18 es una sección de extremo del dispositivo 

divisor, tomada a lo largo de la línea 18-18 de la Figura 1S.

Las Figuras 19, 20 y 21 son plantas, parcialmente des­

cubiertas que muestran e l mecanismo divisor en varias posiciones 

de operación.

La Figura 22 es un alzado, segán se mira desd.e e l fren—

20

25

30

té de la máquina y con partes descubiertas, del sistema de acciona­

miento del carro para las microfichas en una posición de operación.

La Figura 23 es una vista  sim ilar a la Figura 22, mos­

trando e l carro y e l mecanismo de sujeción de la microficha en otra 

posición de operación.

La Figura 24 es una vista  fragmentaria del sistema 

óptico utilizado en e l mecanismo manipulador de las microfichas 

scgdn dicho sistema es aplicado a una tarjeta  microficha.

Las Figuras 25 y 26 son ilustraciones esquemáticas 

de la aplicación de un detalle del sistema óptico a la tarjeta  

microficha.
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La Figura 27 es una vista  isomótrica doi sicóe: a óp­

tico  en relación con e l cilindro xerográfico.

La Figura 28 es -ana ilustración esquemática dol sis­

tema óptico mostrando e l paso de los rayos do lux producidos por 

e l mismo.

La Figura 29 es una v ista  posterior del nccunisno 

manipulador de las microfichas mostrando la disposición de algu­

nos de los interruptores de lím ite de control para e l mismo.

Las Figuras 30, 31, 32 y 33, son ilustraciones esque­

máticas ele las diversas disposiciones que adopta e l dispositivo 

de sujeción de la microficha en relación con algunos de los inte­

rruptores de control durante la operación del mecanismo manipula­

dor.

La Figura 34 es una v ista  superior, parcialmente en 

sección, del programador del tratamiento xerógráfico para coordi­

nar la operación entre e l mecanismo manipulador de la microficha 

y e l tratamiento xerográfico.

La Figura 35 es una vista  posterior del programador 

con partes descubiertas para mostrar detalles de la  estructura.

La Figura 36 es una vísta de izquierdas del prcgra­
nado r.

Las Figuras 37, 38 y 39 son diagramas esquemáticos 

del conexionado, e léc tr ico  del aparato xerográfico y, combinados 

ta les diagramas en tina relación de lado a lado, ilustran e l s is­

tema completo del conexionado.

•Durante toda ésta descfipción, e l frente del sistema 

de tratamiento xerográfico (véase la Figura l )  se .considera aquella 

parte que e l operador encara mientras coloca un porta-microficha 

en la máquina para su reproducción y mientras ajusta los varios 

controles manuales de operación. Los extremos derecho e izov.ier-
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do de la máquina se consideran que están a la derecha y a la izquior* 

da del operario cuando el mismo se encara a- la máquina.

En la disposición particular que se muestra en los 

dibujos, e l invento está incorporado a un sistema reproductor de 

microimágenes que es un impresor continuo y completamente automá­

tico  para reproducir la información contenida en hojas de micro— 

ficha. Este equipo reproduce la copia sobre hojas individuales 

de papel que pueden tener una anchura de hasta 9 pulgadas (.228,5mm) 

y una longitud de 14 pulgadas (355,5 m ) en una relación de amplia­

ción de aproximadamente 16x que es ampliada a la anchura tota l de 

la hoja dél material. Eon referencia a la Figura 1, puedo consi­

derarse que e l sistema incluye tres secciones distintas para, alo­

jar los diversos elementos del mismo; a saber, la sección de ba­

se (lü ) para a lojar e l cilindro xerográfico; la bandeja suminis­

tradora del papel y aparato alimentador, así como también los dis­

positivos para realizar las funciones' xerográficas de carga de la 

placa, revelado xerográfico, transferencia de la imágen, limpieza 

•por cep illo , e tc .; una sección superior (12) para a lojar o l aparato 

manipulador de las microfichas, s í como también la parte principal 

del sistema óptico; y una sección de control ¡¡14) montada sobre la 

sección de base y adelante de la sección superior para a lo jar cier­

tas partes del equipo eléctrico requerido en e l sistema y para fa­

c i l i t a r  un panel de control sobre e l que e l operario puede c.jus­

tar selectivamente de una pluralidad de interruptores uno elegido 

para escoger el deseado tipo de operación.

Segón se muestra en la Figura 2, la sección de base 

(lC ) incluye dos armaduras laterales que están conectadas en sus 

partes superiores por una plancha de base ( lo ) ,  con lo que < s so­

portado e l sistema completo. Se incluyen placas adecuadas do cu­

bierta para encerrar e l mecanismo, y se fac ilitan  una compuertas
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de acceso al frente de la maquina para fa c ilita r  una reparación 

o ajuste. La sección superior (12) incluye placas apropiadas de 

cubierta paro, encerrar para encerrar la parte principal del apa­

rato manipulador de las microfichas y el sistema óptico, asó co­

mo también un mecanismo dividor de la microí icha generalmente in­

dicado por la c ifra  de referencia 16. La estructura entera está 

específicamente dispuesta para formar una caja hermética en las 

zonas del sistema óptico de proyección y del sistema de revelado 

ñerográfico.

La sección de control 14 (véase también la Figura 3) 

incluye un panel de instrumentos para soportar los diversos con­

troles de operación al conveniente alcance del operario. Estos 

controles incluyen un contador automático ITR de tipo de reajus­

te, que es preajustable mediante un conmutador SY,1— 6B pai" el desea­

do número de copias requeridas de cualquier hoja de mucroficha; 

un conmutador "en marcha" SY/—1 para in iciar el calentamiento del 

sistema; un conmutador "impresión" SY/—7 para in iciar la ope 'ación 

de la máquina; un conmutador "cese de impresión" SW—9 que funcio­

na para parar la máquina dentro de un intervalo precíetermin.ido 

tras del que es pulsado para permitir la terminación de ciertas 

operaciones xerográficas; y un conmutador de "paro de emergencia" 

Slií-2 que es eficaz para parar instantáneamente e l sistema en ca­

so de hacerse necesario. También se incluyen otros conmutadores 

que se describirán en la sección correspondiente a la operación 

do la máquina.

Para una comprensión general del sistema del proceso 

xerográfico al que se incorpora e l invento, ha de hacerse referencia 

a la Figura 2 en la que se ilustran esquemáticamente losdivcrsos 

componentes del sistema. Como en todos los sistemas xerográficos, 

sobre la superficie sensibilizada de una placa xerográfica se pro-
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yocta una imágen luminosa de la copia qué ha de ser reproducida, 

para formar una imágen electrostática  latente de le. copia a re­

producir y es proyectada sobre le  superficie sensibilizada de 

una placa xerográfica para formar en la misma una imágen electros­

tá tica  latente. Después, la imágen latente es revelada con un ma­

te r ia l revelador opuestamente cargado para formar una imágen de 

polvo xerográfico, correspondiente a la imágen latente, sobre la 

superficie de la placa. La imágen de polvo es después transferi­

da electrotaiicamente a una superficie de soporte a la que aque­

lla  puede fundirse mediante cualquier forma adecuada de d ispositi­

vo de fusión, con lo que la imágen de polvo es forzada a adherirse 

permanentemente a la superficie de ‘soporte.

En e l sistema aquí expuesto, un porta-hoja de micro- 

ficha que contiene una microficha es situado en e l mecanismo di­

visor (16) desde e l que es movido seouencialmente primero en una 

dirección y después en la otra dirección. Se fac ilitan  unos me­

dios adecuados de accionamiento para efectuar e l movimiento en dos 

direcciones de la microficha con lo que la misma es obligada a 

moverse pasado e l eje óptico de un sistema de proyección luminosa 

qxie después se describirá con la finalidad de explorar las iiero- 

imágenes con una línea luminosa de exploración. La imágen lumino­

sa de cada microimágen dispuesta sobre la microficha es proyecta­

da descendentemente a través de un conjunto ajaistablé de lentes 

de objetivo (17) y a través de un conjunto de abertura ranurada 

(l8 ) y sobre la superficie de una placa xerográfica en forma de 

un cilindro (20),

El cilindro xerogrdfico (20) incluye un miembro c i­

lindrico montado en cojinetes apropiados en la armadura de la má­

quina y es accionado en una dirección opuesta a la de las agujas 

del re lo j mediante un motor a una velocidad constante que sea pro—



5

10

15

20

25

30

—12-

328565
porcional a la velocidad de la exploración de cada una de las mi— 

ero imágenes de la microíicha, con lo que la velocidad periférica  

de la s’ iperficie del cilindro es proporcional a la velocidad del 

movimiento de la imágen luminosa proyectada. La superficie del 

cilindro comprende una capa de un material fotoconductor sobre 

una placa antihalo conductora que está serisibilisada con anteriori­

dad a la exposición por medio de un dispositivo (21) generador de 

une corona.

La exposición del cilindro a la imágen luminosa des­

carga la capa fotoconductora en las áreas incididas por la luz, 

con lo que permanece sobre e l cilindro una imágen electrostá ti­

ca latente en una configuración de imágen que corresponde a la 

imágen luminosa proyectada desde cada uno de los cuadros do vina. 

ficha de datos minificados. Según la superficie del cilindro con­

tinúa su movimiento, la imágen electrostática latente pasa a tra­

vés de una estación reveladora en la que se encuentra posioiona- 

do un aparato revelador que incluye una caja o alojamiento (22) 

con una parte in ferior o de p ile ta  para acumular e l materi 1 re­

velador. Un transportador de cangilones con un medio adccu-.do de 

accionamiento puede u tilizarse para elevar e l material revelador 

a la parte superior del alojamiento revelador donde e l mismo es 

descendido en cascada sobre un vertedero en cascada sobre e l c i­

lindro xerográfico.

Según e l material revelador es vertido en cascada 

sobre e l cilindro xerográfico, las partículas del virador con 

separadas del componente portador del material revelador y son 

depositadas sobre e l cilindro para formar las imágenes de polvo 

mientras las partículas del portador parcialmente separadas sa­

len desde e l cilindro al in terior de la p ileta  del alojamiento 

revelador. Según se forman las imágenes de polvo del virador,



5

10

15

25

30

13-

328565
deben suministrarse al material revelador partículad adicionales 

del virador en proporción con la cantidad de virador depositado 

sobre.el cilindro. Para tal finalidad, puede utilizarse un dis­

tribuidor adecuado de virador para dosificar exactamente el v i- 

. rador que se entrega al material revelador,

Posicionada próxima y adyacente a la estación de re- 

veladoestá la estación de transferencia de la imágen, que inclu­

ye un mecanismo alimentador de hojas adaptado para entregar las 

hojas de papel sucesivamente a la imágen revelada sobre el cilin­

dro en la estación de transferencia. Este mecanismo alimentador de h< 

jas, generalmente indicado en 23, incluye un depósito de hojas tal 

como una bandeja (24) para una pluralidad de hojas de un material 

adecuado de transferencia que típicamente son hojas de papel o 

similar, un rodillo separador adaptado para entregar la hoja su­

perior del montón a los rodillos alimentadores que dirigen la ho­

ja en contacto con el cilindro rotativo a una velocidad preferi­

blemente algo en exceso a la velocidad del recorrido de la super­

ficie del cilindro en coordinación con la aparición de la iiiágen 

revelada en la estación de transferencia. De ósta forma, la hoja 

es introducida entre los rodillos alimentadores y con ello os pues­

ta en contacto con el cilindro rotativo a una velocidad preferi­

blemente algo en exceso a la velocidad del recorrido de la super­

ficie del cilindro en coordinación con la aparición de la imágen 

revelada en la estación de transferencia. De ósta forma, la hoja 

es introducida entre los rodillos alimentadores y con ello es pues­

ta en contacto con el cilindro rotativo en el momento y posición 

correctos para coincidir con la imágen revelada. Para efectuar la 

apropiada coincidencia de la hoja de transferencia con los rodi­

llos alimentadores y dirigir la hoja de transferencia en contacto 

~éon el cilindro, en los lados opuestos de los rodillos alimenta-
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dores van posicionadas unas gulas*

La transferencia de la imágen de polvo xerográfico 

desde la superficie del cilindro al material de transferencia se 

efectúa por medio de un dispositivo (25) de transferencia por des­

carga luminosa que está situado en el punto de contacto entre el 

material de transferencia y el cilindro rotativo o inmediatamen­

te después de dicho punto. El dispositivo (25) de transferencia 

por descarga luminosa es sustancialmente similar ni dispositivo 

(2 l) de descarga de corona porque incluye ún sistema de uno o mas 

electrodos de descarga de corona que son energizados desde un a- 

decuado generador de alto potencial y que se extienden transver­

salmente a la superficie del cilindro y están sustanciálmente en­

cerrados en el interior de un miembro de protección. En operación, 

el campo electrostático creado por el dispositivo de descarga de 

corona es eficaz para unir provisionalmente y electrostáticamen­

te él material de transferencia a la superficie del cilindro, 

con lo que el material de transferencia se mueve sincrónicamente 

con el cilindro en tanto está en contacto con el mismo. Simultá­

neamente con la acción de la unión, el campo electrostático es 

eficaz para atraer las partículas de virador que comprende la imá­

gen de polvo xerográfico desde la superficie del cilindro y para 

hacer que las mismas se adhieran electrostáticamente a la super­

ficie del material de transferencia.

Inmediatamente después de la estación de transferencia 

de la imágen va posicionado un aparato desprendedor del material 

de transferencia o mecanismo desprendedor del papel, generalmen­

te indicado en 26, para retirar el material de transferencia-de ..... 

la superficie del .cilindro. Este dispositivo incluye una plurali­

dad de conductos múltiples de salida de pequeño diámetro de un co­

lector que es suministrado con un fluido aeriforme a presión a
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través de los conductos de salida en contacto con la superficie 

del cilindro ligeramente por delante de la hoja para desprender 

el borde delantero de la hoja de la superficie del cilindro y pa­

ra d irig ir la hoja sobre un transportador sinfín (27) de un meca­

nismo de transporte horizontal (28) con lo que la hoja es transpor­

tada hasta un dispositivo fijo  o fundidor térmico (30), con lo 

que la imágen de polvo xerográfico revelada y transferida sobre 

la hoja queda permanentemente f i ja  a la hoja.

Después de la fusién, preferiblemente la copia aca­

bada es descargada del aparato a un punto apropiado para su recogi­

da en el exterior del aparato. Para realizar ésto se facilita  un 

transportador vertical, generalmente indicado en 31, por medio del 

cual la copia es entregada a un portaéopias posicionado en una su­

pere structuraadecuada por lo alto de la parte posterior de encima 

de la mesa.

20

25
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La siguiente y final estacién en el dispositivo es 

una estacién (32) limpiadora del cilindro, que lleva posicionado 

en la misma un adecuado dispositivo limpiador adaptado para e li­

minar todo el polvo que permanezca sobre el cilindro xerográfico 

después de la transferencia.

Cualquier carga eléctrica residual que permanezca sobre 

el cilindro xerográfico es dispersada por la luz de mía lámpara 

fluorescente montada en adecuado alojamiento de lámpara embisagra­

da a la campana para el polvo, facilitándose un arranque para cner- 

gizar la lámpara fluorescente.

Unos medios de accionamiento adecuados accionan el 

cilindro y el mecanismo para explorar secuencialmente una micro- 

ficha a velocidades predeterminadas en relacién mdtua y se inclu­

yen medios para retomar la microficha a sus respectivas posiciones 

de iniciacién longitudinal y transversal y medios para efectuar la
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operación del transportador de cangilones, del distribuidor del 

virador, del transportador sinfín; elttransportador vertical; es­

tando controlados el rodillo separador y los rodillos alimcnta- 

dores de forma que permita la alimentación de una hoja del mate­

ria l de transferencia en un contacto coincidente de impresión con 

la imágen revelada sobre el cilindro xerográfico según el mismo 

es girado a travós de la estación de transferencia.

Aunque el presente invento implica un aparato para 

la impresión automática de una microficha, una mejor comprensión 

del aparato requerirá una breve descripción de una microficha.

Se dispone de tarjetas de microficha de varios tamaños, algunos 

de. los cuales han sido unificados, como por ejemplo: 75 x 125 mm, 

105 x 152,4 mm, 5 x 8  pulgadas (126 x 203 mm) y 3,25 x 7,375 pul­

gadas (82,55 x 187,30 mm). Generalmente el grueso de la hoja de

película fluctúa entre 0,005 y 0,009 de pulgada (0,00127 y 0,0C22S 

de mm.). El tamaño de tina microficha determinará el número de cua­

dros que comprende la misma; por ejemplo, la ficha iñustrao.a en 

la Figura 4 es nominalmente una ficha de 5 pulgadas (126 mn.) y 

contiene 96 cuadros. Estos cuadros están dispuestos en 6 fila s  

heriaentales, según se ve en la Figura 4, y diez y seis columnas 

verticales. A efectos de la descripción, el movimiento de una f i ­

cha a lo largo de una f i la  se designará como movimiento longitu­

dinal y el movimiento a lo largo de una columna se designará co­

mo movimiento traúéveisal.

Para la ficha pueden utilizarse tanto una película 

positiva cómo negativa. Sin embargo, bien sea una u otra, la f i ­

cha completa debe ser de ta l clase. Según se muestra en la Figu­

ra 4, la microficha (40) está determinada por cuatro bordes (41, 

42, 43 y 44); y a los fines de la siguiente descripción del meca­

nismo explorador y para quedar de acuerdo con la nomenclatura que
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para las microfichas ha aceptado la industria, el borde inferior 

(41) será designado borde de referencia, y la esquina 45 entre 

los bordes 41 y 42 se denominará la esquina de referencia.

Según se estableció anteriormente, la ficha (4C) con­

tiene 96 cuadros de película indicados en 46, y los mismos están 

dispuestos en filas  horizontales y columnas verticales .con la co­

lumna de la izquierda, la primera columna y la f ila  superior como 

primera fila . Los cuadros (46) han sido numerados del 1 al OS en 

él. órden en que los mismos son explorados por el mecanismo explo­

rador del presente invento. En otras palabras, la exploración comienz 

con la exploración del cuadro situado en la'primera columna, prime­

ra fila , y continúa hasta haber sido explorados todos los cuadros 

de la primera fila . El siguiente cuadro a explorar después de ser 

explorado el último cuadro, o cuadro n2 16, es el segundo cuadro 

de la columna 1, o sea, el cuadro nfi 17 que es el primer cuadro de 

la segunda fila . De tal forma, si han de utilizarse todos los 96 

cuadros, la ficha es explorada secuencialmente desde la izquierda 

a la derecha y desde la parte superior a la inferior.

Generalmente, la ficha está provista de una estrecha 

área marginal (47) sobre la que se imprime o se sitúa para una lec­

tura visual sin ayuda el título del asunto contenido en los cua­

dros de la ficha, el autor, o cualquier otra información ú til, re­

súmen clasificador de datos, etc. Dicha área puede ritilizarse tam­

bién para una f ila  adicional de cuadros de microimágenes, cono­

ciéndose tal f i la  en la industria como una microficha de remolque.

En el uso normal de un equipo de microfichas, si la superficie en­

tera de un documento no excede de 8.1/2 x 11 pulgadas (215,80 x

279.39 mm), o de la £0ja normal de página impresa, la microinágen 

es contenida en un solo cuadro (46). Si la superficie inform; cio- 

nal sobre el documento excede de 8.1/2 x 11 pulgadas (215,89 x

279.39 mm) pero no excede de 11 por 17 pulgadas (279,39 x 431,79mm) 

la microimágen es contenida en un cuadro doble.
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A fin de explorar eficazmente una nicroficha en el 

aparato ilustrado en la Figura 2, se facilita un porta—microficha 

que generalmente se indica por la cifra 48. Segdn se muestra en 

las Figuras 6 a 8, el portaficha incluye una base portadora (50) 

generalmente de estructura de bastidor rectangular con largueros 

(51 y 52) longitudinales integralmente conectados y tirantes (53 

y 54) de extremos transversales. Los bordes interiores de los 

largueros y tirantes forman «na abertura rectangular (55) con di­

mensiones longitudinales y transversales ligeramente mayox-es que 

la superficie total de la imágen de una microficim cuiando se man­

tiene en él portaficha. En la Figura 5 se muestra una microíicha 

en líneas a trazos, debidamente posicionada en la base del porta 

e invertida en cuanto a las microimágenes de la misma.

Dos entrantes lisos y alargados (57 y 58) de forma 

y dimensiones similares están formados junto al borde interior 

(56) del larguero 52 y ligeramente espaciados del borde. Un entran­

te similar (59) está formado junto d, y ligeramente espaciado, bor­

de interior (60) del tirante de extremo 53. Como ástos tres en­

trantes son similares y sirven para contener una estructura simi­

lar, solamente se describirá tul entrante y su correspondiente es­

tructura.

Dentro del entrante 57 hay una placa de guía (Cl) 

pivotantemente montada en un extremo mediante un pivote (62). La 

placa de guía tiene una lengüeta de guía (63) curvada y vuelta ha­

cia arriba formada en el extremo de la misma alejado del pivote 

(62) y tiene un borde recto (64) que estará dispuesto paralelo al 

borde interior (56) cuando se posiciona una microficim en el porta- 

ficha, El borde recto (64) está adaptado para movimiento de acer­

camiento y alejamiento del borde 56 cuando la placa de guía (61) 

es girada con sus límites determinados por el entrante 57, Un
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muelle capilar (65), anclado en un extremo por un to m illo  (66), 

acopla e l extremo lib re de la placa (6 l) bajo la lengüeta (33) y 

normalmente desvía la placa (6 l )  hacia dentro.

Similaraente, los entrantes (58 y 59) están provistos 

de placas de guía (67 y 68 respectivamente) desviadas por muelles, 

cada una de las cuales está provista de un borde recto (70 y 7 l) 

forzado hacia e l in terior.

En e l lado opuesto de la base del portaficha (50) 

desde e l larguero 52, e l larguero 51 está formado con un boede in­

te r io r  (72) dispuesto paralelo a l borde 56. Un par de bloques de--- -

guía (73 y 74) provistos de bordes rectos (75 y 76 respectivamen­

te ) ,  están asegurados sobre e l larguero 51 y dispuestos de forma 

que los bordes rectos son paralelos al borde 72 y ligeramente es—
i

paciados hacia dentro desde dicho borde. Un bloque de guía simi­

la r (77) con un borde recto (78) está asegurado a l tirante de ex­

tremo 54 ligeramente espaciado del borde in terior (80) de aquel 

tirante.

Los bordes rectos (75, 76 y  78) sirven para colocar 

una microficha precisamente en e l in terior de la base (50) del 

portaficha y, segán se muestra en la Figura 5, la ficha en líneas 

a trazos está dispuesta con la esquina de referencia (45) posicio- 

nada de forma que e l borde 41 de la fivha se encuentra contra los 

bordes rectos 75 y- 76 y e l borde 42 de la ficha contra e l borde 

recto 78. A fin  de asegurar ósta apropiada colocación de la ficha 

ciiando la misma es colocada dentro del porta, los bordes rectos 

(64, 70 y 7 l) desviados por muelles se acoplan y fuerzan .bajo una 

ligera  tensión a los bordes adyacentes de la ficha (44 y 43 res­

pectivamente) en los bordes rectos de colocación de los bloques 

de guía (73, 74 y 77).

El portaficha (48) está provisto también de una pía—
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ca de cubierta (81) que sirve para sujetar una ficha a la base 

(50) del porta pa¿|a impedir e l alabeo y desplazamiento hacia fue­

ra de la ficha. La placa de cubierta es de forma rectangular adap­

tándose a la configuración general de la base del porta y está 

formada con tina abertura rectangular (82) que se ajusta con los 

cuatro bordes' de la abertura 55 de la base del porta. Realiente, 

la abertura en la placa de cubierta puede ser ligeramente mayor 

que la correspondiente abertura en la base del porta pues los bor­

des interiores de la base del porta sirven como lineas de referen­

cia para las áreas de imágen de una ficha cuando la base del porta- 

ficha está adecuadamente montado para su operación en e l mecanismo 

manipulador (12) de fichas. Unos pasadores adecuados de pivote 

(83) montados en e l borde exterior del tirante de extremo 54 para 

la base del porta sirven como medio para soportar pivotonte: ente 

la placa de cubierta a la base del porta. Un puño (84) en e l lado 

de la placa de cubierta más alejado de. los medios de pivote de la 

placa, fa c i l ita  la manipulación de la placa cuando se invierte o 

se re tira  una ficha de la base del porta.

Segiin se muestra en las Figuras 7 y 9, la placa de 

cubierta (S i) está formada con pequeñas aberturas rectangulares 

(85, 86 y 87) que permiten que la lengüeta 63 y las lengüetas que 

forman los bordes rectos 70 y 71 se proyecten a travás de acuellas. 

De hecho, tales aberturas fac ilitan  espacios libres para que di­

chas lengüetas se extiendan una distancia importante más a llá  del 

plano de una ficha cuando se posiciona en la base del porta. Tamr- 

bien se fa c ilitan  aberturas adecuadas en la placa de cubierta pa­

ra permitir que los bloques de guia (73, 74 y 77) se extiendan en 

una distancia prudente más a llá  del plano de la microficha.

La sujeción de una ficha entre la  placa de cubierta 

(3 l) y la base (50) del porta se realiza mediante los estrechos

-2 0 -
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bordes marginales de dichos elementos contiguos a sus aberturas. 

Según se estableció anteriormente, los bloques de guía (73, 74 y 77) 

están f i jo s  a tina ligera  distancia de los correspondienyes bordes 

de la abertura dé la base del porta. Estando así espaciados, se 

fa c i l ita  un ligero asiento a lo largo de ambos bordes 55 y G0 de 

la base del porta y es con éstos asientos con los que se coloca 

tina ficha cuando es aplicada a los bloques de guía (73, 74 y 75). 

Similarmente, las partes estrechas del larguero 52 y del tirante 

de extremo 53 soportan los respectivos bordes contiguos de la mi- 

croficha pues existe suficiente anchura para que tales partes so­

porten una ficha. A fin  de soportar la microficha en toda su super­

f ic ie  y permitir además la transmisión de los rayos luminosos de 

la imágen, una hoja de material transparente ta l como acetato (79) 

va 'pegada sobre las partes estrechas y los asientos formados en 

los largueros y tirantes. La acción de sujeción entre la cubierta 

(81) y la base (50) es contra la hoja (79) y la microficha.

En la Figura 5 se observará que los bordes de la f i ­

cha se extienden una corta distancia más a llá  de los bordes limi­

tadores de la abertura para la base del porta. Cuando la placa de

cuMoría (§l) e@ eaieeaáa sebfe la base á§i la© paftts es­
trechas contiguas a lo largo de los bordes interiores de la abery 

tura de la placa de cubierta descansaran sobre las partes de la f i ­

cha y la hoja transparente (79) entre la placa y la base, y e l pe­

so de la placa es suficiente para sujetar firmemente la microficha 

en e l in terior del porta mientras está manipulándose y se inserta 

en la máquina.

Para posicionar e l porta (48) en e l mecanismo manipu­

lador de microfichas (12), segán se tratará más adelante con deta­

l le ,  Se mantiene con la mano e l porta—ficha de forma que e l plano 

de la micfoficha dentro del porta sea horizontal; y e l extremo pos-
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te r io r  o extremo que comprende e l tirante 54 se inserta en una nde-* 

cuada ranura formada en la caja de la máquina. Con ta l orientación 

del porta, segdn se ve en la Figura 8, dos lengüetas (88 y 90) so­

bresalen hacia abajo desde la base (50) del porta. Una de las len­

güetas (83) está asegurada a l tirante de extremo 54 en un punto l i ­

geramente hacia atrás de la esquina de referencia (45) de la ficha.

La otra lengüeta (90) está asegurada a l larguero 52 mas cerca del 

borde exterior del mismo que de su borde in terior. Estas lengüetas 

sirven para controlar determinados dispositivos de manipulación de 

la secuencia operativa durante la operación de la máquina xerográficu 

segdn se verá dentro de poco.

La superficie in fe r io r  de la base del porta (50), 

cuando se posiciona para sú inserción en la máquina, está torna­

da también con un entrante (9 l )  transversalmente cortado formado 

en e l tirante de extremo 54, un entrante longitudinal (92) forma­

do en e l larguero 52 y un entrante longitudinal (93) formado en 

e l tirante de extremo 53. Estos sirven para fa c i l ita r  espacios l i ­

bres para e l portaficha (48) durante la inserción y movimiento del 

mismo en e l mecanismo manipulador (12).

La máquina xerográfica ilustrada en la Figura 2 es­

tá provista de un conjunto de carro para la microficha que recibe 

a un porta—microficha y lo conduce a travós de dos movimientos 

indicados, uno en una dirección longitudinal y e l otro en v.ia di­

rección transversal, y a travós de un movimiento explorador de 

vaivén; o sea, e l movimiento de "exploración" o exposición y e l 

recorrido de retorno durante la operación continua de la máqui­

na. Segdn se estableció anteriormente, la microficha está inver­

tida cuando se monta en e l porta (48); y ta l es la orientación ---

que mantendrá la ficha durante la exploración de cada una de las 

microimágenes de la misma. A fin  de fa c i l i ta r  la descripción del

a t r



mecanismo manipulador de la microficha, en la Figura 9 se ilustra 

una-ficha típ ica  montada invertida en e l porta-ficha (48),

En toda la descripción del mecanismo manipulador (12) 

de la microficha, e l movimiento del portaficha (48) de abajo a 

arriba, según se ve en la Figura 9, se considerará como un movi­

miento en la dirección longitudinal, y e l movimiento de derecha a 

izquierda se designará movimiento en dirección transversal. Esta 

nomenclatura está de acuerdo con la disposición de las diversas 

microimágenes en la microficha en que las fi la s  se extienden en 

dirección longitudinal y las columnas se extienden en dirección 

transversal. También se observará que la primer microimágen de la 

microficha está en la esquina superior izquierda de la abertura 

(55) del porta (48). Este es e l punto de arranque para producir 

las reproducciones de las micro imágenes de tina microficha median­

te e l uso de la presente máquina.

El carro, generalmente indicado por la c ifra  de refe­

rencia 100, para soportar e l porta-microficha durante e l ajuste y 

exploración de la microficha es de una estructura de bastidor ge­

neralmente rectangular comprendiendo los miembros laterales (101 y 

Í0§), un miembro dé extremo (IOS) y un tirahte (104) á iravós del 

extremo frontal del carro. Los miembros 101, 102 y 103 están co­

nectados y dispuestos coplanares en forma de ”U" con e l tirante 

104 que está asegurado por su extremo al lado abierto del basti­

dor y sobre la superficie superior del mismo. A fin  de retener 

deslizablemente e l porto.-micrcficha (48), cada tino de los miembros 

(101, 102 y 103) del bastídorestá formado con una acanaladura 105 

(vóase la Figura 10) a lo largo del borde in terior de cada uno-de-., 

los miembros. La diatancia transversal entre e l fondo de las aca­

naladuras formadas en los miembros 101 y 102 es igual o ligeramente 

mayor que la distancia transversal entre los bordes exteriores de
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los largueros 51 y 52. La forma de cada una de las acanalar-aras 

es ta l que e l porta-microficha puede deslizarse a lo largo de los 

lados de las acanaladuras hasta que e l borde exterior del tirante 

de extremo 54 encaja en e l fondo de la acanaladura formada en e l 

miembro de extremo 103. Una pluralidad de cojinetes a bolas des­

viarlos por resorte (que no se muestran) pueden fa c ilita rse  on cada 

una de las acanaladuras para prestar una fr icc ión  a l acoplamiento 

del porta-microficha con los miembros del carro.

Montada bajo cada uno de los miembros laterales 101 

y 102 a lo largo de un reborde de los mismos que se extiende hacia 

fuera, está la pista de rodadura in terior (106) de un cojinete a 

bolas que se desliza en un mecanismo de suspensión. Las acanaladuras 

trapezoidales para las pistas de rodadura se encaran hacia fuera y 

cooperan con la pista de rodadura exterior (107) del mecanismo de 

deslizamiento. Unos cojinetes a bolas adecuados van dispuestos en­

tre las respectivas acanaladuras para soportar las pistas-do roda­

dura in teriores, e l carro 100 y e l porta-microficha (43) y .'.ambier. 

para permitir la acción deslizante de ósta estructura en relación 

con las ¿pistas exteriores de rodadura (107). Las pistas c:rt< riores 

de rodadura (107) están aseguradas a lo largo de los bordes exte—

• riores de una placa soportadora (lOS) con una forma generalmente 

rectangular de mayor tamaño que e l carro (lOO). A su vez, le placa 

de soporte (108) está montada en, e inmediatamente por encima, de 

una estructura de bastidor rectangular que comprende elementos 

110 que se extienden transversalmente y elementos 111 longitudina— 

les (vóanse las Figuras 10 y l l ) .  Los bordes exteriores de los e le ­

mentos paralelos 110 están formados como las pistas interiores de 

rodadura de un sistema de suspensión deslizante de cojinetes a bo­

las que incluye una pistas exteriores de rodadura (112) v e r t ica l-  

emente y extendiéndose paralelas a las placas de soporte- (113 y
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114) que, a su vez, están aseguradas a la placa de base ( ib ) .

Unos cojinetes a bolas adecuados están dispuestos a lo largo de 

las acanaladuras opuestas de las pistas de rodadura y con e llo  

soportan a la placa 108.

De lo anterior se verá que e l porta-raicroficha y 

su carro de soporte (lOO) están soportados y adaptados para movi­

miento en una u otra dirección sobre un recorrido longitudinal 

mediante un mecanismo de deslizamiento que comprende las pistas 

de rodadura (lG6 y 107) de cojinete, y adaptados también para mo­

vimiento en una u otra dirección sobre un recorrido transversal 

mediante e l mecanismo de deslizamiento que comprende las pistas 

de rodadura 110 y 112. En movimiento en un recorrido transversal, 

e l mecanismo de deslizamiento 110 y 112 soporta a l porta-nicroficha 

así como e l mecanismo de deslizamiento 106 y 107 que soporta e l 

carro para movimiento en un recorrido longitudinal.

Segón anteriormente se estableció, cuando se coloca 

e l porta—microficha, las microimágenes de una microficha están 

dispuestas de forma que las imágenes se extienden longitudinalmen­

te en f i la s  y transversalmente en columnas. En la disposición de 

una microficha del tipo que se muestra en la Figura 4, las imáge­

nes numeradas del 1 al 16 están dispuestas longitudinalmente o de 

izquierda a derecha a lo largo del borde in ferio r de la n ic ro fi— 

cha segón se ve en la Figura 9. Estas microimágenes están dispues­

tas en la forma de costado con costado que resulta, durante la re­

producción fotográfica de una microficha de los documentos o r ig i­

nales. En la segunda f i l a  las imágenes están numeradas del 17 a l 32 

y están dispuestas también en forma de costado con costado. Median­

te la disposición de la.s micro imágenes en f i la s  cuando se produce 

la microficha, resulta también una disposición en columnas de las 

imágenes en que óstas están en orna forma do extremo con extremo.



328565

5

10

Por ejemplo, las mi ero imágenes 1, 17, 33, 49, 65 y 81 están en uno. 

relación de extremo con extremo y por e lle  comprenden la primera 

columna de la microficha.

Para fa c i l i ta r  la descripción del movimiento de. gradua­

ción impartido a la microficha en la siguiente descripción, las f i ­

las de larmicroficha están indicadas con letras mayúsculas y las 

columnas están indicadas con c ifras. Para la microficha particular 

que se ilustra existen seis f i la s  rotuladas de la A a la P y diez 

y seis columnas numeradas del 1 a l 16. En e l caso en que se añada 

tina séptima f i l a  cuando se fabrica una microficha particular, di­

cha nueva f i la  ocuparía e l espacio 47 de la ficha (véase la Figura 

4).
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Cuando se inserta un porta-microficha en e l carro ( ICO) 

como primera medida antes de la operación de la máquina, la n icro- 

imágen designada con” l"está  en posición de ser explorada por un me­

canismo explorador que después se describe. Después de ser explora­

da la primer microimágen, e l carro (100) es graduado o movido una. 

distancia predeterminada en un recorrido longitudinal a la anchura 

de una microimágen hacia la izquierda, según se ve en la figura 9, 

a fin  de posicionar la imágen número "2" en una posición apropiada 

para la exploración. Después de ser explorada la imágen "2", e l ca­

rro (100) es graduado de nuevo hacia la izquierda a fin  de presentar 

la la microimágen número "3" en la posición de exploración. 3ste 

procedimiento continúa, hasta que la microimágen diez y seis há que­

dado explorada con lo que se completa la graduación y exploración 

de todas las microimágenes de la f i l a  "A". Cuando ósto se ha rea li­

zado, e l carro (100) es devuelto a su posición in ic ia l de partida 

en e l recorrido longitudinal y a la posición en que la microimágen 

número "17" está en posición de ser explorada como la primer micro­

imágen de la f i la  "B". Al moverse hacia ésta posición, e l cerro
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(loo) de la microficha fuá graduado a l recorrido -transversal que

so rea liza  moviendo e l carro hacia la izquierda, según se vó on la
*>  •

Figura
Al hacer las reproducciones de las microinágenes de 

una microficha, la microficha es graduada en dos direcciones, tina 

dirección para mover las imágenes de una f i l a  a la posición de ex­

ploración y la otra dirección para'mover la ficha- ele tina f i l a  a 

otra. A ta l fin , se fa c i l ita  un mecanismo graduador, generalmente 

indicado por la c ifra  de referencia 115 (vóase la Figura 9), para 

impartir un movimiento longitudinal, y un mecanismo graduador s i­

milar generalmente indicado con la c ifra  de referencia 116 (vóase 

la Figufca 12) para impartir e l movimiento transversal de la micro- 

fichs.

El rae-canismo graduador transversal (U S ) se ilustra 

en la Figura 12 como comprendiendo un solenoide (SOL—7) de sspa—

20

25

ciomiento transversal asegurado a una plataforma de exploración 

(117),yna v a r illa  distribuidora (118), un mecanismo espaciador 

( 119) y un mecanismo de accionamiento de la distribución en for­

ma de un motor de inducción lin ea l o actuador (120) con un esta­

tor (U t- l) y una v a r illa  accionadora ( l2 l ) .  Puede u tiliza rse  cual­

quier tipo adecuado de motor lin ea l, pero se prefiere que e l mo­

tor sea del tipo en que e l estator comprende una serie de bobinas 

a travós de'las cuales es móvil en ambas direcciones xin núcleo o 

v a r illa  de hierro dulce, o sea, móvil en una dirección ele d is tr i­

bución y en la dirección inversa. El estator para e l motor lineal 

está adaptado para energizavión con corriente alterna para produ­

c ir  un campo magnótico a lo largo de .una longitud y, que con cior—

30

tas conexiones de conmutación, puede forzar a la vai~illa ue accio­

namiento (121) en una u otra dirección dependiendo de las conexio­

nes. Cuando la serie de bobinas son desenergizaaas la v a r illa  de
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accionamiento puede moverse físicamente en una u otra dirección 

y, energizadas, se moverá la v a r illa  con una velocidad constante 

y forzará a la misma en una proporción directa a le. alimentación 

e léctrica  y en una dirección determinada mediante e l dispositivo 

de conmutación utilizado para impartir la rotación.

Segán se muestra en la Figura 10, e l estator ( l i l - l )  

para e l actuador lin ea l está asegurado a la placa de base (15), 

por lo que la v a r illa  de accionamiento es relativamente larga, 

extendiéndose a travós y más a llá  de ambos extremos de la caja 

del estator. Un extremo de la v a r illa  de accionamiento (121) t ie ­

ne asegurada a la misma una repisa (122) en forma de "L" que, a 

su vez, está asegurada a la parte in ferio r de la placa de sopor­

te 108 mediante cualquier medio apropiado ta l como torn illo s  123 

(vóase la Figura 13). Los tom illo s  (123) sirven también para ase­

gurar un extremo de la v a r illa  distribuidora (118) a la repisa 

(122) y en consecuencia al eje de accionamiento (121), El mecanis­

mo espaciador (119) tiene Tina doble función, riña de las cuales 

produce la distribución de la placa (l08) para efectuar la gradua­

ción de las f i la s  de microimágenes de una microficha cuando es 

energizado e l motor de inducción (120), y la otra para permitir 

e l movimiento de exploración de la plataforma de exploración (117) 

mediante un mecanismo de exploración que ocasiona e l movimiento 

de la placa 108 durante una operación de exploración.

La v a r illa  de exploración (118) está sin soportar por 

un extremo, es relativamente larga y generalmente de configuración 

plana, y tiene formadas en un borde una pluralidad de muescas en 

forma de cuna, en óste caso siete muescas, espaciadas entre sí 

una distancia equivalente a la longitud de una microimágon de la 

microficha o la distancia entre un punto de una microimágen en una 

T ila  y e l pxmto correspondiente de la microimágen situada en la
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misma columna pero espaciada en la siguiente f i la .  Como existen 

seis f i la s  de imágenes en la microficha ilustrada, solamente son 

necesarias seis muescas (124). Sin embargo,.en e l caso en que se 

añada una séptima f i la  a fin  de u t iliza r  e l espacio facilitado  en 

la zona 47 de la microficha, debe u tiliza rse  la séptima muesca en 

la v a r illa  graduadora ( l lS ) .  El otro borde longitudinal de la va­

r i l la  (118) está formado con una serie de dientes (125) cada uno 

de los cuales esté espaciado del otro la misma distancia que las 

muescas (124-) están espaciadas entre s í.

Las muescas (124) están adaptadas para cooperar con 

un dispositivé de enganche en forma de vina palanca 126 (véanse las 

Figuras 13 a 21) pivotantemente montada mediante un pasador de p i­

vote (127) que se extiende a través de una abertura adecuada en lo. 

palanca y asegurada a la plataforma de exploracién ( l l7 ) .  L.'palan­

ca (126) está provista de un elemento de enganche que sobresale 

(123) que está adaptado para deslizarse dentro de cada una de las 

muescas (124) cuando la palanca (126) es girada a una posicién de­

terminada. .Segdn se muestra en las Figuras 13 y 19, el elemento 

de enganche (128) está formado con una superficie de aposto (ISO) 

que se alinea por si misma paralela a uno de los lados de la mues­

ca (124) cuando e l elemento 128 está completamente insertado en 

la muesca. El elemento 12S está formado también con una superfi- 

cié de apoyo angular ( l3 l )  que, como después se describirá, s ir­

ve como una leva para d ir ig ir  e l elemento de eiiganche ql in terior 

de una nntSsco.

■ " Inmediatamente sobre e l elemento 128, la palanca 126 

está provista de un pasador de pivote 132 (véase la Figura lo ) 

que coopera pivotantemente con una articulacién (133) que a su 

vez está pivotantemente conectada a una pata de vina palanca aco­

dada (134) segdn se muestra en la Figura 13. El vértice de la pa—
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lance. acodada está pivotantemente conectado mediante un pasador 

ce pivote (135) formado en e l extremo superior de ana columna ver­

t ic a l (136) y montado sobre la plataforma de exploración (117).

SI pasador (135) puede tener roscas formadas en un extremo nara 

rec ib ir una tuerca para retener desenganchablemente la palanca 

acodada (134). La otra pata de la palanca acodada (134) está co- 

¿nectp.ua por una articulación de pivote (137) a un extreme de un 

énbo lo (138) asociado con e l solenoide SOL-7.

Cuando se energiza, e l solenoide SCL-7 retrae .1 ér.:- 

bolo (133) o actda a l mismo hacia la derecha, segdn se ve e: la 

Figura 13. La acción gira la palanca acodado. (134) en un sortido 

contrario a l de las agujas del re lo j ocasionando la retirada, del 

elemento de enganche (128) de una muesca (l24 ). A fin  de amorti­

guar e l golpe producido por e l movimiento del ómbolo (138) se fa­

c i l i t a  un muelle helicoidal (140) que rodea e l extremo de ur.a pro­

longación del émbolo que sobresale del extremo del solenoide ale­

jado de la palanca acodada (134). Este muelle está anclado entre 

un reborde (141) vuelto hacia arriba asegurado a la plataforma 

(117) y una arandela (142) integramente asegurada al émbolo (l3S).

yna §§íüsu!s pp.i&ssa á§ §8.r:&ñ§h§ (M-8) sst-á tari' .itn 

pivotantemente montada sobre e l pasador de pivote (137) inn; '.i;,t- — 

jaente debajo de la palanca 127 y, segdn se muestra cr. la 71; uro. 18, 

está formada con partes de escalón a lo largo de su eje longitu­

dinal. El escalón más in ferio r (144) está provisto de una a’ ertvi­

ra a través dé la cual se extiende e l pasador de pivoto (127) e 

incluye una prolongación (145) que se proyecta radialmente desdo 

e l pivote 127. La palanca 143 está adaptada para un movimiento 

pivotante limitado alrededor del pasador de pivote 127, girando 

sobre la superficie superior de la plataforma 117 durante tr.l ac­

ción. El movimiento pivotante limitado de la palanca. 126 so rea-
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liza  utilizando la superficie superior de la parte 144 como una 

superficie de apoyo. El escalón intermedio (l4Q) en la pala;.ca 

(143) tiene un grueso equivalente a l grueso de la palanca 136 

que cuando se monta sobre e l pasador (127) rueda y gira con rela­

ción a la parte 144.

SI escalón 146 está formado con una superficie de apo­

yo (147) que está adaptada para hacer contacto con un borde de la

10

lo

palanca 126 cuando la misma está en la posición que se muestra en 

la Figura 13, en que e l elemento de enganche (128) está en una de 

las muescas (124). La superficie de apoyo (147) lim ita la entensión 

del movimiento pivotante en una dirección de rotación de una pa­

lanca de enganche a la otra; por ejemplo, según se muestra en la 

Figura 13, con la superficie de apoyo (147) en contacto con la pa­

lanca 126, la palanca 143 se mantiene contra la rotación en senti­

do de las agujas del re lo j. El tercer y más elevado escalón (143) 

formado en la palanca 143 sirve cono un elemento de enganche para

20
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ta l palanca sim ilar a l elemento de enganche 128 y está adaptado 

para cooperar con cada uno de los dientes (125) de la v a r illa  de 

graduación ( l l8 ) .  Con ambas palancas de enganche (126 y 143) s i­

tuadas bajo la v a r illa  (118), los elementos de enganche (128 y 

148) están en e l pierio de la v a r illa  de distribución.

Un muelle helico idal (l50) está conectado en sus entre­

mos a un entremo de la palanca 126 y a la extremidad exterior de 

la prolongación (145), estando ambas conexiones en e l mismo lado 

uel pasador de pivote (127). Este muelle desvia normalmente las 

palancas en sus respectivas posiciones indicadas en la Figura 13, 

en las que la superficie de apoyo (147) está en acoplamiento con 

e l' borde contiguo de la palanca 126. Cuando e l solencid.o 30L-7 es 

dcser.crgizado, e l muelle (150) fuerza e l Ómbolo (lo fí) a la izquier­

da, según se ve en la Figura 13, y gira la palanca acodada. 134 en
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dirección contraria a la de las agujas del re lo j para forzar e l 

elemento de enganche (l28 ) a un acoplamiento de fija c ión  ccn una 

de las muescas (124).

Durante un cic lo  completo de graduación realizado por 

la estructura antes mencionada, es decir, al comunicar e l movi­

miento a la placa 108 para graduar la microficha una f i la , lo s  ele­

mentas de enganche (l28,y 148) alternan en su acoplamiento con sus 

respectivos bordes cooperantes en la v a r illa  de graduación ( l i s ) .

Al efectuarse una operación de graduación, cuando e l elemento de 

enganche 128 está en una muesca (124), e l elemento de enganche 148 

se encuentra fuera de acoplamiento con su escalón cooperante (125). 

Inversamente, en e l caso en que e l elemento de enganche 148 está 

en acoplamiento con un diente (125), e l elemento de enganche 128 

se encuentra fuera de la muesca (124),

Al describir la operación del mecanismo do graduación 

ilustrado en las Figuras 13 a 21, se supondrá que la microficha 

está posicionada según se muestra en la Figura 0; ósto es, que la 

f i l a  "A" de las microimágenes se encuentra en posición para la ex­

ploración. Con áste podicionamiento de la microficha y de su co­

rrespondiente carro (lOO), la barra de graduación ( l lS )  estará en 

la posición que se ilustra en la  Figura 13; es decir, que le. p ri­

mera muesca (124) estará en relación cooperante con e l elemento 

de enganche 128, y e l elemento 148 estará separado de cualquier 

diente (125). También se supondrá que la última microimágen de la 

f i la ,  o sea la microimágen numerada con "16", ha sido explorada; 

y e l aparato está en condición de ser graduado a fin  de situar la 

primera microimágen de la f i la  "B" on la posición de exploración.

A fin  de comenzar la graduación, e l solenoide SOL-7 es ener. :izado . 

mediante un circuito que se describirá más adelante, a fin  de ex­

traer e l elemento de enganche 128 de la primera muesca (124), El
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posicionami.ento de las partes después de ésta extracción del ele­

mento 128 se ilustra en la Figura 19, en la que la palanca acodada 

(134) ha pivotado en una dirección contraria a la de las agujas 

del re lo j para girar la palanca 126 a la posición que se muestra. 

Durante ésta acción, la palanca 143 comienza a girar en la direc- . 

ción de las agujas del re lo j por razón de la fuerza producida por 

e l muelle helicoidal (150). Cuando la palanca 126 gira en la direc­

ción de las agujas del re lo j, ésta rotación de la palanca 143 tien­

de a arrastrar al elemento 148 hacia abajo, Al moverse e-d elemen­

tó de enganche 148 desde la posición que se nuestra en la Figura 

13 a su posición indicada en la Figura 19, la punta de e±tremo 

( l5 l )  del elemento de enganche 148 se acopla a la punta superior 

del diente (125) lo que impide la u lterio r rotación de la palanca 

143 y e l movimiento descendente del elemento de enganche 148, La 

palanca 126 continúa su rotación en e l sentido de las agujas del 

re lo j hasta que las partes adoptan la posición que se muestra en 

la Figura 19, La va r illa  de graduación (lis) está ahora en condi­

ción de ser movida en una u otra dirección.

Cuando el actuador lineal (120) es energizado, e l 

HÍSSÜ0 Huevé t i  §j§ dé ae6Í 6riamiéñÍ6 (lÜ i) a i¿  izquierda, Según 

se vó en las Figuras 12 y 13, arrastrando con e l mismo la va rilla  

de graduación (118) baste, la punta extrema ( l5 l )  y la superficie 

de apoyo (152) para e l elemento de enganche 14S desliza hacia aba­

jo e l diente (125) o hasta la posición que se muestra en la Figu­

ra 20, Cuando la v a r illa  de accionamiento ( l2 l )  se mueve hacia la 

izquierda, la misma comunica un movimiento transversal a la pla­

ca 108 y en consecuencia a l carro (100) de la mi ero ficha. Cc,.:o an­

teriormente se estableció, la distancia ór longitud de uno de los 

dientes (125) es la distancia que una microficha particular debe 

moverse a fin  de mover cada f i la  de micro imágenes más a llá  de un
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punto f i j o  predeterminado, Cuando el elemento de enganche 148 es­

tá posicionado de forma que e l extremo 151 está en acopiamiento 

con e l punto in ferior de un diente (125), se impide e l u lterior 

movimiento del carro de la microficha. Segán se describirá en 

una seccián posterior, e l estator U.í-1  del actuador linea l ( 120) 

será energizado al mismo tiempo que e l elemento de enganche 148 

está firmemente en posicián contra un diente' (125).

Durante e l movimiento graduador de la v a r illa  de gra— 

duacián (118), las partes del mecanismo de graáuacián transversal 

(116) se muestran en la Figura 20. Después de que la graduacián 

ha quedado completada,-el solenoide S01r-7 es desenergizado para 

permitir que e l muelle 140 devuelva a la pals-nca acodada 134 a 

su posicián original ilustrada en la Figura 13. Durante ta l accián, 

segán se muestra en la Figura 21, la superficie de apoyo 131 aco­

plará una esquina de vina muesca (124) y guiará al elemento de en­

ganche 128 a la alineac.ián adecuada con respecto a la muesca do 

£oi~ma que la u lterio r accián poi' e l muelle 150 asegurará quo e l 

elemento de enganche se ajustará firmemente dentro de la, muesca. 

Cuando e l elemento de enganche 128 adopta su posicián fina l en

20 ses gw§§S£j §1 fesrés lá piases !§§ se «eepis?á a la suDdi1!!-
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cié de apoyo 147 sobre la palanca- 143 y girará a ésta palanca en 

una direccián contraria a la áe las agujas del re lo j a fin  de mo­

ver al elemento de enganche 148 completamente fuera de acopiamien­

to con cualquiera de los dientes (125).

En un cic lo  de operacián de graduacián típ ica , la 

primera etapa del movimiento de la v a r illa  graduaclora (lis), es 

decir, cuando bajo é l control del elemento de enganche 148, di­

cha primera etapa es e l movimiento de la microficha en una cproxi— 

macián relativamente uniforme o precisa. En otras palabras, con 

las partes posicionadas segán se muestra en la Figura 20, el es-
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tato i* Lfcfr-1 desenergizado y la v a r illa  de .graduación aparontemente 

f i ja ,  hasta que e l elemento de enganche 128 se ha movido y asegu­

rado en una muesca (l24 ), segdn se ve en la Figura 13, la v a r illa  

de graduación (118) no está en una situación segura y precisa. Al 

moverse desde la posición que se muestra en la Figure. 20 a la po­

sición que se muestra en la Figura 13, e l elemento de enganche 128 

debe producir un ligero  movimiento de le. v a r illa  de graduación 113 

a fin  de colocar a dicha v a r illa  en una posición predeterminada y 

precisa. Se fa c i l ita  la superficie de apoyo 131 para asegurar que 

e l elemento de enganche 128 no se acoplará a la v a r illa  de gradua­

ción (118) en una forma ta l que dañe, o perjudique ol avance del 

elemento de enganche en su movimiento hacia e l posicionudo fin a l 

en e l in terior de una muesca (124). En e l caso de que la v a r illa  

de graduación (118) quede mal alineada una considerable distancia 

durante la primera etapa de la graduación por e l elemento d.e en­

ganche 148, la superficie de apoyo acoplará siempre una esquina 

de la muesca (124) para colocar adecuadamente e l elemento de en­

ganche 128 en relación con una muesca (124), cuya acción requeri­

rá e l movimiento e l movimiento de la v a r illa  de graduación { 11S) 

hasta su posición fin a l deseada.

El mecanismo de graduación longitudinal ( l i o )  es 

sim ilar al mecanismo de graduación transversal (116), diferiendo 

por la provisión de una palanca acodada ta l como la palanca acoda­

da 134 y por las articulaciones pivotantemente montadas sobre las 

patas de vina palanca acodada. Segán se muestra en la Figura 9, e l 

mecanismo de graduación 115 comprende una v a r illa  de graduación 

(155), un solenoide SOIr-6 de éspaciamiento longitudinal, un meca­

nismo de éspaciamiento que incluye palancas de enganche (150 y 

157), un motor de inducción lin ea l (159) con un estator Ilí-2, y 

tina v a r illa  de accionamiento (159) para e l motor de inducción.
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El solenoide SOL-6  está asegurado auca placa (lGO) suspendida por 

adecuadas columnas espadadoras ( l 6l )  desde tina viga elevada (162) 

posicionada horizontalmente y asegurada en sus extremos a la pla­

ca de base (15) mediante soportes (*163) vc'rticaluiente dispv.estos.

La viga (162) está asegurada sobre la placa de soporte (IOS) y e l 

carro de la microficha a fin  de permitir que áseos miembros se mue­

van por debajo de la misma durante la graduación de11carro: dé la 

microficha en sus dos direcciones de movimiento.

El estator Ii.I-2 para e l motor de inducción (lo 8 ) es­

tá también asegurado a la viga (162) y por debajo de ósta, para 

mantener al estator en una posición f i ja .  Scgán se muestra en la 

Figura S, la v a r illa  áe graduación (155) y la v a r illa  de acciona­

miento (159) se extienden longitudinalmente en relación con la mi­

cro ficha y su carro y están paralelamente espaciadas en un plano 

por encima del carro. Una palomilla apropiada (164) conecta los

20

25

30

extremos libres de la va r illa  de graduación y de la v a r illa  de ac­

cionamiento a fin  de soportar un extremo de la v a r illa  155 y de 

mantener en- e l espaciado un paralelismo entre dichas va rilla s .

El otro extremo de la va r illa  de graduación (155) 

está conectado al borde superior de una placa móvil (165) que se 

extiende verticalmente para soporte por la misma. Esta placa está 

dispuesta en un borde in ferio r de la misma a l que se asegura tai 

rod illo  (166) para rotación en un plano horizontal. El rod illo  

(ICC) está adaptado para funcionar sobre cada lado de una acana­

ladura (167) formada a lo largo del borde superior de una placa 

( l 6S) que es movible con e l carro (lOO) de la microficha. El eje 

longitudinal de la acanaladura (167) está dispuesto en un plano 

paralelo a l plano del carro ( 100) de la microficha y está espacia­

do del carro por unos miembros de conexión (170) asegurados entre 

e l miembro de extremo (l03) del carro y la placa (168). Con ta l
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disposición, la acanaladura (167) está orientada horizontal) ¡ente 

y se extiende en una dirección transversal en relación con la mi­

cro-ficha (40) y es movible con el carro (lOO) en ambos de sus ejo-  

vimientos de graduación.

Durante el movimiento de graduación del carro de la 

microficha en su recorrido longitudinal, cuando lo. varilla  de gra­

duación (155) se mueva ascendentemente, segón se ve en la Figura 

9, conduciendo con e lla  la placa móvil (165), la placa 163 y la 

acanaladura 167 también.serán accionadas en ésta dirección. Duran­

te la graduación del carro de la microficha en la dirección trans­

versal, lá vía 167 se movei'á a lo largo de su eje longitudis al y, 

por virtud del rodillo  166, se deslizará en relación con la placa 

movible (165) que se mantendrá f i ja  contra e l movimiento en ta l 

dirección por medio de su conexión a la va r illa  de graduación (155).

En el mecanismo de graduación longitudinal ( l i s ) ,  la 

palanca de enganche ( 15G) es la misma que la palanca de enganche 

(126) e incluye un elemento de enganche (171) adaptado para coo- 

pero.r con unas muescas (172) formadas en un Borde de la va rilla  de. 

graduación (155), Sobre e l otro borde de la va rilla  (155), unos 

dientes (l73) están formados y adaptados para cooperación con un 

elemento de enganche (174) sobre la palanca 157, Una articulación

(170) está pivotantemente conectada entre la palanca 156 y e l ém­

bolo (176) para e l solenoide SOL-6  para impartir la rotación de 

las palancas (156 y 157). Un muelle helicoidal (177) se mantiene 

en compresión entre los extremos exteriores de dichas palancas pa­

ra realizar la misma función que e l muelle 150 para el mecanismo 

de espaciamiento (119) y normalmente urge al elemento de enganche

(171) al interior de una de las muescas (172).

La operación del mecanismo de graduación para el mo­

vimiento longitudinal del carro de la microficha es idéntica a la.
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operación del mecanismo de graduación transversal. En ósta opera­

ción, cuando e l SOL-G es energizado para retraer el ómbolo 176, 

la palanca 156 es girada en una dirección contraria a la do las 

agujas del re lo j lo que tiende a comunicar una rot.ación contraria 

a la de las agujas del re lo j de la palanca 157 para hacer rué el 

elemento de enganche 174 se acople y se mantenga contra u lterior 

rotación por la punta extrema de uno de los dientes (173). De a- 

cuerdo con la secuencia del programa elóctrico, el estator IM-2 

será energizado para actuar ascendentemente la va r illa  de acciona­

miento 159, según se ve en la Figura 9, produciendo un movimiento 

de deslizamiento del elemento de enganche 174 sobre un diente 173 

hasta que el mismo se acopla al siguiente diente sucesivo.

Este movimiento de la va rilla  de accionamiento y de 

la va r illa  de graduación (155) comunica un movimiento a la placa 

movible (165) y, en la dirección longitudinal para e l carro de la 

microficha, consecuentemente a la placa 168, por virtud del rodi­

llo  (166) que conecta tales elementos. El movimiento de la placa 

168 producirá e l movimiento del carro de la microficha en un reco­

rrido longitudinal. El espaciamiento entre las muescas (172) es

igual a la aashura á§ una sisreiffiágen de la Bierefieha j  sacia ja©*
vimicnto de graduación de la va r illa  graduadora (155) arrastrará 

la microficha de columna en columna. Para la particular mici'ofi- 

cha descrita, existen diez y seis muescas (172) y diez y seis 

dientes (173) a fin  de proporcionar diez y seis movimientos de 

graduación en un recorrido longitudinal, uno por cada una do las
i

columnas de la microficha.

Cuando e l solenoide SOL-6  es desenergizado, el mue­

l le  177 forzará al elemento de enganche 171 al acoplamiento con

30

la siguiente muesca sucesiva, y el 

tendrá en una posición f i ja  hasta

carro de

que haya

la microficha 

quedado explore

se man-
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microimágen particular dispuesta para su ,explora.ción.

Segdn se estableció anteriormente, durante la descrip­

ción del mecanismo de graduación transversal (116), la plataforma 

de exploración (117) está adaptada para un movimiento de vaivón 

para producir la exploración de la microficha. Este movimiento de va 

vón de la plataforma lo es en un recorrido transversal a la micro— 

ficha, en otras palabras, en un recorrido paralelo que ocurre cuan­

do e l movimiento de graduación de la microficha lo es en una di­

rección transversal. Durante la operación automática áe la máquina 

xerográfica, la plataforma de exploración (117) se mueve continua­

mente en ún recorrido de vaivón por la longitud de -ana microimágen. 

En luía dirección de óste movimiento, e l movimiento de exploración, 

la plataforma 117 es accionada por un mecanismo de accionamiento,

y en la otra dirección del movimiento, e l recorrido de retorno, la 

plataforma completa su ciclo alternativo bajo e l control de un mue­

l le  que devuelve la plataforma a su posición de iniciación de la 

exploración.

20
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En la Figura 11, se muestra la plataforma 117 como in­

cluyendo unas pistas de rodadura in terior (l80) de un mecanismo de 

suspensión lineal para deslizamiento de las bolas con pistas exte­

riores de rodadura (181) en relación cooperante con las pistas in­

teriores de rodadura. Las pistas exteriores están conectadas en 

paralelo sobre las pistas superiores de unas placas de soporte (182) 

que se extienden verticalmente aseguradas a la placa de bese ( lo ).

El mecanismo de deslizamiento (180 y 18l) soporta la plataforma 117 

para un movimiento deslizante en una u otra dirección y soporta 

también e l mecanismo de deslizamiento (110 y 112) y e l mecanismo 

ele deslizamiento (106 y 107) además de toda la estructura con la 

que están asociados tales mecanismos de deslizamiento. Cuando la 

plataforma 117 se mueve, la misma transporta consigo el solenoide
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SOL—7, e l mecanismo espaciador para e l mecanismo de graduación 

transversal (116), la placa IOS, la v a r illa  de accionamiento ( I2 l ) ,  

y e l carro ( 100) de la nicroficha.

Para accionar la plataforma de exploración (117) du­

rante la operación de la exploración, se fa c il ita  un dispositivo 

de accionamiento para mover e l carro ( l 00 ) de la microficlia a una 

velocidad predeterminada y relativamente lenta durante e l"reco rri— 

do de exploración" y a una velocidad relativamente más alta duran­

te e l "recorrido de retomo" del carro. Para ta l finalidad se fa - . 

c i l i t a  un .motor síncrono (MIO) de velocidad constante que está de­

bidamente' asegurado a la placa de base (15) de la máquina y provis­

to de un eje de accionamiento (183) con un rod illo  (184) para efec­

tuar una predeterminada relación de transmisión. Asociado, con e l 

rod illo  184 hay una v a r illa  plana de accionamiento (185) que es 

de sección transversal sustancia luiente rectangular y está asegura­

da al borde posterior de la plataforma de exploración ( i l ? ) .  üi 

la disposición empleada, segdn se ilustra en la Figura 10, la va­

r i l la  de accionamiento (185.) está ligeramente espaciada del rodi­

llo  de accionamiento y descansa sobre un correspondiente rcd illo  

tomador (lS 6) que está montado sobre un miembro de v a r illa  ^187). 

sustancialmente horizontal y pivotantemente montado en un pasador 

(188).

En operación, El motor MIO gira continuamente ñero 

es eficaz para accionar la plataforma 117 solo durante e l recorri­

do de exploración para e l carro de la microficha cuando existe aco­

plamiento entre la v a r illa  do accionamiento (1S5) y su respectivo 

rod illo  de accionamiento (184). Para efectuar e l acoplamiento de 

la v a r illa  de accionamiento y del rod illo  de accionamiento se fa­

c i l i t a  un solenoide S0L-4 do exploración montado sobre la placa de 

base (15) y que tiene su inducido o mícleo móvil (l90) conectado
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a un extremo de tina palanca ( l9 l )  pivotanteraente montada cerca de 

su otro extremo sobre un pasador (192) que está asegurado a una 

placa de soporte (193) que se extiende verticalmente montad:: sobre 

la placa (15). En e l extremo estricto  de la palonea (191) junto al 

pasador de pivote (192), se fa c i l i ta  un to rn illo  ajustable (104) 

que está ajustado sustancialmente en acoplamiento con la superfi­

cie in ferio r del miembro de v a r illa  (187). Cuando e l carro de la 

microficlia ha de ser operado, se energiza e l solenoide SCL-4, se- 

gón se describe déspues, para g irar la palanca 191 en e l sentido 

de las agujas del re lo j y para accionar e l miembro de v a r illa  (187) 

en la dirección de las agujas del re lo j para hacer que e l rod illo  

(136) fuerce a la v a r illa  de accionamiento (185) al acoplamiento 

friccional con e l rod illo  de accionamiento (184).

Un muelle helicoidal (195) está conectado por sus ex­

tremos' con e l ndeleo móvil (190) y con la adecuada estructura f i ja  

sobre e l bastidor de la máquina para desviar normalmente la palan­

ca (191) en una dirección contraria a la de las agujas del re lo j 

a fin  de mantener la v a r illa  de accionamiento (185) alejada clel ro­

d illo  de accionamiento (184).

Para accionar e l carro (100) de la microficha durante

e l recorrido de retorno del c ic lo  de la operación exploradora, se

fa c il ita  un muelle (196) conectado por un extremo a una repisa 197

asegurada a la plataforma 117 y por e l otro extremo a un borde de

la placa de soporte 113. Como la placa de soporte (113) se nantie-
%

ne en una posición f i ja ,  durante e l recorrido de exploración, la 

tensión del muelle (196) aumentará cuando la plataforma 117 se mue­

ve alejándose del soporte 113. Al liberarse la v a r illa  de acciona­

miento (l85) de la influencia del rod illo  de accionamiento (184), 

lo que ocurre cuando e l solenoide S01r-4 es dosenergizado, el mué—

‘ He (196) accionará la plataforma 117 hacia la izquierda, sogón se
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ve en la Figura 12, y éste accionará e l retomo de la plataforma 

hasta lina posición de in iciación de la exploración a una ve loc i­

dad más elevada que la que se desarrolló durante e l recorrido de . 

exploración, con lo que se reduce a l mínimo e l periodo de tiempo 

para un cic lo  de exploración de la operación.

A fin  de determinar precisamente los lím ites para los 

movimientos alternativos de la plataforma de exploración (117), 

en e l circu ito e léctrico  para e l mecanismo manipulador ( 12) de la 

microfichá se fa c i l i ta  un par de interruptores de lím ite que están 

adaptados para ser actuados cuando la plataforma, alcanza una posi­

ción predeterminada durante cada uno de sus recorridos de movimien­

to. También se fa c i l ita  un mecanismo mecánico para asegurar e l e- 

xacto posicionamiento de la plataforma en ambos extremos de su re­

corrido. Segtín se muestra en las Figuras 9 y 10, la plataforma 117 

tiene asegurada a lo largo de un borde de la misma una placa ( 10G) 

que se proyecta hacia fuera en la misma dirección que la v a r illa  

de accionamiento (185). La placa (198) se mueve en vaivén a lo lar­

go de la plataforma 117 y tiene mi borde exterior 200 (véase la F i­

gura 22 ) que está adaptado para acoplarse a cualquiera de dos mues­

cas (201 y 202) ífiormadas .en un bloque (203) pivotnntcmcnte montado 

para rotación en un plano ve rtica l mediante un pivote (204) asegu­

rado a la placa de soporte (l93 ).

Durante e l movimiento alternativo de le. pic.cc 103, e l 

borde 200 se retirará en la dirección determinada por e l posicio­

namiento de las muescas (201 y 202) formadas a lo largo dol 'ordo 

in fe r io r  del bloque (203), Segdn se muestra en la Figura 22, ol bor­

de 200 está en acoplamiento con la muesca 201 lo que impide e l mo­

vimiento de la plataforma de exploración (117) en la dirección por 

la que se obtiene la exploración de la microfichá. A fin  de elim i­

nar esta restricción del borde 200, se fa c ilitan  medios -para girar
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e l bloque (203) en la dirección de las agujas del re lo j, cuyos me­

dios están coordinados con la energización del solcnoide SCIr-4 pa­

ra ocasionar e l movimiento de exploración para la plataforma 117.

Esta rotación del bloque (203) es relativamente pe­

queña, siendo únicamente suficiente para desacoplar e l borde 2CC 

de la muesca 201 y para permitir e l movimiento do la placa 198 ha­

cia la segunda muesca 202 posicionada en la línea del recorrido 

de la placa 198, En la práctica, e l solenoide SOL-4 es ligeramen­

te desenergizado.antes de que e l borde 200 alcance la muesca 202

10 para que e l movimiento de exploración de la plataforma 117 termine 

aproximadamente en e l momento en que e l borde 200 está en posición 

de acoplarse en la muesca 2Ó2. De ta l forma, se reduce al mínimo 

la repentina vibración de las partes mecánicas.

La rotación del bloque (203) es producida por la ac-

15 tuación de la palanca 191 cuando e l solenoide SOL-4 es cnergizado.

20

Normalmente, e l bloque se mantiene en la posición que se muestra 

en la Figura 22 por medio de un muelle (206) conectado entra una 

repisa (207) mentada sobre la placa de soporte (193) y una orejeta 

(208) formada en una placa de extensión ( 210) que esté asegurada 

al bloque (203) mediante apropiados torn illo s  (21l) o soporte de 

la orejeta. Normalmente, e l muelle (206) desvia lá orejeta (20o) 

hacia arriba forzando la muesca 201 a l acoplamiento con el borde 

200 de la placa 198,

La palanca 191 está formada con una proyección (212)

25 que está adaptada para acoplar la superficie superior de la oreje­

ta (208) durante la rotación en e l sentido de las agujas del re lo j 

de la palanca 191 y para forzar la orejeta hacia abajo contra la 

tensión producida por e l muelle (206). Esta acción girará al blo­

que (203) en la dirección de las agujas del re lo j para soltar la

30 muesca 201 en relación con e l borde 200. Cuando e l solenoide SOL-4



44-

328565
ibi

. 5

es desenergizado y la palanca 191 es forzada en una dirección con­

tra ria  a la de las agujas del re lo j por e l muelle 195, la proyec­

ción 212 se mueve hacia arriba permitiendo que la orejeta 2C8 s i­

ga a la misma,

MECANISMO DE SUJECION PAPA LA ALINEACION DB LA MICKOFICTIA

10

15

SO

En e l campo de la producción de copias ampliadas de 

la información contenida en microfilm con independencia de la for­

ma, es decir, de s i las microimágenes están en carretes, tarjetas 

perforadas o sobre una microficha, uno de los más importantes proble­

mas a l que ha de prestarse gran atención durante la reproducción 

es la conservación de la alineación precisa de cada una de las mi— 

croimágenes en relación con e l particular mecanismo de exploración 

utilizado y  con los dispositivos de formación de imágen que puedan 

emplearse durante la reproducción real. Este problema se agrava 

cuando aumentan los requerimientos de ampliación. Por ejemplo, una 

ampliación 3x de reproducciones al tamaño de la ruicroimágen requie­

re una alineación muy buena. Para ampliaciones del órden de lGx, 

ésta alineación es decisiva; para una ampliación de 50x la alinea­

ción es extremadamente decisiva; y según aumenta la ampliación más 

a llá  del 50x se verá que 'el problema de la alineación se multipli—

El problema de la alineación en e l uso de mieroimáge­

nes no se lim ita al posicionameinto lateral de una microimágen en

. 25

30

relación con e l eje óptico de 'un sistema de proyección para :1 apa­

rato reproductor. También existen problemas de alineación con refe­

rencia a la precisa situación del plano de la microimágen a lo la r ­

go del eje óptico. Según se describió previamente, e l  porta-nicro- 

ficha (48) está particularmente adaptado para posicionar exacta­

mente los bordes de referencia de xuia microficha en e l  carro de la  

microficha a fin  de presentar los bordos delantero y la te ra le s  de
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xana microimágen en una relación precisa con e l eje óptico de la 

proyección indicado por la letra  "X" en la Figure. 10, que asegu­

ra a su vez que durante la etapa de la reproducción, la imágen de 

la microimágen estará centrada o en una alineación correcta en re­

lación con la hoja de copia producida por e l aparato reproductor.

Al rea liza r ésta alineación la tera l, e l porta-n icrofic ’ta es sopor­

tado, graduado y explorado por los mecanismos provistos en e l me­

canismo manipulador ( 12) de las microfichas, cuyos mecanismos es­

tán exactamente situados y adaptados para pro ¿lucir un movimiento 

de la naturaleza precisa.

En la producción de reproducciones áel tamaño o r ig i­

nal de las microimágenes, la alineación en un paso axia l, ésto es, 

la alineación en o a lo largo del eje óptico del sistema de amplia­

ción y de proyección para e l aparato, es también muy decisiva. 

Cuando disminuye e l tamaño de las microimágenes con relación a la 

reproducción de tamaño original, la goma de la desalineación to le ­

rable en relación con e l plano focal para cualquier sistema óptico 

particular que se use para ampliar y proyectar la microimánen dis­

minuye, en realidad, prácticamente existe muy escasa o ninguna ga­

ma do tolerancia permisible, Para necesidades de grandes ampliacio­

nes, se lia comprobado que e l grueso de una micro ficha, que puede 

ser del órden de 0,005 de pulgada (0,0127 esa.),  será suficiente 

para causar una pobre calidad en la copia acabada de la reproduc­

ción s i e l grueso coloca la iraágen en desalineación. Esta caracte­

r ís tica  requiere un operario para ajustar su sistema de proyección 

dependiendo de sobre que lado del microfilm se forme la emulsión 

para la microimágen. Por ejemplo, s i un sistema óptico particular 

se dispone para manipular y pro3rectar una reproducción de fina ca­

lidad, una microficha en la que la emulsión de la imágen está en 

la superficie in ferio r de la microficha, cualquier intento d.e in-
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v e r t ir  la microficha a fin  de presentar la emulsión sobre e l lado 

superior dará por resultado la producción de copias borrosas,

A fin  de vencer los obstáculos anteriormente expues­

tos con respecto a la alineación de una microficha a lo largo de 

los ejes de ampliación y de proyección y para otras características 

para asegurar una buena formación de imágen de las microimágenes, 

e l mecanismo manipulador de las microfichas ( 12) está provisto de 

un dispositivo de fija c ión  de la alineación generalmente indicado 

por la referencia 220. Segón se muestra en las Figuras 10, 22 y 

23, e l mecanismo de fija c ión  de la alineación incluye una palanca

su pe r io r  de f i j a c i ó n  (22 l ) ,  una palanca i n f e r i o r  de f i j a c i ó n  (222 ),

un elemento superior de fija c ión  (223) y un elemento in fe r io r  de 

fija c ión  (224), La disposición de las palancas es ta l que los e le­

mentos de fija c ión  (223 y 224) siempre estarán situados une sobre 

cada lado de la microficha (40), o sea, e l elemento superior-do f i ­

jación (223) permanecerá verticalmente sobre la microficha cuando 

estó en un plano horizontal y e l elementóte in fe r io r  de fijac ión  

(224) permanecerá siempre verticalmente bajo e l plano de Ir micro- 

ficha.

§0
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La p&iahba SujterióF dé fijaéiÓn (££i) estó pivoiada 

cerca de un extremo mediante.un par de pasadores de pivote (225) 

montados cada uno sobre una de un par de columnas vertica les  (226) 

aseguradas a la plataforma de expíoración (117). Un extremo do la 

palanca 221 está formado con una parte bifurcada 227 (vóase la Fi­

gura 8 ) con sus brazos dispuestos en un. plano horizontal y entre 

los que va montado e l elemento de fija c ión  223 para un movimiento 

pivotante limitado alrededor de un eje horizontal determinado por 

un par de pasadores de pivote (228) asegurado a los lados del e le­

mento de fija c ión  y que se extienden a travós de raías aberturas 

adecuadas (230) formadas en los brazos de la parte bifurcada (227).
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Las aberturas (230) están ligeramente alargadas en una dirección 

vertica l a fin  de permitir un movimiento de balanceo limitado del 

elemento de fijac ión  223 a lo largo del eje de la palanca 221, 

así como también e l movimiento pivotante limitado alrededor del 

eje definido.por los pasadores 228. Un muelle capilar (231) va 

provisto sobre cada uno de los brazos de la parte bifurcada y es 

acoplable con cada uno de los pasadores (22S) para mantener nor­

malmente al elemento de fijac ión  223 en su posición más in ferio r 

y para fa c i l ita r  un mecanismo limitador a los fines que después 

se describen. En e l otro extremo de la palanca 221 se fa c i l ita  

uno. parte roscada (232) que se extiende axialmente para soportar 

ajustablemente unos contrapesos (233) para e l movimiento de balan­

ceo de la palanca.

La palanca in ferio r (222) comprende una parte bifur­

cada con patas (234 y 235), cuyos extremos exteriores soportan r í ­

gidamente a los elementos de fija c ión  224 (vóase la Figura 12).

Una columna de pivote (236) asegurada a la plataforma de exploración 

(117) se extiende ascendentemente desde la misma entre los brazos 

234 y 235 para soportar pivotantemente la palanca 222. En e l extreme

d§ Ir palanca §2§ a is jad» dei élaménte dé fija e ión  va asegura­

do botón de tope (240) adaptado para cooperación con un botón 

de tope (24l) asegurado a la superficie superior de la plataforma 

de exploración (117) para lim itar e l movimiento pivotante c'o la 

palanca 222 en la dirección del giro ascendente del elemento de 

fijac ión  224. Un muelle helicoidal (242) está conectado en tensión 

entre una repisa (243) montada sobre la columna de pivote (226) 

y e l extremo de la palanca 222 a l que va asegurado el tope 240 pa­

ra mantener una fuerza rotativa en la dirección contrario, a la de

30

las agujas del re lo j sobre la palanca, para asegurar que e l ele­

mento in ferio r de fijac ión  222 está normalmente en su posición raís
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be ja.

Normalmente, e l mecanismo de fijac ión  de la alineación 

está en la posición que se muestra en la Figura 22, en la cue e l 

elemento de fijac ión  223 y e l elemento de fija c ión  224 se encuen­

tran en la máxima separación, o en su posición de nó fija c ión  en 

relación con la microficha 40. Tales son las posiciones que adopta 

la estructura de fija c ión  cuando el mecanismo manipulador ele las 

mierofichas ( 12) no está en operación y antes de que e l porta— 

microficha (48) haya sido aplicado al carro de la microficha. La 

ligera  separación de los elementos superior e in ferio r de fijac ión  

es suficiente.para permitir e l paso del tirante de extremo (54) 

del porta—microficha (48) cuando e l mismo está completamente in­

serto en la estructura -de soporte del carro. Inmediatamente antes 

de la exploración mediante e l mecanismo explorador, las partes del 

mecanismo de fijac ión  de la alineación estar, en sus posiciones que
i

se indican en la Figura 10. La posición de las partes indicada en 

la Figura 23 son aquellas que serian adoptadas al fina l del reco­

rrido de exploración por e l mecanismo explorador.

A fin  de producir la acción de fijac ión  y de desfija— 

6 Í$ñ l 6s Sléüléhids a§ fijáS íéñ  §23 y §24, se fa c i l i ta  úü

dispositivo actuador en forma de un solenoide de fijac ión  S0L-5 

asegurado a la plataforma 117 y por debajo de la misma, y un meca­

nismo actuador para producir la rotación secuencial de las palan­

cas 221 y 222, El mecanismo actuador asociado con e l solenoide 

SOL-5 comprende esencialmente una va r illa  actuadora (244) asegura­

da a l núcleo móvil (245) para e l solenoide, en una forma ta l que 

permite e l movimiento limitado de balanceo de la v a r illa  alrededor' 

de un eje generalmente perpendicular al eje de la v a r illa . Para 

ta l finalidad, e l núcleo 245 puede estar formado con orejetas es­

paciadas a través de las cuales un pasador de pivote (248) puede

-4 8 -
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proyectarse para montar pivotantenente e l extremo in ferior de la 

v a r illa  244.
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La v a r illa  244 se extiende verticalmente a travos de 

una abertura (247) formada en la palanca 222 en un punto entre 

los topes 240 y 241 y e l eje pivotante 237 paro, la palanca, y a 

travos de -una abertura (248) formada en la palanca £21 en un punto 

entre e l pivote 225 y e l elemento superior de fija c ión  228. A fin  

de comunicar un movimiento 'pivotante a la palanca superior 221, 

la v a r illa  actuadora esté, formada con roscas y asociados con tales 

roscas hay un par de elementos roscados o tuercas (250 y 25l).

Estas tuercas e'st'an espaciadas entre s í una distancia ligeramente 

mayor que e l grueso de la palanca 221 en aquella parte de la mis­

ma a través de la cual se extiende la va r illa  actuadora. Esto fa­

c i l i t a  un ligero  espaciamiento entre una de las tuercas y ol lado 

contiguo de la palanca, dependiendo de la posición que ocupe la 

palanca. En las Figuras 10 y. 23, en que la palanca 221 ha sido 

girada para fa c i l ita r  una acción de fijac ión  mediante e l elemento 

de fija c ión  223, e l espaciamiento es entre la tuerca in ferio r 

251 y la palanca 221. En la Figura 22, en que las mordazas están 

abiertas y e í elemento 223 está en su posición más elevada, e l 

espaciamiento (252) existe entre la tuerca superior (250) ~j e l 

lado adyacente de la palanca 221.

La palanca in ferio r 222 está dispuesta para encontrar­

se bajo xina desviación por muelle relativamente fuerte en relación 

con la v a r illa  actuadora 244. Bajo la palanca 222, se fa c i l ita  

una tuerca (253) sobre la v a r illa  actuadora y permanece sicmpi'e 

en acoplamiento con dicha tuerca mediante un nruelloríiclicoidal 

(254) mantenido en compresión entre la superficie superior de la 

palanca 222 y una arandela f i j a  (255) f i j a  a la v a r illa  actuadora 

une. ligera distancia sobre le. palanca. La palanca está adaptada
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para desacoplarse de la tuerca 253 y comprimir e l muelle 254 du­

rante la actuación o energización del adenoide S0L-5 srgúr se 

describirá.

Según se establecióv:anteriormcnte, ambos elementos 

de fijación  223 y 224 están normalmente espaciados entre sí. y en 

consecuencia áe la nicrofiche 40, para permitir la inserción del 

porta-microficha en el carro 100. Durante la normal operación secuen 

c ia l del.aparato de reproducción, serrón se describirá después clu-
r

rante la descripción dél circuito elóctrico para óste aparato, 

ambos solenoides S0L-4 y SOL-o son energizados simultáneamente.

La energizución del solenoide S0L-5 desciende la va r illa  actuado— 

ra 244. Esta acción produce inicialmente la rotación de la palan­

ca in ferio r 222 en e l sentido' de las agujas del re lo j ya que e l des­

censo de la va r illa  desciende también inmediatamente la arandela 

255 y e l muelle 254 para producir la rotación de dicha palanca.

Esta rotación continúa hasta que e l tope 240 acopla 6,1 tepe 241 

para impedir la u lterior rotación de la palanca 222 y establecer 

con e llo  un plano preciso de colocación para la superficie supe­

rio r del elemento de fijación  224. Este plano ha sido ajuste.cío pa­

ra coincidir" exactamente con e l plano de la superficie in ferior 

para la microficha 40, para colocar exactamente e l plano de la n i- 

croficha a lo largo del eje óptico para la lente de proyección (17), 

de lo que más adelante se tratará más ampliamente.

Durante la rotación inicio.l de la palanca 222, la pa­

lanca 221 ha permanecido estacionaria pues ósta etapa de r.ct tación 

de la va r illa  actuadora sencillamente absorbe e l espaciamierto 252 

entre la tuerca superior 250 y la strpcrficie adyacente de la palan­

ca 221. En el momento en.que el elemento in ferior de fijación  224 

ha adoptado su posición fina l, la tuerca superior 250 se acordará 

a la palanca 221 para producir la rotación de ta l palanca en una
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dirección contraria a la de las agujas del re lo j a fin  de acscen— 

der e l elemento superior de fija c ión  223 sobre la superficie supe­

r io r  de la microficha. El elemento superior de fijac ión  22G se aco­

pla a la microficlia y permanece estacionario aún cuando la palanca 

221 puede continuar ligeramente la rotación mediante la provisión 

del mecanismo limitador que comprende los pasadores de pivote 228, 

las aberturas 230 y los muelles capilares 231, Este movimiento pi— 

votante del elemento superior de fijac ión  223 y cualquier posible 

movimiento de balanceo producido por ta l elemento a lo largo de un 

eje paralelo a la palanca 221 ayudará a mantener la alineación do 

la microficha en e l plano determinado por el elemento in fe r io r  de 

fija c ión  224,

Con e l solenoide S0L-4 también energizado, la plata­

forma de exploración 117 será accionada para e l recorrido de explo­

ración del aparato explorador según, se describió antericrmo” te,

Al moverse a la derecha, según se ve en la Figura 10, la pl. infor­

ma de exploración conduce consigo e l solenoide SOL-5, ambas palan­

cas 221 y 222, los elementos de fijac ión  223 y 224, la nieroficha 

40 y e l porta 48, así como también toda la estructura uc so orte 

o inherente re lativa  al mecanismo de fijac ión  de la alineación,

Al tórmino de la  exploración, es desenergizado e l solenoide SOL-5 

junto con e l solenoide S0L-4 a fin  de producir e l desapriete de los

üo

elementos de fijac ión .

Cuando e l solenoide SOL-5 es desenergizado, la vari­

lla  244 se mueve ascendentemente cuya acción eleva la arandela 255 

para permitir el aflojamiento de la fuerza compresora producida por 

e l muelle 254 y e l movimiento ascendente de la tuerca £51 n¡: nta que 

la misma atraviesa e l espaciamiento 252 que existió entro óata tuer­

ca y la superficie adyacente do la palanca 221, y se acopla a d i-
■v

cha palanca para^permitir la rotación de la misma en la dirección
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de las agujas del re lo j para elevar e l elemento superior do f i ja ­

ción 223 fuera de acoplamiento con la microficha. Esta acción su­

cede mientras e l muelle 254 es aflojado de compresión y antes de 

que los topes 240 y 241 sean desacoplados a fin  de asegurar que la 

palanca 222 emprende su acción pivotanto c!c-spues de que la palan­

ca superior ja realizado su movimiento rotativo. Cuando la vari­

lla  actuadora 244 continúa su movimiento ascendente, la tuerca 

253 se acopla a la superficie in ferio r do la palanca 222 prra ac­

cionar la misma en una dirección contraria a la de las a--ajas del 
>

re lo j para re tira r e l elemento de fijac ión  224 de la superficie 

in ferio r de la microficha, Un tope (25G) asegurado a ls. superficie 

superior de la repisa 243 está adaptado para acoplarse a Ir palan­

ca 221 en un punto intermedio del pivote 225 para la misma y cid 

contrapeso 233 para lim itar la rotación en la dirección do las 

agujas del re lo j de la palanca 221, en e l caso en que e l pcsicio- 

namiento de la v a r illa  244 sobrepase su posición normal o desea­

da. Los contrapesos 233 se u tilizan  para ayudar a la resistencia

30

del muelle 242 que normalmente tendería a g irar la palanca 222

en una dirección contraria a la de las agujas del re lo j y a forzar

& Id V&PÍ11& y & la ttieírBá 281 más a llá  dé sú posición norial.
✓

Por la anterior descripción del mecanismo de fijac ión  

de la alineación 220 se verá que todas las microimágenes de la 

tarjeta  microficha (40) se mantendrán, en un plano preciso en rela­

ción con e l eje del sistema de proyección, generalmente indicado 

por la letra  "X" y también se mantendrán contra e l movimiento la­

tera l en relación con dicho eje mediante la estructura de soporte 

para contenor e l carro de la microficha (lOO). Los diversos e le­

mentos estructurales, o sean, las tuercas 250 y 251, la arandela 

255 y la tuerca 253, pueden ajustarse a fin  de colocar exactamente 

los planos de la ficha que se acoplan a las superficies de ios
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elementos de fijac ión  223 y 2241.a fin  de asegurar e l exacto posi-

cionamiento de una microimágen en relación con el plano focal del

sistema de proyección. Los elementos de fijac ión  223 y 224, en sí
*

mismos, están estructura Inente soportados de ta l forma que elim i­

na cualquier efecto adverso qxie tales elementos puedan tenor sobre 

las delicadas imágenes de la ficha. Durante todo e l ciclo comple­

to de operación para la exploración y la fijac ión , los elementos 

de fijac ión  están impedidos de deslizarse sobre la inicroficl.a, 

acoplándose a la misma solamente desde direcciones que son perpen­

diculares al plano de la ficha.

Asociado con el mecanismo de fijac ión  de la alinea­

ción 220 existe un circuito detector del último cuadro, que detecta 

la última microimágen de una microficka qtie solo parcialmente ha 

sido abastecida de microimágenes. En la descripción de la miorofi­

cha ilusfcada en la Figura 4, se indicó que 96 microimágenes dispues­

tas en 6 f i la s  y diez y seis columnas era lo típ ico de ur.a micro— 

tena. Aunque económicamente lo ideal debe ser u tiliza r  todo el 

tamaño de una microficka, generalmente es e l caso, sin embargo, 

que se u tilicen  algunas menos de lqs 96 cuadros. Para una mieroficha 

que 66íiga llenos menos del tó ia l dé cuadros, los cuadres están dis­

puestos en e l órden numérico indicado en la descripción de la mi— 

croficha de la Figura 4; esto es, la f i la  "A" se llena completamen­

te antes de que se u tilic e  la f i la  "B” , y así sucesivamente. Para 

una microficha con cincuenta cuadros, deben llenarse completamente 

las f i la s  "A", "B" y "C" y la f i la  "D" debe incluir los restantes 

dos cuadros en las primeras dos posiciones de dicha f i la .  Lar res­

tantes partes de la f i la  "D" y la totalidad de las fi la s  "E" y "F"
• V.

comprenderían e l soporte de película transparente.

El circuito detector del último cuadro está adaptado 

para detectar la presencia, o mejor la ausencia de una microimágen
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en la tercera posición de la f i l a  "D" mientras e l último cuadro 

de lo. segunda posición está siendo explorado. Sato circuito in­

cluye una fotocélula P—2 montada sobre e l elemento superior de 

fija c ión  223, una fuente luminosa (260) y una superficie ro ílec ­

tora (261) montada sobre la pata 235 de la palanca in fe rio r de 

fijac ión  (222), véanse .las Figuras 10 y 12. La fuente (260) es­

té continuamente energizada y algunos de sus rayos son re fle ja ­

dos ascendentemente por la superficie 2C1 a través de la r.'ic re f i ­

cha 40 y sobre la fotocélula P-2. Normalmente, cuando las uicroimá­

genes interceptan los rayos luminosos entro la fuente (260) y la 

fotocélula, e l efecto resxiltante sobre la fotocélula no produce 

cambios en e l circuito para la operación de la máquina. Me obs­

tante, en e l caso de que una superficie de película transparen­

te sea posicionadájentre la fuente luminosa y le. fotocélula, e l 

circuito de la máquina quedará afectado en una forma que simula 

lo que ocurre cuando está siendo explorado e l último cuadro de 

la microficha. Los detalles del circuito se describirán en la 

siguiente descripción de la operación de la máquina.

SISTElúá OPTICO DE PHOYECCION

El sistema óptico de proyección para ol aparato do 

reproducción de la microficha se u t iliza  para formar una imdgen 

de cada una de las micro imágenes que comprende la microficha mien­

tras e l carro (lOO) se mueve a través del recorrido de explora­

ción en una relación de ampliación de aproximadamente 16x sobre 

la superficie sensibilizada del cilindro xerográfico.

La parte de fuente luminosa del sistema óptico de 

proyección se u t iliza  para iluminar cada una de las microimágenes 

que han de ser copiadas, e incluye un alojamiento de lámpara (270) 

que encierra una lámpara de 650 Watios I2vtP—2 de filamento de tungs­

teno; una lente biconvexa (2 7 l); un espejo (272) para d ir ig ir  los

328565  " -
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rayos luminosos colimados por la lento 271 sobre vina lento conden­

sadora (273). Según se muestra en la Figura 24, los rayos nimino- 

sos que convergen desde la lente 273, son dirigidos al elementó 

superior de fijac ión  223 y sobre la microficha 40. En la Figura 

24, los elementos de fija c ión  223 y 224 se muestran en su posición 

de fijac ión  en relación con la microficha y están dispuestos en 

relación con e l eje óptico f i j o  "X" en la posición de "Comienzo 

de la Exploración".

Segón se estableció anteriormente, lo. superficie su­

perior del elemento in fe r io r  de fijac ión  (224) establece e l plano 

preciso que adoptará la microficha durante una operación de explo­

ración; y, a fines de la descripción, una microimágen indicada 

por la letra  de referencia "S" se muestra en la posición justamen­

te anterior a la exploración. La microimágen "5" está separada de 

las otras microimágenes mediante espaciamientos adecuados (274) 

en cada extremo de ls  microimágen. Los espaciamientos que se fa­

c ilitan  cuando la microficha es fabricada corresponden a los es­

paciamientos ocupados por las líneas 46 de la microficha segón se 

muestra en la Figura 4.

En cualquier ajuste re lativo  del mecanismo 220 de f i ­

jación de la microficha y del carro para la microficha con refe­

rencia al eje óptico "X", se dispone que e l eje óptico está lig e ­

ramente detrás del borde extremo de la derecha de cada una de las 

imágenes del microfilm, segón se ve desde e l frente de la máquina 

o se muestra en las Figuras 2 y 24, cuando e l carro de la u ic ro fi-  

cha está en su posición de "comienzo de la exploración". Con el 

eje óptico "X" para e l sistema de proyección en si; condición es­

tacionaria, los elementos de fijac ión  223 y 224 y la microficha 

40 se mueven en la dirección que se ilustra por la -flecha -urente 

el movimiento de exploración.
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Coíüo anteriormente se estableció, la alineación ver­

t ic a l de las aberturas o ventanas ópticas facilitadas por los e le­

mentos de fijac ión  223 y 224, están descentradas en relación má— 

tua en dos direcciones en e l plano horizontal, En la abertura 25, 

la abertura para e l elemento superior de fija c ión  223 se muestra 

superpuesto sobre la abertura formada en e l elemento in ferio r de 

fijac ión  224 produciendo una superficie de ventana (275) a través 

de la cual los rayos luminosos del sistema de proyección se adap­

tan para extenderse. De hecho, la ventana 275 sirve como o r if ic io  

o abertura óptica para permitir que la luz alcance individualmente- 

a cada una de las microimágenes, y dicha ventana esté determinada 

por dos bordes laterales del elemento in ferio r de fija c ión  224 y 

sus otros dos lados por los bordes laterales del elemento supe­

rio r de fijac ión  223. El elemento superior de fijac ión  223 está 

formado con una forma de embudo rectangular que converge descenden­

temente hacia la microficha y con lo que se impide que los rayos 

luminosos procedentes de la fuente luminosa alcancen las micro- 

imágenes contiguas a la que está siendo explorada.

Como e l tamaño re la tivo , e l área de da ventana o aber­

tura (275) es ligeramente más pequeña que las áreas de las abertu­

ras ópticas formadas'en los elementos de fijac ión , la longitud y 

la anchura de la ventana 275 se reduce proporcionalmente. Con és­

ta disposición, las áreas de ventana en los elementos de fijac ión  

pueden hacerse ligeramente mayores que e l área de una microimágen 

típ ica  y e l área de la ventana o abertura 275 se hace para corres­

ponder con e l área exacta delimitada por las líneas 46 de Ir. Figu­

ra 4, Cada uno de los elementos de fijac ión  puéden ajustarse por 

medio de la manipulación de los respectivos cojinetes 237 y 225 

para variar e l área de la ventana 275 en e l caso en que e l conte­

nido o tamaño de las microimágenes de una microficha particular
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varíe del de la irnágen de tamaño normal o. de otros tamaños que 

puedan llegar a ser normales.

Para la finalidad de la exploración, e l borde (276) 

del elemento in ferio r 224 determina un extremo longitudinal para 

la ventana óptica 275, y e l borde 277 del elemento superior 223 

determina e l otro extremo longitudinal para la abertura o venta­

na. El espaciaaiento entre los bordes (27G y 277) define la lon­

gitud de riña mi ero irnágen normal y, segdn se estableció anteriormen­

te, dicha longitud puede ser variada mediante la manipulación de 

los respectivos cojinetes de montaje para los elementos de f i ja ­

ción.

En la Figura 24, la lente (17) del objetivo se mues­

tra montada en e l in terio r de un alojamiento (278) debidamente ase­

gurado a la placa de base (15). La lente (17) del objetivo está 

provista de un disco estacionario (280) formado cor. una ranura 

(28l) dispuesta centralmente a la lente del objetivo en alinea­

ción axial con e l eje óptico "2 " y con su eje longitudinal trans­

versal a la ventana óptica 275, La ranura (281) cuando está posi- 

cionada dentro del haz luminoso "R" está adaptada para permitir 

que algunos de los rayos luminosos alcancen la lente (17) del ob­

jetivo  para formar la irnágen de la microirnágen sobre la superfi­

cie (20) del cilindro. Segán se muestro, en la Figura 28, la alinea­

ción axial de la ranura variable ( l 8 ) ,  la lente (17) del objetivo 

y la ranura 281 son tales que la ranura variable ( lo )  está e ifo - 

cada sobre la mi ero irnágen de la microficlia 40.

De hecho entonces, catando la ranura 281 está dentro 

de los rayos del haz "R" durante la exploración de la microficha, 

la ranura 2S1 oculta los rayos luminosos de la irnágen de la micro— 

irnágen particular que está siendo explorada. En la Figura 2G, e l 

rayo luminoso ”R" se muestra proyectándose a travós de la ve ¿tana
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óptica 275 durante la exploración de una micro iir.áyen, y le. ranura 

281 limitará los rayos luminosos de la imánen que son capaces áe 

alcanzar la ranura 18, y en consecuencia la superficie (.80) del 

cilindro como la ventana 275 y la microficha se nueve do derecha 

a izquierda según se ve en la Figura 26.

Al comienzo de la posición de exploración, la ranura 

2G1 está dispuesta como se muestra en la Figura 24 con los bordes 

de la misma ocultos con relación al haz luminoso "11". Ger '■ r- Inen­

te ósto se realiza por la posición de' un borde ( 2C2 ) de la ranura 

en. alineación vertica l con e l borde 276 del elemento in ferio r de 

fijac ión  224. En óstn posición de las po.rtes, el cilindro iconográ­

fico  ( 20 ) nc-está expuesto a la fuente luminosa dentro del aloja­

miento de la lámpara. El elemento superior de fijac ión  de forma de 

embudo impide que los rayos luminosos de la fuente luminosa alcan­

cen la lente (17) del objetivo y la superficie del cilindro, a l­

canzando a dicha superficie únicamente aquella luminosidad que 

puede proyectarse a travós de la ranura 281.

Cuando comienza la exploración y la a i ero i1 i  cha (40) 

junto con los elementos de fija c ión  se mueven en la dirección do 

la flecha y e l borde 276 se mueve fuera de alineación con e l bor­

de 282, se permite que los rayos luminosos de la microimágen a l­

cancen la superficie del cilindro para ocasionar la exposición de 

la misma en la forma corriente. Según se mueve la microficlie. (40) 

la misma es explorada por la ranura 18; y dicha exploración conti­

núa durante.toda la longitud de la microficha 9 la ventana 275 

hasta que e l otro borde de la ranura 281 queda en alineación ver­

t ic a l con e l borde 277 del elemento superior de fijac ión , en cuya 

alineación deja de disponerse de la ranura 281 para permitir la 

proyección de los rayos luminosos a la superficie del cilindro.

A fin  de reducir al mínimo la pórdida de intensidad

328565
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luminosa citando los rayos fomadores de la imágen de una n icro íi— 

cha se presentan al cilindro xerográfico, se fa c il ita  un alojamiento 

hermético al aire (283) entre la placa de base (15) y e l conjunto 

de ranura variable (18). El alojamiento 283 es de suficiente longi­

tud para atravesar la longitud del cilindro ( 20) y de una anchura 

que no in terferirá  con los rayos luminosos que se proyectan sobre 

la superficie del cilindro. Como los rayos formadores de la imágen 

están perfectamente encerrados (véase la Figura 28) la anchura del 

alojamiento 283 es relativamente pequeña y requiere poco espacio 

en la máquina.

PaOGilMIACIOH 1)3 LA GRADUACION- ' .'

Según se establecié previamente, el carro (lCO) de la 

microficha que soporta al porta-microficlta (4o), está adaptado pa­

ra tres movimientos independientes; uno en direccién transversal 

o de izquierda a derecha, según se ve en la Figura 9, para graduar 

la microficha de una f i la  a otra; uno en direccién longitudinal o 

de abajo a arriba, según se ve en la Figura 9, para graduar la mi­

croficha de una columna a otra columna; y un movimiento de explo­

ración en e l que la taiereficha se mueve de izquierda a derec a, 

según se ve en la Figura 9, para explorar cada una de las micro- 

imágenes según las mismas están dispuestas en una file, y columna 

particular de la microficha. A fin  de controlar éstos tres movi­

mientos individuales, el mecanismo de manipulación ( 12) do Ir mi­

croficha está provisto de interruptores de lim ite adaptados para 

su actuación cuando e l porta-microficha llega a los lim ites de su 

recorrido en cada una de las específicas direcciones en que la mi­

croficha es transportada. Existen otros componentes eléctricos que 

se describirán más adelante, que también se integran en la tota l 

operación de la graduación en las dos direcciones y on ia explora­

ción a fin  de rea lizar la reproducción completa de toda le micro-

328565  ~  ■
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ficha.

En las Figuras 30 a 33, éstos interruptores de lím i­

te se muestran en relación con el porta-microficha (43) pam. c ier­

tas posiciones de operación. A fin  de fa c i l ita r  ilustraciones de 

las relaciones cooperantes entre e l porta—microficha y los inte­

rruptores, se ha omitido intencionadamente toda otra estructura 

no relacionada con las ilustraciones de dichas operaciones. Sin 

embargo, dichos interruptores se muestran en una o en mas de las 

restantes figuras de los dibujos a fin  de conservar la ilustración 

completa de la disposición estructural del mecanismo manipulador 

de la microficha.

En la  Figura 30, e l porta-microficha se muestra de 

forma que la microimágen ndmero 5 se encuentra en una posición de 

"comienzo de exploración" en .relación con el mecanismo de fijac ión  

de la alineación ( 220) en que la línea luminosa que queda,disponi­

ble mediante la ranura 281 está posicionada para la in iciación de 

la exploración. En ésta-posición del porta-microficha, o sea en la 

posición de "comienxo de la exploración", -un interruptor 13LS mon­

tado sobre la placa de base (15) es actuado a una condición opera­

tiva  para e l circu ito elóctrico de la máquina que se describe des­

pués. Este interruptor comprende un interruptor 18LSA normalmente 

abierto y un interruptor 18I£B normalmente cerrado, uno de los cuo- 

les^está cerrado mientras e l otro está abierto cuando es actuado 

e l interruptor. El interruptor 18L3A ha sido designado e l interrup­

tor do "tórmino de exploración" que está cerrado cuando lo. micro- 

ficha está posicionada justamente antes de o en lo. posición de "co­

mienzo de la exploración" paro, cualquiera de las micro imágenes do 

la ¡nicroficha, Iki ésta posición de la microficha, la repiso 1S7 

asegurada a la plataforma de exploración 117 está fuera ño copla- 

miento con e l actuador para dar e l resultado del cierre del interrup-
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tor 1SISA y de la apertura del interruptor 1SLBB.

La plataforma de exploración 117 soporta también un 

actuador (285) de contacto de interruptor, asegurado sobre la pla­

taforma mediante to rn illo s  adecuados. El actuador (285) osó' adap­

tado para acoplarse a una leva (286) asegurada a una palanca (287} 

pivotada por un pasador (288) en un soporte y y con una proyección 

(200) acoplable con e l actuador de un interruptor de lím ite 5LS 

debidamente' montado sobre e l soporte vertica l 1G3 (víase la Figu­

ra 12). En la Figura 30, e l actuador 285 se muestra en la posición 

de "comienzo de la exploración", que nomo.Fuente mantiene al inte­

rruptor 5Í¿! en una posición abierta. Cuando la plataforma 117 se 

mueve durante la exploración en lana distancia de aproximadamente 

e l 20 por ciento del recorrido de exploración, e l actuador 885 aco­

pla la punta de la leva 286 con lo que se produce Ir. rotación en 

e l sentido de las agujas del re lo j de la palanca 287 que, a su vez, 

ocasiona la actuación del interruptor 5IB a una posición cerrada. 

Esta actuación es momentánea pues e l actuador 285 pasa la punta de 

la leva 286 peraitiendo que e l interruptor 5LS se invierta volvien­

do a su posición cerrada, segdn se muestra en la Figura 31. >ío obs­

tante, durante ósta actuación momentánea del interruptor de lím ite 

5LS, segán se describirá mas adelante, ciertos elementos del c ir ­

cuito serán energizados para e l funcionamiento específico do la má­

quina xerográfica y, una vez energizados, no hay más necesidad del 

cierre continuado del interruptor 51*3.

En la Figura 31, la microimágen n2 5 se muestra en la 

posición de "fin  de exploración", en que la ranura 281 está en e l 

otro extremo de su relación con la microimágen, el actuador 286 ha 

sido movido más a llá  de la leva 286 y la repisa 196 ha actuado al 

actuador del interruptor 18IB para permitir ol cierre áel interrup­

tor 18LSA y la apertura del interruptor 18LSB. Durante la explora—
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ción de la microimágen n2 5, e l porta—microficlia (48) se habrá 

movido dosde le  posición ilustrada en la Figura 30 a la posición 

ilustrada en la Figura 31 y retornado e. la posición de la Figura 

30 a fin  de completar ambos recorridos de. la operación explorado­

ra- para la máquina. Durante óste c ic lo  completo de una operación 

de exploración, solamente los interruptores 18LSA, 18133 y 5I3A 

son actuados por la estructura móvil que está relacionada con la 

operación de la exploración.

En la Figura 32, e l porta—microficha (48) se muestra 

en la posición justamente anterior a la exploración de la primer 

microimágen de la f i l a  "F" o última f i l a  de la microficha. En és­

ta posición del porta (4S) o para cualquier posición en cuc una 
ijj»

microimágen de la columna " 1" de la microficha está entre los e le -  
• .

mentos de fija c ión  del mecanismo de fija c ión  ( 220) ,  o sean, las 

microimágenes números 1, 17, 33, 49, 65 o 81, estén en posición 

de exploración, un interruptor de término longitudinal 713 será 

actuado a una posición cerrada. Este cierre del interruptor se rea­

lizará  por medio del-acoplamiento de .una lengüeta ( 20l )  e se umita 

a una esquina de la v ía  168 con un mecanismo actuador del i  •.terrnp- 

tor. El mecanismo actuador comprende una v a r illa  interruptora (rOfl) 

pivotantemente montada sobre una placa ve rtica l (293) aseuiraae a 

la placa de base (15) qué también soporta al interruptor 713 (véa­

se la Figura 29). La v a r illa  interruptora (292) es do forme en ”U" 

con la parte de codo dispuesta paralela a las columnas de i-  micro- 

. ficha y sus brazos (294) pendientes de la misma. Los brazos 294 

este.n pivotantemente montados sobro la placa 293 mediante un par 

de pasadores de pivote (205) dispuestos horizontclnente en e l bor­

de superior de la placa.

Según se, ve en la Figura 11, la va r illa  interruptora 

292 está montada para un movimiento de balancín alrededor áe los
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pasadores de pivote 295 y es desenganchahlemente mantenida en un 

plano vertica l por medio de elementos de fijación  (29C>) desviados 

por muelles y montados en le. placa 293 y adaptados para proyectar­

se hacia fuera de la placa 293 bajo la presión de los muelles cuan­

do las muescas (297) formadas en los extremos in feriores de los 

brazos 293 son puestas en alineación con los elementos 296. Cuan­

do es girada en una u otra.dirección, las partes muésqueadas de 

los brazos 294 se acoplan a los elementos de fijac ión  296 forzando 

a. los mismos hacia dentro, con lo que se srence e l acoplamiento de 

fijac ión ' facilitado por e l elemento de fijac ión  y su respectiva 

muesca. Cxiondo la v a r illa  interruptora (292) es actuada hacia la 

vertica l de forma que las muescas 297 ésten en alineación con los 

elementos de fijac ión  296, los últimos se proyectarán hacia fuera 

en e l in terior de la muesca para retener desengancho-blemcnio la va­

r i l la  interruptora en su posición vertica l.

En la práctica, la v a r illa  interruptora 292 pivota o 

gira una distancia muy pequeña y sirve para actuar a un elemento 

actuador (29S) para el interruptor 7L5. La longitud de la parte 

luminosa horizontal de la va r illa  interruptora (292) es de ta l 

longitud que fa c il ita  quo e l interruptor 7_I»3 sea actuado para cual­

quier posición del porta—microficha cuando se encuentra en posi­

ción de explorar la primer inicroimágen de cada f i la  de la micro- 

ficha. Según se mueve e l porta-microficha de f i la  a f i la ,  Ir. len­

güeta 291 se adapta para acoplar la va r illa  interruptora para ac­

tuar al interruptor 7LS cuando e l porta está en la posición de 

"término" lo que ocurre cuando la primer micro iEtágen de cade, f i la  

está en la posición de exploración.

30

Según se muestra en la Figura 30, la lengüeta .291 

está posicionada le jos de la v a r illa  interruptora 292, pues la mi- 

croimiígen n2 5 se encuentra en la posición de exploración, üh la
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ITi^-ira 32, la lengüeta 291 se muestro. en acoplamiento con la barra 

interruptora 292 pues la microimágen n9 31 se encuentra en la po­

sición de exploración.

El aparato manipulador (12) de la microficha está 

provisto también de un secundo interruptor de "tó mino" 10LS, que 

conprende un contacto 10LSA normalmente abierto y un contacto 101E3 

normalmente cerrado. El contacto 1CISA es actuado a una posición 

cerrada cuando e l porta-microficha alcanza su posición de "fin  de 

exploración" para cualquiera de las 16 microimágenes o la f i l a  "A", 

completa. El interruptor 10LS está montado sobre una placa vertica l 

(299) a.segurad¿ a la placa de base ( l5 ) e incluye un actuador (SCO). 

En la Figura 30, con la microimágen n9 5 en la posición de "comien­

zo de la exploración", e l interruptor transversal de tórmino 10ISA 

está en una posición abierta; y en la Figura 31 al "tórmino de la 

exploración" de dicha microiraágen, e l interruptor 10L3A es retundo 

en una posición cerrada mediante una lengüeta (301) asegurada a un 

borde de^la pista exterior de rodadura (107) y que es acople ble con 

e l actuador (300) para e l interruptor. Cuando la pista de rodadura 

ha sido graduada a una posición fuera de la f i l a  "A" de la micro-

la laagttsfca1 §61 se ausve fuera áe aeopiaíiieuió edil él &eitta=- 

dor para permitir la apertura del interruptor 10ISA. Ih la Figu­

ra 32 se observa que la lengüeta 301 ha sido puesta fuera de con­

tacto con e l actuador (300) del interruptor con la microficha en 

la posición para la exploración de las micro imágenes de, la f i la  

"F".

Al controlar ulteriormente la programación pr.rr la 

microficha 40, dependiendo de la posición de la. micrcíicíja, y a 

fin  de acondicionar la misma para la u lte r io r  operación auto.¿áti­

ca, e l aparato manipulador ( 12) de la microficha está provisto de 

jm par de interruptores actuables cuando la última microimágen de
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la microficha ha sido posicionada en una posición de exploración 

para controlar la operación de un mecanismo contador de n ic ró íi— 

chas y devolver la mieroficha a su posición original de arranque 

en que la  microimágen n2 1 está en posición de exploración bien 

para comenzar la reproducción de la  microficha o pare, permitir la 

re tiro, da de la misma de la máquina. El primero do ta les interrup­

tores, indicado como lilis  y designado intern i o cor ú.j’Gmi gvc rsr. 1 c_© 

tórmino, está montado en una placa vertica l (302) y tiene un ac- 

tuador (303) adaptado para ser movido para actuar un interruptor 

mediante una v a r illa  interruptora (304) pivotantemente montada so­

bre la placa 30?. mediante paso, do res apropiados (305) asegurados 

a los extremos in feriores de los brazos de la barra interruptora.

La v a r il la  interruptora /304) y su correspondiente estructura es 

exactamente la misma que la v a r illa  interruptora 292 previamente 

descrita y su correspondiente estructxira. La v a r illa  interruptora 

292 está adaptada para ser girada por la lengüeta 33 asegúrela al 

m porta—microficha (4 o ). Según se describió anteriormente, la lengüe­

ta 88 está situada junto a la esquina de referencia (45) de la mi— 

croficha en alineación con la línea 42 de la misma.

Él o iío  interruptor que se acida (mando ía microficha 

está en una posición que permite la exploración de la última micro- 

imágen de la misma está rotulado con 17LS y es designado como e l 

interruptor longitudinal de tórmino. Este interruptor está asegurado 

a una placa (306) que se extiende verticalmente asegurada a la pla- 

ca de base (15) y adaptada para soportar pivotantemente una va r illa  

interruptora (307) pivotantemente montada en pasadores (308). Como 

la v a r illa  interruptora (307),-'su estructura asociada y la opera­

ción de la  misma son exactamente las mismas que las de la va r illa  

interruptora 292 y sus correspondientes estructura y operación, no 

aeran necesarios más detalles de las mismas. Cuando os pivoteda,
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lo. va r illa  interruptora (307) está adaptada paro, actuar a m actúe— 

der (310) para el interruptor 17LS, cuya actuación es prodición 

por la lengüeta 90 asegurada a la superficie in ferior del porta— 

microficha 4S. La función de los interruptores 11L3 y 17LS es pa­

ra acondicionar e l circuito del mecanismo manipulador de 1-. micro- 

ficha para devolver la microficha a su posición original d ■ arran­

que, es decir, a la posición en que la inicroimágen 1 está on la 

posición de "dispuesta para exploración". A fin  de realizar ósto, 

segün se describirá después en la descripción del circuito e léc tr i­

co, ambos interruptores deben ser actuados a una posición cerrada.

Durante la reproducción normal, en que la microficha 

os graduada paro, situar cada uno. de las micro imágenes en una posi­

ción de exploración, cualquiera de los interruptores 11LS o 177XJ,

15
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pero no ambos, será actuado a una posición cerrada, lio cbstanto, 

a fin de terminar la operación de la máquina y de permitir la de­

volución de la microfichá a su posición original de o.rranq .e, ursy 

bos interruptores deben estar al mismo tiempo en sus posiciones de 

cierre. En la Figura 30, en que la microimágen n2 5 se ene .entro, 

en la posición de exploración, ninguno de los interruptores 11 Id 

o 17LS serán actuados, de hecho, durante la graduación de la micro- 

ficha para las microimágenes contenidas en las fila s  A, 3, C, D y 

E y en las columnas numeradas del 1 al 15 ninguno de los interrup­

tores 11LS ni 17LS serán actuados.

En la Figura 32, en que la microimágen n2 SI ce en­

cuentra en la posición de exploración, la lengüeta SC es de sufi­

ciente distancia desde 4a va r illa  actúa dora'(304) po.ro. impedir el 

contacto con la misma. Cuando la microficha es graduada para cual­

quiera de las microimágenes de la columna decimosexta, la lengüeta 

90 se acoplará a le. va r illa  actuadora (3C7). Ko obstante, r.l c ir­

cuito eléctrico para el aparato no quedará afectado por e llo . Sh
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la Figura 33, en que la última microimágen 93 se encuentra en

posición para su esqiloración, la lengüeta 88 ha sido movida para 

acoplar la v a r illa  interruptora (304) para actuar a l interruptor 

1115 a una posición de cierre. Similarmente, la lengüeta 90 se lia 

movido poniéndose en contacto con la va r illa  interruptora /307) 

para actuar al interruptor 1715 a una posición cerrada.

De hecho entonces, a fin  de establecer o l cierre de 

ambos interruptores al mismo tiempo, la microficha dehe haber sido 

graduada a la última f i l a  y a la última columna de 1a misma, ilus­

trándose dicha posición en la Figura 33. En e l caso de que la mi- 

croficha 40 estó provista solamente de 5 f i la s  de microimá;enes, 

es decir, de las f i la s  A a la E, la lengüeta 88 debe moverse hacia 

abajo según se vé en la Figura 30 una distancia igual a la longi—
i .

tud de una mieroinágen. Esto alineará a la lengüeta 83 con la l í ­

nea más exterior q\i© conecta las microimágenes en la f i la  L, En ol 

caso de que la microficlm contenga algunas menos de las ¿ios y seis 

columnas, la lengüeta 90 debe ser movida tina distancia igual a la 

anchura de una microimágen por cada columna de menos de las 10.

Para una microficha con algunas menos de las seis f i ­

las y/o do lás diez y seis columnas, es preferib le se xt cilite?i 

portas (48) especiales, én los que las lengüetas 88 y 90 estarán 

previamente dispuestas correspondiendo a la ínicroficha a le que

se adaptará el parta Se soparte. Efe §1 eas© de que sea deseable un 

solo tipo de porta (48), la superficie in ferio r dol mismo p tecle es­

tar provista de aberturas previamente taladradas que se extienden 

en mía línea y están espaciadas entre sí en dicha linca la longi­

tud de una microimágen para actuar a l interruptor 1115, y en la

otra línea la anchura de una microimágen para 

tor 1715. A fin  de acomodar una microficha de

30 microimágenes, un operario solo necesita inso

actuar ¡ 1 interrup- 

dife rente número de 

rtr.r unos pasa ores
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que corresponden a las lengüetas 88 y 90 dentro de las adecuadas 

aberturas para establecer la actuación de los interruptores de 

término transversal y de término longitudinal.

La máquina xerogrtCfica que puede u tilizarse pr ra pro­

ducir reproducciones xérográíicas es generalmente’ del tipo expues­

to en la patente a Mayo y otros, patente nóiaero 3.062.109. En la 

máquina patentada se incorpora un programador del tipo expuesto 

en la patente a Eichler y otros, patente n2 3.090.616. SI progra­

mador descrito en las patentes antes referidas consiste en dos ele­

mentos rotativos de embrague con elevadores de leva en los mismos 

par? activar tanto un mecanismo aliracniador de papel cono un me­

canismo extractor del papel-de la máquina xerográfice.. Guardo un 

elemento de embrague está girando y programando las varias opera­

ciones que todavía se requieren para producir la reproducción aca­

bada de una primer copia, la máquina es libre de arrancar cu un se­

gundo ciclo  que u tilic e  e l segundo elemento de embrague pean acti­

var los procesos requeridos para completar la reproducción de una 

segunda copia. Al tiempo, la máquina se. ajusta para explorar una 

tercer copia, e l primer elemento de embrague ha completado su ope­

ración programadora y está dispuesta para controlar e l gror rama

25

3 0

secueucial para una tercer copia. En e l presente invento, e l pro­

gramador incluye un tercer interruptor para ser actuado por los 

elementos de embrague en la apropiada secuencia con los otros in­

terruptores actuados por e l programador en cooperación con ">1 me­

canismo manipulador de microfichas (16).

Debe puntualizarse en éste momento que lor; té minos 

primera, segunda y tercera copia se refieren figurativamente a 

cualquier secuencia de copias de la misma o de diferentes micro— 

imágenes de la tarjeta  microficha. Específicamente, el programador 

comprende tres subconjuntos: a saber, un conjunto do embrague 320,
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un mcca?:ismo soltador del embrague 321,-y mi conjunto micro inte­

rruptor 322, que se muestran detalladamente en las Figuras 34 a 

36 inclusrtoes.

Los conjuntos anteriormente descritos están soporta­

dos por placas de armadura 323 y 324 que opcionalmente, segán se 

nuc-stran, pueden ser f  o tinadas corno un elemento integral de la má­

quina xerográfica, o alternativamente pueden formarse como una uni­

dad separada para montaje en la máquina xerográfica.

El conjunto de embrague incluye una polea 325 montada 

en e l extremo exterior de un eje SH—1 ¿el programador que e3tá 

montado en cojinetes adecuados (326) facilitados en las placas de 

o.madura 323 y 324; La polea 325, que es una polea de transmisión, 

está conectada a una polea en e l eje del cilindro SH-2 m edirte 

ama adecuada correa (que no se muestra) adaptada para accionar al 

eje del cilindro a una velocidad constante en relación con la ve­

locidad del eje SIS—1, Cuando se aplica al eje SH—1, e l extremo in­

te r io r  de la polea 325 hace contacto con un cojinete de empuje 

326 insertado en la superficie exterior de la placa do armadura 

323; facilitándose un to m illo  de ajuste (327) con e l que Ir, polea 

puede sujetarse apretadamente al eje y contra dicho cojinete de en­

puje para lim itar e l movimiento axia l del e je en una dirección.

Para lim itar e l movimiento axia l del eje en la dirección opuesta, 

se fa c i l i ta  so fa c i l i ta  -un aro de resorte j(328) asegurado en una 

adecuada acanaladura formada en e l e je, posicionandose e l aro de 

resorte para hacer contacto contra una arandela de empuje (230) 

posicionada contra la superficie in terior de la pirca do ar. udu­

ra 323. El eje SU—1 del programador es accionado por medio de una 

polca (33l) asegurada al mismo en las placas de armadura 322 y 

324, estando la polea operativamente conectada a un motor de accio­

namiento principal 1,1-1 en una forma corriente mediante una correa

- 8 9 -



adecuada (que no se muestra).

El elemento de embrague (332) del propio conjunto ele 

embrague está montado por su cubo sobre e l eje SII-1, y est¿ asegu­

rado contra le, rotación con relación a l eje rao cliente o l acoplamiento 

do un to m illo  radial (333) sopo X*uCv do por e l eje con un entrante 

en e l extremo del cubo de diebo elemento de embra-T.e. Un se un-'1 o 

elemento de embrague (334), que es complementario del cióme- .to de 

embrague 332, ya fijamente asegurado sobre c i eje SII-1 mediante 

•:r . crr.il lo de ajuste (335). Los elementos complementarios le er>-

brag-ie 332 y 334, giran por lo tanto con e l eje SU—1 cuando óste 

os rirado. Un tercer y un cuarto elementos de embrague (33G y 337 

respectivamente), que después se describen con mayor detallo, co— 

actúan con los elementos complementarios de embrague y son libres 

para una rotación re la tiva  con respecto a l eje bajo condiciones 

de patinaje del embrague, manteniéndose los elementos de embrague 

33G y 337 separados entre s í en una relación espaciada mediante 

un elemento de cojinete (338) montado sobre e l eje SII-1.

Los elementos complementarios de embrague 332 y 334 

son del tipo de placa anular con superficies fricciónales (240)

sñíi'GPr&ailag Haeia d§ñif=6 y d§ uü maioiri&i ed&auadd fc&i tome eoi*-
cho, aseguradas mediante encolado a las pártes rebajadas anulares 

de las superficies in teriores de los elementos de embrague.

A fin  de fa c i l i t a r  medios para aplicar le. presión re-
«

querida a los elementos coactuantes del embrague para cumplir las 

condiciones operativas, alrededor del eje se aplica un muelle de 

compresión (341) entre e l elemento de embrague 332 y la arandela 

de empuje 342 posicionada junto a la armadura 324. Lr. fuorz; del 

; .’ ~ lle  341 debe ser suficiente para permitir que los elementos de 

embrague 336 y 337, cuando quedan libres para girar, sean accio­

nados por los elementos de embrague 332 y .334 respectivamente,
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mientras se permite sin embargo que los elementos de embrague res­

balen en une relación mótua cuando los elementos de embrague 336 

y 337 están asegurados para impedir su rotación.

Los elementos de embrague 336 y 337 son discos esen­

cialmente planos provistos en sus superficies periféricas exterio­

res de elevadores de levas (343 y 344 respectivamente), adaptados 

para ser acoplados por medios adecuados de sujeción que después se 

describen con detalle, con lo que los elementos de embrague pueden 

ser retenidos contra e l movimiento rotativo hasta que son soltados 

por los medios de sujeción, estando también adaptados los elevo.do­

res de levas, cuando los elementos de embrague giran, para actuar 

a un microinterruptor 3LS que también se describe después. Los ele­

mentos de embrague (336 y 337) están también provistos de un pasa­

dor de leva (345) que sobresale hacia dentro y que está asegurado 

a dichos elementos de embrague mediante martillado- sobre e l extre­

mo del pasador de leva que atraviesa los elementos de embrague, es­

tando .adaptado e l pasador de leva para actuar a un segundo micro- 

interruptor 4I£ que se describe después.

SI mecanismo soltador del embrague, generalmente de­

signado en 321, incluye un panel de base (346) por medio del cual

los elementos operadores del mecanismo soltador del embrague pue­

den estar soportados en un elemento de armadura, en éste caso la 

base 347. 31 panol de base (346) tiene unido en una esquina del 

mismo, sobre une. do sus p. tas vertica les, e l solenoide SOL-3 de 

desconexión del programador normalmente desenergizado, con un nú— 

cleo móvil (348). Según se ve en la Figura 35, e l núcleo móvil es­

tá provisto de muescas para rec ib ir  un extremo de una resbaladera 

(350), estando guiado e l otro extremo de la resbaladera a una mues­

ca adecuada formada en un miembro de pata vuelta hacia dentro del 

panel de base 346, con lo que e l núcleo móvil se mantiene nonne.1-

r
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ncnte en una posición extendida mediante e l muelle, observándose 

que e l muelle debe ser de suficiente tensión para mantener normal­

mente epctendido e l núcleo móvil mientras se permite que e l núcleo 

sea retraido cuando es operado e l solenoide SOL-3.

La resbaladera (350) tiene una pata pendiente a la que 

está asegurado pivótantemente un trinquete (353) entre medias do 

sus extremos y mediante un pasador (354). 2n un extremo del trinquete 

(353) va posicionado un pasador (355) que acopla un muelle (35G) 

posicionado y asegurado por medio de un to m illo  (357) a la misma 

pata de la resbaladera a la que va montado e l trinquete, con lo 

que e l trinquete es normainente desviado para su acoplamiento con 

un ga t illo  (358) monta do sobre un husillo 360 montado sobre c o ji­

netes en las patas vertica les del panel de base (346). Durante ca­

da recorrido de graduación, e l trinquete es guiado cerca del ex­

tremo de su recorrido por la guia (36l) del g a t illo  para asegurar

20

adicionalmente el controto del trinquete con un diente del gati­

l lo .  Un elemento de resorte plano (362) está asegurado al panel 

de base (346), estando posicionado e l extremo del resorte para im­

pedir la rotación en e l sentido, de las agujas del re lo j del tr in ­

quete, según se ilustra en la Figura 35.

25

30

Según se ve en la Figura 36, e l husillo (360) también 

tiene f i j a  a l mismo una placa circu lar de leva (3G3) con superfi­

cies angulares de leva formadas en la misma. Montado en ángulo rec­

to a l husillo hay un eje de enganche (364) montado sobre cojinetes 

en las placas laterales de un soporte en forma de "U" (365) monta­

do sobre e l panel de base 346, soportando e l eje un par de brazos 

complementarios de enganche (366) normalmente desviados en posi­

ción de contacto para acoplar los elevadores de leva de los ele­

mentos de embrague (336 y 337) por medio de los muelles 367.

31 conjunto microinterruptor (322) consiste en una
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placa de montaje (3GS) asegurada a la placa de armadura (324) de 

forma que e l pasador de pivote (370) rodadoramónte enganchado en 

la placa de montaje (368) es concéntrico con la línea axial del 

eje Sil—1. Un par de soportes (371 y 372) de micro interruptor es- 

tan pivotantemente asegurados por un pasador (370) y ajustablemcn- 

te asegurados a la placa de soporte por medios ta les cono torn i­

llo s  (373) roscados en la placa de soporte y que sobresalen a tra­

vés de ranuras formadas en los soportes de micro interruptor. Los 

soportes (371 y 372) de nicrointerruptor soportan a los n icrointe- 

rruptores 3LS y 4LS respectivamente. El microinterruptor 3LS es 

actuado por una palanca (374) desviada por resorte (375) en lina 

relacién de contacto con uno u otro de los elementos de embrague 

(336 y 337) con lo que gira uno u otro de ta les elementos de em­

brague, actuándose la palanca por las superficies elevadas de le ­

va, El mi ero interruptor 4IE es operado sirnilarmcnte por medio de 

una palanca (376) también desviada en una’.posicién normalmente de 

no contacto por medio de un resorte (377), efectuándose la opera- 

cién del mi erointerruptor mediante e l pasador de leva 345 de los 

elementos de embrague ségdn los mismos son girados.

La palanca 374 y la palanca 376 están picotantenente 

montadas en los soportes de microinterruptor (371 y 372 respecti­

vamente) por medio de pasadores (378) mantenidos en posicién so­

bro los soportes mediante aros de resorte (380).

El eolenoide SCL-3 del mecanismo soltador del embra­

gue y los microinterruptores 3LS y 4LS del conjunto mierointerrup­

tor están conectados a un circu ito eléctrico  adecuado, se se des­

cribe raíís adelante, controlando los micro inte rruptores 3LS y 4I¿3 

respectivamente la operccién del solenoide S0L-1 del mecanismo a l i— 

montador de papel (23) y e l solenoide S01>-2 del mecanismo descar- 

gr.dor del papel (26).
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Un tercer microinterruptor es también actuado por la 

rotación del elemento de embrague 336 en una secuencia predetermi­

nada en relación con la actuación de los interruptores 3LS y 4LS. 

SI tercer interruptor, GIS, es e l interruptor de fin  de explora­

ción para e l mecanismo manipulador cíe la raicroficha y está monta­

do mediante un soporte (38l) a la placa de base (347). La actua­

ción del interruptor se realiza mediante una palanca (332) pivo- 

tantemente montada sobre la armadura del interruptor 6LS y con 

una rueda (3S3) adaptada para la selección de leva mediante e l 

pasador de leva (345) del elemento de embrague 336. La rueda 383 

está situada por encima del eje SE—1,- segdn se ve en le. Figura 30, 

a fin  de realizar la ordenación apropiada de secxiencias de la ac­

tuación del interruptor 6I£ en relación con los interruptores 3LS 

y 4LS. Se observará que e l pasador de leva (345) acoplará a la 

rueda de levas 383 en aproximadamente un terc io  de- revolución del 

eje Sil—1 antes de que e l mismo acople a la palanca 371 para e l 

adecuado interruptor de descarga 4LS.

üh la operación del programador, los elementos de 

embrague (332 y 334) son girados constantemente durante la opera­

ción de la máquina rerográfica, pues los mismos están f i jo s  al 

eje Sil—1 del programador accionado por e l motor de accionamiento 

principal M—1. Los elementos de embrague 336 y 337, sueltamente 

montados sobre e l eje SU—1 de forma que los mismos son libres pa­

ra una rotación re lativa  con respecto a dicho eje bajo condicio­

nes de patinaje del embrague, están impedidos de girar normalmen­

te con dicho eje SH-1 por medio de los brazos de enganche (3GC) 

adaptados para acoplar e l borde delantero de los elevadores de le­

va de los elementos de embrague 336 y G37.

Cuando e l soienoide SOL—3 es energizado, e l nácleo 

móvil (343) fuerza a l trinquete (353), mediante su acoplamiento
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con e l g a t illo  (358) pare, graduar le, placa de leva (363) para fo r­

zar c. un brazo de enganche temporalmente fuera de acoplamiento 

con un elevador de leva de un elemento de embrague (336 o 337) 

soltándolo para una rotación con e l eje SI-I-1 por medio de sus res­

pectivos elelementos coactuantes de embrague (332 o 334). Una vez 

que un'elemento de embrague (336 o 337) ha sido soltado para rota­

ción, e l misino solamente gira una revolución, deteniéndose de nue­

vo su movimiento mediante un brazo de enganche (366) desviado ha­

cia atrás a una posición de acoplamiento del elemento de embrague

10 por e l muelle 367. Durante esta ánica revolución, e l elevador de 

leva del elemento de embrague girado (336 o 337) dispara primero 

e l interruptor 3I£>, después e l pasador de leva 345, después dis­

para e l microinterruptor 6LS y. finalmente e l microinterruptor 4LS.

OPERACIÓN DE LA. MÁQUINA

15 Con los detalles del aparato así descritos, cuando se 

u t iliz a  en conjunto con un aparato de impresión xerográfica conti­

nuamente operante, las reproducciones xerográficas continuas de 

las microimágenes de la microíicha 40 se producen en aproximada­

mente 15 segundos por cada imágen. Como e l presente invento no

20 concierne al aparato concreto de procedimiento xerográfico excep­

to en cuanto a la relación cooperante con e l mismo, no es necesa­

ria  una descripción detallada del aparato de proceso xerográfico. 

Un aparato preferido de proceso xerográfico, con alguna modifica­

ción, que puede ser u tilizado para reproducir las microimágenes

25 de la microficha se expone en la patente n  ̂ 3.062.109 concedida 

a Mayo y otros. La siguiente descripción de la operación del apa­

rato hasta ahora descrito y e l circuito e lóctrico  para ta l aparato, 

incluirá los componentes del proceso que se describen'en la antes 

citada patente.

30 Puede obtenerse mejor una comprensión más clara de la

\
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operación del aparato antes descrito y del circuito e léctrico  que 

controla los diversos elementos, con referencia a los diagramas 

esquemáticos del conexionado de las Figuras 37, 3S y 39 y a los 

interruptores y luces de señal actuables por el operario del c ir ­

cuito eléctrico que se ilustra en e l dibujo del panel dé control 

que se muestra en la Figura 3.

En e l panel de control, e l interruptor de control' de 

"Conexión" SU—1 se u t iliz a  iniciaInente para arrancar y preparar 

la máquina para su operación automática de impresión. Una vez ac­

tuada, la  máquina adoptará lina condición de "Espera" en la que to­

das las funciones de la máquina están desconectadas excepto e l ca­

lentador del fusor y un ventilador aspirante que continuarán fun­

cionando. El interruptor de control de "Impresión" SV/—7 se u t i l i ­

za para comenzar la exploración de la microirnágen n2 1 y la sub­

siguiente graduación automática y la exploración de las demás n i- 

croimágenes cuando la microficha se encuentra apropiadamente en 

posición en e l mecanismo manipulador de la microficlm. Este inte­

rruptor puede ser actuado en cualquier momento cuando la máquina

20
se encuentra en la condición de "Espera", El interruptor de con­

tro l de "Paro de impresión" SVí-9 se u tiliza  para desconectar la 

lámpara del proyector, e l mecanismo manipulador de la microficha 

y también para in ic iar e l cierre de los componentes del proceso

O K  
U. o

30

xerográfico. Cuando se e.ctác., la máquina, irá inmediatamente a la 

condición de "Cierre". El porta-microficlm (48) invertirá entonces 

su posición in ic ia l y  la máquina se invertirá a la posición de 

"Cierre". El interruptor de control de "Desconexión" SV.-2 se u ti­

liza  para parar inmediatamente toda la máquina en e l caso en que 

une. emergencia requiera ta l acción, o desde la condición de "Espe­

ra" al fin- de una jornada. El control "Selector de copias" 3U-6B 

es un interruptor selector rotativo con un botón de mando ro ta ti—
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vo par& preseleccionar la cantidad de recorridos a efectuar por 

toda la tarjeta microficha para una serie de una a quince copias 

o para copias múltiples cuando se utiliza la posición "M”. Este 

control se utiliza también para cerrar automáticamente la máquina 

cuando la cantidad preseleccionada de pruebas ha sido obtenida»

Las lámparas de "Eecarga" UJP-6 y IMP—7 se ilumina­

rán cuando el suministro de papel cae por debajo de una cantidad 

predeterminada, tal como por ejemplo, de veinte hojas. Cuando ós— 

to sucede, la máquina automáticamente se invertirá a la condición 

de "Espera” y no puede ser arrancada hasta que el suministro de 

papel ha ¡sido repuesto. Para una sola copia de las microimágenes 

de una microficha, el operario gira el mando rotativo SW-6B has­

ta el número "1" y oprime el control de "Impresión" SW-7. El meca­

nismo manipulador de la microficha explorará e imprimirá cada mi- 

croinágen de lá microficha y entregará las copias a una bandeja de 

salida. A la terminación del ciclo final de exploración, el meca­

nismo graduador devolverá automáticamente la microficha a su po­

sición original y cerrará automáticamente la máquina xerográfica 

cuando es entrerada la última copia. Entonces la máquina se inver­

tirá a la condición de "Cierre” por 50 segundos, dispuesta para 

que la misma u otra microficha sea impresa,

.Antes de que la máquina xerográfiva pueda ser actuada, 

deben cerrarse todas las compuertas de la caja a fin de cerrar los 

interruptores de enclavamiento de las compuertas 11S, 2LS, 191*3 y 

20LS. Se adopta ósta previsión no solamente desde un punto de vis­

ta de seguridad sino también para ocasionar la debida circulación 

de aire a travós de la máquina por medio de un par de ventiladores, 

que no se muestran, accionados por los motores M4 y 115. Además de 

dichos interruptores de enclavamiento, debe ser cerrado por la ins­

talación del cilindro un interruptor 141£ de enclavamiento del ci—

-7 7 -
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linclro, cuyo interruptor puede estar situado detrás del cilindro 

(20). Un interruptor de enelavamiento Í3IS para la caja revelado­

ra se cierra también para asegurar que la ceja reveladora queda 

en su apropiada posición operativa.

Suponiendo que la bandeja para e l papel está su fi- 

cientemenete abastecida de papel y que e l porta-microficha ha s i­

do adecuadamente colocado en e l carro de la microficha para abrir 

e l interruptor de lím ite 9LS de "cuadro en posición" que normal­

mente está cerrado, para abrir e l circu ito del reló de cierre 5CR 

y de haber sido seleccionado e l apropiado minero de copias cpn e l 

interruptor selector SY/6, la primera operación para e l opex'ario 

a l arrancar la máqxiina es presionar e l botón de "Conexión" SYHL. 

Esto suministrará 115 vo ltios  a .60 periodos a los conductores 

principales Yi’l  y Y.'2 y en erg izará a l relé 1CII a través de los con­

tactos cerrados ST/-1, 14LS, 3THr-l, SYV2, 20LS, 19IS, 1IS, 2LS, 13LS 

y y e l contacto del re lé 9CR-1. Esto energiza e l principal relé 

de potencia 1CR que permaneceré energizado a través de su propio 

contacto lCPr-3 de retención, y cerrará los contactos 1CR-2 y 

lCUr-3, El cierre del contacto lCRr*l fa c i l i ta  potencia para s i res­

to del sistema por medio del cable W8, y e l cierre del contacto 

lCP.r-2 fa c i l i ta  potencia a la bobina del primario de un transforma­

dor T—2 que tiene una pluralidad de bobinas secundarias e interrup­

tores, vina de las cuales suministra energía a l elemento calentador 

Rr-1 del fusor principal, otra para e l relé sincronizador 2TR. y e l 

relé detector de fa ltas  8CR. El cierre del contacto lCUr-3 retiene 

la energizacién del re lé 1CR a través del interruptor de H3osooñé-‘: 

xión" SYf-2 generalmente cerrado y e l interruptor de "Conexión"

SŶ -1 que está retenido solo momentáneamente y puede ser soltado. 

Todos los dispositivos de la máquina están ahora en estado de ener— 

gización a través del contacto cerrado lCPu-1 cuya operacién puede
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interrumpirse en e l caso en que e l interruptor de "Desconexión"

S1f-2 o cualquiera de los contactos de interruptor en serie con 

e l mismo estén abiertos.

El aparato detector de fa ltas que no se muestra en 

los dibujos, excepto esquemáticamente en e l diagrama eléctrico 

de la Figura 37, incluye una fotocélula P -l situada junto al me­

canismo descargador (26) de las hojas de papel. La fotocélula •está 

adaptada para captar la presencia o ausencia de una hoja de papel 

en algdn punto durante la rotación del cilindro (20), cuyo punto es­

tá situado tras una hoja que debe haber sido retirada del cilindro. 

La presencia de una hoja en e l cilindro causa un incremento de la 

luz que cae sobre la fotocélula con lo que disminuye la resistencia 

de la fotocélula y que causa un aumento en la corriente a través 

del relé 8CR. Con ésta corriente incrementada, e l relé 8CE es ener- 

gizado para ocasionar la apertura del contacto normalmente cerrado 

SCIt-l, lo que abre e l cortocircuito alrededor del relé 9CIt para 

energizar a través de la resistencia  eléctrica ür-3. Con e l relé 

SCI! energizado, e l contacto de relé OCít-1 normalmente cerrado se 

abre pc.ro. ocasionar l r desenergizacién del relé principal de po­

tencia lC'ii y la completa interrupción de energía al circu ito. Ade­

más, e l  contacto 9CLr-2A se cierra para enclavar la bobina del relé 

9CIi a través del interruptor de ene lavamiento 141*3 del cilindro y 

causa también la apertura del contacto 8Ciir*2B pare impedir la re­

novación del cortocircuito alrededor áe la bobina del relé 9Cít 

cuando el contacto 9CIÍr-l se cierra de nuevo.

El mecanismo del detector de fa ltas es reajustado re­

tirando e l cilindro para soltar e l interruptor 141*3 retirando po­

tencia de la bobina del relé 9CR a fin  de permitir e l cierre del 

contacto normalmente cerrado 9CRr*l,

Con e l contacto del relé principal 1C&>1 cerrado, la
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potencia es aplicada a l cable \í8 del circuito principal para sumi­

n istrar energía al motor M6 del ventilador impelente para la Ido- 

para para copia de documentos; la lámpara para copia de documentos 

IivíP-2 se interrumpe, sin embargo, hasta que comienza la explora­

ción mediante un contacto 4CRr-l normalmente abierto; la lámpara de 

descarga MP-1; e l suministro de potencia corotrónica PS-1; la lám­

para IMP-24 del detector de fa ltas; e l solenoide SOL-2 de descarga 

del papel a través del interruptor de lím ite 4IS normalmente abier­

to; e l motor de accionamiento principal 14-1; e l motor de escobi­

lla s  14-2 para e l virador xerográfico; e l motor 14-3 para e l ven tila­

dor aspirante de las escobillas; e l sincronizador 4TR para 70 segun­

dos; los motores de toma M-4 y M-5; e l motor de escape M7; e l motor 

MIO para la exporación de la microficha; y los soplantes de presio— 

nización M8 y M9,

SegtSn se muestra en la Figura 3, e l panel de control 

para la máquina está provisto de un mando K1 de la lámpara para e l 

documento que está adaptado para posicionar una aguja en una cual­

quiera de una pluralidad de c ifras  para variar e l suministro de vo l­

ta je  a la lámpara IAIP-2; e l mando K-l está conectado a l secundario 

de Tin transformador T-l para controlar ta l vo lta je  que controla la 

intensidad de la lámpara de proyección de acuerdo con la densidad 

del microfilm u tilizado en la ta rjeta  microficha. Puede u tiliza rse  

cualquier disposición adecuada de las c ifras empleadas con el man­

do para le. intensidad de la lámpara para e l documento. Por ejemplo, 

la rotación en el. sentido de las agujas del re lo j del mando puede 

aumentar la intensidad de la lámpara, mientras que por otra parte 

la rotación del mando en e l sentido contrario a l de las agujqs del 

re lo j debe producir un descenso en la intensidad de dicha lámpara.

Después de transcurrido un periodo de veinte segundos 

para que e l relé de demora 2TR sea activado, se cierra su contacto
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2TR-1 normalmente abierto para energizar.los relés 2CR y 7CR. Se 

utiliza la demora de veinte segundos para permitir el precalcnta- 

miento del elemento fusor Rr-1 antes de que la maquina pueda comen­

zar a hacer las copias. La energización del relé 2CR abre el con­

tacto normalmente cerrado 2CR-1 al relé de demora 2TR para poner 

éste componente fuera de circuito. Con el relé 7CR energizado, su 

contacto de retencién 7CR-2A se cierra a fin de mantener energi- 

zados los relés 2CR y 7CR después de que el contacto 2TR-1 se abre, 

üi ésta condicién la máquina está dispuesta para operación que se 

realizará cuando está cerrado el botón de "Impresión" SV̂ -7.

Sin embargo, antes de oprimir éste botón el operario 

debe seleccionar el nómero de copias a realizar de la tarjeta micro- 

ficha y tambiencdeterminar si ha de reproducirse la microficha com­

pleta o ciertas partes de la misma. A fin de simplificar la descrip­

ción de la operación de la máquina, el circuito de selección alea­

toria de los cuadros se describirá en los últimos párrafos de ésta 

descripción. Se supondrá que la máquina se encuentra en condición 

de comenzar la exploración riel cuadro de microímágen n9 1, que su­

cederá la graduación de toda la microficha y que con el interrup­

tor selector SW-6 se han seleccionado previamente cuatro reproduc­

ciones de los contenidos de la microficha.

Suponiendo entonces que la máquina está en condición 

de reproducir unr tarjeta  microficha completa, la operación comien­

za cuando el operario cierra e l interruptor de "Impresión” SVf-7.

L¡1 cierre de éste interruptor ocasiona, la energización del relé 

3CR a través del cable Y/3S y de un contacto de relé normalmente 

cerrado 5CR-1. Tan pronto como el relé 3CR llega a estar energiza-

30

do, permanece en tal condición mediante su contacto de retención 

3CR-A que se cierra inmediatamente del cierre del interruptor SY/-7. 

El cierre del contacto 3CR-A facilita  energía elóctrica para un
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cable W33 a través del contacto 2CRr-2 que. se cerré cuando e l relé 

2CE fué energizado y e l contacto 6CRr-2 normalmente cerrado. Este 

circuito fa c i l ita  energía eléctrica  a un re lé 4CR que, a su enei>* 

gizacién, cierra e l contacto 4C&-1 para producir la energizacién 

de la lámpara IMF-2 para e l documento. El cierre del contacto 3CRr-A 

proporciona también la energía eléctrica  a l cable Y/S2 a través del 

contacto normalmente cerrado 6LS-B del interruptor de " fin  de l'a 

exploracién", e l contacto lBFCHr-2 del relé para e l cuadro aleato­

rio , y los contactos normalmente cerrados lGCRr-1 y 15CIfr-l.

Con e l cable 3V82 energizado, un circuito sincroniza­

dor que incluye e l sincronizador 5TR será energizado, así como tam­

bién un circu ito de fotocontrol que se u t iliz a  para detectar e l úl­

timo cuadro de la microficha. El relé sincronizador 5TR llegaré a 

energizarse a través de un circu ito que incluye un contacto noj>- 

malmente cerrado 18CRr-2B, una resistencia Rr*27, un rectificador de 

selenio SR-5 y un cable 1718. No obstante, e l relé sincronizador no 

llegará a energizarse pues e l mismo está conectado en serie a un 

rectificador SCBr-1 controlado por s i l ic io  y normalmente no conductor. 

A fin  de producir la energizacién del relé sincronizador, e l cable 

Y/82 está conectado a un circu ito de sincronizacién que incluye un 

capacitor C—5, una red e léctrica  que comprende un capacitor C—4, 

una resistencia Br-28, un diodo SBr-6 y un diodo zener SBr-7, y un 

dispositivo de uniempalme Q—1. El capacitor C—4 f i l t r a  la señal 

rectificada producida con e l rectificador Sílr-5 y los dispositivos 

Sl>»6 y SItr-7 mantienen un vo lta je  constante en e l circu ito . Cuando 

e l capacitor C—5 comienza a tomar la carga, e l vo lta je  de carga del 

cable V/82 también pone la base del uniempalme hasta un potencial 

predeterminado en que e l mismo se comportará repentinamente para 

proporcionar una aguda elevacién del vo lta je  a través de la resis­

tencia Rr-35 que envía un impulso a l rectificador SCRr-1. Cuando es
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influenciado por óste impulso, e l rectificador SCHr-1 lanzará auto­

máticamente la "Conexión" a una condición de conducción y con e llo  

mantendrá la energización del reló sincronizador 5TR.

La energización del reló 5TR produce e l c ierre de su 

contacto 5TRr-l par., aplicar la energía e léctrica  al cable W83.

Esta energía eléctrica  produce la energización del reló 18CR que 

llega c» fija rse  a través ele su propio contacto 18CIV-2A. Cuando e l 

reló 18CR es energizado, e l contacto 18CRr-2B se abre para desenergi*- 

zar e l circuito sincronizador que se acaba de describir. Este cii>- 

cuito sincronizador permanece desenergizado hasta la terminación 

de la exploración de la microimágen n2 1 que comienza cuando e l 

cable W83 llega a estar energizado. Cuando e l cable 1V83 llega a es­

tar energizado, e l solenoide S0Ir-4 se energiza para producir una 

fuerza sobre e l rod illo  tomador (186) en relación con la v a r illa  

de accionamiento (185) para forzar a ósta contra e l rod illo  accio— 

nador (184). Simultáneamente con ta l acción, e l solenoide de f i ja ­

ción SOL-5 es energizado para activar al mecanismo (220) de f i ja ­

ción de la alineación de la microficha. La microficha y e l meca­

nismo de fija c ión  se mueven para la operación de la exploración 

en relación con e l eje óptico "X" de proyección, como anteriormente 

se describió. Cuando se ha realizado aproximadamente un 20 por cien­

to del recorrido de exploración, e l interruptor de. lím ite 5Ifi de 

iniciación del programa se cierra momentáneamente por e l acopla­

miento del elemento 285 sobre e l miembro actuador (287) del inte­

rruptor. Cuando e l interruptor 5I¿> es actuado a su posición de cie­

rre, e l solenoide SOIr-3 de suelta del programador es energizado 

junto con e l contador de documentos BC y un contador de cuadros FC. 

Con e l solenoide SOL-3 energizado, e l programador que comprende 

e l conjunto de embrague (320), e l mecanismo de suelta del embrague 

(32 l) y e l conjunto microinterruptor (322), es conectado a l accio—
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Segdn se estableció anteriormente, éste programador 

controla e l punto en que la hoja de papel es entregada a l c il in ­

dro (20), a l mecanismo descargador (26) y a la actuación del inte­

rruptor de lím ite GIS de fin  de la  exploración que es actuado cuan­

do la exploración de una microimá&en ha sido terminada* El interrup­

tor de lím ite 6LS tiene dos contactos, uno de los cuales se abre y 

e l otro se cierra cuando es actuado. Al tórmino de un recorrido de 

exploración cuando e l interruptor 615 es actuado, e l contacto nor­

malmente abierto 6I5-A se cierra para completar e l circu ito a tra - 

vós del cable ¥136 y los contactos contactos normalmente cerrados 

20CR-1B y 18I5-B a una red e léc tr ica  sincronizadora RC que compren­

de una resistencia variable RT y dos capacitores CA y CB. Además, 

e l re lé  20CR es energizado y fijado  por su contacto 20CR-1A que se 

cierra cuando e l re lé  es energizado. Esta energización del reló 

20CR abrirá también e l contacto 20CRr-lBj sin embargo, e l  circu ito 

BC producirá una'ligera demora en la desenergización del re ló  20CR 

a fin  de permitir que e l contacto 20CR-1A permanezca cerrado para 

mantener a l reló 20CR en su posición energizada, hasta e l momento 

y ligeramente después de que e l carro de la microficha (100) com­

plete su recorrido de retorno.

La actuación del interruptor 615 ocasiona también la 

apertura del contacto normalmente cerrado 6I5-B que interrumpe la 

conexión de la energía a l cable ¥82 que, a su vez, origina la des-

25

30

energización del reló 18CR. Con e l relé 18CR desenergizado, la ener­

gía para e l rectificador de selenio SRr-4 es interrumpida para sol­

ta r a l solenoide de exploración S0Ir-4 y a l solenoide de fija c ión  

S0L-5, Esto permitirá que e l carro (100) de la microficha comience 

e l recorrido de retomo hasta su posición de descanso a l mismo tiem­

po que e l mecanismo de fija c ión  de la alineación (220) se suelta
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de su acoplamiento con la microficha. Una vez que e l carro de la 

microficha alcanza la posición de descanso, es actuado e l interrup­

tor de lím ite 1815.

La secuencia de la operación que puede ocurrir cuan­

do e l interruptor 1315 es actuado, puede ser cualquiera de tres 

formas distintas, dependiendo de s i la microficha está en e l f i ­

nal de tina f i la ,  en e l fin a l de una columna o a l comienzo de la 

operación de exploración de un cuadro de la microficha que no estó 

en e l fin a l de una f i l a  o de una columna. Por ahora se supondrá 

que e l carro de la microficha acaba de explorar una microimágen 

que no está en e l fin a l de una f i l a  n i en e l fin a l de una colun>- 

na. Ib ta l situación, cuando e l interruptor de lím ite 18LS es ac­

tuado, su contacto normalmente abierto de "descanso" de la explo­

ración 18LS—A se cierra  para proporcionar energía e lóctrica  al so— 

lenoide de espaciamiento longitudinal SOL-6 por medio del cable 

W117 y del contacto normalmente cerrado 2FCRr*l. Cuando se energiza 

e l cable V I17 se energiza también e l reló 16CR, derrando e l 16CBr-2 

para fa c i l i ta r  energía e lóctrica  al cable W113 y descender a tra— 

vós del contacto normalmente cerrado 13CRr*3B hasta la bobina gra— 

duadora para e l motor lin ea l Uf-2. Esto espaciará e l carro de la 

microficha en un cuadro pues e l solenoide SOL-6, cuando es energi- 

zado, suelta e l elemento de enganche (128) de una muesca (124) pa­

ra permitir que e l motor lin ea l accione a la v a r illa  graduadora 

(118) para graduar e l carro.

úO
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Segdn se estableció previamente, ciiando e l interrup­

tor de posición de descanso de la exploración 1815 fuó actuado 

por e l movimiento de la plataforma de exploración (117) a la posi­

ción de descanso, e l reló 20CR fuó energizado y retenido asi du­

rante un corto periodo de tiempo segdn lo determinado por e l c ir ­

cuito sincronizador EC. Durante ósta demora, e l carro de la micro—
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ficha fuá espaciado longitudinalmente e l .cuadro anteriormente des­

cr ito . Una vez que e l circu ito RC ha sincronizado, e l reló 20CR 

l ie  gará a desenergizarse para desenergizar a l cable W117 que no es 

necesario ya pues la función gradúadora ha quedado terminada. Con 

e l cable W117 desenergizado, e l solenoide de espaciamiento longi­

tudinal SOIr-6 se dispara. Esto suelta a l mecanismo de graduación 

longitudinal (115) que vuelve a su posición para f i ja r  e l carrcr 

en e l sucesivo cuadro. Cuando e l cable W117 llega  a desenergizarse 

también se dispara e l reló 1GCR que corta la energía e lóctrica  al 

actuador lin ea l 12.1-2.

La actuación del interruptor de lím ite 6IS por medio 

del e je  SH-1 del programador fuá solamente una actuación momentá­

nea y dicho interruptor se invertirá  volviendo a su condición o r i­

ginal anterior & la actuación. En ásta condición orig ina l, e l con­

tacto 6LS-B se cierra, lo que fa c ilita rá  energía e lóctrica  a l ca­

ble W82 para comenzar le. función sincronizadora para la in iciación 

de la siguiente exploración mediante e l circu ito  sincronizador que 

comprende e l reló sincronizador 5TR, La carga del capacitor C—5, 

cuando e l contacto 61*3—B se cierra , se realiza cuando e l carro de 

la microficha está volviendo a la posición de comienzo de la explo­

ración, de forma que está en condición de permitir la energización 

del reló sincronizador 5TR cuando e l carro alcanza la posición de 

comienzo de la exploración. La siguiente función graduadora ocurri­

rá de la misma forma que la anteriormente descrita para la primer 

exploración, ásto es, primero la determinación sincronizadora y 

después la energización del circu ito  déloaituador lin ea l a la  bobi­

na graduadora para e l actuador lin ea l I2Í—2» Esta operación continda 

o sea, usa de la función sincronizadora para energizar e l reló 5TR, 

para la exploración de una microimágen, sucesiva graduación del ca­

rro de la microficha ho-sta que e l mismo llega a l último cuadro de

- 8 6 -
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la  f i la ,  Al ocurrir ésto, e l carro de la .microficha debe ser gra­

duado a otra f i la  mediante e l mecanismo de graduación transversal 

y también ha de moverse desde la  decimosexta columna del fin a l de 

la f i l a  volviendo a la primer columna a fin  de comenzar la explo­

ración de la primera microimágen de la siguiente f i la .

Al moverse a l último cuadro de microimágen de la deci­

mosexta columna, e l pasador (90) del porta—microficha (48) actuaba 

e l interruptor de extremo longitudinal 1715. Al término de la ex- 

ploración de ésta microimágen, e l interruptor de fin  de la explo­

ración 6LS era disparado durante la rotación del elemento de em­

brague 336. Estas condiciones de los interruptores facilita rán  la 

energización de ambos actuadores lineales y IAI-2 a fin  de pro­

porcionar la graduación del carro de la microficha en dos direccio­

nes.
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Cuándo es actuado e l interruptor de fin  de la explo­

ración 615, tiene lugar la acción previamente descrita. El contac­

to 615—A se cierra para fa c i l ita r  energía e léctrica  al relé 20CR 

para cerrar e l contacto 20CRr-lA para acondicionar e l circuito que 

incluye e l interruptor de descanso de la exploracién 1815—A para 

rec ib ir un impulso e léctrico . La aciuacién del contacto 615—B a una 

posicién abierta terminará la energización al solenoide de explora­

ción S01>-4 y e l solenoida S0IW5 del mecanismo de fija c ión  de la mi­

croficha para permitir el retomo del carro de la microficha a la 

posición de descanso bajo la acción del muelle (196)• Al alcanzar 

la posición de descanso, e l interruptor de lím ite 1815 es actuado 

para cerrar e l contacto 1815—A para fa c i l ita r  energía e léctrica  al 

cable 1Y117. En la anterior descripcién de la operacién para la gra­

duación longitudinal, solamente e l solenoide S01>-7 del espaciamien— 

te longitudinal y e l  relé 100R, fueron conectados a l cable \Y117 

cuando el contacto 1815—A estaba cerrado, fh ésta secuencia de la
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operación, no obstante, el cable W117 está también conectado al 

relé 17CR. Se fa c ilita  ésta concxién cuando el interruptor de l í ­

mite 1715 era cerrado cuando el carro de la microficha estaba gra­

duado en la decimosexta columna. Este interruptor permanece cerra­

do en tanto que e l carro de la microficha está en la decimosexta 

columna. La ener&ización del relá 17CR cierra su contacto 17CRr-2 

para fa c ilita r  energía eléctrica a un cable W115 para producir' la 

energización del relé 13CR que queda fijado a través de su propio 

contacto 13Cllr-l y e l interruptor de descanso longitudinal normal­

mente cerrado 7LS para la línea principal de energía \V8. Además, 

la energía eléctrica es es suministrada al relé 15CR a través del 

contacto ahora cerrado 17CIV-2.

La energización del relé 13CR cierra su contacto genere 

mente abierto 13CRr-3A y abre su contacto 13CRr-3B con lo quo se ener 

giza la bobina de inversión del actuador lineal Uí-2 para accionar 

el carro de la microficha a través de toda la longitud de la micro- 

ficha hasta su posicién de descanso. Cuando e l carro llega a su po­

sición de descanso, e l interruptor de descanso longitudinal 715 

es actuado a una condición abierta para abrir el circuito al relé 

13CR para terminar la energización de la bobina de inversión del 

actuador lineal U¿-2, Además del retomo del carro de la microficha 

a su posición de descanso, la bobina de graduación para e l actúa— 

dor lineal LM-1 es también energiznda para graduar e l carro de la 

microficha a la sucesiva 'la  siguiente. Esto se realiza por la 

energización del relé 15CR que cierra e l contacto 15CR-2 para faci­

lita r  energía al motor lineal LRMl y a la bobina de graduacién de 

éste motor a través del contacto normalmente cerrado 14CRr-3B. Al 

abandonar la posición longitudinal final en que e l interruptor de 

límite 1715 fué actuado, éste interruptor se abrirá inmediatamente 

cuando e l carro de la microficha sé mueve hacia la posición de des—

L-



1-

5

10

15

20

25

30

-8 9 -

3285 65
canso. La apertura del interruptor 17LS deseneraizará inmediata­

mente e l reíd 17CR para interrumpir la conexión e l cable \7115 me­

diante e l contacto previamente cerrado 17CRr-2. Sin embargo, e l re­

íd 13CR permanece energizado por e l cierre de su contacto de re­

tención 13CRr»l con lo que se mantiene la energización de la bobi­

na de inversión del actuador lin ea l IAí-2 hasta que e l carro retoj>» 

na a l descanso.

Con e l reló 13CR todavia en estado energizado, su 

contacto 13CR-2 permanece cerrado para fa c il ita r  energía desde 

e l cabie Y/117 al solenoide de espacirmiento transversal SOL-7. El 

solenoide SOL-6 de espaciamiento longitudinal también permanece 

energizado durante e l retorno de la microficha a su posición lon­

gitudinal de descanso a fin  de mantener al elemento de enganche (171 

fuera de cualquiera de las muescas 172 de la v a r illa  graduadora 

(155), Segán se estableció anteriormente, e l contacto 14CR-3B es­

tá normalmente cerrado mientras que el contacto 14C1&-3A está abier­

to para normalmente fa c i l ita r  energía eléctrica  a la bobina de 

graduación del actuador lineal LM—1. Esta bobina particular, cuan­

do es energizada, normalmente produce la graduación del actuador 

de f i la  a f i la .  La energización de la bobina de graduación del ac­

tuador lineal Uv^l ocasiona e l movimiento del carro de la micro- 

fichauuna .distancia igual a la longitud de un cuadro de microimá- 

gen segán se describió anteriormente.

A fin  de fa c i l ita r  energía e léctrica  a los actuadores 

lineales Ltí-1 y Llí-2, deben ser energizados ambos relés 15CR y 

16CR. En e l caso del actuador lin ea l I&-1, e l relé 15CR será ener­

gizado a través del circuito anteriormente descrito que incluye e l 

contacto 17CR-2 y e l cable W117. En e l caso del actuador lineal 

IAt-2, e l relé 16CR será energizado a través del circuito que también 

incluye e l cable W117 pero que está dividido en un circuito paralelo 

"  separable por e l contacto 13CRr-2,
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Durante la operación completa del mecanismo manipula­

dor de lo. microficha ( l2 )  en que varias f i la s  y columnas de micro- 

imágenes han de ser reproducidas, e l  relé 16CR será energizado 

cuando e l carro de la microficha haya sido graduado a la última co­

lumna; y e l relé 15CR será energizado cuando cuando e l carro de la 

microficha haya sido graduado a la última microimágen de una f i la  

particular. Cuando cualquiera o ambos de dichos relés son energi- 

zaáos a fin  de actuar la función graduadora o de inversión, cual­

quiera o ambos de los contactos normalmente cerrados 15CIJ-1 o 

16CIÍr-l en e l cable Y/82 sé abrirán para terminar la energía a los 

solenoides de exploración y de fijac ión  301^4 y SOL-5 respectiva­

mente. Esta disposición impide los arañazos o danos inadvertidos 

de la microficha. .Ambos de ta les relés son energizedos cuando e l 

carro de la microficha ha sido movido ftasta la última columna o 

hasta la última microimágen de una f i la  particular.

El proceso de exploración, graduación longitudinal 

para las microimágenes de cada f i la ,  graduación transversal después 

de que cada f i la  ha quedado terminada, continúa hasta que toda la 

microficha ha sido completamente explorada. Durante éste tiempo, 

e l aparato xerográfico funciona continuamente para hacer una repro­

ducción ampliada de cada microimágen de la microficha. Para cada 

uno de dichos c iclos de exploración, la exploración comienza cuan­

do la plataforma del carro retorna a la posición de comienzo de ka 

exploración y e l relé sincronizador 5TR ha sido energizado a través 

del circuito sincronizador previamente descrito para fa c i l ita r  

energía desde e l cable Yí82 al cable "W83 para energizar e l relé 

18CU, Este., a su vez, energizará al solenoide de fija c ión  SOIr-5 y 

al solenoide de exploración S0L-4.

Durante cada c ic lo  de exploración, e l dibujo lumino­

so de la microimágen que es explorada es proyectado por medio de
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la lente de proyección óptica (17) sobre. la superficie del c ilin ­

dro qxie gira continuamente para dispersar la carga del cilindro 

de acuerdo con la imágen luminosa con lo que se forma una imágen 

electrostática  ampliada latente de la microimágen sobre e l c ilin ­

dro. La parte expuesta del c ilindro gira después en la estación 

de revelado donde la  imágen es revelada por e l revelador (22) con 

lo que las partículas del virador se adhieren a la imágen electros­

tá tica  para formar una imágen de polvo xerográfico de la configu­

ración de la  microimágen. La parte expuesta y revelada de la su­

p er fic ie  del cilindro pasa entonces a la estación de transferencia 

donde aquella recibe una hoja de papel que es alimentada a l c ilin ­

dro por e l mecanismo alimentador de papel (23). Durante la  explo­

ración de la microimágen, cuando se ha realizado aproximadamente e l 

20 por ciento de la exploración, e l interruptor de in iciación del 

programa 515 se dispara para energizar e l solenoide S0I/-3. La ener- 

gización del solenoide SOL-3 permite que e l elemento de embrague 

(336) sea girado con e l eje SE—1 a fin  de disparar e l interruptor 

3IS para energizar un solenoide de embrague SOL-I que permitirá 

la alimentación de una hoja de papel por e l mecanismo alimentador 

de papel (23) sobre la superficie del cilindro en coincidencia con 

la imágen latente electrostática  existente sobre e l cilindro.

Como los detalles concernientes con e l mecanismo a l i ­

mentador de papel (23) y su correspondiente estructura, y su cone­

xión operativa con e l solenoide SOI^l no forma parte del presente 

invento, no se describirán ta les detalles. Dichos detalles pueden 

encontrarse en la antes mencionada patente concedida a Mayo y otros. 

La rotación continuada del elemento de embrague (336) disparará al 

microinterruptor 6IS para terminar e l movimiento de exploración 

de la plataforma ( 11T) del carro, en cuyo momento la plataforma y 

consecuentemente e l carro (100) de la microficha iniciaran su retoi>-
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no a la posición de comienzo de la exploración. La u lterio r rota­

ción del elemento de embrague (336) dispara al micro interruptor 

415 para energizar e l solenoide de descarga SOL-2 para descargar 

la hoja de papel desde e l cilindro xerográfico y colocar la  hoja 

.sobre la cinta transportadora (27) del mecanismo transportador 28, 

Los detalles del mecanismo de descarga, de su corres­

pondiente estructura, no forman parte del presente invento y están 

debidamente expuestos en la antes mencionada patente a Mayo y otros. 

Según se estableció anteriormente, con e l Interruptor de lím ite 

615 que ha sido actuado cuando e l carro de la microficha alcanzó 

la posición de fin  de la exploración, lomque ocurre al mismo tiem­

po que e l interruptor 615 queda adaptado para actuación por e l pa­

sador de leva del elemento de embrague /336), e l carro de la micro- 

ficha comenzará e l retorno a la posición de comienzo de la explo­

ración. La actuación del interruptor 615 cierra e l contacto 6LS-A 

para energizar e l reló 20CR y también para cargar e l capacitor CA 

en e l circu ito sincronizador RC. La energización del reló 20CR cie­

rra e l contacto 20CIÍr-lA, No obstante, los circuitos dé la gradua­

ción requerirán todavía e l cierre del contactó 1815—A del interrup­

tor de comienzo de la exploración, lo que ocurre cuando e l carro 

de la microficha alcanza la posición de comienzo de la exploración. 

El reló 20CR permanece energizado a causa de la carga fac ilitada  

en e l circuito sincronizador RS.

Cuando e l carro de la microficha ha sido graduado has­

ta la última f i la ,  o f i la  "F'1, y hasta la última colximna, o colum­

na 16, a fin  de situar la microimágen noventa y seis en posición 

con respecto al eje óptico nX" para ser explorada, e l interruptor 

longitudinal de extremo 1715 será actuado. El interruptor transver­

sal de extremo 1115 ya ha sido actuado cuando e l primer cuadro de 

cla f i l a  "F" estuvo en posición de exploración, por lo que para e l

\



cuadro noventa y  seis, ambos interruptores 17LS y 1115 habrán s i­

do actuados. Esto fa c ilita rá  la energización de ambas bobinas de 

inversión de los actuadores lineales, retornando e l carro a la po­

sición de descanso en ambas direcciones, o sea, la posición de des­

canso transversal y la posición de descanso longitudinal. Al rea­

lizarse óste movimiento, e l solenoide de cspaciamiento transversal 

SOL-7 habria sido energizado para soltar e l elemento de enganche 

(123) de la v a r illa  (118) para permitir la actuación por ^1 actuador 

linea l IAMl sobre e l carro (100) de la microficha para retom ar e l 

mismo á la posición de descanso. Similarmente, e l solenoide de es— 

pacianiento longitudinal SOL-6 debe haber sido energizado para sol­

tar e l elemento de enganche (171) de la v a r illa  longitudinal (155) 

para permitir la actuación del actuador lin ea l IAt-2 para retomar 

e l carro de la microficha a la posición de descanso longitudinal.

Cuando e l carro de la microficha ha sido retomado a la; 

posiciones de descanso, e l interruptor de descanso longitudinal 7LS 

es actuado a una condición de abierto; y e l interruptor de descan­

so transversal 1015 es actuado para abrir e l contacto normalmente 

cerrado 1015—B. Al alejarse de las dos posiciones de extremo, am­

bos relós 13CR y 14CR son desenergizados y ósto se rea liza  median­

te la desenergización de los solenoides SOIr-6 y SOLr-7. El mecanis­

mo manipulador (12) de Ir. microficha se encuentra ahora en condi­

ción para otra producción de copias de las microimágenes de la mi— 

croficha o para la retirada del porta—microf iclia del aparato. Con 

e l carro de la microficha en las dos posiciones de descanso, e l 

aparato adopta una- posición de "Espera" aguardando la u lte rio r ac­

ción del operario o la operación continuada de la máquina en e l caso 

de que se hayan preseleccionado copias múltiples en la máquina. En 

e l caso de que solamente se hubiesen escogido o seleccionado una 

tirada completa en la máquina, cuando e l carro de la microficha ha
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vuelto a la posición de descanso, la máquina adoptará una condi­

ción de "Espera" y e l operario debe quitar e l porta—microficha del 

carro (lOO) o reajustar la máquina para otra tirada,

A fin  de producir una tirada completa de reproduccio­

nes de todas las microimágenes de la microficha, se manipula e l in­

terruptor selector SW—6 a la posición "1" en e l panel de.control 

a fin  de alinear e l brazo de contacto SVM5B con e l apropiado con­

tacto, Cuando e l interruptor de descanso longitudinal 7113 fuá ac­

tuado después que e l carro de la microficha llegó a su posición de 

descanso a la terminación de la tirada, e l contacto 7113—1 se cie­

rra para fa c i l ita r  energía al cable 1V81 para selección ITR (SW) 

del interruptor gradual. Esta energía permitirá e l avance de la 

sección graduadora de un escalón que para una sola tirada produ­

cirá que e l brazo'de contacto escalonador se mueva al contacto de 

la posición "1" y a la conexión con el contacto al que fuá actuado 

e l interruptor selector 3Y£-63, Esta conexión fa c ilita rá  energía al 

circuito para e l roló 5CR, Cuando ..e l're lá : 5CR e§-energizado e l mis­

mo abre e l contacto normalmente cerrado 5CR-1 de relá para abrir 

el circuito al relá 3CR que llegará a desdnergizarse para abrir su 

contacto 3CR-A y el circuito junto con e l cable 38, así como tw¡>- 

bien e l circuito sincronizador junto con e l cable W82. Además, e l 

contacto normalmente cerrado 3CIÍr-B puede cerrarse para fa c il ita r  

energía por medio del cable Y/47 a las lámparas de recarga LMP-6 y 

LMP-7 indicando al operario que la máquina está en condicián para 

una nueva tirada o para la retirada e inserción de otro porta-micro- 

ficha. El cierre del contacto 3CR-B fa c il ita  la energía a travás 

del contacto ahora cerrado 5CR-2 a la bobina ITR del relá áel sincro­

nizador de reajuste que retorna e l brazo de contacto ITR (SV/) a la 

posición cero. La. energía es suministrada también a la bobina 3TR 

del sincronizador de relá que es un sincronizador de cierro de 50
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segundos. El operario dispone de 50 segundos para arrancar de nue­

vo la máquina para otra tirada o para comenzar la reproducción de 

otra microimágen. Si no se fa c i l ita  otro suministro a la máquina, 

después de los 50 segundos la máquina se cerrará en forma normal, 

o sea, e l contacto normalmente cerrado 3TB-1 de relé de la sección 

de energía, del circuito se dispara y la máquina completa se cierra. 

Suponiendo que se desean tiradas múltiples para la re­

producción de la microficha y a efectos de explicación, deseándo­

se hacer cuatro reproducciones de toda la microficha. La sección 

del interruptor selector S1V—6B será girada hasta que su contacto 

se ajuste a la posición n2 4 según se muestra en la Figura 38,

Cuando se hace cada tirada, es decir, todas las microimágenes de la 

microficha han sido reproducidas, e l contacto escalonador ITR (sw) 

escalona una posición. Además, la bobina escalonadora ITR es avan­

zada una posición en la sección del interruptor SYM5A» Cuando la 

cuarta tirada ha sido completada y e l carro de la microficha es ac­

cionado a la posición de descanso para cerrar e l interruptor de 

descanso longitudinal 7IS, el contacto del escalonador ITR (SYf) es 

intcrconectedo con e l contacto para e l contacto SVJ—6B del interrup­

tor mediante un conductor que se extiende a través del interruptor 

con lo que se completa e l circuito para e l relé 5CP„ Esta energizacicn 

cerrará e l contacto de relé 5CR-2 para disparar la bobina de reajus­

te 1TB. que inmediatamente tome, e l contacto escalonador ITR (SY/) y 

retorna a cero mediante un retorno de resorte formado en e l esca— 

-lonador. Además, e l contacto 5CB-1 se abre paré desenergizar e l re­

lé  3CR permitiendo la apertura del contacto 3CR-B para comenzar el 

cic lo  sincronizador de 50 segundos del sincronizador 3TR. Al mismo 

tiempo que éste relé es disparado, las lámparas de impresión IlvIP—4 

y D.ÍP—5 se apagan y las lámparas de recarga LMP— 6 y I2SB7 son ener— 

rizadas para indicar "1 operario que la máquina ha acabado e l desea-
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do minero de tiradas. Después de transcurrido e l periodo de tiempo 

de los 50 segundos y sin haber sido introducido otro suministro en 

la máquina, e l contacto sincronizador 3THr-l del circu ito principal 

se abrirá terminando así la energía a l relé principal de la ener­

gía 1CR.

Cono previamente se describid en relación con e l me­

canismo de fijac ión  de la alineación de la microficha (220), e l 

presente aparato está provisto de un circu ito detector del último 

cuadro para asegurar que las tarjetas microficha volverán a la po­

sición de descanso en ambas direcciones en e l caso de que la micro- 

ficha no incluya una dotación completa de microimágenes. Hasta aho­

ra, en la anterior explicación, una microficha, como ejemplo, esta­

ba provista de 96 microimágenes a fin  de llenar seis f i la s  y diez 

y seis columnas de la microficha. En e l caso de que la ta rjeta  mi­

croficha sea de un tamaño que pueda inclu ir seis f i la s  y  diez y 

seis columnas pero que en realidad solamente se fa c ilitan  unas po­

cas microimágenes y la parte restante de la ta rje ta  microficha que­

de transparente, se fa c i l ita  e l circuito detector por fotocólula 

para terminar la u lte rio r graduación del carro de la microficha y 

para asegurar su retorno a la posición de descanso después de haber 

sido explorada la última microimágen.

A efectos de ésta descripción, se supondrá que las f i ­

las A y B están llenas con microimágenes, es decir, que cada f i la  

incluye diez y seis microimágenes, y que la f i l a  C está provista 

de ocho microimágenes, o sea, qué les-colúmnas 1 a 8 de la f i l a  C 

están provistas de microimágenes. La fotocélula P-2 sobre e l meca­

nismo superior de fija c ión  (223) está adaptada para rec ib ir  la luz 

desde la fuente de luz (260) situada sobre la palanca in fe r io r  de 

fija c ión  y normalmente interceptará una microimágen la luz entre 

la fuente de luz y  la fotocélula así que la  fotocélula reciba un

I



mínimo de luz.

Según se muestra en la Figura 38, la fotocélula F-2 

está conectada entre el cable neutro W1 y el cable W27 para reci­

bir energía del cable V/82 cuando el contacto 18CIW2B está cerrado. 

Este contacto permanece cerrado cuando el relé 18CR no está enei>- 

gizado. Normalmente, la resistencia de la fotocélula esté por en­

cima de un valor preajustado cuando úna microimágen está posiciona— 

da entre la fuente de luz y la fotocélula. En el caso de que la oc­

tava microimágen de la f ila  C esté siendo explorada, el espacio 

que hubiese sido ocupado por la microimágen n2 9 está transparen­

te, con lo que se permite que un fuerte aumento de luz caiga sobre 

la fotocélula F-2.

Eh éste caso, la resistencia de la fotocélula caerá 

por debajo de un valor preajustado y el rectificador controlado 

‘-por silic io  llegará a energizarse. Una vez que el rectificador 

produce un voltaje de corriente continua, producirá la energiza— 

cién del relé 12CR. Este permanece energizado y armado hasta la 

préxima vez en que el cable YV117 llegue a energizarse, o sea, cuan­

do el contacto 18I£>-A del interruptor de reposo de exploracién ha­

ya sido cerrado por el movimiento del carro de la microficha a la 

posicién de comienzo de la exploracién. Según se describid previa­

mente, cuando el cable 17117 llega a energizarse es el resultado de 

une. señal de graduacién normal; sin embargo, en éste caso, las se­

ñales del cable W117 pasan al interruptor transversal de extremo 

11LS y son. conducidas a través del contacto ahora cerrado 12CHr-2 

pare energizar directamente el relé 14CIÍ y, cuando el contacto 14CB- . 

está cerrado, para energizar el relé 13CR. Esta habria sido la con— 

dicién del aparato para la microficha cuando 18 microimágen de la 

última f i la  y de la última columna ha sido explorada. Entonces, 

bajo tales circunstancias, el carro' de la microficha retoma a la
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posición de descanso y el aparato a través de su normal procedi­

miento de cierre salvo que el operario arranque de nuevo el apara­

to o la máquina haya sido acondicionada para producir otra tirada.

El mecanismo manipulador (12) de la microficha está 

provisto también de un circuito de retención y descarga que permi­

tirá la terminación manual de la operación de la máquina para pei>- 

mitir que el operario coloque a la misma en condición de "Espera" 

para cualquier propósito, tal como para añadir papel en el caso de 

que exista.una escasez de papel durante la tirada de reproduccio­

nes de la microficha y antes de alcanzarse el tórmino de la tirada. 

Este circuito parará la ulterior operación de la máquina en el cua­

dro en que se decide la terminación y acondicionará el aparato pa­

ra la continuación de la producción cuando la máquina sea arranca­

da de nuevo sin perder la cuenta durante el proceso.

El circuito de retención y descarga incluye un inte­

rruptor de retenida SW—5 y un interruptor de descarga STi7—4 conec­

tados en$re los cables principales W—1 y Y/-2. Este circuito inclu­

ye también el interruptor de limite 8I£ para el suministro del pa­

pel, que está normalmente abierto cuando existe suficiente papel 

en el mecanismo de la bandeja del papel-(24) para la operación de 

la máquina. Cuando el suministro de papel cae por debajo de un l í ­

mite predeterminado, el interruptor 8IS es actuado cerrando el con­

tacto 8LS-A energizando el reló 6CR que permanece cerrado y a través 

de su contacto de retenida 6CIír-l. Además, el contacto 6CIV*2 se abre 

lo que también sucede cuando la microficha está en posición de fin
i

de la exploración. La apertura del contacto 6CEr-2 puede realizarse 

también empujando el interruptor de retenido SVM>, En cualquiera de 

óstos dos casos, es decir, la apertura automática cuando ocurre una 

escasez de papel y el interruptor 8L3 se cierra o el operario cie­

rra el interruptor de retenida Slfr-5 antes de que se produzca la es-
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casez de papel pero que es bastante escasa para necesitar una mayor 

cantidad de papel, la apertura del contacto 6CR-2 puede ocurrir du­

rante la exploración de una microimágen. Es importante que la má­

quina no disloque la particxilar secuencia de la exploración actual­

mente en proceso. Esta secuencia de exploración no será interrunq>i- 

da simplemente porque el reló 18CR permanezca todavia energizaúo y 

permanecerá así hasta que el interruptor de fin de exploración-6LS 

haya sido actuado. Con el 18CR energizado, el contacto lSCRr*l es 

cerrado para derivar al GCEr-2 en el caso de que la exploración es­

tá en progreso cuando el último interruptor se ha abierto.
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Suponiendo entonces que la función de exploración par­

ticular ha sido completada y el contacto 6CRp-2 está abierto, como 

previamente se describió, la graduación del carro de la microficha 

se realiza para la próxima microimágen pues el circuito de gradua­

ción es independiente de la energización del cable 1V82. Al tónnino 

del proceso de la exploración, los relós 15CR y 16 CR son desener— 

gizados pues ambos de dichos relós requieren una energía eléctrica d< 

energización en el cable 1V117. Con ósta energización, los contactos 

15CR-1 y 16CIÍr-l en el cable V/82 están abiertos. Entonces, bajo ta­

les circunstancias, el circuito de control no exigirá el fin de la 

secuencia de la máquina ni exigirá otro ciclo de exploración, de 

hecho, la máquina permanece en tal condición hasta que es disparado 

el botón de suelta para abrir el circuito al reló 6CR para ce­

rrar el contacto 6GR-2 y facilitar energía a los circuitos conecta­

dos al cable W82. Suponiendo de nuevo que el papel es suministrado 

a la bandeja alimentadora de papel (23) a fin de abrir.el interrup­

tor de suministro de papel 8LS—A, la máquina comenzará a explorar 

la siguiente microimágen después de la última previamente explorada 

antes del cierre. Precisamente antes del cierre de la máquina, el 

carro de la microficha fuó graduado al siguiente cuadro y adoptó
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una posición de comienzo de exploración antes del cierre. Una vez ■. 

que el interruptor de suministro de papel 8IS-A ha sido cerrado 

y el suministro de energía al aparato se ha restaurado, el aparato 

continuará ahora para explorar y graduar hasta que la microficha 

haya sido completamente reproducida.

la microficha está provisto también de un interruptor SW—9 de v,,Paro 

de impresión” segdn se muestra en la Figura 37. Este se utiliza ge­

neralmente en el caso en que el operario desee tener el carro de la 

microficha pare, ser accionado a la posición de descanso en el caso 

en que se determine que se ha explorado el cuadro erróneo o en el 

caso en que el operario desee sustituir la microficha. fki otras pa­

labras, el operario desea parar la máquina dondequiérav deba serlo 

para retornar el carro de la microficha a su posición de descanso 

a fin de permitirle quitar la tarjeta microficha e- insertar una nue­

va. Ea ósta condición de la máquina, la condición de ciertre es de 

50 segundos.

"Paro de impresión" SY/— 9 está conectado entre las lineas principa­

les de cables Yfl. y W8 y está en serie con un relé 11CR que llega a 

energizarse cuando el interruptor SVM) está cerrado. La energización 

del relé 11CR cierra su contacto llCIíf-2 que pasará al interruptor 

de cuadro en posición 9LS para energizar el relé 5CR. Segón se es­

tableció anteriormente, cuando el relé 5CR es energizado, el relé 

3CR es desenergizado p. causa de la resultante apertura del contacto 

5CRp*l, Con independencia de cuando es oprimido el botón de "Paro de 

impresión", si un cuadro de microimágen esté en el proceso de ser 

explorada, esta exploración continuará hasta que el interruptor de 

fin de la exploración 6I»S ha sido actuado al término de la explora— 

cién por el carro de la microficha. Además, el contacto 11CR-1A se

El circuito de control del mecanismo manipulador de

Segdn se’muestra en la Figura 37, el interruptor de
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cierra para ocasionar la energizacién del relé 14CR. que, a su vez, 

causará la energizacién del relé 13CR a fin de permitir la enerfei— 

zacién de los actuadores lineales para accionar el carro de la mi- 

croficha a la posicién de reposo. La máquina ahora se invertirá a 

un ciclo de cierre según se describid anteriormente.

' CIRCUITO PARA LA SELECCION ALEATORIA DE CUADROS

El circuito para le. seleccién aleatoria de los cuadros 

que se incorpora en el meconismo manipulador (12) de la microficha 

y los circuitos asociados, permite al operario seleccionar cualquier 

cuadro de microimágen que el desee para comenzar una tirada de re­

producciones, seleccionar el último cuadro de su tirada y reprodu­

cir todos los cuadros de microimágenes que se extienden entre sus 

cuadros seleccionados de comienzo y de terminacién y hacer copias 

múltiples de tales tai ero imá gen es bien sea una sola, microimágen o 

cualquier número de microimágenes menos del número total existente 

en la tarjeta microficha.

Según se muestra en la Figura 3, el panel de control 

está provisto de cuatro interruptores selectores con mandos y agu­

jas que pueden moverse manualmente a varias letras y cifras. Duran­

te la descripcién de la tarjeta microficha (40), las microimágenes 

se dispusieron en seis filas longitudinales designadas con las l©Ar

tras mayúsculas A a F, y las co Imano.s se dispusieron transversal-
/

mente y designadas por las cifras del 1 al 16. En la Figura 3, el 

interruptor ST designa la funcién transversal de comienzo del cir­

cuito de seleccién aleatoria y es manipulado manualmente hasta el 

punto de la fila  en que está posicionada la microimágen con la que 

el operario desea comenzar su tirada. El segundo interruptor 3L, 

o interruptor longitudinal de comienzo, es manipulado para regis­

trar el número de la columna en que está dispuesta la microimágen 

elegida. A fines de ilustracién, el interruptor ST está posiciona-
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do pare, le fila  D y el intérruptor SL está posicionado a la cuarta 

columna de dicha tarjeta microficha. Para la microficha anterior­

mente descrita, la microimágen particular así designada sería la 

microimágen cincuenta y dos de la tarjeta, 21 interruptor ET, o 

interruptor transversal de extremo, designa la f i la  de la micro- 

ficha que contendrá la microimágen que termina la particular tira­

da de reproducciones, 21 interruptor EL o interruptor longitudinal 

de extremo es manipulado para poner la microimágen con la que ha 

de terminar la tirada de reproducciones segdn se refiere a la co­

lumna de la microficha. A efectos de ilustración, el interruptor 

ET ha sido manipulado a la f i la  F y el interruptor EL ha sido ma­

nipulado para designar la cuarta columna. En otras palabras, la 

microimágen terminadora de ósta particular tirada es la microimá­

gen noventa y cuatro de la microficha.

En operación normal, cuando se desea Teproducir la mi— 

croficha completa, el interruptos ST se ajusta a la f i la  A, el in­

terruptor SL se ajusta a la columna "1”, el interruptor ET se ajus­

ta a la f i la  F y el interruptor EL se ajusta a la columna decimosex- 

ta. Estas son las condiciones que se adoptaron en la anterior ex­

plicación de la operación del mecanismo manipulador de la microfi­

cha para producir una microficha completa.

Cada uno de los interruptores selectores ST, SL, ET y 

EL, está provisto de solenoide de escalonador de nómeros y un so lé» 

noide de escalonador de reajuste similares al interruptor selector 

St¡-6. Como se muestra en la Figura 39, e l interruptor transversal 

de comienzo ST está provisto de un contacto selector que es manipu­

lado a la  f i la  deseada de la ta rje ta  microficha para comenzar la 

tirada de producción. Este interruptor está provisto también de un 

brazo de contacto deslizante del escalonador que avanza una f i la  

cuando cada f i la  queda completada y hasta en coincidencia con e l

-1 0 2 -
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contacto de la f ila  seleccionada en donde cesará el ulterior esca— 

lonamiento por éste interruptor. Similarmente, el interruptor longi­

tudinal de comienzo está provisto de un contacto selector que es 

manipulado para posicionar su braáoode contacto a la columna desea­

da de la microimágen que será la primera en ser explorada. Este in­

terruptor está provisto también de un brazo de contacto escalonador 

que avanzará una posicián por cada microimágen explorada a lo la r -  

go de una f ila  hasta quo el brazo de contacto deslizante está en 

coincidencia con el contacto que fuá preseleccionado por el brazo 

de contacto.

El interruptor transversal de extremo ET, segán se 

muestra en la Figjira 37, está provisto también de un contacto de 

selección que es manipulado para registrar la f ila  que contiene 

la última microimágen a ser explorada en una tirada particular. S i» 

railamente, el interruptor longitudinal de extremo EL está provis­

to de un brazo de contacto de selección que es manipulado para ser 

posicionndo con la apropiada columna que contiene tal microimágen. 

Los interruptores ET y EL están provistos de brazos de contacto 

de escalonador que avanzan una posición cuando las mieroimágenes 

son exploradas. Las bobinas de reajuste STB, SLR, ETR y ELR, para 

los cuatro interruptores, retornaran los respectivos brazos de con­

tacto de escalonador a su posición de comienzo.

El circuito de selección aleatoria de los cuadros in­

cluye un pequeño motor Mil para el sincronizador que está conecta­

do entre el cable principal W1 y el cable principal 1Y8 a travós de 

un contacto lF0Rr-l de relé. El motor Mil está provisto de una leva 

adecuada sobre su eje para abrir y cerrar continuamente un interrup­

tor de límite MS para abrir y cerrar alternativamente el contacto 

normalmente abierto MS—1 y el contacto normalmente cerrado MS—2,

El motor Mil gira a una velocidad muy lenta y genera impulsos al—
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ternativamente en en los conductores Y/100 y 17101» El conductor Y/100 

conduce los impulsos producidos por el cierre repetido del contac­

to MS—1 al solenoide SOI^G del mecanismo de espaciamiento longitu­

dinal para energizar el mismo para producir una graduación por im­

pulso de la varilla  longitudinal (l65) para el carro de la micro- 

ficha. Cuando el eje del motor gira para producir una serie de im­

pulsos, el solenoide SOL-G será energizado repetidamente a fin-de 

graduar el mismo por impulso hasta que el carro alcance la columna 

preseleccionada que en nuestro ejemplo es la columna 4. Además, am­

bos relés 15CR y 16CR son impulsados.

El conductor Y/100 se utiliza también para energizar pe­

riódicamente el solenoide SOL-7 a fin de producir la graduación del 

carro de la microficha de f i la  a f i la  hasta la f i la  preselecciona­

da que en nuestro caso es la f i la  D, Cuando el carro de la micro- 

ficha ha llegado a una posición para presentar la microimágen cin­

cuenta y dos en una posición de comienzo de la exploración, el apa­

rato se encuentra en condición de comenzar la reproducción de aque­

llas microimágenes que se encuentrán en el cuadro cincuenta y dos 

hasta la preseleccionada microimágen de término de la microficha 

que ha sido alcanzada y explorada.

La energía que se suministra al circuito de selección 

aleatoria de los cuadros se adquiere a través de un cable YV102 que 

está conectado al cable principal de energía Y78 a través de un con­

tacto normalmente abierto lFCRr-1. Este contacto es cerrado cuando 

el relé 1FCR es energizado por virtud del botón de "Impresión"

SY7—T que está cerrado. Actuando el botón de "Impresión" se fac ili­

ta energía al cable V/38 y a través de los contactos normalmente ce­

rrados 3PCI&-1 y 5FCRr-l al relé ÍECR. Cuando el circuito principal 

estuvo energizado, es decir, cuando el relé principal 1CR se ener— 

gizó para cerrar el contacto lCRr-1 del relé, la energía fué stfmi—
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nistrada & travós del cable ¥8 y el cable W103 a los brazos de con­

tacto del escalon&dor para los interruptores selectores ST y SL.

Cuando la varilla  de graduación transversal (118) gra­

dúa el carro de la microíicha a la.posición preseleccionada de la 

f i la  D, el brazo de contacto de e&calonador para el interruptor se­

lector ST avanza según la bobina STS es impulsada por los impulsos 

que circulan a travós del cable W100, el contacto normalmente cerra­

do 4FGR-1 y el contacto normalmente cerrado 3FCR-1# Cuando el bra­

zo del contacto escalonador alcanza la f i la  D, la energía es sumi­

nistrada al reló 4FCR a travós de un circuito que incluye el con­

tacto ahora cerrado lFCCr-1, el brazo de contacto selector para el 

interruptor ST y el brazo de contacto escalonador. El reló 4FCR per­

manece energizado por medio del cable 1V103 y su contacto ahora ce­

rrado 4FCIír-2. Similarmente, la bobina SL3 es energizada de forma 

gradual para posicionar el brazo de contacto escalonador para el 

interruptor selector SL hasta que el mismo queda en coincidencia 

con el brazo de contacto selector de dicho interruptor en que el 

reló 2FCR es energizado y retenido por su propio contacto 2FCP̂ -2.

Los interruptores selectores ST y SL están ahora en condición sa­

tisfactoria y la máquina está en condición de comenzar la reproduc­

ción de la primera microimágen de las microimágenes que han sido 

seleccionadas para reproducción.

La energización del reló 2FCR ocasiona el cierre de 

su contacto normalmente abierto 2FCRr»3 que cierra el circuito al 

solenoide de espaciamiento longitudinal S0L-6 y al reló 16CR, am­

bos de los cuales llegan a estar acondicionados para la energiza— 

ción cuando el cable W117 sea impulsado después de la terminación 

de un ciclo de exploración. Cuando el reló 4FCR fuó energizado, su 

contacto 4FCRr-3 se cerró para acondicionar al solenoide de espacia- 

mi cnto transversal S0Ir*7 y al reló 15CR para energización por el 

cable ¥117. Durante los ciclos del motor Mil cuando el contacto 

173-2 estaba cerrado, la energía se suministraba por medio del ca-

3 f f
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ble W101 al relé 5FCZI a través de los contactos ahora cerrados 

2FChr-4 y 4FCHr-4. La energización del relé 5FCR desenergiza el re­

lé 1FCR que a su vez ocasiona la energización del cable YI82 pues 

el contacto lFCRr-2 en éste cable está normalmente cerrado.

A tiempo, el sincronizador 5TR sincroniza y arranca

una secuencia normal de exploración de la primera microimágen pre—

seleccionada y los interruptores de arranque longitudinal y de

arranque transversal ST y SL no serán efectivos. Por cada micro-
%

imágen explorada el impulso producido por ello al cierre del inte­

rruptor de comienzo de la exploración 18IE-B es conducido, según 

se describió previamente, por el cable W117 a través del contacto 

ahora cerrado 2FCIÍr-3 al solenoide SOL-6 del espaciamiento longi­

tudinal. Como la bobina EIS del escalonador está conectada en pa­

ralelo con el solenoide, la misma también llega a energizarse por 

cada impulso. Esta acción continúa hasta que es alcanzado el ú lti­

mo cuadro de una f i la  en donde el interruptor longitudinal de extre­

mo 17IS es actuado por el carro de la microficha. Según se descri­

bió anteriormente, la actuación del interruptor 17I£ cierra el cir­

cuito al relé 17CR para cerrar el contacto 17CR-2 para conectar el 

cable W117 al relé 13CE. Con éste relé energizadó, la bobina de in­

versión para el actuador lineal longitudinal LM-2 es energizada 

por el cierre del contacto 13CRr-3A a fin de devolver el carro de 

la microficha a su posición de reposo en 'que la columna "1” está 

en posición para explorar la primera microimágen de la siguiente 

fila . La energización del relé 13CR también cierra el contacto 

13CIu-2 a fin de permitir la conducción del impulso del cable Y/117 

al solenoide transversal SOL-7 para producir la graduación trans­

versal del carro de la microficha a la siguiente fila . Como la bo­

bina del escalonador transversal ETS está conectada en paralelo 

con el solenoide, la misma también llega a energizarse cuando el



>.

5

10

15

20

25

30

-107

328565
re14 14CR estaba energizado.

Las fxinciones de la máquina en su forma normal y la 

bobina del escalonador longitudinal de extremo para e l interruptor 

EL y la bobina del escalonador transversal de extremo para e l in­

terruptor ET arrancarán y continuarán para registrar la posición 

de las va r illa s  de graduación longitudinal y transversal. Cuando 

cada cuadro de la tarjeta  microficha es explorado y graduado a‘ lo 

largo del recorrido longitudinal y e l carro (100) es transversal- 

mente graduado, las bobinas de escalonador ETS y EI¿> para los in­

terruptores selectores ET y EL respectivamente, avanzan una posi­

ción; y ósta acción continúa hasta que los contactos preseleccio­

nados están en coincidencia con los respectivos brazos de contacto 

de selección. En ósta secuencia de la operación, e l interruptor 

selector ET será satisfecho primero pues la £ ila  D se obtendrá an­

tes que la columna seleccionada. Sin embargo, no existe acción resu l­

tante de de ósta condición hasta que se obtiene la columna de la 

microimágen seleccionada. Cuando Ssto ocurre y con e l cable W82 

energizado, \in impulso es conducido a travós del brazo de contacto 

de selección del interruptor ET, a travós del brazo de contacto de 

escalonador del interruptor EL y finalmente a travós del brazo de 

contacto de escalonador del interruptor EL para conectar e l reló 

7FCR para potencia. Esto ocasiona la energización de éste reló que 

llegará a enclavarse por su propio contacto 7FCHr-2. Con e l brazo 

de contacto de escalonador transversal satisfecho y e l brazo de 

contacto de escalonador longitudinal EL satisfecho, y e l circuito 

de i  mpulsos del sincronizador 5TR desenergizado para energizar e l 

cable V/82 para energizar e l reló 7FCR y enclavarlo por medio del 

contacto 7FCR-2, e l siguiente impulso que llega por medio del ca­

ble W117 desde e l circuito sincronizador energiza a l reló 13CR y 

q l relé 14CR a travós del contacto cerrado 7FCR-1.

3
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Con e l relé 14CR energizado, e l  carro (100) de la mi— 

croficha es devuelto a la posición de descanso en la forma normal 

de operación, es decir, que la bobina de inversión del motor l i — 

neal IA1—1 es energizaua. Además, e l reló 3FCR es energizado para 

abrir los contactos 3FCR-1 y 3FCR-2, y las bobinas de escalonador 

EIS, ET3, SLS y 5TS son desenergizadas y y permiten que los circu i­

tos de reajuste de ta les elementos, es decir, ELR, ETR, SLR y CTR 

lleguen a energizarse y a funcionar. Las bobinas de reajuste ELR 

y SLR llegan a energizarse cuando e l contacto normalmente abierto 

6FCR-2 se cierra cuando el relé 6FCR es energizado junto con é l re­

lé  13CR, Además, e l relé 5FCR es desenergizado junto con los relés 

2FCR, 7FCR y 4FCR. Con e l relé 5FCR desenergizado, e l contacto 

5FCItr-l al relé 1FCR es cerrado. Cuando las va r illa s  de graduación 

longitudinal y transversal vuelven a su posición de descanso, los 

relés 14CR y 3FCR son desenergizados para perm itir e l cierre del 

contacto 3FCR-1 que ocasiona la energización del relé 1FCR, Supo­

niendo que solamente se desea una tirada de una copia y que e l bra­

zo de contacto selector en e l interruptor S1V—6B está conectado a 

través de éste interruptor a l brazo escalonador del mismo, e l cable 

WS1 estará conectado al relé 5CR para abrir e l contacto 5CR-1 al 

relé 3CR. Esto abrirá e l contacto 3CR-A para terminar la energía 

al circu ito. Para otra tirada, e l operario debe actuar e l botón 

de "Impresión" 3W—7 para pasar e l contacto ahora abierto 3CR-A pa­

ra conectar de nuevo e l circu ito a l generador de energía.

Si se desea una posición de copias múltiples y e l in­

terruptor selector 3T/-3b fué previamente manipulado para posicionar 

e l brazo de contacto para e l mismo en coincidencia con un número 

que indica las tiradas do copias deseadas para aquellas microimá­

genes seleccionadas, cuando e l relé 1FCR fué energizado, la secuen­

cia contnúa de nuevo como se describió anteriormente. Cuando e l nú—
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mero preseleccionado de copias es determinado, el reló 5CR es even­

tualmente energizado para colocar la máquina en una condición de 

cierre.

Aunque e l invento se ha descrito con referencia a la 

estructura aquí expuesta, e l mismo no está limitado a los detalles 

fijados; y  ésta so licitud se pretende cubra aquellas modificaciones 

o cambios que puedan caer dentro de los propósitos de los perfec­

cionamientos o del alcance de las siguientes reivindicaciones.

REIVINDICACIONES

1. Aparato para la u tilización  de una tarjeta  micro- 

ficha que tiene una pluralidad de cuadros para microimágenes dis­

tos en f i la s  y columnas, cuyo aparato comprende medios de fijac ión  

para soportar la ta rjeta  microficha en un plano de exploración,

un :sistema de proyección para explorar cada una de las microimáge- 

nes cuando la  microficha es posicionada en cualquiera de una plu­

ralidad de posiciones predeterminadas, medios para posicionar los 

medios de fijac ión  en cada una de las predeterminadas posiciones, 

y medios para producir un movimiento re la tivo  entre e l e je  óptico 

del sistema de proyección y los medios de fija c ión  en e l plano de 

exploración para producir la exploración de las microimágenes,

2. Aparato segdn la Reivindicación 1, que comprende 

primeros medios de accionamiento para mover los medios de fijac ión  

en un primer recorrido de movimiento, y segundos medios de accio­

namiento pera mover los medios de fija c ión  en un segundo recorri­

do de movimiento perpendicular a l primer recorrido de movimiento.

3. Aparato segdn la Reivindicación 2, en que los me­

dios para producir e l movimiento re lativo  entre e l eje óptico de 

los medios de proyección y los medios de fija c ión  están dispuestos 

para mover los medios de fija c ión  a lo largo de uno de los citados 

recorridos de movimiento.
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4. Aparato según las Reivindicaciones 2 o 3, en que 

los primeros medios de accionamiento están dispuestos para comu­

nicar un movimiento gradual longitudinal a l dispositivo de f i ja ­

ción en por lo menos un sentido, los segundos medios de acciona­

miento están dispuestos para comunicar un movimiento transversal 

gradual a l dispositivo de fija c ión  en por lo menos un sentido, 

comprendiendo e l aparato medios de control dispuestos para actuar 

continuamente los primeros medios de accionamiento para Tin nlimero 

preseleccionado de movimientos longitudinales escalonados y para 

actuar continuamente los segundos medios de accionamiento para un 

ntimero pr'eseleccionado de movimientos transversales escalonados.

5. Aparato segdn la Reivindicación 4, en que los c i­

tados medios de control están dispuestos para actuar a los mencio­

nados primeros y segundos medios de accionamiento para un ndmero 

preseleccionado de movimientos longitudinales y transversales es­

calonados para establecer una predeterminada posición de las micro- 

imágenes de la microficha, comprendiendo además e l aparato segun­

dos medios de control acoplados a los medios de accionamiento para 

actuar a los medios do accionamiento en movimientos individuales 

escalonados que comienzan en la predeterminada posición de la micro 

imdgen.

6. Aparato según las Reivindicaciones 4 o 5, compren­

diendo medios generadores de impulsos, estándb los medios de con­

tro l acoplados a los medios generadores de impulsos para producir 

la serie de impulsos parar comunicar un preseleccionado número de 

movimientos longitudinales escalonados a los primeros medios de ac­

cionamiento y para producir la serie de insulsos para comunicar un 

preseleccionado número de movimientos transversales escalonados a 

los segundos medios de accionamiento. >

7. Aparato según la Reivindicación 6, comprendiendo
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medios independientes generadores de impulsos para cada uno de los 

medios de control,

8, Aparato según cualquiera de las anteriores Reivin­

dicaciones, comprendiendo una superficie xerográfica y  medios para 

mover la  superficie a tina velocidad predeterminada, estando dispues­

to e l sistema de proyección para proyectar imágenes iluminadas de 

las microimágenes sobre la superficie xerográfica durante e l movi­

miento de la misma.

9, Aparato según la Reivindicación 8 comprendiendo 

además medios alimentadores de papel para alimentar individualmen­

te hojas de papel de copia a la superficie-xerográfica para efectuar 

la transferencia de las imágenes electrostáticas sobre la superfi­

c ie , y medios energizadores asociados con los medios para producir 

e l movimiento re lativo  entre e l e je óptico y los medios de fijac ión  

para actuar los medios alimentadores de papel durante e l movimien­

to re la tivo  para efectuar la alimentación de una sola hoja de papel 

para copias o. la superficie para cada microimágen que es explorada,

10, Aparato segán cualquiera de las anteriores Reivin­

dicaciones comprendiendo un carro móvil para.soportar e l d ispositi­

vo de fija c ión  para movimiento con e l carro, estando dispuesto e l 

carro para moverse en e l plano de la ta rjeta , y medios para la pro­

ducción del movimiento re la tivo  que están dispuestos para producir 

e l movimiento re lativo  entre e l e je  óptico de los medios de proyec­

ción y e l carro.

11, Aparato según cualquiera de las anteriores Reivin­

dicaciones, comprendiendo una plataforma de exploración para sopor^* 

tar e l dispositivo de fijac ión  y e l carro, comprendiendo los medios 

productores del movimiento re la tivo  unos medios para mover la pla­

taforma en relación con e l e je óptico.

12, Aparato según cualquiera de las anteriores Reivin—
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dicaciones, en e l que los medios de fija c ión  comprenden una estruc­

tura de armadura con cuatro miembros latera les que determinan una 

abertura de dimensiones mayores que las dimensiones del área to ta l 

de la imágen de los cuadros de microimágenes, teniendo por lo menos 

uno de los miembros laterales un elemento provisto de una superfi­

cie de guía contra la que uno de los bordes latera les de la micro- 

ficha se adapta para acoplarse con la misma con lo que la m icrofi— 

cha puede posicionarse exactamente en relación con e l miembro la te* 

ra l, estando provisto e l miembro la tera l opuesto a l citado miembro 

la tera l de un elemento de fuerza móvil acoplable con otro borde 

de la microficha y adaptado continuamente para urgir la  microficha 

contra e l elemento.de guía de la targeta, y una placa de cubierta 

formada con una abertura de aproximadamente las mismas dimensiones 

que la abertura de la estructura de armadura para posicionar sobre 

ósta con las aberturas de las mismas en coincidencia y con la mici\0-  

ficha entre ambas.

13, Aparato segón la Reivindicación 12, en e l que dos 

de los miembros laterales están provistos de elementos con superfi­

cies de guía contra las cuales se adaptan para acoplarse dos bor­

des latera les de la microficha, estando provistos cada uno de los 

dos miembros laterales opuestos de un elemento de fuerza móvil.

14, Aparato segón las Reivindicaciones 12 o 13, en e l 

que o l dispositivo de fija c ión  comprende un material de soporte 

transparente posicionado sobre la estructura de armadura y  dispues­

to para cerrar la abertura completamente para soportar la micro- 

ficha, siendo posicionable la placa de.cubierta sobre la estructu­

ra de armadura con las aberturas de las mismas en coincidencia y 

con la microficha y e l material de soporte entre las mismas»

15, Aparato segón cualquiera de las Reivindicaciones 

12 a 14, en e l que cada uno de los miembros latera les está formado
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con un apoyo adyacente y a lo largo del borde de los mismos que 

determina la abertura en la estructura de armadura, posiciOnandose 

e l material de soporte transparente sobre la estructura de armadu­

ra y  dispuesto sobre los apoyos de los bordes.

16. Aparato según cualquiera de las anteriores Rei­

vindicaciones, comprendiendo primeros medios de graduación para 

comunicar un movimiento progresivo a los medios de fija c ión  encuna 

primera dirección, segundos medios de soporte para soportar los 

primeros medios de soporte y la tarjeta  microficha para movimiento 

en una segunda dirección, segundos medios de graduación para comu­

nicar un movimiento progresivo a los segundos medios de soporte en 

la segunda dirección y un mecanismo de accionamiento para accionar 

los segundos medios de soporte a lo largo de un recorrido de movi­

miento paralelo a una de las direcciones.

17. Aparato según la Reivindicación 16, en é l que los 

primeros medios de soporte soportan la ta rjeta  microficha para mo­

vimiento en una u otra dirección a lo largo de un predeterminado 

recorrido, comunicando los primeros medios de graduación un movi­

miento progresivo a los primeros medios de soporte en por lo menos 

una de las citadas direcciones, soportando los segundos medios de 

soporte los primeros medios de soporte para movimiento en una u 

otra dirección a lo largo de un recorrido predeterminado, comuni­

cando los segundos medios de graduación un movimiento progresivo

a los segundos medios de soporte en por lo menos una de las cita?* 

das direcciones a lo largo del segundo recorrido.

18. Aparato según las Reivindicaciones 16 o 17, en e l 

que los medios de accionamiento están dispuestos para comunicar 

un movimiento de vaivón a los segundos medios de soporte.

19. Aparato según cualquiera do las anteriores Reivin­

dicaciones, comprendiendo un circu ito  que comprende primeros medios
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operables ciiando sé actúan para colocar los primeros medios de accio ­

namiento en condición de comunicar un movimiento longitudinal esca­

lonado al dispositivo de fija c ión  desde una posición in ic ia l de ew*_- 

rranque y segundos medios operables cuando se actúan para colocar 

los primeros medios de accionamiento en su otra condición, con lo 

que los mismos retomaran e l dispositivo de fija c ión  longitudinal­

mente a dicha posición in ic ia l cuando e l dispositivo alcanza una 

posición predeterminada en su movimiento gradual, medios de con­

tro l para actuar los primeros medios, estando dispuestos los prime­

ros y segundos medios cuando se acidan juntos para colocar e l pri­

mer mecanismo de accionamiento en su otro, condición para retomar 

e l mecanismo de fija c ión  a su posición in ic ia l y para colocar e l 

segundo mecanismo de accionamiento en su condición de comunicar 

un movimiento transversal escalonado al dispositivo de fija c ión .

20. Aparato según'la Reivindicación 19, en e l que los 

primeros medios comprenden medios de interruptores operables cuan— 

so cierran para energizarrlos primeros medios de accionamiento, 

comprendiendo los segundos medios medios de interrupción colocados 

en e l recorrido longitudinal de movimiento del dispositivo de f i ja ­

ción para ser cerrados,.por-ióstegestando dispuestos los medios de 

cohtrol para cerrar selectivamente los primeros medios de interrup­

ción.

21. Aparato según la Reivindicación 20, '.que comprende 

además unos terceros medios de- interrupción colocados en e l reco— 

rridontransversal del movimiento del dispositivo de fijac ión  para 

ser cerrados por éste cuando e l dispositivo alcanza una predeter­

minada posición en su movimiento transversal gradual, estaiido adap­

tados los primeros y terceros medios de interrupción cuando se cie­

rran juntos para energizar e l segundo mecanismo de accionamiento

a su otra condición para in vertir  e l movimiento transversal del
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dispositivo (le fijac ión .

22. Aparato segdn cualquiera de las Reivindicaciones 

19 a 21, en e l que los medios de control son respondientes a un 

ndmero predeterminado de movimientos longitudinales escalonados 

del dispositivo de fija c ión  que comunica un movimiento longitudi­

nal de inversión y un movimiento transversal escalonado al mismo.

23, Aparato segdn cualquiera de las anteriores Reivin­

dicaciones, en e l que los medios para posicionar los medios de f i ­

jación comprenden una v a r illa  de graduación montada sobre los me­

dios de fijac ión  y formada con una serie de muescas espaciadas a 

distancias iguales a lo largo de la va r illa , un elemento de engan­

che movible al in terior y a l exterior de las muescas para f i ja r  de— 

senganchablemente la v a r illa  y los medios de fijac ión  en posicio­

nes determinadas por las muescas, medios para activar e l elemento 

d̂e enganche para movimiento a l in terior y afuera de las muescas, 

medios para accionar los medios de fijac ión  mientras e l elemento

de enganche está fuera de una muesca y medios cooperaniemente aso­

ciados con el elemento do enganche para lim itar e l movimiento de 

accionamiento de los medios de fija c ión  antes de que e l elemento 

de enganche sea activado al in terio r de una muesca.

24. Aparato segdn la :Raii±ddicación::23, 2£omp£épdiendo 

segundos medios de enganche para detener e l movimiento de acciona­

miento de los medios de fijac ión  antes de que e l elemento de en­

ganche sea activado al in terior de una muesca,

25, Aparato segdn las Reivindicaciones 23 o 24, en e l 

que la v a r illa  de graduación está formada con unas primera y segun­

da series de muescas , estando las muescas de cada serie espaciadas

a distancias iguales a lo largo de la va r illa , siendo movible e l e le ­

mento de enganche para entrar y s a lir  de las muescas de cada una de 

dichas series para f i j a r  desenganchablemente la guesca y e l dispo—
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s itivo  de fijac ión  en posiciones determinadas por las muescas de tina 

de dichas series, siendo los elementos de enganche alternativamente 

activados para entrar y sa lir  de las muescas asociadas con los ele­

mentos de enganche, estando dispuestos los medios de accionamiento 

¿ol dispositivo de fija c ión  para operar mientras amo de dichos ele­

mentos dé enganche estd fuera de una muesca de su respectiva serie, 

disponiéndose e l otro elemento de enganche y su correspondierite se­

rie  de muescas pare» lim itar e l movimiento de accionamiento del ele­

mento posicional antes de cue un elemento de enganche sea activado 

al in terio r de una de sus muescas,

26. Aparato serón las Reivindicaciones 17 o 18 en que 

los segundos medios de enganche son acoplables con la v a r il la  de gra 

duación, comprendiendo e l aparato medios para soltar e l acoplamiento 

de los segundos medios de enganchv con la v a r illa  de graduación cuan 

do e l elemento'de enganche se mueve a l in terio r de una muesca,

27. Se reivindica por dltimo, como objeto sobre e l que 

ha <̂e recaer la Patente de Invención que se solicit& t "APARATO PARA 

LA UTILIZACION DE ÜNA_ TARJETA MICRO FICHA".

Todo e llo  ta l y como se describe y reivindica en la 

presente Memoria descriptiva que consta de ciento diez y seis pági­

nas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 30 de Junio de 1966 

BERNARDO UNGRIA
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