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MEMORIA DESCRIPTIVA
de una Patente de Invencién o favor de:
BENNO KALTENEGGER, de nacionaslidad ale~
mana, domiciliado en BIRLINGHOVEN, Krs.
Siegburg, Am Pleistalhof (Alemania) por
" PERFRCCIONAMIBNTOS BN LAS APISONADORAS
DEL TIPO TANWDERNM,

El presente invento se refiere & une apisonadora
del tipo tandem con rodillos dispuestos uno tras otro en el
sentido de la marchs y montados en un hastidor rigido.

Se conocen ya apigonadoras tandem de esta clase -
que estén construidas a modo de apisonadoras vibratorias.
En ellas estén colocados en los rodillos apisonadores unos
drholes desequilibradores, y les pesas desequilibradorss -
que estén montadas en ellos son accionadas en la misma di -
reccidn y de érbol en Arbol estdn mutuamente elternadas en

180°. Do este modo ecada 4rbol desequilibrador, al girar en
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1800, mande a todo lo largo @ los rodillos apisonzdores un
impulso en sentido vertical. Dado que las pesas desequili-
bradoras de los Arboles de la apisonadors tandem estdn al-
‘ternados en 180° entre si, uno de los rodillos es cargado
con el impulso de vibrecidn dirigide hacie sbajo, mientras
que el otro rodillo es descongestionado ‘totalmente por las
fuerzas dirigides hacia arriva de las pesas desequilibrado-
ras. Los impulsos se desplazan aqui de uwno al otro rodillo,
y viceversa, cada vez que los drholes desequilibradores gi-
ran en 180°.

El invento tiene la finalided de intensificar con
una apisonadora tandem de la clase mencionada la compresidn
del suelo mediaente un dispositivo vibrador adicional. El in
vento se distingue por el hecho de que en una episonzdora -
tandem con rodillos alojados en un bastidor fijo, las pesas
desequilibradoras de los mismos Arboles y de los montados -
en el rodillo contiguo, estén colocadas alternadas entre si
en 90°,

De esta manera se puede conseguir una intensidad
meyor todavia de las vibraciones de los rodillos de la api-
sonadora taendem. En una vuelta de los drholes portadores de
las pesas desequilibvradoras actian cuatro impulsos dirigidés
hacia el sueio sucesivamente con un intervalo de 90° de vuel
te. Visto a lo largo de cada rodillo apisonsdor actia siem-
pre una fuerza centrifuga dirigide hacia el suelo. Con la -
apisonadore en el sentido de la marcha, y visto también en
el sentido longitudinal de los rodillos, la curve de las vi
breciones no estd nunca en cero, sino que disminuye solamen
te hasta la semimggnitud de la desviaocidn total. En cada -

tambor apisonador, independientemente de la posicidn respec
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tivae de los drholes portadores de las pesas desequilibrado-
rag, actla una fuerza vibrente dirigide hacia el suelo. De
esta manera, las fuerzas vibhrantes dirigidas hacia el suelo
actian, con pequeflos intervelos, en los dos sentidos princi
pales de la apisonadora tandem. De énf resulta une vibracidn
de secuencie mis compacta, lo cual tiene por consecuencis ~
una compresidn del suelo mucho mis grende y rdpida. La api~
sonadora de un rendimiento relativamente grande.

Ia alternacidn de las pesas desequilibradoras en
90° puede realizarse de varias maneras. En primer lugar se
la puede disponsr, por orden, en el primer Arbol y luego en
el 4rbol de los demds rodillos apisonadores. Se consigue asi
un desplazamicnto del mdximo de lae vibraciones en sentido -
diagonal de la apisonadora tandem, lo cual se ha evidenciado
como algoe francamente ventajoso.

En casos particulares también se puede hacer que -
lag pesas desequilibradoras del mismo Arbol estén alternadas
en 180°, y las pesae desequilibradorass de drhol en Arbol de
la apisonadora tandem en 90°.

Bl presente invento se refiere ademds a una forma
de realizacidén en la que en una apisonadors compuesta por -
cuadro rodillos, cada uno de dstos estd provisto de dos pe =
sas desequilibradores, y las pesas de los rodillos situades
uno al lado de otro estin mutuamente desplezadas en 90° y -
las pesas de los rodillos dispuestos uno tras otro, en 180°.

En una apisonadora tandem conceblda de este modo -
se consigue una vibracién pera la coumpresidn del suelo en to
de la apisonadora, que es de alta frecuencia. En una vuelia
de los 4rboles portadores de las pesas desequilibradoras, ac

tian mds de cuatro impulsos dirigidos hacia el suelo, con un
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intervalo de 90° de vuelta, en donde log impulsos en cada par

de rodillos dispucstos uno tras otro pueden repercutbir indi-
vidualmente y sin impedimentos desde el par contiguo. Por los
impulsos vihoaterios de densidad muy grand: .o consigue une
compresidn del suele cousicerahleuente intensificada. La api
sonadora tandenm sg muy eficiente por el uso de medios senci-
1los. .

Con el fin de sumentar la frecuencia de vibracio -
nes se pueden aliernar todavia mutuamente en 90° lag pesas -
desequilibradoras dentro del mismo rodillo, y en 45° las de
los rodillos colocadeos uno al lado de otro, en cuyo caso lag
pesas desequilibradoras de los rodillos dispuestos uno tras
otro se hallan mutuamente desplazadas en 1800. Semejante dig
posicidn peramite que la curva de las vibraciones —visto en sen
tido longitudinal de los rodillos situndos uno al lado de -
otro- quede por encima de la semimagnitud de una desviacidn
complata.

Con la citada distribucidn de las pesas desequili~
bradoras, los rodillos situados uno tras otro pueden estar -
montados en sendos basbtidores, los cumles pueden bascular el
rededor de un eje central comin. Ios drboles desequilibrado-
res colocados wno gl lado de otro pueden egtar unidos entré
81 mediante écoplamientos eldsticos. También se puede reali-
zar el montaje de manera que cada pareja de rodillos dispueg
t0s uno tres otro esté montada en un bastidor rigido y uni-
das entre si al bastidor contiguo mediante smortisnadores -
eldsticos, ¥y que los drholes desequilibradores de los rodl-
1llos situados uno al lado de otro estén unidos mediante aco-

planmientos de enchufe eldsticos.
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A continuacidén se describe el invento a base de -
1los ejemplos de realizacidn representados en el dibujo ad-
junto.

Lg figura 1 muestra e5queméticamente una apisona
dors tandem con las pesas desequilibradoras distribufdas de
forma especial.

la figura 2 muestra esquemfticamente, vista por -
arriba, la apisonadora tandem sugefida por el invento.

La figura 3 es una seccidn por la linea IIT-III -
de la figura 2.

La figure 4 muestra esqueméticamente y vista por
arriba, otre forma de realizacidén de la apisonadora tandem
segin el invento.

La fipgura 5 muestra en diagrema la pocicidn de les
pesas desequilibradoras en relacién entre sf, en la spisona-
dora expuesta en la figura 4.

La apisonadora 1 tiene dos rodillos 2 y 3 que estén
alojados en un bastidor rigido compuesto por los costados 4 y
por los travesafios 5. En los rodillos apisonadores 2 y 3 se
hallan drboles desequilibradores 6 y 7, los cuales son accig
nados por una correa 8 o una cadena, o cosa parecida, en el
mismo sentido, poér ejemplo en direceidn de la flecha 9. Cer-
ca de los extremos, cada drbol 6 y 7 estd equipado cada wuno
con dos pesas desequilibradores 10, 11 y 12,13 las cuales es
tén mutuemente alternadas en 90°, es decir, las pesas desequi
livradoras en el mismo 4rbol 6 y 7 respectivamente, por lo -
cual se produce tambidn una alternacidn de dichas pesas en -
sentido diagonal.

Con seme jante distribucidn de las pesas desequili-

bradoras sobre los 4rboles de la apisonadora tandenm, en el
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curso de una vuelta de 360° ge producen cuatro impulsos di-
rigidos hacia el suelo en la apisonadora tandem, en donde -
los impulsos actlen continuamente en el sentido longitudi -
nal de los rodillos apisonadores, y en sentido diagonal.

La disposicidn puede consistir también en rodillos
apisonadores partidos y montados independientements en el -~
bastidor.

La apisonadora 15 expuesta en las figuras 2 y 3 -
‘tiene los rodillos 16a y 16b situados uno al lado de otro,
¥y los rodillos 17a y 17b gituados detrds de los primeros ro
dillos. Por los rodillos pasan los dérboles 18z, 18b y 19a,
19b, los cuales estdn provistos de pesas desequilibradoras.
Los 4rboles estdn montados en los bastidores 20 y 21. Estos
bastidores 20 y 21, los cuales son rigidos de por si, pue ~
den bascular alrededor de un eje comin 22, y los citados -~
bastidores 20 y 21 estdn distancisdos uno de otro por medio
del saliente 22a. Con 24 se designan unos casquillos distan
ciadores. Cada uno de los drboles 18a y 18b asl como 192 y
19b estédn unidos por drgenos de unidn eldsticos 35 y 36. B
tos drgancs pueden ser acoplamientos enchufables que estén
unidos unos a otros por ejemplo mediante silentblocs (cas -~
quillos eldsticos). Los drboles 18z, 18h y 19%a, 19b son ac-
cionados en iaéntico"sentido de giro. Para esto sirve una -
correa o una cadena 25 que se desliza sobre las ruedas 26 y
27 montadas en los érboles. Con 28 se designa una polea mo-
triz que es accionada por un motor-reductor, el cual puede
estar colocado en forma adecuada Jjunto a la apisonadora 15.

Sobre cada Arbol 18a; 18b y 19a, 19b se han pre =-
visto dentro de cada rodillo dos pesas desequilibradoras. =

Aqud, las pesas 29 y 30 estén mutuemente alternadas en 90°
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con relacidn e las pesas 31 ¥ 32 de los rodilles dispuestos
uno junto a otro, en tanto que las pesas 29, 30 y 31, 32 es-
t4n alternades mutuamente en 180° con relacién e las de los
rodillos situados uno tras otro. En la representacidn de la
figura 2, las pesas desequilibradoras 31 se hallan debajo -
del drbol 19a, mientras que las peses 29 estdn encima del -
4rbol 18a. Las pesas desequilibradoras 30 y 32 se hallan shi
por el lado axterior de sus érboleE correspondientes. Después
de cade cuarto de vuelta de log rodillos, las pesas de uno -
de éstos se encuentran en la posicidn de abajo del %odo, y -
las parejus de rodillos dispuestos uno tras otro pueden bas-
cular asi limitadamente alrededor del eje central 22.

En la forma de realizacidn expuests en la figura 4,
los rodillos 162, 172 y 16b, 17h, estén montedos de por si -
dentro de un bastidor rigido 33 y 34, en donde los 4rboles -
18a, 18b portadores de las pesas desequilibradoras por una -
parte, y los 19a y 19b por otra, estdn separados por el medio.
Bstos Arboles estén unidos entre sf por un acoplemiento de -
enchufe eldstico 35 y 36. Los costados interiores 33a y 34a
de los bastidoves rigidos 33 y 34 estén unidos eldsticamente
entre sl por medio de amortiguadores eldsticos 37 y 38.

En estae forma de realizacidn, cada rodillo estd -
equipado asimismo con dos pesas desequilibradoras. La posi -
cidn de las pesas entre si estd distribuide de maners que las
pesas desequilibradoras dentro del mismo rodillo estén mutua-
mente alternadas en 90° y las pesas de los rodillos situados
uno junto 2 otro en 45°, en donde la elternscidn de las pesas
desequilibradoras de los rodillos colocados uno tras otro es
siewpre de 180°. En la figura 5 se representa individualmen-

te, en general, la posicidn reciproca de las pesas desequili
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bradoras. Con esta disposicidn de las pesas 29a, 29b y 30a,

-

30b en los drboles 18a y 181 ds los rodillos situados wno -
junto a otro, asil como de las pesas 31a y 31b de los rodi -~
llos 17a y de les pesas 32a y 32b de los rodillos 17b, en -
cada octavo de vuelita de los rodillos de toda la apisonado-
re. se produce un impulso dirigido hacia el suelo, por lo que
en general se consigue una capacidad de compresién my gran
de.,

Ias apisonadoras representadas pueden estar cong-
truidas como apisonadora autopropulsada o tambidn como api-
sonadora remolcada. En el primer caso se puede prever ung o
varias fuentes de fuerza para el scclonamiento de traslacidn
con los correspondientes Srganos de transmisidn a los rodi-
llog. Sin embargo, el accionamiento para la rotacidn de los
drboles desequilibradores puede derivarse tambidn del accio~

naniento de traslacidn.

e0e0e0. NOTA .0.0.0

Se reivindica como nuevo y de propia invencidn: ‘

1.~ Porfeccionamientos en las apisonadoras del ti-
po tandenm coﬁ rodillos colocados uno tras otro en el sentido
de la marcha, los cuales estdn alojados en un bastidor rigi~
do, ocuyas pesas desequilibradoras de los drboles estdn mutug
mente desplazades y son accionadas en la misma direccidn, -
caracterizados porque les pesas desequilibradoras del mismo
drbol y en el Arbol montado en el rodillo contiguo estdn mu-
tuamente desplazadas en 90°.

2.~ Perfeccionamientos gegin lo reivindicado en el

punto 1, caracterizaedos porque el desplazamiento de las pesas
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desequilibradoras en 90° se ha previsto, por oxrden, primero
en ol primer 4rbol y luego en sentido diagonal en el Arbol
de los demds rodillos apisonadores.
3.~ Perfeccionamientos segin lo reivindicado en
5e los puntos anteriores, caracterizados porque en el bastidor
rigido estén colocados rodillos apisonadores partidos por -
8l eje longitudinal.
4.- Perfeccionamientos ségﬁn lo reivindicado en -
los puntos anteriores, caracterizados porgue las pesas des~
10. equilibradoras de los mismos drboles estén alternadas en -
180° y, las pesms desequilibradoras de drbol on érboi, en 90°,
5.~ Perfeccionamientos segin lo reivindicado en -
losg puntos a%teriores, caracterizados porgue en una apisona-
dore compuesta por cuatro rodillos, cada 4rbol del rodillo -
15. estéd provisto de dos pesas desequilibradoxas, y porque las -
pesas desequilibradoras de los rodillos situados uno junto a
otro estdin alternades mutuamente en 90°, y las pesas desequi
libradoras de los rodillos dispuestos uno tras otro, en 180°.
6.~ Perfeccionamientos segin lo reivindicado en los
20. puntos anteriores, caracterizados porque las pesas desequili-~
bradoras dentro del mismo rodillo estdn alternadas mutuamente
en 90° y las de loe rodillos colocados uno junto a otro enm 45°,
en donde las pesas desequilibradoras de los rodillos dispues-
tos uno tras otro se hallan tambidn alternados mutuamente en
25, 180°.
7.~ Perfeccionamientos segin lo reivindicado en -
los puntos anteriores, caracterizados porque los rodillos co
locados uno tres otro estin montados en sendos bastidores y
amhos bastidores pueden bascutar alrededor de un eje comin -

30, central, y porque los drboles desequilibradores situados uno
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al lado de otro estdn unidos entre sl mediante acoplamientos

eldsticos.

8.~ Perfeccionamientos seglin lo reivindicado en los
puntos anteriores, caracterizados porque cada pareja de rodi-
1los estd montada en un bastidor rigido y con el bastidor con
tiguo estdn unidas entre si mediente amortiruadores eldsticos
vy los 4rboles desequilibradores de los rodillos situados uno
al lado de otro estdn unidos eldsticamente por acoplamientos
de enchufe.

Qe PRRFECCTONAIMISHTOS Bl LAS APISONADORAS DEL 7I-
PO TANDRELL

Tal como se describe y reivindica en la presente -

Memoria Descriptiva que consta de diez hojas escritas a mi -

quina pprune sole cera y de sus correspondientes dibujos.

Maaria, 25 JUN. 1966

L
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