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PATENTE DE INVENCION 

por 20 años

por "UNOS PERFECCIONAMIENTOS EN LOS DISPOSITIVOS ANDADORES PARA 

MUÑECAS Y SIMILARES", a favor de Di Salvadora BRIONES López, de 

nacionalidad española, domiciliada en VILLANUEVA DEL RIO Y MINAS 

(S e v illa ) , Marqués de Argentera, 14-

MEMORTA DESCRIPTIVA

La presente Patente de invención se re fie re  a unos 

perfeccionamientos introducidos en lo s dispositivos que sirven 

para im itar e l  movimiento de andar de la s  muñecas y sim ilares, 

aportando unas originales características constructivas.

5. Como es sabido, la  fabricación de juguetes con repre­

sentación humana ha provocado e l desarrollo de diferentes dis­

positivos que permiten im itar en e l muñeco lo s efectos de simi­

litu d  con e l ser humano que representan, comprendiéndose entre 

e llo s  la  acción de llo r a r , decir algunas palabras, mover las  

10* extremidades y en p articu lar la  de perm itir que la  muñeca posea 

medios propios de desplazamiento mediante la s  piernas, en una 

imitación del movimiento humano de andar.

La presente Patente de invención se re fie re  a unos 

perfeccionamientos introducidos en dichos dispositivos que per- 

15» miten e l desplazamiento de juguetes de figu ra  humana moviendo 

la s  piernas. x a
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Los presentes perfeccionamientos se extienden de un 

modo esencial a la  constitución de lo s medios que permiten e l 

desplazamiento alternado de la s  piernas en sentido de avance 

longitudinal a l frente y simultáneamente con lo s  diferentes 

5* movimientos de la s  mismas, e l balanceo del cuerpo de modo que 

e l  centro de gravedad de la  figu ra  esté en todo momento en la  

superficie determinada por la  zona del pié contrario a l que 

simultáneamente avanza*

Loa perfeccionamientos objeto de la  presente Patente 

10* comprenden de un modo esencial la  constitución de un disposi­

tiv o  que comprende un motor e léctrico  impulsor de un eje de le ­

vas e l cual es portador de la s  excéntricas destinadas a produ­

c ir  e l desplazamiento de cada una de la s  piernas de un modo 

alternado y asimismo, la  excéntrica destinada a producir e l ba- 

15» lanceo del cuerpo para compensar, t a l  como se ha dicho, lo s

desplazamientos de la s  piernas y con e llo , e l centro de grave­

dad del cuerpo de la  muñeca o similar*

De un modo esencial, lo s presentes perfeccionamientos 

comprenden la  constitución de un eje de levas portador de dos 

20. excéntricas axiales cada una délas cuales corresponde a una de 

la s  piernas o extremidades in feriores de la  muñeca, transmitién­

dose sus impulsos axiales a la s  respectivas extremidades, a tra­

vés de un sistema de palancas, pudiendo g ira r  dichas extremida­

des sobre ejes que forman un cierto  ángulo con la  horizontal,

25* por acción del impulso axial de la  leva correspondiente. De este

modo se consigue que e l giro del eje de levas comporte e l,d es­

plazamiento alternado y sucesivo de la s  extremidades de la  muñe­

ca, mientras que la  acción de otra leva  sobre un co llarín  envol­

vente solidario del eje de giro conjunto, determina e l balanceo 

• del cuerpo con efecto compensador.

Estos perfeccionamientos comprendoatambién la  consti-
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tución de loa p ies de la  muñeca mediante piezas que son suscep­

t ib le s  de g ira r  sobre ejes horizontales desplazados del centro 

hacia e l exterior del pié y a la  vez que la  planta presenta una 

estructura peculiar en la  que se distingue una zona reducida 

5»' de forma horizontal y e l resto con un cierto  ángulo, compensán­

dose e l  movimiento horizontal del pie mediante unos resortes 

de compresión v e rtica le s  y topes de recorrido.

Para su mejor comprensión, se adjuntan a t ítu lo  de 

ejemplo, unos dibujos explicativos de lo s  perfeccionamientos 

10* objeto de la  presente Patente.

La figu ra  1 es una sección que muestra e l conjunto 

de dispositivos para accionamiento'de la s  extremidades de la

muñeca, correspondiendo la  figu ra  2 a una sección por e l plano 

de corte D-D de la  figu ra  1.

15¿ La figu ra  3 es un detalle  en sección por e l plano de

corte A-A y la  figu ra  4 muestra otro detalle  en sección por e l 

plano de corte C-C.

Las figuras 5 y 6 son sendas secciones de la s  piezas 

constitutivas de lo s p ies , correspondiendo la  figu ra 7 a una 

20.' sección por e l plano de corte E-E de la  figu ra  6.

Tal como se representa en la s  figu ras, lo s perfeccio­

namientos objeto de la  presente Patente comprenden la  consti­

tución de un eje de levas - 1 -  sobre e l  cual están montadas la s  

excéntricas axiales -2- y -3- y una excéntrica radial -4-» u ti-  

25» lizándosé la s  dos primeras para la  transmisión de movimiento a 

la s  piernas y la  excéntrica - 4- ,  para balanceo del cuerpo. El 

accionamiento del eje -1 -  se hace por medio de un motor eléc­

tr ic o  -5 - y un sistema intermedio de transmisión de engranajes 

-6 -, que reduce la  velocidad de un modo conveniente. Un volante 

30.' dé in ercia  - 7-  regulariza la  marcha del conjunto.

Todo e l grupo motor está montado dentro del cuerpo
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de la  muñeca* formando un solo bloque e l grupo motor y e l cue.r- 

po de la  muñeca, por medio de los pivotes de apoyo -40-, lo s cua­

le s  se distribuyen en ambas caras del soporte del.grupo motor y 

quedan introducidos en alojamientos internos del cuerpo de la  

5* muñeca. - ..

El motor queda montado sobre dos an illos amortiguado­

res e lástico s - 41-  y - 42- ,  los cuales tienen forma tó rica  y se 

introducen parcialmente en sendas ranuras circulares de sección 

en media caña, de la  carcasa del motor.

10. El cuerpo -8- de la  muñeca se complementa con la s  ex­

traed dadas in feriores -9- y -10 -, la s  cuales quedan montadas so­

bre sendos ejes inclinados -1 1 -  y -12- que forman.una sola p ie­

za y pisden o scila r  alrededor del eje - 13-  que figu ra  en e l bas­

tid o r - 14- ,  en e l cual va montado junto con e l motor e lé ctrico ,

15* e l eje de excéntricas y e l sistema intermedio de transmisión
.  * • /. * 1

por engranajes.

la  zona de unión o coincidencia de las extremidades 

con e l cuerpo -8- tiene una estructura general esférica  de cen­

tro  en e l  eje  - 13- ,  con lo  qUe se evita  que los juegos existen-

20. te s  entre la s  extremidades y e l cuerpo aumenten de un modo in -
/

controlado.

El montaje de la s  extremidades - 9-  y - 10-  sobre los 

ejes -1 1 -  y -12 -, se hace con intermedio de sendos manguitos 

- 15-  y -16- lo s cuales pueden g ira r  sobre dichos ejes y re tie -

25» nen la  extremidad por medio dé p la t i l lo s  intermedios - 17-  y -18- 

? fijad os por medio de to m illo s  a sendas tapas - 19-  y -20- que 

cierran la s  aberturas superiores de la s  extremidades, pudiendo 

asimismo formar una sola pieza la s  extremidades -9- y -10- y 

dichas tapas. Entre los extremos de los caequillos - 15-  y -16-

30. y la s  respectivas tapas - 19-  y -20- quedan montados lo s resortes 

- -21- y -22-, que eliminan los juegos axiales entre la  extremidad



y su montaje.

Los casq u illos - 15-  y -16- llevan  sendos brazos -23- 

y - 24-» lo s cuales están sometidos por sus extremos a la  acción 

de la s  excéntricas -2- y -3 -, por medio de sendas horquillas o 

sim ilares. Dichos brazos transmiten e l movimiento «tí al  que le  

impulsan la s  excéntricas -2- y -3- convirtiéndolo en movimiento 

g irato rio  sobre lo s  e jes -11 -  y -12- e impulsando hacia adelante 

la s  extremidades - 9-  y -10- alternativamente.

Un oollarín  alargado - 25-  forma parte de la  pieza cons­

titu id a  por lo s  ejes -11-  y -12- y en su abertura in terio r  que­

da alojada la  excéntrica ra d ia l —4—» de modo que» a l g ira r  e l eje 

- 1 - ,  que a su vez es solidario  de la  excéntrica Radial -4 -, le  

imprime ésta un movimiento de oscilación alternativo a l co llarín  

—25— y a las  extremidades del mismo» constituidas por lo s ejes 

-1 1 -  y -12- en torno a l eje - 13-» consiguiendo mediante dicho mo­

vimiento e l desplazamiento la te ra l de la s  extremidades -9- y -jO -, 

alternativamente, a l estar unidas a los ejes -11-  y -12- por lo s 

casquillos - 15-  y -16- y éstos a lo s p la t i l lo s  - 17-  y -18 -, que 

a su vez están f i jo s  a lo s discos - 19-  y -20- y contrarrestan e l 

desplazamiento la te ra l del centro de gravedad del cuerpo de la  

muñeca.

El montaje de la s  extremidades se efectúa t a l  como se 

indica en la  figu ra  3» de modo que e l extremo de cada uno de los 

casquillos, como por ejemplo e l casquillo -16 -, es portador de 

una valona - 27-  con un salien te, e l cual puede coincidir en e l 

in terio r  de una cualquiera de dos ranuras que, dispuestas a 90s, 

existen en la  pieza -18 -.

Los casquillos - 15-  y -16- quedan retenidos por sendos 

an illo s e lástico s - 43-  y - 44-  alojados en sendas ranuras de lo s 

correspondientes e jes.

Estos perfeccionamientos se extienden también a la  cons-
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titu ció n  de lo s p ies de la  muñeca» los cuales quedan formados 

por sendas piezas -28- y - 29-» la s  cuales son g ira to rias  sobre 

ejes horizontales -30- y -31-» desplazados h ad a e l exterior del 

p ie , viniendo lim itada su posición extrema por topes de reco rri- 

5* . do - 32-  y - 33-  y contrarrestándose su movimiento por sendos re­

sortes - 34-  y - 35-- La parte in fe rio r  de las  piezas -28- y - 29-  

poseen sendas zonas horizontales de poca extensión -36- y -37- 

y zonas inclinadas ligeramente con la  horizontal -38- y -39~.

Be este modo se permite la  imitación f i e l  del movimiento de an- 

10* dar.

Los pies son huecos y reciben una tapa in fe r io r  o 

suela - 45-  ajustada a presión, asi como una envolvente externa 

-46- que coincide sonre la  parte superior del pie y que enlaza 

con e l extremo de la  correspondiente pierna, abrazando e l ca l- 

15* cetín  - 47- .

Todo danto no afeóte, a lte re , cambie o modifique la  

esencia de lo s perfeccionamientos descritos, será variable a 

lo s efectos de la  actual Patente*

N O T A .
20.

ción:

Se reivindica como objeto de esta Patente de inven-

1 .-  Unos perfeccionamientos en lo s  dispositivos an­

dadores para muñecas y sim ilares, caracterizados por comprender 

la  constitución de un eje de levas montado en e l in terio r  del 

25» cuerpo de la  muñeca y que forma un cierto  ángulo con la  horizon­

t a l ,  llevando montadas dos excéntricas axiales para e l acciona­

miento de la s  extremidades in feriores y una excéntrica radial 

para producir e l  balanceo del cuerpo de la  muñeca con relación 

a la s  extremidades, quedando montado dicho eje de levas en un 

30. bastidor en e l cual está montado asimismo un eje paralelo a 

aquél y sobre e l cual g ira  una pieza que es portadora de un



co llarín  alargado superior que recibe la  acción de la  excéntri­

ca rad ial montada sobre e l eje de levas, asi como dos ejes dis­

puestos con cierto  ángulo con respecto a la  horizontal y sobre 

lo s  cuales están montadas oon capacidad de giro la s  extremida- 

5* des de la  mufieca o sim ilar.

2 . -  lo s  propios perfeccionamientos según la  re iv in d i-' 

cadón 1, caracterizados porque e l conjunto motriz queda aso­

ciado a l cuerpo de la  muñeca por medio de unos salien tes que 

presenta e l armazón de soporte, que quedan introducidos en sen-

10, dos alojamientos internos del propio cuerpo de la  muñeca.

3. -  lo s  propios perfeccionamientos, según la  reivin ­

dicación 1, caracterizados porque e l  montaje de cada una de la s  

extremidades se lle v a  a cabo por medio de un casquillo alojado 

sobre e l correspondiente eje de giro inclinado, cuyo casquillo

15. recibe la  acción de una excéntrica axial con intermedio de un 

brazo de conexión y que es portador de una cazoleta intermedia 

que hace tope contra una valona extrema de dicho casquillo  y cu­

ya cazoleta queda montada por medio de to m illo s  en una tapa de 

la  abertura superior de la  extremidad correspondiente, disponién-

20. dose un resorte plano entre la  cara in fe rio r  de dicha tapa y e l 

borde superior del casquillo montado sobre e l e je  inclinado.

4 . -  lo s  propios perfeccionamientos, según la  reivindi­

cación 2, caracterizados por la  disposición de un pequeño salien­

te  y dos entrantes separados de 902, en la s  caras coincidentes

25* de la  valona extrema del casquillo giratorio  y de la  cazoleta 

que hace tope sobre la  misma, permitiendo e l enclavamiento de 

cada una de la s  extremidades en una c ie rta  posición de g iro , po­

sición correspondiente a l movimiento de andar, mientras que la  

extremidad puede ser manualmente llevada a otras posiciones de 

• giro que permiten la  posición de sentado de la  figu ra.

5. -  lo s  propios perfeccionamientos según la  reivindica-
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ción 1, caracterizados porque en e l propio armazón portador del 

eje de levas y del eje de giro de lo s casquillos portadores de las 

extremidades queda dispuesto un motor e léctrico  de accionamiento, 

dotado de volante de in ercia  y que impulsa e l eje de levas por in - 

5* termedio de un sistema de engranareis.

6 . -  Unos perfeccionamientos en los dispositivos andado­

res para muñecas y sim ilares, caracterizados porque los pies que­

dan constituidos mediante piezas articuladas con la  extremidad 

según ejes horizontales desplazados del centro hacia e l exterior

10. del pie y cuya inclinación está determinada por un tope gradúa- 

b le , a la  vez que existe un resorte de compresión entre la  extre­

midad y la  pieza constitutiva del p ie , la  cual en su cara in ferior 

posee la  zona horizontal de poca extensión y una zona ligeramen­

te  inclinada que enlaza con la  primera*

15* Sean cuales fueren la s  circunstancias que concurran en

la  esencialidad de la  Patente de invención, definida en las an­

teriores reivindicaciones, cuyo objeto es:

7 .  -  "UNOS PERFECCIONAMIENTOS EN LOS DISPOSITIVOS ANDA­

DORES PARA MUÑECAS Y SIMILARES".

20, Consta la  presente memoria de nueve hojas fo liad as,

mecanografiadas por una sola cara y de loa dibujos unidos a la
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misma*

Barcelona,  ̂ 4 jjN 1966

P*A. de D& Salvadora BRIONES López,

•ML«
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