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MEMCRIA DESCRIPTIVA
que se scompafia a la solicitud de

UNA PATENTE DE INVENCION

a favor de LA TEIEMECCANICA EIETTRICA ING, AMATI & GREGORINI,
SeDeAey de nacionalidad italiana, residente en MIIAN (Italia)

Via Montefeltro num. 8,
por

NDISPOSITIVO MANIPUTATOR DE PATANCA PARA EL MANDO DE INTERRUP
TORES Y/0 CONMUTADORES MULTIPOLARES". Con prioridad de la Pa-
tente italians mim. 29,663 de fecha 3 de Julio de 1,965,
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La presente invencidn tiene por objeto un disposi-
tivo manipulador de palanca, particularmente destinado para
el mando de interruptores y/o conmutadores multipolares, ca=
paz de producir selectivamente el cierre o la conmtacidn de
los contactos de dichos interruptores y conmtadores para
las distintas posiciones de trabajo a las cuzles la palanca

es llevada, previs maniobra de un 5rgano de seguridad que
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constituye al propio tiempo un dispositivo de blogueo de la
palanca en algunas de dichas posiciones de trabajo.

El dispositivo segun la invencidn es del tipo en
el cusl la palanca de mando estd articulada con articulacidn
de rétula esférica y estd caracterizedo esencialmente por el
hecho de que dicha articulacidn comprende un primer casquete
esférico empujado por un melle gque actila sobre un fondo de
la palanca que se apoya en contacto de tope en un segundo
casquete esférico movil en un asiento de retencidn, siendo
adecuado dicho fondo para producir; en las distintas posi=
ciones inclinadas de la palanca, el accionamiento de barras
de transmisidn que mandan los pulsadores de los contactos de
interrupcidn y/o de conmutacidn.

Segin la invencidn, el manipulador y el grupo de
los contzctos constituyen, ademds, dos unidades separables
unidas entre si por un solo par de tornillos de retencidn.

4 . . « ! .
Se comprendera mejor la invencion por la descrip-

" cidn detallada siguiente que se refiere a los adjuntos dibu-

jos, suministrados a t{tulo de ejemplo no limitaltivo y en

los cuales:

Ia figura 18, es una seccidn axil y parcial del

dispositivo,

Ia figura 28, es una seccidn transversal por la

1inea II-II de la figura 1%,

Le figura 32, es una seccion trensversael por la 1{-

nea III-IIl de la figura 18, ¥

Iz figura 4%, es una seccidn axil, vuelta de 902 con

respecto a la de la figura 12, por la linea IV-IV de la mis-
ma figura 18,

En los ditujos, se indican con (1 y 2) las dos uni-
dades separables que constituyen el dispositivo, unidas entre

si por un par de tornillos de retencidn (2 y 4).
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Lo unidad (2) estd constitufda por un cuerpo de ma-
terial eléctricemente aislante y contiene, dispuestos de ma-
nera conoclda, unos contactos de interrupcidn y/o de conmuta-
cién, asociados a terminales de conexidn exteriores (5) y
susceplibles de ser llevados a su poslcidn de apertura, cie—
rre y conmutacidn por pulsadores (6) y respectivemente (7)
que sobresalen del cuerpo (2) mismo.

Bl cuerpo (1), constituido por una envoltura metd-
lica cilindrica, confiene el manipulador propiamente dicho,
constitufdo por una palanca de mando (8) que, mediante barras
de transmisidn (9 y 10), guiadas por una barra libre (11),
actia sobre los pulsadores (6 y 7) pera producir el desplaza~
miento axil hacia dos posiciones de hundimiento y de levanta-
micnto, segin la posicidn angular de la paloneca misma, encon-
trandome las dos posiciones de los pulsadores a caballo de 1a
posicidén intermedia ilustrada en las figuras 12 y 48, en la
cual la palanca (8) se encuentra dispuesta en la posicidn
central de reposo.

Para permitir los desplagzamientos mencionados, la
palanca misma estd unida al cuerpo (1) mediante una articula-
cidn esférica que, en su conjunto, comprende un primer cas-
quete esférico (12) sobre el cual se apoya un muelle (13),
que actia sobre un fondo (14) de la palanca que se apoya en
contacto de tope con un segundo casquete esférico (15) fijo
sobre la palanca ¥y mévil en un asienfo correspondiente de re-
tencidn, y que sirve para impedir desplazamientos axiles de
la palanca (8).

Bl fondo (14) actda por contacto sobre las barras
de transmisibn (9 y 10) y produce su desplazamiento axil pa-
ra las distinmaé posiciones angulares gue el fondo mismo
adopta girendo alrededor del punto central de la articula=-

. ¢ [ O]
cion esferica,
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El casquete esférico (12) se spoya contra un dia-
fragms (16), provisto de ranuras (17) dispuestas en forma de
cruz y que permiten el paso de la palanca (8), que puede asi
ser llevada a cuatro posiciones angulares, separadas entre
s por 90¢,

‘En el punto de cruce, las ranuras (17) poseen can-
tos vivos (16a), ligeramente levantados de modo que forman
esencialmeﬁme un diente como el representado en las figuras
22 y 48, que, actuando sobre la superficie exterior del cas-
quete (12), limita su movilidad efectuando al propio tiempo
un mas seguro centraje del mismo.

De manera andloga, el muelle (13) estd contenido y
guiado en - y respectivamente por - una envoltura a modo de
casquete esférico (18) que se encuentra en contacto con el
fondo (14) de 1o palanca y en contacto de roce con el borde
de canto vivo de un correspondiente asiento (19) del cuerpo
(1),

Como ya se ha dicho, en las cuabtro posiciones angu-
lares anteriormente mencionadas, la palanca (8), con su fondo
(14), tiene que producir el desplazamiento axil de los pulsa
dores (6 y 7) hacia las cuatro posiciones distintas simétri-
cas de dos en dos con respecto a la posicidn de reposo ilus-
trada en las figuras 18 y 48,

Con este objeto, la barra de transmisién (9) esta
provista de un puente rigido (20), sobre el cual reacciona
la barra de gufa (11), que transmite el movimiento al pulsa-
dor (6); los dos pulsadores se encuentran diametralmente
opuestos, mientras que las dos barras de trensmisién (9 y 10)
se encueniran; por el contrario, desplazadas angularmente de
902,

A consecuencia de tal disposicidn, la barra (8), al
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producirse una oscilacidn completa en el plano de la figura
12, acciona en los dos sentidos el pulsador (6), mientras

105 que en caso de una oscilacidn completa en el plano de la fi
gura 48, acclionz en los dos sentidos el pulsador (1.

Segin la invencidn, la palanca (8) puede ser des-
plazada o las posiciones angulares de trabajo definidas pre
viz maniobra de un 6rgano de seguridad que constituye al

110 propio tiempo un dispositivo de bloqueo de la palanca misma
en algunas de dichas posiciones de trabajo.

Dicho drgano estd constituido por una vaina cilin
drica (21), corrediza sobre la palanca en contra de la ac-
cidn de un muelle (22) y que, con su extremo (212) de per -

115 fil escalonado, toca los bordes (23) de ramnuras (24) de pa-
so de lg pelanca previstas en una tapa (25) del cuerpo (1).

Por lo tanto, para el accionamiento de la palancs,
la vaina (21) tiene que ser levantada venciendo la accidn
del muelle (22) para producir la separacidén de su extremo

120 (21) de los bordes (23).

Ia accién de bloqueo de dicho extremo (21) a modo
de peldafio puede ser ejercida también, por completo o en
parte, por las posiciones de trabajo inclinadas de la palan-
ca (8) y, con este fin, esté,previsto, en el extremo exte-

125 rior de cada una o de una parte de las hendiduras (24), un
asiento rebajado (23) para dicho extremo de la vaina (22).

Con la vaina mencionads coopera ventajosamente un
elemento (27) a modo de fuelle, de material eldsticemente
flexible y que tiene una funcidn de proteccidn.

130 Ia forma, dimensiones y materiales podran ser va-
riables y en general cuanto sea accesorio o secundario, siem-
pre que no altere, cambie o modifique la esenciglidad del ob-

Jeto que se describe.
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Los términos en que queda redactada esta Memoria,
son ciertos y fiel reflejo del objeto descrito, debieéndose
tomar con cardcter amplio y nunca en forma limitativa.

Ia entidad solicitante se reserva el derecho de
obtencidn de los oportunos Certificados de Adicidn complemen-—
tarios, por las mejoras o perfeccionamientos que en lo suce-

sivo pudiera aconsejar la practica.
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0

Descrita suficientemente la naturalegza y alcance de
la presente invencion, asi como la forma en que la misma pue-—
de ser llevada a la practica, se reivindican a titulo privati

vo las siguientes particularidades caracterisﬁicas, sobre las

_cuales ha de recaer la concesidn del privilegio de PATENTE DE

INVENCION que se solicita.

1)o Dispositivo manipulador de palanca para el man-
do de interruptores y/o conmutadores multipolares, del tipo
en el cual la palanca estd articulada con una articulacidén de
rétula esférica, caracterizado por el hecho de
que dicha articulacion comprende un primer casquete esférico
sotre el cual se apoya un muelle que actda sobre un fondo de
la palanca que se apoya en contacto de tope con un segundo
casquete esférico mévil en un asiento de retencidn, siendo
adecuado dicho fondo pars producir, en las distintas posicio-
nes inclinadas de la palanca, el accionamiento de barras de
transmisidn que mandan los pulsadores de los contactos de in-
terrupcidn y/o de conmutacldn.

23 .- Dispositivo segin la reivindicacidn 1), carace
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terizado por el hecho de que dicho ﬂrﬁ Br YWasiuete esférico

ge apoya sobre un diafragma provisto de ranuras dispuestas
en forma de cruz para el paso y el desplazamiento de dicha
palanca a cualro posiciones angulares separadas por 909,

3)e Dispositivo segin la reivindicacidn 2), carac—
terizado por el hecho de que dichas ranuras poseen, en su
punto de cruce, cantos vivos levantados que forman esencial-
mente un diente que actia sobre la superficie de dicho cas-
quete esférico, limitando su movilidad.

4), Dispositivo segin la reivindicacidén 1), carac-
terizado por el hecho de que dichos pulsadores de mando estén
diamehralmente opuestos y de que las barras de transmisidn se
encuentran degplazadas angularmente de 902, esgtando provista
una de ellas de un puente rigido que tranémite el movimiento
a uno de dichos pulsadores.

5)e Dispositivo segin la reivindicacidn 1), carac-
terizedo por el hecho de que dicho muelle gque actia sobre el
fondo esta contenido ¥y guiado en una envoltura de casquete
esférico gue toca dicho fondo y se apoya sobre el borde de
canto vivo de un correspondiente asiento del cuerpo del mani-
pulador.

6). Digpositivo segin las reivindicaclones 1) a 5),
caracterizado por el hecho de comprender un organo de seguri-
dad constitufdo por una vaina corrediza sobre la palanca con-
tra la accidn de un mﬁelle ¥ que, con un exitremo de perfil en
forma de escalln, toca los bordes de ulteriores hendiduras de
paso de la palanca misma, previstas en una tapa del cuerpo
del manipulador.

7). Dispositivo segin la reivindicacidn 6), carac-
terizado por el hecho de que una parte, cuando menos, de di-

N 4 .
chas ulteriores ranuras de paso, esta prevista en los extre-—
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mos exteriores de un asiento rebajado de recepcidn de dicho
extremo escalonado de la vaina, para el bloquéE»de la palan
ca en sus correspondientes posiciones de trzbajo.

8). Dispositivo segin la reivindicacién 1), carac-
terizado por el hecho de que el manipulador y el grupo de
los contactos de interrupcidn y/o conmutacidn constituyen
dos unidades separables, unidas entre si por un solo par de
tornillos de retencidn.

9). "DISPOSITIVO MANIPUIADOR DE PALANCA PARA EL
MANDO DE INTERRUPTORES Y/O CONMUTADORES MULTIPOLARES". Con
prioridad de la Patente iteliana mime. 29.663 de fecha 3 de
Julio de 1.965,

Todo segin queda expuesto en la presente Memoria,
que consta de ocho hojas foliadas y mecanografiadas por una
sola cara, ¥y una hoja de dibujos que con la misma se acom-
pafia. B

MADRID, 24 d¢ Junio de 1.96 -




LA TELEMECANICCA ELETTRICA ING.
AMATI & GREGORINI Sp.A.
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