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PATENTE DE INVENCION
por 20 aiios
a favor de Don Marcelo TINTO GOMIS, Don José SUNER GIL y
Don Hermenegildo FARRE SORIANO
de na01onalldad espafiola
residentes en SABADELL (Barcelona), calle Sentmenat, 41
pors
"ALIMENTADORA MICROMETRICA DE CINTA-FLEJE PARA
PRENSAS. CORTADORAS-CONFORMADORASY
MEVORIA DESCRIPTIVA

El objeto de la presente Patente de Invencidn, es po-

4 . . ! 4 - . .
ner en vias de realizacion practica, una alimentadora microme-

trica para prensas cortadoras-conformadoras aplicable a cual-

Quier tipo de prensa, la cual estd ejecutada en forma de unidad
puy compacta y puede aplicarse sin dificultades, empleando pocc
espacio y un minimo de elementos accesorios para su adaptacidn
Una de sus cualidades caracteristicas, es la de poseer una exar
titud micrométrica, en la regulacidn del avance de la cinta~fl
je, asi como también, porgue el sistema adoptado para la alime
tacidén de la cinta~fleje, se basa en la permanencia en continu

sujecidn de la citada cinta-fleje, sujetada alternativamente
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por una u otra de las dos pinzas a resortes de comprensidn, so-
lidarias respectivamente, del chasis principal fijo y del cha-
riot mévil cada una de ellas, con lo cual se consigue, que al
avanzar el chariot mévil con su pinza solidaria sujetando la
cinta-fleje avanza a través de la pinza solidaria del chasis fi
jo, la cual permanece levantada sin ejecutar presidn de suje-
c¢idn, durente el mismo lapso de tiempo, en que la pinza del cha.
riot mdévil avanza y el cual, al término de su carrera de avance
libera de su presidn a la cinta-fleje. En este punto, la pinza
solidarias del chasis fijo, sujeta fuertemente a la cinta-fleje,
menteniéndola en la posicidn debida, mientras que el chariot md-
vil retrocede con su pinza abierta, hasta su llegada al punto
regulado por el dispositivo micrométrico, en donde empieza el
nuevo ciclo de avance del chariot mévil con su pinza cerrada y
arrastrando a la cinta-fleje, la cual, pasa ahora a través de
la otra pinza, que mediante su sincronizacidn, permanecera
abierta hasta el final de la carrera de avanée del chariot mdvil
posicidén en la cual volvera a cerrarse, manteniendo sujeta a la
cinta~fleje en la posicidn debida ¥y por un tiempo predetermina-
do. Se ha previsto la adicidn de un dispositivo para permitir
el avance manual a voluntad, de la cinta-fleje, completando los
requisitos exigidos, para una alimentacidn répida y exacta de
cintae-fleje a la prensa.

Para mejor comprensidn de la invencidn se adjunta uns
hoja de dibujos, en la gue, las figuras en ellas ilustradas re-
presentans

Fig. 1. Una vista en alzado, de la alimentadora micro

métrica para cinta-fleje.
Fig. 2. Una vista en planta de la alimxentadora micro-

métrica, con cortes efectuados para la conveniente observacidn
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de puntos interiores.

Pig. 3. Una vista en seccidn longitudinal, en la quc
se pueden observar las principales partes componentes.

Pig. 4. Una vista en seccidén de la alimentadora mi-
crométrica, segin una linea quebrada indicada en la anterior
figura ne 2.

Con referencia a la hoja de dibujos, se detallan las
principales partes constituyentes del conjunto, significadas
por: (1) gque comstituye el chasis fijo principal, con su pinza
(2) incorporada; (3) que constituyen los rodillos acanalados
de guia para la cinta-fleje sefialada por (4); (5) es el regu~
lador micrométrico de la carrera del chariot mévil (6) ; (7)
constituye el tornillo de seguro para vbloquear el ajuste micro-
métrico de la carrera, constituyendo (8) el dispositivo de li-
beracidn o elevacidn manual de la pinza (9), incorporada al
chariot mévil; (10) constituye el tope de final de carrera en
el retroceso del chariot mdévil; (11) constituye la cabeza del
regulador micrométrico, en correspondencia axial con el tope
(10); (12) es el tope al final de la carrera de avance del cha-
riot mévil y estd situado en posicidn conveniente en el chasis
fijo (1)s (13) son las ranurés transversales para alojamiento
reguleble de los soportes de los rodillos acanalados guiadores
de la cinte-fleje; (14) es el sector dentado, con su brazo~-pe-
lanca de accionamiento (15); (16) constituyen los resortes a
comprensidén de la pinza (9) los cuales se pueden observar en
posicidn de comprimidos, en la Fig. 4, por medio de la accidn
efectuada por la empufiadura amovible (17), sobre el buldn del
mecanismo de elevacidn manual (8); (18) constituye uno de los
émbolos elevadores, con su rodillo guiador (19); (20) constitu-

ve la leva prismatica deslizente, provista de pendientes eleva-
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doras (21), de su dentado de cremallera (22) y mantenida. én po-
sicidn por la regleta de sujecidn (23) pertenecientes a la pinz
(9); (24) y (28) constituyen, respectivamente,la biela y la man
vela de accionamiento del cheriot mévil (6); (25) constituye un
de los émbolos. elevadores de la pinza (2) y (26) es la leva pri
méfica deslizente de la misma pinza.

Su cidlo de funcionamiento sigue a grandes rasgos el
siguiente desarrollo:

Antes de poner en ﬁarcha la. prensa y mediante la empu
fiadura amovible (17), se actia sobre el mecanismo (8) de eleva-~
cidén y liberscidn de la pinza del cheriot mévil, llevando a la
cinta~fleje (guiada por los correspondientes rodillos acanala~
dos (3), hasta la posicidn inicial y se regula mediante la ac-
cidén del dispositivo micrométrico, la deseada carrera; a conti-
nuacidn ya puede ponerse en marcha la prensa y cuando le corres
ponda por su sincronizacidén con el movimiento de la mdguina
principal, el chariot mévil avenzara, sujetando a la cinta flej
en su pinza incorporada (9) y la adelantard en la porcién regu-
lada por el dispositivo micrométrico, hasta el final de carrera
de avance, donde, mediante la accién del sector dentado, se
efectuard la liberacidén de la cinta-fleje en la pinza del cha-
riot mévil y simultdneamente, la pinza incorporada en el chasis
fijo, efectuard la dujecidén de la cinta-fleje, la cual permane-
cera dispuesta para recibir la accidn de trabajo de la prensa,
8 la misma vez que el,chafiot mévil con su pinza levantada, que-
da dispuesto para empezer su cerrera de rétroceso.

Seran independientes del objeto de la Patente de Inve
cidén descrita les materiales,‘formas ¥y dimensiones de la alimen.
tadora micrométrica descrita siempre que las variaciones que se

introduzcan no afecten & su esencialidad,

8
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N O T &
RETVINDICACIONSS

Se reivindica como objeto de la presente Patente de In-
vencidn:

l8,-Alimentadora micrometrica de cinta-fleje para pren-
sas cortadoras-conformadoras, que se caracteriza esencialmente
por estar constituida por un chasis poseedor de convenientes
guias, sobre las que desliza un chariot, cuya carrera puede ser
regulada micrometricamente, caracterizandose ademés, por poseer
las convenientes tomas de fuerza, para su sincronizacidén al movi-
miento de trabajo de la pfensa.

28 ,~Alimentadora micrometrica de cinta-fleje para pren=
sas cortadoras-conformadoras, segun la anterior reivindicacidn,
gque se caracteriza por poseer en su chasis fijo, un dispositivo
micrométrico para regulacidn de la carrera del chariot mévil con
su correspondiente seguro de posicidn, conmstituido por un torni-
1llo de blocaje y es poseedor, ademas, de un dispositivo sujetadoz
de la cinte-fleje, en forma de pinza a resortes de comprensidn,
asi como es poseedor también de dos pares de rodillos renurados
guiadores de la cinta-fleje, los cuales se pueden situar en cual-
quier punto conveniente de unas ranuras transversales, de acuerdc
con la anchura de la cinta-fleje y poseer asimismo debidamente
incorporado, un dispositivo para la liberacidn de las pinzas de
sijecidn de la cinta~fleje.

8 ,~Alimentadora micrometrice de cinta-fleje para pren-
sas cortadoras-conformadoras, segin las anteriores reivindicacio-
nes, que se caracteriza porque su chariot mévil, posee un dispo-
sitivo sujetador de la cinta=fleje, en forma de pinza a resortes
de caracteristicas idénticas a las de la pinza situada en el

chasis fijo.
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& ,~Alimentadora micrometrica de cinta-fleje para

prensas cortadoras-conformadoras, segun las anteriores reivin-

dicaciones, que se caractériza porque tanto la pinza sujetado-
ra de la parte fija, como ia pinza de la parte mdvil, poseen
unos émbolos elevadores, accionados por una correspondiente
leva deslizanté, poseedora Ge unes pendientes accionadoras, en'
correspondencia a los extremos de los citados. émbolos, los cﬁa-
los estédn provistds de unos rodillos guiados axialmente pare
impeddr su giro indebido en relacidén a la direccidn del movi-
miento de la leva.

58 .~Alimentadora micrometrica de cinta-fleje para
prensas cortadoras-conformadoras, segun las anteriores reivine-
dicaciones, que se caracteriza porque las dos levas de acciona-
miento de los émbolos elevadores de las pinzas, poseen una por-
cidén dentada en forma de cremallera, la cual mediante convenien
te calados sobre un mismo sector dentado, sincroniza al movi-
miento de trabajo de la prensa, proporcionando simultaneamente
gracias a un brazo-palanca de accionamiento movimientos de ele-
vacidn o liberacidén de uns de las pinzas, y el descenso o pre—
sionado de la otra.

68 ,-Alimentadora micrometrica de cinta-fleje para
prensas cortadoras—conformadoras, ségﬁn las anteriores reivin-
dicaciones que se caracteriza por estar dotado de un disposi-
tivo (accionado por una empufiadura amovible), para la eleva-
cién manual a voluntad de la primera pinza situada en el cha-
riot mévil para permitir el avance de la cinta-fleje, cuando
al empezar un ciclo de trabajo, es necesario situar la cinta-
fleje,en la adecuada posicidn inicial.

78 .~ALTLENTADORA MICROMETRICA D& CINTA-FLEJE PARA
PRENSAS CORADORAS-CONFORKADORAS =
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Sean cuales fueren las circunstancias gque concurran
con la esencisglidad propia de la misma.

Consta la presente Memorie descriptiva de siete pé-
ginas foliadas y_mecanografiadas por una sola cara y va acom=
pafiada de una hoja de dibujos aclarativos.

Nadrid,23 Junio de 1966

P. A.
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