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PATENTE DE . INTRODUCCIO ﬁ
por diez aﬁos; '

para todo el térfitorio espafiol, pdr " PERFECCIONAMIEN-

TOS EN LOS DISPOSITIVOS ANTI—ROBOA“, éuyo privilegio
se solicita a favor de la entidadAnacional MECANISNMOS
AUXILIARES INDUSTRIALES S.A.(MAISA), domiciliada en

VALLS (Tarragona), Avda. Generalfsimo, 6o

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente solicitud de Patente de Introduccién

se refiere, como el enunciado indica, a un disposi-

" tivo perfeccionado de alarma para prevenir el robo

de vehiculos, en especial automdviles y toda clase de
vehiculos a motor. El cénjunto del dispositivo es de
un famaﬁo muy reducido, lo gque permite poder;ipstalar—
lo ddn“facilidad en un'lugar oculto en el interior

del vehiculo, de manera que su presencia quede disi-
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mulada, esteAdispositivo anti-robo, conectado debi-
damente con la bateria, es extremadamente sensible

y al menor movimiento del vehiculo cierra un cimi-

1o con paso de corriente que acciona un relé conven-
cional que pone en funcionamiento el claxdn y, en su
caso también, enciende las luces del vehiculo, pudien~-
do tambidn accionar un claxdn oculto.

Los perfeccionamientos objeto de esta Paténte se
fundamentan en la aplicaoian de las propiedades que ad~
quiere una cinta de acero flexible, cuando se dispone
de manera gue uno de sus extremos esté fijo a un so-
porte y el otro libre, diSponiéndosé en éste una
masa cuyo peso depende de la flexibilidad de lénqinta,
¥y cuando por una causa exteriof se produce un movimien—
to en el soporte donde estd fijada la cinta, segin un

plano normal al de la cinta en sentido ascendente y

descendente. E1 comportamiento de la cinta en tales

circunstancias es el siguiente, inicialmente sigue

el movimiento del soporte por el extremo fijo a €1

mientras que, por el comtrario, el extremo libre

se mantiene un instante inmdvil debido a la inercia
de la masa situada en &1 hasta que, véncida la inercia,

de la masa por la accidn de la elasticidad de la cinta,

- ésta masa sigue el movimiento del soporte pero reba-

sando la posicidn mdxima del mismo por la inercia que
adguiere la citada masa al efectuar el movimiento;

al invertirse el movimiento ocurre lo mismo pero

‘en sentido inverso, aunque el movimiento de la cinta
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es ampliado con relacidn al del soporte por el hecho

de que en cada movimiento del soporte la‘inercia de
la masa impulsa con mds fuerza a la qinta; produ-
oiéndoseien cohsecuencia un movimieﬁto oscilatorio de
la cinta de amplitid creciente debido a la accidn
de la citada masa.

Al ser conductora la cinta fléxible, se dispone
en ella un platino gque coincide con otro situado
en un tornillo regulable segin la éensibilidad que
ge desee tenga el dispositivo,.de manera que en cada
oscilacidn de la cinta se establezeca contacto éntre
los dos platinos, con 1lo que se establecerd el paso
de cofriente que por'medio dé conexiones convenoiona—
les, excitard un relé gue pon@ré'en funcionamiento
el claxén y, en su caso, lag luces del vehiculoy -

En el cirecuito de alimentacidn de corriente
del dispositivo anti-rohbo, se prevé la instalacidn
de un interruptor convencional para evitar el funcio-
namiento del dispositivo cuando éste no sea prgciso,
este interruptor tambidn se instala en un lpgar
disimulado en la carroceria del vehiculo.

El dispositivo anti-robo actua, como ya se ha in-
didado, por la oscilacidn que se produce en una cinta
fina de acero flexible que al mds leve movimiento

del. coche que provocarsd cualquier persona ajena a su

servicio, al accionar la manivela de la puerta de

acceso, por querer levantar el capot, por apoyarse

en la carroceria, montar en el coche, es decir, por
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cualquier accidn que se ejerza sobre el vehicul

que haga que el mismo se mueva por pequefio que Sea
este movimiento. | | o

La cinta de acero flexible y de poco grueso es-
td sujeta por un extremo & un sopoi«te fijo y queda
libre en el otro, estando en dste debidamente contra-
pesada para que sﬁ sénéibilidad‘sea_la mdxima, de
tal manera gue cualquier movimientb del vehiqulo‘
provocars en lé cinta unlmOVimiento oscilatorio,Acomo
esta cinta esté provisfa dejuh platino con la oscilacidn
de la misma se pone éste en contacto con otro platino
de posicidn graduable desde el exterior y que estd
éujeto a la caja soporte por‘un tdrnillo regulaﬁle,
estableciéndose; en este caso, el paso de la corriente

que excita el relé que pone en funcionamiento los

-claxdén y, en su caso, las luces del vehiculo.

La cinta oscilante de acero, asi como los contactos
estdn contenidos en una caja rectangular prisméfica
conformada en dos piézas, uné de ellas que es la qué
lleva los bornes de entrada y éalida de corriente

estd constituida por un material dieléctfico debida-

" mente embutido, de manera que en su interior quede -

espacio suficiente para contener debidamente situada

y sujeta, la cinta deigada de acero flexible y su

soporte, asi como el contacto graduable, la otra
-parte de la caja de planta rectangular, es plana y

‘constituye el fondo de la misma adapténdose a la

pieza embutida de material dieldctrico por medio -de
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una expansion plana de que va provista en todc sSW

rg . N ‘.
perimetro y a la que va sujeta a la misma por medio

de cuatro ojetes remachados situados uno en cada an-

“gulo, estos ojetes sirven a su-vez para poder sujetar

el dispositivo al vehfculo.

La instalacidn de la caja en el vehfculo tiene que -
ser én posicién.vertiCal‘pfoéurando que“esté-bien equi-
librado y quedéndo situado ei tofﬁiilo_qué bbnstituye
el cbntacto graduable éﬁ la parte superior. |

Coﬁ'el*fin de aumentar la sensibiiidad en el funcio-
namiento del dispositivo de alayme, objeto de este expe-
diente, asi como el gque no sea'obligado el instalar el
dispositivo en posicidn vertical, se prevé el instalar
en el mismo<una segunda cinta delgada de aqéro flexi-
ble, debidamentevoontfapesada,-cuya oscilacidn se e-

fectie de tal manera qué oscile en un plano perpendicu-

lar a la de la anteriormente descrita, estando unida

esta cinta en su extremo fijo al mismo soporté de la
otra cinta‘delgada de acero flexible. Se dispone’
en la caja de material dieldctrico de un nuGVObcon-

tacto con su platino'regﬁlable'desde'el exterior

"de manera gue coincida con el situado en la segunda

cinta de acero y esté conectado eléctricamente con-

venientemente para que actde el relé de accionamiento

de los claxdn y faros, cuando el contacto entre ambos

" platinos se prodcha por la oscilacidn de la cinta

correspondiente, camprendiéndose que preferentemente

se escojan como planos de oscilacidn -de las cintas les
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verticales y éstos y los horizontales cuando el dispo-

sitivo va provisto de dos cintas flexibles.

Para facilitar la mejor comprensidn del objeto de

esta Patente de Introduccidn y demostrar que su ejecu-

~¢idn es posible, se adjuntan unos planos esquensticos.

de situacidn de los distintos elementos, déndose a

continuacidn una explicacidn ilustrativa  que hace

referencia a los dibujos adjuntos, lo cual se da

'ﬁnicamente a titulo enunciativo y no limitativo.

- En las flguras 1, 2, 3, 4, 5y 6 se demuestra gra—
flcamente el mov1m1ento oscilatorio que adqulere una
cinta flexible 51 sujeta por un extremo a un soporte

50 y teniendo en su otro extremo una masa contrapeso

52, cuando al citado soporte 50 se le comunica un mo-

vimiento vibratorio en un plano normal al de la

cinta 51, pasando este soporte 50 por efeoto de este

mov1m1ento, de la p03101on de reposo 53 a la 54 2 55,

- para volver a la 53 y repetir el ciclo.

En la figurargé se reﬁresenta el soporte 50 y la
cinta 51 en su posicién’ae reposo 53, que en esté caso .
tomaremos como de orlgen, si por une causa externa se
desplaza el soporte 50, flguraz en dlre001on de 1la
flecha 58 hasta alcanzar la pos1olon 94’de la cxnta
51 en su extremo unido'al soporte 50 le seguird en
su movimiento péro bor accidn de la inefcia,de la
masa 52. E1 otro extreio_de la ¢inta 51 sufrird un
retardo en su desplazaﬁienté, por lo que la cinta se

doblara hasta que vencida esta inercia por el esfuerzo
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de elasticidad de la cinta 51 ésta tomard la posicidn
indicada en la figura 32 con la particularidad de que
la misma inercia de la masa 52 hard que este extremo'
de la cinta quede en posic?én.més elevada'que su
correspondiente del soporte, como se indicé en la
figura 3.

Al pasér el soporte 50 de la posicidn 54 a la
posicidn 55, en direccidn de la flecha 59, figura 4,
la cinta 51 hasta no vencer la inercia de la masa 5@,
tomard la §osioién indicéda en esta figura 49, ihme—
diatamente de ser ﬁenci&a la inercia de la masa la cinta
51 pasard a la posicidn indicada en la figura 5%, cési
simultdneamente el soporte 50 volverd a su posicidn
inicial 53 y se repetird el siclo deséritofal conti-
nuar desplazéndose el soporte SO'con lo que la cinta
51.adquiriré un movimiento oscilatorio, éomo se'indi;'
ca en la figura 6%2. |

Si a la cinta 51 se le Vne un tope SS.y correspon-
diendo.al mismo se dispone de un Contra—tope 5%, fi-
gura 62, cuya separacién entre.ellos puede ser regulada,
se comprende que puede vafiarse la distahcia entre
ellos de tal manera que al mds leve movimiento del
soporte 50, gue es el que provoca la oscilacidn de
la cinte 51, pueda ser déteotado, en este caso, al
ser conductora la cinta al establecerse los cohtactos en-
tre el tope 56 y contra—tope‘57,vse detéctaré dejando

pasar la corriente en un circuito preestablecido y cuyos

polos sem el soporte 50 y el contra-tope regulable.
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Las figuras 7 y 8 representan una vista de frente

y lateral respectivamente del exterior del dispositivo
anti-robo, por.las que se aprecia la caja rectahgular

que contiene tal dispositivo en’donde el 21 cdrresoon—

-de a la parte embutlda de materlal dlelectrlco ¥y 22 a

la parte plana de la citada oaaa, que cierra la misma
uniéndose las dos partes 21 y 22, pon,medlo de unos

ojetes remachados 23, situados en 1bsAéngulosAde la

separacidn plana de la 21.

' En ambas figuras 7 y 8 estdn situados los bornes

‘de entrada y salida de corriente 24 y 25, estando cons-

titufdo 61 24 por un tornillo pasante sujeto a la
parte embutida~de'1a caja 21 por medios convencioﬁales
de tuerca N arandelas y que por la parte interior de

la caja 21 Yne y establece contacto electrlco con el

‘soporte 48, figuras 9 y 10 de la cinta delgada de

acero flexible 26.

También en las figuras 7, 8, 9 y 10 se indica la

situacién de-la toma de corriente 25 sujeta a la parfe o

embutlda de la caja 21 por medlo de un tornillo pasan-

te 26 de cabeza ensanchada y su tuerca 27 correapon—
dlente, este tornlllo pasante 26 estd hueco y roscado
eh su interior, donde.se alojé el tofnillo regulador 28
con accionamiento desde el exﬁefior»de la caja 21,&

cuya posicidn se fija por medio de la tuerca 29,

. . .;J" .
‘este tornillo regulador 28 en su extremo inferior estd

prqvisﬁo de un platino de contacto 30.

La cinta delgada de acero flexible 26 estd unide
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convencionalmente por un extremo 31 al soporte 48
teniendo dispuesto en su otro extremo 32 un contra-

peso 33 que confiere a la citada cinta 26 mayor

sensibilidad en su movimiento oscilatorio producido

" por el mds pequefio movimiento de su soporte 48, esta

cinta delgada de acero flexible 26 dispone de un con-
tacto, platino 34 qué se corresponde en su situacidn
con el platino 30 del tornillo regulador 28 con

el que establece contacto cada vez que se provoque

la oscilacidn de la cinfa 26, pudiéndoseAgraduar con
este tornillo 28 a voluntad la sensibilidad del dis-
positivo de alarma, por la dispbsicién del tornillo
regulador 28 esta regulacidn puede efectuarse estando
el dispositivo anti-robo colocado en el vehiqulo y sin
necesidad de desmontado.

Al estar los bornes 24 y 25 debidameﬁte conectédos
con la bateria del vehiculo, as{ como a un relé con-
vencional; ouand§ Por un movimientp provodado en el
vehiculo por ;eve que éste sea, entré en oscilacidn

la cinta flexible de acero 26.estableciéndose contacto

entre los platinos 30.y 34 dando paso a la corriente

excitaﬁdo'ésta al relé convencional intercalado
eﬁ el.circuito que pone en.funcionamiento los claxon
y en su caso también a las luces del vehiculo dando
as{ la alarma consiguiente.

Como ya se ha indicado al describir este disposi-
ti&o anti-robo, objeto de este expediente, se ha pre-

visto que para aumentar la sensibilidad y efectividad
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del mismo el disponer de una segunda cinta defgadaide

acero flexible 35 de tal manera que su plano de os-

cilacidn normal al que efectia la cinta flexible 26

ver figuras 11,12, 13 y 14, esta cinta 35 estd.

unida por su extremo 36 a una prolongacidn 37 del

‘soporte 48 que es el que a Su vegz ﬁne-la cinta'26

al -borne 24, esta cinta flexible 35 en su'extremé
libre 38 lleva_un’contraéeéo 39 paré favorecer la
ogcilacién de.la misma, esta cinfa’35'tiene unida
a ella un plaﬁiﬁb~de éontaété 40 cbrrespghdiente

a otro'41 situadoveﬁ el forhilio regﬁlabie 42 dis-
éuesto igual que el ya descrito 28,'Siendo'9u'miéién
el.poder graduar la sensibilidad del-dispbsitivo
anti-robo y dar paso a la éorriente a traVéé de

los bornes 24 y .43, cuando se verifica el contacto

de 1los dos platinos 40 y 41 por la oscilacidn de la

cinta flexible 35 excitando el relé convencional
que pone en funcionamiento los c}axon ¥, en su
caso,a los faros del vehiculo.-

La disposicidn del tornilio.regulador 42 es ia
misma éue 1a descrita para el tornillo regulgdor 28

estando situado en sitio apropiado en la pieza 21 embu-

" tida para que actie de manera correcta al osc¢ilar

la cinta flexible 35.
El objeto de esta Patente es conocido y explotado

en el extranjero, pero no en nuestro pais, por lo

. gue la entidad solicitante, habida cuenta de la

me jord gque su introduccidn representa en nuestra -
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industria, desea obtener la exclusiva de su fabri-

S

cacidn en Espafia, acogiéndose para ello a los bene-
ficios que proporciona la vigente legislacidn espafiola
en matéria de Propiedadblndustrial.

Descrita suficientemente la presenteAPéﬁente de,‘
Introduccidn, se comprende que podrdn introducirse
en la misma cualesquiera modificaéiones de detalle
se estimen convenientes, siempre que noialtérenvsu
esencidlidad, a cuyo fin se declaran no divulgadas,
pracficadas, ni puestas en‘ejecucién en Espéﬁa, las

siguientes reivindicaciones que constituyen la

NOTA REIVINDICATORTIA |

18 -t PERFEGCIONAMIENTOS BN LOS DISPOSITIVOS ANTI-
ROBO ", que se Qaracterizan_por diépener_Una cinta |
flexible eléctricamente conductora sujeta ﬁor un

extremo a un soporte y disponiendo en su extremo 1li- & -

- bre un contrapeso adecuado para favorecer la oscila-
" cidn de la cinta flexible eléctricamente conductora

‘al menor movimiento del soporte.

22 - Perfeccionamient®, segin la reivindicacidn

anterior, caracterizados por disponer en la cinta

flexible eléotricamente conductora de un platino que
establece contacto al oscilar la cinta flexible cdn'
otro platino situadojenvﬁn tofnillo regulaaor para.
pefmitir el paso ée la éorriente‘cada vez que este

contacto- se produce.

38 - Perfeccionamientos, segdn las .reivindicaciones

anteriores, caracterizados por disponer en su caso de una
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por su extremo a la prolon sacidn del soporte que é su vez
sugeta g la cinta flex1ble conductora ya re1v1ndlcada de
tal manera que su plano de os0113010n sea normal’ al plano
de oscilacion de la cinta flexible anteribrmente descrita,
en el extremo libre de la segunda cinta flex1ble se dls—'

pone un contrapeso adecuado para favorecer su mov1m1ento

de oscilacidn al mds leve mov1mlento,de su soporte ¥y pro-

vista asimismo de un platino queiestablepefcontacto con
otro platino situado en un tornillo. regulador convenien-

temente dispuesto para que al oscilar la cinta permita’

el paso de corriente cada vez que se produce el contacto

entre estos dos platinos. 3 _
4 8 ~ ¥ PERFECCIONAMIENTOS EN LOS DISPOSITIVOS ANTI-
ROBO" |

Todo tal y‘conforme gueda desciito,y reivindicado en

- la Menorisa Desqriptiva'que antecede y que consta de doce

hojas escritas a'méquinéipof‘una sola de sus caras y dos

.planos que la ilustran.

'MADRID, 17 de Junio de 1.966

MECANISKOS AUXILIARES INDUSTRIALES S/A
(MAISA)

P. A. ’

A

J.).nﬂtsnnt' GRUNER

Pirmedo:
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