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PATEETE DE INVENCION
| ~_ por VEINTE afios
en Espafia, a favor de Don Miguel GINER MARTIN, de nacionalidad
espafiola, residente en Madrid, calle Hermosilla n? 65; cuya
Patente se reflere a: |
»UNA MAQUINA PARA EL EQUILIBRIO ESTATICO Y DINAMICO DE EJES

ROTATIVOS® .,

MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente invento consiste como su enunciado indica,
en una mdquina que tiene por objeto equilikrar ejes haciendo
el equilibrio estdtico y dindmico. Tiene la particularidad de
poder equilibrar dos ejes bidn unidos articuladamente, sin
necesidad de desmontar uno del otro, o bieén por separado.

El funcionamiento de ésta mdquina es el sigiiente:

Se coloca el eje unido a unos soportes, los cuales per-
tenecen al sistema eldstico que posteriormente se describird.

Se regla la separacién entre los doa contactos que

pertonecen al sistema de medida. A continuacidn se pone un

. motor en marcha para hacer girar el eje o0 ejes. Ia velocidad

de dste motor es regulable; se hace vibrar el eje en su velo-

cidades crfticas que corresponden a las de mayor oscilacidn.
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Se deja entonces al eje glrando a dstas revoluciones y se
hacen las medidas que consisten en:

12) Se léee/rﬁln tacdmetro las reveluciones a que gira el
aistema. »_ |

2%) La amplitud de las oscilaciones, y

39 ) E1 lugar del eje, en su circunferencia, donde mds
vibra;

A continuacidn se le hace girar al eje o ejes en sen-
tido contrario, llevdndole a las mismas velocidades que antes,
para repetfr las mismas medidas. ‘

Con los datos obtenidos, al hacerle girar a una velo-~
cidad crftica en los dos sentidos, se ponen loa contrapesos
de la siguiente forma: El valor de los contrapesos es funeidn
de la amplitud de la oscilacion, y el lugar donde hay que po-
nerlos estd en la bisetriz del gngulo fomado por los dos
puntos de la circunferencia que hemos leido y el centro de
ésta oircunferencia.

Una idea mds completa del objeto que constituye ésta
Patente, la proporciona la descripcio’n si sniente, al hacer
referencia a los dibujos que a ésta memoria se acompsfien, en
los que de manera un tanto esquemdtica y exclusivamente por
via de ejdmplo, aé representan los conjuntos y detalles mds
caracter{sticos de la idea del invento, al hacer referencia
a un posible caso de realizacidn préctica.

En dichos dibujos:

Ia figura 1%, es una vista fromtal de la mdquina y

en correspondencia paralela un corte seccidn de la misma, de
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acuerdo con un plano vertical que comprende al eje rotativo.

Ia figura 2%, es una vista frontal esquemdtica de la
zona en que se halla el dispositivo mecdnico para determinar
el cierre y apertura del cirocufto Qléctrico anexo al sistema,

Ia figara 3%, es una vista lateral de la disposicidn
general del sistema en su fase operante y en la que se apre=-
cla claramente la posibilidad de adaptacidn de la mdquina a
cualquier longitud de ejes.

Ia figara 4%, sintetiza en un esquema el circufto
eldotrico anexo a la mdquina aquf preconizda.

En relacidn con las figuras arriba menciomadas, se ha-
ce la aclaracidn de que en todas ellas se sefialan numérica-
mente con la misma expresidn aquellas pilezas o dispositivos
coincidentes. Para gus descripciones, ordenamos el conjunto
de acuerdo con los diferentes sistemas de que el miamo posée.

Ia mdquina consta de:

a)- Un sistema eldstico.

b)- Un sistema de medicion de las amplitudes.

o)- Un sistema de localizacidn del punto donde se en-
cuantra la mayor oscilaocidn.

d)f Un elemento motor.

e)- Una bamcada soporte de todos los sistemas.

a8).~ Sistema eldstico. Este sistema congiste en un so-
porte de forma circular ~l~, el cual lleva unos orificlos
para poder fijar en é1 unoa elementos roscados, quwe em su
parte inferior disponen de un ensanchamiento -2- para poler

fijar los elementos eldsticos .~-3~. Los elementos roscados
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llevan en su parte superior un sistema de twerca-contratuerca
-4-, para poder gradmr la tensidn de los alementos eldsticos.

Uniendo los elemenios eldsticos existe un elemento o soporte

~. -6= de forma cilfindrica que lleva en perimetro exterior unas .

expansiones -5-, cuyo objeto es retener los elementos eldsti-
cos "3"0
El soporte -6~ presenta en su interior, dos cajeados -7~

en sus extremos para poder alojar en ellos un elemento -9~ para

g retener el aceite que pueda existir en el interior -8- del so-

porte, Lleva también un cojinete de rodadura -10-. Ias pistas
de dstos co Jinetes estén conformdas para poder oonsegxi:v el
apriete necesario. Para asegurar su paralelismo existe un dis-
tanciador -11- enfre ambos cojinetes. Para mantener el conjunto

convenientemente apretado, existe ww tuerca -12- que oprime

~’ todo el conjunto de cojinetes -10- y distanciador -1l- contra

el escaldn -13- hecho sobre el»elgmento -14-, Egte elemento
-14- @3 el soporte que comporta el eje a equillbrar. Lleva su
cara exterior -15-~ confbrmada para poder soportar el eje. Ia
forma de ésta cara, depende de la cara del eje que se coloca
sobre éste soporte -l4- para equilibrar. Este soporte presenta
en su extremo un fileteado -16- sobre el que se rosca la tuerca
-12~, .

El elemento -17~ es una pieza que girve de apoyo del
gsoporte -l-. Egta pieza ~17~ lleva unas oquedades -19- por las

cuales pasan unos largueros ~-18- de form que su contorno sea

'3{71ggal al de las oquedades para que el conjunto de soportes -1~

y -17- puedan deslizar sobre 4stos largusros -18-. Ias ogmeda-
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des -19- van ablertas en -2l-, para que por medio de unos tor-
nillos -20-, se puedan aprimir contra -18- y asf fijar el con-
Junto de soportes ~1- y ~17- en el lugar que queramos de los
largneros rara poderlos adaptar al large de cualquier eje o
ejes. .

El elemsnto -22~ es una ldmpara de destellos o estro-
boscdpica que va unida al soporte ~l-, Ia unidn de dicha 1¢m-
para depende de la forma que tenga la ldmpara -32=-.

El detalle marcado con el ndmero -23-pertenece al sis-
tema de me@ida que se describird detalladamente a continuacion.

b).~ Sistema de medicidn de las amplitudes. (fig. 22).
Parte de dste sistema vd ubicado dentro del soporte ~l-. Se
compone de un sistema de barras y de artioculaciones que sirven
para -ajustar la distancia entre los dos contactos =24~ y -25-,
La forma y el nimero de dstas articulaciones depende de la
forma de la estructura de la mdquina., Desde el cuadro de mandos
hacemos mover circularmente el perfil =26~ que va desde el ta-
blero de mandos hasta el final de la bancada. la palanca-23-
lleva un orificio, cuyo contorno eatd conformado de foma tal
que ha de seguﬁ.' el giro del perfil -26-~, pero que puxde dJes~
lizarse con el conjunto de sopartes -l- y -17-. En el extremo
-28- de 1a palanca ~-23- lleva unido el chasis -29~ del sistema
de contactos. El sigtema de contactos estd compuesto por dos
brazos -30- y -31-, éstos brazos llevan en sus extremos dos ter-
minales que son los contactos =24« y -25- de un material ade-
cuado para 4sta misidn (mdltiples aperturas del circafto eléc-

trico). El brazo de contacto ~30- lleva unid un apéndice,
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cuya misidn es segafr las vibraciones del soporte cilfndaro -6-,
estos dom brazos de los contactos estdn electrfcamente aisla-
dos uno de otro. El contacto -30- gira sobre el eje -32- que
es de material aislante, el cual vd unido al chasis -29-. El
circufto eldotrico se lleva &l brazo -30~ por medio de un
cable conductor =-33=-, y el circufto eldctrico se clerra por el
brazo ~3l- que v4 unido a la masa del aparato,

Ta palanca -23- lleva unido un muelle que sirve de reac-
eidn para todo el sigtema de articulacliones que permite ajustar
la distancia entre los contactos -24- y -25-. El muelle -34-
vd unido en su otro extremo a un elemento -35- que fija el
muelle al soporte. _

Ia forma de medfr el valor de las amplitudes es por un
medio indirecto, gue consiste en medir el tiemp que estdn
juntos los contactos -24- y -25-. Ia descripeidn de la forma
de medir se hace conjuntamente con el sistema de localizacidn
del lugar de la mdxima oscilacidn.

¢).~ Sistema de localigacidn del lugar de la mdxima os-
cilacidn (fig. 4%). ,

Este slstema es un sistema eldotrico, el cual tiene
parte comdn con el sistema de medidas de arplitades. El cir-
cufto eldctrico consta de: Una fuente de alimentacidn de co-
rriente continua -36~, Una resistencia en serie -~37- para poder
regilar la tensidn sl valor que se desde, A continuacidn un
transfbfmador =38~ para elevar la tensidn de los impulsos que
se crean en el circufto del primario con la apertura y cierre

de loa contactos ~-24- y -25. En serie con el primario y el
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¢ransformador existe un selector -40- con tres posiciones,
una para cada uno de los contactos de los dos soportes que
existen en la méquina, y otra para dejar ablerto el circufto.
En paralelo con éstos contactos hay un condensador -43~ y un
equipo de medida ~44-, cuyo objeto es medir el tiempo en que
pemanecen unidos los contactos y por medio de una equiva-
lencia obtener el contrapeso.

En el circufto secundario del transformador existe una
resistencia en gerle -45- con la 1dmpara estroboscdpica o de
destellos; cada vez que se cierran los contactos ~41- 0 -42-
se crean un impulso en el circufto del primario qus es elevado
al secundario y se ilumine la ldmpara sobre cualquiera de lox
simbolos que lleva grabado el soporte -l4- en su periferia -48-,

d).~ Un elemento motor. Consiste en un motor que lleva
an var iador de velocidades y loa acoplamientos necesarios para
sajetarle a la estructura de la mdquina. Ileva un tacdmetro
para poder med{r las revnluciones.

'V/ e).~ Una banca/7oporte de todos los sistemas (fig. 3%).
Esta bancada cansiste en unos largueros -18- sobre lex cuales
puaden .desllizar los soportes ~17-~, Estos largueros van £l jos
a 1la estructura mediante unos distanciadores -46-, El nimero
de dstos distanciadores depende de la amplitud de la bancada.
En dsta figura 3%, el elemento -47- representa al eje que se
trata de equilibrar.

Degcrita convenientemente 1a naturaleza de la actwml
Patente, como asimismo la forma de poderla llevar a la prdc-

tica para convertirla en una realidad industrializable, se
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hace congtar que‘en la mlsma, gerdn susceptibles de introducir
todas aquellas modificaciones de detalle que las circunstan-
clas y la préctica pudieran aconsejar, siempre y cuando que
con las variantes gque se introduzcan no se cambie, altere o
modifique la esencialidad del objeto descrito.

.. . =N O T A - |

Se deqlaran como de novedad y propiedad para todo el

territorio eapafiol, el contenido de las siguientes

REIVINDICACIONES:

12.- Una mdquina para el equilibrado estdtico y dind-
mico de ejes rotativos, caracterizada por disponer en adecuado
consorcio, un sistema eldstico para la suspensi6n.de loz ejes
a investigar; un sistema de medicidn de amplitudes; un sigstema
de localizacidn de la seccidn de mdxima oscilacidn; un elemarto
motor y una bancada soporte de todos los sistemas, caracte-
rizdndose ademds dicha bancada por contar con una disposicion
que pemmite la adapiacion en distancia entre los elementos
comportadores del eje o ejes a investigar, segin la longitud
de los mismos, _ ‘ ‘

2%,- Una mdquina para el equilibrio estdtico y dind-
mico de ejes rotativos, de acuerdo con la cual, cada uno de
los elementos que componen el sistema eldstico para la sus-
pensidn de loa ejes a investigar consta de un soporte cir-
cular que presenta unos orificios uniformemente distribuidos
por su perfmetro, en los cuales se alojan sendas piezas ros-
cadas, dotadas de una cabeza interior perforada y en la ex-

tremidad opuesta, abarcando el material del soporte, de un
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Juego de tuerca-contratuerca, caracterizdndose ademds dicho
soporte por disponer en sa interior concédntricamnte y en
sugpensidn eldstica un elemente tubular, relacionado con aqrel
por muelles helicoidales que fijados a la pared extarna del
mismo se proyectan radialmente hacia las cabezas perforadas
de las plezas roscadas, en cyyas perforaciones guedan rete-
nidos; as{ como por efectuarse la regulacidn de las tarsiones
de diches muelles mediante losg juegos de tuesrca-contratuerca
que 4stos elementos posden, ,

3%,- Una mdquina para el equilibrio estdtico y dindmi-
co de ejas rotativos, de acuerdo con la cual, el elemento tu~
bular dispuesto concdntricamente y en suspension eldstica
dentro del soporte cirocular, objeto de la reivindicacidn pre-
cedente, presenta perimetralmente en los bordes de su luz in-
terior sendos cajeados para su adaptaoi&h en 8llos de unas
pistas exteriores de rodadura, rematadas hacia afuera por un
anillo retén de lubricante, cuyas  pistas presentan su plano
de desglizamlento oblicuade hacla adentro y afuera, rela-
ciondndoge con otras homcflogas enfrentadas que comporta wm
pleza tubular rotativa para la suspensiéh de los ejes a in~
vestigar, caracterizdndose ademds, dsta Ultima pieza tubular
rotativa por presentar en uno de sus terminales un plato per-
forado comportador de un extremo del eje o ejes a equilibrar
y en el otro extremo un fileteado externo en el que se in-
cluye una tuerca limitadora, que en t;nién .de un distanciador
tendido entre los rodamientos asegura la correcta equidis~

tancia e inmovilizacion de las pistas interiores dispuestas



-

Ss

10

15,

20,

&5.

sobre el mismo.

4%.- Una mdquina para el equilibrio estdtico y aind-
mico de ejes ratativos, de acueardo con la cual, cada uno Qde
los soportéa clrculares objeto de la reivindicacion 28,
asientan inferiormente sobre un basamento,dotado de varios
conduc tos interiores paralelos relacionados emx toda su longitud
con la cara superior de dicho basamento, mediante una amplia
egcotadura, la cual es atravesada en varios puntos por unos
conductos dotadas en su tramo interior de un fileteado y en
los que se alberga un pasador de terminal roscado mediante el
cual, por giro, se lleva a efecto la aproximacion de las pa-
redes laterales de las referidas escotaduras, caracterizdndose
ademds dichos conductos, paralelamente dispuestos, por com-
prender en su interior un vdstago gafa sobre el que se des-
plaza el conjunto hasta adoptar la posicional idad deseada,
10gméhdoae el blogueo del movimiento sobre las gpihs paxr
apriete de los pasadores tramsversales,

5% .- Una mdquina para el equilibrio estdtico y dind-
migo de eles rqtativos, de acuerdo con la cual, @l sistema
para la mediocidn de anplitudes se ubica dentro del soporte
clrcilar, componiéhdose de un conjunto de barras articulzdas
que ajustan la distancla entre dos contactos eldctricos unidos
a una fuente de alimentagfggfﬂgggggéé portadora de uno de los
contactos, un apéndice, cuyo terminal libre insiste sobre el
elemento tubular rotatorio unido al eje a equilibrar, carac-

terizdndose ademds dicho Juego de palancas par disponer de un

e
y muelle hilicoidal para la elasticldad del conjunto, as{ como
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pbr presentar la palanca principal una cabeza perforada que
commrende un mando-gnfh rogulador de las tensiones del sistema.
62,- Una mdquina para el equilibrio estdtico y dindmico
de ejes rotativda, de acuerdo con la cual, el sistema de loca-
lizacidn de la secoion de mdxima oscilacidn se compone de una
fuente de alimentacidn de corriente continua, un reostato, el
primario de un transformador y un selector triposicional, to~
do ello en sarie, presentandc el selector una posicién de aper-

tara de circulito y las otras para cada uno de los contactos

 pertenecientes al sist-ema para la medicidn de amplitades, ca-

racterizdndose ademds dicho circufto por disponer en paralelo
con loa contactos del slstema de amplitudes un condensador, y
un equipo de medida, asf como también por contar en el cir-
cufto secundario del transformador con una resistencia en se-
rie y una ldmpara estroboscdpica.,
72 ,- »UNA MAQUINA PARA EL EQUILIBRIO ESTATITO Y DINA~

MICO DE EJES ROTATIVOS#, 4

h Todo ello, conforme se desoribe y reivindica en la pre-
sente N@moria Degcriptiva, que consta de ONCE hojas, escritas
a mdquina por une sdle de sus caras y ldmiras de dibujos que
la ilustran.

Madrid, 15 de Junio de 1.966
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