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por VEINTE año a

en España, a favor de Don Miguel GINER MARTIN, de nacionalidad 
española» residente en Madrid, ca lle  Herraos i l la  n9 65; coya 

Patente se re fiere  a:
••UNA MAQUINA PARA El EQUILIBRIO ESTATICO Y DINAMICO DE EJES 

ROTATIVOS»,

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

El presente invento consiste como su enunciado indica, 
en una maquina que tiene por objeto equilibrar e jes haciendo 
e l equilibrio estático y dinámico. Tiene la  particularidad de 

5. poder equilibrar dos e jes bien unidos articuladamente, sin 

necesidad de desmontar uno del otro, o bien por separado.
El funcionamiento de ésta máquina es e l sig ílen te ;
Se ooloca e l e je  unido a unos soportes, los cuales per­

tenecen a l  sistema elástico  que posteriormente se describirá. 

10. Se regla la  separación entre lo s dos contactos que
pertenecen a l sistema de medida. A continuación se pone un 
motor en marcha para hacer g irar e l eje o e je s , la  velocidad

\
de este motor es regilable ; se hace vibrar el e je  en su velo­
cidades oráticas que corresponden a la s  de mayor oscilación .
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Se deja entonces a l e je  girando a éstas revoluciones y se

hacen la s  medidas que consisten en: 
en

l s ) Se lée/un tacometro la s  revoluciones a que gira el 

sistema.
2 ')  la  amplitad de la s  oscilaciones,» y
39 ) £1 lugar del eje» en su circunfereneia, donde más 

vibra.
A continuación se le  hace girar a l  eje o e jes en sen­

tido contrario, llevándole a la s  miañas velocidades qae antes, 
para repetir l a s  mismas medidas.

Con lo s datos obtenidos, a l hacerle girar a ana velo­
cidad c r itica  en lo s dos sentidos, se ponen loa contrapesos 

de la  siguiente forma: £1 valor de los contrapesos es función 
de l a  amplitad de la  oscilacio'n, y el lugar donde hay qae po­
nerlos esta en la  b ise triz  del ángulo formado por lo s  dos 
pantos de la  c ir conferencia que hemos le  ido y e l  centro de 

ésta circunferencia.
Una idea més completa del objeto que constituye ésta 

Patente, la  proporciona la  descripción siguiente, a l  hacer 
referencia a lo s dibajos que a ésta memoria se acompaflan, en 
los qae de manera an tanto esquemática y exclusivamente por 
vía de ejemplo, se representan lo s conjuntos y detalles més 
característicos de la  idea del invento, a l hacer referencia 
a an posible caso de realización práctica.

En dichos dibujos:
Xa figura I a, es ana v ista  frontal de la  máquina y 

en correspondencia paralela un corte sección de l a  misma, de



acuerdo can an plano vertical que comprende a l  eje rotativo.

la  figura 3a «s «-na v ista  frontal esquemática de la  
zona en que se halla el dispositivo mecánico para determinar 

el cierre y apertura del circuito  eléctrico anexo a l sistema.

la  figura 3a, es una v ista  la te ra l de la  disposición 

general del sistema en su fase operante y  en la  qua se apre­

cia claramente la  posibilidad de adaptación de la  máquina a 
cualquier longitud de e je s .

la  figura 4a, sin tetiza  en un esquema e l circuito 
eláotrico anexo a la  máquina aqui preconizada.

En relación con la s  figuras arriba mencionadas, se ha­

ce la  aclaración de que en todas e lla s se señalan numérica­
mente con la  miaña expresión aquellas piezas o dispositivos 

coinoidentes. Para sus descripciones, ordenamos e l  conjunto 
de acuerdo con los diferentes sistemas de que e l mismo posee.

Xa máquina consta de:
a )  - Un sistema e lástico .
b) - Un sistema de medieio'n de la s  amplitudes.
o)- Un sistema de localización del punto donde se en­

cuentra la  mayor oscilación.
d) - Un elemento motor.
e )  - Üha bancada soporte de todos lo s sistemas.
a ) .-  Sistema e lástico . Este sistema consiste en un so­

porte de forma circular -1-, el cual lleva unos o r ific io s  
para poder f i ja r  en ól unos elementos roscados, que en su 
parte inferior disponen de un ensanchamiento -2- para pocter 
f i ja r  lo s elementos e lá st ic o s .-3-, Los elementos roscados



llevan en su parte superior un sistema de tuerca-contratuerca 

-4-, para poder gradear la  tensión de los elementos e lástico s, 
uniendo los elementos elásticos existe un elemento o soporte 
-6- de forma cilindrica que lleva en perímetro exterior unas 

expansiones -5-, cuyo objeto es retener lo s elementos e lá s t i­

cos -3-.
El soporte -6- presenta en su in terior, dos caieados -7- 

en sus extremos para poder a lo jar en e llo s un elemento -9- para 
retener el aceite que pueda e x ist ir  en el interior -8- del so­

porte. Lleva también un cojinete de rodadura -10-. Las p istas 
de ástos cojinetes están conformadas para poder conseguir el 
apelete necesario. Para asegurar su paralelismo existe un dis- 

tanciador -11- entre ambos cojinetes. Para mantener e l conjunto 
convenientemente apretado, existe una tuerca -12- que oprima 
todo el conjunto de cojinetes -10- y distanoiador -11- contra 
e l  escalón -13- hecho sobre el elemento -14-. Este elemento 
-14- es e l soparte que comporta el e je  a equilibrar. Lleva su 
cara exterior -15- conformada para poder soportar e l e je . La 
forma de esta cara, depende de la  cara del eje que se coloca 
sobre áste soporte -14- para equilibrar. Este soporte presenta 
en su extremo un fileteado -16- sobre e l que se rosca la  tuerca 

- 12- .

El elemento -17- es una pieza que sirve de apoyo del 
soporte -1-. Esta pieza -17- lleva unas oquedades -19- por la s  
cuales pasan unos largueros -18- de forma que su contorno sea 
ig ia l a l de la s  oquedades para que el conjunto de soportes -1- 
y  - i 7- puedan deslizar sobre ástos largueros -18-. Las oqteda-



des -19- van abiertas en -21-, para que por medio de unos tor­
n illo s -20-, se puedan aprimar oontra -18- y a s í  f i ja r  e l con­

junto de soportes -1- y -17- en él lugar que queramos de lo s 
largueros para poderlos adaptar a l larga de cualquier eje o 

5. e je s .
El elemento -22- es una lámpara de destellos o estro­

boscopios que va unida a l soporte -1-, la  unión da dicha lám­
para depende de la  forma que tenga la  lámpara -22-,

El detalle marcado oon el numero -23-psrtenece a l  s is -  
10. tema de medida que se describirá detalladamente a continuación.

b ).-  Sistema de medición de la s  amplitudes, f f ig . 2S ). 

Parte de este sistema vá ubicado dentro del soporte -1-. Se 
compone de un sistema de barras y de articulaciones que sirven 

para a ju star la  distancia entre los dos contactos -24- y -25-, 
15. la  forma y el numero de ástas articulaciones depende de la

forma de la  estructura de la  máquina. Desde el cuadro de mandos 
hacemos mover oircularmente el p e rfil -26- que va desde e l ta ­
blero de mandos hasta e l final de la  bancada, la  palanca-23- 
lleva un o rific io , cuyo contorno está  conformado de foma tai 

20. que ha de seguir el giro del p e rfil -26-, pero que puede des­
lizarse  con el conjunto de soportes -1- y -17-. En e l extremo 
-28- de la  palanca -23- lls-va unido el chasis -29- del sistema 
de contactos. El sistema de contactos está compuesto por dos 
brazos -30- y -31-, ástos brazos llevan en sus extremos dos ter- 

25, mínales que son los contactos -24- y -25- de un material ade­
cuado para ésta misión (máltiples aperturas del circuito eléc­

tr ico ). El brazo de contacto -30- lleva unido un apéndice,
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cuya misión es seguir la s  vibraciones del soporte cilindro -6-, 

estos dos brazos de lo s  contactos están eléctricamente a is la ­
dos ano de otxo. El contacto -30- gira sobre e l eje -32- que 

es de material aislante, el cual vá unido al chasis -29-. El 

circuito eléctrico se lleva a l  brazo -30- por medio de un 

cabla conductor -33-, y el circuito eláctrico se cierra por el 
brazo -31- que va unido a la  masa del aparato,

la  palanca -23- lleva unido un muelle que sirve de reac­
ción para todo el sistema de articulaciones que permite aju star 
la  distancia entre lo s  contactos -24- y -25-, El muelle -34- 
vá unido en su otro extremo a un elemento -35- que f i j a  e l 
muelle a l soporte.

la  forma de medir e l valor de l a s  amplitudes es por un 

\  medio indirecto, que consiste en medir el tiempo que están 
Juntos lo s contactos -24— y -25-, la  descripción de l a  fonna 
de medir se hace conjuntamente con el sistema de localización 
del lugar de la  máxima oscilación.

c ) .-  Sistema de localización del lugar de l a  máxima os­

cilación í f ig .  4S ).
Este sistema es un sistema eléctrico , e l cual tiene 

parte común con el sistema de medidas de amplitudes. El c ir ­
cuito eláctrico consta de: Una fuente de alimentación de co­
rriente continua -36-, Una resisten cia en serie -37- para poder 

regalar la  tensión a l valor que se dese'e. A continuación un 
transformador -38- para elevar la  tensión de lo s  impulsos que 
se orean en el circuito del primario con la  apertura y cierre 
de lo s contactos -24- y -25. En serie  con el primario y el
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‘transformador existe un selector -40- con tres posiciones, 

ana para cada ano de lo s  contactos de lo s dos soportes que 

existen en la  máquina, y otra para dejar abierto e l c ircu ito .

En paralelo con éatoa contactos hqy un condensador -43- y un 
equipo de medida -44-, cuyo objeto es medir e l tiempo en que 
permanecen unidos los contactos y por medio de una equiva­
lencia obtener el contrapeso.

En el circuito secundario del transformador existe una 
resistencia en serie -45- con la  lámpara estrobosoópica o de 
destellos; cada vez que se cierran los contactos -41- o -42- 
se crean un impulso en e l circuito del primario que es elevado 
a l secundario y se ilumine la  lámpara sobre cualquiera de los 

simboloe que lleva grabado el soporte -14- en su periferia  -48-.
d ).-  Un elemento motor. Consiste en un motor que lleva 

un variador de velocidades y loa acoplamientos necesarios para 
sujetarle a la  estructura de la  máquina. lleva un taoámetro
para poder medir la s  revoluciones.

/ da
•y  e ) .-  Cha banca/soporte de toaos lo s sistemas ( f ig . 3S). 
Esta bancada consiste en unos largieros -18- sobre loa cuales 

pueden .dealizar los soportes -17-. Estos largueros van fijo s  
a la  estruotura mediante unos distancia dores -46-, El numero 
de ástos d lst andador es depende de la  amplitud de la  bancada.

En esta figura 3®, e l elemento -47- representa a l  eje que se 

trata de equilibrar.
Descrita oonvenientemente la  naturaleza de la  actisil 

Patente, como asimismo la  forma da poderla llev ar a la  prác­
tica  para convertirla en una realidad industrial iza ble, se
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hace constar que en la  misma, aeran susceptibles de introducir 

todas aquellas modificaciones de detalle que la s  circunstan­

cias y la  practica pudieran aconsejar, siempre y cuando que 
con la s  variantes que se introduzcan no se cambie, altere  o 

modifique l a  esencialidad del objeto descrito.
"  N O T A  -

Se declaran como de novedad y propiedad para todo el 

territorio  español, el contenido de la s  siguientes 
R E I V I N D I C A C I O N E S  i 

l 5.-  Una maquina para e l equilibrado estático y diná­
mico de ejes rotativos, caracterizada por disponer en adecuado 

consorcio, un sistema elástico  para la  suspensión de loa ejeB 
a Investigar; un sistema de medición de amplitudes; un sistema 

de localización de la  secoion de máxima oscilación; un elemento 

motor y una bancada soporte de todos lo s  sistemas, caracte­
rizándose además dicha bancada por contar con una disposición 
que permite la  adaptación en distancia entre los elementos 
comportadores del eje o e jes a investigar, según la  longitud 

de los mismos.
2&.-  Una máquina para e l equilibrio estático y diná­

mico de e jes rotativos, de acuerdo con la cual, cada uno de 
lo s elementos que componen el sistema elástico para l a  sus­

pensión de lo s  e jes a investigar consta de un soporte c ir ­
cular que presenta unos o rific io s uniformemente distribuidos 
por su perímetro, en lo s  cuales se alojan sendas piezas ros­
cadas, dotadas de una cabeza interior perforada y en la  ex­
tremidad opuesta, abarcando el material del soporte, de un
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juago ele tuerca-contratuerca, carao t erizándose además dicho 

soporte por disponer en su in terior ooncántricamente y en 

suspensión e lá stica  un elemento tubular, relacionado con aqtel 

por muelles helicoidales que fijados a l a  pared externa del 

mismo se proyectan radialmente hacia l a s  cabezas perforadas 

de la s  piezas roscadas, en cuyas perforaciones quedan rete­
nidos; a s í como por efectuarse la regulación de la s  tensiones 
de dichos muelles mediante lo s  juegos de tuerca-contratuerca 
que ástoa elementos poseen»

3a .-  Una máquina para e l equilibrio estático y dinámi- 

oo de e jes rotativos, de acuerdo con la  cual, e l  elemento tu­
bular dispuesto concéntricamente y en suspensión e lá stica  

dentro del soporte ciroular, objeto de l a  reivindicación pre­
cedente, presenta perimetralmente en lo s  bordes de su luz in­
terior sendos cajeados para su adaptación en e llo s de unas 
p istas exteriores de rodadura, rematadas hacia afuera por un 
anillo  reten de lubricante, cuyas p istas presentan su plano 

de deslizamiento oblicuado hacia adentro y afuera, re la ­
cionándose con otras homologas enfrentadas que comporta om 

pieza tubular rotativa para la  suspensión de lo s  e jes a in­

vestigar, oaraoterizandose además, ásta ultima pieza tubular 
rotativa por presentar en uno de su3 terminales un plato per­
forado comportador de un extremo del eje o e jes a equilibrar 
y en el otro extremo un fileteado externo en e l que se in­
cluye una tuerca lim itadora, que en union.de un distanciador 
tendido entre los rodamientos asegura la  correcta equidis­

tancia e inmovilización de la s  p istas interiores dispuestas
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Sobre él mismo.

4a.-  Una maquina para el equilibrio estático y diná­
mico de ejes rotativos, de acuerdo con la  cual, cada uno de 

los soportes circulares objeto de la  reivindicado^ 2a ,
5, asientan inferlormente sobre un basamento,dotado de varios

conduo tas interiores paralelos relacionados e*t toda su longitud 
con la  cara superior de dicho basamento, mediante una amplia 
escotadura, la  cual es atravesada en varios puntos por unos: 
conductos dotados en su tramo interior de un fileteado y en 

10. lo s que 3e alberga un pasador de terminal roscado mediante el 

cual, por giro, se lleva a efecto la  aproximación de la s  pa­
redes latera les de la s  referidas escotaduras, caracterizándose 
además dichos conductos, paralelamente dispuestos, por com­
prender en su in terior un vastago gaía sobre el que se des- 

15. plaza e l  conjunto hasta adoptar la  posicional idad deseada, 
lográndose el bloqueo del movimiento sobre la s  guías par 
apriete de lo s pasadores transversales.

5a .-  Una máquina para el equilibrio estático y diná­

mico de e jes rotativos, de acuerdo con la  cual, el sistema 

20. para la  medición de amplitudes se ubica dentro del soporte
circular, componiéndose de un conjunto de barras articufedas
que ajustan la  distancia entre dos contactos eléctricos unidos

presentando/
a una fuente de alimentación, / la  rama portadora de uno de lena 
oontactos, un apándice, cuyo terminal libre in siste  sobre el 

25. elemento tubular rotatorio unido a l  eje a equilibrar, carac­
terizándose además dicho juego de palancas per disponer ae un 

y muelle h líicoidal para la  elasticidad del conjunto, a s í  como
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por presentar la  palanca principal una cabeza perforada que 

comprende un mando-guía regulador de la s  tensiones del sistema.
69.-  Una máquina para el equilibrio estático y dinámico 

de e jes rotativos, de acuerdo con la  cuál, el sistema de loca­
lización de la  sección de máxima oscilación se compone de una 
fuente de alimentación da corriente continua, un reostato, e l 
primario de un transformador y un selector triposicional, to­
do ello  en serie , presentando el selector una posición de aper­
tura de circuito y la s  otras para cada uno de lo s  contactos 

pertenecientes a l sist-ema para la  medición de amplitudes, ca­
racterizándose además dicho circuito por disponer en paralelo 
con loa contactos del sistema de amplitudes un condensador, y 
un equipo de medida, a s í  como también por contar en e l c ir ­
cuito secundario del transformador con una resistencia en se ­
rie  y una lámpara estroboscopioa.

79.- *»UNA MAQUINA PARA EL EQUILIBRIO ES TATITO Y DINA­
MICO DE EJES ROTATIVOS»» *

Todo e llo , conforme se desoribe y reivindica en la  pre­
sente Memoria Descriptiva, que consta de ONCE hojas, escritas 

a máquina por una sola de sus caras y láminas de dibujos que 
la  ilustran .

Madrid, 15 de Junio de 1.966



D. MIGUEL G/fíEP MAOTlN 2  H O JA S  Q&

m O P JD  AS JUNIO  D E  //96G

í s \

« m u -

51 v

ESCALA VA PIA BLE




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



