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MMORIA DESCRIPTIVA 
que se presenta* para un ir a la  so lic itud

de
PACENTE DE INVENCION

formulada e l 15 de junio dé 1.966 con e l nóm. 327.950
en

E S P A Ñ A  
por VEINTE" años

a nombre de Sunbeam Corporation, entidad norteamericana, 
establecida en 5400 West Roosevelt Road, Chicago, I l l i ­
nois, Estados Unidos de América# por:

"UN DISPOSITIVO ELECTRICO MANUAL OPERADO POR MOTOR"

Este invento se re fie re  a un dispositivo e léc tri­
co de cocina, y más particularmente, a una combinación 
de cuchillo y mezclador manual eléctricos.

El mezclador manual eléctrico es un dispositivo 
3 que durante años ha sido muy bien conocido y popular. Es

un dispositivo que hoy día puede ser encontrado en la  co­
cina de la  mayor parte de la s  casas. Durante años su de­
sarrollo ha alcanzado un grado tan  elevado que ahora t i e ­
ne un coste muy bajo y está dentro de los medios económi­

co eos de la  mayor parte de los clien tes.
-  1 -



Más recientemente ha sido introducido en el mer­
cado éL cuchillo eléctrico . También ha alcanzado una pcpu- 
laridad  muy grando. Sin embargo, hablando en general no 
tiene un coste tan bajo como los mezcladores manuales.

5 Además, a causa de su re la tiva  novedad el cliente tiende 
a considerarle corno reservado para comprarte como un regar­
lo especial. Por supuesto, de hecho un cuchillo eléctrico 
en tan  ú t i l  como un mezclador manual teniendo en cuenta 
la  frecuencia de su uso.

10 Un objeto de este invento es hacer disponibles é l
cuchillo y éL mezclador manual eléctricos a un precio no 
mucho mayor que el de uno solo de estos dispositivos.

En él invento esto se lleva a cabo proporcionan­
do una combinación de mezclador manual y cuchillo é lé c tr i-  

15 CQ se incorpora en el mezclador manual eléctrico él cual
es común y de bajo coste. Más particularmente, en el inven­
to  e l mezclador manual convencional es modificado para que 
reciba una hoja de cuchillo en su extremo opuesto al ex- 
tremo que recibe el eje batidor del mezclador. Así, en 

20 gran medida es posible u t i l iz a r  piezas normales de mez­
clador. Típicamente en un mezclador manual los batidores 
son accionados desde éL extremo delantero déL motor del 
mezclador. En el invento, como el extremo posterior del 
motor del mezclador no se u ti l iz a , l a  hoja de cuchillo es 

25 accionada desde el extremo posterior déL motor. Esta solu­
ción hace posible proporcionar un dispositivo de dos usos 
sin  un aumento apreciable en el coste de uno solo cualquie­
ra  de e llos. Además, al tener l a  unidad sencilla dos fina­
lidades incorporadas se ahorra espacio de almacenamiento 

30 en l a  cocina sobre el que se necesitaría parados disposi-

2



tivos independientes de mezclador manual eléctrico y cu­
chillo eLáctrico.

El invento será mejor comprendido considerando' 
la  siguiente descripción tomada en combinación con los 

5 dibujos que se acompañan, y su alcance será señalado en 
las  reivindicaciones adjuntas.

En los dibujos, l a  Figura 1 es una v is ta  en al­
zado la te ra l, arramada, de una forma del invento;

la  Figura 2 es una v is ta  desde arriba, arrancada, 
10 del dispositivo;

la  Figura 3 es una v is ta  en sección tomada a lo 
largo de la  línea de sección 3-3 de la  Figura 1;

la  Figura 4 es una v ista  ampliada, arrancada, s i­
milar a la  de la  Figura 3;

15 la  Figura 5 es una v is ta  en sección, ampliada,
tomada a lo  largo de la  línea de sección 5-5 de la  Figu­
ra  3; y

la  Figura 6 es una v ista  en perspectiva, en despie 
ce ordenado, del mecanismo de accionamiento de la  hoja del 

20 cuchillo.
lo s  dibujos muestran un mezclador de tipo manual 

10 que está destinado a accionar ejes batidores mezcla­
dores 11 desde su extremo delantero y hojas de cuchillo 
12 desde su extremo posterior. El mezclador 10 tiene una 

25 caja que comprende una parte de base 13 y una parte de tar- 
pa 14. Dentro de la  caja hay un motor que comprende un 
campo inductor estacionario 15 y un inducido giratorio 16 
montado sobre un eje de inducido 17.

El eje 17 se extiende longitudinalmente a la  
33 caja, la  cual es alargada. Los ejes batidores 11 están s i-
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toados en. el extremo anterior del mezdLador y están suspen- 
didos desde su fondo en relación perpendicular con res­
pecto a la  longitud del mezclador. Las hojas de cuchillo 
12 se extienden hacia el exterior desde el extremo pcs- 

5 te r io r  del mezclador longitudinalmente a é l .
Según es convencional en l a  técnica de lo s  mez­

cladores, l a  parte superior 14 de la  caja provista de un 
asa 18 que se extiende longitudinalmente al dispositivo 
combinado. El motor está situado entre sus partes de mez- 

10 dador y cuchillo para que tenga un equilibrado adecuado 
y para la  u tilización  de cualquiera de sus extremos para 
la  función que se pretenda. No se pretende que lo s  bati­
dores 11 y l a  hojas 12 sean u tilizadas simultáneamente.

El eje 17 está soportado en sus extremos opues- 
15 to s  en un par de cojinetes 19 asentados en asientos 20 de 

cojinete formados sobre la  base 13. Los cojinetes 19 están 
mantenidos en posición mediante retenedores 21. El motor 
está provisto de un ventilador de refrigeración 22 y de 
una estructura de escobillas y colector designada en ge- 

20 neral mediante el número de referencia 23.
En su extremo anterior está dispuesto un in te­

rruptor 24 de velocidad múltiple y desconectador. Este in ­
terruptor puede tener posiciones a lta , baja, media y des­
conectada, y un botón de control 25. En su extremo ante- 

25 r io r  el eje 17 está provisto de un to rn illo  sin  f in  26. 
Este to m illo  sin  f in  26 está en engrane de accionamiento 
con un par de piñones helicoidales 27. Los piñones 27 es­
tán  conectados a miembros de accionamiento 28 giratorios 
de lo s  ejes batidores. Los miembros de accionamiento 28 

30 son husillos giratorios montados en cojinetes 29 y están
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destinados a rec ib ir de forma separable le s  extremos in te­
riores de los batidores 11 de una manera bien conocida a 
aquellos experimentados en la  técnica. De hecho, todas 
la s  partes de mezclador descritas hasta ahora son bien co- 

5 nocidas en la  técnica an terior.
En el extremo posterior o extremo izquierdo del 

dispositivo (segdn se vé en la  Figura 1) el eje del motor 
17 está provisto de otro to rn illo  sin  f in  26' y piñones 
helicoidales 27' similares a los del extremo derecho. Ade- 

10 más, debajo de los piñones 27' hay un par de miembros de 
accionamiento 30 portadores de hojas que se desplazan en 
vaivén y reciben la s  hojas. Los miembros 30 están opues­
tos entre s í y están guiados en su movimiento hacia ade­
lante y hacia atrás en un par de miembros de guía 31 espar- 

15 ciados y de forma anular. Los piñones 27' están montados 
para girar en tomo a ejes geométricos verticales y para 
desplazar en vaivén los miembros de accionamiento 30 a 
través de una disposición de cruceta ranurada que compren­
de espigas excéntricas 32 suspendidas en los piñores 27'

20 que operan en ranuras 33 formadas en partes integrales 
30' de los miembros 30. Les extremos in teriores de las 
hojas 12 son introducidos entre los miembros 30 entre un 
par de resortes 34 que llevan los miembros 30. Las hojas 
12 tienen salientes 35 que se alojan elásticamente dentro 

25 de aberturas 35' formadas en lo s  resortes 34* Con el f in  
de separar la s  hojas 12, la s  partes 36 de los resortes 34 
son deprimidas una hacia o tra , para sacar sus aberturas 35' 
de alrededor de los salientes 35 de la s  hojas.

Un interruptor 37 está dispuesto en el extremo 
30 izquierdo de la  caja para controlar la  posición conectada
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de l a  parte de cuchillo del dispositivo combinado. El in ­
terruptor 37 está provisto de un acdonador de dedo pul­
gar 38. Los dos interruptores 24 y 37 están conectados en 
paralelo entre s í ,  de manera que uno cualquiera de ellos 

5 pueda controlar el motor. En otras palabras, cuando uno 
cualquiera está desconectado, el otro puede conectar e l  
motor.

Cuando el dispositivo está siendo utilizado como 
mezclador, el extremo derecho del dispositivo es manteni­

do do separado del usuario y el mezclador es controlado me­
diante el interruptor 24. Cuando el dispositivo está sien­
do utilizado como cuchillo, el extremo izquierdo del dis­
positivo es mantenido separado del usuario y el cuchillo 
es controlado mediante el in terruptor 37. Por supuesto,

15 cuando se está utilizando el extremo del cuchillo, el in ­
terruptor 24 está en la  posición de desconectado. Cuando 
está siendo utilizado el extremo mezclador, el in terruptor 
37 es llevado automáticamente a l a  posición de desconec­
tado mediante un resorte 39. Podría suceder que después de 

20 u ti l iz a r  el extremo mezclador, un ama de casa desconectar- 
ra  el dispositivo tirando simplemente del cordón eléctrico), 
en vez de mover el interruptor 24 a la  posición de desco­
nectado. Posteriormente, s i e lla  introdujera la s  hojas par­
ra  u t i l iz a r  el extremo de cuchillo, al enchufar el cordón 

25 la s  hojas serían accionadas repentinamente a causa de que 
e l in terruptor 24 no fuá llevado previamente a l a  posición 
de desconectado. Por consiguiente, al cambiar de u tiliz a ­
ción de mezclador a cuchillo, ál interruptor 24 debería 
ser llevado siempre primero a la  posición de desconectado 

30 antes de introducir la s  hojas 12. Sin embargo, para evitar
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la  probabilidad de que un usuario introduzca accidental­
mente las hojas cuando aL interruptor 24 está cerrado, 
es posible emplear un en olavamiento entre el interruptor 
24 y los portadores 30 que reciben las  hojas de manera 

5 que no puedan introdurse hojas en los portadores 30 siem- 
pre que el interruptor 24 está en la  posición cerrada.

Los portadores de hojas 30 están enfrentados en­
t r e  s i  y alojados dentro de las guías anulares 31. Los por­
tadores 30 deslizan uno a lo  largo del otro y de las guías 

10 31. Los extremos in teriores de la s  hojas 12 son introdu­
cidos en los portadores 30 entre sus resortes 34 y tre s  
salientes integrales 40 formados sobre los portadores 30.
Un resorte extremo 41 de los portadores 30 empuja hacia 
el exterior sobre el extremo in te rio r de la s  hojas 12 par- 

15 ra  absorber cualquier holgura entre lo s  salientes 35 de 
la s  hojas y sus aberturas 35 '. Con el f in  de separar las  
hojas, un par de botones 42 a los lados opuestos del alon­
gamiento, son oprimidos para a su vez oprimir la s  partes 
36 de los resortes 34. Cuando la s  partes 36 son apretadas 

20 una hacia la  o tra, los extremos exteriores de lo s  resolu­
tos 34 son pivotados alejándose de la s  hojas em. sus par­
te s  centrales directamente sobre las  hojas, para separar 
la s  aberturas 35' de los salientes 35 de las  hojas. En e l 
momento en que las aberturas 35 '  dejan lib res los alien- 

25 te s  35, los resortes extremos 41 impulsan la s  hojas hacia 
el exterior para separar ligeramente los salientes 35 de 
alineación con las aberturas 35 '  de manera que la s  hojas 
están separadas al so ltar los botones 42.

Los portadores pueden ser desplazados en vaiván 
30 mediante b ie las. Si se u tiliza ran  aquí bielas para accio-
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mar los portadores 30, ésto ex ig iría  un aumento de longi­
tud sobre la  conexión de accionamiento empleada en él pre­
sente invento. Utilizando piñones háLicoidales 2?' que t i e ­
nen ejes perpendiculares al to m illo  sin  f in  26' y l a  co- 

5 nexión de accionamiento de excéntrica 32 y ranura 53, se 
obtiene una considerable reducción de longitud, la s  excén­
tr ic a s  32 están suspendidas de los piñores helicoidales 
27' y están dispuestas sobre la s  partes centrales de los 
portadores 30 por encima de de sus partes integrales 30'*

10 Los extremos inferiores de la s  excéntricas 32, que son
realmente espigas, tienen bloques 43 de accionamiento mon­
tados sobre ellos que se mueven hacia atrás y hacia ade­
lante a través de las  ranuras 33 cuando los piñones heli­
coidales 27' giran para desplazar en vaivén los portado- 

15 res 30 *
El subconjunto de guías 31 y sus portadores in ­

ternos 30 están soportados dentro de un bastidor de sopor­
te  44 el cual está fijado en él extremo dél cuchillo del 
alojamiento dél dispositivo. El bastidor 44 proporciona 

20 también el asiento de cojinete 20 para el cojinete 19 de 
este extremo del dispositivo. Uhó de los contactos del i n ­
terruptor 37 está soportador también en el bastidor 44* 
Además, el bastidor 44 proporciona también un soporte de 
cojinete para los piñones hélicoidales 27' a lo largo de 

25 lo s  lados opuestos del to rn illo  sin  f in  26 '.
En el extremo mezclador del dispositivo el botón 

de control 25 acciona un brazo de contacto 24' dél in te ­
rruptor para proporcionar l a  posición de desconectado y 
la s  posiciones de velocidad múltiple dél motor. Está den- 

30 tro  dél alcance del invento disponer el in terruptor 37 con
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posiciones de velocidad máltiple, TÍ omitir el control del 
cuchillo 37 y emplear solamente un solo control ta l  como 
el 24 para ambos extremos del dispositivo. Es decir, pro­
porcionar velocidades múltiples para los batidores 11 y 

5 también para las hojas 12 del cuchillo. Es deseable un 
margen de velocidades para los batidores 11 de manera que 
sean capaces de manipular diferentes productos alimenti­
cios. Puede ser deseable un margen de velocidades para 
la s  hojas 12 para proporcionar posibilidad de selección 

10 de velocidad segdn el alimento que se está cortando y la  
operación de corte que se esté realizando.

Los husillos 28 están huecos o abiertos en sus 
extremos superiores y los piñones helicoidales 27 tienen 
aberturas 45 centrales alineadas para hacer los ejes bar- 

15 tidores 11 accesibles a un par de dedos expulsores 46 de 
batidor que sobresalen hacia abajo. Los dedos 46 están 
suspendidos de una pieza transversal 47 conectada a un 
botón expulsor 48 que puede oprimirse situado dentro del 
botón 25. Los dedos penetran en las  aberturas 45 y cuando 

20 es oprimido el botón 48 lo-s dedos 46 empujar hacia abajo
sobre los ejes batidores 11 para expulsar los batidores de 
sus conexiones de accionamiento separables con los husi­
llo s  giratorios 28. Este tipo de expulsor de batidor es 
bien conocido en la  técnica.

25 Previamente ha sido expuesto que después de una
operación de mezclado el usuario en vez de accionar el 
interruptor 24 a la  posición desconectada, podría simple­
mente desconectar el dispositivo tirando del cordón de 
conexión, no representado, que conecta el dispositivo a 

30 un enchufe eléctrico de pared. Los batidores serían ex-
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pulsados accionando el botón 48. Posteriormente, el usua­
rio  podría in serta r la s  hojas 12 y volver a enchufar en­
tonces el cordón del dispositivo en el enchufe de la  par- 
red.* Sin embargo, como el interruptor 24 no había sido 

5 llevado previamente a la  posición de desconectado, el mo­
to r  arrancaría repentinamente y accionaría la s  hojas. El 
riesgo a que se expone el usuario a l olvidar llevar p ri­
mero el interruptor 24 a la  posición desconectada antes 
de introducir la s  hojas y el cordón, puede ser evitado 

10 con mucha sencillez disponiendo el botón expulsor 48 y
el in terruptor 24 de manera que los batidores 11 no pue­
dan ser expulsados a menos que el in terruptor 24 sea l l e ­
vado primero a la  posición desconectada. Tal combinación 
es antigua en la  técnica y puede disponerse en el presen- 

15 te  invento al tener un salien te  49 formado sobre e l  expul­
sor 48 que puede entrar solamente en una ranura 50 cuando 
el botón 25 es girado para mover el in terruptor 24 a la  
posición desconectada. El expulsor 48 está guiado en su 
movimiento hacia arriba y hacia abajo dentro del botón 25 

20 mediante apoyos o collarines superior e in ferio r 51 y 52 
respectivamente, y una pestaña de apoyo central 53. La 
estaña 53 está fijada s i expulsor 48 y le s  collarines 51 
y 52 están fijados al botón 25. El collarín  52 tiene fo r­
mada en él l a  ranura 50 y no puede girar con respecto al 

25 botón 25. El expulsor 48 no gira, ya que sus dedos 46
siempren penetran a l menos parcialmente en la s  aberturas 
45 de los piñones helicoidales. Solamente cuando el botón 
25 está girado a la  posición desconectada la  ranura 50 
está situada directamente debajo del saliente 49. Por*con- 

30 siguiente, solamente en esta posición del interruptor 24
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puede moverse el expulsor 48 hacia abajo suficientemente 
para expulsar los batidores. En todas la s  otras posicio­
nes del interruptor 24 el saliente hará tope contra el 
collarín  52 antes de que el expulsor 48 pueda expulsar 

5 loa  batidores 11. Sin embargo, en él invento un resorte 
helicoidal 54 en torno al expulsor 48 sobre la  pestaña 
56 impulsa el expulsor 48 hacia abajo para apoyar l a  pes­
taña 53 contra el collarín  52 después de que el saliente 
49 entra en la  ranura 50. Por consiguiente, el in terruptor 

10 24 no puede llevarse a la  posición conectada después de
que los batidores 11 han sido expulsados para poner en 
marcha accidentalmente las  hojas 12. El botón 25 puede 
moverse para llevar el dispotivo a la  posición conectada 
solamente introduciendo los batidores 11 en los husillos 

15 28. Esto hace que los extremos superiores de los batido­
res 11 choquen con los dedos 46 para mover hacia arriba e l 
expulsor 48 para que comprima el resorte 54 y re tire  el 
saliente de dentro de la  ranura 50. EL resorte comprimido 
54 por s i mismo no tiene fuerza suficiente para expulsar 

20 los batidores 11 después de que son introducidos en los 
husillos 28 en su posición de accionamiento conectada con 
los husillos. Con el fin  de expulsar los batidores 11 de­
be aplicarse al expulsor 48 una presión imperativa con el 
dedo. En la  posición elevada del expulsor 48 como el sa- 

25 líen te  49 deja lib re  la  ranura 50, el botón 25 ya no t ie ­
ne inmovilizada su rotación, por*consiguiente, entonoes 
está lib re  para ser girado a la  posición conectada. En 
otras palabras, en el invento hay dos controles indepen­
dientes 24 y 37 para los batidores y las  hojas respectiva- 

30 mente, y el control del mezclador no puede aooionar acoi-
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dentalmente las  hojas, puesto que los batidores pueden ser 
expulsados solamente cuando el control del mezclador es­
tá  desconectado y el motor puede ser excitado' por el con­
tro l  del mezclador solamente cuando los batidores están 

5 introducidos en el dispositivo para u ti liz a r le  como mez­
clador.

Aunque se han mostrado y descrito realizaciones 
particulares del invento, será evidente a los experimen­
tados en l a  técnica, que pueden hacerse cambios y modi- 

10 f i caciones sin apartarse del invento, y que se pretende
mediante la s  reivindicaciones adjuntas cubrir todos aque­
llo s  cambios y modificaciones que se encuentren totalmen­
te  dentro del verdadero esp íritu  y alcance del invento, 

l a  presente so lic itud , que corresponde a la  
15 presentada en Estados Unidos de América, el 16 de ju lio  

de 1.966, bajo"el na. 464. 286, se acoge a los beneficios 
del artículo 51 del "vigente Est atubo sobre Propiedad In - 
du s t r ia i .

N O T A

20 Los puntos de invención propia y nueva, que se
presentan para que sean objeto de esta so licitud  de Paten­
te  de Invención en España, por VEINTE años, son los s i­
guientes:

1 .-  Un dispositivo eléctrico manual operado por 
25 motor, que comprende una caja alargada, un motor dentro de
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dicha'caja, teniendo dicho motor un eje de inducido, ex­
tendiéndose dicho eje longitudinalmente a dicha caja, me­
dios de accionamiento en cada uno de los extremos opues­
tos de dicha caja que tienen una conexión de accionamien- 

5 to con los extremos opuestos de dicho eje, estando uno de 
dichos medios de accionamiento destinado a ser conectado 
de forma separable a por lo  menos un eje batidor de mez­
clador, y estando el otro de dichos medios de accionamien­
to destinado a ser conectado de forma separable a por lo  

10 menos una hoja de cuchilla.
2 .- Uh. dispositivo eléctrico manual operado por 

motor, que comprende una caja alargada, un motor dentro 
de dicha caja, teniendo dicho motor un eje de inducido 
g iratorio , extendiéndose dicho eje longitudinalmente a 

15 dicha caja, un asa conectada a la  parte superior de dicha 
caja, extendiéndose dicha asa longitudinalmente a dicha 
caja, medios de accionamiento de vaivén y giratorios en 
extremos opuestos de dicha caja que tienen una conexión 
de accionamiento con los extremos opuestos de dicho eje,

20 estando dichos medios de accionamiento giratorios monta­
dos para movimiento de rotación alrededor de un eje geo­
métrico perpendicular a dicho eje, estando dichos medios 
de accionamiento de vaivén montados para moverse en vai­
vén paralelamente a dicho eje, estando dichos medios de 

25 accionamiento giratorios destinados para ser conectados 
de forma separable al extremo in te rio r de al menos un eje 
batidor de mezclador que cuelga desde el fondo de dicha 
caja, y estando dichos medios de accionamiento de vaivén 
destinados a ser conectados de forma separable al extre- 

33 mo in terio r de por lo  malos una hoja de cuchillo alargará
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3 .- Un dispositivo eléctrico manual operado por 
motor, que comprende la  combinación, de un cuchillo y un 
mezclador, que incluye una caja alargada, un motor dentro 
de dicha caja, teniendo dicho motor un eje de inducido 

$ g iratorio , extendiéndose dicho eje longitudinalmente a 
dicha caja, un asa conectada a la  parte superior de di 
cha caja, extendiéndose dicha asa longitudinalmente a 
dicha caja, un par de husillos giratorios en un extremo 
de dicha caja, estando dichos husillos destinados a reo i- 

30 b ir  de forma liberable un par de ejes batidores del mez­
clador que están suspendidos desde el fondo de dicha car- 
ja , un par de piñones helicoidales sobre dichos husillos 
y un to m illo  sin fin  formado sobre el extremo respecti­
vo de dicho eje para mover dichos piñones sin f in  para ha- 

35 cer g ira r dichos ejes batidores del mezclador, y un par 
de miembros de accionamiento de vaivén en el extremo 
opuesto de dicha caja, medios que incluyen otro to m illo  
.sin f in  formado sobre e l extremo respectivo de dicho eje 
y un par de piñones héLicoidales accionados por él para 

20 . .nover en vaivén dichos miembros de accionamiento de vai­
vén en una dirección paralela a dicho eje, -y estando di­
chos miembros de accionamiento de vaivén destinados a re ­
c ib ir de forma liberable un par de hojas de cuchillo a la r­
gadas que se extienden longitudinalmente a dicha caja.

25 , 4 .-  Un dispositivo eléctrico manual operado por
motor, que comprende la  combinación de un cuchillo y un 
mezclador, que incluye una caja, medios para sujetar dicha 
caja con una mapo, un motor en dicha caja, medios para co­
nectar de forma liberable el extremo in te rio r de un eje 

y  batidor alargado del mezclador y una hoja de cuchillo a la r-
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gada en relación de accionamiento con extremos opuestos de 
dicho motor, y un interruptor de control, en extremos o— 
puestos de dicha caja para dicho eje batidor y dicha ho­
ja  de cuchillo.

5 5 .- Un dispositivo eléctrico manual operado por
motor, que comprende la  combinación de un cuchillo y un 
mezclador que incluye una caja alargada, un motor en di­
cha caja, extendiéndose dicho motor longitudinalmente a 
dicha caja, medios para sujetar dicha caja con una mano 

10 medios para conectar con accionamiento separable un eje 
batidor dél mezclador con un extremo de dicho motor, 
medios para conectar con accionamiento separable una ho­
ja  de cuchillo con el otro extremo de dicho motor, y un 
interruptor de control eléctrico sobre dicha caja para 

15 excitar dicho motor.
6 .-  Un dispositivo eléctrico manual operado por 

motor, que comprende la  combinación de un cuchillo y un 
mezclador, que incluye una caja, medios para sujetar di­
cha caja con una mano, un motor en dicha caja, medios pa- 

20 ra  conectar de forma separable e l extreme in te rio r de un 
eje batidor del mezclador alargado y una hoja de cuchi­
llo  alargada en relación de accionamiento con extremos 
opuestos de dicho motor, un interruptor de control en 
extremos opuestos de dicha caja para dicho eje batidor 

25 y dicha hoja de cuchillo, medios de separación operables 
manualmente en extremo opuestos de dicha caja para separ- 
ra r  dicho eje batidor y dicha hoja de cuchillo desde di­
cho dispositivo, estando dichos interruptores de control 
destinados a excitar dicho motor, medios que interconeo- 

30 tan el interruptor de control del ej e batidor y los me-
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dios de separación del eje de batidor con lo que estos 
d i timos entran en funcionamiento solamente cuando el. 
primero está en la  posición de desconectado y el primero 
entra en funcionamiento solamente cuando el eje batidor 

5 esta conectado al dispositivo.
7 .-  Un dispositivo eléctrico manual operado 

por motor, que comprende una caja alargada, un. motor en 
dicha caja, teniendo dicho motor un eje que se extiende 
longitudinalmente a dicha caja, un to rn illo  sin  fin  fo r- 

10 mado sobre extremos opuestos de dicho eje , un par de
piñones helicoidales giratorios en dicha caja en cada esa- 
tremo de dicha caja, estando dichos piñones helicoidales 
dispuestos a ío largo de lados opuestos de dichos to m i­
llo s  sin  f in  y siendo conducidos por ellos alrededor de 

15 ejes de rotación dispuestos en ángulo recto respecto a 
los ejes geométricos de dichos to m illo s  sin  fin , un par 
de husillos giratorios conectados a un par de piñones 
helicoidales, estando dichos husillos destinados a tener 
un par de ejes batidores del mezclador conectados de fo r- 

20 ma separable a e llos, un par de portadores de hoja de cu­
chillo desplazables en vaivén conectados al otro par de 
piñones helicoidales, comprendiendo la  conexión entre di­
chos portadores de hoja y otro par de piñones helicoida­
le s  una excéntrica sobre dichos piñones y una ranura so- 

25 bre dichos piñones y una ranura sobre dichos portadores, 
siendo dichas excéntricas operantes dentro de dichas rar- 
nuras para mover en vaivén dichos portadores de hoja, es­
tando dichos portadores de hoja destinados a tener un par 
de hojas de cuchillo conectadas a ellos, un interruptor 

30 de control sobre dicha caja para excitar selectivamente
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dicho motor, y medios de separación sobre dicha caja para 
separar dichas hojas y dichos ejes batidores del mezcla­
dor dicho dispositivo.

8. -  Un dispositivo eléctrico manual operado por 
¡5¡ motor, que comprende una caja, un motor en dicha caja, me­

dios de accionamiento que dicha caja conectados a dicho 
motor para hacer girar un batidor de mezclador y mover en 
vaivén una hoja de cuchillo, un interruptor de control
de velocidad múltiple sobre dicha caja para exitar dicho 

10 motor, y medios operables manualmente sobre dicha caja
para separar dicho batidor del mezclador y dicha hoja de 
cuchillo dichos medios de accionamiento.

9. -  Un dispositivo eléctrico manual operado 
por motor que comprende la  combinación de un cuchillo y

1.5 un mezclador, que incluye una caja alargada, un asa alar^- 
gada conectada a la  parte superior de dicha caja, un mo­
to r  en dicha caja, teniendo dicho motor un eje de acciona­
miento que se extiende longitudinalmente a dicha caja, 
extendiéndose dicha asa longitudinalmente a dicha caja,

23 medios de accionamiento en un exbremo de dicha caja que 
comprenden un par de husillos que reciben los batidores 
giratorios del mezclador, medios de accionamiento en el 
otro extremo de dicha caja que comprenden un par de porta­
dores que reciben hojas de cuchillo y que se mueven en vai- 

25 vén, estando dichos dos medios de accionamiento conecta­
dos con impulsión a extremos opuestos de dicho eje por 
un tom illo  sin fin  formado sobre cada extremo de dicho 
eje y un par de piñones helicoidales accionados por cada 
to m illo  sin  f in , teniendo todos los citados piñones he- 

30 licoidales y husillos ej es geométricos de rotación dispues
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tos en ángulo recto a dicho eje de motor y teniendo di­
chos portadores direcciones de desplazamiento de vaivén 
paralelas a dicho eje del motor, estando dichos portado­
res montados debajo de sus piñones helicoidales respecti- 

5 vos y estando conectados con impulsión a ellos por cruce­
ta s  ranuradas, un interruptor de control de conexión y 
desconexión en cada extremo de dicha caja junto a extre­
mos opuestos de dicha asa para excitar dicho motor, y un 
mecanismo de separación operable manualmente en cada ex— 

10 tremo de dicha caja junto a extremos opuestos de dicha 
asa para separar los batidores del mezclador y la s  o jas 
de cuchillo insertados respectivamente en dichos husillos 
y portadores, teniendo el mecanismo de separación de los 
batidores del mezclador y el interruptor de control de 

15 los batidores del mezclador medios de endavamiento, con 
lo cual el primero puede ser operado solamente cuando el 
último esté en la  posición de desconectado y el último 
puede ser operado solamente cuando los husillos tengan 
batidores del mezclador insertados en ellos, y estando el 

20 otro interruptor de control cargado automáticamente a la  
posición de desconectado.

10 .- Un dispositivo eléctrico manual operado por
motor.

Tal y como se ha descrito en la  Memoria que au— 
2$ tecede, representado en el dibujo que se acompaña y con 

los fines qp.e se han especificado.
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