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Case S 65/5

MELORIA DESCRIPTIVA
que se presenta para unir a la solicitud
de
PATENTE DE INVENCION

formulada el 14 de junio de 1966 con el ndm. 327.899

en

ESPANA
por VEINTE aflos

e nombre de SOLVAY & CIE., entidad belga, establecida en
33 Prince Albert, Ixelles, Bruselas, Bélgica, por:
"UISPOIITIVO PARA EL DESBARBADO AUDCHATICO DEL FCOKDO DE
CUEHPOS HUECOS DE MATERIAL PLASTICO OBT&NIDOS PCE HOL--
DEO POR SOPLADO".-

Bl presente invento concierne a un dispositivo
para el desbarbado automdtico del fondo d¢ los cuerpos -
huecos de materis pldstica obtenidos por moldeo por gow-
plado.

Seglin una téenica utilizads ampliamente para -
producir cuerpos huecos, tales como bLotellas, de materia
pléstica, se encierra dentro de un molde en dos partes —
ura porcién de un parisén tubular recien extrufdo y que

provoca la expansién de este parisén por introduccidn =-
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dentro de dste de un fldiido bajo presidn. Bl soplado
ge efectia generslmente por medio de una tobera in—-
treducida en la parte del parisdén destinads a formar
el cuello del cusrpo hueco, y en esste caso, el 0Tro
extremo del parisén se suelda por aplastamiento Au~—-
rente el cierre de los dos semimoldes. fgte aplasta-
miento tiene por consecuencia provocar la aparicibn
en el fondo de los cuerpos huecos moldeados, de una
rebaba situada en el planc de cierre de los moldes.
Beta rebaba puede ser separada a mano después de la
refrigeracién y desmoldeo de los cuerpos huecos. Sin
embargo, esta operacidn exige une mano de obra onero
sa y es interesante por ello, especialmenpe desde sl
punto de vista econémico, hacer esta operacibn auto-
mética, de preferencia, por medio de un mecanismo —-—
sencillo. ~

La solicitante ha puesto a punto un dispo-
gsitivo muy sencillo y poco costoso que permite, an——
tes del desmoldeo, un desbarbado automdtico del fon-
do de los cuerpos huecos moldeados por soplado.

Segin el invento, el dispositivo estd cong
titufdo por uma cuchilla fije sobre un brazo tesles-
cépico con efecto de resorte, estando previstos me-—-—
dios para enimar dicho brazo después del acabado del
soplado del cuerpo hueco, por un movimiento de rota-
cidén que hace recorrer g la cuchilla la superficie ~
de cierre del fondo del molde permaneciendo aplicada
a la vez contra esta superficie por el efecto de re-
sorte y para llevar luego dicho brazo a su posicidn

de partida cuando la cuchille ha terminado su despla
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zaniento a 1o largo de la superficie de cierre del fon
do del molde.

Durante el empleo del dispositivo ccnforme al
invento, es particularmente ventajoso utilizar moldes
cuya superficie de cierre de los fondog estd argueude
gsegin un perfil préximo al de la trayectoria de lz cu-
¢hilla. Bl dispositivo de desbarbado puede ser fijado,
o bien sobre una de las partes de los moldes, o bien -
sobre otro érgano de la ndguina de moldeo y su mando -
pusde ser realizado por cualguier medlo y especialmen-
te vor una leva fija, por pistén neumdtico o hidrdnli-
co, etc. .

21 efecto de resorte que aplica la cuchilla
contra la superficie de cierre de log moldes durante -
la operacién de desharbado pusde conseguirse ipgualmen~
te de diversas maneras. Asi, se puede fijar, por ejem-
plo, la cuchilla sobre un soporte flexivle y eldstico
o sobre un soporte teldscédpico de resorte.

Bl dispositivo conforme al invento puede ser
wontado fdcilmente sobre cualguier tipo de udgquina de
moldeo por soplado, ya se trate de una migquina rotati-
va o de wna mdquina de moldes fijos o en que los wmol—-
des estdn animados por un movimiento periddico dz vai-
vén.

Bl dispositivo conforme al invento se expli-
ca ademds en detalle por el ejemplo de realizacidn que
sizue 7 que estd estudiado especialimente para ser uon-
tado en los moldes de una mdguina rotativa de moldeo ~

por soplado. Zste tipo de médquings inecluye vna serie -

'3

e molldes montados sobre un soporite rotativo con obje~

[}
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to de que venga a presentarse sucesivamente bajo una
cabeza de extrusibén que alimenta un parisdén tubular
continuo. Una miquina de este tipo se describe, por
ejenplo, en la patente belga ndmero 652.244.

Se sobreentiende, sin embargo, gque la va——
riante de realizacibn del dispositivo conforme 21 ia
vento que va a ser Qescrito esid dade a titulo pura-
wente ilustrativo y que no limite en absoluto el al-
cance del invento porque se pueden introducir en es-
te dispositivo numerosas modificaciones de detalls -
gin rebasar por ello el marco o el egpiritu del in—
vento.

En esta descripeidn se hard referencia a -
las figuras de los dibujos anejos, en las cuales,

- la figura 1 es una vista en alzado de un
dispositivo automdtico de desbarbado conforme al in-
vento y

- lg figura 2 es una vista de perfil del -
mismo dispositivo.

Como resalta en estas figuras, el disposi-
tivo de desbarbado estd constitufdo por una cuchilla
1 soportada por un equipo constituido por dos brazos
2 v 3 que pueden deslizarge Unicamente de modo axial
uno dentro de otro. El brazo superiocr 2 que lleva la
cuchilla 1 es empujado fuera del brazo inferior por
mnzdio de un resorte 4 dispuesto en el fondc del alo-
jemiento del brazo inferior 3. El brago inferior 3 -
estd fijo sobre un mandril 5 montado de menera gue -

puede girar alrededor de un eje & fijo & su -vez por

medio de un perno 7 en la prolongacién 8 de una pla-
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ca portamolde. Lste mandril 5 incluye igualmente un -
segundo brazo 9 equipado en su extremo con una arande
la loca 10. Bl dispositivo incluye todavia un resorte
antazonista helicoidel 11 enfilado sobre el eje 6 v ~
fijo, por un extremo, sobre dicho eje & por medio de l
un perno 12 y, por el otro extremo, sobre el mandril

5 por medio de un perno 13. Este resorite estd concabi
do de tal manera que mantiene normelmente el equipo -
que soporta la cuchilla 1 sn la posicidén de reposo, -
eg decir, en una posicidn tal que la ouchilla 1 se en
cuentra contrs el extremo izquierdo (figura 2) de la
superfici? de cierre 14 del fondo del molde 15. EZn eg-
ta posicidén, el brazo 9 estd en contacto con un tope -
de final de carrera 16 £ijo al eje 6.

Bl dispositivo tal como se ha descrito mds —
arriba estd montado debajo de cada molde que equipa la
méquina de moldeo y acompafla a éste durante su rotacién.

Bl dispogitivo estd completado ademéds por una
leva Unica 17 fija sobre una parte inmévil de la ndqui-
na, por ejemplo, sobre sl bastidor. Lsta leva, que ac—-
tda en colaboracidn con el brazo 9 de cada dispositivo
desbarbado, debe egtar situada en un lugar tal que cuan
do un brazo 9 viene a ponerse en contacto con ella, el
cuerpo hueco soplado en el molde corresponaiente ssté -
en las condiciones requeridas para permitir su desbarba
do.

31 funcionamiento del dispositivo de desbarba
do descrito mds arriba es muy sencillo.

Durante la rotacidén de cada molde, en un pun-—

to julciosamente elegido de su trayesctoria, la ruedeci-
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1la loca 10 del brazo 9 viens a ponerse en conbacto con
la leva fija 17 gue la retiene algunos instantes. Como
ol movimiento de rotacién de los moldes es continuo, -
esta accidn de retencidén provoca el pivotamiento del -
mandril 5 contra la accién del resorte helicoidal 11,
alrededor del eje 6 y, por ello, el desplazamientc de
la cuchilla 1 a lo largo de la superficie de cierre 14
del fondo del molde 15. Durante este desplazamiento, -
la cuchilla 1 es mantenida contra el fondo del molée -
por medio del resorte 4 y se obtiene asi un corte lim-
pio y progresivo de la rebaba de fondo. E1l periil de -
la leva 17 estd estudiado de tal manera que la ruedeci
lla 10 es liberada en el momento en que la cuchilla 1
ha alcanzado el extremo derecho (figura 2) de la super
ficie de cierre 14 del fondo del molde 15 y, en este =
momento, bajo la accidn del resorte antagonista helicoi
dal 11, el equipo que soporta la cuchilla 1 es llevado
a su posicidn inicisl, eg decir, al extremo izquierdo
de la superficie de cierre 14 del fondo del molde 15,
con objeto de que estd dispuesto para volver a eumpezar
un nvevo ciclo de desbarbado, duranie la siguiente pa-—
sada del molde. Este movimiento antagonista estd limi-
tado, por lo demés, por el tope de final de carrera 16.
Esta solicitud, que corresponde a la presen-
tada en Bélgica, con fecha 15 de junio de 1965, bajo -
el mimero P.V. 665.432, se acoge a los beneficios del
articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Indug
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Los puntos de invencién, propla y nueva, que
gse presentan para que sean objeto de eslta solicitud dg
Patente de Invencién en Espaila, por VEINTE aiflos, son -
los siguientes:

12. - Dispositivo para el desbarbado autowd-
tico del fondo de cuerpos huecos de material pldstico
obtenidos por moldeo por soplado caracterizado porque
estd constitufdo por uma cuchilla fija sobre un brazo
telegscdpico con efecto de resorte, estando dispuestos
medios pars proporcionar a dicho brazo, después de acg
bado de soplado del cuerpo hueco, un movimiento de ro
tacidén que hace que la cuchilla recorra la superficie
de cierre del fondo del molde descansando aplicada —
contra dicha superficie por el efecto del resorte, y
para hacer volver s continuacidén dicho brazo g su po-
sicién inicial cuando le ocuchilla haya terminado su -
desplazamiento a lo largo de la superficie de cierre
del fondo del molde.

22, - Digpositivo para el desbarbado automd-
tico del fondo de cuerpos huecos de acuerdo con la rei
vindicacidn 1, caracterizado porque el movimiento de -
rotacidén del brazo telescbépico con efecto de resorte -
se efectia alrededor de un eje¢ fijo solidario del mol-
de.

32, - Dispositivo para el desbarbado automg-

tico del fondo de cuerpos huecos de acuerdo con la rei

vindicacidn 1, caracterizsdo porque el retorno del so-

porte a su posicidén inicial se obtiene por medio de un
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resorte de atracciln y estd limitado por un tops de fi-
nal de recorrido.

2. - Dispositivo para el desbarbado automdti
co del fondo de cuerpos huecos de acuerdo con la reivin
dicacién 1, caracterizado porgue la superficie de cie-—
rre del fondo de los moldes tiene una forma en arco de
circulo.

2. - Dispositivo para el desbarbado automd-
tico del fondo de cuerpos huecos de material plédstico
moldeados por soplado, caracterizado porgue lleva un -
eje fijo solidario del molde y dispuesto bajo dste, un
brazo telesclpico que pivota alrededor de dicho eje, -
unz cuchilla fija sobre la extremidad de dicho brazo -
de forma que recorre la superficie de cierre del fondo
del molde durante el pivotamiento del brazo, un segun—
do brazo solidario del primerb que produce el pivota~—
miento de dicho soporte después de acabado el soplado
del cuerpo hueco en el molde, un resorte de atraccidén
para volver a situar al final del recorrido el disposi
tivo en su posicidn inicial y un tope fijo para limitar
el movimiento de retorno de dicho dispositivo.

62. - Dispositivo para el desbarbado avtomd-
tico del fondo de cuerpos huecos de material pldstico
destinado a ssr montado bajo cada molde que equipz -
una maquing rotativa de moldeo por soplado caracteriza
do porque estd constitulfdo por un eje fijo solidario -
del molde, por un brazo telsscédpico que pivota alrede-
dor de dicho eje, por una cuchilla fija sobre la extre
midad de dicho brazo de forma que recorre la superficie

de cierre del fondo del mblde durante el pivotamiento
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del brazo, por un segundo brazo solidario del primero
y que produce el pivotamiento de ceste Wliimo por me—-
dio de una leva fija montada sobre el bagtidor de 1la

méquina y dispuesta en la trayectoria descrita por —-.
este segundo brazo en un luzar tal que cuando dicho -
brazo se pone en contacto con dicha leva, el cuerpo -
hueco soplado en el molde correspondiente estéd en las
condiciones Sptimas con vista a su desbharbado, por un
resorte de atraccidn paera devolver el dispositive a ~

su posicidén inicial une vez que dicho brazo estd libe

‘rado de dicha leva fija y por un tope para limitar el

novimiento de retorno de dicho dispositivo.

7%, - Digpositivo para el desbarbado automd
tico del fondo dg cuerpos huecos de material pldstico
obtenidos por moldeo por soplado.

Tal y como se ha descrito en la lLiemoris que
antecede, representado en los dibujos que se acompa-
flan y con los fines que se han especificado.

Egta Memoria consta de nueve hojas escri-—-
tas a mdauine por una sola de sus caras.

ladrid, b JU 1968

P. A
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