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» PERFECGIONAMIENTOS EN LOS TRANSPORTADORES COHTINUOS VERTIO&-
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MEMBORIA DESCRIPTIVA

la presente Patente tiene por objeto, segtin se indica en
su enunciado, una serie de perfecoionamientos introducidos: en
la construccién de transportadores continuos de tipo verticali

La Estructura mds corrientemente adoptada por los transpos

‘tadorés del expresado tipoi.segﬁn es bien sabido, es la de una

simple noxria que‘comprende.una serie de canilones o plataforw
ma s rfgidas que se desplgsan siguiendo un circuito o itinera-

" rio cerrado, manteniendose constantemente en posicién horizon-

tals Sucede, sin embargo; que en la inmensa mayoria de los ca=
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808, las expreeadaa plateformas son dnicamente utilizaﬂas

para el transporte de género en su recorrido ascendente, sig-
nificando el recorrido descendente la inutil ocupacidén de un
espacio considerable que normalmente determina la produceién
de importantes dificultades en la instalacién, y dificults tam
bien”las;operaciones de carga, y, especialmente, las de descar

&

‘El1 expresado inconveniente, queda radicalmente subsanado

de acuerdo con los perfeccionamientos que nos ocupan; segin
196 cuales, las plataformas intagragtag del elevador a partir
de uns posicidn plaha presehtah rigidez longitudinal exclusi-
vamente en un sentido, pudiendo flexionar libremente en el sen
tido opusstefﬁne acuerdo con estos perfeccionamientos se prevé.
ademds, un especial sistema de arrastre de las plataformasy a
base de un doble cirouito cerrado de tirantes flexibles - cable

- cadenas o similares = oon lo que se consigue que las platafor—

mas de carga realicen el movimiento de ascenso en posicién ho-

- rizontal y el movimiento de descenso en:posicién verticaly o

viceversa, en los casos especiales en que asf pueda interesary

En estas condiciones, el conjunto del transportador ooupa wn

espacio en plénta que equivale a_ aproximadamente la mitad del -
ocupado por un tranaportador de tipo normal e iguales caracte-
rigtivas téonicas, quedando ademds sumamente facilitadas las
operaciones de carge y - descarga. .

Por lo demés, la ‘esencialidad y princigples caracteristi-
cas y ventajas de los perfecoionamientos. que se preoonizai, :
sultarén mds fdcilmente comprensibles a la vista de,los dibujes
adjuntos, en los que - de manera muy eaquamétioé:- de ha repre~

sentado qnfe;e@plo,eoncegté de aplicacién prdotica de los mis-~

| mo§;_EptlQ sucesivo, la q;plipgq;ég se referira, pues, a estos.

dibujos, bien entendido que, como se eomprendary‘ea'l6gicdﬁ -
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dado su caracter exclusivamente 11ustrativo N aclaratorio, en
ningé.n cado oabré con:t’erir e los mismos el mens® caracter limi-

ta.tivo. v

' En estos dibujoss

. Ia figura 1esun esquema general en peﬁspectiva del oon-
ju.nto del aparato. )

Y las figuras 2 y 3 son sendoe detalles, asimiamo esque-
métivos, mostrando la espeoial estruatura adoptada por las pl-a
taformas de carga ‘que comprende el aparato tranaportador.

Refiriendonos, pues, a aetos ‘dibujos y de acuerdo con los
perfacc:l.onamiento:a que- nbs oeupanz

 la instalacién comprende, en pedmer 1ngar; una serie de -
platafomas % todas iguales eatre 'sf - que presentan la carac-:
ter:[etica esencial de ser flexibles en un- sent:l.ﬁ.‘o, pudiendo
a.daptarse a radios de curvatm:-a nuy reducidoe en el miamo, sien
do perfectamente rfkidas en todos los demfss A este efecto;

‘.oada una dé estas’ platafomas“;*" en una forma preferente ‘de: rea=

lizacidn, podrd hallarse constituida por dos’ cé.dehaa iguales;
d:l.spu.estaa en sentido longitudinal, formadazs por eslabones 1,
articulados entre sf a travds de correwpondientes eaesr 2, ¥ una,

' su.cesién de 1istones tra.nsve_rsalee: 37 -s0lidarizados a corree=

pondientes: salientes centrales superiores 4 previstos en log- -
eipméaao-s eslaboness Ia rigides de la cadena en sentido trans—
?e_rsfal"viene asegurada pér 1a rigidez de los listones, y la
£lexibilidad en sentido longitudinal viene' determinada por las
expresadas oadena.s, hasta una posicién 1fmite, que no pusde
ser aebrepasada, en la que oada ligtén hace tope con sus contfs

-gu.os-, posicidn que corresponde a la extensicSn de 1la plataforma

sobre an plano ‘En estas oondiciones se comprend.e que la plata
foma, segdn ze ha aaelantado’i‘ resultard perfectamente rigida
en todos sentidos menos en uno;j pudiendo adaptarse a -cuglquier
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curvatura en este sentido. :
-Estas .plataformas se halla.n oonvenientemente ‘montadas =
sobre una instalacidén que comprende esencialmente dos pares
de tirantes flexibles 5-5, 6-6%, montados de manera gue descrii
‘ben correspondientee circuitos o itinerarios sinf:l.n”‘”‘ para.'l,elogﬁ.
‘iguales entre sf dos a dos, ¥ convenientemente enfrentadoi%“En
uns forma preferente de. real:l.zacidn, estos tirantes se: halla~
rén constituidos por. oadenas”,“i susceptibles de engranar en co- |
rrespondientes. piﬁonea de guia y arraatre,aunque ocabr{a tambien
en e.lgu.nos casos sustituir estas cadenas por cable- u otros
elamentos a.né.lotos convenientemente tensados. 3
las cadegag»‘rgfgridas desoriben. esencialmente una :part:e;

de. ecircuito comén, ‘mpviéndoee'toc;as -gobre 1os migmos planoq‘%*,‘_ )
y. wna parte de circuito diferente, en la que las cadena;s :I.nt;a-'i»
grantes de cada uno de -los pares: dichos ge mueven en pla.noa :
verticales ‘paralelos, distanciados entre s:(1 una dimensién que
equiva.le a la longitud de ung de: las plata:fomae de carga. :

- 1a parte de oireuito comin referida viene deterhinada por
loa ejes honzontales 7, 8y 9, todoa ellos paralelos entre L
s;ﬁ.,g.y_eituados.lu dos primeros:. sobre nn,mis‘mo.‘plgno veryica.l.? .

Uno de- estos ejes,. por ejemplo, el eje. superior 7.* constituye N
el érbqi motor del aparatof;;%.‘.hallgndose .a tal efecto acoplado o

& un mecanismo de transmisién 103 de tipo cualesquiera spropia=
do“" que le comunica el mavimienio d§ giro de un correspondienye
dectromotor 1"1"_.'5 Sobre cada uno de estos ejes se hallan montados
dos pares de poléas 0 pifiones 1'2-125"% 12&-123'.’ 13~13* v 1393-13@
14-14&7 143-149,' que gufan los movimientos de las cadenag 5~5é
6-6‘, definiendo el movimiento de retroceso. de las plateformas
soliderizadas o las mismas*.‘i | o ' _
I.a parte :.ndependiente de los oirouitos descritoa por. 1ae

ogdenaa referidas viene determinaday, en lo que respecta. a las,
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~ponde 8 léwlongitud'de'las plataformas, y los ejeés 20-20!. ques
dan situados sobre el miemo plano horizontal que el eje T&

oadenas 5-5‘ por un par de poleas o pifiones 15-15%, girstorios

sobre correspondientes ejes ‘horizontales alineados 16-16%; Y

en 1o que respecta a las cadenas 6~6L por dos pares- de poleas
o pifiones 17<17%, 18=-18", giratorios sobre correspondientes
pares de ejes horizentales 19=19%y 20=20"; Ios ejes 16=16* y
19—19' se hallan situados aproximadamente sobre el mismo plano
horizontal, hallapdose separados de una distancia que correaa .

"En las indicadas condiciones, el circuito cerrado descri-
to por las 'cadakas 5-5"-‘ ‘presentar{ un tramo vertical « definido
por los pifiones 12-13 -, wn tramo horizontel ©. ligeramente in-
gl:_l.na.do - definido por los pifiones 13=14 = , ‘otro tramo hori-
zontal - definido por los pifiones’ 14=~15 = y un tramo vertical’
- definido por los p:Lﬁonée 1512 = Por su pa.r‘ce;i el circuito
derrado descrito por las cadenas 6<6%, presentard un tramo ver—
tical - definido por los pifiones 12a-13a~, un t'x?amo horizontal
o ligerasmente inoliné,do'é definido .po'i? los pifiones 13a~14a -
un tramo horizontal de reducida longitud -~ 'definido‘ por los pia
flones 14a~17 =, ‘un tramo verticel = definido por 1los pifiones

47-18 = ¥ un tramo horizontsl - definido por los pifiones 18-12s

Ambos pé'rea de cadenas presentardn, pues, segin se ha adelanta~-

~ doy una parte de itinerario ‘en‘la que serdn coplanarias — con=’
: cretamente el definido por los elementos solidariocs de los" ejes

75 8 ¥ 9 =y una parte de 1tinerario en la que se moverdn sobre
planos verticales ssparados y pa.raleloa, a una.’ distancia .tgual

a .‘La longitud de s platafoma.

Fina.’lmente, las plataformas presentan tmvesa.ﬁos o listo-
nes extremos 21-22, a través de los que se solidarizardn a las
cadenas 5<5% § 6=6": respectiva?.m‘ente'. En estas condiciones; se
comprende qﬁe- las .indicada'va plataformas: serdn horizontales dni-
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~ cambio a adoptar unae poaiciénmvertiqal en la parte de su reco-

_planta; Y la carga y: descarga de~;aa:mer¢anoiaaftransportadaag

s P

camente en la- perte de su recorrido que oorrespondo‘a las ra-
mas verticales, situadas en planos separados, de las cadenas
referidas, es decir; en-10 que constituiré el camino ascendens=
te en el funcionamiento normal dels instalacién, pasando en

rrido que corresponde a las ramas verticales ooplénariaa=de

las expresadas cadenas, o sea, en lo que normalmente constitui-
v el itinerario descendente, de retornoy De.esta.forma, la i
instalacién ocupard una superficie minims ‘en su.proyeceién en

por el elevadbrvresultaré,absolutamqnxeAfacilitada,;pndiendo.

automatizarse‘por,campletoi por ejemplo, por medio de unos

| transportadores de rodilloes 23-24, situados al prinoipio T

£inal del recorrido.' O
Resta ya -dnicamente hacer constar de uns manera general

¥ expresa que, como,se comprende y.es légico, en'la resliza~ .
cidn prictica de los perfecoionamientos que han quedado descri~
tos; oabrd introducir todas aquellas adiciones y moaifigagiéneé
de detalle qﬁe;no afeefen_a do quevcppstifuyg la esencialidad .
dé; registro.qge;seiselicita%‘De,una,manera—partigulan{ cabré
modificar:entre_los;més-émplioé'limitea} de acuerdo con las.

necesidades edncretas que en cada caso se trate de sathsfacery

todo cuanto afecte a las diﬁenaionas del conjunto del aparato.

ndmero y dimensiones de las plataformas de carga, estructura .
y forma de Sonstituocién del armazén que soporta los ejes de
giro de los pifiones que gufan y determinan el movimiento de la
cademas, etc.,; etos.

| N O T A.

_SE REIVINDICA: ‘

Ty - Perfeccionamientos en los transportadoroe oontinuos

verticalea; de acuerdo oon los cueles se prevén dos pares a6
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caaenas sinﬁn, ‘que son movidas en forma aincronizada por un-
tinipo motory describiendo itinerarios iguales, paralelos y
enfrentados dos a dos, determinados por correspondientes gru=-
pos de elementos de gifa, en cuyos itinerarios los expresados: |
pareg de oé.deﬁas presentan esencialmente una gzona en la que
quedan situados sobre un mismo plano vertical y una zona en
la que quedan situsdos: en pia,nos verticales paralelos, separa=
a0s entre of de una distancia que corresponde & la longitud de
las plataformas de carga que 'cémprende 1a instalaocidn; cuyas -
plataformas ppesentan la particularidad de ser rigidas en todos
sentidos; pudiendo i%hicaﬁente» flexionar y adaptarse a -cualquier
ourvatura en. sentido longitudinalj hasta uns posicién limite
que corresponde a la extensién ‘de: 1a plataforms sobre un plano’
en vi.staa'. a adaj:tarae a 1los itinerarios desoritos por las ex~-
presadas cadenésl’? . :

- 2.= Perfecoionamientosy B de acuerdo con los’ cuales, las-
platafonmas de smarga presentan travesafios extremos. cuyas ex=
tremidades se -golidarizan & las' cadenas integrantes de cada -

uno de los pares referidos en la reivindicacién ‘preced‘ente‘:‘,"’?ude

forms que estas-plataformas adoptan una posicién horizontal

- que corresponds & la posicibn ldmite referida en la reivindi~
cacién anterior < cuando los indicades pares -de cadenas se des~

p:l.azan gobre planos verticales paralelos y eeparados, ¥ se -curs

‘van hasta adopter una posioién vertical; cuando estos pares-de

cadenas se desplezan sobre un mismo plano verticald

3 « Perfecalonamientos, ‘de acuerdo con lds cuales cada -
una de’ las plataformas referidas en las reivindicaciones ante-
riores comprende un per de cadenss dispuestas en sentido lon=

gitudinal, y una sucesién de listones: transversales fijados a

'cada par enfrentaao de eslabones de estas oadenas, hallgndose

estos uatones situadoa de manera que cada uno de ellos hace
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tope con sus contfguos cuandd la plataforma queda situsda .
gobre un plano, limitando a-un sentido las posibilidades de

flexibn longitudinal de la misma.
4 - Perfeccionamiéntos.en los transportadores cont:tnuos

verticalea'“;-

- Consta la presente Memoria -Desorip=

tivea de ocho hojas mecanoprafiadas, esord
. tas por una sola cara, numeradas del 1 -

al 8 y con sus lineas numeradas, a su,’cez

de ¢inco en cinco y de dibujos anexosii

Barcelons; 98 KAWD 1966
P A




-

e
. .. Vo
9961 OADW 44 ‘DuojedIDG
/ ¢2
o,
4
v

b

b%

el
61

[

Ab—

et fol

“ 3 A ﬂv’%’/ ’ .
%\\\\\M%\\@/\‘/W/// A cY 91

Y e S8 B o
/f%\,\y\\““\\\\\\ﬁ/ 5 ~ '\ ) \.«
. =\ \_\\\.\\\ &t
g \\\\@\ ZZ R 14

9

pDolun oIoH

— DDI9A $910Z0) 9SOf DIIDW G
. _/, !



	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



