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MEMORIA DESCRIPTIVA

que se presenta para unir a la solicitud

PATENTE DE INVENCION

formulada el 10 de junio de 1.966 con el n® 327.747
en
ESPANA
por VEINTE aRMos
a nombre de PRECISION MECANIQUE LABINAL, sociedad anénima
francesa establecida en 17 rue de Clichy, Saint-Ouen, Fran-
cia, por: "DISPOSITIVO CONMUTADOR ELECTRICO CON MANDO FPOR
BOTON PULSADORY,

oS Iz RIS EIR T -

La invencién se refiere a lads conmutadores o interrupto-
res eléctricos con mando por botén-pulsador.

Tiene por fipalidad, sobre todo, hacer estos aparatos
tales que las superficies activas de sus contactos y plots
permanezcan constantemente limpios.

Consiste, principalmente, en hacer llevar a sstos apara-
tos una corredera unida mecénicamente al botén-pulsador de
manera que pueda ser desplazada al mismo tiempo que éste, al
menos un contacto mévil montado sobre esta corredera de menera

que se pueda desplazar libremente a lo largo de ella, medios
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. elésticos que solicitan constantemente a este condacto mévil

gn direccién, por una parte, de un tope llevado por la coxre-
dera y, por otra parte, de plots fijos llevedos por la caja del
aparato y apropiados para cooperar conh este contacto mévil, y
medios de gufa de la corredera que cooperanuo con otro y res-
pectivamente solidarios de la caja y de la corredera, medios
dispuestos de tal manera que el principic y/o el fin de cada
desplazamiento de mando del botén-pulsador se traduzce por un
deslizamiento transversal del contacto mdvil contra los plots
fijos correspondientes y, por tanteo, por una limpieza de las
superficies activas de estos contactos y plots.

Esta disposicifn principal puede dar lugar a numercscs
tipos de realizacifn, particularmente a los siguientes:

Segln un primer tipo de realizacién, la corredera estd
montada de manera pivotante, sobre el botén-pulsador, alrededor
de un eje perpendicular a la direccién de desplazamiento del
mismg, y los medios de gufa de la corredera sstén constituf-
dos al menos por una espiga solidaria de esta corredera (o de
la caja) y apropiada para deslizar en una ranura oblicua, es=-
pacialmente en forma de V, llevada por la caja (o por la corre-
dera).

Segdn un segundo tipo de realizacifn, la corredera es
guiada paralelamente a la direccién de desplazamiento del bo-
tén-pulsador y sus medios de gufa le imprimen movimientos de
rotacién sobre si misma alrededor de su sje en el momentoc de
sus desplazamientos rectilfneos, comprendiendo dichos medios
al menos una espiga solidaria de dicha corredera ( o de la ca-
jal), apta pare deslizar por una rampa apropiada solidaria de

la mja (o de la corredera).

y segln un tercer tipo de realizacién, la corredera
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estd guiada paralelamente a la direﬁélggxasvdasplazamiento
del botén pulsador y la parte de ls corredera a lo largo de
la cual se desplaza el contacto mévil esté a su vez consti-
tufda por una rampa o véstago r{gido inclinado sobre la dire-
ccifn de desplazemiento de la corredera.

La invencién podréd, en cualquier caso, ser bien com-
prendida con la ayuda del complemento de descripcién que si-
gue, asf como de los dibujos adjuntos, cuyos complemento y
dibujos son, por supuesto, dados sobre todo a tftulo de indi-
cacidn.

Las figuras 1 y 2 de estos dibujos muestran, segln dos
vistas extzriores perpendiculares entre sf, un doble conmuta-
dor eléctrico de botén-pulsador establecido de acuerdocon
la invencién.

Las figuras 3 y 4 muestran este mismo aparato a ma-
yor escala segdn dos cortes axiales perpendiculares entre
8f, estando la figura 4 seccionada seg@n 1lV-1V, figura 3,

Les figuras 5 y 6 muestran, respectivamente en se-
ccién segdn V-V, figura 3 y en seccién segln V1-Vl, figura
5, uno de los dos bloques de contactos de acusrdo con la
invencidn comprendido por dicho aparato.

La figura 7 es una seccién parcial de dicho bleque
segln V11-V1l, figura 6.

Las figuras 8 y 9 muestrah, respectivamente en sececién
segln V111~V11ll, figura 9, y 1lX-1lX, figura 8, una variante
del bloque de contactos establecida de acuerdso con la inven-
cidn,

Las figuras 10 y 11 muestran, respectivamente en seccio-
nes segln X=X, figura 11, y X1-X1, figura 10, otro variante

del bloque de contactcos establecida de acuerdo con la inven-
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cién.

Las figuras 12 y 13 muestran, respectivamente en seccio-
nes segfin X11-X1l, figura 13 y X111-X1ll, figura 12, otra
variante m&s del bloque de contactos establecida de acuexdo
con la inveneidn,

La figura 14 muestra en vista perspectiva la corredera
de este dltimo bloque con su equipo.

€1 conmutador en miniatura del pulsader tal como se res=-
presenta esquemdticamente en su conjunto en las figuras 1 y
2 comprende un bot6n 1 amovible e intercambiable que puede
ser de diversos colores o transparente y montado en un colla-
rin 2 hecho solidario de un cuerpo 3 scobre el cual estén fi-
jados dos bloques de contactos 4, estando estos blogues ator-
nillados por pernos 5 sobre un tirante o refuerzo 6 intermedio
de dicho cuerpo.

Cada bloque de contactos lleva dos bornas 7 y dos bor-
nas B.

El refuerzo 6 lleva dos bornas 9 si el botén-pulsador 1
es transparente y luminosoc. Estas dos bornas 9 no existen si
el botén no es luminoso.

En el conmutador de pulsador representado m&s en detalle
en las figuras 3 y 4 se v€é el botén 1 atornillado sobre el
pulsadoxr 10 empujado a la posicién de reposo por un resorte
11, E1 botén 1 desliza en el collarin 2 que esté engastado
sobre un anillo 12 a su vez atornillade sobre el cuerpo 3 en
el interior del cual desliza el puladox 10,

Una junta flexible anular 13, de caucho por ejempla, fi-
jada entre el collarin 2 y el anilloc 12 por una parte y entre
el botén 1 y el pulsador 1U por otra parte, asegura la estan-

queidad del aparato contra la penetracién del polveo, del acei-
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La fijacifn del aparato sobre el cuadro 14 esté
realizada por unos medios conocidos tales como dos ani-
llos 15 y 16 que rodean el cuerpo 3 y separados unos de
otro por un dispositivo eléstico 17 (resorte, caucho,
etc.) que amplica el apillo 15 contra la cara interna del
euadro 14 por intermedio de una junta.lB. En el exterior,
la base del collarfn 2 se apoya sobre la cara externa del
tablero 14 por interxmedio de una junta 19,

El refuerzo 6 estd hecho splidario del cuerpo 3 con
la ayuda de tornillos 20, Estd atravesado por los cuex~
pos de lus pernos 5 que aséguran sobre 81 la fijacién de
los bloques de contactos 4 por medio de sus tuercas 51.

€l refuerzg 6 presenta en su centro un hueco 21 en
el cual est8 alojada una lémpara 22 que recibe la corriente de
dos conductores laminares o paletas 23 unidos por remaches
24 a las dos bornas 9,

En el modo de realizacidn representado en las figuras
S, 7, el blogue de contactos se compone de una caja 295
formada por la reunifn de dos semi-cajas idénticas cuya 11~
nea de unifn se sitfa en el plano perpendicular al plabo de
la figura 6 y que pasa por el esje AB.

Para el transporte y la manipulacién de un bloque de
contactos tomado aisladamente, las dos semi~cajas estén
unidas por pernos 26 visibles en la figura 7.

Para el montaje del conmutador completo los pernos
26 de los bloques de contactos son retirados y resmplazadaos
por los largos pernos de montaje 5 anteriores.

La caja 25 presenta un hueco central 27 que desemboca

en la parte superior e inferior de la caja.
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En 1z cga 25 estén insertadas y fijadas las bornas 7 y 8
que llevan en la zona de los contactos caras bimetélicas 7l y
81.

En el interior del hueco 27 esté alojada la corredera 28
cuya cabeza presenta dos salientes cilfndricos 29 aptos para
deslizar en unas gargantas 3U practicadas en das paredes de ..
la caja 25.

La corredera lleva dos espigas opuestas 31 y otras dos
espigas opuestas 32 que sirven para el mantenimienitoc en su si-
tio de los contactoes como se explicéré después.

En el extremo inferior de la corredera 28 se encuentra;
una espiga 33 que forma saliente a un solo lado y'due se in=-
troduce en una ranura 34 practicada en la caja 235,

Esta ranura 34 estd representada en la figura 5 con una
forma acodéda pero puede presentar otras formas tales como se-
mi - circular o simplemente oblfcua con relacifn al eje de la
caja. Su papel serf explicado después dle mismo tiempo que el
funcionamiento del bloque de contactos.

Sobre la co redera 28 est&n montados dos contactos mé-
viles bimet&licos 35 y 36. Estos contactos presentan una aber-
tura central circular 37 (figura 6} que lleva dos gargantas
diametralmente opuestas 38 (figura 5) de profundidad sufieien-
te para permitir el paso de las espigas 32 de la corredera 28
en el momento del montaje. Entre estos contactos 35 y 36 estd
dispuesto un resorte 39 que tiende a separarlos entre si.

El montaje de los contactos 35 y 36 sobre la corredera
28 se efectda introduciéndolos por el extremo trasero de la co-
rredera (extremo inferior de las fiiguras 5 y 6) y orienténdolos

de tal manera que las gargantas 38 se encuentren enfrente de

las espigas 32 que pasan por estas gargantas. Después de haber
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frenqueado las egpigag 32 se hace sufrir a los contactos

35 y 36 una rotacién de 9U2 de manera que su carrera a lo
largo de la corredera se encuentre limitada entre las espi~
gas 31 y 32. El resorte 39 ha sido, por supuesto, colocado
entre los dos contactos durante el montaje.

Finalmente un resorte de retorno 40 alojado en el hue-
co central 27 se apoya por una parte sobre una meseta inte-
rior 41 de la caja 25 y por otra parte sobre los salientes
29 de la cabeza de la corredera 28. La finalidad de este re-
sorte 40 es el de tender a llevar la corredera a la posicién
en que estd representada en las figuras 5 y 6.

El funcionamiento del conmutador equipado con tal blo-
queo de contactos es el siguiente.

Apretando sobre el botén )1 se aplasta sl resorte 11, y

el pulsador 10 apoya sobre las cabezas 29 de las correderas

28, Cada corredera 28 es llevada en un movimientoc de traslacién

en el sentido de la flecha Fl, pero durante este movimiento
la espiga 33 de la corrsdera 28, siguiendo la ranura curva
34 de la caja 25, provoca un movimiento de rotacién de la
corredera 28 alrededor del eje 0 de los salientes 29 de la
cabeza de dicha corredera., Esta oscilacién de la corredera
28 obliga a los contactos méviles 35 y 36 a deslizar sobre
las bornas 7 y B con las cuales entran alternativamente en
contacto gracias a la presién del resorte 39.

Los contactos méviles 35 y 36 se encuentran as{ desem=
peﬁandd un papel auto-limpiador que suprime inmeditamente los
ligeros deterioros de superficie resultantes de pequefios ce-
bados eventauels,

En el modo de realizacién representado en las figuras

B y 9, el bloque de contactos comprende esencialmente una
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caja 1Y1 de forma general paralelfpfpeda de materia aislante,
de preferencia moldeada, y una corredera 102 igualmente de ma-
teria aislante. que puede desplazarse en el interior de la
caja 101 bajo la accién de un botén-pulsadox (no representado
en pgtas figuras). La corredera 102 se compone de partes ci-
lfndricas de seccién circular 103, 104 y 105 y de una parte
106 de seccién rectangular. En la parte 106 de la corredera
pueden deslizar, entre un escaldn o resalte de tope 107 de la
parte 104 y un jinetillo de tope 108 fijado sobre la parte 106
does contactos 109 y 110 incustrados sobre unos anillos ais~
lantes 111 y 112, Lstos anillos son separados entre sf por un
resorte 113.

La caja 101 esté provista de plots fijos desmontables &
intercambiables que constituyen dos partes de bornas 114, 115
y 116, 117, €sta vaciada por unas cavidades de gufa 118 para
la parte 104 de la corredera y 119 para su parte 105. Un resox- -
te helicoidal 120 de compresién y torsién est& colocado alre-~
dedor de la parte 1U4 de la corredera, en la vavidad 118. Un
extremp 121 de este resorte esté doblade en &ngule recto y alo~
jado en una ranura de la parte 103 de la corredera mientras que
el otro extremo 122 se apoya contra la caja.

La parte cilfndrica 1U3 de la corredera esté provista
de dos espigas radiales 123 y 124 que vén a alojarse respecti-
vamente en dos huecos 125 y 126 de la cja lUl. Cada uno de los
huecos 125 y 126 lleva un saliente, uno de los cuales 127, es
visible en las figuras § y 9. Lasg espigas 123 y 124 son apli-
cadas contra estos salientes por la torsién del resorte 120,

En la posicifn de "reposq" del conmutador, que es la in-
dicada en las figuras 8 y 9, el resorte 120 mantiene la corre=
dera en su posicifn "alta": las espigas 123 y 124 van a apo-
yarae contra las paredes term.nales 128 y 129 de los huecos
125 y 126, y el resorte 113 es comprimido entre los anillos

-B-
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méviles 111 y 112. El contacto 1Y9 establece la conexién en-
tre las bornas superiores 114 y 115, mientras que el anilla
mgvil 112 esté apoyado contra el jinetillo 108,

Cuando se aprieta scbre el botén-pulsador, la corre-
dera 102 se desplaza en un movimiento rectilfnec en el inte-
rior de la caja 101 (hacia sbajo &n las figuras 8 y 9) y las
espigas 123 y 124 , que siguen el contorno de los salientes
127, imprimen a la corredera un movimiento de rotacién en un
sentido, después en el otr. £l contescto 1Y9, deépuis de haber
frotado contra las bornas 114 y 115 durante la primexa fase
de este movimiento rotative de la corredera, se separa de
ellas cuando la superficie de apoyo 107 de la parte 104 lle-
ga a empujar al anillo 111.E1l contacto 11Y establece entonces
la conexidn entre las bornas inferiores 116 y 117 y frota
contra ellas a lo largo de la segunda fase del movimiento
rotativo de la corredera 1Y2, Se establece asf la posicién

" de la corredera, en la cual las espigas 123 y 124

"haja
van a apoyarse contra las paredes texrminales 130 y 131 de los
huecos 125 y 126, mientras que el resorte 113 as comprimido
entre los anillos méviles 111 y 112,

Cuando se suelta el botén-~pulsador, el movimiento de
la corredera se produce en sentido inverso del movimiento
precedente. Después de haber frotado contra las bornas 116 y
117, el contacto 11U se separa de ellas bajo la accién del
jinetillo 108 que arrastra al anillo mévil 1ll12. E1 contacto
109 estéblece entonces la conexifn entre las bornas 114 y
115 y frota sobre estas hasta que el movimiento de la corre-
dera termina.

En el modo de realizacién representado en las figuras

8y 9, las bornas 114 y 116 estén unidas por una pieza con-
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ductora 132. El conmutador permite entonces sstablecer una co-
nexién, sea entre las bornas 114 , 116 y la borna 115 (posi -
cién"alta"de la corredera) sea entre las bormas 114 y 116 y
la borna 117 (posicién "baja" de la corredera).

' En el modo de realizacién representado en las- figuras
10 y 11, el bloque de contactos comprende esencialmente una ca-
ja 201 de forma general paralelepfpedica en materia aislante,
de preferencia moldeada, y una correders 202 igualmente en ma-
teria aislante, que puede desplazarse en el interiox de la ca-
ja 201, bajo la accién de un botén-pulsador (no representado en
las figuras). La corredera 2U2 se compone de dos partes 203
y 204 unidas por un tirante 234, estnado la parte 203 del lade
del botén-pulsador, y la parte 204 del lado del fondo de la

caja, y de una gufa rfgids 205, cuya seccién tiene la forma gene-

ral de una Z que tiene sus dos extremos empoirados en unocs hue-
cos 206 y 207 practicados en las partes 2U3 y 204 de la corre~
dera. La parte central 208 de esta gufa situada entre las par-
tes 203 y 204, tiene la forma de una barra inclinada cob rela~
cidn a la direccién de desplazamiento de la corredera y es més
estrecha que los extremos de dicha éuia. Ugs placas aislantes
209 y 210 paralelas y rectangulares, provistas, en sus lados
que no estdn enfrentados, de contactos metélicos 211 y 212
respectivamente, pueden deslizar s lo largo de la parte in-
clinada 208 de la gufa 205, la cual las atraviesa a lo largo
de hendiduras estrechas. Los contactos 21) y 212 estén mante-
nidos contra las partes 203 y 204 de la corredera por interme-
dio de un resorte de l&mina 213, atravesado igualmente por la
parte 208 de la gufa y que actla para separa uno de otro los

contactos méviles 211 y 212,

La caja 201 est& provista de plots fijos desmontables &

- 10 =
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intercambiables que constituyen dos pares é;wggbnas 214,
215 y 216, 217. Estd vaciada por cavidades para la gufa de
la corredera y por un alojamiento 218 destinado a aleojar un
resorte de torsidn 219. Este resorte, que se apoya scbre la
caja y sobre la pared de un hueco de la parte 2U3 de la co-
rredera, tiende a aplicar la corredera contra unos resal-
tes o escalones 221 y 222 de la caja en ausencia de pre-
sifn sobre el botfn-pulsadoxr.

En la posicién de "reposo" del conmutador, ®l1 resor-
te 219 mantiene la corredera en su posicién "alta'. E1 con-
tacto 211 establece la conexién entre las bornas superio-
res 214 y 215, comprimisndo la plca mévil 210 las lé&mi-
nas del resorte 213 contra la placa 249,

Cuando se aprieta sobre el botén-pulsador, la corre-
dera 202 se desplaza en un movimiento rectilfneoc en el in-
teriorcde la caja 201, provocando el descenso de la gufa
208 en el interior del contacto 211, siendo este descensa
acompafiado de un deslizamiento lateral y de un frotamiento
contacto 211 contra las bornas 214 y 215, debido al mante=-
nimiento de la aplicacién elfstica de dicho contacto contra
estas bornas. Cuando la parte 203 de la corredera hace
apoyo contra el contacto 211, esta Gltimo se separa de las
bornas 214 y 2/S. La corredera j los contactos méviles se
desplazan entonces en bloque hasta que el contacto 212 es-
tablezca la conexién con las bornas $nferiores 216 y 217.
Cuandﬁ se prosigue el movimiento de la corredera 202, la
parte 204 de la corredera se separa del contacto 212 y este
Giltimo desliza a lo largo de la parte inclinada 208 de le
gufa; desplazéndose asf lateralmente y frotando contra las
bornas, 216 y 217. Se obtiene entonces la pasicién "baja"

de la corredera.

-1l -
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Cuando se suelta el botén-pulsador, los movimientos de
la corredera 202 y de los contactos méviles 211 y 212 con=-
tindan en sentido inverso de los precedentes.

Las figuras 1U y 11 muestran la corredera en posicién
intermedia entre las posiciones "alta" y "baja",

Por supuesto, pueden considerarse otros modos de reali-
zacién de esta variante.

De esta forma, en el modo de realizacifn de las figuras
12 a 14, la gufs rfgida inclinada estd constitufda poxr un
véstago 301 cilfndrico o prismético, de preferencia metdli=
co, cuyos extremos estsn alojados en unas renuras o entallas
302, de la corredera 303 y cuyo cuerpo atraviesa eon un li-
gero juego una ventana 304 oblonga vaciada en cada uno de
los contactos méviles 305, Como es bien visible en las figu=-
ras 12 y 14, cada ventana est§ alargada en la direccifn del
desplazamiento transversal del contacto m6vil correspondien-
te, de manera que puede ser atravesada por el vistago d pe-
sar de su oblicuidad, pero sin juego inltil de manera que
los frotamientos puedan ser mandados para lus dos sentidos
de desplazamiento de la corredera, La dimensifn transversal
de cada ventana perpendicular a la direccién anterior no es
por 8l contrario m&s que un poco superior a la del véstago,
de manera que este fltimo permanece correctamente centrado
con relacidn al contacto mévil correspondiente en el momento del
funcionamiento del conmutador.

Esta v4stago 301 estéd rodeado por un resorte helicoidal

de compresidn 306 que tiende a separar constantemente uno de
otro los dos contactos méviles y a aplicarlos contra los plots

fijos 3U7 o contra unos apoyos apropiados 308 de la corredera.

En las figuras 12 a 14 se vé ademds:

- l2 -
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un resorte de retorno 309 del‘gﬁtﬁn-pulsador, del
tipo helicoidal de compresidén,

una pata 310 hecha de moldeo con la caja aislante
311 y que se extiende entre dos bornas fijas 312 en forma
de lenguetas para evitar corto circuitos accidentales.

Como consecuencia de lo cual y cualquiera que ssa el
modo de realizecién adoptado, se dispone en fin de un cunﬁu-
tador eléctrico de mando por botén-pulsador en el que los
deslizamientos auto-limpiadores de los contactos méviles
sobre los plots fijos aseguran una limpieza constante de
las superficies de contacto, haciendo asf infitiles los desge
montajes de conservacidn.

Esta solicitud que corresponde =& la presentada en
Francia el 1l de Junio de 1.965 N2 20464, 1D de enero de
1,966 N2 45402 y 8 de abril de 1.966 N2 56,937, se acoge
a los beneficios del art? 51 del vigente Estatuto scbre

Propiedad Industrial,

N O T A

Los puntos de invencién propia y nueva que se pre-
sentan para que sean objeto de esta solicitud de patente
de invencién en Espafa por VEINTE afios son los siguientes:
l.~-Dispositivo conmutador eléctrico. con mando por
botén~pulsador, caracterizado porque comprende una correds-
ra unida meclnicamente sl botén pulsador para poder ser des-
plazada al mismo tiempo que &ste, al menos un contacto mG-

vil montado sobre esta corredera para poder desplazarse li-

- 13 -
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bremente 8 lo largo de esta co;Eedera, medios elésticos que
solicitan coﬁstantemente este contacto mévil en direccién
por una parte a un tope llevado por lacorredera y por otra
parte a plots fijos llevados por la caja del aparato y apro-
piados para cooperar con tal contacto mévil, vy medios de
gufa de la corredera que cooperan uno con otro y solidarios,
respectivamente, de la caja y de la corredera, medios dis=
puestos de tal manera que el principio y/o el final de cada
desplazamiento de mando del botén pulsador se traduzca en
un deslizamiento transversal del contacta mfvil €¢onira los
plots fijos correspondientes, y, por tanto, en una limpie-
za de las superficies activas de estos contactos y plots.

2.~ Dispositivo, seglin la reivindicacién 1, caracteri-
zado porque la corredera estd montada de manera pivotants,
sobre el botén pulsador, alrededor de un eje perpendicular
a la direccifn de desplazamiento de &ste y porque los me-
dios de gufa de la corredera est&n constitufdos por al me-
nos una espiga solidaria de esta corredera (o de la caja)
y apropiada para deslizar en una ranura oblicua llevada
por la caja (o la corredera)l.

3.~-Dispositive, segln la reivindicacién 1, caracteri-
zado porque la corredera est& guiada paralelamente a la di-
reccifn de desplazamiento del boitfn pulsador, y porque sus
medios de gufa le comunican movimientos de rotacifn sobre
sf misma alrededor de su eje durante sus desplazamientos
rectilfneos, comprendiendo dichos medios al menos una espi-
ga solidaria de dicha corredera (o de la caja) dispuesta pa®
ra deslizar contra una rampa apropiada solidaria de la ca-
ja (o de la corredera).

4.- Dispositive, segln el reivindicacifin 1, caracte-
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rizado porque la corredera est8d guiada paralelamente a la
direccién de desplazamiento del botén pulsador, y porque
la parte de la corredera a lo largo de la cual se desplaza
el contacto mévil estd a su vez constitufda por una rampa
rfgida incl}inada con respecto a la direccién de desplaza-
miento de la corredera.

S,~ Dispositivo, segln la reivindicacién 4, carac-
terizado porque la rampa £sté constitufda por un véstago
cilfndrico que atraviesa el contacto mévil por una abertura
cuyos bordes la cifien fuertemente, y porqus los medios
elisticos que actdan sobre ®l contacto mévil est8n consti-
tufdos por un resorte helicoidal de compresifn que rodea a
egte véastago,

6.,~Dispositive conmutador eléctrico con mando por
botén pulsador,

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante-
cede representado en los dibujos que ss acaompafian y con los
fines que se han especificado.

" Esta Memoria consta de quince hojas escritas a mé-

quina por una sola cara. L4 AGQ Wﬁ:

Madrid,

P. Aj

s/, - 15 =
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