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PATENTE DE_INVENCION

gque por 20 afios, para Egpefia y sus Posesiones, se solicita a favor

de la flrna CROUZET, entidad francesa, residente en VALENCE (Dréme),
FRANCIA, 18 rue J.J. Rousseaw, por: MPERFECCIONAMIENTOS EN IOS DIS-

CTORES ELECTRICOSMe=

Memoxria desériptiva
Se conocen numerosas aplicaciones de los pequefios apara-

tos contactores eldetricos de accidén brusca en industrias nuy diver—
sas. Para clertas industrias, y en particular las textiles que es-
tén sometidas & unos imperativos de produceién muy severos, la po-
sibilided de cambio rédpido de un aparato defectuoso es una cuali——
dad esenclal, lo mismo que es ventajoso poder disponer de sparatos
capaces de asumir varias funciones por la sola adaptacién de un ree
ducido nimeroc de elementos.

Con este fin, la presente invencidn aporta a 1los pequefios
inversores eldctricos de accidn brusea de tipo conocido unos perfec-
--~cionamientos notables que llevan en s{ unos medios de conexién

eléctrica rapidos por encaje a presidén de las bornas del aparato —-

sobre una base provista de terminales conectados de una mapera
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-egtable & circultos de utilizacidn, asi como unos medios seguros de

fijacidn mecanica del aparato sobre su base; ademds el dispositivo
de mando del mecanismo del inversor estd realizado en tal forma que
puede ser accionado, bien por desplazamiento axial de un pulsador,
bien por el desplazamiento rotabivo de un érbol de leva, cuya doble
posibilidad de acondicionamiento de la caja del aparato, permite a
este 1ltimo, dos modalidades de funcionamiento, bien en una sola po
sicidn, o bilen en dos posiciones estables. '

Unas caracter{sticas mas detalladas de la invencidn resal-
tardn mas claramente de la descripeién que va acontinuacién de una
realizacién dada a t{tulo de ejemplo, en modo alguno limitativa, en
el dibujo anexo en el que:

-la fig. 1 representa en corte una vista en alzado de un
pequefio inversor de gcelién brusca provisto de sus medios réapidoa de
conexién mecdnica y eléctrica y de sus medios de mandoj

-las figs. 2 ¥ 3/91 detalle ampligdo de las dos posibili-
dades de disposicidn del arbol de leva en la versifén de mando rota-
$ivo dei inverwor. ‘

El pegquefio inversor representado en la fig. 1, estd cons-
tituf{do por un cuwerpo 1, por una tapa 2 y por una base 3, estos elg
mentos estdn realizados en material pldstico moldeado.

El cuerpo 1, que forma la caja, contiene el mencionado in-
versor de accibn brusca de tipo conocido y esencielmente constituf-
do de una lémina porta-contacto mévil 4 que se articula sobre un so
porte £fijo 5 y puede bascular bruscamente entre los contactos £ijos
6y %;siendo determinada la accidn brusca de la ldmina 4 por la coo
peracién de ésta con el resorte 8 provoecado por la accidn de la pa=-
lanca 9 que se articula sohre un resalte 1g moldeado con el cuerpo
1. E1 soporte fijo 5 as{ como los coptactos £ijos 6 ¥ 7 se prolon-
gan al exterior del cuerpo de la caja constituyendo unos pernos que
vienen a enchufarse en los terminales metélicos 10, 11, 12 conteni-
dos en los alojamientos de la base 3, para establecer por deforme-
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cién elastica de los mencionados terminales, la cone£i6n eléctrice
de los 6rganos de conmutacidén del inversor con los circuitos de uti-
lizacidén conectados de manera permanente en los terminales 10, 11,-
12,

La tapa 2 que cierra la caja 1 que contiene el mecanismo
del inversor, recibe los érganos de mando de este mecanismo que son
de do#tipos: bien por botdén pulsadorflque actia directamente sobre la
palanca 9, o bien por arbol rotativo 14, que por intermedio de una
leva de forma apropiada, permlte elegir dos modos de fincionamiento
por simpre inversidn del mencionado arbol con respecto a la tapa 2
¥ a la palanca 9 del inversor.

Lag dos modalidades de mando, bilen por pulsador axial, bien
por érbol de leva rotativo, pueden ser realizadas juntamente en el
mismo aparato, o pueden ser realizadas separadamente.

El dispositivo de mando por pulsador no requlere ninguna
explicacién particular, en cambio, considerando las figuras 2 y 3
se puede interpretar mas claramente la disposicién y el funcionamien
to del dispositivo de mando rotativo, en el aue 4rbol 14 gira en los
cojinetes 15 embutidos en la tapa 2 del inversor y que comprende, de
ung parte, una leva as{métrica central 14g, de otra parte un dedo
14b_decalado lateralmente con relacién & la leva 14ge

En el caso de la fig. 2 idéntica a lo esquematizado en la
fig. 1, el Brbol 14 estd dispuesto de tal forma que su leva central
148 viene a apoyarse con su extremo sobre el resalte 9g de la pslap
ca 9, mientras que el dedo se aloja en un rebaje 2a practicado en la
cara interna de una de las paredes laterales de la tapa 2, permitiep
do un giro angular o S8 ve que un par ejercido sobre el eje 14 ==
obliga & la palanca 9, bajo la accién de la leva 148 aue puede gi-
rar el angulo CX s & deaplazarse para ocupar une posicién tal como
la representada en la linea de trazos, estando limitado este despla-
zamiento por el chogue del dedo 14b sobre la pared extrema 2'g del
rebaje 2a . Este primer caso de funcionamiento se dice de montaje



sutomdtico, puss una accidn rotativa ejercida sdé%e el eje de mando
14 ocasiona el cambio de estado brusco del contacto mévil 4 del in=-
80 versor, la supresidn de esta accién rotativa permite a dicho contac-
to , as{ como a la palanca 9 y al eje 14 a recobrar sus posicién ip
cial bajo la accidn del resorte 8.
En el caso de la fige 3, 80 Ve que el eje 14 ha sido vuel-
to para ocupar una posicidn inversa a la representada en la fige 2
85 El dedo 14b viene entonces a lojarse en un rebaje 2b practicado en
la cara interna de la otra pared lateral de la tapa 2, frente al re-
baje 2a, estando este rebaje parciaslmente prolongado por un rebaje
1b de le misma profundiflad, practicado en la pared interna correspon-
diente a la caja 1. 7
90 El recorrido angularﬁg permitido al eje 14, por el chogue
del dedo 14b sobre las paredes extremas 1'b y 2'b del rebaje 2b y
su prolongacién 1b, es entonces notablemente mayor que el recorrido
angulax'Ci del caso precedente., Se ve entonces que, por este dispo-
sicidn dgl eje 14, es ol estribo 14''a el que actlia sobre el resal-
95 te 9g de la palanca de mando 9. Un determinado par aplicado sobre el
eje 14 ocasione el desplazemiento de la palanca 9, pudiendo entonces
ocupar, estos dos drganos una posicién tal como la representada en
1{nea de trazos en la fige 3. Este segundo caso de funcionamiento se
dice de montaje controlado, porque una aceidn rotative ejercida so~
100 bre el eje de mando 14, ocasiona deade el prineipilo delzéngulo(g el
cambio brusco del contacto mévil 4, la continuacién del recorrido -
del énguloﬁg no produce efecto sobre la posicidn de dicho contacto,
permitiendo as{ una cierta amplitud angulap del eje 14, por ser equi-
— valente al par resistente que se origina del frotamiento débil y cons-

105 - tante de la leva 14g sobre el resalte .. 9g.
El retorno al estado inicial del contacto mévil 4 no pue-

~ de ger provocado sino por un par inverso aplicado sobre el eje 14 ,
que lleva al dedo 14b a chocar sobre la extremidad 1'b del rebaje 1be

Esta Altima aplicacidn es particularmente interesante por
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del hilo en el que la tensidn puede variar constentemente alrededor
de un cierto valor, pero cuya rotura debe hacer funcionar inmediata~-
mente un dispositivo de alerta.

Otra partioularidad interesante de la invencién reside en
los medios de fijacién répidos del pequefio inversor sobre sw base,
en el que dos ejemplos no limitativos estén representados en la fi=-
gurai. A la izquierda se ha dibujado un tornillo 16 que atraviesa la
tapa 2 y el ocuerpo 1 del aparato para venir a roscarse en la base 3.
Esta rosca estéd provista de una arandela de pléstico 16g obligada
por giro a presidn sobre ol tornillo 16 a fin de que no pueda des-
plzarse de su alojamlento y arma al aparato de una manera permanen-
tes A la derecha se ha dibujado un medio de fijaciln rdpido solida-
rio de la base 3, en la gue se ha previsto un eje 3g sobre el que se
artioula por una extremidad una ldmina metdlica eldstica 17 cuya otra
extremidad formendo un gancho de clip se ajusta por deformaciln elds
tica en un alojamiento 2¢ practicado en la taps del inversor.

Descrita suficientemente la naturaleza y alcance de la pre-
gente inveneidn, se hace constar que en la misma, podrén ger varia=-
bles los materiales, dimensiones y en general qquellos oiros deta-
lles accesorios o secundarios que no alteren, cambien ni modifiquen
la esenclalidaed propuesta.

Los términos en que queda redactada esta memorim son cler
tos y fiel reflejo del objeto descrito, debiéndose tomar en un sen-
tido mas amplio y nunca en forma limitativa,.

REIVINDICACIONES
Se reivindica como de la propia y nueva invencidn, la propiedad y ex

plotacibén exclusiva de:
18.~Perfoccionamientos en los dispositivos contactores eléctricos,

de la clase de interruptores, inversores, conmutadores etc., prefe-
rentemente de accidn brusca, que comprende una caja que enclerra los

6rganos de contactos, gue estd cerrada por una tapa amovible, y de
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QOnde salen los medios de conexidn, caracterizadﬁs por el hecho de
que la tapa comprende gl menos dos medios de mando independientes

el uno del otro para accionar dichos.&rganos de contacto, siendo es-
tos medlos de mando de la clase de pulsadores dewlizantes, pelancas
basculantes, arboles de leva, etce

28 .~Porfeccionamientos en los dispositivos contactores eléctricos,
segin reivindicacidén 18, caracterizados por el hecho Ge que el Arbol
de leva comprende un elemento provisto de un resalte de leva y un de
do de ajuste decalado axialmente con relacién e dicho resalte.
38,=Perfeccionamientos en los dispositivos contactores eléctricos,
segin reivindicacién 28, caracterizados porque el drbol de leva gi-
ra en unos cojinetes embutidos en unos rebajes practicados en las
dos paredes laterales opuestas de la tapa.

48, -Perfeccionanientos en los dispositivos contactores eléctricos,
Segln reivindicacidn 28, caracterizados por el hecho de que el arbol
de leva es asimétrico y que las paredes latergles de la tapa comprep
de en su espesor unos rebajes destinados uno y otro, & recibir el =-
dedo de éjuste y 88t0s rebajes estdn dispuestos para delimitar los
recorridos angulares diferentes del dedo de ajuste, es decir, del =
conjunto del arbol de leva y permitir, por ejemplo, su funcionemiep
to monoestable y un funcionamiento bl-egtable del dispositivo.
58.~Perfeccionamientos en los dispositivos contactores eléctricos,
segin reivindicacidn 18, caracterizados por el hecho de que la tepa
os mantenida sobre la caja por unos medios de retencibén rapidos, por
ejemplo, por engache a presidn.

68.~Perfeccionamientos en los dispositivos contactores eléctricos,
segin una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracteri-
zados por el hecho ge que para permitir la movilided del disposito
contactor propiamente dicho, los medlos de conexidn que salen de la
caja estan dispuestos para ser introducidos, a modo de bornas en unos

elementos contactores hembras de ung base f£ijae

-
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Ta.~Perfeccionamientos en los dispositives contactores eléctricos,

segin la reivindicacidn 68, caracterizados porque estos medios de
fijacién rapidos estdn dispuestos para uplr formando un solo cuer-

po, la tapa, lacaja y la basge.
88,~"FERFECCIONAMIENTOS EN LOS DISPOSITIVOS CONTACTORES ELECTRICOS".-

Consta la presente memoria descriptiva de siete hojas nu;
meradas y mecanografiadaes por una sola cara a las que se acompafia un

plano para su mejor comprensidn.

mm,q DE JUNIO DE 14966e~
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