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MEMORIA DESCRIPTIVA
que se acompaifia a la solicitud de

UNA PATENTE DE INVENCION

a favor de Don José MASSANAS Llenas, de nacionalidad espafio~

la, residente en VERGES (Gerona), Avda. de José Antonio, 26,
por

"PERFECCIONAMIENTOS EN LAS PAIAS CARGADORAS AUTOMATICAS®.,

La presente Mémoria, se refiere, como indica su
enunciado; a ciertos perfeccionamientos introducidos en las
palas cargadoras autbmétioas, para lograr una gran sencillez
tanto en su funcionamiento; como en su acoplamiento a la to-
ma de fuerza del vehiculo tractor que se emplee en cada caso;
mediante una gimple instalacion de enlace hidraulico entre
ambos elementos; consiguiendo todos los movimientoé de la pa-
la totalmente autométicos, y-en funcidn de las cargas a ele-
var y de fas alturas correspondientes en cada caso;‘previa-

mente seleccionadas por un comodo regulador de la valvula de
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admisidn del filufdo, asi como por sistemas de disparo auto-
mético y parada, iguslmente automdtica, mediante elementos
mecanicos especialmente acoplados.

Eh esencia;'estos’perfeccionamientos,iconsisten en
el acoplamiento de un ciiindro de simple efecto; a una val-
vula de distribucidn que récibe ei fiu{do empleado por el.
vehiculo, y en elAque el véstago de dicho cilindro, queda
articulado al brazo de la pala cargadora mediante una rela-
cidn de palanca suficiente para que se logre la potencia ade~
cuagda de éievacién~del peso que en cada caso- se trate. Para
la iniciacidn y cese del movimiento; se preven sendos me ca-
nismos de disparo automatlco, que, previamente regulados,
consiguen que el 31mple peso de la carga sobre la pala, se
origlne el funclonamlento de elevacion, mlentras que el cese
se'logra.al.alcanzar la altura predetermlnada ¥y por efecto de
ung verilla acoplada al conjﬁnto;

A continuecidn, se hard una detallada descripcidn
de los perfeccionamientos que se aluden, con referencia.a los
planos que se acompafian, en los.gque se representé a simple
titulo de ejemplo no limitativo, una forma preferente de rea—
1iza016n, susceptible de todas aquellas variaciones de defa-
lle que no supongan una alteracidn fundamental de las carac—
teristicas esenciales de lob mismos, .

En dichos planbs se ilustras

En la flgura 18, alzado lateral de la pala cargado-
ra, con detalles en seccién longitudinal, de la zona de meca-

nismos,

BEn la figura 28, vista en planta de la misma.

En 1s figura 38, detalle en seccidn longitudinal

del acoplamiento del soporte basculante del cilindro, y de

la palanca de disparo de final de carrera.’
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En lao figura 48, vizta en alzado posterior del con-

junto.

' Seglin el ejemplo de ejecucidn representado, los per
feccionamientoé gque se preconiza, estan constituidos por la
creacidn dé una pala cargadora automitica (2;) solidaria'de
un brazo (30) pers alergamiento del brazo bdsico (10), ha-
biéﬁdoSe,previsto que éste ‘sé erticule por medio de un pasa-
dor (21) a un soporte que por medio de otro pasador (20) se
acdpia a un sdporte'(19) que une al brazo de la pala con un
cilindro de simple accién (16) mediante una cruceta (18) aco-
plada 'al cilindro a través de unas orejetas (17). o

Este mismo soporte.(19) se acopla mediante un ten-
sor de muelle (8) por.un extremo mientras que el extremo con-
tmrio de este muelle;'presenta}un gancho (7) y un tornillo
graduador de tensiodn CS)QZal.objeto de proporcionar el brazo
de la pala un sistemalde recuperacién automatico de la posi-
cion inicial. " T ’ L

El cilindro (16) por su extremo posterior, mediante
un eje (13) se acopla é:un soporte basculante (3) giratorio
sobre un eje (4) que le une 2l chasis apoyando sobre su extre-
mo inferior un muglle (1) compensador del peso-de la pala, ¥

habiéndose previsto una‘palanca;CZ) con un perfil excéntricg

en éontacto sobre dicho sopor%e baégulante, para que reciba,

de €1 un movimiento que.hace disparaf:a una varilla (9) que
limita la accién eleVadgré de la pala en el momento brégeter:
minado que- se sefiale. o E

Bl muelle (1) compensador, puede ser regulado me-
paro autométicq;Aesté articulada al chasisvpor.un‘eje £12);
previéndose en la zonabinferior del chasis un;pasama@o$ de
seguridad (15) sobre el que resbala un pivote de seguridad
(14), manteniendo a este pasador en posicién de trabajo un

muelle (32) compensador del mismo.
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El soporte basculante del cilindro (3) preéenta un
tope (26) para el tornillo tensor del muelle (8), y en la zo
na posterior inferior del chasis sé ha previsto la instala -
cidn de la vélvula (23) de distribucién del flufdo, de la que
por medio de una conduceidn (22) se enlaza con el cilindro,
existiendo un tornillo de regulacién de la valvula (28) sobre
su’ correspondiente soporte (29). |

ia varilla de disparo autdméfioo de final de carre-
ra (9) se monta en su extremo anterior sobre un soporte de
cruceta (24) y por é1 posterior sobre otra cruceta (31) exis=
tente sobre un soporte (33) mientras que el movimiento del
cilindro por su extremo anferior; se verifica sobre una cru-
ceta (18) con gula (34) para conseguir el movimiento de ele-
va01on con un.nwxlmo de garantla.

Organizada de esta forma la pala elevadora, median-
te la accidn de la vdlvula distribuidora (23) se toma el
fiufdo correspondiénte'del vehiculo fractér; cuya valvula
permanece inactiva hasta el momento en'que 1a1pala.se carga
con algun peso, momento en que automaticamente se produce el
paso de fluido al cilindro, que basc¢ula y empuja a la pala
elevandola hasta la altura que se haya predeterminado, momen-
to en que actia la varilla‘(9j de disparo del céde del movié
miento, y por la palanca (2) que en virtud.de la posicidn de
dichaAvarilla,4tomaré confaéto'antes 0 después con él perfil
posterior del soporte basculiante (3); produciendo la inver-. -
si6n en la valvula dlstrlbuldora. _

En este momento, la pala vuelve a’ descepder, congu-.
gando la accion de su ‘propio peso con la del muelle recupera-
dor (8). | o

La acoiéﬁ totalmenﬁé sutomdtica de la pala, permite

que pueda ser empleada” en cualguiér clase de trabajo, con un



minimo de operarios; ya que incluso con el conductor del
vehiculo a que se acople, es suficiente para un buen fun-
cionamiento del cohjunto; Su aéoplamiento es posible a toda
clase de remélqué para labores agricclés, industriales y de
110 cualquier naturaleza, éin mas problemas que él acoplamiento
| de la toma de fuerza del vehiculo que se srate al conjunto

descrito.

F

La forma; materiales y dimensiones; podrén ser va-
rigbles y en general;_cuanto sea accesorio y secundario,

115 siempre que. no altefe;;cambié o modifique la esencialidad
del objeto que se desorlbe.

"~ Los termlnos en que. queda redactada esta Memorla,
son ciertos y fiel reflejo del objeto descrito,’ debiénitose
tomaf‘con»caréc%er amplio y nunca en forma limitativa,

120 Bl peticionario se reserva el .derecho de obtencidn
de 1los opbftunos-cerfificados de adicidén complementarios por
las:mejoras o) perfecbionamientbs que en lo sucesivo‘pudiera

. » N4 .
-aconsejar "la practica.

Descrlta suflclentementc 1a naturaleza h's alcance
125 - de la prepente 1nvenc1on, as1 como 1lg forma en que la misma
puede ser llevada a 1a practica, se reivindican a titulo
prlvatlvo las siguientes partlcularldades caracterlstlcas,
sobre 1as cuales ha de recaer la conoe31on del privilegio de
PATENTE DE INVENCION que se solicita.
130 18, Perfe001onamlontos en palas cargadoras automa~

tlcas, carac t er igza d 0 s por haberse prev1sto el
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enlace de una vélvula distribuidora del fluido del vehlculo co-
rrespondiente, a un cilindro acoplado sobre un soporte bascu-
lante, y al que en su extremo anterior, se articula mediante
un soporte rigido, el extremo posterior del brazo de la pala
eleVadora, para por medio de un juego de palanca lograr la |
elevacidn de ésta cuando se introduce flufdo en el cilindro,
mediante el giro del soporte rigido acoplado mediante un eje
de giro al brazo de la pala elevadora.
28,~ Perfeccionamientos en palas cargadoraS'automé-

ticas, segin reivindiéacién-1é, caracterizados por haberse
previsto el enlace de la zona posterior del brazo de la pala;
con el bastidor mediante un muelle de recuperacion dotado. de
tornillo regulador de su tension, con el fin de que dicho mue-
lle; logre la vuelta de la pala a su posicién.inicial,.una vez
terminado su'movimientO-ascensional;

- 32,- Perfeccionamientos en palas cargadoras automa~
ticas, segﬁn anteriores reivindicaciones, caracterizados por

prevérsevuna marilla de posicién variagble y regulada, que apo-

ya su extremo anterior sobre una cruceta proxima al punto de

giro de la pala elevadora, y el posterior sobre una palanca
de disparo automdtico, con el fin de limitar el movimiento os~
cilat;rio de dicha palanca, ¥y proporéionar tal disparo auto-
mético, en el momento en que en cada €aso se prevea para al-
tura de trabajo de la pala;

4e,- Pérfeccionémientos en'nalasVcafgadoraé<automé;
tlcas, segin anterlores relv1ndloa01ones,'caracterlzados por-

que la palanca de dlsparo automatlco de fin de carrera, pre-

senta un perfil excentrlco en contacto con el soporte baocu-

lante del 0111ndro,_ver1f1cando el dlsparo de fin de carrera

en el momento adecuado, haciendo variar la accidn de la val- .

.vula distribuidora, y eesando la del cilindro;'para'que la pa-
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la vuelva a su posicién inicial por su propio pesb yfpor ei
muélie recuperador correspondiente: » |
1654 T B8~ "PERFECCIONAMIENTOS EN PALAS CARGADORAS AU-
TOMATICAS". | ’ |
‘Todo seghn queda expuesto en la presente Memoria,

que consta de siete hojas foliadas y mecanografiadas por una

.

sola cara, y una. hoja de dibujos que con la misma se acom-
. pafla.
MADRID, 8 de Junio e 1.966.
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