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PATENTE
DE
INTRODUCCION

por UYPROGRAMADOR ROTATORIO APLICABIE A JUEGOS RECREATIVOS DE
SAION", a favor de la firma esgpafiola MAQUINAS RECREATIVAS, S.A,
domicilizda en MADRID, 'Valderribas ng 734,

MEMORIA DESCRIPIIVA

Ia presente invencidn se refiere a un programedor aplica-
ble a juegos recreativos de salén,

Como es sabido, estos juegos recreativos, instalados en
locales pdblicos, exigen cada vez méds alicientes para el ju-

Se gador, en general con el objeto de que las seflalizaciones de

tanteo se reflejen en toda clase de movimiento de figuras 6
de digpositivos adecuados, que obeden generalmente a impulsos
eléctricos convenientemente espaciados en sucesidén que actdan
sobre electroimanes vinculados al elemento a dotar de movi-

10. miento 6 de luminosidad,
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7 Es por ello grande la necesidad de disponer de un pro-
grama para cada aplicacién atendiendo a la combinacidn de
circuitos para lograr que cada impulso elécirico se consi-
ga en duracién y espacio activo en el momento preciso ¥

gue el programador que realice tales combinaciones pueda
ser apliceble & cualguier juego solamente con variar la si-
tuacibn de los elementos provocadores de las aperturas ¥y
cierres de los circuitos correspondientes. Hace falte tam-
bien que tal programador permita pluralizar dichos elemen-
tos accionadores para atender a cualquier nimero de disposi-
tivos sefializadores, tanto en su aspecto de movimiento de
figuras planificadas 6 corpdreas, como en el de activacién
de contadores numéricos de tanteo.

Con la presente invencidén es posible ampliar ilimitada-
mente el nimero y caracteristicas de cada movimientosefializa-
dor, a diferencia de la limitacién‘existente en los aparatos
conocidos dotados de medios de programacién que obedecen a
programas forzosamente determinados para cada caso y sin po-
sible modificacién 6 ampliacidn,

Bl fundamento de la invencifn es dotar de movimiento ro-
tatorio, y & velocidad regulable, a una serie de ruedss mon-
tedas sobre un eje comin, de preferencia horizontal, teniendo
esas ruedas sus plenos paralelos y siendo convenientemente
de iguales dimensiones, con espesor reducido., Poder montar en
el referido eje, con solidaridad de rotacién con el mismo, el
mimero de ruedas que convenga, con adecuado distanciamiento,
y conformar le llante de cada rueda con entrantes y salientes
sobre los que se desliza un seguidor eldsticamente vinculado
a apropiados contacbtos provistos de los terminales del circui-

t0 a que sirvan.



Se

10.

15.

20,

25.

30.

Bstos contactos pueden ser simples 6 combinados para

responder a digtintas situacibnes de apoyo del seguidor.

JTas ruedas pueden ser asimismo, 0 una sola en log ca=-
sos de movimientos sencillos, 0 en pluralided varizble de
acuerdo con une mayor complicacién en tales movimientosé
6 iluminacién de parte § de todo el elemento sefializador. .

Ta solidaridad de rueda eje motor se obtiene preferi-
blemente dando al eje y al agljero centrazl de la ruede un
trezado poligonal, por ejemplo, hexagonal en la seccién
transversal de aquel, similar a la del referido trazado de
ennangado,

Este eje es impulsado por un motor eléctrico con trans-
misién reductora de velocidad susceptible de conseguir di-
ferentes velocidades segin convenga a cada aplicacién.

Como un ejemplo no limitativo de la invencién se ilus-

_ tre en los dibujos anexos una posible realizacién de la

misma,

En los dibujos:

Ia fig. 18 muestra en viste lateral un programador, de
acuerdo con la invencién,

Ia fig, 22 es un corte por plano transversal segln la 1i{-
nez A-A de la fig, 18,

Ia fig. 32A es una rueda de simple concepcién para la
produccidn de impulsos, pudiendo ser una de las de la fig. 12,
Ia fig. 32 B es una rueda similar a la de la fig. 324

pero defasada en 302 respecto a la disposicién de muescas de
aquella, y
La fig. 42 es otra rueda con meyor profusién de salientes,

en este caso, mostrada también en corte lo mismo que las de

las figuras 32A y 3aB,
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Refiriéndonos a las figuras 12 y 28, ge indica en M el
motor que hace girar al eje B de seccién hexagonal en es-
te ejemplo, con lo que las ruedas C (ouatro en este ejemplo)
giran con 61 y asl sus entrantes y salientes D de la perie
feria de cada rueda, obligan al seguidor § elésticamente
montado en la pletina inferior del grupo de contactos T ,

a apoyarse contra dicha periferia, montado t0do ello en una
chasis E.

Ios distancdores F mantienen las ruedas en adecuada se-
paracién con lo que espacidnolas més o menos podrédn montar—
se cuantas sean necegarias en cada caso, incluso prolongan-
do el eje B

En cuanto al mimero de combinaciones eléctricas, vemos
en lag figuras 384 y 42 variantes de forma que permiten ope~
rar més 0 menos vecess el grupo respectivo de contactos en
cada giro completo, pudiendo elegir el momento de accionamien-
to de estos contactos con solo situar cada una de estas rue-
dae en la posicién més adecuada en cada caso. Asl, en estas
ruedas, como su montaje es hexagonal, pueden ocupar seis po-
gsiciones de enmangado, a 602 una de otra, pero en la fig,
3-8B vemos una nueva posibiiidad ampliatoria de tales coloca-
clones al dispoher su agujero central girado 302 con respec~
t0 a las hendiduras, 0 sea que una rueda puede disponerse en
doce posiciones sobre un mismo eje hexagonal y siempre mante-
niendo la misme posicién para la fijacién de los contactos.
| Dentro de la esencielidad del invento son sportables va~
riantes de detalle asimismo protegidas, Podrén puég&er las
ruedas de mando de nimerc y tameflo apropiados a su cometido,
accionando contactos simples 6 multiples, con espaciamiento

entre ruedas 6 inclusive con una minima separacién,
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Hecha la descripcidén del presente invento, lo que se de-
clara como no practicado ni puesto en ejecucidén en Espafia,
comprende 1las reivindicaciones siguientes:

1.~ Programador rotatorio aplicable a juegos recreati-
vos de salén, caracterizado porque la regula-
cién en tiempo y duracidn de los impulsos eléctricos promo-
tores de los movimientos y/6 luminosidad de los distintos
elementos sefializadores est-4 gobernada por una 6 varias rue-
das, en este caso montadas sobre un eje comin, y solidariza-~
das en rotacién con dicho eje, llevando las periferias de las
mismas irregulq;mente contorneadas con entrantes y salientes
gque son recorridos, durante su rotacién, por un elemento se-

guidor elédsticamente vinculado a un dispositivo contactor in-

-dividualizado respecto & su ruede, y que lleva los termina-

les del circuito correspondiente a la actividad regulada por
la misma,

2.~ Programador, segdin la reivindicacién 1, &n el cual,
la disposicién preferida para este conjunto regulador de im-
pulsos eléstricos es con el eje horizontal, siendo ventajosa-
mente poligonal la seccidn transversal de este eje, ¥y asimismo
poligonal similar el trazado del agujero de enmangado de las
ruedas que, ademds de llevar consigo la solidaridad en rota-
cién, permite que el enmangado de cade rueda se lleva & cabo
con defasado de encaje hasta de doble nimero de posiciones
que el ndmero de lados de la seceién poligonal del eje que,
de preferencia, es hexagonal, resultando por consigulente am-
pllamente variada la posicién inicial de atagque de cada segui-

dor de periferia respecto a las irregularidades de la llanta.
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3.~ Programador, segin las reivindicaciones 1.y 2, en el
cual, el conjunto regulador de impulsos de activacifn es em-
pliable o reducible de acuerdo con las necesidades de cada
juego, bastando sumenter o disminuir el nimero de ruedas,

5e cuyas ruedas, de preferencia de iguales dimensiones, quedan
reguladas en su espaciamiento mediante distanciadores adecua-
dos, siendo por todo .ello ilimitado el mimero de combinacio-
nes que .se pueden alcanzar en el gobiermo de los impulsos
eléctiricos exigidos en cada caso de aplicaciédn,
10. 4o~ Progremador, segin las reivindicaciones precedentes,
en el cual la rotacibén del eje de enmangado de las rmedas
reguladoras de impulsos, es accionade por un motor eldctrico
a traviés de engranajes reductores de velocidad con posibi-
lidad de variar la referida velocided de rotacién de acuerdo
15, con el ritmo requerido en las activaciones,

5= Programador rotatorio apl@cable a juegos recreati-
vos de salén,

Segln se describe y reivindica en la bresente memoria que
conste de sels hojas foliadas y mecanografiadas por una sola
cara y de dos léminas de dibujos.

Madrid, a ‘'« 9 JUN, 1966

MAQUINAS RECREATIVA, S.A,
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