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EL invento t ie n e  por o b je to  una maquina p ara  t r a b a ­

j a r  h o ja s ,  por ejem plo una pren sa  para  r e c o r t a r  por f i l e t e  

o estam par h o ja s  de c a r tó n , sien do e s t a s  h o ja s  t r a n sp o r ta ­

das una a  una por b a r r a s  de p in za s  conducidas por dos cade 

ñ as s in  f i n  que son a lte rn a tiv am e n te  a r r a s t r a d a s  e inm ovili, 

z a d a s •

En t a l e s  m áquinas, e s  d i f í c i l  a lz a n z a r  a  l a  vez  gran  

des v e lo c id a d e s  y una p r e c is ió n  p e r fe c ta ,  tan to  a  cau sa  de 

l a  in e r c ia  de l a s  m asas en Ju ego , que se  oponen a  l a  su ce­

sió n  rá p id a  de l o s  tiem pos de parada y de m archa, como por 

l a  p re se n c ia  de cad en as, e s  d e c ir ,  de órganos som etidos a  

un d e sg a s te  i r r e g u la r  y que por o tr a  p a rte  r e s u l t a  im posi­

b le  de te n sa r  a l  punto de poder co n segu ir  una p o s ic ió n  pre­

c i s a  por su ú n ico  in te im ed io .

La p a ten te  su iz a  No. 219^22, de l a  cu a l e l  p re se n te  

invento  u t i l i z a  una p a r te  d e l mecanismo, t e n ía , en tre  o t r o s ,  

por o b je to  l a  in m o v iliz a c ió n  co n tro lad a  de l a s  b a r ra s  en po 

s ic ió n  de toma de l a s  h o ja s  a  t r a b a ja r ,  pero eso no e s  b a s­

ta n te , s i  se  om ite e l  p rev er m edios p ro p io s  para  r e a l i z a r  

a s í  una p o s ic ió n  p r e c is a  p ara  cada b a rra  que m antiene una 

h o ja  en p o s ic ió n  de t r a b a jo .

La f i g .  1 d e l plano anexo perm ite e x p l ic a r  lo  que -  

acaba de d e c ir s e .

M uestra muy esquem áticam ente una p re n sa , v i s t a  de -  

p e r f i l ,  con su b a s t id o r  1 , una p la t in a  in f e r io r  2 , que se 

e lev a  y b a ja ,  cadenas 3 que conducen b a r ra s  de p in z a s , en 

p a r t ic u la r  en to m o  a  ru ed as de cadena a n te r io r e s  Ü y po.g 

t e r io r e s  5*

Cada v ez  que una b a rra  a lc a n z a  l a  p o s ic ió n  A b a jo  l a  

rueda se  apodera de una h o ja  y a  co n tin u ac ió n , después -
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de una v u e lta  de d ich a ru ed a, a lc a n z a  l a  p o s ic ió n  B, en l a  

cu a l m antiene e s t a  h o ja  en tre  e l  b a s t id o r  1 y l a  p la t in a  2 

p ara  s e r  tr a b a ja d a »  En e s t a s  dos p o s ic io n e s ,  la s  h o ja s  de 

ben e s t a r  exactam ente m argin ad as.

Ya se  ha propu esto  una so lu c ió n  p ara  e l lo  en una de 

l a s  form as de e je cu c ió n  d e s c r i t a s  en l a  p a ten te  su iz a  N o.- 

2^5088 en l a  c u a l , sien do  l le v a d a s  la s-  b a r ra s  en cada c i ­

c lo  a  una p o s ic ió n  un poco demasiado avan zada, son conducl 

das de nuevo h a c ia  a t r á s  co n tra  to p e s de r e c t i f i c a c ió n ,  d i 

la tá n d o se  en t a l  caso  lig e ram en te  l o s  s e c to r e s  de cadena - 

comprendidos en tre  l a s  dos e s ta c io n e s  co n sid e rad a s como con 

secu en c ia  de un re tro c e so  más pronunciado de l a  b a r ia  que - 

ocupa l a  e s ta c ió n  de t r a b a jo  ( e s ta c ió n  B de l a  f i g .  1 ) .

E l mecanismo de l a s  f i g s .  2 a  k ha s id o  ya propuesto  

para  com unicar a  l a s  ru ed as de cadena a n te r io r e s  b r o t a c io ­

n es r á p id a s ,  l im ita d a s  exactam ente a  una v u e l t a .  He aq u í en 

que c o n s is t e  e s t e  mecanismo, que tamfcien desempeña una m isión  

en e l  p re se n te  in v en to :

La f i g .  2 m uestra una rueda k sobre su e je  6 , a  l a  - 

cu a l e s t á  ríg id am en te  u n id a . E s te  e je  a t r a v ie s a  una pared  7 

de l a  p ren sa  y l l e v a  un c i l in d r o  acan a lad o  8 d e l cu a l e s  so 

1 id a r lo  y sobre e l  cu a l puede i r  y v e n ir  ax ia lm en te  un man­

g u ito  9 .

En l a  p o s ic ió n  de l a  f i g .  2 de e s t e  m anguito, l a s  - 

m ordazas 10 de e s t e  ú ltim o  engranan con unas m ordazas 11 -  

de un piñón 12 , a l  cu a l un s e c to r  dentado 13 comunica un mo 

vim iento  r o ta t iv o  a l t e r n a t iv o  en un sen tid o  y en e l  se n tid o  

opuesto  (v é a se  v i s t a  de con junto de l a  f i g .  4 ) .  La d i s p o s i ­

c ión  deberá s e r  t a l  que e l m anguito 9 engrane con e l  piñón 

12 cuando é s t e  g i r e  en e l  se n tid o  co rresp o n d ien te  a l  del -
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desp lazam ien to  de l a s  cad en as. L as dim ensiones d e l piñón 12, 

d e l s e c to r  1 3 * de una b ie la  l¿f que l a  a r r a s t r a  y de una ma­

n iv e la  15 a  l a  cu a l va un ida e s t a  b i e l a ,  se rán  t a l e s  que l a s  

ru ed as k e je c u te n  una v u e lta  cada v e z .

En l a  p o s ic ió n  de l a  f i g .  3» e l  m anguito 9» que ya no 

engrana con e l  piñón 1 2 , ha s id o  d esp lazad o  ax ia lm en te  a  f in  

de que l o s  a lo ja m ie n to s  que p re se n ta  en su p e r i f e r i a  a l  lad o  

d e l b a s t id o r  de l a  p ren sa  engranen con unas m ordazas f i j a s  -  

16 de e s te  ú ltim o . E l lo  a se g u ra  l a  in m ov ilid ad  d e l e je  6 y -  

de la á  ru ed as ^ después de cada v u e lta  de e s t a s  ú lt im a s , e s  

d e c ir ,  en e l  momento en que l a s  b a r r a s  de p in z a s  ocupan l a s  

p o s ic io n e s  A y B de l a  f i g .  1 .

E l desp lazam ien to  d e l manguito 9 se  e fe c tú a  au tom áti­

camente por medio de una le v a  l a t e r a l  1 ? s o l id a r io  de l a  ma­

n iv e la  15 y que re g u la  l a  ro ta c ió n  de una h o r q u illa  1 9 . La - 

p a ten te  No. 219^22 ya c i t a d a  f a c i l i t a  tod o s l o s  d e t a l l e s  que 

se  deseen sobre  e s t a  co n stru cc ió n .

Ahora b ie n , s u s c e p t ib le  de u t i l i z a r  por ejem plo l o s  -  

elem entos e s e n c ia le s  c o rre sp o n d ie n te s , e l  p re se n te  in ven to  - 

p rev e , en una máquina p ara  t r a b a ja r  h o ja s  y t r a n s p o r t a r la s  -  

por medio de b a r r a s  de p in za s  conducidas por cad en as, que en 

cada parada de l a s  cadenas l a  p o s ic ió n  de una b a rra  en e s t a ­

c ió n  de toma de una h o ja  y l a  de una b a rra  en e s ta c ió n  de — 

t r a b a jo  de una h o ja  sean  c o r re g id a s  por m edios que comunican 

a  l a s  cadenas un avance su p lem en tario  d estin ad o  a  a p l i c a r  -  

l a s  b a r r a s  co n tra  to p e s  de p o s ic ió n  exactam ente predeterm ina 

da.

A s í , y con trariam en te a  lo  que o cu rre  en e l  d i s p o s i­

t iv o  d e sc r ito  en l a  p a te n te  N o.24-5088 c ita d a  más a r r ib a ,  se  

opera  l a  r e c t i f i c a c ió n  en l a  máquina según e l  invento en e l
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se n tid o  normal de tr a n sp o r te  de l a s  b a r r a s  y no con tra  e s t e  

ú ltim o , o b lig á n d o la s  cada vez  a  d e te m e r se  y después r e t r o ­

ced er, a n te s  de l a  conform ación, un movimiento que no pueden 

se g u ir  l a s  h o ja s  d e lg ad as en l a  e s ta c ió n  de t r a b a jo ,  tan to  - 

por f a l t a  de r ig id e z  como en razón  de l a  cad en cia  ráp id a  de 

l a  m áquina.

La forma de e je cu c ió n  de l a  máquina que c o n stitu y e  e l  - 

o b je to  de e s t e  invento que se  d e sc r ib e  a  co n tin u ac ió n , a  t í ­

tu lo  de ejem plo , hace u so , m o d ificán d o la  un poco, de l a  d i s ­

p o s ic ió n  según l a s  f i g s .  2 a  ^ que acaba de d e s c r ib i r s e  y que 

com pletan elem entos que se  desprenden de o t r a s  f ig u r a s  d e l -  

p lan o * en e l  cu a l

l a  f i g .  5 m uestra una m o d ificac ió n  n e c e sa r ia  de l a  oons 

tru cc ió n  de l a s  f i g s .  2 a

l a  f i g .  6 , un d e t a l l e  de un órgano montado sobre  cada -  

rueda de cadena a n te r io r ;

l a  f i g .  7 , una v i s t a  p a r c ia l  f r o n ta l  de e s t e  d e t a l l e ;

l a  f i g .  8 , un tope que f i j a  l a  p o s ic ió n  de l a s  b a r r a s  - 

en e s ta c ió n  de t r a b a jo ;  y

l a  f i g .  9 , un d e t a l l e  de su tran sm is ió n .

Con r e fe r e n c ia  a  l a  f i g .  1 , e s  sim ple  e x p lic a r se  que, - 

s i  d e tr á s  de l a s  b a r r a s  en p o s ic ió n  A y B y a  d is t a n c ia  de -  

e s t a s  ú lt im a s , se  hacen s u r g ir  to p e s 19 y 20, b a s ta r a  comuni 

c a r  a  l a s  cadenas 3 un avance suplem en tario  prop io  para  poner 

l a s  b a r r a s  en con tacto  con e s t o s  to p e s , para f i j a r  muy e x a c ta  

mente l a  p o s ic ió n  de l o s  mismos. ÉLlo podrá r e a l i z a r s e  por me 

d io  de l a s  ruedas ty, com unicándolas un movimiento de ro ta c ió n  

de un án gu lo  sup lem en tario  después de cada una de l a s  v u e l t a s  

que normalmente tien en  que e je c u ta ^ .

Es ev id en te  que en r e a l id a d  l a s '  p rop orcion es exagerad as
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de l a  f i g .  1 no se  r e a l iz a n ,  sien do  e l  avance suplem en tario  

a  h acer e je c u ta r  a  l a s  b a r r a s  de un orden de m agnitud muy -  

red u cid o .

Como ha podido o b se rv a rse  a l  d e s c r ib i r  l a s  f l g s .  2 a  

Zj., l a  d isp o s ic ió n  a  l a  cu a l se  r e f ie r e n  se  opone a  c u a lq u ie r  

avance sup lem en tario  de l a s  cad en as, pu esto  que en cada pa­

rad a de e s t a s ,  l a s  m ordazas f i j a s  16 de l a  maquina inmovili^ 

zan e l  manguito 9»

He aq u í porqué, en l a  c it a d a  forma de e je cu c ió n  de l a  

m áquina, e s t a s  m ordazas f i j a s  son reem plazadas por l a  d isp o  

s ic ió n  según l a  f i g .  5

En e s t a  forma de e je c u c ió n , l a s  m ordazas 1 6 '  e stán  - 

d isp u e s ta s  sobre  un d isc o  21, c o a x ia l  a l  á rb o l 6 y que una 

b ie la  22 puede h acer g i r a r  a lre d e d o r  de e s t e  ú ltim o .

Adm itiéndose e l  mismo sen tid o  de ro ta c ió n  qü© para e l  

avance de l a s  cad en as, o sea  e l  de l a  f le c h a  23» un movimien 

to  que corresponde a  l a  b ie la  22 p e rm it ir á , cada cez que l a s  

ru ed as de cadena hayan de s e r  in m o v ilizad a s por e l  en gran a je  

d e l manguito 9 con l a s  m ordazas 16 , comunicar a  e s t a s  ruedas 

un avance su p lem en tario .

E s te  avance suplem en tario  se  produce cuando l a s  mor­

d azas 10 d e l manguito 9 sean  completamente l ib e r a d a s  de l a s  

m ordazas 11 d e l piñón 1 2 , que r e a l i z a  en tonces una v u e lta  en 

v a c ío . Dicho avance se  e fe c tu a r á , b ien  en ten d ido , a n te s  de -  

que l a s  h erram ien tas toquen l a  h o ja . Cuando e s t a  u ltim a  e s  - 

l ib e r a d a  de l a  p re s ió n  de l a s  h erram ien tas, e l  movimiento de 

re g re so  en sen tid o  c o n tra r io  de l a  f le c h a  se  produce a  f i n  — 

de que l a s - m ordazas 10 d el manguito 9 se  encuentran de nue 

vo fr e n te  a  l a s  m ordazas 11 d e l piñón de a r r a s t r e .  E l r e tr o  

ceso  de l a  h o ja  que r e s u l t a  de e l lo  c a re ce  de im p o rtan cia ,
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L os d esp lazam ien to s n e c e sa r io s  de l a  b ie la  22 l e  se  

rán comunicados por una le v a  ap ro p iad a  d e l á rb o l 2b (v e r  f i g .  

b ) .

Volviendo ah ora a  l a  f i g .  1 , e s t á  c la ro  que s i  e l  -  

apoyo de l a  b arra  de p o s ic ió n  A co n tra  e l  o l o s  to p e s  19 pue 

de p rovocarse  d irectam en te  por l a s  ru ed as 4 , e l  apoyo en po 

s ic ió n  B con tra  e l  o l o s  to p e s 20 se  provoca por l a  t r a c c ió n  

de l o s  externos de cadena que unen e l  punto B con l a s  ru edas 

b por encima de l a s  ruedas 5*

Para ob ten er un buen apoyo, hace f a l t a  pues e je r c e r  

sobre l a s  cadenas una t ia o c ió n  s u f i c ie n t e .  Se l l e g a r á  a e l l o  

h ac ién d o la s  e fe c tu a r ,  por medio de l a s  m ordazas m óviles l ó '  

d e s c r i t a s ,  un desp lazam ien to  lige ram en te  su p e r io r  a l  camino 

a  r e c o r re r  para a lc a n z a r  e l  apoyo con tra  e l  tope 20, sien do 

e l  r e s to  d e l camino, por una p a r te ,  p arc ia lm en te  ab so rb id o  

por l a s  cadenas y p arc ia lm en te  por un desp lazam ien to  de l a s  

ru ed as 5 con tra  l a  tr a c c ió n  de m u elles 25» que tien d en  a  l i e  

v a r  su e je  h a c ia  a t r á s *

Una v e n ta ja  de e s t e  avance suplem en tario  de l a  b a rra  

que m antiene l a  h o ja  en p o s ic ió n  de t r a b a jo  con re sp e c to  a  - 

l o s  d i s p o s i t iv o s  en l o s  c u a le s  se  hace uso por e l  c o n tra r io  

de un re tro c e so  de l a  h o ja  no t r a b a ja d a  to d a v ía , r e s id e  en - 

p a r t ic u la r  en e l  hecho de que e l  avance te n sa  l a  h o ja , en — 

tan to  que un re tro c e so  puede h a c e r la  ra r q u e a r se  en tre  l a s  —  

p la t in a s ,  sobre  todo s i  se  t r a t a  de un m a te r ia l  d elgad o .

He aq u í ahora cómo actú an  l o s  to p e s  19 y 20 que f i j a n  

l a s  p o s ic io n e s  A y B de l a s  b a r r a s í

e l  tope  1 9 , que puede o b se rv a rse  a  l a  derecha en l a  

p a r te  b a ja  de l a  f i g .  6 , que r e t ie n e  l a  b a rra  A, conducida
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1 por l a  rueda de cadena 4» a r r a s t r a d a  como acaba de d e c ir s e ,  

v u e lta  a  v u e lta  en e l  se n tid o  de l a  f le c h a  26, e s  de un t ip o  

conocido. Se e le v a  y descien d e sucesivam ente para  in m o v iliza r  

o por e l  c o n tra r io  d e ja r  p a sa r  l a s  b a r r a s .

5 P ero , a  f in  de provocar una a p lic a c ió n  c ie r t a  de l a  

b a rra  co n tra  e s t e  tope y a f l o j a r  l o s  s e c to r e s  de cadena coa 

pren didos en tre  19 y 20 , l a  rueda 4  d ispone de un d i s p o s i t i  

vo p a r t ic u la r ,  que s e  reproduce sim étricam en te sobre  l a  rué 

da gem ela, que conduce l a  o t r a  cadena.

10 Es una uña 27, que g i r a  en 28 en to m o  a un e je  mon 

tado sobre l a  rueda y s o l id a r io  de un brazo  de pa lan ca 29, 

que un m uelle  30 , que se  apoya en 3 1 » tien d e  a  h acer g i r a r  

en e l  mismo sen tid o  que l a  rueda de cadena.

Una r u e d e c l l la  32 de e s t e  brazo de p a lan ca , que se

15 apoya co n tra  una le v a  c i r c u la r  f i j a  3 3 , l o  impide s in  embar 

go . E s ta  le v a  e s t á  f i j a d a  f r e n te  a  l a  ru ed a, en l a  pared  7 

de l a  p ren sa  (v e r  f i g .  3 ) y a l l í  ocu pará , por ejvemplo, e l  - 

lu g a r  designado  en t r a z o s  m ix to s ( 3 3 ) .

En 34 , l a  le v a  33 p re se n ta  un p lan o , que perm ite a l

20 m uelle 30 a f l o j a r s e  lige ram en te  y empujar l a  uña 27 con tra  -  

l a  b a rra  que ocupa ju stam en te l a  p o s ic ió n  A 0 e s ta c ió n  de to  

ma de una h o ja  m arginada.

Por e s t e  m edio, e s  d e c ir ,  por l a  p re s ió n  e je r c id a  por 

l a  uña so b re  l a  b a rra  que e l  mecanismo d e s c r i to  an terio im en -
25 te  acaba de h acer av an zar co n tra  e l  tope 19 , se  suprim en to ­

das l a s  h o lg u ra s p o s ib le s ,  l a  b a rra  ad q u iere  po sitiv am en te  

apoyo co n tra  e l  to p e , 0 se a  co n tra  l o s  to p e s , toda vez que 

se  prevé una d isp o s ic ió n  an á lo ga  en l o s  dos extrem os de l a  

b a r r a .
30 La v i s t a  p a r c ia l  de l a  f i g .  7 m uestra l a  b a rra  A, l a
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cadena 3 , l a  rueda 4 y l a  tiña 27 <iue se  apoya sobre  l a  b a rra  

de a t r a s  a d e la n te  con re sp e c to  a  l a  p la n ta  d e l p lan o .

E l funcionam iento d e l tope 20 se  desprende d e l examen 

d e l mecanismo de l a s  f i g s .  8 y 9 .

Un so p o rte  f i ja d o  a  l a  p la t in a  m óvil 2 , so s t ie n e  

e s t e  mecanismo.

Puede o b se rv a rse  e l  tope 20, que g i r a  a lre d e d o r  de un 

á rb o l 35 , sobre  e l  cu a l e s t á  c lav e te a d a  una pa lan ca de d i s t r i  

bución 36 . En l a  f i g .  8 se  p e rc ib e  además l a  b a rra  B y l a  ca­

dena 3 »

EL tope 20 e l  a r r a s t r a d o  por l a  p a lan ca  36 * P °r  Í n te r  

medio de un m uelle de com presión, como se  d e sc r ib e  más ad e lan  

t e .

15

20

25

30

A e s t a  p a lan ca  36 va a r t ic u la d a  una b ie la  de su spen sión  

37 que forma una p a lan ca  acodada con una p a lan ca  de a r r a s t r e  

38 , que g i r a  a lre d e d o r  de un á rb o l 39 y e s t á  acc ion ad a a  su 

vez por una b ie la  4 0 . E sta  s e r á  por ú ltim o  a r r a s t r a d a  por una 

le v a  del á rb o l 24 (v e r  f i g .  4 ) ,  que c e n t r a l iz a  a s í  to d as l a s  

tran sm isio n es r e l a t i v a s  a  l o s  mecanismos d e s c r i t o s .

La f i g .  8 m uestra l a  p o s ic ió n  de l o s  órgan os c ita d o s  * 

en tr a z o s  con tin u os cuando e s  avanzado e l  tope 20 y a c e le r a  

en l a  t i a y e c t o r ia  de l a  b a rra  B a  l a  cu a l s i r v e  entonces de 

apoyo, y en tr a z o s  m ixtos en l a  p o s ic ió n  in v e r sa , o se a  e l  -  

tope 20 r e t ir a d o  p a -ra  d e ja r  paso  a  l a  b a rra  que l l e v a  l a  ho 

j a  t r a b a ja d a  para  d e p o s i t a r la .  En 20 puede o b se rv a rse  cómo 

e l tope ae a l e j a  e fectivam en te  de l a  t r a y e c to r ia  h o r iz o n ta l  

r e c t i l í n e a  de l a  b a r r a .

Debe quedar b ien  entendido que habrá también un tope  

en cada extremo de l a  b a r ra , razón por l a  cu a l l a  pa lan ca 36 

e s t á  c la v e te a d a  sob re  e l  á rb o l 35» sob re  e l  cu al se r á  c la v e -
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teada además o tr a  p a lan ca  p a re c id a  para  e l  o tro  to p e , con - 

e x c lu s ió n  de l a  tran sm isió n  3 7 » 3^ y 40 , que e s  ú n ic a .

La f i g .  8 m uestra p arc ia lm en te  m edios de re g u lac ió n  

cuyo funcionam iento podrá e x p l ic a r  m ejor l a  f i g .  9*

En e fe c to ,  e s  n e c e sa r io  poder regu lar finam ente l a  po­

s ic ió n  del tope 20, y por ende, de l a s  b a r r a s  en p o s ic ió n  B.

Para lo g r a r lo ,  e l  so p o rte  2 '  posee un t o r n i l lo  de re  

g u lac ió n  41 , s u s c e p t ib le  de en con trar una p ro lon gación  in fe  

r io r  4-2 del tope 20 y l im i t a r  a s í  l a  am plitu d  de su  movimien 

to .

EL t o r n i l lo  de tope 41 e s s o l id a r io  de l a  p la t in a  2 

por interm edio d e l so p o rte  2 * y s ig u e  e l  movimiento de e s t a  

p la t in a  como, por l o  demás, todo e l  mecanismo de l a s  f i g s .  8

y 9 .

En cuanto a l  tope 20, montado lo co  sobre  e l  á rb o l 35, 

su brazo  in f e r io r  *4-2 se rá  a p lic a d o  con tra  e l  t o m i l l o  de to  

pe 41 por l a  a c c ió n  de un m uelle 4-3 que por o tr a  p a rte  se  - 

apoya con tra  una p a lan ca  44 , c la v e te a d a  sobre  e l  á rb o l 35 y» 

por c o n s ig u ie n te , s o l id a r i a  en ro ta c ió n  de l a  pa lan ca 36*

Un v á sta g o  4-5» con tu erca , 4-6, l im i t a  l a  ex ten sió n  del 

m uelle 4>3 para  p e im it ir  l a  tr a c c ió n  de re to m o  h a c ia  a t r á s  

del tope 20.

Es ev id en te  que e l  m uelle 4-3 deberá s e r  su fic ien tem e n ' 

te  p o ten te  para  que e l  brazo  4-2 peim anezca a p lic a d o  co n tra  e l  

t o m i l l o  de tope 4-1 cuando una b a rra  de p in za s  v ien e  a  ap oy ar 

se  con tra  e l  tope 20.

En resumen, l a  P aten te  de In trod u cción  que se  s o l i c i ­

ta  re c a e rá  sobre  l a s  s ig u ie n te s :

REIVINDICACIONES

1 . Máquina para  t r a b a ja r  h o ja s  que tr a n sp o r ta  por -
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medio de b a r ra s  de p in z a s  conducidas por cadenas a r r a s t r a d a s  

por un par de ruedas m o tr ic e s , a  l a s  c u a le s  se  comunican - 

d esp lazam ien to s a n g u la re s  predeterm in ados, que a lte rn a n  con 

p erío d o s de in m o v iliz a c ió n  durante l o s  c u a le s  una b a rra  ocu 

pa una e s ta c ió n  en l a  cu a l se  apodera de una h o ja  m arginada 

y o t r a  b a rra  una e s ta c ió n  donde m antiene una h o ja  en p o s i— 

c ió n  de t r a b a jo ,  c a r a c te r iz a d a  por e l  hecho de que alendo - 

l a  p o s ic ió n  de l a s  b a r r a s  f i j a d a  en d ich as e s ta c io n e s  por me 

d io  de to p e s , e x is te n  m edios que imprimen a  l a s  cad en as, en 

e l  momento en que l a s  b a r r a s  a lcan zan  l a  p o s ic ió n  de rep o so , 

un avance su p lem en tario  que t ie n e  por f in  a p l i c a r  e s t a s  ba­

r r a s  con tra  l o s  to p e s en e l  sen tid o  noim al de tr a n sp o r te  de 

l a s  mimas.

2 . Maquina según l a  r e iv in d ic a c ió n  1 , en l a  cu a l -  

un órgano de d is t r ib u c ió n  de l a s  cadenas ocupa, en cada pa­

rada de é s t a s ,  una p o s ic ió n  en l a  cu a l engrana con un elemen 

to  d estin ad o  a  f i j a r  l a  p o s ic ió n  de in m o v iliza c ió n  de l a s  -  

m ism as, c a ra c te r iz a d o  por e l  hecho de que e s t e  elemento r e ­

c ib e , cada vez  que e l  órgano de d is t r ib u c ió n  engrana con e l ,  

un desp lazam ien to  a n g u la r  de v a lo r  predeterm inado, que comg 

n ic a  a  dicho órgano en e l  se n tid o  normal de tr a n sp o r te  de las 

cad en as, y después un movimiento a n g u la r  in v erso  de id é n tic o  

v a lo r  que l e  l l e v a  de nuevo a  su p o s ic ió n  de p a r t id a  a n te s  

de que e l  órgano de d is t r ib u c ió n  sea  l ib e r a d o .

3 . Maquina según l a s  r e iv in d ic a c io n e s  1 y 2 , carao  

te r iz a d a  por un manguito de acoplam ien to  unido p o sitiv am en te  

a l  á rb o l de l a s  ru ed as a r r a s t r a d o r a s  de cadenas y que compren

de m ordazas sobre  ambas s u p e r f ic ie s ,  d e s t in a d a s  a  en gran ar - 

a lte rn a tiv a m e n te  con l a s  mordazas de una rueda m otriz  y con 

l a s  de un elemento de in m o v iliz a c ió n  r o t a t iv o ,  a l  cu a l son
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a lte rn a tiv a m e n te  comunicados movimientos a n g u la re s  ig u a le s ,  

tan to  en e l  sen tid o  de tr a n sp o r te  de l a s  cad en as, como en ser 

t id o  in v e rso , de t a l  forma que, en ambos c a so s ,  e l  m anguito 

de acoplam ien to  p a r t ic ip a  de dicho movimiento.

4 . Maquina se g ín  l a s  r e iv in d ic a c io n e s  1 a  3 , c a ra c ­

te r iz a d a  por un á rb o l motor a  p a r t i r  d e l c u a l se  re g u la  e l  

a r r a s t r e  de l a s  cad en as, a l  mismo tiempo que l o s  d e sp la z a ­

m ientos del manguito de acoplam iento  y l o s  movimientos angu 

l a r e s  d e l elemento de in m o v iliza c ió n .

5» Máquina según l a  r e iv in d ic a c ió n  1 , c a ra c te r iz a d a  

por e l  hecho de que l a s  ruedas de a r r a s t r e  de l a s  cadenas - 

so s t ie n e n  uñas s u s c e p t ib le s  de e je r c e r  co n tra  l a s  b a r r a s  en 

e s ta c ió n  de toma de l a s  h o ja s  m arg in ad as, una p re s ió n  d i r i ­

g id a  en su se n tid o  normal de tr a n sp o r te  y p ro p ia  para  h acer 

l a s  ap oy arse  co n tra  un to p e , som etiéndose a  t a l  f in  a  e s t a s  

uñas a  l a  a c c ió n  combinada de un órgano e l á s t i c o  y de una l e  

v a , e l  prim ero p ara  p rovocar l a  a p l ic a c ió n  de l a s  mismas con 

t r a  l a s  b a r r a s  y l a  segunda para  m an ten erlas a l e ja d a s  de e s ­

t a s  ú lt im a s  con excepción  del momento en que la s  . b a r r a s  se -  

encuentran  fr e n te  a  l o s  to p e s y deben s e r  p u e s ta s  en co n tar  

to  con l o s  mismos.

6 . Máquina según l a  re iv in d icac ió n  1 , c a r a c te r iz a d a  

por e l  hecho de que l o s  to p e s co n tra  l o s  c u a le s  se  a p lic a n  

l a s  b a r r a s  en p o s ic ió n  de t r a b a jo  de l a s  h o ja s  son conduci­

dos a  l a  t r a y e c to r ia  de e s t a s  ú lt im a s  por una tran sm isió n  -  

de pa lan ca  acod ad a.

7* Máquina según l a s  r e iv in d ic a c io n e s  l o ó ,  c a ra c ­

te r iz a d a  por e l  hecho de que l a  tran sm isió n  de p a lan ca  acoda 

da a c tú a  sob re  un órgano r o ta t iv o  que, por in term edio  de un 

órgano e l á s t i c o  in te rp u e s to , a p l ic a  con tra  un tope de p o s i-

-  12 -
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clon  re g u la b le  un brazo cuya p o s ic ió n  an gu lar  f i j a  l a  p o s i­

c ión  de l o s  to p e s con tra l o s  c u a le s  se  a p lic a n  l a s  b a r r a s .

8 . Máquina según l a s  re iv in d ic a c io n e s  1 , k o 6 , 

c a r a c te r iz a d a  por una b ie la  que a c tú a  sobre l a  palan ca de - 

tran sm isió n  de l a  pa lan ca  acodada, sien do accion ada e s t a  b ie  

l a  por e l  á rb o l m otor que a r r a s t r a  l a s  cadenas y que re g u la  

l o s  d esp lazam ien tos del m anguito y d e l elemento de in m o v ili­

zac ión .

9* Se. r e iv in d ic a  por ú ltim o como o b je to  sobre e l  

que ha de re c a e r  l a  B aten te  de In trodu cción  que se  s o l i c i t a  

"MAQUINA PARA TRABAJA! HOJAS".

Todo t a l  como queda d e sc r ito  y re iv in d icad o  en l a  

p re se n te  Memoria d e sc r ip t iv a  que co n sta  de tre c e  p ág in as me 

can o g ra fia d a s  y d ib u jo s  a d ju n to s .

M adrid, 1 Ju n io  de 1966
BERNARDO UNGRIA 
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