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El invento tiene por objeto una méquina pare traba-
Jar hqjas, por ejemplo una Prensa para recortar por filete
o estampar hojas de cartdn, siendo estas hojas transporta-
das una a una por barras de pinzas conducildas por dos cade
nas sin fin que son alternativamente arrastradas e inmovil}i
zadas. ' |

En tales mdquinas, es diffecil alzanzar a la véz'gnﬂi
des velocldades y una preci&idn perfeota,'tanto a causa de
ls inercia de las masas en Juego, que se oponen a la suce-
sién rapida de los tiempos de parada y de marcha, como por '
la presencia de cadenas, es decir, de 6rganos sometidos a
un desgaste irregular y que por otra parte resulta imposi-
ble de tensar al punto de poder coﬁseguir una posiclénxre-
cisa por su dnico intermedio.

La patente suiza No. 219422, de la cual el presente
invento utilizs uns parte del mecanismo, tenfa, entre otros,
por objeto la irmovilizacidn controlada de las barras en po
sicidn de toma de las hojas a trabajar, pero eso no. es bas-
tante, si se omite el prever medios propios para realizar
as{ una posicidn precisa para cada barra que mantiene una
hoja en posicidn de trabajo.

La fig. 1 del plano anexo permite explicar 1o que -
acaba de declirse. |

Muestra muy esquematicamente una prensa, vista de -
perfil, con su bastidor 1, una platina inferlior 2, que se
eleva y baja, cadenas 3 que conducen barras de pinzas, en
particulér en torno a ruedas de cadena anteriores 4 y posg
teriores 5. |

Cada vez que una barra alcanza la posicidn A bajo la

Tueda 4, se apodera de una hoja y a contlnuacién, después =
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de una vuelta de dicha rueda, alcanza la posiclidén B, en la
cual mantiene esta hoja entfe el bastidor 1 y la platina 2
para ser trabajada. En estas dos posiciones, las . hojas de
ben estar exactamente marginadas. |

Ya se ha propuesto una solucidn para ello en una de
las formas de ejecucidn descritas en la patente suiza No.-
245088 en la cual, siendo llevadas las- barras en cada ci-
clo a una posicidén un poco demasiado avanzada, eon conducl
das de nuevo hacla atras contra topes de rectificacidn, di
laténdose en tal caso ligeramente los sectores de cadens -
comprendidos entre las dos estaciones consideradas como con
secuencia de un retroceso mas pronunciado de la barra que =
ocupa la estacidn de trabajo (estacién B de la fig. 1).

El mecanismo de las figs. 2 a 4 ha sido ya propuesto
para comunicar a las ruedas de cadena anteriores 4 rotacio-
nes rapidas, limitadas egactamente a una vuelta. He aqu{ en
que consiste este mecanismo, que tamHen desempefia una misiédn
en el presente invento: |

La fig. 2 muestra una ruedavu sobre su eje 6, a la -
cual esta rfgidamente unida. Este eje atraviesa una pared 7
de la prensa y lleva un cilindro acanalado 8 del cual es so
lidario y sobre el cual puede ir y venir axislmente un man-

guito 9.
En la posicidn de la fig. 2 de este manguito, las -

mordazas 10 de este dltimo engranan con unas mordazas 1l -

de un pifién 12, al cual un sector dentado 13 comunica un mg
vimiento rotativo altermativo en un sentido y en el sentido
obuesto (véase vista de conjunto de la fig. 4). La disposi-
cidén deberi ser tal que el manguito 9 engrane con el pifidn

12 cuando éste gire en el sentido correspondiente al del -
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desplazamiento de las cadenas. Las dimensiones del pifién 12,
del sector 13, de una biéla 14 que la arrastra y de una ma-
nivéla 15 a la cual va unida esta biela, serdn tales que las
ruedas 4 ejecuten una vuelta cada vez.

En la posicién de la fig. 3, el manguito 9, qﬁe ya no
engrana con el pifidn 12, ha sido desplazado axialmente a fin
dé que los alojamientos que presenta en su periferia al lado
del bastidor de la prensa engranen con unas mordazas fijas -
16 de este ultimo. Ello asegura la immovilidad del eje 6 y -
de las— ruedss 4 después de cada vuelta de estas ultimas, es
decir, en el momento en que las barras de pinzas ocupan las
posiciones A y B de la fig. 1. 4

El desplazamiento del menguito 9 se efectia autométi-
camente por medio de una leva lateral 17 solidario de la ma-
nivela 15 y que regula 1lsa rotacidén de una horquilla 18. La -
patente No. 219422 ya citada facilita todos los detalles que
se deseen sobre egta construccidn.

Ahora bien, susceptible de utilizar por ejemplo los -
elementos esenclales correspondientes, el presente invento -
preve, en una méqulna para trabajar hojas y transportarlas -
por medlo de barras de pinzas cénducidas por cadenas, que en
cada parada de las cadenas la posicidén de una barra en esta-
cidn de toma de una hoja y la de una barra en estacidn de --
trabajo de una hoja sean corregldas por medios que comunican
a las cadenas un avance suplementario destinado a aplicar -
las barras contrs topes de posicidn exactamente predeterming
da.

As{, y contrariamente a lo que ocurre en el disposi--
tivo descrito en la petente No.245088 citada més arriba, se

overa la rectificacidén en la mdquina segin el invento en el
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sentido .normal de transporte de las barras y no contra este

$1timo, obligindolas cada vez a deternerse y después retro-

ceder, antes de la conformacién, un movimiento que no pueden
segulr las hojas delgadas en la estacidén de trabajo, tanto -
por falta de rigidez como en razdn de la cadencia répida de

la maquina.

La forma de ejecucidn de la médquina que constituye el -
objeto de este invento que se describe a continuacidn, a ti-
tulo de ejemplo, hace uso, modificandola un poco, de la dis-
posicidn segﬁn las figs. 2 a 4 que acaba de describirse y que
completan elementos que se desprenden de otras flguras del -
planoy, en €l cual

la fig. 5 muestra una modificacidn necesaria de la cong
truccidn de las figs. 2 a 43

la fig. 6, un detalle de un Srgano montado sobre cada -
rueda de cadena énteiior;

la fig. 7, una vista parcial frontal de este detalle;

la fig. 8, un tope que fija la posicidén de las barras -
en estacidén de trabajo; ¥

la fig. 9, un detalle de su transmisidn.

Con referencia a la fig. 1, es simple explicarse que, -

si detras de las barras en posicidn A y B y a distancla de
estas Ultimas, se hacen surglr topes 19 y 20, bastars comuni
car a las cadenas 3 un avance suplementario propio para ponex
las barres en contacto con estos topes, para fijar muy exactz
mente la posicidn de los mismos. Ello podrd realizarse por mg
dio de las ruedas &, comunicéndolas un movimiento de rotacidn
de un dngulo suplementario después de cada una de las vueltas |
que normalmente tienen que ejecutar.

Es evidente que en realidad las.. proporciones exageradas
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de ia fig. 1 no se realizan, siendo el avance suplementario
a hacer ejecutar a las barras de un orden de magnitud muy -
reducido.

| Como ha podido observarse al describlr las figs. 2 a

b, la disposicidn a la cual se refieren se opone a cualquler

avance suplementario de las cadenas, puesto que en cada pa-

rada de éstas, las mordazas fljas 16 de la maquina inmovili
zan el manguito 9.

He aqu{ porqué, en la citada forma de ejecucidn de la
méquina, estas mordazas fijas son reemplezadas por la dispo—
sicidén segin la fig. 5

En esta forma de ejecucidn, las mordazas 16° estdn -
dispuestas sobre un disco 21, coaxial al arbol 6 y que una
biela 22 puede hacer girar alrededor de este ultimo.

Admitiéndose el mismo sentido de rotacidén que para el
avance de las cadenas, o sea €l de la flecha 23, un movimien
to que corresponde a la biela 22 permitird, cada cez que las
ruedas de cadena hayan de sexr inmovilizadas por el engranaje
del mangulito 9 con las mordazas 16, comunicar a estas ruedas
un avance suplementario.

Este avance suplementario se produce cuando las mor-
dazas 10 del manguito 9 sean completamente liberadas de las
mordazes 11 del piﬁén 12, que realiza entonces una vuelta en
vac{o. Dicho avance se efectuaré, bien entendido, antes de =
que las herramientas toquen la hoja. Cuando esta ultima es -
liberada de la presidn de las herramientas, el movimiento de
regreso en sentido contrario de la flecha se produce a fin -
de que lass mordazes 10 del manguito 9 se encuentran de nug
vo frente a las mordazas 11 del pifiln de arrastre. El retrg

ceso de la hoja que resulta de ello carece de importancis,
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estando ésta ya en tal caso trabajada.

Los desplazamientos necesarios de la biela 22 le se
rén comunicados por una leva aproplada del arbol 24 (ver fig.
L).

Volviendo ahora a la fig. 1, estd claro que si el -
apoyo de la barrs de posicidén A contra el o los topes 19 pue
de provocarse directamente por las ruedas 4, el apoyo en po

sicidén B contra el o los topes 20 se provoca por la traccidn

 de los ext®®mos de cadena que unen el punto B con las ruedas

4 por encima de las ruedas 5.

Para obtener un buen apoyo, hace falta pues ejercer
sobre las cadenas una traccidn suficiente. Se llegard a ello
haciéndolas efectuar, por medio de las mordazas mdviles 16°

descritas, un desplazamiento ligeramente superior al camino

‘a recorrer para alcanzar el apdyo contra el tope 20, siendo

el resto del camino, por una parte, parclalmente absorb«éo
por lasg cadenas y parcialmente por un desplazamiento de las
ruedas S contra la traccidn de muelles 25, que tienden a 1llg
var su eje hacla atrds?

Una ventaja de este avance suplementario de la barra
que mantiene la hoja en posicidn de trabajo con respecto a -
los dispositivos en los cuales se hace uso por el contrario
de un retroceso de la hoja no trabajadavtodav{a, reside en -
particular en el hecho de que el avance tensa la hoja, en --
tanto que un retroceso puede hacerla tarquearse entre lag --
rlatinas, sobre todo si se trata de un matefial delgado.

He aqu{ ahora cdmo actuan los topes 19 y 20 que fijan
las posiclones A y B de las barras:

el tope 19, que puede observarse a la derecha en la

parte baja de la fig. 6, que retiene la barra A, conducida
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por ia rueda de cadena 4, arrastrada como acaba de decirse,
vuelta a vuelta en el sentido de la flecha 26, es de un tipo
conocido. Se eleva y desciende sucesivemente para inmovilizan
o por €l contrario dejar pasar las barras.

Pero, a fin de provocar una aplicacién cierta de la
barra contra este tope y aflojar los sectores de cadena cop
prendidos enﬁre 19 y 20, la rueda 4 dispone de un dispositl -
vo particular, gque se reproduce simétrioémente sobre la rue
da gemela, que conduce la otra cadena.

Es una ufia 27, que gira en 28 en torno a un eje moxn
tado sobre la rueda y solidario de un brazo de palanca 29,
que un muelle 30, que se apoya en 31, tiende a hacer girar
en el mismo séntido que la rueda de cadena.

Una ruedecilla 32 de este brazo de palanca, que se
apoya contra una leva circular fija 33, lo impide sin embar
go. Esta leva estd fijada frente a la rueda, en la pared 7
de la prensa (ver fig. 3) y allf{ ocupard, por ejemplo, el -
lugar designado en trazos mixtos (33).

En 34, la leva 33 presenta un plano, que permite al
muelle 30 aflojarse ligeramente y empujar la ufia 27 contra -
la barra que ocupa justamente la posicidn A o estacidn de to
ma de una hoja marginada.

Por este medio, es decir, por la presidn ejercida por
la ufia sobre la barra que el mecanismo descrito anteriormen-
te acaba de hacer avanzar contra el tope 19, se suprimen to-
das las holguras posibles, la barra adquiere positlvémente
apoyo contra el tope, ; sea contra los topes, toda vez que
se prevé una disposiclidn andloga en los dos extremos de la
barra.

La vista parcial de la fig. 7 muestra la barra A, la
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cadena 3, la rueda 4 y la ufia 27 que se apoya sobre la barra
de atras adelante con respecto a la planta del plano.

El funcionamiento del tope 20 se desprende del examen
del mecanismo de las figs. 8 y 9. |

Un soporte 2°, flijado a la platina mdévil 2, sostiene
este mecanismo.

Puede observarse €1 tope 20, que gira alrededor de un’
grbol 35, sobre el cual estd claveteada una palanca de distri
bucidn 36. En la fig. 8 se perclbe ademds la barre B ¥y la ca-
dena 3.

El tope 20 el arrastrado por la palanca 36, por inter
medio de un muelle de compresidn, como se describe mis adelan
te.

A esta palanca 36 va articulada una biela de suspensidn
37 que forma una palanca acodada con una palanca de arrastre
38, que gira alrededor de un arbol 39 y estd accionada a su
vez por una biela 40. Esta sers por ultimo arrastrada por una

leva del arbol 24 (ver fig. 4), que centraliza as{ todas las

La fig. 8 muestra la posicidn de los Srganos citados”’
en trazos continuos cuando es avanzado el tope 20 y acelera
en la trayectoria de la barra B a la cual slirve entonces de
apoyo, ¥y en trazos mixtos en la posicién inversa, 0 sea €l -
tope 20 retirado pa-re dejar paso a la barra que lleva la hg
ja trabajada para depositarla. En 20 ’ puede observarse cdmo
el tope se aleja efectivamente de la trayectorla horizontal
rectil{nea de la barra.

Debe quedar bien entendido que habrd también un tope
en cada extremo de la barra, razdn por la cual la palanca 36

esta claveteada sobre el arbol 35, sobre el cual serd clave-
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teada ademas otra palanca parecida para el otro tope, con -
exclusidn de 1la transmisidén 37, 38 y 40, que es unica.

Ia fig. 8 muestra parcialmente medios de regulacidn
cuyo funcionamierito podrs explicar mejor la fig. 9.

| En efecto, es necesario poder regular finamente la po-
sicidn del tope 20, y por ende, de las barras en posicidn B.

Para lograrlo, el soporte 2’ posee un tornillo de re
gulacidn 41, susceptible de encontrar uns prolongacidn infe
rior 42 del tope 20 y limitar as{ la amplitud de su movimien
to.

El tornillo de tope 41 es solidario de la platina 2
por intermedio del soporte 2’ y sigue el movimiento de esta
platina como, por lo demas, todo el mecanismo de las figs. 8
¥y 9.

En cuanto al tope 20, montado loco sobre el arbol 35,

su brazo inferior 42 sera aplicado contra el tornillo de to

pe 41 vor la accidn de un muelle 43 que por otra parte se -
apoya contra una palance 44, claveteada sobre el arbol 35 vy,
por consiguiente, solidaria en rotacidn de la palanca 36.

Un vastago 45, con tuerca. 46, limita la extensidn del
muelle 43 para permitir la traccidn de retorno haclia atrds
del tope 20.

Es evidente que el muelle 43 debers ser suficientemeg'
te potente para que el brazo 42 permanezca aplicado contra el
tornillo de tope 41 cuando una barre de pinzas viene a apoyaR
se contra el tope 20.

En resumen, la Patente de Iptroduccidn que se solici-

ta recaers sobre las siguientes:

REIVINDICACIONES

1. Mdauina para trabajar hojas que transporta por -
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medio de barras de pinzas conducidas por cadenas arrastradas
por un per de ruedas motrices, a las cuales se comunican -
desplazamientos angulares predeterminados, que alternan con
perfodos de inmovilizacidn durante los cuales una~barra ocu
pa una estecidn en la cual se apodera de una hoja marginada
y otra barra una estacidn donde mantiene una hoje en posi--
cidn de txabajé, caracterizada por el hecho de que aiendo -
la posicidn dé las barras fijada én dichas estaclones p&r me
dio de topes, existen medios que imprimen a las cadenas, en
el momento en que las barras alcanzan la posicidén de reposo,
un avance suplementario que tiene por fin aplicar estas ba-

rres contra lqs topes en el sentido normal de transporte dé

2. Mdquina segin la reivindicacién 1, en la cual -
un Srgano de distribucidn de las cadenas ocupa, en cada Dba-
rada de éstas, una posicién en la cual éngzana con un elemen
to destinado a fijar la posicidn de inmovilizacidn de las -
mismas, caracterizado por el hecho de que este elemento re-
cibe, cada vez que el 6rgano de distribucidn engrana con é1,
un desplazamiento angular de valor predeterminado, que comw
nica a dicho 6rgano en el sentido normal de transporte de las
cadenas, y después un movimiento angular inverso de idéntico
valor que le lleva de nuevo a su posicién de partida antes
de que el drgano de distribucidn sea liberado.

3. Mdquina segiin las reivindicaciones 1 y 2, carag
terizada por un manguito de acoplamiento unido positivamente

al arbol de las ruedas arrastradoras de cadenas y dque compren

de mordagzas sobre ambas superficies, destinadas a engranar -
alternativamente con las mordazas de una rueda motriz y con

las de un elemento de inmovilizacidn rotativo, al cual son
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alternativamente comunicados movimientos angulares iguales,

tanto en el sentido de transporte de las cadenas, como en seq
tido inverso, de tal forma que, en ambos casos, el manguito
de acoplamiento participa de dicho movimiento.

4, MEquina segin las reivindicaciones 1 a 3, carace
terizada por un arbol motor a partir del cual se regula el
arrastre de las cadenas, al mismo tiempo que los desplaza-
mientos del manguito de acoplamiento y los movimientos angu
lares del elemento de inmovilizacidn.

5. Méquina segin la reivindicacidén 1, caracterizada
por el hecho de que las ruedas de arrastre de las cadenas -
sostienen ufias susceptibles de ejercer contra las barras en
estecidn de toma de las hojas marginadas, una presidn diri-
gida en su sentido normal de transporte y propia para hacer
las apoyarse contra un tope, sometiéndose a tal fin a estas

ufias a la accidn combinada de un Srgano e1dstico y de una le
va, el primero para provocar la aplicacidén de las mismas con
tra las barras y la segunde para mantenerlas alejadas de es-
tas Ultimas con excepcidn del momento en que las. barras se-
encuentran frente a los topes y deben ser puestas en contag
to con los mismos.

6. Méquina segin la reivindicacidnl, caracterizada
por el hecho de que los topes contra los cuales se aplican
las barras en posicidn de trabajo de las hojas son conduci-
dos a la trayectorlia de estas dltimas por una transmisidn -
de palanca acodada.
| 7. Miquina segun las reivindicaciones 1 o 6, carac-
terizada por el hecho de que la transmisidn de palance acods
da actda sobre un 6rgano rotativo que, por intermedio de un

6rgano eléstico interpuesto, aplica contra un tope de posi-
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cidn regulable un brazo cuya posicidn angular fija la posi-

.¢idn de los topes contra los cuales se aplican las barras.

8. Méauina segin las reivindicaciones 1, 4 o 6,
caracterizada por una biela que actia sobre la palanca de -
transmisidn de la palanca acodada, siendo accionada esta bie
la por el arbol motor que arrastra las cadenas y que regula
los desplazamientos del manguito y del elemento de inmovili-
zacion.

9. Se reivindica por 1ltimo como objeto sobre el
que ha de recaer la Patente de Introduceidn que se solicita
"MAQUINA PARA TRABAJAR HOJAS".

Todo tal como queda descrito y reivindicado en la
presente Memoria descriptiva qQue consta de trece péginas me
canografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 1 Junio de 1966

BEBNARDO UNGRIA
PeDe
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