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PATEBNTERE DE IRTRODUCCION

por DI¥Z afios

cuyo privilegio se solicita para Espafia, sus

territorios y plazas de soberanfa, a favor de:
ROGER BLANC y FERNAND DOSKOCIL

de naclonalidad francesa, domiciliados en
rue Ampére, IZEAUX (Isdre) y 9, rue Edouard
Vaillant, ROMANS (Drome), respectivamente,
Francia, relativa a:

WPERFECCTONAMIENTOS BN LAS MAQUINAS LIMPTADO-
RAS D ZAPATOSM

Fuente informacibn: Solicitudes de patente
ne P,V, Seine 983.041 y n?
P.V. Rhdne 46,207, presenta-
das los dfas 24 Julio 1964
¥y 9 Julio 1965, respectiva-
mente, en Francia,
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MEMORTA DESCRIPTIVA

La presente invencion se refiere a una méquina pera
limpiar los zapatos, es. decir que permite quitarles el pol-
vo, eplicarles betin, cremas de limpieze y sndlogos y der—

los Justres = = = @ - =@ v e c v - a - —_— e e e - - -

Esta méquine presenta una o varias zones de limpieza
constituidas, cada une, por una correa sinfin, que lleva en
la parte central de su cera interior, unos grupos de pelos
regulermente espaciados y que esta dispuesta entre fodillos
de ejes verticales asociados a pares, y que hacen adaptar o
la corresa un perfil sensiblemente trisnguler, es decir co-
rrespondiendo el de un zapato, siendo coaxiales y egtando
separados, uno del otro, los rodillos de cada par, en una
distancia por lo menos igual & la anchura de los grupos de
pelos estando arrsstrado en rotacién, por 1o menos uno de
dichos rodillos, a velocidad constante, en un sentido o con
inversiones periodicas del sentido de rotacién, mientras
que une placa revestida eventualmente por un cojin esta dig

puesta debajo de le correa sinfin para que sirva de apoyo

2l zapato 8 limpior. = = = = - v - - " - C B _- .- - - -

Lk separacion de los grupos de pelos ge prevé para evi
tar qﬁe ge solapen cuende pasen entre rodillos de pequefio

di émetro o v w ww wm em “ wm am We Gn m m em EE = ew W e mn wa e e e e
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A fin de permitir que la maquina pueda adsptarse a las
diferentes puntas de gzapato, ceda grupo de pelos presenta

pelos de longitudes diferenteS. = = = = = = @ w e =« = - - -

Pera la operacidn de embetunado, que se desarrolla en-
tre la operacion de quiter el polvo y le de der lustre, un
sigtemse de slimentacion de betun inyecta betun de un color

determinado en los grupos de pelos de la corres sinfin. - =

Cada zone esté prevista evidentemente para un color de-

terminado o pere una gama determinada de ¢0lores. = = = o =

Pears permitir una buena limpieze de la perte superior
del calzado, se pravé, ademas, en el angulo opuesto del la-
do menor del triéngulo formado por la corree sinfin, un ce-
pillo en forma de casguete esférico suspendido de un frbol
vertical movido en rotacidn al mismo tiempo que la correa.
Asi, este cepillo que esta dispuesto encima de la zona des-
tinada a recibir el extremo delentero del zapato realiza un

limpiado excelente de su parte superior. — = = « = = = = =

El conjunto de la méquina esta recubierto por una cu-
bierta que presenta sberturas alargadas encima de ceds zona

delimpi&dO.---——--—--—----- ————————

Las tres fases del ciclo completo, es decir, elimine-
cion. del polvo, embetunado, y el lustrado, son ventajosemen
te automdticas y estén mendedas por la sole maniobra, por
ejomplo, de un boton o de un aparato que funcione por mo-
NOJES. ™ = @ = o = - m = oo - - - -

Segun una veriante de ejecucion de esta maguina, el la
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do menor del triéngulo formedo por ls corres sinfin esté
curvado por uno o varios pares de rodillos intermedios, de

forma que se adapte al perfil del t21l0n del zapeto. = — = -

En cualquier caso, la invenciodn se comprenders perfec-~
tamente, con la eyuda de la desoripcién gsiguiente, y con re
ferencis al plano esquemetico anexo y que representa a titg

1o de ejemplo no limitetivo dos formes de ejecucion de esta

mé,quina:------.._--_..-_-- ------ - -

- la figure 1 es una viste en perspectiva de la méqui-

~ la figure 2 es une vista en plantza, por encima, con

seccionamiento del corter; - — = — = = = e e e e -

- la figura 3 es une vista en seccion segun 3-3 de la

figure 2 = = = = = e e s m st mc ccc r s c mm e -~

~ la figura 4 es una vista en planta por encima simi-
lar a ls figura 2 de une variante de ejecucion de esta mé-

quina.-- ------ - e e A G W M M W S e e e e G e e

La figure 1 ilustra una mequine segin la invencion que
Presenta dos zonas de limpiado A y B, correspondientes, ls
una g los zapatos de color negro y, la otre, a los gapatos

decolorclaro' ------ - e = em e - e Em e MW A e e e e

El conjunto de le mequina esta recubierto con une cu-
bierta 1 en la cusl estan practicadas dos eberturas slarga-

das que permiten el acceso a'las zonasS A Y Be = = = = =« «
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Cada zona de limpiado comprende una corres sinfin 2,

Yl
) i

a
BItRset AYvil)

dispuesta segun un perfil sensiblemente triangular, es de=-
cir correspondiente aproximademente al de un zapato, por ro
dillos de ejes 3, 4, 5 verticales y soportados por el basti
dor 10 de la méquina. Estos rodillos estén asociedos a pa-
res respectivamente 6, % y 8. Los rodillos del mismo par
son coaximles, y estan mantenidos a cierta distancia uno del
otro. Ia correa sinfin 2 lleva, en el centro de su cara in-
terior, grupos de pelos 9, espaciados regularmente. La se-
parecion citada de cade rodillo de un mismo par es ligere-
nente superior & la anchura de un grupo de pelos 9, de tal
modo que la correa 2 pusda ser movida en rotacion en un sen-
$1do o en el otro, sin gue su movimiento esté impedido por

los mpos de pelOS 90 ----------- - S Am @ W > ™ o

Los pares de rodillos 6 y 7 estan goportados por sopor-
tes 11 y 12, respectivamente, ajustebles en posicion y que
permiten tensar més o menos la correa 2. Los dos rodillos
de gren didmetro que constituyen el per de rodillos 8 pre-
senten, cada uno, una garganta de seccidn trapezial, que sir
ve para la sdaptacion de una correa trapezial, 13 y 14, res-
pectivamente. Por la correa 13, el rodillo inferior del par
de rodillos 8 recibe su movimiento de rotacion uniforme o

alternativa a partir de un motor no representado en el pla-

Por la correa 14, el rodillo superior treansmite el mo-
vimiento de rotacidn que recibe de su &rbol 5, a una poles

15, celada sobre un arbol vertical 16. Estae polea 15 sopor—
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ta, dirigido hacia abajo, un cepillo 17 en forma de casqgue-

teesférico. - e on wn ey en e ow o= ow - een an e ey G oW W en ou em an W

Como se ilustra en la figurs 2, cuando un zapato 18 se
dispone sobre lea placa soporte 19 dispuesta debejo de la co=
rrea 2 y sensiblemente en el centro del triangulo que forma,
el extremo delantero del zapato 18 se halla en contacto con

1los pelos del cepillo 17 = = = = = = =@ = = = == - - -

La figura 3 ilustre una variante de ejecucion de esta
mequine en la cual el lado menor del trisngulo formado por
la correa 2, es decir, que se halla entre los pares de ro-
dillos 6 y 7, esta curvedo entre unos pares de rodillos ine
termedios que, en este sjemplo, son tres peres de rodillos
21, 22 y 23 que con los pares de rodillos 6 y 7 estén sopor—
tados por un mismo soporte 24, articulado por el centro de
su perte posterior sobre un ejs vertical 25, soportado por
una guia 26, que puede desplezarse por medio de unos torni-
1los 27 sobre el bastidor 10 de le maquine; esta disposi-
cion permite e la correa 2 adaptarse mejor & la forma del

taldn de un Z8pat0. = = = = = = =~ = = = = = = = = - - -

Como es evidente, la invencidn no se limita a la unica
forma de ejecucion de esta méquina que se ha descrito ante—-
riormente a titulo de ejemplo no limitativo; sino que abar—

ca, por el contrario, todas las variantes de reslizacion. =

N O T A

Se declaran de noveded y propiedad pars Espafila, sus te
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REIVINDICACIONES

1.= Perfeccionamientos en las maquinas limpiadoras de
zapatos, ceracterizados porque la maquine presenta une o va
rias zonas de limpiado constituidas, cada una, por une co-_
rrea ginfin que lleva en la parte central de su care inte-
rior, grupos de pelos espaciados regulermente, y que estd
dispuesta entre rodillos de ejes verticales asociedos & pa-
res que la hacen adaptar un perfil sensiblemente triangular,
es decir correspondiente 2l de un zapato, giendo los rodi-
llos de cada par coaxiales y estando separados uno del otro
en une distancia por lo menos igual a la anchure de los gru-

pos de pelos, y estendo movido en rotacion, por lo menos u—

‘10 de dichos rodillos a una velocidad constante, en un sen-

t1do o con inversiones periodicas del sentido de rotacidn,
mientras que una placa revestida eventualmente por un coj{n
esta dispuesta debajo de la correa sinfin pera que sirva de

apoyo al zapato a limpiar. = = = & = & - - - - - .- - ..

2.= Perfeccionamientos segin la reivindicseidn 1, ca-
racterizados porque cade grupo de pelos presents pelos de
longitudes diferentes: = = @ @ = = = -« v 0 = e = - - - -

3.- Perfeccionamientos segun las reivindicaciones 1 y
2, caracterizados porque un sistema de alimentacidn de be-
tin, cremas de limpieza y andlogos inyecta betin de un co=-

lor determinado en los grupos de pelos de la corres sinfin.-

4.~ Perfeccionamientos segun las reivindicaciones 1, 2
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y 3, cerascterizados porque le maquina presenta ademés, en

el éngulo opuesto al lado menor del tridngulo formedo por
la correa sinfin, un cepillo en forma de casquete esferico
suspendido a un érbol verticael movido en rotacion sl mismo

tiempo que 12 COrYe8. — = = = = = = «w = = = = = = - =~ = = -

5.~ Perfeccionamientos segan las reivindicaciones 1 a
4, caracterizados porque le mequina esta recublerte por una
cubierta que presenta aberturas alargadas encime de cada 20

na de limpleza. = = = = = = - - e - - - .-

6.~ Perfeccionamientos segun las reivindicaciones 1 a
5, caracterizados porque las tres fases del ciclo completo,
desempolvado, embptunadoe y lustrado, son ventajosemente au-
tomaticas y estén mandedas por la sola maniobra, por ejem=

plo, de un botdn o de un aparato que. funcione por monedas.=-

%.- Perfeccionamientos segﬁn cualquiera de las reivin-
dicaciones anteriores, clracterizados porque el lado menoxr
del trisngulo formado por la correa sinfin estd curvado por
uno o varios pares de rodillos intermedios de forme que se

adapte mejor al perfil del taldén de-un z28pat0s = = = = = =

8.= "PERFECCIONAMIENTOS EN LAS MAQUINAS LIMPIADORAS DE
ZAPATOS": = = m = = = o e o = = = - L

Todo ello conforme se describe y reivindice en la pre-

sente memoria que consta de nueve hojas, foliadas y mecano-



grafiadas por una sola de sus caras, y de dos laminas de di-

bujos que la ilustrans

-
-

BARTETONA, .18 MAYD 1966
AoA M QURELL SUNOL

Por Poder
fumadar J. Carbonelf

mts.
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ROGER BLANC y FERNAND DOQSKOCI Hoja2(2 hojas)
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