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P AT ENT E DE INVENCION

por veipte afios, ,

para todo el territorio espafiol, por " PERFECCIONAMIENTOS
INTRODUCIDOS EN LAS MAQUINAS PARA EL CORTADO DE FIBRAS ",
cuyo pr1v1leglo se sollc1ta a favor de Don ANTONIO GUASCH
GRANO, de nacionalidad espafiola,residente-en SABADELL
(Barcelona), calle Calvet de Estrella, n2 50 y cuyo

inventor es el propio solicitante.

MEMORIA DESCRIPTIVA

E1l objeto de le Presente solicitud de Patente de In-
vencidn se refiere, como se desprende de la lectura de
su enunciado, a unos perfeccionamientos introducidos
en las mééuinas para el cortado de fibras, tanto ve-
getales y animales como sintéticas, en vistas a mejo-
rar el funcionamiento de laé mismas y, en consecuen-

cia, a incrementar su rendimiento Util.

En esencia, los presentes perfeccionamientos estén
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y calado en su eje motriz de un pifién el cual, a
través de una transmisidn intermedia en si cono-~
cida & base de engranajes y cadenas, transmite

su movimiento giratorio a otro pifidn calado por
su otra parte sobre un eje suxiliar, el cual se
presenta montado en uno de los extremos de un bra-
z0 oscilante de soporté articulado por su otro
extremo en la bancada de la méquina, mientras que
venta josamente por su mitad se presenta tal brazo
sometido a la accidn de un sistema de reglaje
accionable a voluntad mediante el cual se détermi—
nan las ﬁosibles posiciones.-que con relacidn al
giro genuino de la mdquina puede llegar adoptar

el brazo de soporte asi como la inmovilidad de
éste en cada una de aquellas posiciones.

El referido eje auxiliar, estd provisto de una
perforacidn axil pasante, en la cual se ubica, li=-
bre, otro eje provisto en una de sus extremidades,
de uno de los conos de un convencional embrague
de friccidn, cuyo ltimo eje estd sometido a la
accidn de medios eldsticos que tienden a extraer-
lo de la perforacidn en la cual se aloja, para que

quede asi asegurado en todo momento el contacto de

aquel cono con el otro cono del convencional em-
brague de friccidn referido anteriormente, es de-
cir, el cono conducido.

Este citado cono conducido se presenta por su par-
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* les rodillos de arrastre,yenta josamente el in- @1 i

te calado en el eje de uno de los convenciona- ;i
ferior, de mddo que la graduacion de la veloci-
dad tangencial a adoptar por tales rodillos de
arrastre, viene condicionada en cada caso por

las posibles posiciones relativas que con rela-
cidn a aquel cono conducido puede tomar el motriz
del repetido embrague de fricecidn, posiciones que
vienen determinadas a su vegz, §br las que con re-
lacidn al eje longitudinal de la mdquina y bajo
la accidn del sistema de reglaje aludido, puede
llegar a adoptar el brazo de soporte.

Asimismo viene a transmitirse el movimiento gi-
ratorio del eje motriz anteriormente aludido al
convencionsl rodillo portador de la cuchilla mévil
de la mdquina, & través de una transmisidn inter-
media en si conocida a base de poleas y correa,
con la particularidad de que la correa de tal
transmisién viene a quedar sometida a la accidn
de un sistema de reglaje accionable a voluntad,
mediante el cual viene a regularse en cada caso
la velocidad tangenéial del rodillo en cuestidn
en relacidn a la longitud con que se desee cortar
a las fibras.

Con el fin de facilitar la buena comprensiodn
de esta Patente, se acompaﬁah a titulo ilustrati-
Vo y sin cardcter restrictivo, unos planos que

muestran de forma esquemdtica una mdquina para el
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cortado de fibras de aquel tipo construida segin

los perfeccionamientos Preconizados, y'de acﬁer-
do con uno de sus modos de realizacidn preferen-
tes.

Las figuras 1 y 3 muestran sendas vistas en alza-
do lateral de la mdquina en cuestidn.

La figura 2 representa una vista en planta de tal
mdquina.

Finalmente, la figura 3 muestra un detalle del
sistema utilizado para poder lograr el reglaje a volun-
tad de la velocidad tangencial de los rodillos de
arrastre de la mdquina en cuestidn.

De acuerdo con lo que indican los dibujos anexos,
los presentes perfeccionamientos se caracterizan
por venir a dotar a tales mdquinas y calado en su
eje motriz 10, de un pifién 11, el cual, a través
de una transmisidn intermedia en si conocida a base.
de engranajes 12 y cadenas 13, transmite su movimien-—
to giratorio a otro pifidn 14 calado por su parte
sobre un eje auxiliar 15, el cual se presenta mon-
tado en uno de los extremos 22 de un brazo oscilan-.
te de soporte articulado por su otro extremo 24,

preferentemente a la bancada de la mdapima, mientras

‘que ventajosamente por su mitad 25, se presenta tal

brazo 23 sometido a la accidn de un sistema de re-
glaje 26 accionable a voluntad, mediante el cual se
determinan las posibles posiciones que con relacidn

al eje longitudinal de la mdguina puede llegar a
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adoptar el brazo de soporte 23 asi como la immovi-

lidad de éste en cada una de aquellas posiciones.

El referido eje auxiliar 15, estd provisto de una
perforacidn axil pasante 16, en la cual se ubica,
libre, otro eje 17 provisto en una de sus extremi-
dades 18, de uno de los conos 19 de un convencional
embrague de friceidn, cuyo dltimo eje 1# estd some-
tido a la accidn de medios eldsticos 20 que tienden
a extraerlo de la perforacidn 16 en la cual se aloja,
para que quede asi aseguradb en todo momento el
contacto de aquel cono 19 con el otro cono 21 del
convencional embrague de friccidn en cuestidn,
es decir, el cono conducido.

Este citado cono conducido 21 se presenta por
su parte, calado en el eje 27 de uno de los conven-
cionales rodillos de arrastre, ventajosamente ei in-
ferior, de modo que la graduacidn de la velocidad
tangencial a adoptar por tales rodillos de arrastre,
viene condicionada en cada caso por las posibles
posiciones relativas que con relacidn a aquel cono
conducido 21 puede tomar el motriz 19 del repetido
embrague de friccidn, posiciones que vienen determi-
nadas a su vez por las que con relacidn al eje lon-
gitudinal de la mdquina y bajo‘la accidn del sistema
de reglaje 26 anteriormente aludido puede llegar a
adoptar el brazo de soporte 23.

La finalidad que se persigue al montar el cono

conducido 21 en el eje 27 del rodillo inferior de los
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dos de arrastre, es la de poder incorporar asi

al otro rodillo, es decir el superior, a la ban-

cada de la mdquina por mediacidn de un soporte

basculante 32 tal que posibilite. la separacidn
del rodillo superior del inferio} cuando deba pro-
cederse a su limpieza.

Asimism¢ viene a transmitirse el movimiento gi-
ratorio del eje motriz 10 anteriormente aludido al
convencional rodillo 28 portador de la cuchi}la mé-
vkl de la mdquina, a través de una transmisidn
intermedia en si conocida a base de poleas 29 y
correa 30, con la particularidad de que la correa
30 de tal transmisidn viene a quedar sometida di-
recta o bien indirectamente a la accidén de un
sistema de reglaje 31 accionable a voluntad, median-
te el cual viene a regularse en cada caso, la velo-
cidad tangehcial del rodillo 28 en cuestidn, en con-
sideracidn a 1la longitud con que se desea cortar a

las fibras.
Como puede intuirse con los perfeccionamientos
preconizados puede regularse a voluntad e indepen-

dientemente la velocidad tangencial de los rodillos

de arrastre y la del rodillo 28, en consideracidn a

la alimentacién de la mdquina por parte de la que
le precede en el proceso y a la longitud con gque se
desea cortar a las fibras respectivamente, reglaje
gque no es posible efectuar de modo independiente

en las mdquinas conocidas y utilizadas actualmente
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para el cortado de fibras, ya que en ellas los

elementos que transmiten el movimiento a los ro- ﬁ&;»f
dillos de arrastre y los que lo transmiten al
rodillo 28, estdn vinculados entre si de manera tal

que hace imposibie el poder variar la velocidad tan-

gencial de los rodillos de grrastre sih que sufra al-
teracidn la del rodillo 28 j viceversa.

Esta particularidad es de vital importancia para
el buen funcionémiento de la mdquina, pues es pre-
ciso que la*velocidad tangencial de los rodil;os_de
egrrastre pueda regularse correctamente de acuerdo con

la cantidad de fibras con la que por unidad de tiempo

alimenta en cada caso, a tal mdquina cortadora, la

que le precede en el proceso. Asimismo se requiere

el poder establecer la velocidad tangencial del
rodillo 28 en consideracidn a la longitud con la que

se desea cortar a las fibras.

En las figuras resefiadas, ademds de los elementos

sefialados anteriormente, son de ver la tolva 33 cuya
finalidad es la de recibir a los fragmentos resul-
tantes del cortado de las fibras, asi como el venti-
lador 34 con motor independiente que actia sobre los
citados fragmentos a medida que caen en el interior
de la tolva 33, desplazandolos lejos de la mdquina
para que no dificulten su marcha normal o bien por
medio de adecuadas oonducciongs a otro departamento
o seccidn. Asimismo puede observarse la boca de en-

trada 35, a través de la cual se alimenta a la maguina..
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la manera de realizarla practicamente, debe hacersE}“"

constar que la misma es susceptible de cuantas modi-
ficaciones de detallé_se estimen convenientes, siem-
pre que no alteren su fundamento, a cuyo fin se de-

claran de novedad y propia invencidn del solicitan-

te,las’siguientes reivindicaciones que constituyen la

NOTA REIVINDICATORTIA
12 - " PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LAS MA=-
QUINAS PARA EL CORTADO DE FIBRAS ", caracterizados

por venir-a dotar a tales mdquinas y calado en su

eje motriz, de un piﬁén, el cual a través de una

transmisidn intermedia en si conocida a base de en-
grana jes y cadenas, transmite su movimiento girato-
rio a otro pifidn calado por su parte sobre un eje
auxiliar, el cual se presenta montado en uno de los
extremos de un brazo oscilante de soporte articulado
por su otro extremo preferentemente a la bancada

de la mdquina, mientras que ventajosamente por su
mitad se presenta tal brazo, sometido a la accidn

de un sistema de reglaje accionable a voluntad,

mediante el cuval se determinan las posibles posicio-

nes que con relacidn al eje longitudinal de la mdqui-
na puede llegar a adoptar el brazo de soporte asi
como la inmovilidad de éste en cada una de aquellas
posiciones, con la particularidad de que el referido
eje auxiliar estd provisto de una perforacidn axil

pasante, en la cual se ubica, libre, otro eje pro-
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visto en una de sus extremidades de uno de 1l0s QL?,

M
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conos de un convencional embrague de friccién,
cuyo Ultimo eje estd sometido a la accidn de medios
eldsticos que tienden a extraerlo de la perforacidn
en la cual se aloja, para asegurar ési en todo
momento el contacto de aquel cono con el otro cono
del convencional embrague de friccidn referido an-
teriormente, eé decir, el cono conducido, se presen—
ta calado en el eje de uno de 1los convencionales
rodillos(de arrastre, ventajosamente ei inferior,
de modo gue la graduacidn de la velocidad tangencial
a adoptar por tales rodillos de arrastre, viene
condicionada en cada caso por las posibles posiciones
relativas que con relecidn a aquel cono conducido pue-
de tomar el motriz del repetido embrague de friccidn,
posiciones que vienen determinadas a su vez, por las
que con relacidn al eje longitudinal de la mdquina y
bajo 1la accidn del sistema‘de reglaje aludido, pue-
de llegar a adoptar el brazo de soporte.

2¢ - Perfeccionamientos, segin la anterior reivin-
dicacidn, caracterizados por venir asimismo a transmi-
tir el movimiento giratorio del eje motriz anterior-
mente aludido al convencional rodillo portador de la

cuchilla mdvil de la meéquina, a través de una trans-

misidn intermedia en si conocida a base de poleas y
correa, con la particularidad de que la correa de
tal transmisidn viene a guedar sometida direta y, en

su caso, indirectamente, a la accidn de un sistema de
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reglaje accionable a voluntad, mediante el cual

viene a regularse en cada caso la velocidad tan-
gencial del rodillo en cuestidn, en consideracidn
a la longitud con que se desga cortar a las fibras<
32 - " PERFECCIONAMIENTOS iNTRODUCIDOS EN LAS
MAQUINASnPARA EL CORTADO DE FIBRAS". |
Todo tal y conforme queda descrito ¥y reivindi-
cado en la Memoria descripti#a que antecede -y que cons-

ta de diez hojas escritas a mdquina por una sola de sus

caras y dos planos que la ilustran.

MADRID,27 de Mayo de 1.966
ANTONIO GUASCH GRANO,

P. A.,

pirmado: J. ). MORGADES ¥ GRANER
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