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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente Patente de Invención, conforme indica su 

enunciado, se refiere a un mecanismo de desembrague auto 

mático para e l  movimiento oscilan te, en aparatos electro  

domésticos, del tipo en que e l movimiento de giro de un 

eje motor, es susceptible de convertirse además en osci­

lante con la  colaboración de un eje  au xiliar y un juego 

ue c í e l a s . --------------------------------- --------------------------------------

E l mecanismo de acuerdo con la  invención, se caracte 

r iz a  porque la  disposición motriz transmite su movimiento 

de giro, de modo permanente, a una rueda dispuesta loca  

en e l  eje au xiliar, la  cual es susceptible de solidarizar  

se con su eje a l ser presionada axialmente contra un dis­

co encastado en e l  mismo, y originándose la  presión a l des 

plazarse una parte roscada del propio eje au xiliar, siendo 

e l sentido de roscado contrario a l  de giro . ----  -  ----  -  -

La parte desplazable del eje a u xilia r, es c ilin d rica ,  

con su base formando una corona circu lar de dientes de 

sierra, que se aprietan contra una de las caras de la  rue­

da loca, provocando la  firma adherencia de la  otra cara 

contra la  rueda calada en e l  eje au xiliar, a la  que arras­

tra  en su giro, ocasionando a si e l  movimiento oscilante  

con la  ayuda ue un juego de b i e l a s . ---------------------------------

En cuanto a este juego de bielas, queda formado por 

tres piezas: la  que tiene un extremo solidario con e l eje
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au xiliar y e l  otro giratorio con una pieza intermedia, la  

que está lija d a  por un extremo a la  carcasa mamovioie ael 

aparato y por e l  otro articulada con la  pieza intermedia, 

y la  propia pieza intermedia, que relaciona las otras dos, 

transformando e l movimiento de giro de la  primera en movi­

miento pendular de la  segunda. ---------------------------------  -------

La operación de desembragado automático del movimiento 

oscilante, se produce cuando e l  aparato encuentra un impe­

dimento para re a liza rlo , en cuyo momento la  disposición de 

oielas se inm oviliza, y con e llo  e l  giro del eje au xiliar, 

persistiendo e l  de la  rueda loca por estar engranada a la  

üisposición motriz, con lo que la  rueda loca separa e l ele 

mentó de presión formado por la  parte desplazable del eje 

au xiliar, ya que tienen e l mismo sentido de giro la  rueda 

loca y e l movimiento de desenroscado del elemento de pre­

sión, sin que sea obstáculo los dientes de sierra por te ­

ner su parte inclinada orientada hacia e l mismo sentido. -

La transmisión de movimiento del eje motriz a l eje au­

x ilia r ,  se rea liza  mediante una disposición de engranajes 

reductores, formada por una prolongación en rosca sin fin  

del eje motriz, que engrana con una rueda dentada, monta­

da sobre un eje que soporta una rosca sin fin , a su vez 

engranada con la rueda loca del eje au xiliar. -  --------------

En cuanto a la  operación de embragado, tiene que r e a li  

zarse forzosamente a mano, para conseguir e l  movimiento os¡ 

cilan te , lo que se consigue girando e l  eje au xiliar, para 

que la  cara estriada del elemento móvil, presione contra 

la  cara de la  rueda loca accionada por la  disposición mo-
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t r iz ,  siendo susceptible de efectuarse e l  desembragado a 

mano cuando, a l girar e l  eje au xiliar en e l  mismo sentido 

ae la marcha, en forma análoga a l  proceso de desembragado 

automático, se a flo ja  la  presión que mantenía unidas las  

dos caras c i t a d a s . -------------- ------ ---------------------- ----------------

Los mecanismos realizados de acuerdo con las anteriores 

ca ra cte rística s, tienen un vasto campo de aplicación, ün u- 

na realización concreta, pueden muy bien aplicarse en los 

ventilauores tan divulgados, fa c tib le s  de actuar en forma 

f i j a ,  orientanao una corriente de aire en un solo sentido, 

o bien en un movimiento oscilante o pendular, para que la  

corriente efectúe sucesivas pasadas en vaivén, ocurre que 

e l movimiento oscilante tiene un raaio de giro centro del 

cual ha de cejarse expedito e l  paso del ventilador, pues 

un obstáculo en su camino puede tener consecuencias desa­

gradables, ta le s  como los desperfectos en e l  objeto ínter  

puesto, e l vuelco del ventilador (muchas veces situaao en 

una superficie elevada para aumentar su radio de acción), 

e l frenado de las palas y del eje de giro, e t c .,  y que pue 

den llegar desde un simple susto hasta e l  quemaao del mo­

to r. —

Se comprende, pues, que e l  mecanismo de desembrague au 

tomático, que motiva la  presente Patente de Invención, t ie  

ne un interés positivo, ya que cuando e l  aparato, e l  venti 

laaor en e l ejemplo, tropiece con e l  obstáculo que frene o 

impida la  oscilación, instantáneamente se desconecta la  

disposición o scilan te, s i  bien sigue funcionando en forma 

f i j a .  — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — '

Para fa c ilit a r  la  comprensión de todo lo que antecede,
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se hace referencia seguidamente a la lámina de dioujos que 

se acompaña a esta memoria, la cual, uado su fin  e x p lic a ti  

vo, cebera considerarse como desprovista ae todo carácter 

lim itativo respecto a l alcance de la  protección legal que 

se recaba. En los dibujos: ----------------------------------------------

La figura 1 representa un aparato, exactamente un ven­

tila d o r, en v is ta  en planta. El compartimento posterior, 

que aloja e l  mecanismo de desemoragüe, se indica en forma 

descubierta para apreciar sus d eta lle s. ------------- --------- ---

La figura 2 , e l  mismo aparato de la  figura 1 se mues­

tr a  en alzado posterior, entendiendo por t a l  la  parte con 

tra ria  a la  en que se disponen la s  paletas. - - - - - - -

La figura 3 es un d etalle  de la  disposición de embra­

gue-desembrague, en alzado la te r a l parcialmente secciona­

do. ----------------------- -------------------------------------------- ----------------

La figura 4 ilu str a  la  parte inferior del elemento mó 

v i l  estriado, en v is ta  de alzado l a t e r a l . -------------- -  -  -

La figura 5 indica la misma parte de la  figura 4 , en 

v is ta  de p la n t a .-------------- ------------------------------------  - ------

La figura b señala la  disposición del juego de bielas, 

en una v is ta  en p la n t a .--------------------------------- -------------------

La carcasa 1 alo ja  e l  motor, cuyo eje 2 sale fron tal-  

mente para soportar las paletas j  giratorias. Disposición 

ésta corriente en este tipo ae aparatos, y que se incluyo 

en e l dibujo a l solo efecto ae fa c ilit a r  la comprensión 

del mecanismo objeto de la  invención. ------------------------------

El eje 2 se prolonga posteriormente para formar e l tor
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n iiio  sin f in  4) que engrana con la  rueda dentada $ monta­

da calada sobre e l  eje 6 que también soporta e l  to rn illo  

sin fin  7, a su vez engranado con la  rueda 8 que gira  loca  

sobre e l  eje au xiliar 9 . ---- ---------------------------------  -  - ------

Los d etalles de este eje au xiliar 9 y la  disposición de 

embrague, pueden apreciarse perfectamente en las figuras j ,

4 y 5 - Como se na dicho, la rueda dentada 8 está movida per 

manentemente por la  disposición motriz, girando loca en e l  

eje 9, y precisamente en la  figura 3 se representa girando 

loca, DI elemento móvil c ilin d rico  10 es susceptible de ros 

carse sobre e l  f i le t e  11 en e l  extremo del eje 9 . <31 sen ti­

do de la  rosca se establece en forma que, girando e l elemen 

to 10 en e l sentido de giro de la  rueda loca 8, aquél se da 

senrosca, y viceversa. A l roscar e l  elemento 10 sobre e l  

eje 9, desciende para niñearse ios dientes de sierra 12 con 

tra  la  cara 13 ae la  rueda loca 8, y asi su otra cara 14 

queda adosada contra la  cara 15 de la  rueda 16 calada en e l  

eje 9 . De esta forma, la  rueda loca 8 arrastra en su giro a 

toda la  disposición, siendo solidario e l eje 9, por su extre 

mo in ferio r, con la  biela 17. Dn los lugares en que la  dis­

posición a x ia l atraviesa las paredes de la  carcasa 1, se pre 

ven las arandelas 18 en función de cojinetes de giro. --------

Dado e l eje au xiliar 10 también puede ser accionado a 

mano, se remata con un asidero 19. Dn e l ejemplo del dibujo, 

figura 2, e l elemento 10 se prolonga en e l  espárrago rosca­

do 20 que atraviesa longitudinalmente e l  asidero 19 , asegu­

rándose por su extremo con la  arandela 21 y la  tuerca 22. 

Para que e l  asidero 19 se ensamble con e l  elemento 10, éste 

presenta la  lengüeta 23 que penetra en la  acanaladura 24 de

- 6 -
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a q u é l . -------------------------------------- -------------

E l juego de bielas se representa en la  figura 6 y en la  

parte inferior de la  2. La biela 17 es solidaria por un ex­

tremo con e l eje 9) a l que imprime e l movimiento giratorio  

5 . 25 , cuando e l dispositivo oscilante está embragado. Por e l

otro extremo 26, la biela 17 queda relacionada con e l  ex­

tremo 27 de la biela intermedia 28 , mediante un eje. A su 

vez, la  biela intermedia 28 va unida por su otro extremo 29, 

en forma a x ia l, con e l extremo 30 de la  biela 31, cuya pun- 

10. ta  32 se f i j a  33 con la  carcasa del soporte del aparato, o

sea su parte f i j a ,  sobre la  que es susceptible de oscilar  

la  móvil hasta aquí referida. -------------------------------------------

V ista cuál es la  constitución del ¡Mecanismo según l a  pre 

sente invención, se comprende ya cuál será  su funcionamien- 

15. to , por lo demás resenado más arrib a . ----------------------------

Como se ha dicho, e l  eje motriz 2 acciona en forma per­

manente la  rueda loca o, a uravés de la  transmisión sin fín  

4 , rueda 5 , s in fín  7 . Si e l  elemento 10 cieñe las estrías  

12 en uiente de sierra presionando la  rueda loca 8, o sea 

20. t a l  como se indica en la  figura 2, e l  movimiento de esta

rueda 8 se transmitirá hasta la biela 31 oscilante en e l  

eje 32 f i jp ,  haciendo oscilar toda la  parta móvil del apa­

rato. Pero s i  e l elemento 10 tiene las estrías 12 separa­

das de la  rueda loca 8, como se representa en la  figura 3, 

25. entonces e l movimiento quedará cortado en esta rueda, iimi

tanaose e l  aparato a girar e l  eje motriz, sin  emplear la  

disposición o s c i la n t e .-------------- -------------------------------------- ---

Es básico in s i s t i r  sobre e l sentido de la  rosca 11 en-



tre e l  eje 9 y e l  elemento móvil cilin d rico  10. Es pasico 

porque aquí reside la  posibilidad de desamoragüe automá­

tic o . En efecto, en la  disposición de movimiento oscilan­

te , figura 2, hay que considerar que para dicho roscaso se 

imprime a l elemento 10 un giro en sentido contrario a l  de 

marcha de la  rueda loca 8, es decir aquél se rosca de i z ­

quierda a derecha, mientras que ésta gira , como es normal, 

de derecha a izquierda. Sucede que mientras la  disposición  

está  embragana, se sigue e l  movimiento oscilante sin  la  me 

ñor d ificu lta d , arrastrando la  rueda d (que ahora ya no g i  

ra loca) a l eje au xiliar que mueve las bielas, pero s i  la  

parte móvil del aparato, digamos un ventilador, encuentra 

d ificu lta d  en proseguir su movimiento oscilante, la  biela  

31 f i j a  a la  base inmoviliza a la  b iela  28 intermedia, y  és: 

ta  a la  17, que hace parar e l  eje au xiliar 9, pero como que 

la  rueda 8 sigue girando, porque la  disposición motriz s i ­

gue funcionando, la  cara superior 13 de ésta se esforzará  

en arrastrar las estrías 12 del elemento 10, que no segui­

rán porque la  oscilación está  trenada, ae modo que, como 

que e l sentido de giro ae la  rueda 8 ya hemos nicho que es 

e l mismo sentido que e l de desenroscado del elemento 10, se 

producirá e l  desembragado, mediante este desenroscado, pro­

vocándose la  separación que ilu str a  la  figura 3* A sí, con 

suma se n cille z, la  disposición oscilante se independiza to ­

talmente de la  disposición motriz. Habrá que accionar, a ma 

no, sobre asidero 1^, para que e l  elemento 10 vuelva a am­

oragar contra la  rueda 8. -----------------------------------------------------

Resulta obvio indicar que e l  desembragado también puede 

realizarse a mano, simplemente girando e l  asidero 1b¡ que na
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ce suoir e l  elemento 1 0 . --------------------------------------------------

ms f á c i l  constatar que e l mecanismo aescrito a titu lo  

ae ejemplo, reúne realmente ventajas de sen cillez y de se 

guridad, como anteriormente ha quedado indicado. -----------

Sin embargo, cuanto se ha expuesto no debe suponer im 

pedimento n i lim itación alguna para que e l  mecanismo según 

la  invención pueda ser realizado con modificación de alguna 

de las partes u órganos descritos y representados. La trans 

misión de movimiento entre e l  eje motriz y e l au xiliar, pue 

de realizarse en cualquiera otra forma, a pesar de que se 

considera la del ejemplo como muy simple y segura, igualmen 

te , e l movimiento oscilante, aquí resuelto por un juego de 

tres bielas, puede substituirse por cualquiera otra disposi 

ción surtiendo e l  mismo efecto. - - - - -  ----  - -  ----  -  -  -

Por supuesto que es indiferente e l  tipo de aparato a l  

que se aplique este mecanismo, y en cada caso esta ap lica­

ción concreta dará lugar a las adaptaciones correspondien­

te s. También es ajeno a la  invención otras características  

propias del aparato, y a si de tratarse de un ventilador, 

éste puede presentar dispositivos para oscilación de la  

disposición móvil en sentido v e r tic a l, aparte uel mecanis­

mo de la Patente, que se refiere a una oscilación horizon­

t a l.  —

Los materiales empleados en la  construcción de las res  

pectivas piezas, constituye un punto primordial, por tra­

tarse de aparatos que están sujetos muchas veces a horas 

seguidas de funcionamiento a revoluciones considerables.

Se usarán los que resulten más idóneos, a sí metálicos como
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En general aebe hacerse constar que, en e l  mecanismo 

según la  presente Patente de Invención, poarán introducir 

se cuantas variantes ae detalle la  experiencia y la  prác­

t ic a  puedan aconsejar, en cuando a dimensiones, proporcio 

nes, número de piezas integrantes, forma de acoplamiento 

mutuo y demás circunstancias accesorias, siempre que con 

e llo  no se desvirtúe su esencialidad, que es la  que se con 

creta en la  primera de las reivindicaciones que siguen, ya 

sea considerada aisladamente, ya sea considerada junto con 

una o varias de las reivindicaciones restantes. ----  --------

Se declaran de novedad, u tilid a d  y propiedad, para Es­

paña, sus te rrito rio s  y plazas de soberanía, las siguien­

tes: --------------------------- ¡------------ ---------------------------------------------

R E I V I N D I C A C I O N E S

1 . -  Mecanismo de desembrague automático para e l  movi­

miento oscilan te, en aparatos electrodomésticos, del tipo  

en que e l  movimiento de giro de un eje motor es suscepti­

ble de convertirse además en oscilante con la colaboración 

de un eje au xiliar y un juego de bielas, caracterizado por 

que la  disposición motriz transmite su. movimiento de giro, 

de modo permanente, a una rueda dispuesta loca en e l eje  

au xiliar, la  cual es susceptible de ser solidarizada con 

s i  eje a l ser presionada axialmente contra un disco encas­

tado en e l  mismo, y originándose la  presión a l  desplazarse 

una parte roscada del propio eje au xiliar, siendo e l  sen tí

N O T A
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do ae rosca opuesto a l  de giro.

2 .-  Mecanismo de desembrague automático para e l movi­

miento oscilante en aparatos electrodomésticos, según la  

reivindicación 1, caracterizado porque la parte deslizable  

del eje au xiliar es c ilin d rica , con su base formando una 

corona circu lar de dientes de sierra, que se aprietan con­

tra  una de las caras de la rueda loca, provocando la  l'irme 

adherencia de la  otra cara de ésta contra la rueda solida­

r ia  con e l  eje au xiliar, a la  que arrastra en su giro. -  -

3 .-  Mecanismo de desembrague automático para e l  movi­

miento oscilante en aparatos electrodomésticos, según la  

reivindicación 1, caracterizado porque e l juego de bielas  

queda formado por tres piezas; la  que tiene un extremo so­

lidario con e l eje au xiliar y e l  otro giratorio con una 

pieza intermedia, la  que está  fija d a  por un extremo a la  

carcasa inamovible del aparato y por e l otro articulada  

con la  misma pieza intermedia, y la  propia pieza interme­

dia, que relaciona las otras dos, transformando e l movi­

miento de giro de la  primera en movimiento pendular de la  

segunda. ---------------------------------------------------------------------------

4 . -  Mecanismo ae desembrague automático para e l movi­

miento oscilante en aparatos electrodomésticos, según la  

reivindicación 1, caracterizado porque la  operación de da 

sembrague automático del movimiento oscilante, se produce 

cuando e l  aparato encuentra un impedimento para rea liza r­

lo , en cuyo momento la  disposición de oielas se inmovili­

za, y con e llo  e l  giro del eje au xiliar, persistiendo e l  

de la  rueda loca por estar engranada a la  disposición mo­

t r iz ,  con lo que esta rueda loca separa e l  elemento ae
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presión formado por la  parte desplazable del eje au xiliar, 

ya que tienen e l mismo sentido de giro la  rueda loca y e l  

movimiento de desenroscado del elemento de presión, sin  

que sean obstáculo los dientes de sierra por tener su par

5. te inclinada orientada en e l  mismo sentido. ---------------------

5 . -  Mecanismo de desembrague automático para e l  movi­

miento oscilante en aparatos electrodomésticos, segün la  

reivindicación 1, caracterizado porque la  transmisión del 

movimiento del eje motriz a l  eje a u x ilia r, se re a liza  me- 

10. diante una disposición de engranajes reductores, formada

por una prolongación en rosca sin fin  del eje motriz, que 

engrana con una rueda dentada, montada sobre un eje que so 

porta una rosca sin fin , a su vez engranada con la  rueda 

loca del eje au xiliar. --------------------------------------------------------

1$. 6 .-  Mecanismo de desembrague automático para e l  movi­

miento oscilante en aparatos electrodomésticos, según la  

reivindicación 1, caracterizado porque la  operación de em­

bragado para conseguir e l  movimiento oscilan te, tiene que 

realizarse manualmente, bastando para e llo  girar e l  eje au 

¿0. x ii ia r  por un asidero superior, para que la  cara estriada

a dientes de sierra del elemento móvil presione contra la  

cara de la  rueda loca accionada por la  disposición motriz, 

siendo susceptible de efectuarse e l  desemuragaao a mano en 

una operación inversa. --------------------------------------------------------

25 7 . -  MECANISMO DE DESEMBRAGUE AUTOMATICO PARA EL MOVI­

MIENTO OSCILANTE EN APARATOS ELECTRODOMESTICOS



Todo e llo , t a l  como se describe y reivindica en la  

presente memoria, que consta de trece hojas foliadas y 

mecanografiadas por una sola de sus caras, y de tr e s lá -  

mina ue dibujos que la ilustran.

2 4 HM'O'NR
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