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MEMORIA DESCRIPTIVA

Le presente Patente de Invencidn, conforme indica su
enunciado, se reriere a un mecanlsmo de desembrague autg
médtico para el movimiento oscilante, en aparatos electro
aomésticos, ael tipo en que el movimiento de giro de un
eje motor, es susceptible de convertirse ademas en osci-

lante con la colaboracidn de un eje suxiliar y un juego

ge Diela8, = = — = = = - .- . - e . .- - .- -— - ==

Bl mecanismo de acuerdo con la invenciodn, se caracte
riza porque la disposicidn motriz transmite su movimiento
de giro, de modo permanente, a una ruede dispuesta loca
en el eje auxiliar, la cual es susceptible de solidarizer
se con su eje al ser présionada axialmente contra un dise
¢o encagtado en el mismo, y originéndose la presidn al deg
plazarse una parte roscada del propio eje auxiliar, siendo

el sentido de roscado contrario al de giro, = - = ~ = =« -

La parte desplazable del eje auxilisr, es cilindrioca,
con su base formando une corona circular de dientes de
sierra, que se aprietan contra una de las caras de la rue-
da loca, provocando la firms adherencia de la otra cara
contra la rueda calada en el eje auxliiar, a la que arras-
tra en su giro, ocasionando asi el movimiento oscilante

con la syuda ce un juego de bislag, = = = = = = = = « - —

#n cuanto a este jusgo de bielas, queda Iormado por

tres plezas: la que tiene un extremo solidario con el eje
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auxiliar y el otro giratorio con una pieza intermedia, la
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que esté fijada por un extremo a la carcusa inamovivie ael
aparato y por el otro articulada con lu pieza intermedia,

¥ la propia pieza intermedia, que relaciona las otras dos,
transforuando el movimiento de giro de la primera en movi-

miento pendular de la segundg, = = = = = = = = = = = = = =

La operacidn de desembragado automitico del movimiento
oscilante, se produce cuando el aparato encuentra un impe-
digento para reulizarlo, en cuyo momesnto la disposicion de
bielag ge inmoviliza, ¥ con ello el giro del eje auxiliar,
persigtiendo el de la rusda loca por estar engranada a la
ulspogicidén motriz, con lo que la rueda loca separa el ecle
mento de presidn formado por la parte desplazable del eje
auxiliar, ya que tienen el mismo sentido de giro la rueda
loca y el movimiento de desenroscado del elemento de pre-
sibn, sin que sea obstéculo log dientes de sierra por te-

ner su parte inclinada orientada hacia el mismo sentico. -

La transmisidn de movimiento del eje motriz al eje au-
xiliar, se realiza mediante una disposicion de engranajes
reductores, formada por une prolongacidén en roscae sin fin
del eje motriz, que engrana con una rueds dentada, monta-
da sobre un eje gue soporta una rosca sin iin, a su vexz

ehgrahada con la rueda loca del eje auxiliar, = = = = = -

kn cuunto a la operacidn de emboragado, tiens que reall
zerse lorzosamente a mano, para conseguir el moviamiento og
cilante, lo gue se consigue girando el eje auxiliiar, pars
que la cara estriada del elemento mbévil, presione contra

la cara de la rueda ioca accionaaa por la disposicidn mo-



triz, siendo susceptible de efectuarse el desembragado a
ma2no cuando, al girar el eje auxilizr en el mismo sentido
de la marcha, en forma andlogsa gl proceso de desembragado
automavico, se afloja la presidn que mantenia unidas las

5. dos caras citadas, = = = = = = = = = - = - ¢ & - - - - = =

Los mecunismos realizados de acuerdo con las anteriores
caracteristicas, tienen un vasto campo de aplicacidn. £n u-
na realizacidn concreta, pueden duy olien aplicarse en los
ventilavores tan divulgados, factibles de actuar en rorma

10. i¥ija, orientanuo una corriente de aire en un solo sentido,
o bien en un wmovimiento oscillante 0 pendular, para que la
corriente efectlie sucesivas pasadas en vaivén. vcurre que
el movimiento ogcilante tiene un radaio de giro dentro del
cual ha de dejarse expedito el paso del ventilador, pues

15, un obstéculo sn su camino puede tener consecuencias desa-
gradables, tales como logs desperfectos en el objeto inter
puesto, el vuelco del ventilador (muchas veces situawo en
una superficie elevada para eumentar su radio de accidn),
el frenado de las palas y del eje de giro, etc., y que pug

20, den llegar desde un simple susto hasta el quemauo del mo-

TOL e = = = = = o o v o e - O A U G i

Se commrende, pues, que el mecanismo de desembrague au
tomdtico, que motivae la presente Patente de Invencidn, tie
ne un interés positivo, ya que cuando el aparato, el venti

25, lador en el ejemplo, tropiece con el obstaculo que frene o
impida 1la oscilacibdn, instanténeamente se desconecta la

disposicidn oscilante, si bien sigue funcionando en forma

Paru tacilitar la comprensidén de todo lo que antecede,
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se hace referencia seguidamente a Iz léminu de aloujos que

se acompatia a esta memoria, la cual, uado su fin explicati
vo, uebers considerarse como desprovista ae todo caracter
limitativo respecto al alcance de la proteccidn lsgal que

se recaba. En log dibujos: - = = — = = = = = - —~ =~ — — ~

La figura 1 representa un aparato, exactamente un ven-
tilador, en vista en planta. Bl compartimento vogterior,
que aloja el mecanismo de descabrague, se indica en foras

descubierta para apreciar sus detalles. = = = = = ~ =~ ~ -

La figura 2, el mismo aparato de la figura 1 se mues-
Tra en alzado posterior, entenaiendo por tal la parte con

traria a la en que se disponen lasg paletag. — - = « = ~ =

Ia tigura 3 es un detalle de la disposicidn de embra-

gue ~-degenbrague, en alzado lateral parcialmente secciona-

La figura 4 ilustra la parte inferior cel elemento md
g pe 10

vii egtriado, en vista de alzado laterale = — = « — w = -

La figura 5 indica la misma parte de ia figura 4, en

vigta de planta. = = = = = m = « ~ - - . - - - - - -

Ta figura o seflala la aisposicidn del juego ce bielas,

en una vista en planta, = = = = = = = & = ¢ o - - - -

La carcasa 1 aloja el motor, cuyo eje 2 sale frontal-
mente para soportar las paletas 3 giratorias. Disposicion
ésta corriente en este tipo ue aparatos, y que se incluyv
en el dibujo al solo etrecto ue facilitar la comprensgion

del mecanismo objeto de la invencidn. — = = = = = = = ~ -

El eje 2 se prolonga posteriormente para rormar el tor
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nillo sin fin 4, que engrana con la rusda centada 5 monta=-
de calada sobre el eje 6 que también soporta el tornillo

gin fin 7, a su vez engranado con la rueda 8 que gira loca

gobre el eje auxiliar 9 = « = = = = w e - - - - - - - - -

Los detalles de ests 6je auxiliar 9 y la disposicibn de
embrague, pueden apreciarse perfectamente en las figuras 3,
4 ¥ 5. Como se na dicho, la rueds denteds 8 esth movida pég
menentemente por la disposiciédn ﬁotriz, girando loca en el
eje Y, ¥y precisamente en la figura 3 se representa girando
loca. 1l elemento wévil cilindrico 10 es susceptible de rog
carse sobre el filete 11 en el extremo del eje Y. &l senti-
do de la rosca se establece en forma que, girando el elemen
t0 10 en el sentido de giro de la rueda loca 8, aquél se de
senrosca, y viceversa. Al roscar el elemento 10 sobre el
eje Y, desclende para hincarse ios aientes de sierra 12 con
tra la cara 13 ce la rueda loca 8, y asl su otra cara 14
queda adosada contra la cara 15 de la rueda 16 calada en el
eje Y. De esta forma, la rueda loca 8 arrastra en su giro a
toda la uisposicibn, siendo solidario el eje 9, por su extre
mo inferior, con la biela 17. £n los lugares en que la dis-
posicion axial atraviesa las paredes de la carcasa 1, se pre

vén las arendelas 18 en tuncidn de cojinetes de giro., — - =

Dado el eje auxiliar 10 también puede ser accionado a
mano, se remabta con un asidero 19. tn el ejemplo del dibujo,
figura 2, el elemento 10 se prolonge en el esparrago rosca-
a0 20 que atraviesa longitudinalmente el asidero 19, asegu-
réndose por su egtremo con la arzndela 21 y la tuerca 22.
Parg que el asidero 19 se ensamble con el elemento 10, éste

presenta la lengleta 23 que penetra en la acanaladura 24 de
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Bl juego de bielas se representa en la figura 6 y en la
parte inferior de la 2. La bisla 17 es solidaria por un e<-
tremo con el eje 9, al que imprime el movimiento giratorio

25, cuando el dispositivo oscilante esta embragado. Por el

otro extreuwo 26, la biela 17 queda relacionada con el ex-

tremo 27 de la biela intermedia 28, mediante un eje. A su
vez, la biela intermedia 28 va unida por su otro extremo 29,
en forma axial, con el extremo 30 de la biela 31, cuya pun-
ta 32 se fija 33 con la carcasa del soporte del aparato, o
sea su parte fija, sobre la que es susceptible de oscilar

la mévil hagta aqui referidas. — — = = = = = = = = = = - ~

Vista cull es la constituciébn del mecanismo segln la pre
sente invencidn, se couprende ya cuidl serid su funcionamien-

to, por lo demas resefiado mas arriba, - - - — - = = = = - —

Como se ha dicho, el eje motriz 2 accionz en lorma per-
manente la rueda loca o, a través de la transmisién sinfin
4, rueda 5, sinfin 7. 5i el elemento 10 tiene las estrias
12 en ulente de sierrs presionando la ruedsa loca 8, 0 sea
tal cono se indioa en la figura 2, el movimiento de esta
rueda 8 se transmitiré hasta la biela 31 oscilante en el
eje 32 fijo, hacisndo oscilar toda la parte movil del apa-
rato. Pero si el elemento 10 tiene las estrias 12 separa-
das de la rueda loca 8, como se representa en la tigura 3,
entonces el movimiento quedaré cortado en esta rueds, Limi
t4naose el aparato a girar el eje motriz, sin emplear la

disposicidn oscilante, = = = = @« = = = = = - - -

Bs bhsico insistir sobre el sentido de la rosca 11 en—
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tre el eje 9 y el elemento mdévil cilipdrico 10. &s basico
porque aqul reside la poslbilidad de desemvrague automi-
tico. Bn efecto, en la dlsposicidn de movimiento oscilan-~
te, filgura 2, hay que considerar que para dicho roscaso se
ipprime al elemento 10 un giro en sentido contrario al de
marcha de la rueda loca 8, es decir aquél se rosca de iz-
quierda o derecha, mientras que ésta gira, como es normal,
de aerecha a izquierda. Sucede que mientras la disposicibn
osté embragaau, se sigue el movimiento oscilante sin la me
nor dificultad, arrastrando le rueda 8 (que shora ya no gi
ra loca) al eje auxiliar que mueve las bielas, pero si la
parte mbévil del aparato, digamos un ventilador, encuentra
dificultad en proseguir su moviwiento oscilante, la biela
31 fija a la base inmoviliza & la biela 28 intermedia, y és
ta a la 17, que hace parar el eje auxiliar Y, pero como que
la rueda 8 sigue girando, porque la disposicidn motriz si-
gue funcionando, la caré superior 13 de ésta se esforzari
en arrastrar las estrias 12 del elemento 10, que no segui-
ran porque la oscilacidn esté Irenava, ae modo que, como
que el senticdo de giro ae la rueda Y ya hemos aicho que es
el mismo sentiao que el de desenroscado del elemento 10, se
producira el desembragado, mediante este desenroscano, pro-
vocandose la separacidn que ilustra La rigura 3. 4si, con
suma senciliez, la disposicion oscilante se independiza to-
talmente de la disposicidén motriz. Habrd que accionar, a ma
no, sobre asidero 1Y, para que el elemento 10 vuelva a em-

pragar contra la rueda 8¢ - — = = = = = = = = — - -~ - - -

Resulta obvio indicar que el desembragado tumbién puede

realizarse a mano, simplemente girando el asidero 1Y qus ng
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ce subir el elemento 10 = = - = - @ - 0 - m o - - .- -

18 Tacil constatar que el mecanismo uescrito a titulo
ae ejemplo, relne realmente ventujas de sencillez y de se

guridad, como anbseriormente ha quedado indicado. - -~ - -

3in embargo, cuanto se ha expuesto no debe suponer im
pedimento ni limitacibn alguna para que el mecanismo segln
la invencidén pueda ser realizado con modificacidn de alguna
de las partes u Organos descritos y representados. La trang
wisidn de movimiento entre el eje motriz y el auxiliar, pue
de realizarsge en cualquiera otra forms, a pesar de que se
considera la del ejemplo como muy simple y seiura. lgualmen
te, el movimiento oscilante, agui resuelto por un juego de
tres blelas, puede substitulrse por cualquiera otra disposi

cidn surtiendo el mismo ofecto. = = « = = v - - - - o - - o

Por supuesto que es indiferente el tipo de aparuto al
que se aplique este mecanismo, y en cada caso esta aplica-
cibén concreta dard lugar a las adaptaciones correspondien-
tes. Tembién es ajeno a la invencidn otras caraciveristicas
propias del aparato, y asi de vratarse de un ventilador,
éste puede presentar dispositivos para oscilacidn de la
disposicion movil en sentido vertical, aparte uel mecanis-
mo de la Pétente, que se refiere a una oscilacidn norizon-

Tole = = = = = = mm m m e . e~ mmmm.—m——————-

Los materiales empleados en la construccidn de las reg
pectivas piezas, constituye un punto primordial, por tra-
tarse de aparatos que estan sujetos muchas veces a horas
seguidas de funcionamiento a revoluciones congiderables.

Se usaran los que resulten més idbneos, asi metélicos como
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Bn general aebe hacerse constar que, en el mecanismo
seglin la rresente Patente de Invencidn, poarén introducir
se cuantas variantes ae detalle la experiencia y la prac-
vica pusdan aconsejar, en cuando a dimensiones, proporciog
nes, nimero de piezas integrantes, forma de acoplamiento
mutuo y demas circunstancias accesorlas, siempre que con

.
ello no se desvirtie su esencialidad, que es la que se con
creta en la primera de las reivindicaciones que siguen, ya

sea considerada aisladamente, ya sgea considerada junto con

une o varias de las reivindicaciones ressantes.e -« - - - -

N O T A

Je ueclaran de novedad, utilidad y propiedad, para Es~

pefia, sus territorios y plazas de soberania, las siguien-

TOE: = = = = e m e e e e e e e e e e e e - - - -

REIVINDICACIONES

1.~ Mecanismo de desembrague automatico para el movi-
miento oscilante, en aparatos electrouomésticos, del tipo
en que el movimiento de giro de un eje motor es suscepti-
ble de convertirse ademas en oscilante con la colaboracidn
de un eje auxiliar y un juego de blelas, caracterizade por
que la disposicion motriz transmite su movimiento de giro,
de modo permansnte, a una rueda dispuesta loca en el eje
auxiliar, la cual es susceptible de ser solidarizada con
sl eje al ser presionada axialmente contra un disco encas-
tado en el m?smo, y originandose la presibn al desplazarse

una parte roscada del proplo eje auxiliar, siendo el senti
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2.~ liscanismo de desembrague sutomatico para el movi-
miento oscilante en aparatos electrodomesticos, segun la
reivindicacion 1, caracterizado porque la parte deslizable
del eje auxiliar es cilindrica, con su base tormando una
coronu cireular de dientes de sierra, que se aprietan con-
tra una de las caras de la rueda loca, provocando la iirme
adherencia de la otra cara de ésta contra la rueda solida~-

ria con el eje euxiliar, a la que arragtra en su giro. - =

3.~ lecanismo de desembrasue automatico para el movi-
miento oscilante en aparatos electrodomdsticos, sestn la
reivinaicacidon 1, carscterizado porque el juego de bielas
queda formado por tres piezas: la que tiene un extremo so-
Llidario con el eje auxiliar y el otro giravorio con una
pieza intermediaz, la que esté fijada por un extremo a la
carcasa inamovible del aparato y por el otro articulada
con la misma pieza intermedia, y la propia pieza interme-
dia, que relaciona las otras dos, transformando el movi=~

miento de giro de la primera en movimiento pendular de la

4.- flecanismo ue desembrague automatico para el movi-—
mienvo oscilante en aparatos electrodomesticos, segun la
reivinaicacion 1, caracterizado porque le operaciodon de de
sembrague automatico del movimiento oscilante, se produce
cuando el aparato encuentra un impedimento para realizar-
lo, en cuyo momento la disposicion de pbielas se inmovili-
za, y con ello el giro del eje auxiliar, persistiendo el
de la rueda loca por estar engranada a la alsposicion mo~

triz, con lo que esta rueaz Loca separa el elemento ae
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presion formauo por le parte desplazable del eje auxiliar,
ya que tienen el mismo sentido de giro la rueda loca y el
movimiento de desenroscado del elemento de presidn, sin

que sean obstaculo los dientes de sierra por tener su par

te inclinada orientada en el mismo sentidos = = = = ~ - ~

5.- Mecanismo de desembrague automatico para el movi-
miento oscilante en aparatos electrodoméesticos, segin la
reivindicacion 1, caracterizado porque la transmision del
movimiento del eje motriz al eje auxiliar, se realiza me-
diante una disposicidn de engranajes reductores, formada
por una prolongacidn en rosca sin fin del eje motriz, que
engrana con una rueda aentada, montada soore un eje que so

porte una rosca sin rin, a su vez engranada con la rueda

Lloca del eje auxiliale ~ = = =« = = = = = = - = = = = =~ =~ =

6.- Mecanismo de desembrague auntomitico pare el movi-
miento oscilante en aparatos electrodomésticos, segln la
reivindicacion 1, caracterizado porque la operaciodon de em=
bragado para consegulr el movimiento osclilante, tlene que
realizerse manualmente, bagtando paras ello girar el eje au
xiiier por un asidero superior, para que la cara estriada
2 dilentes de slerra del elemento mdovil presione contra lia
care ae la rueda Ltoce gcclonsua por la disposicidn motriz,
giendo susceptible de efectuarse el desemvragaco & mano en

ung operaclion 1NVersa. = = — = = = = = = = - = = - - -~ -

(o= WHECANISHMO DE DuSHMisRAGUE AUTOMATICO PARA EL LOVI-
MIBNTO OBCILANTE SN APARATOS BLECTROLOLESTICOS, = = = = = =~
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Lodo ello, tal como se describe y reivindica en la
presente memoriz, que consta de trece hojas foliadas y
mecahograiiadas por una sola de sus carag, y ue tresla-

mina ae dibujos que la ilustran.

MADRID, 24 HAY0 1966
P.A M CURELL suNoL
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