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MEMORIA DESCRIPTIVA
que se presenta para unir a la solicitud

d e

PATENTE DIE INVENCION
formulada el 23 de mayo de 1966 con el num. 327.044
en
EsSPANA
por VEINTE afios
a noﬁbre de PIERRE LAPORTE, de nacionalidad francesa,
residente en La Brague, Antibes (A.M.), Francia, por:

"UN DISPOSITIVO LANZAPLATOS AUTOMATICO".-~

La invencién tiene por objeto un aparato de
lanzamiento para tiro al plato que funciona automdti-
camente, tanto para lanzar el plato al mando verbal -
del tirador, como para armar de nuevo el brazo de lan
zamiento y para la alimentacidén de platos a este bra-—
Z0.

Este aparato posee como principales caracte
risticas:

~ Que el brazo de lanzamiento es, después -

de su carrera de lanzamiento, rearmado por un motor -
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que gira constantemente y cuyo acoplamiento momentédneo

con el drbol portador del brazo y su desacoplaﬁien?o;;

(o

; e
resultan del movimiento mismo de rotacidén del braszg..,

*

- Que el descenso de los platos apiladoéf -'_e’f;

(e (w

la tolva de alimentacién estd controlado por un si§~ée

ma de dos grupos de trinquetes de manera que los déﬁuﬁ

.

grupo, aplicados bajo el peniltimo plato, sostieneria

- pila mientras que los del otro grupo dejan caer un:sd-

>

lo plato en posicibn de tiro, descendiendo el res%ogéﬁ

LIPS

la pila seguidamente un punto por inversién del pivdta

&

g
>
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miento de los trinquetes.
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- Que el plato gbandonado por la tolwva

glimentacidn cae, no directamente sobre el brazo, sino
sobre una plataforma de espera, lo que evita la rotura
y asegura la posicidén correcta del plato.

Otras caracteristicas secundarias resultardn
ademds de la descripcidn que sigue.

E1l dibujo adjunto representa a titulo de =—--
e jemplo un aparato segin la invencidn. La figura 1 es
un alzado lateral parcialmente en seccién.vertical por
el 4rbol del brazo de lanzemiento; la figurs 2 una —--
planta en seccién por II-II (figura 1); las figuras 3
vy 4 muestran el dispositivo devalimentacién dg platos,
visto respectivamente por debajo a partir del plano -—-
III—IIi y en alzado; la figura 5 una vista en planta -
pof el plano de seccibn III-IITI (figura 1); la figura
6 es ﬁna vista parcial, en alzado del costado opuesto
al de la figura 1, del brazo de lanzamiento y de su —-
electro-imén de blogueo.

El bvastidor 1 del aparato, sostenido por unos
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costadosyde‘soporte 2 que permiten regular la ligera -

inclinacién del mismo usual, sobre el plano horiz¢ntsl

e« &~

forma un doble cdrter en el cual estdn alojados el mo

*

- [ I

tor eléctrico M y los drganos de mando para armar éi -

brazo de lanzamiento B enchavetado sobre su drbol Aﬂhﬁ

...

representa el resorte usual que hace funcionar el lan-

g »

:

=,

zador actuando sobre la mahivelal3 del drbol A cuéﬁﬁ%
el brazo previamente es liberado del tope de bloquenﬁv.
El motor M impulsa en rétaeién continuaggééh
rante todo el tiro, por intermedio de engrangjes p?ﬁ%g
tores 4 (figura 2) y de un pifidn cénico 5, estand@f?ﬁé
pifién 6 montado loco sobre el érbol A; este pifién SJéé
t4 dotado (figura 1) de un cubo dentado 6a con el cual

puede engrenar el cubo dentado 7a de un ménguito 7 en-

chavetado con chaveta largs sobre el drbol A para po--

‘der deslizar axialmente sobre &1 para acoplar el pifién

6 con el motor, o desacoplarlo. El manguito 7 estd so-
metido a la accidén de un resorte 8 que tiende constan-
temente a empujarlo a la posicién de acoplamiento, pe-
ro esto es impedido, en uﬁa fraccidn de vuelta del 4r-
bol A, por el dispositivo siguiente: el manguito 7 com
prende una pieza lateral %b en la-cual estd fijado el

eje de una roldana de rodadura 9 que, en posicidén "ar-
mada" (representada en la-figura‘2) ¥ en situacién de

lanzamiento del brézo (flecha F) descansa sobre un ca-
mino circular constitufdo por una pieza 10 fijada por

pernoshal bastidor, que retiene el manguito desacopla-
do del biﬁén 6. Como se ve en la figura 2, el camino -
10 corre sino sobre una, parte de la circunferencia co-

rrespondiente, como se ha dicho, a la rotacién del lan

-3~
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zamiento bajo el disparo del resorte R; pero cuando la

roldana llega al extremo 10a de salida del camino e, -

Aty

(o

rodadura, cae en el vacio, el manguito 7 empujadofgéf

el resorte 8 desciende y hace engranar los dentadd&fﬁa

[

y 6a de tal manera que el motor toma el mando impefﬁ%;
vo del drbol y del brazo de lanzamiento, cuyo movfﬁiei
to continda en el mismo sentido hasta que, habien&qée-
llevado el brazo dé nuevo delante de su tope de blgéugo
V, la roldana 9.se encuentra en este momento de ngeyds
el otro extremo 10b del camino de rodadura, se ele‘v;fz—
sobre é1 y desacopla el 4rbol del motor, dejando %iéé;
brazo en su posicién "armada", con el resorte R eé%gﬁi
dido. ‘ |

Es suficiente pues retirar el tope de blogueo
V para que el brazo realice un nuevo movimiento de lan
zamiento por disparo del resorte R. E1l tope V solicita
do constantemente por un resorte 11 (figura 6) hacia su
posicién de bloqueo, puede ser llevado por el brazo pa-

ra liberar el brazo por un electro-imédn E del cual el -

,citado tope constituye el ndcleo mévil. La excitacidén -

de este electroimén, es decir, el lanzamiento del plato
se hace automdticamente por mendo a la vogz del tirador
por dispositivos que son conocidos.

- E1 aparato de lanzamiento se aglimenta automd- -
ticamente después de cada lanzamiento, a partir de una
pile de platos G (figura 1)guiada entre unos montantes
31. En lugarbde que el plato de abajo de la pila caiga
directamente sobre el brazo de lanzamiento en movimien-
t0o, lo que supone riesgos de rotura del plato o de su -

emplazamiento incorrecto sobre el brazo, se ha previsto
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aqul hacer depositar el plato sobre una plataforme de -

espera fija 32 (figura 1) llevada por una pata 33:%n§re
la parte de deslizamiento Ba del Brazo B y su cubgafncu
ya cara superior estd al nivel de la cara de deslxggp--
miento Ba y se une con ella sobre una longitud que.édk-

rresponde a una parte del trayecto de lanzamiento &el -

brazo; un plato g depositado sobre esta plataforma duran

1~*'!

TIL

te la inmovilizacién del brazo serd recogido seguidapen
&'.3;

te por la parte posterior sobresaliente de la regleta -

34 del brazo que lo condu01ré sobre la pista de deslrza

e
5,,1
O

miento Ba. et &

Esta plataforma de egperas puede estariconsti-
tuida como se ve en la figura 5, con un vaciado en la -
zona, en que recibe el plato. Por ejemplo, forma en essa
zona un marco de varillas 32a prolongado por una chapa
plana 32b. Una pequefla basrra de tope 35 retiene.el pla-
tb impidiéndole salir radialmente sobre el brazo Ba du-
rénte el comienzo de la rotacién del mismo.

Los platos de la pila G son sostenidos y dis-
tribuidos uno por uno a la plataforms de espera por el
mecanismo siguiente. '

Una pieza anular fija 36 (figuras 3y 4 ) --
llevada por una ménsula 37 del bastidor (figura 1) y -
que rodea la pila G, lleva los ejes de pivotamiento de
dos grupos de tres trinquetes cada uno; los de un gru-
po, por ejemplo 38, se aplican en reposo por sus picos
bajo la brida del Yltimo plato debajo de la pila y por
consiguiente, en el momento de su desprendimiento, no
de jarén caer sino un plato, mientras que los del otro

grupo 39, establecidos un poco més arriba, son aplica-~
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dos bajo el peﬁﬁltimo plato y sostienen todo el resto
de la pila. Bste anillo fijo 36 estd rodeado por, mm%

corona 40 abierta para dejar paso al soporte 37 dei%

30’

anillo fijo y que puede tomar un ligero movimiento.de

‘).5

rotacién en un sentldo y en el otro deslizando sobre

Q,v

la periferia del anlllo 36 al cual aquélla es concén-

oc\ou

trica, siendo sostenida en su sitio en altura por %res

5‘a-

H’q

herrajes 41 sobre los cuales. desliza y que estdn T

v
)

dos @ una brida del anillo 36; estos herrajes 81rVep.

93’3

al mismo tiempo de topes, por sus talones 41a a los'&
picos de los trinquetes inferiores. La corona 40 %%gg
va unas espigas 42 que pueden actuar sobre los taio-—
nes de los trinquetes 38 para hacerlos pivotar cuando
ella gira en un sentido, y unas espigas 43 que pueden
actuar sobre los trinquetes 39 cuando la misma gira -
en el otro sentido. Finalmente, unos resortes de tragc
cibén 44 tienden a aproximar uno hacia otro los talo—-—
nes de los trinquetes 38 y 39 unidos dos g dos de ma-
nera que, cuando los trinquetes 38 son desacoplados -
de los platos por empuje ejercido por las espigas 42

en el sentido de la flecha F, los trinquetes 39 estdn
mentenidos en contacto con las espigas 43 y estén im-
posibilitados de desacoplarse de los platos. Se com—-
prende gque si la corona 40 gira en el sentido F, los

trinquetes 38 dejan caer el Wltimo plato sobre la pla

- taforma de espera, guedando el resto de la pila soste

nido por los trinquetes 39, y que es necesario que la
corona gire seguidamente en el otro sentido F' para -
dejar caer la pila restante sobre los trinquetes 38 -

conducidos a su posicién inicial por los resortes 44.
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Los movimientos de la corona 40 son mandados

por el movimiento del brazo de lanzamlento. Sobre el -
cubo b del mismo, estd fijada una pieza 45 (flguras ?3_
3y 5) que lleva, alrededor de un vaciado central 4&-

3 84

que deja acceso al extremo del drbol A, una corona 47.

todo alrededor excéntrica que forma leva y, sobre uﬁ *

_prolongacidén plana de la pieza, un reborde salient ‘548

de forma particular que deja entre el mismo y la Fe 5
47 un espacio o pasadizo 49 al cual puede pasar uné,,
roldana 50 cuyo eje vertical 51 estd sostenido rigié;‘
mente por la corone 40 (figuras 1 y 5). Este pasad%%o%
presente, en su salida en 52 una anchura que deja jus-
tamente paso libre a la roldana mientras que, en su en
trada, en 53, la anchura esté.bastante ampliamente au-
mentada para que la roldana 50 se encuentre colocada -
delante de esta entrada y pueda ser cogida porvel re—~-
borde 48 cuando se encuentre més alejada del eje del -
4rbol A como es el caso cuando el brazo del lanzamien-
t0 estd en reposo armado; cuando éste efectia el lanza
miento, la roldana 50 es llevada por el reborde.48 ha~
cia el centro A lo que hace girar la corona 40 y deja
caer el plato sobre la plataforma de espera, despuéds -
de lo cugl la parte mds excéntrica de la leva 4% empu-
ja de nuevo la roldana, hace girar la coronaven senti-
do inverso, desacopla los trinquetes 39 y hace caer --
la: pila de platos sobre los trinquetes 38.

Por supuesto, las construcciones preéedentes
se dan a titulo de ejemplo y pueden, sin salir del mar

co de la invencidn, ser reemplazadas por unos disposi-

tivos equivalentes. De la misma manera la supresién de
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ciertos érganos o su reemplazo por dispositivos conoci

dos no supondria suprimir la validez de la patente.so-

« ‘e~

bre los otros érganos nuevos subsistentes. e
. Bsta solicitud, Que corresponde a la preégn-
tads en Francia, con fecha 24 de mayo de 1965, bajoge}

>

" nimero 1.435.475, se acoge a los beneficios del arfiéé

1o 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrisi.

NOTA

Los puntos de invencidn, propia y nueva, gue
ge presentan para que sean objeto de esta solicitud de
Patente de Invencién en Espafia, por VEINTE afios, son ~
los siguientes: A .

12. - Un dispositivo lanzaplatos automdtico,
caracteriza&o principalmente porque el rearmado del —-
brazo de lanzamiento se efectia por acoplamiento momen
tdneo de su drbol con un motor de rotacidén continua, -
estando este acoplamiento asi como el desacoplamienfo,
cuando el brazo haya llegado a su posicién armeda man-
dados por el mismo movimiento del brazo en su rotacién.

| 28, - Un dispositivo segin la reivindicacién
1, en el cual dicho mando puede ser realizado por un -
pifién qué es accionado por el motor ¥ &ira loco sobre
el drbol del brazo, y que se embraga con un manguito -
enchavetado con chaveta larga sobre el 4rbol o desem——
braga de acuerdo con la posicidén dada a este manguito
segin la posicién en rotacién del 4rbol.

32, -~ Un dispositivo segin la reivindicacién

-8 -
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1, en el cual el manguito estd desacoplado del pifién -

‘loco, durante la rotacién correspondiente al lanzadop

del plato por una roldana que se desplaza sobre uﬁé’?—

guila que estd situada sobre una parte del recorriéé;

| 42, - Un dispositivo segin la reivindica?ién

1, en el cuél los blatos apilados en la tolva de aizi—
4 eeios

mentacién estdn soportados por dos grupos de itringte--

tes, soportando los de un grupo solamente el G1timo ——

v

plato de la base, sosteniendo los del otro grupo Bii;-

resto de la pila, desacopldndose los primeros al 5%2%
que los segundos quedan cogidos para dejar caer a%%?%—
el plato de la base o de abajo, produciéndose luego la
situacibén opuesta para que la pila descienda en una --
muesca sobre los trinquetes inferiores.

5¢. - Un dispositivo segin la reivindicacién

1, que comprende una forma de realizacidn en la cual -

los trinquetes estdn articulados sobre una pieza anular

fija y movidos por una corona concéntrica capaz de os~
cilar alrededor del eje comin.

62. - Un dispositivo seglin la reivindicacidén
1, que inclﬁye el mando de dicho movimiento de oscila-
cién de la corona por unavleva colocada sobre el cubo
del brazo de 1anzamienfo‘y el tipo de configuracidbn de
dicha leva con pasillo pars el paso de una roldana lle
vada por la corona.

;9. - Un dispositivo segin la reivindicacién
1, en el cual el plafo soltado de la tolva de apilado
cae sobre un platillo fijo de la superficie del cual -
serd asido por la regleta del brazo de lanzamiento.

82, -~ Un dispositivo lanzaplatos automitico.
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Tal y como se ha descrito en la Memoria que

antecede, representado en los dibujos que se acompafian
2 ] .,

B

“»

[

Yy con los fines que se han especificado.

2% %

Esta Memoria consta de diez hojas escritag.s
mdquina por una sola de sus caras. ZGJUwa @ 3
Madrid, ) ~ ey e
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