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que se presenta para unir a la soliecitud

MEMORIA DESCRIPTIVA

de
PATENTE DE INVENGION
formulada el 16 de Mayo de 1966, con 8l n® 326,792
en _
ESPARGA
por VEINTE afios
a nombre de BIG DUTCHMAN, INC.,, entidad norteameriocana, esta-
blecida en 405 Washington, Zeeland, Michigan, Estados Unldos
de Amérioa, por:
= APARATO DE RETORNO DE ALIMENTO PARA TRANSPORTAR ALIMENTO
DESDE EL CANAL DE RETORNO A LA TOLVA DE SIMINISTRO DEL APA-
RATO DE ALIMENTAGION KUTQMATICA = )

Este invento se refiere a un equipo de alilﬁentaoidn
automético, y méds particularmente a un eparato de retorno
de alimentacién de nueve invencién para eliminar el alimento
0 plenso en exceso del cenal de retorno de dicho equipo y de-
positar otra vez este alimento en la tolva de suministro,
Tos aparatos de ol irentacién s bométios para aves de

oorral y diversos enimales domesticos hace tiempo, por supues-
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to, que se conocen, Tipicamente, tal equipo iﬁﬁiﬁye Bna tol-
va de suministro pars almaecenar una cantidad de slimento =
emplear, y por lo menos pasa un cenal aeontinuo a trevée del
fando de la tolve para recibir alimento desde ella, El céﬁ#l
traza un recorrido oerrado gue tiene una longitud total y"
configuracién predeterminadas, sobre el cual los animaleéi

que se elimenten pusden colocarse para tomer elimento del

- oanal, Un miembro de transporte de una naturaleza deseada

opera dentro del cansel para mover constantemente elimento f
dedde la tolva en toda la longitud del ecanal, proporciénanf
do nueves cantidades de elimento continuaments,

Un problema periddico que aparece con el empleo de
tal equipo es el de la devoluoién del alimento a 1a tolva
desde €l canal en el punito donds este Yltimo retorna a la
tolva y pasa por Gentro de elle, Ya que los hébitos de co-
mida de las aves de corral o snimeles varisn pericdicamen-
te a través del dfa y de dfa a dfs, y ya que solamente el
ndmerc de animales puede varisr de vez eu cuendo, & veoces
el canal de retorno lleva muy poco alimento en é1, mientras
otres veces puede retornar e la tolva comperativamente lleno.
En ol dltimo ocaso, sl no se toman obtres medidas,; el slimen-
to muy prontc empieza a apilarsé en la entrada del retorno
de la tolva y & verterse fuera de la tolva y sobre el suelo.
Esto, por supuesto cree una situseidn no deseable, ya que pue-
den perderse grendes centidedes de alimento y en cierto modo
por 1o menos tiende a anular el fin bédsico del equipo de ali-
mentaoi én eutomdtioo,

Se han sugerido varios dispositivos en el pasado pa-
ra venoer esta difioultad, pero todos estos mecenismos han

presentado limitaciones propias de una forma u otra. Asi,
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el gunos requerian que el usuario comprara ugm nueve Juego
oompleto des egquipo ya que no padian incorporarse en el ma=~
canismo exlstente. Otros no consiguieron tener la oapacidg@%
de wsnipulseién del alimento requerida, y todavie otros es-
taran sujetos & interrupciones o atescemientios debido.a ;aat
caracteristicas y a la cantidad de elimento que se requeéﬁg‘
que manipularan;~ Obros mecanismos operan satisfactoriamen-
te por sl mismos pero requieren un considersble espacid: .
de suelo adyacente a los csnales y por consigulente no pué;.
den ser utilizados con canales miltiples posicionsdos muy oer=~
ca entre ellos, -

De esta formam, un objeto prineipal de la presente in-
venoién es proporcionar un aparato de retorno de el imento que
tiene una capascided inherente pera manejar més alimento que
el equipo de slimentacién puede presentarle, y que puede usar~
Be con igual facilidad en eguipos de nuevo diseiio y equipo
antiguo ya en existencia.

Otro objeto de la presente invencidn es proporeionar
un aparato de retorno de alimento que tiene las carescterlsti-
oas anteriores, gque no requiere practicamente ninguna modifi-
caclén dsl equipo de alimentacidén existente con objeto de su
incorporacidn a &,

Otro objeto todavia de la presente invenocidn es pro-
poreionar un aparato de retarno de alimento gue tiene las
caracteristioas deseables anteriores y que no requiere ade-
més un espacio lateral de montaje mayor que el del canal de
alimentaoi én y que éonsecuentemente puede usarse aon comple-
ta faeilidad en cada canal en un sistema de alimentsocidén por
caneles miltiples., Obro objeto sdicional de la presente in-

venaidn es proporeionar ux aparato de retorno de alimento que
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tiene las oceracteristices anteriores y que noxﬁeéesita adends
fuente de energfa motriz sepsrada, sino que coopera de una
manera Uaice con el equipo de alimentacidn y es eompletamgn«
te acoionado por €L, | ‘
Otro objeto ediocional de la presente invencidn es pfo-
porel onar un aperato de retorno de aiimento que tiem todas’

las enteriores caracteristicaé, v que ademds se monta dir ec~

.bemente- en el canal de retorno y comunica directamente con

el alimento que se mueve en él,

Los anteriores objetos y ventajas de la presente in~
vemidn, Juntemente eon muchos otros atributos iguslmente de-
seables y sus caracteristicaes, apsrecerdn gradualmente noto-
rios siguiendo las consideraciones de la descripci6n que si-
gue y sus reivindicaocidnes adicionales, partiocularmente cuando
se tomen conjuntamente don los dibujos ilustrativos adjuntos
que exponen una reelizacidn preferente de ella.

En los dibujos:

Ea figura 1 es una vista en perspectiva frontal mos-
trando el nuevo aparato de retorno de alimento instalado en
un mecanismo de alimentacién sutomatizado ilustrativo;

Ia figura 2 es una vista en seccidn central sumenteda
de la parte inferlor del aparato de retorno y cenal de alimens
tacidn, mostrando varios de sus detalles:

La figura 3 eos una viste en seceldn central aumentada
de la poroidn superior del sparato de retorno y la tolva, mos~
trando sus detalles especifiocos;

La figura 4 es un alzado frontel aumentado de la por-
of dn inferior del aparato de retorno y ocsnals

La figure 5 es una vista en perspeotiva sumentada de

una estructura especifica useds en la realizacidn preferida
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del aparato de retorno ilustrado aqui; y

La flgura 6 es una vista en perspectiiva sumentada de
uno de los eslabones de la cadena de retorno de alimentg en-
pleada en el nuevo aparato, -

Expuesto brevemente, ls presente invenoidn proporcio-
na un nuevo aparato para tranferir slimento desde el oahai'
de retorno & la tolve de suministro de equipo de alimenta~
ol én autométizado, —

El sperato incluye unos medios de transporte, que .
estan unidos y comunicen oon el canal de retorno, y que sé
inelinen hacia arriba desde él, hasta la extremided supe-
rior de la tolva, Los medios de transporte comprende basioa-
mente un miembro movible sin fin que tiene una serie de pa-
letas unidas a 4l para movimiento con éL. Las paletas se ex-
tienden hacla afuera del miembro, y ocapen una posiocidn sali-
neada direotamente sobre el oenal de retorno. La poreién in-
ferior de los medios de tremsporte ineluyen un piﬁdn de ca-
dena que engrana en la cadena u otra extructura equivalente
que nmueve el alimento en el canal, y el pifién es conducido
de forme rotatoria por ella, Esto origina que ¢l miembro mo-
vil de los medios de transporte sean conducidos, lo que hace
que las paletas se mueven longitudinalmente a través de um
poreién del canal a una velocidad que es mayor que la velo-
oidad con la cuasl se mueve el alimento a trevés del ocanal,
Consecuentemente las paletas recogen alimento del oanal, ¥
los medios de transporte operan para llevar el &l imento
reocogido hacia arriba hasta que en la parte supexrior, ©
cerca de ells, del tramo el alimento ocae fuera del transpore
tador y se deposita en la parte superior de la tolva,

Con referencia, con més detalle ahora, a los dibujos,
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an la figure 1, el nuevo asparato de retomo de slimento se
indice generalmente con el nimero 10, donde se ve instalado
sobre un sistems de el imentacidn automdtioca & modo de e jemplo.
Este dltimo incluye una tolve de suministro 12, mn canai;de
alimentacidn 14 que parte de la tolve, y un ocanal de alimen=
tacidn 16 que vuelve a la tolva, entendiendose que en réa—
lidad los oanales de alimentacién 14 y 16 son los extremos
de ua miembro continuo que désocribe un camino cerrado hacis
y desde la tolva, Como es bien sabido, un miembro de traﬁs;_
porte movil sin fin tal como una cedena se desplaza a traf
vés del ocanal para distribuir elimento en tode su longitud,
S¢ observard en esta figura que el sparato de retorno de
alimento 10 incluye una estructura que se une sl canal de
retorno 16 a una pequeila distaﬁoia desde el punto real de
entrade del canal a la tolva y se inelina hacia grriba en
direccién a la tolva pare extenderse sobre sa extremidad
superioy, Ta extremided superior del aparato de retorno
ineluye unos medios de conducto 18 = través de los ouales,
el elimento que retorna a la tolva por efecto del eparato
10, se dirige al interior de la tolva de forma demeada.

Como ilustra el alzado en secoidén de la figura 2, el
sparato de retorno de alimento 10 inoluye unos medios de
transporte para transferir el eslimento en exceso desde €l
canal 16 hacia arriba y haecia los medios de conducto en la
parte superior del aparato de retorno, Estos medios de trans-
porte comprenden un miembro movil sin fin 20 que preferible-
mente es una cadena formede por eslabones planos., Istos es-
labones tienen la forma generalmente Indicada en esta figu-
r8, y se ilustran ademds en perspectiva en la figwra 6. EL

miembro de cadena 20 egs arrastrado por su parte inferior
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slrededor de un piﬁén de mando de cadena 22 que tiene dien-
tes apropisdos para engranar con los diverscs eslabones de
la oadens. EL pifion de mando de la cadena 22 estd montado -
gliratorio sobre un eje de soporte central 24, oue se exﬁ;éﬁ-
de tambidn @ travéds de y soporbta una rueda de cedena mayn?v
26 que estd situada adysoente al pifidn 22 de mando de lé“tl
cadena y fija para girar al unisono con éL, -

Esta disposicién se ilustra ademds en la figura 4,
donde se observard que en le realizaoci dn preferids aquil flég;
trade, los medios transportadores imocluyen de hecho un pai;i“
de miembros transportadores de cadena idénticos 20 y 20’.1»7’ ‘
respectivamente, que son arrastrsdos sobre ruedas de accic-
nemientos identicas 22 y 22’ respectivamente montades a ca~-
da lado de la rueds meyor 26, Se observard en ambas figurss
2y 4 que el aparato de transporte estéd sustancislmente en-
oerrado dentro de una estructura de alojeaniento 28, Esta
es basiosmente un miembro en forma de 4 hecho a partir de
chepa metédllica o similar, teniendo un fondo pleno o poreibn
de piso 30 (figura 2) y una tapa (vease figure 31) para ce-
rrer completamente los medios de transporte demtro de élla,
Las peredes opuestas de la estructura de slojemiento 28 so«
porten el eje de pifién 24 en apoyos apropiados formados a
través de ellas, como se ilustra en la figurs 4.

Como se 1lustra en la figura 2, el panal de retorno
16 tiene una cadena de transporte 52 generalmente plana oer-
ca de su parte inferior, por la cusl es operadc el aparato
de alimentacidn automdtics de la realizeocidn., Como se ve en
el ndmero 33 Qe esta figura, uns cantided de elimente retor-
na a la tolva por medio de la cadena 32, que se mueve de iz~

guierda & derecna en la figura. Los dientes de la rueda cen~
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tral 26 engrenan con ocada eslabdn sucesivo de la cadena 32,
y por oonsiguiente &l moverse la ocadena de alimentacidn 32
de izquierda a derechas, la rueda 26 gira en una direceidn
contraria a la de las agujes de un reloj. Como los piﬁo-
nes de mando de la sadena 22 y 22* estan fijos pera moverse
ocon la rueda 26, estos pifiones de mando de la cadena son
conducidos tambidn en direceidn contraria & la de las agu;A
Jas del reloj, y esto sirve para conducir las ocsdenas de-
transporte 20 y 80* del aparato de reforno de slimentos

e la forme que indicen las flechas,

Se observard particularmente que la cadens de transe
porte 20 de retorno de olimento lleva una sucesién regular
de paletas 34, que, en le realizacién ilustrada se fi jan a
eslabones alternsdos de ls cadena. Las paletas 34 se ven
olaramente en las figures &, 3, 4 ¥y & y oomprenden una hoja
generalmente plana que tiene una punte exterior plena y li-
neal, Un detalle importante reside en el hecho de que ocada
una de las paletas 34 se¢ fijla & su‘esléﬁén apropiado de la
cadens 20 en un éngulo uniforme haocia afuere de la direc-
oidn de movimiento de la oadena, Hste éngulo s¢ designa
por A (figuras 2 y 6), y debe ser algo menor gque un éngu-
lo recto y preferiblemente del orden de alrededor de 758,
En esta disposioidn, el seliente piano de las peletas sé
gira slrededor del pifion 22 (ver figura 2) y a posicién
adyacente al miembro inferior &0 de la estructura de alo-
Jemiento 28, que rodea la poroidn inferior del aparato
de transporte., Las paletas estan as{ posiocionades mas
aproximademente en un plemo vertical absoluto qus en el
caso de un dngulo A de 909, en ouyo caso las paletas se-

rian perpendiculares a la porcién inferior 30. Bl fin de
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esta orientacién de las chapas aparece a continuacién, El
extremo superior del aparato de retorno 10 se ilustra en la
figura 3. Se verd aqui que la cadena de transparte 20 de
retorno de alimento se mueve en su extremo superior alféi':
dedor de un pifidn loco 36, El pifion loco 36 es sustanciaié
mente 1dedtico en configuracidn el pifién 22 de mando desLas
cadens ¥y tembién se monta entre paredes latersles opuestw%‘
de la estrustura de alojemiento 28 sobre un eje de soporie -
oentral. designado por el ndmero 38, Aunque no esté espewir
fiocamente ilustrado se ocomprenderd que la cadena pareja &q??'
de la figura 4 se conduce ocon un pifién loco parejo y gque d??ﬁ
seouehtemebte ambag cadenas se soportan en una posicién adya=-
oente idéntice para su movimiento alrededor del eje 38,

De forma diferente al eje 24 para los piilones 22 y 2’
en el fondo del aparato de retorno, el eje 38 en la parte su-
perior del aparato preferiblemente no estéd apoyado fijo di-
feotamente sobre las paredes de la estructura de slojamiento
28, En vez de esto es utilizado el asparato de montaje indlica~
do generalmente en 40 en la figura 3, EL aparato de montaje
40 eostd indioado con méd detalle en la figura 5, donde se ve
que basicamente este aparato incluye una barra de soporte
alargada 42 que tiene unos medios de cojinete agulares 44
agsegurados a su extremo superior, y un soporte 46 general-
mente en forma de canal, que tiene una abertura roscada en
é1, a través de la cual pasa un perno de ajuste 48 que des-
canse contra la barrs de soporte 42,

Un par de aparatos de montaje 40 son empleados para
soportar el eje 38 de pifion loco en los pifiones locos 36 en
la extremidad superior del apareto de retorno de alimento,

Tal aparato de montaeje sirve para retener los pifiones locos

‘lgq
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en una posicidn deseada que mentiene la oadena 20 de trans-
porte de retorno de alimento bajo un deseado grado de ten-
sién, Cumpliendo esto, oada uno de los soportes 46 estau- uni-
dos f1ijamente a porciones de pared laterales opuestas de

la estructura de alojamiento 28, tal como por soldadura;, en
le posicidn indicada en la figura 3. Las barres de soportd
42 del aparato de montaje se deslizan entonces en la aberfuy
ra entre la pared de alojemiento y el soporte. El eje de so-
porte Loco 38 se apoya en cada uno de sus exbremos exteric-
res en los medios de colinete 44 en la parte superior de las
barras de soporte, con los pifiones loocos 36 montados sobre
el eje y posicionados entre los dos medios de cojinetes 44,
Con la aadena 20 apropiademente conducide sobre los pifiones
locos, los plfiones y su eje de soporte se elevan en el elo-
Jemiento 28 hasta que la cadenz es adecuadamente tensada,

¥y en esta posicidn los pemos de ajuste 48 se aprietan pa-
ra llevar las barras de soporte 42 a apoyar contra los lados
de la estructura de alojemiento y ﬁiooaﬁ los pifiones locos

vy su eje de soporte firmemente en posicidn, Se consigue fa-
oilmente un resjuste aflojendo simplemente los pernos de
ajuste 48 y reposicionando los pifiones y eje moviendo las
barras de soporte 42 hacia arriba o bacia abajo, couo se
desece,

Habiendo ahora, establecido en detalle une realize-
cidn estructural preferida del presente aparato de retomo
de alimento, y hebiendo indicado el conjunto de esta estruc-
tura, su operacién de retorno de alimento es notoria. Con-
forme la oadena de btransporte prinoipal 32 se mueve en el
cenal 14, 16 del aparato de alimentacidn automética, de vez

en cuands retornard uma cantidad significante de alimento 33
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(figura 2) otra vez haoia la tolva 12, EL engrane de la
cadena de transporte principal 32 eon la rueda inferior
26 del aparato de retorno de elimento produce un giro de
la rueda 26 en sentido contrario al de las agujas del féi ‘
loj por 1o cual mueve los pifiones inferiores 22, 22! de
mando de retorno de alimento ds una forma similar, Esto f:
conduoe‘la oadena de transporte 20 de retorno de alimento- -
consecuentemente, y nace que sus paletas 34 se mueven o
barren longitudinslmente a través de la poroidn asociada
del canal de retorno de alimento 16,

Por consiguiente, la cantidad de alimento devuelta
a la tolva es ban pequefia que no puede haber acumulaeidn en
el canal de retorno conforme entra en la tolva, y no se per-
mite que €l elimento se desparrame fuera del csnal de retore
no, El elimento gue na sido recogido por cade una de las pe-
letes 34, y atrepado en la estruetura del alojamiento 28 se
mueve conb inuamente, por medio de las paletas desplazatles,
hacia arriba sobre la porecidén de suelo 30 del al ojamiento
(ver figuras 2 y 3) hastae que alcanza la extremidad superior
del alojamiento, donde termina el suelo 30 o tiene una aber-

tura en él. En este punto, el alimento cae vertiocalmente fue-

ra de las peletas y directesmente en 1a tolva 12. Para faci-

litar la descarga apropiada del alimento en la tolva, puede
ntilizarse una boca o canal en la parte superiorvdel aparato
de retorno de alimento, como se indica en 18 en la figura 1.
Es en la extremidad superior del aparato de retorno
de alimento, donde el alimento cae desde la peleta y en la
tolva, donde la relacidn angular previamente especificada
pera la realizaoidén preferids del aparato toma bastente im-

portancia, El alimento que se emplea en el equipo de ali~
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mentaocl dn sutomdtieca es a menudo un producto molido fina-
mente que tiende & ser algo cohesivo y facilmente compaoc-
to. y es tembién slgo edhesivo y se adhiere en pequefios
deposi tos a la mayor parte de las superfiocies con las ce.e-
les se pone en contacto. En la operaocidn continna oonside-
rada para el gperato de retomo de elimento presente, exig-
tira una tendencis del alimento a permanecer en oontact&l;-
con cadas una de las paletes si las mismas estuvieran situa-
das mas o menos perpendiculares al fondo 30 de la estruc-',;
tura de slojemiento, ya que en este caso la fuerza de gra-
vedad que scotua sobre el glimento, no solo lo obligaran a '
caer hacia abajo en la tolva, sino que tendran tembien una
componente horizontal que tenderan & hacer que el alimento
permaneciera en su sitio sobre la cara de las paletas. ELl

gl imento que permaneciera sobre las paletas se llevaria di-
reotamente alrededor de los pifiones locos 36 en La parte
superior del apsrato de retomo, y enftonces o cserias o se
devolverie hacia abajo de la poreidn superior de la oade-
na 20, para uanirse al alimento 33 &ue éé estd acercendo jus-
temente el retorno de alimento, Esto naturslmente afeotaria
adversamente la operacidn de retorno de alimento y disminuirie
su eficiencia de menejo de alimento, En eontraste con esto,
se observard que el éngulo preferido para las paletas las oo-
locs en una posioién que estd mas cerca de la vertieal con
relecidn a la tolva (vease figura 3), y esto elimina virtusl-
mente el problema desorito, ya gue el alimento entonces estéd
casi enteramente libre pare ocser fuera de las paletas en el
monento gue alcanzan la parte superior de la estructura del
reointo,

Sera evidente para todos los conocedores del ramo a

«l? -
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que pertenece este invento gque la invenoién proporciona una
forma nueva de retorno de alimento que puede instalarse ra-
pidsmente y facilmente en equipo existente, y que no requie-
re incluso modifiocacidnes ligeras del equipo existente, EL ~
presente aparato de retorno de alimento Uiene muchos raséft
gos nuevos y ceracteristices operantes muy deseables, ya
gue comunioa directemente con el alimento en el canal de'ré;
torno y por su disefio inherente puede msnejar adn las majé;;
res cantidades de alimento gque puedan permanecer posiblemén"r
te en el canal de retomo conforme se acerca a la tolva, .
is{, e ag}lamiento tipico de alimento en la entrada de la4.
tolvé, y el consiguiente desparramaedo, y nerdida de ali-
mento, es enteremente eliminado. Ademds, se notard que las
porciones laterales del aparato de retorno son lisas y sin
alierarse por ninguna estructura saliente, y que estos le-
dos son practicemente de anchura no mayor que la anchura
del mismo canal alimentador., Por consigulente, el aparato
de retorno de alimento nuevo requiere solamente el mismo
espacio lateral de montaje que los canales de alimentasoidn
¥ pusde usarge un sperato separado de reforno eu canales
adyacentes incluso muy cercanos en sistemas de alimentacién
de caneles multiples, Bl valor y significacién"&e esta mejow
ra se manifiesta claramente avaremte para los conocedores
de la materia.

Aungue uns reslizacidn prefefente de la inveneidn
ha sido mostrada y descrita en esta memoria, estd claro
gue otras varias realizsolones del oconcepto que sirve de
base a la invencidn, as{ como varias modi ficaciones y varia-
clones de la reelizaoidn mostrada aqui, son posibles sin

alejarse del fundemente de la invenecién., Por conslguiente,
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todes las reslizaociones, variaciones, y modiflicaciones se
consideraran dentro del dmbito de las reivindicaciones gque
a continuacidn se exponen, a menos que estas reivindicesoio-
nes por su forms establezcan expresamente oﬁra coBa,

La presente soliocitud gque corresporde & la presenteda
en los Estados Unidos de América el 17 de Mayo de 1,965,

oon el ne 456,427, se scoge & los beneficios del articulo

" Bl del vj:genta Estatuto sobre Propiedad Industrisl,

NOTA

Los puntos de invencidn propla ¥ nueva que se presen=-
tan para que sean objeto de esta solicl tud de Patente de
Invencidn en Espafia por VEINTE sfios, son los siguientess

12,- Aparato de retorno de slimento para trensportar
glimento desde el canal de retorno a la tolva de suministro
del aparato de alimentacidn automética,'éue comprende en
combinaeidn: unos medios de bransporte ineclinsdos hacia arri-
ba desde dicho canal hasta la extremidad superior de dicha
tolve; teniendo tales medios de transporte un miembro mo-
vil sin fin y una serie de paletas unidas a dicho miembro
para moverse con &l; extendiendose dichas paletas hacia afue-
ra de dicho miembro y estando alineadeas sobre dicho cenal
para moverse dentro de 61; medios para mover dicho miembro
mfvil y dichas paletas recogiendo dichas paletas, onando se
mueven dentro de dicho oanal, alimento desde él y llevando
dichos medios de tranmsporte entonces el alimento hacia arri-
ba vara depositarlo en dicha tolva,.

28,- El ansrato de la reivindicacidn 1, en el cual

- 14 =
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dicho aparato tiene una anchura totel sustancielmente lgual

que la de dicho cenal, y ademds estd sustencialmente despro-
visto de cualquier estrucbura que sobresalga laberslmente
desde el mds alld de dicha anchura, o

32,- El aparato de las reivindicaciones 1l y 2, enE‘
el cual dichos medios para mover dicho miembro mévil y :df=,
chas paletas se ocaracterizan porque las paletas pasan IQQ}.
gltudinalmente a través de dicho canal a una velooidad mg;5
yor que le del alimento. -1

48,~ El epsrato de las reivindicecionss 1-3, en eifdt
oual dichos medios para mover el miembro mévil y las pales
tas incluyen un primer miembro giratorio sooplable con y
conducido por el aparato automdbico que mueve alimento enm
los canales, un segundo miembro giratorio fijo con relacién
a dicho primer miembro giratorio para girar el wnisono con
el y que tiene un radio de giro més pequefio que-- el primer
miembro; y estando dicho miembro de transporte mévil acopla-
do operativamente con dicho sezundo miembro giratorio para
ser movido por él.

be,~ El aparato de las reivindicaciones 1-4, en el
cual dichas paletes comprenden una serie de pelas general-
mente planes unidas transversalmente a di cho miembro mo-
vil,

6%,- El aparato de la reivindicacibén 5, en el oual
dichos medlos de transporte indluyen una estructura de al o-
jemiento indlinade que tiene una poreidn inferior; en el
oual diochas paletas, esten posicionadas en un éngulo agudo
con relacidn a dioha parte inferior del alojamiento inoli-
nedo, en la direcoién del movimiento de di cho miembro movil;

y en el cual dicho alojamiento tiene una abertura en 6l a



lo

15

a8

30

326799

través de la oual dicho alimento pusde cser a la tolva; fa-

cilitando dicho dngulo agudo el movimiento completo de ali-
mento fuera de dichas paletas y dicho slojemiento a través
de dicha abertura,

72,- El sperato de la reivindicecidén 5, en el oual
dichos medios de transporte incluyea un par de miembros_ge-
neralmente adyacentes méviles sin fin, teniendo cada uno de
ellos tales paletas unidas @ el; en el cual un par de dichos
sezundos miembros giratorios estan unidos con relacidn a di-
ocho primer miembro giratorio pare rotacidn sl unisone cor
él; estando dicho primer miembro giratorio dispuesto en gs-
neral centralmente a dicho par de segundos miembros girato-
rios; y en el cual cada uno de dichos miembros moviles es
conducldo sobre uno de dicio par de gsegundos miembros gira-
torios,

88,- El apsrato de la reivindicaeidn 7, en el cual
diohos médios de transporte incluyen uns estrucﬁura de al o=
Jemiento inoclinasda; en el ocual diohss paletas sobre cada uno
de dichos mianbros méviles esten posicionades en un éngulo
egudo con relacidn a dicho fondo de dicho alojamiento in-
clinado, en la direcoidn del movimiento de dichos miembros
méviles; y en el cusl ducho alojamiento tiene una abertura
en é1 a través de la ousl dicho alimento puede caer en la
tolva; facilitando dicho angulo agudo el movimiento comple-
to del alimento fuera de dichas paletas y de dicho alojamien~
to a través de diocha sbertura.

9¢,~ Bl aparato de ‘las reivindicaciones 6 y 8, que
inoluye ademds medios asociados con dicha estructura de alo-
Jamiento inelinada y.dicho miembro movil para ajustar la

tensidn de este dltimo,
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108,- El aparato de las reivindicaolones 1-9, tenien=
do dichoslmedi os de transporte una estructura de alojamiento
que Incluye una porcidn de suelo; encerrendo diciha estrustu-
ra de alojemiento por lo menos la extremidsd inferior de los
mediog de transporte; y ajustando diches paletas en diocha-
estructura de alojamiento y sdaptandose sustencislmente @
dicha poreidn de suelo para proporelonar un defleator movil
en el alojamiento,

1le,- Aparato de retorno de slimento para tremsportar

slimento desde el cenal de retorno a la tolva de suministré'

del aparato de alimentacién automdtioa.

Idf ¥ oomo se he desorlito en la Memoria que antecede
representando en los dibujos que s8e acompafian ¥ pars los
fines que se han especiffioeado, i&

Esta Memoria consta de diedisietsihojas esoritas a

méquine por una sola cars,

wearia, [ JUN 1966
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