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Ta presente invencidn tiene por objeto un dispo-
sitivo para el accionamiento programado de cortapapeles del
tipo llémado "lineal" y de otras mdguinas provistas de un
drgano de movimiento intermitente.

Cdmo es sabido, existen unas médquinas cortadoras,
por ejemplo cortadoras de papel, para el corte sﬁbre medi-
das de resmas de hojas de papel, accionadas a mano o auto-
mdticamente; en general, sin embargo, no se obkienen resul
tados completamente satisfactorios con dichas mdquinas es-
pecialmente desde el punto de vista de la regularidad,vasi
como también desde el punto de vista de la velocidad de tra
bajo y de la seguridad de funcionamienfo.

Por tanto, uno de los fines de 1la invencidn es
el de realizar un dispositivo de accionamiento que permita
conseguir constancia en el corte y una elevada produccidn
en "programa", es decir siguiendo un programa preestableci-
ao, en la escuadra trasera de la mdguina cortapapeles del
tipo llamado "lineal", que realiza el avance del papel de
manera intermitente debajo de la cuchilla, E1l dispositivo
comprende, en combinacidn con los drganos de accionamiento
de la escuadra trasera de la miduina cortapapeles:para.él
desplazamiento intermitente del papel'debajo de la cuchilla
un dispositivo electrdénico de mando en dos fases sucésivas,
una de las cuales es de deceleracidn del movimiento del pa-
pel, vy la otra de detencidn y de corte, pudiéndose eventuall
mente repetir dichas dos fases en una determinada secuencia

La parada se verifica con una gran precisidn, gracias a par
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méquing cortapapeles tiene que ejecutar estd representado,

- en su desarrollo, por un determinado programa de cortes.

la escuadra trasera. El movimiento de la cinta magnética

ticulares medidas de las que se hablard mds adelante: Se
recuerda que por "funcionamiento en programa" se entiende
la regulacidén automdtica de la escuadra trasera sobre una

serie de medidas programedas. Un determinado trabajo que 1g

Dicho programa estd registrado en una cinta magnética arro-
llada sobre un soporte Qilindricolcuyo movimiento estd vin-
culado univocamente al movimiento de la escuadra trasera, a
cada posicidn de la cual corresponde por tanto, una detérmia
nada posicidén de la cinta. Ahora bien, 1o mismo que la me-
dida de la posicién de la escuadra trasera se refiere al’ejﬁ
de la cuchilla, la correspondiente posicidn de lq cinta mag-
nética se refiere de manéré andloga al eje de la cabeza magH
nética de grabacién; Para cada una de'lasbposiciones que
la escuadra trasera tiene que adoptar sucesivamente para la
completa ejecucidn de una serie’de cortes, se registra en 19
cinta magnética un "impulso" consistente en una cérta zona
de cinte magnética que es magnetizada mediante la oabezé mag
nética con una polaridad opuesta a la de toda la superficie
de la cinta antes polarizada mediante la misma cabeza nagné-
tica.

La lectura del programa consiste en la revelacidn,

por medio de la misma cabeza usada para la grabacidn, de los

"impulsos" y en su empleo para la regulacidn sutomdtica de

con respecto a la cabeza magndtica, que es fija, provoca und
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variacidn de flujo en el circuito magnético de la cabeza
cada vez que un impulso pasa debajo de la.parte sensible de
la cabeza, es decir su entrehierro. En correépondencia de
cada impulso (gue, como ée ha dicho, corresponde a uno de
los cortes del entero programa), el movimiénto de la escua-
dra trasera‘tiene gue ser detenido con la mayor prec;sién
posible.

E1l dispositivo segin la ipvencién ejecuta las men
cionadas operaciones de grabacidén y de lectura. Como se h
dicho, para poder ejecutar la grabacidn, la cinta magnética
tiene que ser polarizada con anterioridad; ademds, como
cierto programa tiene que poderse anular (después de la -eje]
cucidn del trabajo para el cual habia sido preparado), ya
que debe poderse uéar la cinta para registrar cualguier nue
vo programa, la cinta magnética tiene también gque poderse

"phorrar". La polarizacibén y el borrado se identifican y se

~realizan enviando a la cabeza magnética una corriente conti

nua. ILa grabacidn de los impulsos es realizada mediante el
envio a la cabeza magnédtica de una corriente de signo opues
to a la de borrado. El1 borrado se realiza con la cinta en
movimiento y la grabacidn con cinta parada eh cada uwna de
las posiciones correspondientes a las distintas medidas.de
los cortes que constituyen, en su conjunto, un programa.

Para obtener un elevado rendimiento y regularidad

. de la mdquina cortapapeles, es conveniente que la escuadra

trasera presente, entre cortes sucesivos, dos distintas ve-

locidades de avance, es decir un "avance rdpido" inmediata-
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‘61 impulso de parada estd prevista, segin la invencidn, de

se describird ahora una de sus formas de realizacidén que se

s

mente despuds del corte y hasta poco antes del corte siguie:
te, y un "avance lento", libre de la inercia de las masas,
casi en la parte- para dicho nuevo corte. La operacién de
parada, en efecto, tiene que ser precedida de una decelera—
cidn que tiene el fin de eliminar toda inercia. Con.este
objeto, una segunda cabeza magnética, dispuesta en posicidn
de adelanto con respecto a la cabeza principai, comprueba
antes que esta Wdltima, cada uno de los impulsos existentes
en la cinta. FEl1 dispositivo recibe dos veces el mismo. im-
pulso, antes a -través de una cabeza de deceleracidn, y lue-
go-a través de la otra cabeza, para la parada. Se llama
"impulso de deceleracidén" al primero de ellos e "impulsd de

parada" el segundo. La cabeza magnética destinada a recibiy

forma particularAy con dos entrehierros, para auvmentar la
preéisién; de parada, como se dird méds adelante.

Los impulsos revelados por las. cabezas y que sumi+
nistran sefiales de una amplitﬁd de pocos mV.cada 2-3 mV, son
amplificados en un circuito amplificador particular que no
es sen81b1e a las senales de perturba01on, ¥ son transformal
das en mandos adecuados pare mandar el equipo eldctrico que
realiza el accionamiento de la escuadra trasera.

A titulo de simple ejemplo y para una mayor acla-

racidn de las caracteristicas particulares de la invencifdn,

refiere a los dibujos adjuntos, asi como a su funcionamientd..

En los dibujos:
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_ el cual se apoya y e hace mover el papel 2, accionado por

Ia fig. 1 representa muy esquendticamente, en al-
zado lateral, la regulacidn de la escuadra trasera de una
médguina cortapapeles lineal a la que se encuentra aplicade
el dispositivo segin la invencidn;

La fig. 2 muéstra el conjunto de los circuitos
electrdnicos que realizan el mando de dicha méquina corta-
papeles, y

las figs. 3a y 3b ilustran la cabeza magnética
especial segun la invencidn, respectivamente en fase de gra
bacidn y en fase de lectura.

Con particular referencia a~1a fig. 1, la mdquina
cortapapeles a la que se encuentra aplicado el dispositivo

de la invencidn comprende un plano fijd de trabajo 1y sobre

la escuadra trasera 3, por ejemplo mediante un par de’ tor-
nillo 4y tuerca 5;' La tuerca 5 estd unida mediante un ca-
ble de arrastre 6 a un tambor 7 sobre el cual estéd arrolla-

da una cinta magnética 8, en la cual estdn grabados, por

Ul

ejemplo, dos sefiales de corte o impulsos A y B, a lbs cuale
tendrdn que corresponder doé cortes, indicadbs de manera cof.
rrespondiente con Aq y Bq, del papel 2.

La conexidn cinemétiéa univoca entreé la escuadra
3 y el tambor 7 puede también estar prevista mediante el
uso de trenes de engranajes. '

Encima del tambor 7 estdn sujetas dos cabezas ’
9 de deceleracidn y 10_de.parada de la escuadra 3. ILa cu-

chilla de corte 11 estd provista de un taco 12 que acciona




10

16

20

25

un contacto 13 de fin de carrera. TILa cabeza 9 estd conecta
da a un circuito electrénico de deceleracidn, representado
esqueméﬁicamente con el bloque 14 del motor 15 qué, median-
£e1mm§;upo16 que comprende una friceidén 16', estd conecta-
do a sﬁ vez con la escuadra trasera 3 (tornillo 4). La ca-
beza 10 estd conectada con un circuito electrdnico de para-
da , representado esquemdticamente con el bloque 1;, quie-
manda la friccidn 16' y el freno 16".

En la fig, 2 se indican, contenidos respectivamen
te dentro de las lineas discontinuas 14' y 1;', los esque-
mas de los circuitos eleotr&nicos 14 y 17. Los terminales
de alimentacidn (prQoedentes de una fuente no representada
‘de corriente continua) estdn indicados con v, z; los termi-
nales conectados con la cabeza 9 que lee los impulsos de
deceleracidn estdn indicados con u, t, y los de la cabeza
de parada 10 estdn indicédos con n, m. En la misma fig. 2,
se indican con CG el conmutador general y, en general, con
C los condensadores, con Q los transisfofes, con CR los dio-
dos, con R los recistores, con RL, RV etc. unos felés, y con
rl, rv, etc. los correspondientes contactos de estos relés.

En vista de la importancia del problema de la con-
Cservacidn de los equipos de este tipo, el equipo éleptréni- :
co segin la invencidn ha sido realizadq:'

a) completamente con transistores, a diferencia de otros
que emplean tubos electrénicos,’ tubos de cdtodo frio,'tira-
trones, etc., por cuanto, como es sabido, los transistores

no necesitan nunca, en la prdctica, ser sustituidos;
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b) sin condensadores electroliticos, a diferencia de otros
que hacen amplio uso de ellos, especialmente para los cir-
cuitos de transistores, por cuanto, como es sabido, la se-

guridad del condensador electrolitico es inferior a la de

los condensadores

¢c) con circuitos modulares intércambiables, que pueden ser
- sustituidos fdcilmente por personal no especializado, como
por ejemplo el circuito amplificador constituido por los
transistores Q1, Q2, Q3, realizado en "papel estampado",
alojado en un recipiente y estd conectado con un casguillo
de 8 plas que 1lo conecta con'los otros circuitos que, a su
vez, estédn subdivididos en unidades modulares del mismo tip
d) de modo gue la transmisidn de los mandos al equipo.eléc-
trico se verifique simplemente a través de los relés auxi-

liares (RL, RV, RP, RA y RC) controlados por los circuitos

mencionados.

funcionamiento que es muy importante a los efectos de la

conservacidn.
Ademds,
ser desmontado de
funcionamiento de
equipo eléctrico.

Después

“puede describirse

Se hace
ral CG, accionado

mente:

Ello ha permitido conseguir una claridad de

con dieldectrico normal;

ei equipo electrdénico asi concebido puede
la mdquina sin que resulte alterado el

mando manual que se obtiene con el solo

de la descripcidn anterior de la invencidy
como sigue el relativo funcionamiento:

notar, ante todo, que el conmutador gene-

a mano, tiene cinco posiciones, y precisad

D3 .
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18 posicidn : todo el equipo de los grupos 14' y

17 estd desconectado;'

- 28 posicidn : equipo alimentado;

3§;ppsicién~: grabacidn de los impulsos (A, B, etd

48 v 58 pogicidn: borrado de los impulsos (devolucidn

de la cinta a su estado primitivo).

El impulso lefido por la cabeza de deceléracién 9,
conectada con los terminales uy I, suministra una seflal qug
tiene una ~amplitud de pocos mV y que es enviada, cuando el
conmutador general CG se encuentra en posicidn 2, al circui
to amplificador éon doble etapa de entfada, éonstituida pox]
los transistores Qi y Q..

La cabeza magnética, en lugar de estar conectada
entre masa y entrada, como para los amplificadores mds co-
rrientes, estd conectada con dos entradas, constituidas por
las bases de los transistores mencionados. MientfaSAque la
sefial ¥til de la cabeza es amplificada normalmente , las se-

flales de perturbacidn debidas al enganche y 21 desenganche

muy pequefias y presentes con el mismo signo en las dos en-
tradas, quedan anuladas y escasamente amplificadas dada la
;baja relacidn entre los resistores R5 y R6. De este modo,
se obtiene una elevada seguridad de funcionamiento. Con es-
te objeto, tienen también una notable importancia los conden
sadores C2 y C3., La sefial amplificada presente en el colec—
tor del transistor Qé es enviada a través del condensador

C4 a una ulterior etapa de amplificacidn constituida por eﬂ

de los telerruptores del equipo eléctrico, y Qque son también

.
p—
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del grupo RC constituido por el resistor R 10 y por el con-

_enviada a la etapa constituida por los transistores Q4 y

"de valores del condensador C6 y del resistor R13 (o bien de

transistor Q3. Es de observar que otro motivo de insegurid
dad de funcionamiento puede estar constituido por los dos

disntintos valores de.velocidad adoptados por el tambor 7.
Los amplificadores tienen que estar proporcionados para la
velocidad minima; en efecto, siendo las seﬁaies de las ca-
bezas magnétioas proporcionales al valor de velocidad, a

la velocidad mds elevada las impurezas de la cinta magnéti-
ca pueden causar impulsos impuros que perturben el funcio-
namiento. Una importante caracteristica del amplificador
estd constituida por una adecuada eleccidn de la frecuencig

de corte y, en particular, de la verificacidén o contraste

densador C5, respectivamente de 220 kOhm y 0,047/u F.
BEn el colector del transistor U3 se obtiene la sefial ulte-

riormente amplificada que, 2 través del condensador C6, es

Q5. Esta etapa és del tipo "monoestable", por lo cual, en
presencia de una sefial en la base del transistor Q4, el
transistor Q5 se satura y permanéce en tal estado durante

un tiempo superior a la duracidn del impulso y dependiente

los resistores R13 y R12 en paralelo, cuando el contacto rc
del transistor estd cerrado), asi como del potencial del
colector Q3, referido a la tensidn de alimentacién.

El transistor Q5 excita el relé RL el‘cual; con
su contacto rld, a través del terminal wl, excita el tele-

rrupfor - (no representado) para la marcha lenta. Este mis-—
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ble constituido por los transistores Q4 y Q5, abriendo me-

diante el contacto rc3, el circuito de resistencia R32;

~ ta anteriormente, pero, en este caso, por los transistores

mo telerruptor alimenta, a través del terminal h el circui-
to constituido por los transistores Q6, Q;’y por el relé RV,
as{ comé el circuito constituido por los transistores Q13 y
Q14 y por los relés RC.

Despuds de aproxiﬁadamente 50 mseg., el circuito
constituido‘por los transistores Q13 y Q14 excita el relé
RC, que desempefia las siguientes funciones:

— Aumenta la sensibilidad del circuito monoesta-

diante el contacto rey el circuito del resistor R12;
- Aumenta la sensibilidad del circuito monoesta-

ble constituido por los transistores Q11 y Q12 abriendo, me

- Mediante el contacto rc4, pone a cero el poten-
cial de la base del transistor Q13.
Ta accidn del circuito constituido por los tran-

sistores Q6 y Q7 y por el relé RV serd estudiada més adela]

Lid

te. Imego, el impulso es leido por la cabeza de detencidn
10 conectada con los terminales ny m de la etapa de ampli-
ficacidn constituida por los transistores Q8 y Q9, idéntica
a la etapa de amplificacidén constituida por los transistoresp

Q1 y Q2. La sefial dtil es amplificada de la menera descri-

Q8, Q9 y Q10. El transistor Q12 absorbe a través del dio-
do CR23 la corriente que, a través del resistor R40 y del
diodo CR14, alimenta el transistor Q15, que, 2 su vez, man-

da el transistor Q16 sobre cuyo colector estd montada, la.
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— tiene las siguientes funciones:

friceidn 16°'.

Por los dicho resulta que, a consecuencia del im-
pulso de detencidn, el transistor Q16 es eliminado, por lo
cual cesa la alimentacidn a la friccidn 16'; simulténeamen-—
te, la corriente a través del resistor R45, que era absorbi
da por el transistér Q16, va a alimentar la base del tran-
sistor Q1§ que controla el freno 16".

El circuito coanstituido por los transistores Q15;
Q16 y Q17, que alimenta directamente la friccidn 16' y el
freno 16", ha sido estudiado de modo que se consigue una<ng
table precisidn Be parada de la escuadra en el bunto regis-
trado. La seflal de parada hace saltar el circuito monoesta
ble constituido por lod transistores Q11 y Q12, y la caida
del potencial sobre el colector del transistor Q12 le quita
al transistor Q15 la alimentacidn a través del diodo CR23;
la fricécidn 16' es desexcitada y el freno 16" excitado por
el transistor Q1; en un tiempo inferior a 0,001 seg. Nor-
malmente, sé emplean para estas operaciones unbs relés nor-
males o telerfuptores cuya velocidad de intervencidn es muy
superior y cuya precisidn es inferior.

Bl transistor Q12 excita ademds el relé RP que

-~ Con un contacto de trabajo rpl autobloquea su
propio circuito de alimenjacién ¥y a través del diodo CR23,
bloquea el circuito de la friccidn 16' y del freno 16";

- Mediante un contacto rp2, cierra el circuito qug

conduce a los terminales s y r, por lo cual, si también el
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s0 (levantada), a través del contacto de fin de carrera 13
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relé RA estd excitado (y su contacto ra2 estd cerrado), es

alimentado el circuito de mando del taco 12 que conduce.a

, - Digase lo mismo (contacto rp3) para el circuito
que conduce a los terminales k y-j que acciona la cuchilla
11,.-

Después de la ejecucidn de las operaciones de‘cog
te, se deseicita el reld RP a través del circuito conecta-
do con el terminal a del cual el relé mismo recibe la ali-
mentacién. En la etapa de parada el relé RC, por falta de
alimentacién a través del terminal h, habia caido, por lo
cual el dnodo del diodo CR23 se encuentra shora con el poten
cial de 1la tensiénvde alimentacidén, por lo cual el circuito
de la friccién 16' y del freno- 16" queda desbloqueado.

E1l taco 12, que ha llegado a la posicidn de repo-

vuelve automdticamente a poner en movimiento el motor de
la escusdra trasera. El terminal h es as{ alimentado (and-
logamente a lo que habia ocurrido en etapa de deceleracidn)
vy después de aproximadamente 50 mseg. se vuelve a excitar
el relé RC; en este momento, un nuevo impulso correspondien
te a un corte sucesivo podria mandar otra operacidén de para
da. De otro modo, sigue la faseide movimiento lento de la
escuadra hasta que, despuésfde aproximadamente 1,2 seg.,
el particular circuito de retardo constituido por los tran-
sistores Q6 y Q7 excita el relé RV el cual, mediante su

contacto rv2, manda a través del terminal x el motor sobre

marcha veloz. -




10

16

20

25

326703

~ ¢luye por completO‘lés cabezas y quita la alimentapién a to|

Para respetar la exigencia de utilizar condensa-
dores no electfoliticos; hubo que estudiar un circuito de
retardo particular completamente original en compafacién
con 1os,éﬁp1eados corrientemente. Como se ha dicho, el re-
tardo de excitacidén del relé RV es de aproximadamente 1,2
seg. deéde el momento de la alimentaciéﬁ del terminal h.
Ahora blen, dicho retardo es obtenldo con un condensador CT
de 1/u ¥y un re81stor R16 de 560 kOhm, lo cual no es corrien
te para circuitos de transistores. Se aprovecha aqui el re
siduo de la tensidn de alimentacidn, que puede facilmente
hacer saltar el circuito monoestable constituido por los
transistorele6'y Q7, aunque sdélo cuando, despuds de la car
ga del condensador C7, el diodo CR5 no estd ya polafizado
de mahera inversa.

‘ Con el conmutador CG en posicidn 3, se efectia la
grabacién enviando a través del diodo CR20 y el resistor
R50 una éorriente a 1a cebeza de parada 10. Con el conmuta
dor CG en posiciéh 4, la misma corriente es enviada con po-
1ar1dad opuesta a 1a mlsma cabeza, efectuando asi el borra—
do. En posicidn 5, la corriente dé borrado es enviada a 1a<
dos cabezas 9 ¥y 10 que, en esta posicidn, vienen a encontrar

se en serie. Por fin, la posicidn 1 del conmutador CG ex-

do el circuito, indluido el circuito eéxterior que conduce
al terminal W y que glimenta los ciréuitos de los relés RIL,
RV, RC, RP y RA, respectivamente a través de los terminales

b, h, 8, ¥y c.
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sistemas compensan este error anticipandd la posicidn de la

Aqui hay que poner en evidencia otra particulari-
dad del dispositivq segun la invenciéﬁ.

] Con cualquier sistema, ya que los.tiempos de in-
tervenci6n de la friécién y del freno no pueden ser nulos,
y que el par de frenado ho puede ser infinito, existe siem-
pre un "espacio de parada" que constituye un error constan-

te de parada con respecto a la medida registrada. Todos lo

cabeias magnétioas con respecfo a la cinta en la etapa de
lectura. 'Tal recuperaoién 6 ha sido realizada en el dispo-
sitivo segin la invencién, de manera més sencilla y més ba-
rata, mediante el empleo de una cabeza magnética especial
de psrada. o o '

La cabeza‘magnética 10, representada eSQuémética—
mente en las figs. 3a y 3b, en lugar_de un sdlo entrehierro
como tienen las Qabezas normales empleadas también para es-
tés aplicaciones, tiene dos entrehierros 10a y 10b. Por lo
tanto, en la etapa de grabacidn (fig._}a) se registran en
la cinta 8 dos impulsos A' ¥ A". En el momento de la lectu
ra (fig. 3b), el impulso A" registrado por ei segundo ehtrg
hierro 10b serd leido por el primer entrehierro 10a. Ia re
cuperacién requerida es conseguida asi automdticamente, sie]
do igual al espacio de paradé y la distancia entre 1los Gos

entrehierros.10a y 10b.

(2]

Jr

p
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.tb y un equipo electrdnico de mendo de dichos medios eléc-

"dios éléctricos de accionamiento, siendo reveladas las sefia-

La presente patente de invencidn, comprende las

giguientes reiVindioac%ones:

1.—'Dispositivo.para el accionamiento programado
de cortapapeles del tipo llamado "lineal" y de otras mdqui-

nas de movimiento -intermitente, caracterizado porque comprel

de medios eléctricos de accionamiento del érgano en movimie:

tricos, estando constituido dicho equipo electrdénico por ciy

cuitos realizados exclusivamente con transistores, resisto-

‘Tes yvcondensadores‘no electroliticos que controlan unos re-

18s auxiliares para la transmisidn de los mandos a los-me-

les de mando del equipo electrdnico por dos cabezas.magnétiw

cas dispuestas a una determinada distancia reciproca7en po-
s101ones fijas tales que pueden explorar una cinta magnéticg
0 31m11ares que lleva grabados los 1mpulsos de mando y sos-—

tenida por un soporte mévil acoplado univocamente al drgano

chos impulsos registrados en la cinta primero por una de di+

T

en movimiento de la mdquina, siendo revelado cada uno de did
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chas cabezas megnéticas que provoca la decéleréoién del mo-
vimiento de dicho drgano, y luego por la segunda cabeza mag+
nética, que provoca la parada del drgano en la posicidn de
programé preestablecida.

t

2.~ Dispositivo segin la reivindicacién 1, carac-
terizado por el hecho de que la cinta en la cual estdn gra-
bados los impulsos de mando estd arrollada sobre un tambor

giratorio 'acoplado con el drgano en movimiento dé la mdgqui-
na mediante un Srgano flexible adecuado para arrollarse mds

0 menos sobre el tambor mismo.

3.- Dispositivo segun la reivindicacidén 1, carac—
terizado por el hecho de que los impulsos revelados por las
cabezas magnéticas son amplificados en amplificadores con

" doble etapa de entrada, estando conectada cada cabeza a dos
entradas del correspondiente amplificador de modp $al que
la sefial util es amplificada, mientraé que las seflales de

perturbacidn son anuladas.

4.—'Dispositivo segin la reivindicacidn 3, carac-
terizado por el hecho de que los amplificadores estdn pro-
porcionados para la velocidad reducida del tambor sobre. el

cual estd arrollada la cinta magnética.

5e— DispoSitin segin la reivindicacidn 1, carac-
terizado por el hecho de que la cabeza magnética que provo-
ca la parada del drgano en movimiento estd provista de dos

entrehierros, los cuales, en etapa de grabacidn, provocan
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3

trado por el segundo entrehierro es leido por el primer en-

tancia entre los dos entrehierros.

‘para su fdcil sustitucidn.

en la cinta la grabacidn de dos impulsos separados de los

cuales, en fase de lectura o de revelado, el impulso regis-

trehierro, obteniéndose asi automdticamente la compensacidn

del espacio de parada, siendo igual a dicho espacio la dis-

6.- Dispositivo segin las reivindicacibnes ante-
riorés, caracterizado por'el hecho de que el equipo electpé
nico estd realizado con circuitos modulares intercambiables,
preferiblemente en forma de circuitos estampados alojados

en recipientes y conectados con casquillos de ocho pdas,

T.~- Dispositivo para el accionamiento programado

de cortapapeles del tipo 1lamado -"lineal® y de otras mdqui-

nas de movimiento intermitente.
Segin se describe y reiyindica en la presente memoria

la cual consta de diez y‘siére hojds foliadas y escritas a
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