OGO 1 30 321 * "MI
CABO IV,

PAIENIE DE INVENGION 326503

MEMORTIA DESCRIPTIVA
Sobre:
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La técnica en cerraduras de seguridad esta llena
de modelos con numerosas llaves, con varios pomos de accio-
naniento en un intento de complicar ls apertura de las puer-
tas para que solamente los poseedores de la clave puedan
abrirlas fdcilmente, Esta complicacidn afecta,-sin embargo,
también a los propietarios de la cerradura que, entre otras
cosas deben ir provistos de la llave, facilmente olvidada o
gusceptible de robo. La cerradura que se patenta, teniendo
todas las ventajas de las cerraduras de combinacidn presen-—
ta la ventaja de no necesitar llave alguna as{ como la de
quedar todo el mendo de la cerradura concentrado en un po-
mo ﬁnico, constituido por dos mitades que pueden accionarse
independientemente y que presentan un aspecto de }ineas senw-
¢illas y elegantes.

Otrs ventaja de esta cerradura es la de que el con-
junto del pomo puede desprenderse, una vez abierta la puerta
y teniendo acceso al interior de la puerta, sin mds que sol-
tar uwna tuerca.

Finalmente, un dispositivo facilmente manejable con
la puerta abierta permite al propietario de la cerradurs impri-
mitir en ells la combinacidn que desee para poder abrir dicha
puerta.

A t{tulo de ejemplo no limitativo se da una forma
constructiva de la cerradura perfeccionada objeto de esta pa-
tente.

La Figura 1 es una vista "explotada" de la cerradu-
ra con la situacidn relativa de sus'piezas indicadas por las
1i{neas de trazos representativas de ejes o de desplazamientos
de las pliezas.

Las Figuras 2, 3 y 4, representan uno de los tres
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conjuntos de engranajes que tiene la cerradura que se des-
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crive y que en la Tigura 1 s8dlo figura uno de tales conjun-
tos para mayor claridad de la explicacidn.

La cerradura estd constituida en una caja 81 pro-
vista de una tapa 82 por los dispositivos siguientes:

a) Dispositivo accionador del pestillo.

b) Dispositivo de la combinacidn y que puede per—
mitir o no el accionamiento del pestillo.

Suponiendo que el dispositivo de la combinacidn
permita el movimiento del pestillo, éste vendra accionado
de la forma siguiente:

Un pomo 1 de forma esférica estd unido a un eje
2 terminado en un saliente rectangular 3 que encaja en un
hueco 4 de igual forma tallado en una leva 5 provista de
un brazo 6 terminado en un saliente de forma circuwlar 7.

El saliente 7 encaja en un hueco 8 recortado en
la abertura 9 de la placa 10 a la que es solidario el pes-
$1lleo 11.

La placa 10 resbala sobre la cara interna de la
caja 81 y estd gufada en su desplazamiento por un tornillo
12 alojado en la ranura 13 de la caja 81 y por el hueco 14
que la caja 81 deja para el paso del pestillo 11.

EL giro del pomo 1 transmitido por el eje 2 a la
leva 5 hace que el saliente 7 arrastre a la placa 10 y al
pestillo 11 contra la accidn del resorte 15 y en caso de no
accionarse el pomo 1, el resorte 15 mantiene al pestillo en
su posicidn mds salientes, es decir, manteniendo cerrada la
puerta,

El pestillo 11 tiene en su parte posterior un ner-

vio 16 gue debe poder penetrar en un hueco cuando el meca-
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nismo de la combinacidn permite abrir lz puerta y debe encon~
trarse con algin tope que impida su movimiento en caso de no
accionarse debidamente en el mendo de la combinacidén que se
detalla seguidamente:

Bl dispositivo de la combinacidn de la cerradura
estd constituido por un pomo 17 de forma esférica provisio
de un disco numerado 18 y un manguito 19 con un saliente 20
en su cara interna que encaja en una ranura longitudinal 21
gque tiene un eje hueco 22 dentro del cual gira libremente
el eje 2 del mecanismo de gcclonamiento del pestillo.

Montados en el eje hueco 22 se hallan tres conjun-~
tos 23 de piezas aunque en la Figura 1 solo se ha represen-
tado uno de dichos conjuntos para meyor claridad.de la des-
cripeidn.

Cadz uno de los conjuntos 23 consta de las piezas
representadas en la Figura 2B y que son:

Una rueda dentada 24 de giro libre y que engrana
con una rueda tope 25 y wna rueda auxiliar 26 limitadora del
giro de las tres ruedas. De una excéntrica 27 con un salien-
te 28 en su orificio central y que encaja con la ranura 21
del eje hueco 22 accionado por el pomo 17.

De una palanca de accionamiento 29 provista de un
gatillo 30 que penetra entre los dientes de la rueda 24 so-
bre 1los que empuja por la accidn de wn resorte 31. De un se-
gundo gatillo 32 al que un resorte 33 hace girar para mante-
ner su parte saliente entre dos dientes de la rueda 24 y de
un resorte 25 que tiende a que la rueda auxiliar 26 gire
cuando no tenga impedimento alguno.

Cada uno de estos tres conjuntos 23 estd montado

en un plano distinto y estos tres planos reunidos paralela-
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mente en un paquete dentro de la caja de forma Que las tres
ruedas dentadas 24 y las tres excéntricas 27 tengan como eje
el eje hueco 22, las tres ruedas tope 25 tengan el mismo eje
34 v las tres ruedas auxiliares 26 tengen el mismo eje 35.
Las tres palancas de accionamiento 29 tenen el eje 36 y los
tres resortes 31 se fijan en el esPérrago 37 y apoyan sus
extremos en el esparrago 38.

Los tres gatillos 32 giran en el eje 39 y sus re-
sortes quedan anclados en el espérrago 40,

En combinacidn con los tres conjuntos 23 se halla
una excéntrica 41 con un saliente 42 que encaja en la ranu-
ra 21 del eje hueco 22 y por tanto gira por la accidn del
pomo 17 de forma que sus dientes 43, 44 y 45 resbalan sobre
el arco 46 de la palanca 47 montada por un tornillo-eje 48
en la tapa 82 de la caja 81, haciendo bascular = la palanca
cuando cada uno de los dientes 43, 44 y 45 de la excéntrica
41 pasa por el diente 49 que tiene la palanca 47.

La palanca 47 tiene wn brazo transversal 50 que
en determinados casos puede empujar a través de la ufla 51
a los tres gatillos 32 desconectdandolos de las ruedas 24.

Las tres levas 27 tienen recortado su perfil cir-
cular por una cuerda 52 de tal menera que cuando uno de los
dientes de la excéntrica 41 salta el diente 49 de la palan-
ca 47 una de lasg levas presente su parte rectilinea 52 para
que en ella se apoye su correspondiente palanca de acciona-
miento 29. Asf en la figura 2 se ha representado por trazo
continuo una leva 27 correspondiente su posicidn a la dibu~
jada en la Figura 24 para la excéntrica 41, es decir, cuan-
do el diente 43 acaba de sobrepasar al diente 49 de la pa-

lanca 47.
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Un giro contra~reloj de 902 hace que una segunda

leva 27 (no vista) presente su partefrecta, dibujado en la

Figura 28 por una linea de cruces 53, frente a su corres-
pondiente palanca de acciomemiento guedando en dicho momen-
t0 el diente 44 en la posicidn que en el dibujo ocupa el
diente 43.

La tercera leva 27 presentaria su parte recta di-
bujada por una linee 54 de pequefios circulos z su corres-
pondiente palanca de accionamiento cuando el diente 45 ocu-
pe la posicidn que en el dibujo de la Figura 2A ocupe el
diente 43.

Estas tres posiciones de las levas 27 quedan indi-
cadas en el exterior de la cerradura (Figura 1) por el enfren-
tamiento de tres nlmeros o letras 55 del disco 18 con un indi-
ce 56. El accionamiento de la cerradura es como sigue:

En primer lugar y estando el pestillo 11 en su po-
sicidn ssliente y las ruedas 25 en la posicidn indicada en
las Figuras 3B y 2B, se desplezars provisionalmente el eje
34 g la posicién 34" mediante el desplazawiento de su ancla-
Je 57 respecto al fondo de la caja, tal como indica la Figu~
ra 1B por la flecha 58, haste que el saliente 59 penetre por
el orificio 60 de la lamina eldstica 61 que tieme el ancla-
je 57 del eje 34.

Esta situacidn gqueda reflejada en la Figura 2 en la
que se vé que el desplazamiento del eje 34 a la posicidn 34
separs los dientes de las ruedas tope 25 de los dientes de la
rueda 24,

Si se da un giro contra~reloj 62 hasta que el per-
fil 63 de la excéntrica 41 resbale por el arco 46 de la pa-

lanca 47, el brazo transversal 50 empuja a la ufia 51 y ésta
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a los tres gatillos 32 que dejan de retener los dientes de
las ruedas 24. Como ademds para la posicidn indicada en la
Figura 2A las tres levas presentan su perfil circular a sus
tres palancas de accionamiento 29, los gatillos 30 dejan de
penetrar en los dientes de las ruedas 24 y con ello pueden
girar libremente las ruedas 24 y las ruedas suxiliares 26,
cosa que tiene lugar por la accidn de los resortes 64 fijos
por un extremo en la polea 65 de la rueda 26 y por el otro
extremo en el pivote 66, Ambas ruedas giren hasta que el
sector sin dientes 67 de la rueda 26 lo impide.

Una vez que el diente 43 sobrepase al diente 49 y
ocupe la posicidn indicada en la figura 3A el perfil recto
de la leva 27 ocupard la posicidn de la Figura 3B penetran-
do el gatillo 30 entre los dientes de la rueda 24 por estar
empujade la palanca de accicnamiento 29 por el resorte 31
haciendo girar a las ruedas 24 y 26 un @ngulc correspondien~
te a un diente atirentando el resorte 64.

Las ruedas 24 y 26 queden retenidas en su nueva po-
sicidn, pues el brazo transversal 50 de la palanca 47 dejs
de empujar a la ufla 51 y, por tanto, el gatillo 32 penetra
entre los dientes de la rueda 24 por la aceidn del resorte
68 anclado en el pivote 40,

Cada vez que se le de al pomo 17 un pequeflo giro
contra-reloj para que el diente 43 llegue a tope con el dien-
te 49 de la palanca 47, el canto rectilinec 52 de la leva 27
ocupars la posicidn 52' haciendo retroceder a la palanca de
accionamiento 29 y al volver el pomo 17 a la posicidn inicial
le leva 41 vuelve a la posicidn de la Figura 3A y la palsnca
de scclonamiento 29 vuelve a empujar mediante su gatillo 30

a uno de los dientes de la rueda 24 la cual girars, as{ como
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la rueda 26, un dngulo correspondiente a otro diente, por
quedar retenida la nueva posicidn de la rueda 24 por el ge~
tillo 32, ya que el brazo lateral 50 de la palanca 47 sigue
sin empujar a la ufla 51 ni ésta al gatillo 32.

Cada vez que Se repita este movimiento de vaivén
del pomo 17 (Figura 1A) alrededor de la posicidn correspon-~
diente del eje hueco 22 indicada en la Figura 3A y que exte~-
riormente se conoce por la correspondencia de un simbolo del
disco 18, por ejemplo el I, con una referencia 56, las rue-
das 24 y 26 avanzan wn nuevo angulo.

De esta forma se puede dar a la rueda 24 un giro
tal como el sufrido por el diente 69, marcado con un punto,
por ejemplo, el correspondiente al evance de tres dientes co-
mo queda indicado en la figura 3B. Este giro se ha logrado
dando al pomo 17 tres vaivenes pequefios alrededor de la po-
sicidon I de su disco 18 (Figura 1A).

Girando el pomo 17 para que la posicidn IT, 55, del
disco 18 quede frente a la referencia 56, el eje hueco 22
habra girado 902 contra-reloj 62 pasando el diente 44 a ocu~
par la posicidn que en la Figura 3A ocupa el diente 43. Como
el perfil de la excéntrica 41 sdlo produce un ligero despla-
zemiento a la palanca 47 por ser la longitud radial del dien-
te 44 mucho menor que la longitud radiagl del diente 43 re-
sulta un pequefio desplazamiento del brazo lateral 50 incapaz
de empujar a la ufia 51, quedando por tento los gatillos 32
encajados en los dientes de la rueda 24 del segundo conjun-
to 23 (Figura 1A) de mecanismos. Este giro de 902 habré lle-

vado la parte recta 53 de una segunda leva como la 27 a coine-

e¢idir con el canto de su correspondiente palanca de zcciona-

miento como se ha visto en los pérrafos anteriores para la
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posicion I del disco 18 (Figura 1A).

Bl ndmero de vaivenes del pomo 18, alrededor de
esta nueva posicidn II, hard avanzar s la correspondiente
rueda dentada 24 igusl nimero de dientes y a través de la
rueda auxiliar 26 correspondiente atirantard el resorte. 64
quedando retenidas estas ruedas por el gatillo 32 corres-
pondiente.

Un nuevo giro 62 de 902 hard que se repita el
proceso descrito, es decir, que el nvmero de vaivenes que
ge.de al pomo 18 alrededor de la nueva posicidn IIT despla-
zer{e el mismo ndmero de dientes e las ruedas del dercer
conjunto 23 (Pigura 14).

Los dientes tales como el 69 de la rueda 24 del
primer conjunto, que estaban inicialmente en la posicidn
indicada en la Figura 2B han girado avanzando tantos pasos
como vaivenes se hayan dado al pomo 18 en cada una de sus
tres posiciones, en estas condiciones se lleva el eje de las
ruedas tope 25 de la posicidn 34' a la posiceidn 34 con lo que
estas ruedas 25 conservando sus muescas 68 frente al nervio
16 del pestillo 11 engranan con los dientes de las ruedas 24
y el pestillo puede desplazarse segun la flecha T0 por poder
penetrar el nervio 16 en las muescas 68, La combinacidn se-
creta queda fijada en la cerradura cuando queda inmovilizado
el eje de las ruedas 25 en su posicidn 34, por haber hecho
deslizarse (Figura 1B) la pieza 57, hasta que la lengiieta 61
da lugar a que el pivote 59 de la caja 81 penetre en el orifi-
cio 71.

Como el pestillo 11 ocupa su posicidn saliente por
el empuje del resorte 15, su nervio 26 queda fuera de las

muescas 68 de las ruedas y no impide el giro de éstas, y la
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cerradura estd en su posicidn de cerrado pero con posibi-
lidad de abrirse por el simple giro del pomo 1, como se
deseribid anteriormente.

Pare blogquear la cerradura, basta dar un nuevo
giro de 90¢ al pomo 18, més alld de la posicion III. Asi
el perfil 63 (Figura 24) vuelve a empujar al arco 46 de la
palanca 47, el brazo transversal 50 empuja a la ufla 51 y
ésta a los gatillos 32 que liberan & las ruedas 24 pues
las levas 27 ofrecen a las palancas de accionamiento 29
sug cantos circulares y los gatillos 30 tampoco impiden
el giro de las ruedas 24. Al quedar las ruedas dentadas
libres de girar los resortes 64, hacen girar a las ruedas
26 hasta ocupar las posiciones de la Figura 2B, pero en
egste movimiento han arrastrado ahora a las ruedas tope 25,
quedando ahora desplazeda (Figura 4) cada muesca 68 de la
posicidn adecuada para recibir al nervio 16 el mismo nime-
ro de dientes que tenfs de avance el diente 69. De esta
forma el nervio 16 sdlo puede gvanzer un poco T2 y el pes-
ti1lo 11 no deja abrir la puerta a la que estd montada la
cerradura.

Bs necesario repetir en cade posicidn del disco
18 el mismo nvmero de vaivenes al pomo 17 que los que se
dieron para el avance del diente 69 de cada conjunto 23 a
la posicidn que tenfa cuando se desplazd el eje de las
ruedas 25 de la posicidn 34' a la posicidn 34.

En la Figura 5 se vé la seccidn indicada por XX,
en la Figura 14, en ella se distinguen por los subindices
Ay By C las piezas de cada uno de los tres conjuntos 23
mencionados. Cada pieza conservae el mismo niémero empleado

en la descripcidn del funcionamiento; asi la rueda 24A°
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corresponde a la rueda 24 del conjunto A, la rueda tope 25B
es la rueda tope 25 del conjunto B, Con ello se ve la forma
de estar montados los conjuntos dentro de la caja. En esta
figura se aprecia que los pomos 1 y 17 tienen unas 2zonas
dismetrales 73 y 74 con rugosidades para facilitar su mane-
joe

Los solicitantes se reservan el derecho de exten-
der esta demanda a los palses extranjerocs, reivindicando la
nisma prioridad de la presente solicitud al amparo del Con-
venio Internacional para la proteccidn de la Propiedad Indus—
trial.

Tgualmente los solicitantes se reservan el derecho
de introducir en ls presente Invencidn, cuantos perfecciona-
nientos sobre la misma puedan derivarse, mediante la solici-
tud de los correspondientes Certificados de Adicidn en la
forma sefiglada por la Ley.

N O T A

La Patente de Invencidn, que se solicita por veinte
afios, para Espafia, de acuerdo con la vigente Legislacién, de~-
bera recser sobre: "CERRADURA DE SEGURIDADM, segin las carac-
ter{sticas esenciales de las signientes:

REIVINDICACIONES

18,~ Cerradura de seguridad, caracterizada porque
esta constituida por un pomo UYnico dividido en dos mitades
giratorias, alrededor de un eje comin, estando constituida
cada mitad del pomo por un cuerpo semiesférico ¥y el conjun~
to de ambas partes yuxtapuestas formando un pomo esférico
con dos cinturones moleteados o con rugosidades para su fi-
cil manejo y situados en los cantos vivos que forman las su-

perficies semiesférifas con los planos diametrales que limi-
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tan cada mitad del pomo, estando unida la mitad posterior del
pomo en un disco provisto de signos, letras o cifras, indica-
dores de las posiciones angulares que puede ocupar con relaw
cidn 2 una placa circular provisia de una sefial de referemcia
¥ peralela a la anterior, estando igualmente unida la mitad
posterior del pomo a un eje cilindrico hueco provisto de una
ranurg longitudinal exterior para el gobierno de los mecanis-
mos de la combinacidn y que tiene un hueco axil interior por
el que puede girar otro eje rigidemente unido s la mitad ante-
rior del pomo terminando este segundo eje, en un trozo pris-
m&tico acabado en una rosca encajando la mencionade parte
prismdtica en el hueco central, también prismético, de un
disco con une palance radizl cuyo extremo se aloja en un ca-
jeado de une placa & la que esta rigidamente unido el pesti-
1lo de la cerradura y atravesando a dicho disco y pared de la
caja de la cerradura la parte roscada termina en una arande-
la y tuerca ciega que fija el conjunto del pomo y sus ejes a
la cerradursa.

2&,~ Cerradura de seguridad, segin la reivindica-
cidn anterior, cuyo eje cilindrico hueco, gobernado por la
mitad posterior del pomo, tiene una ranurs longitudinal exte-
rior en la que penetran pivotes a modo de chaveta que tienen
los orificlos centrales de un juego de levas que giran con
dicho eje cilindrico hueco, siendo una de dichas levas en for-
ma de rochete y provista de tantos dientes de escape como po-
siclones pueda adoptar el pomo posterior para marcar las le-
tras o cifras de la combinacidn feniendo uno de dichos dien-
tes una mayor altura radial que los demas, presentando las
demas leves la forma circular pero con un corte en forma de

cuerda de circunferencia, pero desplazada dicha cuerda de
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una leva a la siguiente la misma magnitud angular que separa

dos posiciones consecutivas del eje cilindrico hueco y que
separs dos dientes consecutivos de la primera leva.
38.~ Cerradura de seguridad, segin las reivindica-
5, Cclones anteriores, caracterizada porque sobre la primera le-
va de dientes de escape se apoya una palanca que tiene un
diente que solo permite el giro en sentido contra~relo] del
eje circular hueco y de las levas montadas en €1, terminando
dicha palanca en un brazo transversal el cual Se apoya sobre
10, una ufla proviste de un resorte que obliga a la palanca men-
cionada a estar en contacto con los dientes de la primera
leva de dientes de escape montada en el eje cilindrico hue-
co, gobernado por la mitad posterior del pomo.
48,~- Cerradura de seguridad, segin las reivindica-
15. ciones anteriores, caracterizada porque en el mismo plano de
cada wna de las levas se encuentran palancas oprimidas por
resortes contra el canto periférico de las levas, existiendo
posiciones de la segunda mitad del pomo y del eje cilindrico
hueco, en la que alternativamente wa sola de las levas presen-
20. ‘ta su canto rectilineo ya mencionado en la 28 keivindicacidn,
para que se apoye en él la palanca, estando dicha palanca pro-
vista en su extremo libre de un trinquete con su correspondien-
te resorte encajandose el extremo de este trinquete con los
dientes de las ruedas dentadas ya conocidas del mecanismo de
25. la combinacidn, montadas dichas ruedas con giro libre sobre
el mismo eje cilindrico hueco y alternativamente con las le-
vas ya mencionadas.,
58,- Cerrsdura de seguridad, segim las reivindica-
ciones enteriores, caracterizada porque todas las ruedas den-

30. tadas de la combinacidn tienen un trinquete individual que re-



tiens su posicidn angular estanto todos estos frinquetes de
retencidn cubiertos por una ufla, mencionada en la 32 reivin-
dicacidn, que puede desprender simultanesmente todos los trin-
quetes de retencidn al ser actuada por el brazo transversal

5. de la palanca que se apoya en la primers leva con dientes de
escape, montada en el eje cilindrico hueco,

68,- Cerradura de seguridad, segin las reivindica-
ciones anteriores, caracterizada porque con ecada rueda den-
tada de la combinacidn engranan los dientes tallados en wn

10, gsector limitado de un disco giratorio que esta provisto de
una polea concéntrica, en la que se fija y puede arrollarse
un largo resorte en hélice anclado por su oiro extremo en un
punto fijo de la caja de la cerradura, limitando el sector
del disco desprovisto de dientes el giro de la rueda denta-

15, da de la combinacidn.

T8&.~ Cerradura de seguridad, segin las reivindica~
ciones anteriores, caracterizada porgue el eje coutn a todas
las ruedas-tope con ranura radial, ya conocidas en la téeni-
ca, estd montado en un blogque que puede deslizarss en una

20, acanaladura tallada en la pared posterior de la caja de la
cerradura para desengranar los dientes de esias ruedas~tope
de las ruedas dentadas convencionales montadas en el eje ci-
lindrico hueco, disponiendo el mencionado bloque y por la
parte que sobresale exteriormente en la pared posterior de

25, la caja de la cerradura, de una lenglieta eldstica apretada
contra la caja de la cerradura y pro%ista de dos orificios
en su sentido longitudinal coincidente con el sentido del
desplazamiento del bloque mencionado que podran alternativa-
mente encajar en un pequeflo pivote de la pared de la caja.

30. 8a8,- CERRADURA DE SEGURIDAD.
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