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sor VEZINYE ados
a nombre de SCOVILL MANUFACTURE INC. COMEANY, eatiaad nor

teamericana, esteblecide en 9% Mill Street, Walterbury, Lo

e
&

necticut, HBstacos Unilos de América.

N IBCAITISMC B COUTRCL L2 LA VELICIDLD
DE MUTUARES EVECTICOS ¢
iere z un meczunisuc de

rol de velccidad de moltor elécirice que puedce ser in-

[ s

com
corpcrado en las unidades de jHctencia Ce mezcladores Ce
’-r‘

allmeitos para mover Arboles e batideoras y en uniades

de potencia vare accicnar oiras hervamieatas.

31 objetc <e La inveancidn es prosorcionar uw
regulador seguro y eficez pcr el cual son manienidas velc-
cicacdes de moter constanies schre una auapria gama de ajus-

tes de vslocidad coniroladcs masnuzimente a Pesar cCe las va

riaciones en la carga.
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La inve.ziln cuome se mu

er

s

]

trol cde velocidad

23

eatd incorporada en un ‘wecaasismo de co
e an mezciador <e aiimonios. 21 mecanismo de conirel de
velccicad comprende un mnienbro feslizante ¢ de corredera
accionado manuzitiente movil en una iinea recta en um so-
porte ¢ mfnsula de leva a posiciones deterwminsdas., El 610
vimiento el mieibro cdes’izante en el soporte de leva ac-
ciona una varilla de ieva oue controla las Jcsiciones de
una ménsula portacora de contactos montada Pivotantemen=-
te. Las posiciones relatives de los contactos son contro
ladas por um miembro gue respoude centrifugamente ce un €L
PO generalmente ccnocido en la técnica.

La construccidn del mecanismo accionado ma-
nualmente brinda al usuario una selecczdn amplia <e velo-
cidacdes para realizar Ciferentes clases de operaciones de
mezcla.

Para la consecucidn de los objetos de esta
invencibn hay Cispuesto un mecanismo de control de veloci-
dad de motor eléctrico, gue comprence un soporte de lLavag
montado de manera fija con una ranura alargada, una corre
dera mévil manualmente rnmenliace en el soporie de leva nara
movimiento lougiZudinal en la Taaura, ua apoyo fijo Junto
el soporte de leva, una mfnsula Portadora de contactos mon
taca de manera Pivoiante en el apoyo fijo, uma placa porta
Zora de contactos capaz de ceder, wontaca en el apoyoe fijo

€01 .0s contactos de 1lg Priaca y la r:éasula bivotante emn apii

.2 [ .
cacion elécirica muiua, una verilla de ieva que ticme um ex

Ay o - .
cremo libre, un apoyo de exiremo cue ejerce presiln en 1a

14 . " - .
mensala Pivoraca, y una parie intermedia rmontada Para movie

ad . n 2 < » % >
Giente basculante eiredeccr de gu eJe, ¥y mecios en la corre
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Jera ~ue se a-s.ican al cxtremo lihre (e la varilliz de ie-

va para elever y desczader dicao exiremo cuande la corre-

derz se mueve en el soporite Je leva para ajustar con ello

IS

- . - . K3 R N -~ N PN
el exireme cue ejerce preslifa y la posiciba cdel soportie

montado pivolanctomente.

. . . > [4
“era gue la invencibn pueda ser més claramen

. s L4 . . ~ . Iy
Zescrita ia misima mas aapllamente con refercncia a los ai

&

vjos adjunitcs, en los cuaies:

Fy

Le figura 1 es una vista lateral em aizado
de ur mezciador cue incorpore la presente invenciln, es-
tando el zalojamiento rarcialmente arreancado Jara ilusirar
ei mecanismo de ccatrcl de veleoccidad e motor eléciricoj

la figura 2 es uma vista en planta desde a-
ririba del mecanismo del mezclador, hablendo sico retirado
e. alojamicuito suderior;

la figura 3 es una vista en secciln vertical
rongitudinal seyzin el plano de la ifrea 3--3 de 1a figura
23

la figura L es una vista en alzadc cdel meca-

<34

nismo de control de velociced cuando se ve cescde el lado
de la figura 2 indicado zor el nfmero HLn y le flecha;
la figurea 5 es una vista en seccidn vertical
transversal seghn el planc de la 1fzea 5--5 de la ©4
la figurz 6 es una vista en seccidn ver:i
+

transversal seglm el »plano de la I%nea 6--6 de ta figura bk;
hnd bl & ~1

la figura 7 es uvma vista en planta desce armi
. s - ~m- ERL - K] . . > : 5
Qa, a una esczia ampliada, el micubro ceslizante ajustable

maavalmente, soportie de leva, varilla de leva, y mdasula

soxrtadora de contacto mentado Pivotantemente Y

7
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la figura C es una vista lateral ea alzadc,

-

a uuz escala aupliada, que muesirea eigtnas de Las jartes

A

del contrcl de velsciiad de 2a figura L en peosiciones di=-

fereutes en lLineas Llenas v dJde trazcs.
) s 2 A Lo o
in la rec-’zacidn de la invencidbn mostrada

en los ¢ibu‘os, un mezcrador 1C de alimoentos movido pcr mo
tor compieunde un aiojaiiiento inferior 1ll, un aiojawiento
sugericr 12, una empuiaiura 13, un motor 14, un ventilador
15y y ua exspulisor 16 de hatidora. Las partes asociacdas con
el moior, situadas a la cerecha del motor de la figura 2,
son partes convencionales cue no precisan descripcidn.

El mecanismo de control de veliocidad compren
ce un mieiro de correcdera 2C con un brazo 21 gue se extien
de hacia arriba enterizo, en el cual esti montacde um botbda

22 pare acciocnamiento manual de la corredera. La correde-

Ca

O euterizc coun una pesitala 2L exiirema Jirvigida hacia aden

o
—

cr

rc <otaca de uma cheriura para recepcidn de una varilla de
leva 32 que se describe despufs. La corredera 20 esid nen

taca ceslizantemente en un soporte o ménsula 25 de leva do

B

NP ] - . R - - » . -
vado te wna ramura 26 alargada. La ccrrecera 2€ tiene cCos

reriaches 27 que se extienien a itravls de la corredera y a

Koen I - - . . o
vraves de la raaura 26, oue son retenicos por una placa

posterior 28 retenida Per los extremos interiores de los

remaches. La corredera 20 y la placa posterior 28, sujetas
- Y

asi juntas en lados opuestos del soporte 25, son acciona-

\ .
Cas deslizablemente de manera manual por el botdn 22 que

P s
coincide con marcas en el alojamiento (no mostrado) junto

. a £ - Ry
al botdén para incicar la velocidad o tipo de mezcla desea

ca. En la realizacidn Preseunte, la ranura 26 es suficien
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temente largsz zara dar

s T AR

. . et aem 5 - o o
Botbn 22 eu el exiremec izguierdo ¥ nueve velocirades ¢ e
ol o Cerecha de las Tiguras

rentes que cumentan de imculcerla a
1y 2, para tipcs Jifercites Je mezcla.

-

%l soporie 25 ce leva estd Fforiaco con une

slaca enltzriza 2% a su ves sujeta a la cara suwerior de

- ~ ot 2 3 o -~
una plataforma 37 de apoyc (en foraa triangular) por un o

-

4 e b e
niilo o perno 3C. Ista pPiataforma estd apovada en pl.rares

ot ol

k<

o punicles adecuzdos cue sobresazien hacia arribe Jdesde el

29 cCescanssa

V)

fendo del alojamiento inferior 1l. La plac

]
[N

en los exiremos superiores ce un Par de saliientes 31 oue

£

se levanten desde el aiojamiento de mezclador il y ranura

dos a través de sus extremos sujleriores Para recikvir una
. P - - P, I ¢ .

verilla 32 de ieva. La Vert..a de leva de metal es:d cur

e

vada para foruar una Perte 33 de extiremo libre oue se ex-

tiende longitudinalmente con reiacibn al aiojamiento g tra
4 ~ - - :

ves de la pestalia 28L& éotaca de abertura en el brazo 23 cue

se extiende hacig abajo Ce la correcersa 2C como se muesZira

en la figura 1, sujetauce 1la Placa 39 una perve 3L interwume

dia que se extience trensversalmente situeda en los exire-
Mes stperiores rcuauraces de los salientes 3L por devajo del
soporte cde leva, y Cespuls curvaca nuevawente rara foriaar
ia parie 35 terwiuzl que es aralels 2 a Parte 33 y tora-

=14 v 3 . ~ iz A ey o A 1 * e
ina em un exirems 3C agslcnado. E1 movimiento desiizante

A b ] » -~ - -
&€ la correcera 2_ en la raaurs 25 del soporte 25 de leva

hace cue la parie 33 de lz variila 32 ce leva se lLevziite o

e et o . .
cescienda, y esa acciln Lace que la parte 24 horizontal in

&ire airecdedor de 89 propio eje, Naciendo con ello

~ecea o L ’ - . . -
Cue +a parte 35 ter.inail Yy el extremo 35 2planade se levan

ten o tesciendgn,
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La clevacidn y descensc cdel

variila cc leva zjucta la posicibn de un soporte Le portea
Jdor de contactos monta’o pivotantermente. Esite ajuste de
la posicidn pivotante cdel soporte Ll vezria ias posiciones
‘e lLos contactos eidctrices de decs series de contactios lle
vados por el soporte. EI soporte LC compremde un cuerpo
41, cque se extiende transversalmente, ce material aisilan-~

o

te, cotaco con un brezo L2 espretado mediante ruelle dis-
puestc loangitudinalmente, cue tiene em la superficie sujpe
rior de su extremo libre unm saliente 43 ocue queda por de-
bajo y hace contactc con el extremo 36 de la varilla 32 ce
leva. El soporte 40 estd montado nivotantemente en un ar
el 4% en un apoyo L5 filo en el alojamiento 11, Un mue-
i1le &0 =wpuja al braze L2 de scporte hacia arriba contra
el extrems 36 de la varille de leva. Un mueile L7 mento-
Co sobre el apoyo 45 se extiende hacia avajo y lleva cos
contacics 43, situsics cerca de bordes laterailes cpuestos
Gel muelle, para poner en contacto ios contactos L3 schre
brazos 5C eilsticos suietos al cuernpo L1 cde soporte. Dos
tornaillos 51 estin dispuestos para ajustar manualmente las
dos series de contactcs 48, 29, uza con relacién a oira.

ZL mueile 47 vportador de contacics se ¢

he

ttien
“e iramsversaimente a travds cel scporie LQ de control de
veloecicdad v estd Jispuesto eatre los Jos contactos &0 con
an par de mlzuibros 52 de nuelle curvacdos aoue cabalzan sobre
el 8rocl 53 lel meicr, lon'e estd montace la.un’cdad 55 e

KN - a A R - -~ PP )
conrtre. ce veloclidad gre resgonde centrifugamente. La &

o
15
i

A < . G ey . » . 2, ] ) =
vima racivye un boidn 59 deslizmante de nyldén montacc de wa

R - s - T S - o ¢ .
nera fioja sobre el Zrbol 55 ea posicibn pzra enirar en

contact nrs Lo -
tacto con los brazos e Zsticos 57 sujetos a sus extremos
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~adiaimente hecia afuera cen la placz 58 por la cuel la uni
2l centrifusa estd mcniaca ccbre el £rbhs) 5% del motor.
Bajoc ~a influcncie de la fucerza centrifuga, ide a la ve
soiced cumentaca Lei &riol del motor, la placa 52 se cur
vz hacic atrls em sus paries exwiremas exteriores opuestias,
v Los brazcs 57 elifsticos se mueven al ejfndose de la placa
58 en sus extremos interiores libres, haciendo con eilo
cue el botdn deslizante se mueva hacia los mieabres elfs-
ticos 52 del muelle &7, y movienco los contactos 48 ale-
J&ncdose de los contactcs 49, Bsto intex crompe mome nténea
mente el countactc emire los comntactos 48, 49, de cada se
rvie de comtactos, Lag velocidad disitinuye delidoc a la rap
tura nementfnes de contacto, con 1o cual las Partes cue

responien a ia velocicdad zdopian de nuevce sus posicicnes

ncrizzaies y los coutacics estaslecen nucvamente los circud

ELI grado de uresidn reguerido para ser ejex
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zccionado centrifugamente para mover

de contvactos, y esa posicila pivotante estd letermiracda
por la sresida ejercifa por el extremo 35 de 1z variila 32
e leva ajustava manualmerte.

As? el ccnirol ceutrifuge asegure el funcio

-

nanienvo (el motor a velocilzdes counstaantes para iz velcci
daa o clase de cperacila de mezcia elegicda per ajuste ma-
nual del mienthro 2¢ <esligzante mediante el botdn 22,

iista solicitud, cgue ccrresnonde a la presen-

tada en Estados Unidos de América, el 2C de Julio de 19565,

bajo el ne 473,446, se acoge a los beneficios del articulo
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51 cel vi_cuce IZslatulo
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vencidn en Espaa, zor VEINI L alcs, son los sigulentes:
e~ Ieceaizuo ¢e ccunirol de Za veiocilad
Ce movores eilciricos, cue comprence un gororte Ce leva
mentaco fijamente provisic e una ranpura aiargada, una cgo
rredera moévil manualmente montada sonre el sovorte ce ley
va para movimiento longitulinal en la raanura, un zpoye fi

je gsunte

[0}

1 scporte ce leva, una ménsula portadora ce con
tactos montada pivotaittemenite sobre el apoyo fijo, una nla
ca portadora de contactos, capaz de ceder, montaca sobre
el apoyo fijo con los comtactos de la placa y el soporte
sivetente en altZua apliczecidn eifctrica, ure varilla ce ie
va que liene un exiremo li%re, ua exiremo clie ejerce pre-
sibn vy se apoya en el scporie piveotado, y una parte Znter
mecia montada para movimiento de balanceoc airesecor de su
eje, v medios ea la corredera cue se aplican al extremo *i
bre ce la varilla de leva pare lLevaantar y Cescender dicho
extiremo cuande la correders se mueve en el soporce ce lLeva
Para ajustar de este modc el ex:remo cue ejerce presida y

. - . . . . -
la posicidn <el sojcrte mentalo wivotantemente.



\b}
(9]

3C

326576

R

A.=- 31 mecauisi.o e coentrol <e la

cacidn 1, aue incluye mecics acclonalos centrifugemente

montacos para hacer coatacic con la placa portadora de con

}
N

[0

tactos,capaz de czler, jzra rcmpyer nmonmenténearmente el con
tacto entre los contactos 7e Za nlaca y soporte pivotado
en resnuesta a velccidal incremeantacda del motor.

2.= El meccaisrc de conirol de la reivindi
cacidn 1, o la reivindicacidn 2, en el cual el exiremo 1i
bre y el extremo que ejerce presidn de la varilia ce leva
se extlenden bhajo aproximadamenie um &agulc recto con la
Darte a la parte intermedia,

L.~ Bl meccniswo de conirol ce una cualcuie

ra de las reivincicacicnes precadentes, e ei cual los me
Cios de la corredera oue se aplican al extremo libre de 1la
varilia de leva para levgittar y descender el extremo son
unea pestalla con adertura a travds de la cual se extionde
la varilla ce leva y la ccrredera se mueve iongitudlinalmen
te a la varilla de leva cuando la corredera se mueve en la
ranura del scporte de leve,

5.~ BEl mecenismc de control de una cualouie
ra de las precedentes reivindicacicnes, que imncluye uva dar
de salileates provistc cada unmo comnr una ranura cle se ex-
tiende a itravés de su exirerio superior, teniendo el sopor
te de leva una placa de mcntaje plana que apoya sobre y es

C ox -

ienve sujeia a oo salilentes, y estanco exitendica la

I

Farte interuedia Je la varills de leva e través e “as ra-
Sdras enire lcos saiieates y la slaca de mentaje de soporte
de Liva para mevimiente bosculante en las rznures.

.= El mecanismo cde control de una cualquie

re de las relvindicacicnes pdrecelentes, para uso con un

ey
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unidad Je :iioncla Je memcla.lcr de alimoiiics, que comngren

Ze un elojamiento de “rucla.or cue tiche cn el una ranura

3]

—arga.a, sienwo la ranurae alargala dei sogorte de icva 3@

ela & la rcaure de alclausientc Jel mezclalor, estando

]
W)

a

- .

ieve unentate fijaocente ex el aicjawiento, te

[¢]
PN
[od
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el Scgorve
niendo el scporte de leva un DHrazd c.e se exiicnde hacia
afuera a travéds de la ranura Je aicjamiento pava ajuste ma
nual de la corredera.

7+= Mecaunis.uo e contrel de velccidad de 10
ter e28cirico cue tiene sus partes comstruidas, Cispuestes
Yy adaptiacas gara funcionar sustancialmente como se cescri-~
be hasta agui y se ilusira con relacibdn a los Jibujos ad-
Juntos.

Ce= MICATISIN 3 COTUL 57 LA VILCCIDAD 2B
MUTORES ELECL.CUS.

Tal y ccmo ce ha Jegcriic eur fa Meucria cue
antecece, reyprese.utacdc o ios dihujos que se acompalian, Yy
con lcs fines cue ss haza ecgecificado.

Esta Menicriz ccomsta de diez cjas escritas

POor unz sola <e sus caras.

Mzdrid,
b
-~ 8
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