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Esta invención
control de velocidad tíe motor 
corpcrado en las unidades de 

alimentos para mover arbolas 
de potencia para accionar oir 

31 objeto de la 
regulador seguro y eficaz per 

encades de meter constantes s

se refiere a un mecanismo de 
eléctrico que puede ser iza— 
potencia de mezcladores d.e 

de batidoras y en unidades 
as herramientas. 
invención es proporcionar un 
el cual son mantenidas velc- 

ebre una amplia gama de ajus­
tes de velocidad controlados manualmente a pesar de 
riacior.es en la carga.
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La inve * + .;rao se m-sstre y ..escribe aquí

está incorporada en un 'iccaaisrao de control de velocidad 
ce un mezclador ce alimentos. SI mecanismo de control de 
velccicad comprende un miembro deslizante o c’e corredera 
accionado manualmente móvil en una línea recta en un so­
porte c ménsula de leva a posiciones determinadas. El mo 
viciienío cel miembro deslizante en el soporte de leva ac­

ciona una varilla de leva que controla las posiciones de 
una ménsula portadora de contactos montada pivotenteraen- 
te. Las posiciones relativas de los contactos son contro 
ladas por un miembro que responde centrífugamente de un ti 
po generalmente conocido en la técnica.

La construcción del mecanismo accionado ma­
nualmente brinda al usuario una selección amplia de velo­
cidades para realizar diferentes clases de operaciones de

Para la consecución de los objetos de esta 
invención hay dispuesto un oecaaisao de control de veloci­
dad de motor eléctrico, que comprende un soporte de leva 

montado de manera fija con una ranura alargada, una corre 

dera móvil manualmente mentada en el soporte de leva para 
movimiento longitudinal en la ranura, un apoyo fijo junto

al 8°por4e *• leva, una ménsula portadora de contactos men 
tada de manera pivotante en el apoyo fijo, una placa porta 
¿ora de contactos capaz de ceder, montada en el apoyo fijo 
con -es contactos de la placa y la ménsula pivotante en apii 
cación eléctrica mutua, una Varilla de leva que tiene un en 
cremo libre, un apoyo de extremo que ejerce presión en la 

ménsula P±votada, y una parte intermedia montada para movi­
miento basculante alrededor de su eje, y medios en la corre
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¿era rus se aplican al extremo libre c e la varilla de j-e —

va para elevar y descender dicho extremo cuando la corre-
dera se mueve en el soporte de leva para ajustar con ello
el extremo que ejerce presión y la posición del soporte
■nontaío pivoiantomente.

lera que la invención pueda ser más clararaen 

te comprendida y fácilmente llevada a efecto, será ahora 

descrita la misma más ampliamente con referencia a los di 
fcujos adjuntes, en los cuales:

La figura 1 es una vista lateral en alzado 

de un mezclador que incorpora la presente invención, es­

tando el alojamiento parcialmente arrancado para ilustrar 
el mecanismo de ccntrcl de velocidad c’e motor eléctrico;

la figura 2 es una vista en planta desde a- 
.vriba cel mecanismo del mezclador, habiendo sido retirado 
e... a_o¿amiento superior;

la figura 3 es una vista en sección vertical 
longitudinal según el plano de la línea 3— 3 de la figura
p •

la figura t es una vista en alzado del meca­
nismo de control de ve?.ociclad cuando se ve desde el lado 
de la figura 2 indicado por el número "4¿*i y lE flecha;

la figura 5 es una vista en sección vertical 
transversal según el plano de la línea 5 — 5 de la figura 1 ;

la figura 6 es una vista en sección vertical 
transversal según el plano de la línea 6— 6 de la figura t;

la figura 7 es una vista en planta desde arri­
ba, a una escala ampliada, del miembro deslizante ajustable 
manualmente, soporte de leva, varilla de leva, y ménsula 
portadora de contacto montado pivotantemente5 y
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la figura C es una vista lateral en aleado, 

a une. escala aarpliada, que f-iuestra algunas de las ¿artes 
del control de velocidad de la figura k en posiciones di­
ferentes en líneas llenes y de trazos.

'•Sn la realización de la invención mostrada 

en los dibu.-os, un mezclador 1C de alimentos movido per tno 

tor comprende un alojamiento inferior 1 1 , un alojamiento 
superior 1 2 , una empuñadura 1 3, un motor un ventilador

15r y un expulsor 16 de batidora. Las partes asociadas con 
el motor, situadas a la derecha del motor de la figura 2 , 

son partes convencionales que no precisan descripción.

El mecanismo de control de velocidad compren 
de un miembro de corredera 2C con un brazo 21 que se extien 

de hacia arriba enterizo, en el cual está montado un botón 
22 para accionamiento manual de la corredera. La correcle —
ra 2C tiene te..'.bien un brazo 23 oue se extiende hacia a os­
jo enterizo con una postaña 24 extrema dirigida hacia ad en

3C

ere cocada de una abertura para recepción de una varilla de 
leva 32 que se describe después. La corredera 20 está nen 
tada desliaantemeute en un soporte o ménsula 25 de leva do 
tado de una ranura 26 alargada. La corredera 2C tiene des 
remaches 2'/ que se extienden a través ele la corredera y a 

través de la ranura 26, que son retenidos por una placa 
posterior 28 retenida per ios extremos interiores de los 

remaches. La corredera 20 y la placa posterior 28, sujetas 
asx juntas en lados opuestos del soporte 25, son acciona­
das desiizablemente de manera manual por el botón 22 que 
coincide con marcas en el alojamiento (no mostrado) junto 
al boten para indicar la velocidad o tipo de mezcla desea 
da. En la realización presente, la ranura 26 es suficien

- L _



10

15

20

25

326576
teniente larga para dar cabida a «na posición de "fuera" del 
sotÓn 22 ea el estreno inquiérelo y nueve velocidades dife 

rentes que eunen'can de xa enroma a oereclia de las figuras 
1 7 2, para tipos diferentes de mezcla.

J31 soporte 25 de leva está foruauo con una 

placa eruc-riaa 29 a su vez sujeta a la cara superior de 

una plataforma 37 de apoyo (en forma triangular) por un cor 

m l l o  o perno 3C» Esta plataforma está apoyada en pilares 

o puntales adecuados que sobresalen hacia arribe, desde el 

fondo del alojamiento inferior 1 1 . La placa 29 descansa 

en los extremos superiores de un par de salientes 31 que 

se levantan desde el alojamiento de mezclador 1 1 y ranura 

dos a través de sus extremos superiores para recibir una 

Vcrxlla 52 ae xeva. La varilla de leva de metal está cur 
vada para formar una parte 33 de extremo libre que se e j  

tiende longitudinalmente con relación al alojamiento a tra

de a.a pestaña 24 dotada de abertura en el Tarazo 23 cue
se extiende hacia abajo c.e la corred^-, p-° -a c o m e a r e  20 como se muestra

^  10 fÍSUra SUáeta*Clc la 39 una parte 34 interme
que se extxenoe transversalmente situada en los extre-
* Ae*J r^‘¡v.rai,cs de los s a ’ oc. ti , „sc^..en.es 31 por debajo del

sOiPo.rt© Ci© 7 mVia .. /
" ’ 7 COTaía nu.vai¿.at. ptr, toraar

® CG 35 lpt" ■- " la jj ^ertwuisi c«ug es -ara-P*’- » ^^ -e ĉ. a -a parte 33 y tor-
• • - «  Jo «^iciwdo. *1 »H>VlBl.0t0

i. as en la f m r t  2S (S.l ,0¡wrt, 25 de ,eve
hace que la parte 33 de i£ va— • 7 -_ _ _iia ^  de leva se levante o

-c^en^a, y esa acción nace oue la oarte p¿> rsi « xa parte horizontal in
cerme^.ie gxre alrededor de

rué la parte 35 terminal y el 
ten o desciendan.3C

su propio eje, haciendo con ello

tremo 36 aplanado se levan
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La elevación y descenso ¿el extreme 36 de la 
varilla cc leva ajusta la posición de un soporte 4ü pcrta_ 
c'or de contactos montado pivoíanteEente • Este ajuste de 
la posición pivotante del soporte 4-C varia las posiciones 
¿e los contactos eléctricos de des series de contactos 1 1^ 
vados por el soporte. El soporte 4-C comprende un cuerpo 

4l, que se extiende transversaínente, de material aislan­
te, dotado con un brazo 42 apretado mediante muelle dis­

puesto longitudinalmente, que tiene en la superficie supe 

rior de su extremo libre un saliente 43 oue queda por de­

bajo y hace contacto con el extremo 36 de la varilla 32 de 
leva. El soporte 40 está montado pivotantemente en un ár 
bel 44 en un apoyo 45 fijo en el alojamiento 11. Un mue­
lle 45 empuja al brazo 42 de soporte hacia arriba contra 
el extremo >6 de la varilla de leva. Un muelle 47 menta­
do sobre el apoyo 45 se extiende hacia abajo y lleva dos 

contactos 4o, sitúales cerca de bordes laterales opuestos 
¿el muelle, para poner en contacto los contactos 43 sobre 

brazos 5C elásticos sujetos al cuerpo 4l de soporte. Dos 

tornillos 51 están dispuestos para ajustar manualmente las 

dos series de contactos 48, 49, una con relación a otra.

Ej. raaeile 4V portador de contactos se extie_i 
ce i-ransversaimerte a través del seperte 40 de control de 
velocidad y está dispuesto entre los ¿os contactos 48 con 

un par de miembros 52 de muelle curvados oue cabalgan sobre 
ex ároel 53 cel meter, donde está mentada la-unidad 55 ¿le 
correrol de velocidad que responde centrífugamente. L. 
tima incluye un botón 56 deslizante de nylón montano de

3*r* fi°Ja *0b”  ei **>■>* 53 «  POSiciír. pcra .a4rtir ,n
concacto con los b r r ^  . .crasos e..„sncos 57 sujetos a sus extremos

55 ¿)e
La 'li­

de na

O
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radiolneate hccia afuera con la placa 53 -por la cual la -v.nl 
dad centrifuga está ".entela sobre el árbol 53 del motor.

:.r.a, ebido a la veBajo la influencia de la fuorza centr

loeload aumentada ¿el árbol del motor

5 ve. hacia atrás en sus parte s extremas
y los braacs 57 elásticos se mueven alejándose de la placa 

53 en sus extremos interiores libres, haciendo con ello 

que el botón deslizante se mueva hacia los miembros elás­

ticos 52 del muelle 47, y moviendo los contactos 48 ale­
lo jándose de los contactos 49» Esto interrumpe momentánea 

mente el contacto entre los contactos 48, 49, de cada se 
rxe de contactos. La ve.locidad disminuye debido a la ru¿ 

tura momentánea de contacto, con lo cual las partes eue 
responden a la velocidad adoptan de nueve sus posiciones 

15 normales y los contactos establecen nuevamente los circuí 
tos eléctricos.

El grado de presión requerido para ser ejer 
cido por el botón 56 accionado centrífugamente para mover
los contactos 40 alejándose de los contactos £¿9 está de ti

2C minado por la posición pivota.nte del soporte 4c portador
de contactos, y esa posición pivotante está determinada
por la presión ejercida por el extremo 36 de la varilla 32 

de leva ajustaua manualmente.

Asi el control centrifugo asegura el fundo 

25 neniento cel motor a velocidades constantes para la veloci 
dac¡ o clase de operación de mezcla elegida per ajuste ma­
nual del miembro 2C deslizante mediante el botón 22.

Esta solicitud, que corresponde a la presen­
tada en Estados Unidos de América, el 2C de Julio de 19 6 5, 

30 bajo el n2 473 •446, se acoge a los beneficios del articulo
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Los puntos de invención propia y nueva que 
se presentan para, que sean ‘objeto de esta Patente de In­
vención en 33 s paila, por V33INVÜ au.cs, son. los siguientes:

1.- Mecanismo Ce control de la velocidad 
de motores eléctricos, que comprende un soporte de leva 
montado fijamente proviste de una ranura alargada, una co 
rredera ¡.nóvil manualmente montada sobre el soporte de leT 

va para movimiento longitudinal en la ranura, un apoyo £x 
je junto al soporte de leva, una ménsula portadora de con 
tactos montada pivotea*emente sobre el apoyo fijo, una pía 
ca portadora c'e contactos, capaz de ceder, mentada sobre 
el apoyo fijo con los contactos de la placa y el soporte 
piveteute en mutua aplicación eléctrica, una varilla de le 
va que tnene un extremo Ir.ure, un extremo que ejerce pre­
sión y se apoya en el soporte pivetado, y una parte Inter 
mec.ua moncaca para mevutueato ce bciaüceo alrededor de su 
eje, y medios en la corredera que se aplican al extremo 11  

bre de la varilla de leva para levantar y descender dicho 
excremo cuando la corredera se mueve en el soporte de leva 
para a0ustar de este modo el extremo que ejerce presión y 
la posición del soporte montado pivotantemente.
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2 . - 21 raecauis! ;0 ce ccatrol de la reivicc’i

cación 1 , oue incluye medios acciónalos centrífugaraente 
montados para hacer contacto con la placa portadora de con 
tactos,capan de celar, para romper monentáaeaneate el con 
tacto entre los contactos de la placa y soporte pivotado 

en respuesta a velocidad incrementada del motor.
3. - El mecanismo de control de la reivind¿ 

cación 1 , o la reivindicación 2, en el cual el extremo li 
bre y el extremo que ejerce presión de la varilla ce leva 

se extienden bajo aproximadamente un ángulo recto con la 
parte a la parte intermedia.

k:t- El mecanismo de control de una cualqui^ 

ra de las reivindicaciones precedentes, en el cual los me 
¿ios de la corredera que se aplican al extremo libre de la 
varilla de leva para levantar y descender el extremo son 
una pestaña con abertura a través de la cual se extiende 

la varilla ce leva y la corredera se mueve longitudinalmeii 
te s la variila de leva cuando la corredera se mueve en la 
ranura del soporte de leva.

5♦- SI mecanismo ce control de una cualouie 
ra de las precedentes reivindicaciones, que incluye un par 

de salientes provisto cada uno con una ranura que se ex­

tiende a travos de su extreno superior, teniendo el sopor 
te de leva una placa de montaje plana que aporra sobre y es

£
C í A- -  _ jáme n t e  suj eí a a loo salientes, y e s t a n d o ext
arte i n t e r m e d i a Ce la v a r i l l a  de leva e t ravés c'e
uras entre ios S£l¿ e n tes y  la p l aca de m o n t a j e de

ce leva para movimiento basculante en las ranuras.

o.- El mecanismo de control de una cualquie 
ra de *as ~e:.vindicaciones precedentes, para uso con una
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unidad. Ce potencia de me acia.i cr de alimentes, que coraren 
le un c.lojan:'.ento ce ••¿•nclador que tiene en el una ranura 
alarga., a, siendo la ranura alárgala leí solerte le leva pa 
ralela a. la ranura de alejamiento del tac sel ador, estantío 
el soporte de leva acntat-o fijamente en el alejamiento, te 
niendo el soporte de leva un braaa q̂ .e se eictiende hacia 

afuera a través cíe la ranura de alejamiento para ajuste nía 
nual de la corredera.

7.- Mecanismo de control ce velocidad de no 

ter eléctrico que tiene sus partes construidas, dispuestas 
y adaptadas para funcionar cuotaacialmente como se descri­

be hasta aquí y se ilustra con relación a los dibujos ad­
juntos.

C•- mscüixsix' 13 cornac:, :yi 'la  velocidad ;ie
MtíTO-lSS ELIáCf_.::C03.

Tal y como se ha ¿escrito en la Memoria oue 
aíitecece, represe.¿tace en los dibujos que se acompañan, y
con ios

por una

fines

sola

cue ss han especificado.

Esta Memoria consta ¿e dies hojas escritas 
íe sus caras.

l.F.G “ O. ~ W
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