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tlecilandte:
Fodicilar D. ONOFRE SASTRE SENDRA, de nacionalidad espafiola

residente en: Presbitero Giver, n? 8 —VILLALONGA-

Valencia.

La presente invencidn se refiere a los
perfeccionamientos en arrancadores eléctricos auto-

méyicos estrella-tridngulo, comprenden dos placas,

una fija y otra desplazable, tanto en una como en

Se otra se disponen una serie de bornas de contacto las
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cugles se enfrentan adecuadamente para conseguir la
corxién de estrella y trisngulo de motor.

En la placa fija existen tres series de bor
nas, una de las cuales estd destinada a recibir la en
trade de la red. La placa mévil puede ocupar tres posi
ciones, una de inactividad y otras dos para la conexidn
de estrella 'y tridngulo. El desplazamiento de esta pla-
ca ﬁévil puede realizarse normalmente mediante une pa-
lanca o asutomdticamente mediante dos bobinas, una encar
gada del desplazamiento longitudinel y otra para el trang
versal de acoplamiento.

Para megyor comprensidn de lo anteriormente
expuesto, se hace una descripcidn detallada referenciada
con los planos de las figuras adjuntas, en lag ques

| La figura 1 muestra un alzado lateral de un
$ipo de interruptor normal.

La figura 2 muestra una planta de la placa
desplazable;

La figura 3 es ﬁna planta de la plea fija.

La figura 4 muestra la posicidn de los con-

esquems,
tactos en la conexidn de estrella y wy eléetrico de
dicha conexidn.

La figura 5 es idéntica a la 4 pero para la
posicidn de tridngulo.

La figura 6 muestra un alzado similar al

de la figura 1 pero para un arrancador automgtico.

La figura 7 muestra el esquema eléctrico del
arrancador de la figura 6.
En el arrancador mostrado en la figura 1,

se indica con 1 la placa mévil y con 2 la fija, la
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en U, con la abertura dirigida hacia adentro, mediante
igs muescas 4 en las que se introduce la placa 2; Dentro
del marco 3 se dispone la borna 5, qué puede ser tambidn
un perfil en U, cuyos extremos pueden deslizar por el
interior de las rames paralelas de marco 3 ynestén uni-
das a los tornillos 6 mediante los resortes ;.'

La placa fija 2 tiene paredes laterales 8,
parcialmente seccionadas, a las que se ume la placa mé-
vil 1., Esta unidn se realize mediante dos placas 9, el
extremo superior de las cuales se fija a la pared 8 me-
diante un pasador 1Q, que permite el giro de la placs res
pecto a dichg pared y el.extremo inferior de las placas
de ambos lados se unen mediante el eje 11, en el 6ual sé
monta la placa 1 mdvil con las abrazaderas 12. Uno de los
pasadores 10, el de la izquierda, en este caso, segdn se
aprecia en el dibujo, se prolonga hacia afuers para mon-
tar en dicha prolongecidn la palanca 13; La posi&ién que
ocupa la palanca en el dibujo, es decir cuando estd ver-
tical, corresponde a la inactividad o corte del interrup
tor, momento en que los contactos 14 y 15 de las placas
mévil y fija respectivamente, estdn separadas como se
muestra a través del corte deln pared 8. Si la palanca
13 se desplazarda hacia la izquierda por ser el punto
en que la placa 9 se fija a la pared 8, se desplazard
el extremo opuesto arrastrando los ejes 1l y éstos a
la placa 1 hacia la derecha. Al mismo tiempo que se ve
rifica este desplazamiento la placa mdvil 1 asciende
hasta phner los elémentos 14 3y 15 en contacto. .

La placa fija 2, mostrada en planta en la fi

gura 3 dispone de tres secciones de placas de contacto
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placas, las cuales disponen por la parte exterior de
uné borna 17 para conectar la entrada de las tres fa-
ses, la semicentral y otras dos 18 para la salida y |
conexidn al motor en los laterales., La placa normal 1
tiene también una serie de placas de contacto monta-
das dos a dos en ldminas conductoras 19. EL conjunto
asi formado se dispone en unas abrazaderas 20 entre
la base de las cuales y la ldmina 19 portadora de las
placas de contacto se dispone un resorte 21 que vi im
preso a dichas leminas y placas hacia arriba. . Como
puede verse en la figura 2, la placa mévil 1 tiene dig
puestos longitudinalmente tres series paralelas de pla
cas de contacto, formadas cada ung por dos conjuntos
22-22% glineados, y otra serie transversal 22'!, también
formada por dos conjuntps alineados, pero estdndo las
placas de contacto interiofes 21 divididas por la mitad .
El funcionamiento que se describe con ayuda
de las figuras 4 y 5 es como sigue: al desplazarse la
manca 13 hacia la izquierda, la placa mévil 1 lo hace
hacia la derecha y arriba, con 10 que se ponen en con-
tacto las plecag de contacto correspondientes a la serie
221 y 2211 de la mdvil, con las series 16-16'y 15 de la
fija, entrando la corriente por las bornas 17 ¥y saliendo
por las 18 al motor 23 como se muestra en el esquens elég
trico correspondiente a la figuras 4, momento en que el mo
tor estd en estrella. Al volver ocupar la palanca 13 la
posicidén mostrada en la figura 1 el motor queda desconec
tado y al desplazarlo a la derecha, con lo que la placa

mévil irg e la izquierda y hacia arriba, las placas de
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contacto de la serie 22't correspondientes a la placa
mévil quedan libres, haciendo contacto las placas de
la serie 22!' con la serie 16 y 15 de¢la placa fija y
la serie 22 de la mévil con las placas de las series
15 y 16!, quedando el motor en tridngulo como se indi
ca en el esquemg correspondiente a la figura 5;

Las placas 1 y 2 son de un material aislante,
$al como baquelita o similar.

E1l disposifivo descrito hastghhora es acciong
do menualmente, pero también puede serlo automdticamente,
como el mostrado-en la figura 6, el cual en esencia estd
compuesto como el de la figura 1 y en el que se sefialan
los elementos iguales con la mismg referencia. En el
interruptor automdtico, la placa mévil desliza guiadas

‘por las bornas 5,'disponiéndose un resorte 24 para des
plazar a dicha placa hacia la izquierda y otfa 25 pars
hacerla descender cuando no es empujada hacia arriba..
El funcionamiento del interruptor se consigue mediante
un electroimsn 26 qﬁe acciona la palanca 2; y empuje

a la placa mévil hacig la izquierda apoyando dicha pa-
lanca en la placa por intermedio de un rodillo 28, Pa-
ra empujar la placa mévil hacia arriba.se dispone otro
electroimdn 29, el cusl al desplezar hacis arriba su
nicleo, empuja & la palanca 30, fijada en forma gira-
toria por un extremo 31 y conectada por el otro al brg
zo arqueado 32 de manera giratoria, brazo que dispone'
en sus extremos de dos rodillos 33 para el apoyo contra
la placa mévil,

ILa figura ; corresponde al esquema eléctrico

del interruptor automdtico, Sus partes principales son:



el pulsador de arranque y parada 34, el tempg}iéa or
35, el cual mantiene al motor conectado en estrella

el tiempo preciso para producir el embalamiento del

mismo hasta conectar en triéngulo, durante este tiempo

5 el electroimdn 29 empuja hacia arriba al brazo arqueddo
32 y éste a la placa mévil 1. Despuds que el temporiza-
dor corte el circuito y cuando la place 1 se encuentre
en gu posicidn inferior, actus el electroimén 26 encar—
gado de desplazar la placa mdvil hacia la izquierda,

10, volviendo a activarse el electroimén 29 al final del re
corrido de dicha placa para empujarla nuevamente hacisg
arriba; quedandoc ya en egta posicidn hasta que se pulse
el botdn de parada por quedar el temporizador desconecta
do 21 haberse transladado la placa'mévil ¥ no volviéndo

15. a estar en accidn hasta que dicha placa recobre su posi-
cidn de regresq atraida por el muelle de recuperscidn
cuando se conecta el eledroimdn 26, Bn 36 se indican los
contactos de conexidn de activacidn pare la posicidn de
estrella y en 3; vara la conexidn en triéngulo; siendo

20, 38 el contacto de disparo.

N OT A-
Descrita suficientemente la natmraleza del
invento, asi como la manera de realizarlo en la practica,
'debe hacerse constar que las disposiciones anteriormente

25, indicadas son susceptibles de modificaciones de detalle
en cuanto no alteren su principio fundamental, siendo lo
que constituye la‘esencia del referido invento y por lo
que se solicita Patente de Invencidn por 20 afios en Espa
fia, sobre “PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE ARRAN

30. CADORES ELECTRICOS ESTRELDA—TRIANGULO“; caracterizandose
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por lo siguiente:
l2,~ Perfeccionamientos en la cons

arrencadores eléctricos estrella-tridngulo,

truccidn de

caracterizs

dos porque se disponen dos placas de materigl aislante

montadas paralelamente en un marco adecuado
C, de las cuales una de ellas estd fija a di
¥ la otra puede desplazarse parslela y perpe
a la anterior, teniendo las dos placas por s
frentadas una serie de botones de contacto g
frentarse alternativamente.

28,- Perfeccionamientos segin reiv
caracterizadog porque la placa fija digpone
de tres botones de contacto cada una alinead
mente, entre las que se dispone una doble fi
botones paralelos a las anteriores y con dic
en contacto dos a;dos ¥y alineados longitudin
lds anteriores.

39;- Perfeccionamientos segin reiv
caracterizados porque los botones de la plac
montan dos a dos en los extremos de unos sop
dos, soportes que se fijan a la placa median
zaderas que disponen de un resorte colocado
portes y el fondo de dichas abrazaderas, est
botones de cada soporte unidos electricament

48, - Perfeccionamientos segin reiv|
caracterizados porque la place mévil dispone
tes con sus respecgivos botones de contacto,
cuales estdn dispuestos longitudinalmente ey

ralelas con dos soportes alineados en cada u

en forma de
cho marco
ndicularmente
us caras en-

ue pueden en

indicacidn 18
de dog filas
a transversal
la de tres
hos botones

almente con

indicacidn 1@
a mdvil se
ortes alarga-
te unas abra-—
entre los so-
ando los dos
e entre si.
indicacidn 3
de ocho sopor
seis de los
Ares filas pa

na y las dos

respantes dispuestas también en alineamcidn pero en direccidn
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perpendicular‘a las anteriores, ocupando el

~8—

' o . . N . 2
58, - Perfeccionamientos segin reivindicacidn

4, caracterizados porque los botorms centrales de los

soportes dispuestos transversalmente a la placa, se cong

tituyen por medio botdén respecto de los restantes.

68,- Perfeccionamientos‘segﬁn.reivindicacién

18, caracterizados porque el desplazamiento

mévil se realiza manualmente.

de la placa

7¢,- Perfeccionamientos segin reivindicacidén

12, caracterizados porque el desplazamiento
mdvil se realiza automdticamente.

82,~ Perfeccionamientos segin rei
caracterizados porque las placas fijas ¥y md
gccionadas manuslmente se unen por sus late]
dos pequeilas placas rectangulares, el extrel
las cuales estd dotado de un pivote que se
la placa superior, uniéndose el extremo inf
dos opuestas mediante un eje en el que se a
mévil de contactos fijada a las mismas medi
ras que permiten el giro de dicho eje.

98,- Perfeccionamientos segin rei
caracterizados porque en uno de los pivotes
superior de las placas de unidn se dispone
accionamiento,

| 108, - Perfeccionamientos segin re
8, caracterizados porque los ejes en que se
ca mévil, apoyan sobre une barra cuyos extr
den deglizer por 21 interior de la U, que f

paralelas del marco exterior, estdn unidas

de la placa

vindicacidn 12,
vil cuando son
rales mediante
mo superior de
introduce en
erior de cada
poye la placa

ante gbrazade-

vindicacidn 8,
del extremo

le palanca de

ivindicacidn

monta la pla
emos, que pue
ormg las ramas

pl extremos
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libre de dichas ramas mediante un resorte,

7, caracterizados porque para el accionamiento automét;

co se dispone un electroimdn gue acciona yn brazo encar

gado de deslizar la place mévil horitontalmente y wn se

gundo electroimgn para.empujar o dicha placa hacia la

fij 8e

128,- Perfeccionamientos segin reivindicacidn

11, caracterizados porque la placa mévil i
guias laterales, sn la que desliza.

138,- Perfeccionamientos segin |
7, 11 y 12, caracterizadog porque se disp
encargado de atrger la placa mdévil a su p

greso cuando el electroiman encargado del

ne monta en dos

reivindicaciones

onne un regorte
. . I

pgicion de re-

desplazamien-

para separarla

de la placa fija cuando el electroimsn correspondiente

estsa inactivo.

148,~ Perfeccionamientos segin reivindicacidn

11, caracterizados porque el electroimdn

encargedo de

acercar -la placa mdvil a la fija actua sdbre una palan

ca plvotada en uno de sus extremos y cone
otro a un brazo curvado, dotado de fodill
tremos que apoyan sobre dicha placa mdvil

152.- Perfeccionamientos segin

11, caracterizados porque para controlar

ctada por el
0s en sus ex-
.
reivindicacidn

el tiempo que

el interruptor tiene conectado el motor en estrella, se

dispone un temporizador que conecta el el
deslizamiento horizontal de la placa mdvi
desconectado el de acercamiento.

168,- "Perfeccionamientos en 1ls

lectroimdn de

1 después de

, construccidn
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de arrancadores eléctricos estrella-tridngulo", tal 4
como gueda sustancielmente descrito en la preéen‘te Me
moria y en los adjuntos dibujos.

BEste Memorise consta de diez hojas, escritas

“OMAY, igof

a mdquina por una sola cara.
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